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A\ ADVERTENCIA: La Proposicion 65 de California requiere la
inclusion de advertencias especiales en productos que pueden contener
sustancias quimicas conocidas en el estado de California como
causantes de cancer, defectos de nacimiento y otros dafos
reproductivos. Por favor tenga en cuenta que al publicar esta
advertencia segun la Proposicion 65, estamos notificandole que uno o
mas productos quimicos alli listados pueden estar presentes en los
productos que le vendemos. Para obtener mas informacion sobre los
productos quimicos especificos que este producto contiene, visite
https://es.basler.com/Proposicion-65.
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Prefacio

Este manual de instrucciones proporciona informacion sobre la instalacion y funcionamiento del Sistema
de Control Digital de Excitaciéon DECS-250. Para lograr esto, se proporciona la siguiente informacion:

Informacién General

Interfaz Hombre-Maquina
Descripcion del Funcionamiento
Instalacion

Software BESTCOMSPIus®
Configuracion

Protocolos de comunicacién
Mantenimiento
Especificaciones

Médulos de Expansion

Convenciones utilizadas en este manual

La informacion importante sobre seguridad y procedimientos se enfatiza y se presenta en este manual a
través de cuadros de advertencia, precaucion y notas. Cada tipo se ilustra y define como sigue.

‘ jAdvertencia!

Los cuadros de advertencia llaman la atencién sobre condiciones o
acciones que pueden causar lesiones personales o la muerte.

Precaucion

Los cuadros de precaucion llaman la atencién sobre las condiciones
de funcionamiento que pueden provocar dafios al equipo oa la
propiedad.

Nota

Los cuadros de notas enfatizan la informacion importante relacionada
con la instalacién o el funcionamiento.

DECS-250 Prefacio



i 9440372990

—

Ey Basler Electric

12570 State Route 143
Highland IL 62249-1074 USA
www.basler.com, info@basler.com
Tel: +1 618.654.2341, Fax: +1 618.654.2351

© 2025 por Basler Electric
Todos los derechos reservados.
Primera impresién: octubre 2012

‘ jAdvertencia!

LEA ESTE MANUAL. Lea este manual antes de instalar, operar o mantener este
equipo. Tenga en cuenta todas las advertencias, precauciones y notas de este manual
y del producto. Guarde este manual con el producto como referencia. Solo personal
calificado debe instalar, operar o dar servicio a este sistema. El incumplimiento de las
etiquetas de advertencia y precaucion puede provocar lesiones personales o dafios a
la propiedad. Tenga precaucién en todo momento.

Precaucion

La instalacion de versiones anteriores del firmware puede generar problemas de
compatibilidad que impidan el funcionamiento correcto y es posible que no cuente con
las mejoras y soluciones a los problemas que brindan las versiones mas recientes.
Basler Electric recomienda enfaticamente usar la ultima version de firmware en todo
momento. El uso de versiones anteriores de firmware corre el riesgo del usuario y
puede anular la garantia de la unidad.

Nota

Asegurese de que el dispositivo esté cableado a tierra con un cable de cobre de no
menos de 12 AWG (3,3 mm 2) conectado al terminal de tierra de la caja. Cuando el
dispositivo esta configurado en un sistema con otros dispositivos, se debe conectar un
cable separado desde el bus de tierra a cada dispositivo.

La conexidn a tierra del transformador de corriente (CT) debe aplicarse de acuerdo
con los cédigos y convenciones locales.

Prefacio DECS-250
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Informacion confidencial de Basler Electric. Se presta para uso confidencial, sujeto a ser devuelto si se lo solicita y
con el mutuo consentimiento de que no sera utilizado de ninguna manera perjudicial a los intereses de Basler
Electric.

No es la intencion de este manual cubrir todos los detalles y variaciones en el equipo, ni tampoco proporcionar datos
para cada contingencia posible con respecto a la instalacién u operacién. La disponibilidad y el disefio de todas
las caracteristicas y opciones estan sujetos a modificaciones sin previo aviso. Con el tiempo, las mejoras y
revisiones pueden agregarse a esta publicacion. Visite www.basler.com para obtener la ultima version. Para
mas informacion, contactese con Basler Electric.

La version de este manual en idioma inglés es la Unica version aprobada.

Cuando se distribuya en formato electrénico:

Adobe® Reader®. Copyright © 1984-2008. Adobe Systems Incorporated. Todos los derechos reservados.
Patentes pendientes en los Estados Unidos y otros paises. Adobe y Reader son marcas comerciales o marcas
registradas en los Estados Unidos y/u otros paises.

Este producto incluye, en parte, software de cddigo abierto (software cuya licencia garantiza la libre ejecucién, copia,
distribucion, investigacion, modificacion y mejora del software) y se le otorga a usted una licencia de dicho
software conforme a los términos de la Licencia Publica General de GNU o la Licencia Publica General Reducida
de GNU. Las licencias le permiten, en el momento de la venta del producto, copiar, modificar y redistribuir
libremente el mencionado software, y ninguna otra declaracién o documentacion nuestra (incluido el Acuerdo de
licencia para el usuario final), establece restricciones adicionales sobre lo que usted puede hacer con el software.

Por un periodo de al menos tres (3) afos a partir de la fecha de distribucion de dicho producto, se le enviara, si la
solicita, una copia legible por maquina del cédigo fuente completo para la version de los programas que le fueron
entregados (consulte mas arriba la informacion de contacto). El cargo que se cobra no supera el costo de la
distribucion fisica del cédigo fuente.

El codigo fuente se distribuye previendo que sera util, pero SIN DECLARACION o GARANTIA ALGUNA,

ni garantia implicita, DE COMERCIALBILIDAD o IDONEIDAD PARA UN FIN DETERMINADO. Consulte

la documentacion de distribucion del codigo fuente para obtener informacion sobre otras restricciones
relacionadas con las garantias y el copyright.

Para obtener una copia completa de la LICENCIA PUBLICA GENERAL DE GNU (version 2, junio de 1991) o de
la LICENCIA PUBLICA GENERAL REDUCIDA DE GNU (version 2.1, febrero de 1999) visite el sitio www.gnu.org
0 comuniquese con Basler Electric. Usted, como cliente de la compafiia Basler Electric, acepta respetar los términos
y condiciones de la LICENCIA PUBLICA GENERAL DE GNU (versién 2, junio de 1991) o de la LICENCIA PUBLICA
GENERAL REDUCIDA DE GNU (version 2.1, febrero de 1999) y mantener a la compaiiia Basler Electric indemne
en relacion con cualquier software de cédigo abierto que se incorpore a este producto. La compania Basler
Electric niega toda responsabilidad relacionada con el software de cédigo abierto y el usuario acepta defender e
indemnizar a la compafiia Basler Electric, sus directores, personal jerarquico y empleados por y contra cualquier
pérdida, reclamacion, gastos y honorarios de abogados que se deriven del uso, la distribucién o redistribucion del
software. Revise el sitio web del software para conocer la version mas reciente de la documentacién
correspondiente.

Este software contiene partes protegidas por derechos de autor © 2014 The Free Type Project
(www.freetype.org). Todos los derechos reservados.
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Historial de revisions

A continuacion, se proporciona un resumen histérico de los cambios realizados en este manual de
instrucciones. Las revisiones se enumeran en orden cronoldgico inverso.

Visite www.basler.com para descargar el ultimo hardware, firmware y los historiales de revisién de
BESTCOMSPIus®.

Historial de revisiones del manual de instrucciones

Manual

Revision y fecha Cambio
X, 11/25 e Se afadieron referencias al CEM-125
e Se actualizaron las descripciones de las funciones de entrada de
control auxiliar y las ganancias de control
e Se actualizé la descripcién del limitador de sobreexcitaciéon
e Se aclaré la descripcién de la banda de adaptacion de tension
e Se actualizé la tabla "Parametros del grupo de puntos de ajuste” en
la Comunicacién Modbus
e Se anadieron los requisitos de la FCC a las Especificaciones y se
actualizaron todas las tablas de la directiva RoHS de China
W, 10/24 e Se agregaron requisitos de la FCC para AEM-2020 y CEM-2020
e Se agreg6 cumplimiento con CE y UKCA para AEM-2020 y CEM-
2020

e Se agregd una nota sobre la carga de vibracion en los conectores
para AEM-2020 y CEM-2020

V, 12/23 e Se agreg6 material sobre modos de operacion con descripciones del
comportamiento del DECS-250 mientras opera en modo Motor

e Se agregaron notas sobre la falta de aislamiento galvanico entre la
entrada de energia operativa y tierra

e Se corrigio el umbral de falla de entrada de energia para energia
operativa monofasica

e Se elimind la informacion de activacion de BESTCOMSPlus

e Numeros de registro Modbus corregidos 42679, 42681, 42683,
42685, 42687 y 42689

e Rango de voltaje de salida AEM-2020 corregido

e Se agregé informacion de certificacion RoHS de China y se
eliminaron las declaraciones de certificacion EAC para DECS-250,
AEM-2020 y CEM-2020

e Se agregod el capitulo Modelo matematico

U, 08/22 e Se mejoro la descripcidn de la operacidn de puntos de ajuste de
posicion previa

e Se agreg6 un cuadro de notas que describe las respuestas del
DECS-250 a las entradas de contacto simultaneas Subir/Bajar y
Automatico/Manual

e Se corrigieron las descripciones del nivel de activacién para fallas
de entrada de energia.

e Se corrigi6 el rango de medicion del parametro Modbus 41340

e Reduccion de la carga declarada para las entradas de deteccién de
corriente

T, 02/22 e Se agregd una declaracién de precaucion que desaconseja una
version anterior del firmware del DECS-250

e Se eliminaron las menciones del método de medicion de potencia
de dos vatimetros para la funcion PSS

e Se corrigio el valor de compensacion del sincronizador automatico.

e Se agreg6 una tabla que muestra las polaridades de var y factor de
potencia segun el modo de operacion seleccionado

DECS-250 Historial de revisiones
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Manual
Revision y fecha

Cambio

Se aclararon los umbrales de captacion para la pérdida de la funcién
de proteccién PMG

Para AEM-2020 y CEM-2020, se agreg6 reconocimiento maritimo y
se elimind el cumplimiento de CSA (se conserva el reconocimiento
cURus).

corrigieron los rangos de temporizador de activacién y desactivacion
de BESTlogicPlus

Se agregaron registros Modbus para conmutadores virtuales.

Se agregaron las declaraciones de cumplimiento del cddigo de red y
UKCA

S1, 08/21

Se elimind la idoneidad para ubicaciones peligrosas para el CEM-
2020

S, 01/20

Se afiadié soporte para la version 4.01.00 de BESTCOMSPlus.

Se quité la Carta de Revision de todas las paginas

Se cambid la numeracién secuencial a la numeracién por secciones
El Historial de revisiones del manual de instrucciones se movio al
prefacio

Se quité el capitulo independiente de Historial de revisiones

Se afiadieron ajustes de la tasa de recorrido previa a la posicion.
Se corrigié la ecuacion de restablecimiento de sobrecorriente de
campo.

Se afadio la descripcion de la alarma por incompatibilidad de
rotacion de fase.

Se aclard que se requiere la deteccion de corriente trifasica para el
PSS.

Se afiadié la ecuacion de Nivel de igualacion entre el generador y el
PT del bus.

Se cambié “Generador” a “Maquina” en las Figuras 19-1, 19-2 y 19-
3.

Se realizaron correcciones menores en todo el manual

R, 04/19

Se agreg6 soporte para la version de firmware 1.06.00 y
BESTCOMSPIus version 3.21.00

Planos afadidos para las Entradas analdgicas — Conexiones de
entrada de corriente en el capitulo de Médulo de expansion
analdgico

Se realizaron correcciones menores en todo el manual

Q

Esta carta de revision no se utiliza.

P, 11/18

Declaracién de advertencia de la Proposicién 65 de California
agregada
Tipo de estabilizador de sistema de energia clarificado

)

Esta carta de revision no se utiliza.

N, 06/18

Se agrego el ajuste de Retardo por Discordancia de Configuracion
en el capitulo de Regulacion.

Se corrigié el cuadro de precaucion en el capitulo de Entradas de
Potencia

Se agregé UL, Clase I, Div. 2 para AEM-2020 y CEM-2020.

Se mejord la descripcion de las capacidades nominales de contacto
de salida CEM-2020.

Se agregd un mensaje de precaucion sobre el uso de la funciéon 40Q
con un factor de potencia PF de 1.0.

Se quitd la Tabla 4. Las etiquetas de Terminal/Retardo siguen
siendo las mismas en los mismos modos de generador y motor.

Historial de revisiones
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Manual
Revision y fecha

Cambio

Se corrigi6 la descripcion de los ajustes en la Seccion de Correccion
de Frecuencia en el capitulo del Sincronizador.

Se corrigi6 la descripcion del Limitador V/Hz y la Figura 55 (Tipica
Curva del Limitador de 1.1 pu Voltios por Hertzio) en el capitulo de
Limitadores.

Se corrigié UEL, el rango de ajuste del Exponente de Potencia Real
en el capitulo de Limitadores.

Se agregaron notas en el capitulo de Conexiones Tipicas sobre el
resistor de terminacién requerido para las terminales CAN.

M, 05/18

Publicacion de mantenimiento

L, 09/17

Se agrego asistencia para la BESTCOMSPIus versién 3.17.01

K, 05/17

Se cambid el intervalo de Guardar automaticamente a 10 minutos en
el capitulo Regulacién.

Se agrego la tabla de criterios del Disparo de pérdida de deteccion
en el capitulo Proteccién.

Se aclaro la descripcién del funcionamiento en linea del Punto
sumador de OEL en el capitulo Limitadores.

Se agrego la declaracion de precaucion para el funcionamiento en
entornos causticos en el capitulo Montaje.

Se incluyé la ubicacion del directorio del controlador de USB en el
capitulo Software de BESTCOMSPIlus.

Declaracion agregada de precaucion acerca de la memoria no
volatil.

Se aclaro el Paso 4 debajo de Configuracion en el capitulo
Comunicacion de Profibus.

Se agregaron registros del Punto de ajuste activo (instancia 254) en
el capitulo Comunicacién de Profibus.

Se agregé material de deteccién de problemas en la instalacion del
controlador de USB en el capitulo Mantenimiento.

Se simplificé la presentacién de los rangos de entrada nominal de
deteccion de tension, se agregaron los valores de precision de las
mediciones y se agregoé el nimero de patente de sintonizacién
automatica en el capitulo Especificaciones.

Se agrego la descripcion del LED de estado en el AEM-2020 y el
CEM-2020 en sus respectivos capitulos.

Se actualizaron el cumplimiento con CE y las secciones de
Certificacion de UL en los capitulos Especificaciones, Médulo de
expansion analdgico y Médulo de expansion de contacto.

Se realizaron correcciones menores en todo el manual.

J, 05/15

Se mejoro la descripcion de la placa de proteccion opcional en el
capitulo Montaje.

Se agreg6 una figura para las aplicaciones que utilizan estacién en
el capitulo Conexiones Tipicas.

Se actualizé el manual para reflejar los cambios en la disposicion de
la pantalla de BESTCOMSPIus.

Se agrego la descripcion del Simulador de Légica Sin Conexion en
el capitulo BESTlogicPlus.

Se agregaron descripciones para los ajustes de Cursores habilitados
y Desplazamiento de Grafico de Sinc en la pantalla de Opciones de
analisis en el capitulo Testeo.

Se agrego la certificacion EAC en el capitulo Especificaciones.

Se realizaron correcciones menores en todo el manual.

Letra de revision no utilizada

DECS-250
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Manual
Revision y fecha

Cambio

H, 02/15

Se agreg6 asistencia para la version de firmware DECS-250 1.03.00
y BESTCOMSPIus version 3.08.00

Se modifico el disefio de la seccion Ganancias de control auxiliar y
las ecuaciones agregadas en el capitulo Control auxiliar

Se agrego la descripcion de Objetos fuera de pagina en el capitulo
BESTIlogicPlus

Se borraron varios nombres y descripciones de registro de Modbus
en el capitulo Modbus

Se agregaron los registros de Modbus para la Configuracion del
AEM, Proteccion del AEM, Proteccién del RTD y Proteccion de
termopar en el capitulo Modbus

Se expandieron las especificaciones IRIG en el capitulo
Especificaciones

Se agregb6 el reconocimiento maritimo al capitulo Especificaciones
Se realizaron correcciones menores en todo el manual

G, 08/14

Aumento de la temperatura maxima de funcionamiento a +70 °C.
Incorporacién de borne de puesta a tierra en el conector de
alimentacion.

F, 04/14

Se agregé compatibilidad con idioma ruso.

Se agrego proteccion de sobreexcitacion (24).

Se agreg6 funcion de elevacion de excitacion transitoria.

Se agrego proteccion de pérdida de excitacion (40Q) para motores.
Se agregdé método de restablecimiento integrador al OEL de
sustitucion.

Se agregdé compensacion de angulo al sincronizador y a la
verificacion de sincronizacion (25).

Aumenté de dos a seis la cantidad de diagramas de control
disponibles en tiempo real.

Se realizaron correcciones menores en todo el manual.

E, 01/14

Se mejora la descripcion de la configuracion de comunicacion de
Profibus.

Los médulos de expansion, AEN-2020 y CEM-2020, ahora tienen
conectores con clavijas recubiertas en oro para ofrecer una mejor
proteccién de la integridad de la sefial de comunicacion.

Se agrega ajuste de Nivel de potencia activa de FP para la
regulacion de var/FP.

Se agregan ajustes de Id. de reparto de carga de red.

Se agrega inicio de sesidn seguro a través de ajustes de
comunicacién Modbus™.

Se agregan registros de Puntos binarios y de Medicion de Modbus.
Se realizan ediciones menores en todo el manual.

D, 07/13

Se agregan reconocimientos de organizaciones de seguridad
maritima (BV, DNV, GL).

Se clarifican las condiciones que limitan el SCL en bajo nivel y el
OEL en linea.

Se mejora la descripcion de la ventana de punto de ajuste del panel
de control BESTCOMSPIus®.

Se agrega el requisito de cableado de campo para el cumplimiento
de EMC.

Se mejoran los diagramas de conexiones tipicas.

Se mejoran los procedimientos para actualizar el firmware.

Se agrega el elemento légico “27” de BESTlogic™Plus.

Historial de revisiones
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Revision y fecha

Cambio

Mayor claridad al establecer que la entrada I6gica PARALLEL_EN
debe ser verdadera para que funcionen el UEL y la compensacion
de caida.

Se amplia la descripcién del elemento de proteccion por pérdida de
excitacion (40Q).

Se amplia la descripcion de los ajustes de decodificacion de IRIG en
Configuracion de reloj

Cambios menores en la tabla de registro de comunicacion
Modbus™ heredada.

Se agregan avisos de precaucién en varios lugares en los que se
recomienda la correcta conexion a tierra del DECS-250 cuando se
utiliza el puerto USB sin aislamiento.

C, 11/12 Se mejoran las especificaciones de frecuencia y temperatura de
funcionamiento.
B, 10/12 Publicacion inicial
DECS-250 Historial de revisiones
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Introduccion

Los Sistemas de Control Digital de Excitacion DECS-250 ofrecen control preciso de excitacion y
proteccién de la maquina en un paquete compacto. La adaptabilidad para muchas aplicaciones de
DECS-250 se garantiza a través de entradas y salidas de contacto configurables, capacidad de
comunicacion flexible, y légica programable implementada con el software BESTCOMSPIus® que se
proporciona.

Caracteristicas y Funciones

Las caracteristicas y funciones de DECS-250 incluyen:

Control de excitacion preciso para las aplicaciones de motor o generador sincronicos
o Los valores de factor de potencia y del medidor Var seran opuestos en el modo de motor
Cinco modos de control de excitacion:
o Regulador Automatico de Tension (AVR)
o Regulador de Corriente de Campo (FCR)
o Regulador de Tensién de Campo (FVR)
o Regulacién del Factor de Potencia (PF)
o Regulador Var (var)
Tres consignas de pre-posiciéon para cada modo de control de excitacion
Seguimiento interno entre consignas de modo de funcionamiento y seguimiento externo de una
segunda consigna de excitacion del DECS
Dos grupos de estabilidad PID con caracteristica Auto Tune
Consigna de control de entrada remoto que acepta tension analdgica o sefal de control de
corriente
Funciones del cédigo de red
o Conexion y desconexion
o Control de potencia activa
o Control de potencia reactiva
Medicién en tiempo real
Sincronizador automatico opcional
Estabilizador del sistema de potencia opcional e integrado (IEEE Std 421.5 tipo PSS2A /2B / 2C)
o Generador o modos de control del motor que acomodan cambios de fase de rotacion
entre modos.
o Medicion de velocidad y potencia o medicién de velocidad unicamente
o Meétodo de medicién de potencia de tres vatimetros
Arranque suave y control detencion de cebado de campo
Cinco funciones limitantes:
o Sobreexcitacion: punto de suma y toma de control
o Subexcitacion
o Corriente del estator
o Energia reactiva (var)
o Subfrecuencia
Veinte funciones de proteccién:
o Bajatension del generador (27)
Sobretension del generador (59)
Pérdida de medicion (LOS)
Sobrefrecuencia (810)
Subfrecuencia (81U)
Potencia inversa (32R)
Pérdida de excitacion (40Q)
Sobretension de campo
Sobrecorriente de campo
Pérdida de PMG
Falla del diodo excitador

0O O O O OO O OO 0 O
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o Verificacion del Sincronizador (25)
o Ocho elementos de proteccién configurables
¢ |RIG o sincronizacion del tiempo de red
o Dieciséis entradas de contacto medidas
o Dos entradas con funcioén fija: Iniciar y Detener
o Catorce entradas programables
e Doce salidas de contacto
o Una salida con funcion fija: Watchdog (configuracion SPDT)
o Once salidas programables
e Comunicacion flexible
o Comunicacion serial a través del panel frontal del puerto USB
o Comunicacion Modbus a través del puerto RS-485 o Modbus TCP
o Comunicacion Ethernet a través de un puerto opcional de cobre o fibra éptica
o Comunicacion CAN con una ECU (Unidad de Control de Motor), con un Médulo de
Expansion Analégico AEM-2020 opcional, o un Médulo de Expansion de Contacto
CEM-125, CEM-2020 o CEM-2020H opcional
o Protocolo de comunicacion PROFIBUS opcional
e Registro de datos, grabacion de secuencia de eventos y tendencias
e El Médulo de Expansién de Contacto CEM-125, CEM-2020 o CEM-2020H opcional proporciona:
o Diez entradas de contacto
o Dieciocho salidas de contacto (CEM-2020H) o 24 salidas de contacto (CEM-2020 o CEM-
125)
o Funciones de entrada y salida personalizadas asignadas a través de logica
programable BESTlogic™ Plus
o Comunicacion a través del protocolo CAN
e El Médulo de Expansion Analégico AEM-2020 opcional proporciona:
Ocho entradas analdgicas
Ocho entradas de aparatos resistivos termopares (RTD)
Dos entradas de termopares
Cuatro salidas analégicas
Funciones de entrada y salida personalizadas asignadas a través de légica
programable BESTlogicPlus
o Comunicacion a través del protocolo CAN

O O O O O

Aplicacién

El DECS-250 esta destinado a las aplicaciones de motor o generador sincrénicos. El DECS-250 controla
la salida de la maquina a través de la aplicacion de potencia de excitacion de CC regulada para el campo
de excitatriz. El nivel de potencia de excitacion se basa en la corriente y el voltaje monitoreados, y el
usuario establece un punto de ajuste de regulacion. EIl modo de funcionamiento, del generador o del
motor, se modifica en la pantalla de ajustes Modo de funcionamiento. Los valores de factor de potencia y
del medidor Var seran opuestos en el modo de motor.

El DECS-250 esta destinado a aplicaciones de generador sincrénico en lasque el DECS-250 controla la
salida del generador mediante la aplicacion de potencia de excitacion regulada en el campo. El DECS-
250proporciona potencia de excitacion de corriente continua regulada basada en el voltaje y corriente del
generador observado y una consigna de regulacion establecida por el usuario.

EL DECS-250 suministra la potencia de excitacion por medio de un moédulo de conmutacién de potencia
filtrado que utiliza modulacién por ancho de pulso. Es capaz de suministrar 15 Acc (o de 20 A CC hasta
55°C (131°F)) continuamente a una tension nominal de 32, 63 0 125 Vcc. Con una potencia nominal de
funcionamiento aplicada, tiene una capacidad forzada de 30 Acc durante 10 segundos.

Paquete

Un Unico paquete compacto contiene todos los componentes de control de excitacion y potencia.

Introduccion DECS-250
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Un panel frontal HMI proporciona anuncios locales y control a través de una pantalla de cristal liquido
(LCD), diodos emisores de luz (LED) y botones. Los anuncios remotos y el control se proporcionan a
través de una interface de comunicacion flexible que da lugar a Ethernet, Modbus, PROFIBUS opcional,
y el Panel de Despliegue Interactivo opcional (IDP-801).

Caracteristicas y Capacidades Opcionales

Las caracteristicas y capacidades opcionales del DECS-250 estan definidas por una combinacion de
letras y nUmeros que hacen al numero de estilo. El nimero de modelo y numero de estilo describen las
opciones y caracteristicas en un dispositivo especifico y aparecen en una etiqueta pegada en ese
dispositivo.

Numero de Estilo

El cuadro de identificacién del numero de estilo en la Figura 1-1 define las caracteristicas eléctricas y
operativas disponibles en el DECS-250.

NUMERO DE MODELO NUMERO DE ESTILO —

P ] N

Terminales /) 1er Protocolo de Comunicacion
N) Ninguno S) Tipo Resorte 1) 100Base-T Ethernet
P) Estabilizador del C) Tipo Compresion 2) 100Base-F Ethernet
Sistema de Potencia
P0060-34
Suministro de Potencia Auto Seguimiento Sincronizador 2do Protocolo de Comunicacién
L) 24/48 Vcc 1) Solo Auto N) Ninguno N) Ninguno
C) 120 Vca/125 Vcc Seguimiento Interno A) Auto Sincronizado P) PROFIBUS™
2) Auto Seguimiento
Interno/Externo NOTAS

& Los terminales de Tipo Compresion estan disponibles para la medicién de entradas
de corriente (TC), entradas de potencia de funcionamiento y conexiones de salida de
potencia Unicamente,

Figura 1-1. Cuadro de Estilo del DECS-250

Almacenamiento

Si un DECS-250 no va a ser utilizado de inmediato, debe almacenarse en la caja original en un ambiente
libre de polvo y humedad. La temperatura del ambiente donde va a almacenarse debe estar entre los 40
a 85°C (40 a 185°F).

Consideraciones del Capacitor Electrolitico

El DECS-250 contienecapacitores de electroliticos de aluminio de larga duracién. Cuando se almacene
el DECS-250como un repuesto, la vida util de sus capacitores puede maximizarse activando el
dispositivo durante 30 minutos una vez al afo. Refiérase a los procedimientos de activacion
proporcionados en la seccién Mantenimiento.

Al activar el DECS-250 a partir de una fuente de baja impedancia (por ejemplo, un enchufe de pared), se
recomienda el uso de un Médulo de Reduccién de Corriente de Insercion (ICRM) para prevenir dafios en
el DECS-250. Para una descripcién detallada del Médulo de Reduccién de Corriente de Insercion,
consulte la publicacién Basler 9387900990. Las conexiones ICRM se ilustran en Conexiones Tipicas.

DECS-250 Introduccion
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2 * Controles e Indicadores

Todos los controles e indicadores se ubican en el panel frontal y consisten en botones, indicadores LED
y una pantalla de cristal liquido (LCD).

llustracion y Descripcion del Panel Frontal

2-1

Los controles e indicadores del DECS-250 estan ilustrados en la Figura 2-1 y descriptos en la Tabla 2-1.
Los localizadores y las descripciones de la Tabla 1 corresponden a los localizadores que se muestran en

la Figura 2-1.

Sistema
de Control
Digital de
Excitacion
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Nule  Activo Interno posicion Inferior Superior
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@®

DECS-250

'<,>'
<v><>=

Reset

@
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‘

be

F

usBe

P0062-31

Figura 2-1. Controles e Indicadores del Panel Frontal
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Tabla 2-1. Descripcion de Controles e Indicadores del Panel Frontal

Localizador Descripcion

A Visualizador. La pantalla de cristal liquido (LCD) sirve como fuente local

de informacion proporcionada por el DECS-250. La pantalla LCD muestra consignas
de funcionamiento, ganancias de lazo, medicion, funciones de proteccion, parametros
del sistema y ajustes generales. La pantalla LCD

de 128 x 64 pixeles muestra caracteres blancos sobre un fondo azul.

B Indicador de Pre-posicién. Este diodo emisor de luz roja (LED) se enciende cuando la
consigna de modo activo esta en cualquiera de las tres preposiciones (predefinidas)
de la configuracion.

C Indicadores de Limites. Dos LED rojos indican cuando la consigna de modo activo
alcanza un valor maximo o minimo.

D Botones de Desplazamiento. Estos cuatro botones se utilizan para desplazarse hacia
arriba, abajo, a la izquierda y derecha a través de los menus que se muestran en la
pantalla LCD (Localizador A). Durante una sesién de edicion, los botones de
desplazamiento izquierda y derecha seleccionan la variable a modificar y los botones
de desplazamiento arriba y abajo cambian el valor de la variable.

E Botén de Reset. Este botdn cancela las sesiones de edicién, restablece los avisos de
la alarma y relés de alarmas retenidos y puede utilizarse para un acceso rapido a la
pantalla de medicion.

F Puerto de Comunicacion. Este tipo de conector USB (tipo B) conecta el DECS-250 a
una PC que opera BESTCOMSPIus® para la comunicacion local. BESTCOMSPIus®
se suministra con el DECS-250.

G Boton Editar. Al apretar este botdn, se inicia una sesion de edicion que permite
cambios en los ajustes del DECS-250. Cuando finaliza la sesién de edicion, debe
presionar el botén Editar para guardar los ajustes realizados.

H Indicador de Balance Nulo. Este LED verde se enciende cuando la consigna de
modos de funcionamiento inactivo (AVR, FCR, FVR, var y PF) coincida con la consigna
del modo activo.

I Indicador PSS Activo. Este LED rojo se enciende cuando el estabilizador del sistema
de potencia integrado esta habilitado y puede generar una senal de estabilizacion en
respuesta a una perturbacion del sistema de potencia.

J Indicador de Seguimiento Interno. Este LED rojo se enciende cuando cualquier modo
inactivo (AVR, FCR, Var o Factor de Potencia) esta siguiendo la consigna del modo
activo para alcanzar una transferencia sin perturbaciones cuando se cambien los
modos activos.

Menu de Navegacion

El DECS-250 proporciona acceso local a los ajustes y valores de medicion del DECS-250

a través de una estructura del menu que aparece en el panel frontal de la pantalla LCD.

Una vision general de la estructura del menu se muestra en la Figura2-2. El movimiento

a través de la estructura del menu se logra apretando los cuatro botones de desplazamiento.

Controles e Indicadores DECS-250
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DECS-250 Menu

Metering « » Metering Explorer
Settings « »  Settings Explorer ¢ Seneraior
. e General Settings ¢ rower
Metering Summary Screen «—» e Generator voltage, o e Bus
field t and e Communication e Ficld
1eld current an e System Parameters
voltage metering e PSS

e Report Configuration

values, regulation e Operating Settings

e Synchronization

setpoints, and e PSS (optional) e Aux Input

contact inputs e Sync/\Voltage Matching e Tracking

status o Grid Code Settings e Network Load Share
e Protection e Control Panel
e Programmable Inputs : E{?;gfts

e Programmable Outputs
P0090-92 e Logic

Figura2-2. Vision General de la Estructura del Menu

Ajustes de la Configuracién

El ajuste de la configuracioén se realiza en el panel frontal llevando a cabo los siguientes pasos:
1. Vaya a la pantalla enumerando el ajuste que se desea realizar.

2. Presione el botén Editar e ingrese el nombre de usuario y contrasefia correspondiente para
obtener el nivel necesario de seguridad en el acceso (La informacién sobre la implementacion y
uso del nombre de usuario y proteccion de contrasefa se provee en la seccion Seguridad en
este manual).

3. Resalte el ajuste deseado y presione el botén Editar para visualizar la pantalla de edicién de
ajustes. Esta pantalla enumera el rango de configuracion o la seleccion de los ajustes permitidos.

4. Utilice los botones de desplazamiento para seleccionar el ajuste de digitos, selecciones y
ajustar/maodificar la configuracion.

5. Presione Editar para guardar los cambios.

Configuracion de la Visualizacion

Ruta de Navegacion BESTCOMSPIus: Explorador de Configuracion, Configuracion General, Panel
Frontal HMI

Ruta de Navegacion HMI: Explorador de Configuracion, Configuracion General, Panel Frontal HMI

La apariencia y el comportamiento del panel frontal pueden personalizarse para cumplir con las
preferencias del usuario y las condiciones del sitio. Los ajustes de BESTCOMSP/us se ilustran en la
Figura 2-3.

LCD

La configuracion de la pantalla LCD incluye un ajuste de contraste para cumplir con el angulo de visién
utilizado o compensar por las condiciones del medioambiente. La capacidad para invertir el color de la
pantalla se proporciona para acomodar las condiciones de iluminacion

y las preferencias del usuario.

Modo de Reposo

El modo de suspensiénreduce la demanda de energia apagando la pantalla LCD cuando no se observa
actividad de botones por la duracién del ajuste del tiempo de espera de la pantalla LCD.

Idioma

Los modulos de idioma estan disponibles para el DECS-250. Una vez que se implementa un modo de
idioma, este se habilita en la Configuracion de Seleccion de Idioma.

DECS-250 Controles e Indicadores
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Desplazamiento de Pantalla
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La visualizacién puede ajustarse para desplazarse automaticamente a través de una lista de valores de
medicion seleccionada por el usuario. Esta caracteristica se habilita y deshabilita con el ajuste Habilitar
Desplazamiento. La velocidad a la que ocurre el desplazamiento se configura con el ajuste Retardo de

Tiempo de Desplazamiento.

HMI Panel Frontal
Configuracion LCD

Walor Contraste (%)

B ]

Imvertir Pantalla

Mo ~

Configuracion de Modo Reposo
Modo Reposo
Habilitar ~

Tiempo de Espera Luz LCD (s)

Configuracion de Idioma
Seleccion de ldioma

Inglés w

Habilitar Desplazamiento

Habilitar ~

Retardo de Tiempo de Desplazamiento (s)

Ajustes de Mediciones Desplazables

Configuracion Desplazamiento de Pantalla

= D 5V Primario

+D GC Primirio

+|:| CC Primaria

+|:| Frecuencia

+.[] Potencia Primaria
+|:| PF Primaria

+D Energia Primaria
+|:| BV Primaria

+|:| Campo Primario

+.[] PSS Primario

+-[] Sincronizacién Primaria
+|:| Entrada Aux

+D Seguimiernto

+|:| Reloj de Tiempo Real
+|:| Entradas de Contacto
-] Salidas de Contacto
D |0 de Dispositivo

Controles e Indicadores

Figura 2-3. Ajustes del Panel Frontal HMI
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3 * Entradas de Potencia

La potencia se aplica a dos entradas separadas: potencia de control y potencia de funcionamiento. La
entrada de potencia de control suministra energia a una fuente de potencia interna que proporciona energia
para funciones lgicas, de proteccion y control. La etapa de potencia utiliza la entrada de potencia de
funcionamiento como la fuente para la potencia de excitacion convertida que se aplica al campo.

Potencia de Control

Dos entradas abastecen el DECS-250 con potencia de control. Una entrada acepta potencia de control de CC
y la otra entrada acepta potencia de control de CA. El nivel de tensién aceptable de potencia de control se
determina por el nimero de estilo. Uno de los dos niveles es posible. El estilo Lxxxxxx indica una tensién
nominal de 24 o0 48 Vcc y acepta un rango de tension de 16 a 60 Vcc. El estilo Cxxxxxx indica una tension
nominal de 125 Vca/Vcc y acepta un rango de tension de 90 a 150 Vec y 82 a 132 Vcea (50/60 Hz). Una
entrada (ya sea de corriente continua o alterna) es suficiente para el funcionamiento; dos entradas
proporcionan redundancia (para el estilo Cxxxxxx Unicamente). Cuando se utilizan ambas entradas de
potencia de control, se necesita un transformador de aislamiento para la entrada de corriente alterna. La
potencia de control de CC se aplica a los terminales BATT + y BATT-. La potencia de control de CA se aplica
alos terminales L y N.

Potencia de Funcionamiento

Precaucion

Si la potencia de servicio supera los 260 V CA, se debe configurar la
conexién como monofasica L-N o el equipo podria dafiarse.

Nota

El DECS-250 no proporciona aislamiento galvanico entre la entrada
de energia operativa y tierra.

La potencia de funcionamiento se aplica en los terminales A, B y C. Para alcanzar el nivel de excitacion
deseado, se debe aplicar el voltaje de entrada apropiado de la potencia de funcionamiento. La Tabla 3-1
muestra los rangos aceptables de voltaje de la potencia de funcionamiento para el DECS-250. El rango de
frecuencia de la potencia de funcionamiento para el DECS-250 es de 50 a 500 hertzios para todos los
voltajes.

Tabla 3-1. Especificaciones de la Potencia de Funcionamiento en DECS-250

Voltaje Nominal de Potencia Rango de voltaje de la potencia
de Excitacion Deseada de funcionamiento aplicada
32 Vcc 56 a 70 Vca
63 Vcc 100 a 139 Vcc, 0 125 Ve
125 Vce 190 a 277 Vcc, 0 250 Vcce

Moédulo de Reduccién de Corriente de Inserciéon (ICRM)

Durante el encendido del DECS-250, el ICRM opcional evita el dafio al DECS-250 limitando la corriente de
insercién a un nivel seguro. Cuando se aplica la potencia de funcionamiento al DECS-250, el ICRM limita la
corriente de insercién agregando un alto nivel de resistencia entre el DECS-250 y la fuente de potencia.

DECS-250 Entradas de Potencia
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Una vez que disminuye la corriente de insercion, la resistencia en serie disminuye rapidamente para
permitir el flujo de corriente nominal en estado estacionario.

Precaucion

un enchufe de pared.

Para evitar el dafio al DECS-250, se recomienda el uso de ICRM
cuando se utilice una fuente de impedancia baja, como por ejemplo

Para una descripcion detallada del Médulo de Reduccion de Corriente de Insercion, refiérase a
la publicacién Basler 9387900990. Las conexiones de ICRM se ilustran en Conexiones Tipicas.

Entradas de Potencia
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4 - Etapa de Potencia

El DECS-250 suministra potencia de excitacion de la CC regulada al campo de un excitador sin
escobillas. La potencia de excitacién se suministra en los terminales F+ y F-.

Nota

El DECS-250 no proporciona aislamiento galvanico entre la salida de
potencia de campo y tierra.

La potencia de funcionamiento de la etapa de potencia del DECS-250 aceptaunapotencia mono y
trifasica de CA de un transformador o PMG. La potencia de CC de la estacion de baterias o la armadura
de un excitador de CC también es aceptable. La potencia de funcionamiento de la etapa de potencia se
aplica a los terminales A, B y C. El terminal GND sirve como conexion a tierra.

La etapa de potencia del DECS-250suministra la potencia de excitacion por medio de un médulo de
potencia de conmutacion filtrado que utiliza modulacion por ancho de pulso. Es capaz de suministrar 15
Acc continuamente a voltajes nominales de 32, 63 o 125 Vcc. Con un voltaje de funcionamiento nominal
aplicado, tiene una capacidad forzada de 30 Acc por 10 segundos.

Los niveles de potencia de funcionamiento nominal del DECS-250 incluyenunrequerimiento de campo de
excitacién continua de 60 Vca para 32 Vcc, 120 Vca o 125 Vcc para un requerimiento de 63 Vcc, 0 240
Vca o 250 Vcc para un requerimiento de 125 Vcc.

DECS-250 Etapa de Potencia
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5 * Medicion de Tension y Corriente

El DECS-250 mide la tension del generador, corriente del generador y tension del bus a través de
entradas dedicadas y aisladas.

Tension del Generador

La medicién de tensién del generador trifasico se aplica a los terminales E1, E2 y E3 del DECS-250. Esta
medicion detencion se aplica tipicamente a través de un transformador de voltaje suministrado por el
usuario pero también puede aplicarse directamente. Estos terminales aceptan conexiones trifasicas y de
tres hilos a los terminales E1 (A), E2 (B) y E3 (C) o conexiones monofasicas en E1 (A) y E3 (C).

La medicién de la entrada de tension del generador acepta un voltaje maximo de 600 Vca y tiene una
carga de menos de 1 VA,

La tension del devanado primario y secundario del transformador se introduce en los ajustes que utiliza
el DECS-250 para interpretar la medicion del voltaje aplicado y calcular los parametros del sistema. La
medicion de rotacion de fase de tension del generador puede configurarse como ABC o ACB. La
informacidn sobre la configuracion del DECS-250 para la medicion de tension del generador se
proporciona en la seccidon Configuracion de este manual.

Las conexiones tipicas de la medicién de tension del generador se ilustran en la Figura 5-1.

3-Conexiones de Fase de Medicion 1-Conexiones de Fase de Medicion
de Tension del Generador de Tension del Generador
® ®
GEN ® GEN ®
© ©
NGAAA) NAAAL/
Y Y ¥ ) XN XY )
E1 E2|E3 L{F EL1|E2|E3
DECS-250 S ( DECS-250

Figura 5-1. Conexiones Tipicas de Medicién de Tension del Generador.

Corriente del Generador

La medicién de entradas de corriente del generador consiste en la medicion de las tres entradas de fase
y una mediciéon de entrada de compensacién de corriente cruzada.

Nota

La conexion a tierra del Transformador de Corriente (TC) debe
aplicarse de acuerdo con los cédigos y convenciones locales.

DECS-250 Medicion de Tension y Corriente
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Medicion de Fase

La medicién de corriente del generador trifasico se aplica a los terminales CTA+y CTA-, CTB+y CTB-, y
CTC+ y CTC- del DECS-250 a través de transformadores de corriente (TC) suministrados por el usuario.
La medicién de corriente del generador monofasico se aplica a los terminales CTB+ y CTB- del DECS-
250. ElI DECS-250 es compatible con los TC que tienen valores nominales secundarios de 5 Aca o 1
Aca. El DECS-250 utilizaeste valor secundario junto con los valores nominales primarios del TC para
interpretar la corriente medida y calcular los parametros del sistema. La informacién sobre la
configuracion del DECS-250 para la medicion de tensién del generador se proporciona en la seccién
Configuracién de este manual. Las conexiones tipicas de la medicion de la fase de corriente del
generador se ilustran en la Figura 5-2.

®
GEN . ®
©

|

|cra+ | cTa-cTB+ | cTB- [ cTe+ [ere- |

DECS-250

P0062-46

NOTAS

1. Si s6lo se utiliza un TC, conéctelo a la Fase B.

2. Se requiere medicidn de corriente trifasica
para aplicaciones PSS.

Figura 5-2. Conexiones Tipicas de Medicion del Generador de Corriente

Compensacion de Corriente Cruzada

El modo de compensacion de corriente cruzada (diferencial reactivo) permite que dos o mas
generadores en paralelo puedan compartir un carga comun. Como se muestra en la Figura 5-3, cada
generador es controlado por el DECS-250 utilizando la entrada de compensacion de corriente cruzada
(terminales CCCT+ y CCCT-) y un transformador de corriente externa dedicado (TC) para medir la
corriente del generador. Las resistencias mostradas en la Figura 5-3 se utilizan para establecer la carga
y pueden ajustarse para adaptarlas a la aplicacion. Asegurese que el valor de potencia de las
resistencias sea adecuado para la aplicacion.

Medicion de Tensién y Corriente DECS-250
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Figura 5-3. Conexiones para la Compensacion de Corriente Cruzada

Nota

Si una maquina esta fuera de linea, el devanado secundario de la
compensacion de corriente cruzada del transformador de esa
maquina debe estar colocado en cortocircuito.

De lo contrario, el esquema de compensacion de corriente cruzada no
funcionara.

Tension del Bus

Monitorear la tension del bus permite la deteccion de falla del bus, coincidencia de tensién del generador
y el bus y sincronizacion del generador con la utilidad/bus. Estas caracteristicas se describen en la
seccién Sincronizador de este manual. La medicion de tension del bus trifasico se aplica a los terminales
B1, B2 y B3 del DECS-250. La medicion de tension se aplica tipicamente a través de un transformador
de tension suministrado por el usuario pero también puede aplicarse directamente. Estos terminales
aceptan conexiones trifasicas y de tres hilos en los terminales B1 (A), B2 (B) y B3 (C) o conexiones
monofasicas en B3 (C) y B1 (A).

La medicién de la entrada de tensién del bus acepta un voltaje maximo de 600 Vca y tiene una carga de
menos que 1 VA.

Los voltajes del devanado primario y secundario del transformador se introducen en los ajustes que
utiliza el DECS-250 para interpretar la medicion de tension aplicada. La informacién sobre la
configuracion del DECS-250 para la medicion de tension del bus se proporciona en la seccién
Configuracion de este manual.

Las conexiones tipicas de la medicién de tensién del bus se ilustran en la Figura 54.

DECS-250 Medicion de Tension y Corriente
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3-Conexiones de Fase 1-Conexiones de Fase
de Medicion de Tension del Bus de Medicion de Tension del Bus
<«—Gen--- Bus —» <+—Gen --- Bus —»
H b ® HE ®
GEN H H ® GEN H H ®
H A © ollz ©
SAANAS \AAAS
Y Y Y CY YYD
® BllBZ B3 B1|B2|B3
S( DECS-250 DECS-250

Figura 5-4. Conexiones Tipicas de la Medicion de Tension del Bus
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6 * Sincronizador

Los controladores del DECS-250 con numero de estilo xxxxAxx estan equipados con un sincronizador
automatico que actia para alinear la tension, el angulo de fase y la frecuencia del generador con el bus.
La funcién del sincronizador incluye ajustes de compensacion para el interruptor del generador y
configuracion de control de desvio del gobernador generador. Las caracteristicas relacionadas al
sincronizador incluyen coincidencia de tension y deteccién de condicion del bus.

Sincronizacion del Generador

Ruta de Navegacion BESTCOMSPIus: Explorador de Configuracion, Coincidencia Sincronizador /
Tension, Sincronizador

Ruta de Navegacion HMI: Explorador de Configuracion, Coincidencia Sincronizador /Tension,
Sincronizador

Hay dos modos de sincronizacion del generador automatico disponibles: lazo enganchado de fase

(PLL, en inglés) y modo anticipado. En modo PLL, el DECS-250 empareja la tensién, angulo de fase y
frecuencia del generador con el bus y luego conecta el generador al bus cerrando el interruptor. En modo
anticipado, el DECS-250 impulsa la frecuencia del generador cerca de la frecuencia del bus y cierra el
interruptor a un angulo de fase de cero, compensando el tiempo de cierre del interruptor. (El tiempo de
cierre del interruptor es el retraso entre la emision de un comando de cierre del interruptor y el cierre de
los contactos del interruptor). EI DECS-250 comprensa el tiempo de cierre del interruptor siguiendo la
diferencia de frecuencia entre el generador y el bus y calculando el angulo de fase anticipado requerido
para cerrar el interruptor a un angulo de fase de cero grados.

Correccion de Frecuencia

El ajuste de frecuencia de deslizamiento establece el deslizamiento maximo permitido para el cierre del
interruptor. Cuando la frecuencia de deslizamiento medida es menor al valor del ajuste del Control del
Limite de Deslizamiento Minimo, la salida de error se fija en cero. Cuando la frecuencia de deslizamiento
medida esta entre los valores del Control del Limite de Deslizamiento Maximoy el Control de Limite de
Deslizamiento Minimo, la salida de error es proporcional a la diferencia entre la frecuencia de
deslizamiento medida y el valor de ajuste del Control de Limite de Deslizamiento Minimo con la polaridad
opuesta. Cuando la frecuencia de deslizamiento medida es mayor al valor del ajuste del Control de
Limite de Deslizamiento Maximo, la salida de error se fija al maximo con la polaridad opuesta.

Para minimizar el impacto en el bus durante la sincronizacion, la frecuencia del generador puede verse
forzada a superar la frecuencia del bus en el momento de cierre del interruptor. Si este es el caso, el
DECS-250 elevara la frecuencia del generador sobre la frecuencia del bus antes del cierre del
interruptor. La configuracién del angulo de cierre del interruptor define la diferencia maxima permitida del
angulo de fase entre el generador y el bus. Para cerrar el interruptor, el angulo de deslizamiento debe
permanecer inferior al valor de esta configuracién por la duracion del retardo de activacion de
sincronizacion.

Los ajustes del Control de Limite de Deslizamiento Minimo y el Control de Limite de Deslizamiento
Maximo y el Angulo de Cierre del Interruptor, Gnicamente se usan en modo PLL.

Correccion de Tension

La correccion de tension se inicia cuando la tension del generador esta fuera de la ventana de tension
definida. El ajuste de ventana de tensién se expresa como un porcentaje de tension del bus y determina
la banda de tension del generador alrededor de tensién del bus donde se va a considerar el cierre del
interruptor. Habilitar la configuraciéon de Vgen>Vbus hace que el DECS-250 eleve la tension del
generador sobre la tensién del bus antes de la sincronizacion. Un ajuste de nivel de igualacion entre los
PT del generador y del bus permite compensar los transformadores elevadores y reductores del sistema.
ElI DECS-250 ajusta la tensién detectada por el generador en funcién de este porcentaje. Este ajuste
también se muestra en la pantalla de igualacién de tension, mas adelante. Al modificarse el valor, el
cambio se refleja en ambos lugares.

DECS-250 Sincronizador
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Compensacion de angulo

Un ajuste de compensacion de angulo permite compensar el cambio de fase generado por los
transformadores del sistema. El valor de compensacion de angulo solo se agrega al angulo del bus. Por
ejemplo, supongamos que el generador y el bus estan sincronizados, pero el angulo de deslizamiento
medido del DECS-250 es de —30°. La Ecuacién 6-1, que se incluye a continuacién, ilustra el calculo del
angulo de deslizamiento del DECS-250. La ecuacion indica que el angulo del generador tiene un retardo
de 30° con respecto al angulo del bus, debido al cambio de fase del transformador. Para compensar el
retardo producido por el cambio de fase, el ajuste de compensacién de angulo debe contener un valor de
30°. Este valor se agrega al angulo medido del bus para obtener un angulo de deslizamiento ajustado de
cero grados. El ajuste de compensacion de angulo solo se aplica al angulo medido del bus; el angulo
medido del generador no se ve afectado por el DECS-250.

G — B+ A =Slip Angle
Ecuacién 6-1. Angulo de deslizamiento medido del DECS-250
Donde:
G = angulo medido del generador

B = angulo medido del bus
A = valor de compensacién de angulo

Nivel de igualacion entre el generador y el PT del bus

Para compensar los transformadores elevadores y reductores del sistema se suministra un ajuste de
nivel de igualacion entre el generador y el PT del bus. EI DECS-250 ajusta el voltaje detectado del
generador en funcién de este porcentaje. Este ajuste también se muestra en la pantalla de igualacién de
voltaje, mas adelante. Al modificarse el valor, el cambio se refleja en ambos lugares. Para calcular el
valor adecuado del nivel de igualacion entre el generador y el PT del bus, consulte Ecuacion 6-2.

Gen Primario B
(—) X 100 = Ajuste (%) Nivel de igualacion entre generador y PT del bus
Bus Primario

Ecuacion 6-2. Calculo del nivel de igualacion entre el generador y el PT del bus

Falla de Sincronizacion

Si la sincronizacién del generador no se produce dentro de un plazo establecido por el usuario, la
sincronizacion del generador se interrumpe.

Sincronizador

Si izad Fgen > Fbarra Retarde de Activacidn Sinc (s)
Dezhabiltar

Tipo de Sinc Habilttar Retardo de Activacin Falla Sine ()

Lazo Enganchado de Fase ~ Vgen > Vbarra

Frecuencia de Deslizamiento (Hz) (®) Deshabilitar

limite de contral minima del resbalon (Hz) Compensacion de angulo (%)

limite de control maximo del resbalon (Hz) Nivel de Coincidencia TP Gen a Barra (%)

Wentana de Tension (%)

g
=

Angulo de Cierre del Interruptor (%)
0.0

I

Figura 6-1.Ajustes del sincronizador del generador

Sincronizador DECS-250
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Cuando la rotacion del voltaje del generador no iguala la rotacién del voltaje del bus, se anuncia una
alarma por incompatibilidad de rotacién de fase y se aborta la sincronizacién del generador.

La configuracion de la sincronizacion del generador BESTCOMSPIus se muestra en la Figura 6-1.

Coincidencia de Tension

Ruta de Navegacion BESTCOMSPIus: Explorador de Configuracion, Coincidencia Sincronizador /
Tensién, Coincidencia de Tension

Ruta de Navegacion HMI: Explorador de Configuracion, Coincidencia Sincronizador / Tension,
Coincidencia de Tension

Cuando esta habilitado, la coincidencia de tension esta activa en modo de control AVR y ajusta
automaticamente la consigna del modo AVR para coincidir con la tensién del bus detectado.
La coincidencia de tensién se basa en dos parametros: banda y nivel de coincidencia.

La banda de adaptacion de tension define la proximidad entre la tension del generador y la del bus para
que la adaptacion de tension se active. El ajuste del nivel de banda es un porcentaje de la tension
nominal del generador.

Un ajuste de nivel de igualacién entre los PT del generador y del bus permite compensar los
transformadores elevadores y reductores del sistema. El DECS-250 ajusta la tensién detectada por el
generador en funcién de este porcentaje. Este ajuste también aparece en la pantalla del sincronizador,
qgue se mostro anteriormente. Al modificarse el valor, el cambio se refleja en ambos lugares. Para
calcular el valor adecuado del nivel de igualacién entre el generador y el PT del bus, consulte Ecuacion
6-2.

Los ajustes de la coincidencia de tensién se muestran en la Figura 6-2.

Coincidencia de Tension

Coincidencia de Tension

Coincidencia de Tension

Nivel de Coincidencia TP Gen a Barra (3%)

100.0

Figura 6-2. Ajustes de Coincidencia de Tension

Configuracion del Hardware del Interruptor

Ruta de Navegacion BESTCOMSPIus: Explorador de Configuracion, Coincidencia Sincronizador /
Tensién, Hardware del Interruptor

Ruta de Navegacion HMI: Explorador de Configuracion, Coincidencia Sincronizador / Tension,
Hardware del Interruptor

El DECS-250 puede controlar y monitorear un interruptor del generador. Los ajustes del hardware del
interruptor se muestran en la Figura 6-3.

Fallo del Interruptor

Cuando se emite una orden de cierre para cualquier interruptor, el DECS-250 monitorea el estado del
interruptor y anuncia un fallo del interruptor si el mismo no se cierra dentro del tiempo definido por el
retardo de espera del cierre del interruptor. Tipicamente, el retardo de espera se estima sea mas largo
que el tiempo de cierre del interruptor real.

DECS-250 Sincronizador
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Interruptor del Generador

El DECS-250 debe configurarse con las caracteristicas del interruptor del generador antes de que el
DECS-250 controle el interruptor. Los interruptores controlados por pulso o entradas de control continuas
son mantenidos. Durante la sincronizaciéon en modo anticipado, si el interruptor del generador se esta
usando para unir el generador al bus, el DECS-250 utiliza un tiempo de cierre del interruptor para
calcular el tiempo 6ptimo para cerrar el interruptor.

Para un interruptor del generador de pulso controlado, los tiempos del pulso para abrir y cerrar el
interruptor son utilizados por el DECS-250 cuando se emiten 6rdenes de apertura y cierre del interruptor.
Cuando se ajuste el tiempo del pulso, los tiempos de apertura y cierre deben establecerse en o por mas
tiempo que el ajuste de tiempo de cierre del interruptor.

Si se desea, es posible el cierre del interruptor durante una condicién de bus inactivo y/o condiciones de
generador inactivo.

Precaucion

Tenga cuidado cuanto conecte un generador “inactivo” a un bus
“‘inactivo”. Pueden ocurrir dafos no deseados en el sistema si el bus
se carga mientras un generador “inactivo” esta conectado a él.

Hardware del Interruptor
Interruptor del Gen
Tiempo de Espera Cierre Interruptor (5)
Hardware Interruptor Generador
Interruptor del Gen Tiempo Pulso Apertura (s)
MO Corfigurado 0.10
® Configurado Tiempo Pulso Cierre ()
Tipo de Contacto 0.1
() Pulsar Tiempao de Cierre Interruptor (ms)
® Cortrue
Habilitar Cierre Barra Muerta Cierre de Gen Muerto Habilitar
(®) Deshabilitar (®) Deshabilitar
() Habiltar () Habilitar

Figura 6-3. Configuracion de Ajuste de Hardware del Interruptor

Deteccién de Condicion del Generador y el Bus

Ruta de Navegacion BESTCOMSPIus: Explorador de Configuracion, Coincidencia Sincronizador /
Tension, Deteccion de Condicion del Bus

Ruta de Navegacion HMI: Explorador de Configuracion, Coincidencia Sincronizador / Tension,
Deteccion de Condicion del Bus

El DECS-250 monitoreala tensién y frecuencia del generador y del bus para determinar cuando un cierre
del interruptor es apropiado. Los ajustes de deteccién de las condiciones del bus y el generador se
muestran en la Figura 6-4.

Condicién del Generador

El DECS-250 reconoceungenerador inactivo cuando la tension del generador se reduce por debajo del
umbral del generador inactivo por la duracién del retardo de activacién del generador inactivo.

Sincronizador DECS-250
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Un generador fallido se reconocer cuando la tension o frecuencia del generador no cumple con el criterio
establecido de estabilidad del generador por la duracién de retardo de la activacion del generador fallido.
Los parametros de estabilidad del generador se describen en Estabilidad del Generador.

Deteccion de Condicion de Barra
Sensado del Generador
Condicion Generador
Umbral Gen Muerto Retardo de Activacion Gen Muerto (s)
o Prirary V
Retardo de Activacidn Gen Fallado (3)
Generador Estable
Ajustes de Sobretension Ajustes de Subtension
Levante (W L-L) Salida Levante (V' L-L) Salida
prinany V primary Primary Privary ¥
Por Unidad 1.058 Por Unidad 0.958 Por Unidad 0.975 Por Unidad
Ajustes de Sobrefrecuencia Ajustes de Subfrecuencia
Levante (Hz) Salida (Hz) Levante (Hz) Salida (Hz)
[s2.00 | 6180 | [58.00 | [58.20 |
Retardo de Activacion Gen Fallado (s)
Sensado de la Barra
Ajustes de Condicion de Barra
Umbral Barra Muertz Retardo de Activacion Barra Muerta (s)
Retardo de Activacion Barra Fallada (s)
Barra Estable
Ajustes de Sobretension Ajustes de Subtension
Levante (W L-L) Salida Levante (V' L-L) Salida
pinary primary ¥ prinany ¥ primany ¥
Por Unidad Por Unidad 0.958 Por Unidad 0.575 Por Unidad
Ajustes de Sobrefrecuencia Ajustes de Subfrecuencia
Levante (Hz) Salida (Hz) Levante (Hz) Salida (Hz)
6200 | 6130 | |58.00 | |58.20 |
Retardo de Activacion Barra Estable (s)

Figura 6-4. Ajustes de la Deteccion de Condiciones del Generador y el Bus

Estabilidad del Generador

Antes de iniciar el cierre del interruptor (empalmando el generador a un bus estable o inactivo), la tension
del generador debe ser estable. Se utilizan distintos ajustes para determinar la estabilidad del generador.
Estos ajustes incluyen niveles de activaciéon y desactivaciéon para sobretension, subtension,
sobrefrecuencia, y subfrecuencia. El reconocimiento de la estabilidad del generador es mas controlado
por el retardo de activacion de estabilidad del generador. El cierre del interruptor no se considera si las
condiciones de tensidn no estan dentro de los ajustes de activacion y desactivaciéon durante el retardo de
activacion de la estabilidad.

DECS-250 Sincronizador



6-6 9440372990

Condiciones del Bus

El DECS-250 reconoceun bus inactivo cuando la tensién del bus disminuye por debajo del umbral del
bus inactivo por la duracion de retardo de activacion del bus inactivo.

Un bus fallido se reconocer cuando la tensién o frecuencia del bus no cumple con el criterio establecido
de estabilidad por la duracién de retardo de la activacién del bus fallido. Los parametros de estabilidad
del bus se describen en Estabilidad del Bus.

Estabilidad del Bus

Antes de iniciar un cierre de interruptor (uniendo el generador a un bus vivo), la tension del bus debe ser
estable. Muchos ajustes se utilizan para determinar la estabilidad del bus. Estos ajustes incluyen niveles
de activacion y desactivacion para sobretensién, subtension, sobrefrecuencia, y subfrecuencia.

El reconocimiento de la estabilidad del bus es mas controlado por el retardo de activacion de estabilidad
del bus. El cierre del interruptor no se considera si las condiciones de tension no estan dentro de los
ajustes de activacion y desactivacion durante el retardo de activacion de estabilidad.

Control del Gobernador del Generador

Ruta de Navegacion BESTCOMSPIus: Explorador de Configuracion, Coincidencia Sincronizador /
Tensién, Ajuste de Control de Desvio del Gobernador

Ruta de Navegaciéon HMI: Explorador de Configuracion, Coincidencia Sincronizador / Tension, Ajuste de
Control de Desvio del Gobemador

Durante la sincronizacion, el DECS-250 ajusta la tension y frecuencia del generador emitiendo sefales
de correccioén de velocidad al gobernador de velocidad. Las sefiales de correccion son emitidas en forma
de cierres de contacto de salida del DECS-250. Estas sefiales de correccion pueden ser continuas, fijas
o proporcionales. Cuando se selecciona una correccion fija, los pulsos de correccion equivalen a los
ajustes Ancho de pulso de correccion e Intervalo de pulso de correccion. Cuando se selecciona una
correccién proporcional, el ancho de pulso de correccion varia en proporcion al error y los intervalos
equivalen al ajuste Intervalo de pulso de correccion. Inicialmente, los pulsos largos se emiten cuando la
diferencia de frecuencia entre el generador y el bus es grande. A medida que los pulsos de correccion
hacen efecto y la diferencia de frecuencia se hace mas chica, los anchos de pulso de correccion
disminuyen proporcionalmente.

Los ajustes de control de desvio del gobernador se ilustran en la Figura 6-5.

Ajustes de Control de Desvio del Gobernador

Tipo de Contacto Bias de Control

Ancho de Pulso de Correccidn (s)

Intervalo de Pulso de Correccion (s)

Figura 6-5.Ajustes de Control de Desvio del Gobernador

Sincronizador DECS-250
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7 * Regulacion

El DECS-250 regula precisamente el nivel de potencia de excitacion suministrado en cada uno de los 5
modos de regulacion disponibles. La regulacién estable se ve mejorada por un seguimiento automatico de
consigna del modo activo por los modos de regulacién inactivos. La consigna de pre-posicion dentro de
cada modo de regulacién permite que el DECS-250 sea configurado por sistema multiple y necesidades de
aplicacion.

Ruta de Navegaciéon BESTCOMSPIus: Explorador de Configuracién, Consigna, AVR/FCR/FVR y VAR/PF
Ruta de Navegacion HMI: Explorador de Configuracion, Consigna, AVR/FCR/FVR y VAR/PF

Modos de funcionamiento

El control DECS-250 de un generador sincrono o motor sincrono es posible mediante la seleccion del
modo de funcionamiento apropiado. La configuracion del modo de funcionamiento se muestra en la
Figura 7-1.

Modo Operativo

Modo Operativo
Modo

Modo del mator ~

Configuracion de aumento/disminucion

Ajustar excitacian ~

Figura 7-1. Configuracion del modo de funcionamiento

Cuando se selecciona el modo Motor, el DECS-250 ve la maquina controlada como una carga y todos
los campos apropiados en el HMI del panel frontal y en BESTCOMSPIus cambian de "Generador" a
"Motor". Los angulos de corriente de linea se desplazan 180°, lo que provoca que el signo de las
mediciones de potencia real y reactiva se invierta en todos los campos de medicién, registros de datos y
analisis en tiempo real.

Al seleccionar el modo Motor se activa el ajuste de configuracion Subir/Bajar. Esta configuracion
configura si las entradas de subida y bajada ajustan el nivel de excitacién o el punto de ajuste de
regulacion.

Modos de Regulacion

El DECS-250 proporciona cinco modos de regulacion: Regulador Automatico de Tension (AVR),
Regulador de Corriente de Campo (FCR), Regulador de Tensién de Campo (FVR), var y Factor de
Potencia (PF).

AVR

Cuando se opera en modo AVR (Regulador Automatico de Tension), el DECS-250 regula el nivel de
excitacion para mantener la consigna de tension del generador terminal a pesar de los cambios en
condiciones de carga y funcionamiento. El ajuste de consigna AVR (o punto de funcionamiento) se
realizan a través de:
e La aplicacion de contactos en la entrada de contacto del DECS-250 configurado para aumentar o
disminuir la consigna activa.
e La aplicacion de una sefial de control analdgica en el Control Auxiliar de entrada del DECS-250.
e La pantalla del Panel de Control del BESTCOMSPIus® (disponible en Explorador de Medicion del
BESTCOMSPIus).
e Un comando de aumento o disminucion transmitido a través del puerto Modbus del DECS-250.

DECS-250 Regulacion
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El rango de ajuste se define por la configuracion de Minimos y Maximos que se expresan como un
porcentaje de tensidon nominal del generador. La longitud de tiempo que se requiere para ajustar la
consigna AVR desde un limite a otro se controla en los ajustes de Tasa Transversal.

Los ajustes relacionados con los regimenes nominales de la maquina se pueden establecer en las
unidades de tension reales o en valores por unidad. Cuando se edita una unidad original,
BESTCOMSPIus recalcula automaticamente el valor por unidad en funcion del ajuste de la unidad
original y del parametro de datos nominales (en Parametros del sistema, pantalla de Datos nominales)
asociados. Cuando se edita un valor por unidad, BESTCOMSPIus recalcula automaticamente el valor
original en funcioén del ajuste por unidad y del parametro de datos nominales asociado.

Si se modifican los parametros de datos nominales una vez que se han asignado todos los valores por
unidad, BESTCOMSPIus recalculara automaticamente todos los ajustes de unidades originales en
funcién de los parametros de datos nominales modificados.

El punto de ajuste AVR tiene unidades originales de tension primaria, y los datos nominales asociados a
sus Datos nominales de la maquina (en Parametros del sistema de la pantalla de Datos nominales).

Estos ajustes se ilustran en la Figura 7-2.

FCR

Cuando se opera en modo FCR (Regulador de Corriente de Campo). EI DECS-250 regula el nivel de
corriente que suministra al campo basado en la consigna FCR. El rango de ajuste de la consigna FCR
depende de los datos nominales de campo y otros ajustes asociados. Los ajustes de consigna FCR se
realizan a través de:

e La aplicacion de contactos en la entrada de contacto del DECS-250 configurado para aumentar o
disminuir la consigna activa.

e La aplicacion de una sefial de control analdgica en el Control Auxiliar de entrada del DECS-250.

e La pantalla del Panel de Control del BESTCOMSPIus® (disponible en Explorador de Medicion del
BESTCOMSPIus)

e Un comando de aumento o disminucion transmitido a través del puerto Modbus del DECS-250

El rango de ajuste se define por la configuracion de Minimos y Maximos que se expresan como un
porcentaje de tensidon nominal de la corriente. La longitud de tiempo que se requiere para ajustar la
consigna FCR desde un limite a otro se controla en los ajustes de Tasa Transversal.

Los ajustes relacionados con los regimenes nominales de la maquina se pueden establecer en las
unidades reales o en valores por unidad. Cuando se edita una unidad original, BESTCOMSPIus recalcula
automaticamente el valor por unidad en funcién del ajuste de la unidad original y del parametro de datos
nominales (en Parametros del sistema, pantalla de Datos nominales) asociados. Cuando se edita un
valor por unidad, BESTCOMSPIus recalcula automaticamente el valor original en funcién del ajuste por
unidad y del pardmetro de datos nominales asociado.

Si se modifican los parametros de datos nominales una vez que se han asignado todos los valores por
unidad, BESTCOMSPIus recalculara automaticamente todos los ajustes de unidades originales en
funcién de los parametros de datos nominales modificados.

El punto de ajuste FCR tiene unidades originales de amperios primarios, y los datos nominales
asociados a sus Datos nominales de Campo, corriente (en Parametros del sistema de la pantalla de
Datos nominales).

Estos ajustes se ilustran en la Figura 7-2.

FVR

El modo FVR (Regulador de Tension de Campo) permite el modelado del generador y pruebas de
validacion de acuerdo con los requerimientos de prueba WECC. El modo FVR también puede utilizarse
para suavizar la transferencia del 250 activo a un DECS secundario.

Cuando opera en modo FVR, el DECS-250 regula el nivel del campo de tensiéon que suministra al campo
basado en la consigna FVR. El rango de ajuste de la consigna FVR depende de datos nominales del
campo y otros ajustes relacionados. Los ajustes de consigna FVR se realizan a través de:

Regulacién DECS-250
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e La aplicacion de contactos en la entrada de contacto del DECS-250 configurado para aumentar o
disminuir la consigna activa

e La aplicacion de una sefial de control analégica en el Control Auxiliar de entrada del DECS-250

e La pantalla del Panel de Control del BESTCOMSPIus (disponible en Explorador de Medicion del
BESTCOMSPIus)

e Un comando de aumento o disminucion transmitido a través del puerto Modbus del DECS-250

El rango de ajuste se define por la configuracion de Minimos y Maximos que se expresan como un
porcentaje de la tension nominal del campo. La longitud de tiempo que se requiere para ajustar la
consigna FVR desde un limite a otro se controla en los ajustes de Tasa Transversal.

Los ajustes relacionados con los regimenes nominales de la maquina se pueden establecer en las
unidades de tension reales o en valores por unidad. Cuando se edita una unidad original,
BESTCOMSPIus recalcula automaticamente el valor por unidad en funcion del ajuste de la unidad
original y del parametro de datos nominales (en Parametros del sistema, pantalla de Datos nominales)
asociados. Cuando se edita un valor por unidad, BESTCOMSPIus recalcula automaticamente el valor
original en funcion del ajuste por unidad y del parametro de datos nominales asociado.

Si se modifican los parametros de datos nominales una vez que se han asignado todos los valores por
unidad, BESTCOMSPIus recalculara automaticamente todos los ajustes de unidades originales en
funcién de los parametros de datos nominales modificados.

El punto de ajuste FVR tiene unidades originales de tensién primaria, y los datos nominales asociados a
sus Datos nominales de la maquina (en Parametros del sistema de la pantalla de Datos nominales).

Estos ajustes se ilustran en la Figura 7-2.

AVR/FCR/FVR Referencias

Regulador Automatico de Tensidn (AVR) Regulador Corriente de Campo (FCR) Regulador Tensidn de Campo (FVR)
Referencia Referencia Referencia
Min (% de nominal) Min (% de nominal) Min (% de nominal)
Max (% de nominal) Maox (% de nominal) Max (% de nominal)
Tasa Travesia (s) Tasa Travesia (s) Tasa Travesia (s)

Pre-posicién 1 Pre-posicidn 1 Pre-posicién 1

Efer ere R E]
Figura 7-2. Ajustes de Regulacion AVR, FCR, y FVR
Var

Cuando se opera en modo var, el DECS-250 regula la salida de energia reactiva (var) del generador basado
en la consigna var. El rango de ajuste de la consigna var depende de los valores nominales del generadory
otros ajustes asociados. Los ajustes de consigna Var se realizan a través de:

e La aplicacion de contactos en la entrada de contacto del DECS-250 configurado para aumentar o
disminuir la consigna activa

e La aplicacion de una sefial de control analdgica en el Control Auxiliar de entrada del DECS-250

e La pantalla del Panel de Control del BESTCOMSPIus (disponible en Explorador de Medicion del
BESTCOMSPIus)

¢ Un comando de aumento o disminucion transmitido a través del puerto Modbus del DECS-250

El rango de ajuste se define por la configuracion de Minimos y Maximos que se expresan como un
porcentaje de la salida del generador nominal kVa. La longitud de tiempo que se requiere para ajustar la
consigna var desde un limite a otro se controla en los ajustes de Tasa Transversal. El ajuste en la Banda
de Ajuste Fino de Tension define los limites superiores e inferiores de la correccion de tension cuando
funciona en modo de regulacién var o factor de potencia.
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Los ajustes relacionados con los regimenes nominales de la maquina se pueden establecer en las
unidades de tensién reales o en valores por unidad. Cuando se edita una unidad original,
BESTCOMSPIus recalcula automaticamente el valor por unidad en funcién del ajuste de la unidad
original y del parametro de datos nominales (en Parametros del sistema, pantalla de Datos nominales)
asociados. Cuando se edita un valor por unidad, BESTCOMSPIus recalcula automaticamente el valor
original en funcion del ajuste por unidad y del parametro de datos nominales asociado.

Si se modifican los parametros de datos nominales una vez que se han asignado todos los valores por
unidad, BESTCOMSPIus recalculara automaticamente todos los ajustes de unidades originales en
funcién de los parametros de datos nominales modificados.

El punto de ajuste del Control de potencia reactiva tiene una unidad original de kVar Primarios, y los
datos nominales asociados a sus Datos nominales de maquina, Nominal (kVA) (en Parametros del
sistema de la pantalla de Datos nominales).

Los ajustes de modo var se ilustran en la Figura 7-3.

Factor de Potencia

Cuando se opere en modo Factor de Potencia (PF), el DECS-250 controla la salida var del generador
para mantener la consigna de Factor de Potencia mientras la carga kW en el generador varia. El rango
de ajuste de la consigna PF esta determinado por ajustes del PF en Avance y PF en Retardo.

La longitud de tiempo que se requiere para ajustar la consigna PF desde un limite a otro se controla en
los ajustes de Tasa Transversal. El ajuste en la Banda de Ajuste Fino del TensionE define los limites
superiores e inferiores de la correccion de tension cuando el DECS-250 funciona en modo de regulacion
var o factor de potencia. El nivel de potencia activa del factor de potencia (FP) establece el nivel de
potencia de salida (kW) del generador donde el DECS-250 conmuta a/desde los modos Compensacion
de caida/Factor de potencia. Si el nivel de potencia disminuye por debajo del ajuste, el DECS-250 pasa
del modo Factor de potencia al modo Compensacion de caida. Por el contrario, cuando el nivel de
potencia aumenta por encima del ajuste, el DECS-250 pasa del modo Compensacién de caida al modo
Factor de potencia. Su puede ingresar un ajuste de 0 % a 30 % en incrementos de 0,1 %.

Los ajustes de modo Factor de Potencia se ilustran en la Figura 7-3.

VAI/PF Referencias
Banda de Ajuste de Tensidn Fina Control Potencia Reactiva (VAR) Control Factor de Potencia (FP)
Banda de Ajuste de Tensidn Fina (%) Referencia Referencia
Primary kVAR 1.000
0.000 Por Unidad FP - Adelanto
Nivel FP de potencia activa
PO Min (% de nominal) -0.800

Nivel FP de potencia activa (%)

A

=

1
'

b
=
al
w
Q

800
00.0 Tasa Travesia (s)

= =
=1}
-
(=9
o
@
=]
2
=
2
—_

Tasa Travesia (s)

20 .

o Pre-posicion 1
Pre-pggicion Refereng]

Figura 7-3. Ajustes de Regulacién Var y Factor de Potencia

Consigna de Pre-posicion

Cada modo de regulacién tiene tres puntos de ajuste de preposicion que permiten configurar el DECS-
250 para multiples necesidades de sistemas y aplicaciones. Cada punto de ajuste de preposicion se
puede asignar a una entrada de contacto programable. Cuando se cierra la entrada de contacto
apropiada, el punto de ajuste se conduce al valor de preposicién correspondiente.

Cada funcion de preposicion esta configurada con tres ajustes: punto de referencia, velocidad transversal
y modo. En la Figura 7-4 se ilustra una parte de los puntos de ajuste de preposiciéon para los modos var y
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PF . Los puntos de ajuste de posicion previa para los modos AVR, FCR y FVR son similares y no se
muestran aqui.

Pre-posicion 1 Pre-posicion 1 Pre-posicion 1

Referencia Referencia Referencia

1200 Primary Primary A 10.00 Primary
1.000 Per Unidad 0.020 Par Unidad 0.159 Par Unidad
Tasa Travesia (s) Tasa Travesia (s) Tasa Travesia (s)

Medo Modo Modo

Liberar ~ Liberar w Liberar ~

Figura 7-4. Consignas de Pre-Posicion

Punto fijo

El rango de ajuste de cada punto de ajuste de preposicion es idéntico al del punto de ajuste del modo de
control correspondiente.

Velocidad transversal

El tiempo necesario para ajustar de un punto de referencia de posicion prefijada a otro se controla
mediante la configuracién de velocidad transversal. Un ajuste de cero implementa un paso instantaneo.
Modo

El modo seleccionado (Liberar o Mantener) determina si el DECS-250 respondera o no a mas comandos
de cambio de punto de ajuste mientras se afirma el comando de preposicion.

Modo de lanzamiento

Cuando el modo de posicién previa es Release, los comandos de cambio de punto de referencia para
aumentar o disminuir el punto de referencia se ejecutan incluso cuando se afirma un comando de
posicion previa. Ademas, si el modo de preposicion inactivo es Liberar y el seguimiento intemo esta
habilitado, el valor de preposicion respondera a la funcién de seguimiento.

Modo de mantenimiento

Cuando el modo de posicién preestablecida es Mantener y se afirma una sola entrada de posiciéon
preestablecida, los comandos de cambio de punto de referencia se ignoran siempre que se haya
afirmado la entrada de posicion preestablecida.

Las tres entradas de preposicion de punto de ajuste se ponderan en prioridad, teniendo la entrada de
preposicion 3 la prioridad mas alta y la entrada de preposicion 1 la de menor prioridad. Esto afecta la
forma en que cambian los puntos de ajuste cuando se afirma mas de una entrada de preposicién. Si el
punto de referencia de la preposicién 1 esta activo (con la entrada de la preposiciéon 1 confirmada) y la
entrada de la preposicion 3 esta confirmada, el punto de referencia cambiara al valor de la preposicién 3.
Sin embargo, si el punto de referencia de la preposicion 2 esta activo (con la entrada de la preposicion 2
activada) y la entrada de la preposicion 1 esta activada, el punto de referencia no cambiara porque la
entrada de la preposicion 2 tiene una prioridad mas alta que la entrada de la preposicién 2. -entrada
posicion 1.

Elevacion transitoria

La funcién de elevacion transitoria de excitacion mejora la respuesta ante fallas sucesivas, ya que
proporciona mayor soporte de excitacion. Cuando se produce simultaneamente un incremento de la
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corriente de linea y una disminucién de la tension de linea, el DECS-250 realiza una compensacion
elevando el punto de ajuste de tensién por encima del punto de ajuste nominal. Cuando la tension de
linea se recupera, el punto de ajuste de tensién se restablece en el valor nominal.

La deteccion de fallas es controlada por un ajuste de umbral de tension, un ajuste de umbral de corriente
y un ajuste de duracién. El umbral de tension de falla se expresa como un porcentaje del punto de ajuste
de AVR, y el umbral de corriente de falla se expresa como un porcentaje de la corriente de campo
nominal. El ajuste de duracion determina el tiempo que se tolerara una condicién de falla antes de que se
regule el punto de ajuste.

La regulacion del punto de ajuste es controlada por un nivel de elevacion del punto de ajuste de tension,
un umbral de tension de eliminacion de falla y un retardo de tension de eliminacion de falla. El nivel de
elevacién del punto de ajuste se expresa como un porcentaje por encima del punto de ajuste de AVR.
La elevacion transitoria quedara inhabilitada una vez que se haya recuperado la tensién de linea por
encima del umbral de tensién de eliminacion de falla. El umbral de voltaje de limpieza se expresa como
un porcentaje por encima del punto de ajuste AVR. El retardo de tension de eliminacién de falla
determina el tiempo durante el cual la tension de linea debe superar el umbral de tension de eliminacion
de falla antes de que finalice la regulacion del punto de ajuste.

Arrang transit

Arranque excitacidn transit discontinuo
Arrang transit
De

Falla umbral tensidn (%) Mivel arranque punto de ajuste de tensidn (32)
80.0 20.0

Falla umbral corriente (32) Borrando umbral tensién (32)
120.0 10.0

Durac min de falla (ms) Borrando retardo tensicn (ms)

50 10

Figura7-5. Ajustes de elevacion transitoria

Funcionamiento con Generadores en Paralelo

Ruta de Navegacion BESTCOMSPIus: Explorador de Configuracion, Consignas, Compensacion
Paralelo/Caida de Linea

Ruta de Navegacion HMI: Explorador de Configuracion, Consignas, Compensacién Paralelo/Caida de
Linea

EI DECS-250 puede utilizarse para controlar el nivel de excitacién de dos o mas generadores funcionando en
paralelo de modo que los generadores compartan la carga reactiva. EI DECS-250 puede utilizar esquemas de
compensacion de caida o de corriente cruzada (diferencial reactivo) para compartir la carga reactiva. Una
funcion para compartir una carga separada habilita a cada maquina para que comparta la carga
proporcionalmente sin incurrir en una caida de voltaje y frecuencia.

Los ajustes de generador en paralelo se muestran en la Figura 7-6 y se describen en el parrafo siguiente.

Compensacion de Caida Reactiva

La compensacion de caida sirve como un método para controlar corriente reactiva cuando el generador se
conecta en paralelo con otra fuente de energia. La compensacion de caida utiliza el TC de fase B en
aplicaciones monofasicas. Cuando se habilita la compensacion de caida, se ajusta la tensién del
generador en proporcion al poder reactivo del generador medido. El ajuste de la compensacion de caida
reactiva se expresa como un porcentaje de tension nominal del generador terminal.
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Nota

Para que funcione la compensacioén de estatismo, el bloque l6gico
PARALLEL_ENABLE_LM se debe establecer como verdadero en
la l6gica programable BESTlogic™Plus.

Compensacion de Corriente Cruzada

El modo de compensacion de corriente cruzada (diferencial reactivo) sirve como un método para
conectar multiples generadores en paralelo para compartir la carga reactiva. Cuando la carga reactiva se
comparte adecuadamente, ninguna corriente es alimentada dentro de la entrada de compensacion de
corriente cruzada del DECS-250 (que se conecta al transformador de fase B). Si la carga reactiva se
comparte en forma incorrecta, esto causa una corriente diferencial a ser alimentada en la entrada de
compensacion de corriente cruzada. Cuando la compensacién de corriente cruzada se habilita, esta
entrada hace que el DECS-250 responda con el nivel apropiado de regulacion. La respuesta del
DECS-250 es controlada por el ajuste de ganancia de compensacion de corriente cruzada que se
expresa como un porcentaje del ajuste nominal del sistema CT.

Se encuentra disponible informacién sobre la aplicacion de compensacion de corriente cruzada en la
seccion Medicion de Voltaje y Corriente de este manual.

Reparto de Carga

En una aplicaciéon de multiple-generador, la funcion de reparto de carga garantiza un reparto igual de la
potencia reactiva del generador. Opera de manera similar a la compensacién de corriente cruzada pero
sin los requerimientos externos del hardware y limitaciones de distancia. En vez de repartir cargas
basadas en la relacién CT, la carga se reparte en una base por unidad calculada desde los datos
nominales del generador. La reparticion de carga de informacion entre los controladores del DECS-250
se logra a través del puerto Ethernet de cada DECS-250 comunicandose sobre una red entre colegas
dedicada a la funcién de repartir la carga. Cada DECS-250 mide la corriente reactiva de sus generadores
asociados y transmite su medicion a todos los otros controladores de DECS-250 en la red. Cada DECS-
250 compara su nivel de corriente reactiva con la suma de todas las corrientes medidas y ajusta su nivel
de excitacion adecuadamente.

El ajuste de Id. de reparto de carga identifica el DECS-250 como una unidad de reparto de carga de la
red. Seleccionar un cuadro de nimero Unidad de reparto de carga permite que cualquier unidad de
reparto de carga DECS-250 de la red que tenga ese numero de Id. De reparto de carga comparta carga
con el DECS-250 conectado en ese momento. No es necesario que la Id. de reparto de carga sea Unica
para cada unidad. Esto permite agrupar las unidades de reparto de carga.

Cuando la configuracion de la unidad no concuerda con la configuracion de las otras unidades
habilitadas para el reparto de carga, el elemento légico de discordancia de Configuracién de Reparto de
Carga de Red se volvera verdadero. El ajuste de Retraso de Discordancia de Configuracion afiade un
retraso antes de que el elemento se vuelva verdadero.

Los ajustes de reparto de carga consisten en una caja habilitadora, Caida, retraso de desfase de
configuracion, Kg, Ki, Max Vc, y ajustes de ID de Reparto de carga.

Compensacion de Caida de Linea

Cuando se habilita, la compensacion de caida de linea puede utilizarse para mantener voltaje en una
carga localizada a una distancia del generador. El DECS-250 alcanza esto midiendo la corriente de linea
y calculando el voltaje para un punto especifico en la linea. La compensacion de caida de linea se aplica
a la porcion real y reactiva de la corriente de linea del generador. Se expresa como un porcentaje del
voltaje del generador terminal.

Ecuacion 7-1 se utiliza para calcular el Valor de caida de linea.

LDyqre = \/ (Vs = [0 % T % €05 (1 )])" + (1D X Ly x 510 (1))

Ecuacion 7-1. Valor de caida de linea
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LDvawe = Valor de caida de linea (por unidad)

Vavg = Voltaje promedio, valor medido (por unidad)

LD = % de Caida de linea/100

lavg = Corriente promedio, valor medido (por unidad)
Ibang = Angulo de corriente de fase B (sin compensacion)

LDvalue s el valor por unidad que se observa debajo de la maquina sincrénica. Ecuacion 7-2 se utiliza
para determinar el voltaje necesario del ajuste para la caida de linea.

Vadjust,PU = Vrms,PU - LDValue

Ecuacién 7-2. Voltaje necesario del ajuste para la caida de linea

Ecuacion 7-3 se utiliza para obtener las unidades primarias.

Vadjust = Vadjust,pu X Veatea

Ecuacion 7-3. Obtener unidades primarias

El nuevo punto de ajuste definido por la caida de linea se calcula con Ecuacion 74.

VAdjusted Setpoint = VSetpoint + Vadjust
Ecuacion 7-4. Punto de ajuste definido por la caida de linea

Refiérase a la Figura 7-6 para observar una ilustraciéon de los ajustes de compensacion de caida de
linea.
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Compensacion Paralelo/ Caida de Linea

Compensacion de Caida
Compensacion de Caida

Compensacion de Caida Reactiva (% de nominal)

o
=]

Compensacion de Caida de Linea
Compensacicn de Caida de Linea
Deshabilitar w

Compensacicn de Caida de Linea (% de nominal)

o
=]

Compensacion de Cormnente Cruzada
Compensacidn de Corriente Cruzada
Deshabiltar ~

Ganancia de Compensacidn de Corriente Cruzada (% de nominal)

Red de intercambio de carga
Red de intercambio de carga
Deshabiltar ~

Caida (%) Carga Compartida Unid 1
Habilitar ™

Z

Carga Compartida Unid 2
Habilitar ™
Carga Compartida Unid 3
Habilitar ™

Carga Compartida Unid 4

05 Habilitar ™

=k =
=l
[=15)
»

Retardo por discrepancia de configuracidn (s)
05

Carga Compartida Unid 5
Habilitar ™

13/ Cz (Crmp=is Carga Compartida Unid &

Habilitar ™

I

Carga Compartida Unid 7
Habilitar ™
Carga Compartida Unid &
Habilitar ~

Carga Compartida Unid 9
Habilitar ~

Carga Compartida Unid 10
Habilitar ~

Carga Compartida Unid 11
Habilitar ~

Carga Compartida Unid 12
Habilitar ~

Carga Compartida Unid 13
Habilitar ~

Carga Compartida Unid 14
Habilitar ~

Carga Compartida Unid 15
Habilitar ~

Carga Compartida Unid 16
Habilitar ~

Figura 7-6. Ajustes de Generadores en Paralelo y Compensacion de Caida de Linea
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Auto Seguimiento

Ruta de Navegacion BESTCOMSPIus: Explorador de Configuracion, Consignas, Auto Seguimiento
Ruta de Navegaciéon HMI: Explorador de Configuracion, Consignas, Auto Seguimiento

El seguimiento de consigna de modo de regulacion interno es una caracteristica estandar en el DECS-
250. Un seguimiento externo de consigna es opcional (estilo xx2xxxx) en el DECS-250. Los ajustes de
Auto Seguimiento se ilustran en la Figure 7-7.

Seguimiento Interno de Consigna

En aplicaciones que utilizan un Unico DECS-250, se habilita un seguimiento interno para que los modos
de regulacién inactivos sigan el modo de regulacion activa.

Los siguientes ejemplos demuestran las ventajas del seguimiento interno:

o Siel sistema de excitacion esta funcionando en linea con el seguimiento interno habilitado, una
pérdida en la puede disparar una transferencia al modo FCR. El Auto seguimiento minimiza el
impacto que una pérdida en la condicion sensada tiene en la capacidad del excitador de mantener el
nivel de excitacion apropiado.

e Durante la realizacién de pruebas de rutina del DECS-250 en modo de copia de seguridad, la
caracteristica de seguimiento intemo permite una transferencia a un modo inactivo que no dara
lugar a perturbaciones en el sistema.

Hay dos parametros que controlan el comportamiento del seguimiento intemo. Un ajuste de retardo determina
el tiempo de retardo entre grandes perturbaciones del sistema y el comienzo del seguimiento de consigna. Un
ajuste de tasa transversal configura la longitud de tiempo para que las consignas de modo inactivo atraviesen
el rango completo de ajustes de la consigha de modo activo.

Seguimiento Externo de Consigna

Para aplicaciones criticas, un segundo DECS-250 puede proporcionar control de excitaciéon con copia de
seguridad. El estilo xx2xxxx del DECS-250 permite la redundancia de excitacién proporcionando
seguimiento externo y transferencia de provisiones entre los controladores del DECS-250. EI DECS-250
secundario puede configurarse para seguir la consigna del DECS-250 primario. Un disefio apropiado del
sistema de excitacién redundante permite contar con la anulacién del sistema fallido.

Nota

Se deben realizar pruebas periddicas del sistema de copia de
seguridad para garantizar que esté en funcionamiento y que puede
ser puesto en servicio sin previo aviso.

Asi como el seguimiento interno, el seguimiento externo de consigna utiliza los ajustes habilitar /
deshabilitar, retardar y tasa transversal.

Auto Seguimiento

Seguimiento Interno Seguimiento Externo (DECS Secundario)

Seguimiento Interno Seguimiento externo

Deshabiltar

Retardo (s) Retarda (s)

Figure 7-7. Ajustes de Auto Seguimiento
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Configuracion del punto de ajuste

Cuando el ajuste Guardar automaticamente esta habilitado, el DECS-250 guarda de forma automatica el
punto de ajuste activo en intervalos de 10- minutos. De lo contrario, se conserva el ultimo punto de ajuste
que se envio al DECS-250. La Figura 7-8 muestra la pantalla de configuracién del punto de ajuste.

Referencias Configurar

Configuracion de Referencia
Auto Guardar

D

Figura 7-8. Configuracion del punto de ajuste
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8 * Control Auxiliar

Ruta de Navegacion BESTCOMSPIus: Explorador de Configuracion, Consignas, Entrada Auxiliar
Ruta de Navegaciéon HMI: Explorador de Configuracién, Consignas, Entrada Auxiliar

El DECS-250 aceptaunasefial externa de control analégico para control auxiliar de la consigna de
regulacién. El control de consigna auxiliar es posible en todos los modos de regulacion: AVR, PF, Var,

FCR y FVR. La sefal de control también puede utilizarse para el escalador de limite o control del
estabilizador de sistema de potencia. Los ajustes del control auxiliar se muestran en la Figura 8-1.

Tipo de Entrada de Control Auxiliar

Tanto la sefial de control de tensién como la de corriente pueden utilizarse para control auxiliar. Los
terminales I+ e |- aceptan una senal de 4 a 20 mAcc. Los terminales V+ y V- aceptan una sefial de -10 a
+10. Un terminal adyacente etiquetado GND proporciona la conexion para un cable blindado
recomendado. El tipo de entrada se selecciona en BESTCOMSPlus.

Funcion de Entrada de Control Auxiliar

La entrada de control auxiliar se puede utilizar para polarizar el punto de ajuste de regulacién, como
entrada de prueba del estabilizador del sistema de potencia, para escalar el limitador o para la entrada
del codigo de red.

Al utilizar una entrada auxiliar de corriente, el DECS-250 responde a las entradas fuera de rango de las
siguientes maneras. Si la sefial aplicada disminuye por debajo de 2 mAdc, el DECS-250 asume que la
sefal de polarizacion se ha perdido y vuelve a un estado sin polarizacién. Una corriente aplicada que
exceda los 20 mAdc se interpreta como polarizacion total.

Entrada del DECS-250

Cuando la entrada auxiliar se utiliza para el control auxiliar del punto de ajuste de regulacioén, proporciona
una sefal de polarizacion al regulador, modificando dicho punto. El punto de ajuste mostrado en
BESTCOMSPIus® o comunicado mediante Modbus® o PROFIBUS no reflejara la contribucion de
polarizacion de la entrada auxiliar. EI punto de ajuste se mantendra en el mismo nivel que si la entrada
auxiliar no estuviera aplicada.

Limites del punto de ajuste

Los limites minimo y maximo del punto de ajuste se respetan independientemente del nivel de la entrada
auxiliar cuando la opcién "Con limite" esta habilitada.

Entrada de Prueba PSS

La entrada auxiliar se puede utilizar como entrada de prueba para la funcidon estabilizadora del sistema
de potencia opcional durante las pruebas y la validacion. Puede encontrar mas informacion en la seccién
Estabilizador del Sistema de Potencia de este manual.

Limitador de Escala

Cuando se configura la entrada de control auxiliar para escalador de limite, los valores bajos del limitador
de corriente del estator (SCL) y limitador de sobreexcitacion (OEL) pueden ajustarse automaticamente.
Los ajustes automaticos del SCL y OEL se basan en seis parametros: sefial y escala para tres puntos. El
valor de sefal para cada punto representa la tensiéon de entrada accesoria. El valor de la escala define el
nivel bajo del limitador como un porcentaje de la corriente de campo de carga completa nominal para el
OEL y la corriente de estator nominal para el SCL. Para tension de entrada accesoria entre dos de los
tres puntos definidos, el ajuste de limitador de bajo nivel se ajusta linealmente entre los dos valores de
escala. Los ajustes de limitador y escalador de limite se discuten en detalle en la seccién Limitadores de
este manual.

DECS-250 Control Auxiliar
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Entrada de cédigo de red

Cuando se desee usar la entrada auxiliar como la fuente de ajuste para el control de potencia activa y
reactiva, se debera seleccionar la entrada de cédigo de red.

Ganancias de Control Auxiliar

Cuando un tipo de corriente de entrada se selecciona, la corriente de entrada es convertida internamente
por el DECS-250 en una sefial de tensién en el rango -10 a +10Vcc. EI DECS-250utiliza la siguiente
ecuacion en la conversion de corriente aplicada en tension:

Vaux = (I 0.004) x 20.0 10.0
aux = aux . (0.016) .

Ecuacion 8-1. Conversion de corriente de entrada a sefial de tensiéon
Donde: Vaux es la sefial de tensién calculada y laux es la corriente aplicada en amperios.

Para el control del punto de ajuste, Vaux se multiplica por el ajuste de ganancia auxiliar en el modo de
regulacién que corresponda.

Si no se utiliza la entrada auxiliar, todas las ganancias de control auxiliar deberian establecerse en cero.

Si la entrada auxiliar polariza activamente el punto de ajuste de regulacion de un modo inactivo mientras
el seguimiento intemo esta habilitado, este permitira una transferencia al modo inactivo sin
perturbaciones en el sistema. Esto puede limitar el rango efectivo de la entrada de control auxiliar.

El siguiente ejemplo demuestra cémo podria limitarse el rango efectivo de la entrada auxiliar:

o Si el sistema de excitacion funciona en modo FCR mientras el punto de ajuste del modo AVR esta
polarizado por una sefial de +1 VCC a la entrada auxiliar, al activarse una transferencia al modo
AVR, no se produciria ningin cambio en la tensién del generador si el seguimiento interno esta
habilitado. Sin embargo, la entrada auxiliar se mantendria a +1 VCC independientemente de la
magnitud de la tensién del generador. Esto deja un rango de ajuste efectivo de 9 VCC en sentido
ascendente y 11 VCC en sentido descendente, ya que el rango de la entrada auxiliar es de —10 a
+10 VCC.

Modo AVR

En el modo AVR, la sefial de control auxiliar se multiplica por el ajuste de ganancia de AVR. El resultado
define el cambio del punto de ajuste como un porcentaje de la tensién nominal del generador.

Ajuste de tension del generador = Vaux x 0,01 x Ganancia de AVR x Tensién nominal

Por ejemplo, al aplicar +10 V c.c. con una ganancia de AVR de 1,0, se eleva el punto de ajuste de AVR
en un valor equivalente al 10 % de la tensién nominal del generador. Este ejemplo también se aplica a
los siguientes modos.

Modo FCR

En el modo FCR, la sefial de control auxiliar se multiplica por el ajuste de ganancia de FCR. El valor
resultante se refiere a un porcentaje de la corriente de campo sin carga nominal.

Ajuste de FCR = Vaux x 0,01 x Ganancia de FRC x Corriente de campo nominal sin carga

Modo FVR

En el modo FVR, la sefial de control auxiliar se multiplica por el ajuste de ganancia de FVR. El valor
resultante se refiere a un porcentaje de la tension nominal del campo sin carga.

Ajuste de FVR = Vaux x 0,01 x Ganancia de FVC x Tension de campo nominal sin carga

Control Auxiliar DECS-250
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Modo VAR

En el modo Var, la sefal de control auxiliar se multiplica por el ajuste de ganancia de Var. El valor
resultante se relaciona con un porcentaje de la potencia aparente nominal (kVA).

Ajuste de VAR = Vaux x 0,01 x Ganancia de VAR x 1,7321 x Tensién nominal x Corriente nominal

(Bucle externo seleccionado)

Modo de factor de potencia

En el modo de Factor de potencia, la sefal de control auxiliar se multiplica por el ajuste de ganancia de
FP para definir el cambio del punto de ajuste del FP.

Ajuste de FP =V, X 0,01 X Ganancia de FP (Bucle externo seleccionado)

Tipo de Suma

La sefial de control auxiliar puede configurarse para controlar el lazo de control de regulacién interior o
exterior. Si se selecciona el lazo interno se limita el control auxiliar a los modos AVR, FCR y FVR. Si se
selecciona el lazo externo se limita el control auxiliar de los modos PF y Var.

Entrada Auxiliar

Tipo de Entrada Ajustes de Ganancias Auxiliares
Tipo de Entrad Ganancia AVR (Modo)

Ganancia FCR (Modo)
Funcion de Entrada

Funcidn de Entrada

Ganancia FVR (Modo)

e : Co—
con limite ]

Deshabilitar - Ganancia VAR (Modo)
Tipo de Suma Ganancia FP (Modo)
Lazo Intemao w

Figura 8-1. Ajustes de Entrada Auxiliar
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9 « Entradas y Salidas de Contacto

Dieciséis entradas de contacto sensadas y aisladas estan disponibles para iniciar las acciones del
DECS-250. Doce consignas de salida de contacto proporcionan anunciacion y control.

Entradas de Contacto

Ruta de Navegacion BESTCOMSPIus: Explorador de Configuracion, Entradas Programables, Entradas
de Contacto.
Ruta de Navegacion HMI: No disponible a través de HMI.

Se proporcionan dieciséis entradas de contacto para iniciar las acciones del DECS-250. Dos de las
entradas de contacto son entradas de funciones fijas: Iniciar y Detener. Las 14 entradas de contacto
restantes son programables. 10 entradas de contacto adicionales estan disponibles con el Médulo de
Expansion de Contacto opcional. Contactese con Basler Electric para solicitar informacion.

Todas las entradas de contacto son compatibles con los relés/interruptores de contactos secos o salidas
de colector abierto de un PLC. Cada entrada de contacto tiene un voltaje y corriente de interrogacion
aislado de 12Vcc en 4mAcc. Los interruptores/contactos apropiados deberian seleccionarse para
funcionar con este nivel de sefal.

Nota

La longitud del cableado conectado a cada terminal de entrada de
contacto no debe exceder los 45,7 metros (150 pies). Longitudes
mayores de cableado pueden permitir ruido eléctrico inducido para
interferir con el reconocimiento de entradas de contacto.

Entradas Iniciar y Detener

Las entradas Iniciar y Detener aceptan un cierre momentaneo de contacto que habilita (Iniciar) y
deshabilita (Detener) el DECS-250. Si el DECS-250 recibe entradas de contacto Iniciar y Detener
simultaneamente, la entrada Detener tiene prioridad. Las conexiones de entrada de contacto Iniciar se
hacen en los terminales INICIAR y COM A. Las conexiones de salida de contacto Detener, se realizan en
terminales DETENER y COM A.

Entradas Programables

Las 14 entradas programables pueden conectarse para supervisar el estado de los contactos e
interruptores del sistema de excitacién. Luego, usando l6gica programable BESTlogic™ Plus, estas
entradas pueden utilizarse como parte de un esquema légico configurado por el usuario para controlar y
anunciar una variedad de las condiciones e imprevistos del sistema. Se proporciona informacién sobre la
utilizacion de entradas programables en un esquema légico en el capitulo Légica Programable
BESTlogicPlus.

Nota

Aplicacién simultanea de contactos en entradas de contacto
configuradas para:

e Subiry bajar el punto de referencia activo no producira ningun
cambio en el punto de referencia.

e La seleccién de modo automético y manual dara como
resultado la seleccién del modo manual.

DECS-250 Entradas y Salidas de Contacto
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Para hacer las entradas de contacto programables mas faciles de identificar, se le puede asignar un
nombre personalizadoque se identifique con las entradas /funciones de su sistema. La Figura 9-1
muestra una porcién de la pantalla de Entradas de Contacto BESTCOMSPIus donde cada una de las
entradas puede tener asignado un nombre personalizado.

Entradas de Contacto
Entrada #1 Entrada #2 Entrada #3 Entrada #4
Texto de Rétulo Texto de Rétulo Texto de Rétule Texto de Rétulo
AUTO MODE] MANUAL_MODE RAISE LOWER
Entrada #5 Entrada #6 Entrada #7 Entrada #8
Texto de Rétulo Texto de Rétulo Texto de Rétule Texto de Rétulo
PREPOSITION_1 PREPOSITION_2 PREPOSITION_3 52 L/M
Entrada #9 Entrada #10 Entrada #11 Entrada #12
Texto de Rétulo Texto de Rétulo Texto de Rétule Texto de Rétulo
52 J/K AUTOTRANSFER ALARM_RESET SETTINGS_GRP2
Entrada #13 Entrada #14
Texto de Rétulo Texto de Rétulo
INPUT 13 [inPUT 14 |

Figura 9-1. Texto de Rétulo de Entrada de Contacto

Ver el capitulo Terminales y Conectores para una ilustracion de los terminales de entrada programables.

Salidas de Contacto

Ruta de Navegacion BESTCOMSPIus: Explorador de Configuracion, Salidas Programables, Salidas de
Contacto.

Ruta de Navegaciéon HMI: No disponible a través de HMI.

Las salidas de contactos del DECS-250 consisten en una salida de watchdog dedicada y 11 salidas
programables. 18 salidas de contacto adicionales estan disponibles con el Médulo de Expansion de
Contacto (CEM-2020H). EI CEM-125 o CEM-2020 opcional proporciona 24 salidas de contacto adicional.
Contactese con Basler Electric para solicitar informacion.

Salida Watchdog

Esta salida SPDT (Form C) cambia el estado durante las condiciones siguientes:

e Cuando se pierde la potencia de control
¢ Cuando cesa la ejecucion normal del Firmware
e Cuando el disparo de Transferencia Watchdog se afirma en BESTlogicPlus.

Las conexiones de salida Watchdog se hacen en terminales WTCHD1 (normalmente abierto), WTCHD
(comun) y WTCHD2 (normalmente cerrado).

Salidas Programables

Las 11 salidas de contacto programables normalmente abiertas pueden configurarse para anunciar
estado del DECS-250, alarmas activas, funciones de proteccién activas y funciones activas de limitador.
Usando loégica programable BESTIlogicPlus, estas salidas pueden utilizarse como parte de un esquema
l6gico configurado por el usuario para controlar y anunciar una variedad de las condiciones e imprevistos
del sistema. Se proporciona informacién sobre la utilizacion de entradas programables en un esquema
l6gico en el capitulo Légica Programable BESTlogicPlus.

Para hacer las salidas de contacto programables mas faciles de identificar, se le puede asignar un
nombre personalizadoque se identifique con las funciones de su sistema. La Figura 9-2 muestra la
pantalla de Salidas de Contacto BESTCOMSPIus donde cada una de las salidas puede tener asignado
un nombre personalizado.

Entradas y Salidas de Contacto DECS-250
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Salidas de Contacto

Salida #1 Salida #2 Salida #3
Texto de Rétulo Texto de Rétulo Texto de Rétulo
START/STOP | LIMITER_ALCTIVE ALARM

Salida #4 Salida #5 Salida #6
Texto de Rétulo Texto de Rotulo Texto de Rétulo
MANUAL_MODE PREPOSITION_ACTIVE FIELD_FLASH_ACTIVE
Salida #7 Salida #8 Salida #9
Texto de Rétulo Texto de Rétulo Texto de Rétulo
QUTPUT 7 OUTPUT 8 QUTPUT 5
Salida #10 Salida #11

Texto de Rétulo Texto de Rétulo

[ouTPUT 10 | [ouTPUT 11 |

Figura 9-2. Texto de Rétulo de Salida de Contacto

Ver el capitulo Terminales y Conectores para una ilustracion de los terminales de salida programables.
Los valores nominales eléctricos de salida de contacto se enumeran en el capitulo Especificaciones.

DECS-250 Entradas y Salidas de Contacto
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10 » Proteccion

El DECS-250 ofrece proteccion relacionada a tension del generador, frecuencia, potencia, parametros de
campo, diodos de excitador rotativos, falla de entrada de potencia, y sincronismo del generador al bus.
Elementos de proteccién configurable suplementan esta proteccion con parametros de sistema
adicionales definidos por el usuario que tienen multiples umbrales de funcionamiento por parametro. La
mayoria de las funciones de proteccion tienen dos grupos de ajustes etiquetadas como Primaria y
Secundaria. Dos grupos de ajustes habilitan una coordinacién de proteccién independiente que se
selecciona en BESTlogic™ Plus.

Proteccion de Tension

Ruta de Navegacion BESTCOMSPIus: Explorador de Configuracion, Proteccion, Tensién
Ruta de Navegacion HMI: Explorador de Configuracion, Proteccion, Proteccion de Tension

La proteccion de tension incluye: sobreexcitacion, subtension del generador, sobretension del generador
y pérdida de deteccion de tension.

Sobreexcitacion (voltios por hercio)

La proteccion de voltios por hercio se anuncia cuando la relacion de tension por unidad y frecuencia por
unidad (voltios/hercio) supera uno de los ajustes del nivel de activacion de voltios por hercio durante un
lapso de tiempo fijo. Si se supera este nivel, la temporizaciéon continuara hasta que la relacion de voltios
por hercio caiga por debajo de la relacion de desactivacion (95 %). La proteccion de voltios por hercio
también protege contra otras condiciones que podrian dafiar el sistema, como un cambio en la tensién
del sistema y condiciones de frecuencia reducida que pudieran superar la capacidad de excitacion del
sistema.

Varios ajustes de voltios por hercio permiten que el DECS-250 brinde una proteccion flexible contra la
sobreexcitacion del generador y del transformador elevador del generador. Se proporciona una
caracteristica de temporizacion cuadratica inversa a través de la configuracion del punto de ajuste de
activacion de tiempo inverso y del dial de tiempo. Estos ajustes permiten que el DECS-250 se aproxime
a la caracteristica de calentamiento del generador y del transformador elevador del generador durante la
sobreexcitacion. Se proporciona una caracteristica de restablecimiento lineal a través del ajuste del dial
de restablecimiento. La proteccion de voltios por hercio se puede habilitar e inhabilitar sin alterar los
ajustes de activacion y retardo.

Dos grupos de ajustes de activacion de sobreexcitacion con tiempo fijo se encuentran disponibles a
través de los ajustes de activacion de accion independiente n.° 1 y n.° 2, y de retardo independiente n.° 1
y n.° 2). Al configurar cualquiera de estos ajustes, se desactiva la funcién de temporizador
correspondiente.

Las siguientes ecuaciones representan el tiempo de disparo y el tiempo de restablecimiento para un nivel
de V/Hz constante. En la Figura 10-1 y la Figura 10-2 se muestran las curvas de la caracteristica de
voltios por hercio.

D E
T, = g =D x—L-x100
! FST
(V/ Hz,ypisurep _IJ
VI Hz orumar
Ecuacion 10-1. Tiempo de disparo Ecuacion 10-2. Tiempo de restablecimiento

Donde:
Tt =tiempo para disparo
Tr=tiempo para restablecimiento
Dr=disparo de dial de tiempo
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Dr=dial de tiempo, restablecimiento

Er=tiempo transcurrido

n =exponente de curva (0,5; 1; 2)

FST = tiempo de disparo de escala completa (T+)

9440372990

E1/FST =fraccién del recorrido total hacia el disparo que la integracion habia completado.

(Después de un disparo, este valor sera igual a 1).

V/Hz Characteristic

1000.0
N
A\
A\
A\ N
NN
NN
B 4 \ ~ Generator Limit
Inverse
100.0 | 105%, TD=1.9
7] B~ e .
E N
3 o~
<« ransformer L imit |
$ \
< \
[}
£
F 100
Definite
118%, 6s
D2871-42
02-12-04
1.0 " " " " " " "
100% 105% 110% 115% 120% 125% 130% 135% 140%
Percent of Nominal V/Hz
Figura 10-1. Caracteristica de V/Hz (el tiempo se muestra en el eje vertical)
V/Hz Characteristic
140%
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130%
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110%
Inverse
105%, TD=1.9
105%
D2871-43
02-12-04
100% ‘ ‘
1.0 10.0 100.0 1000.0

Time in Seconds

Figura 10-2. Caracteristica de V/Hz (el tiempo se muestra en el eje horizontal)
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Sobreexcitacion (24)

Primario
Modo

Exponente de curva

1 -

Activacion de tiempo inverso

Dial de Tiempo

Resetear dial

Activacion de tiempo definido 1

Retardo de tiempo definida 1 (s)

Activacion de tiempo definido 2

Retardo de tiempo definida 2 (s)

Secundario
lodo
Deshabilitar ~

=

Exponente de curva

1 “

Activacién de tiempo inverso

Dial de Tiempo

Resetear dial

Activacion de tiempo definido 1

Retardo de tiempo definida 1 (s)
0.050

Activacién de tiempo definido 2

Retardo de tiempo definida 2 (s)

0.050

Figura 10-3. Ajustes de proteccion de sobreexcitacion

Subtension del Generador

Una condicién de subtension de funcionamiento ocurre cuando la tension terminal detectada

del generador disminuye por debajo del ajuste de activacion. Una condicion de disparo de sub-tensién
ocurre si la tension del generador permanece por debajo del umbral de activacion durante la
configuracion de Tiempo de retardo. La proteccion de subtension del generador puede ser habilitada y
deshabilitadasin alterar la activacion ni las configuraciones de tiempo de retardo. Los elementos de
disparo y activacion de la subtension en BESTlogicPlus pueden ser usados en un esquema légico para
iniciar una accion correctiva en respuesta a dicha condicion.

Los ajustes relacionados con los regimenes nominales de la maquina se pueden establecer en las
unidades de tension reales o en valores por unidad. Cuando se edita una unidad original,
BESTCOMSPIus recalcula automaticamente el valor por unidad en funcion del ajuste de la unidad
original y del parametro de datos nominales (en Parametros del sistema, pantalla de Datos nominales)
asociados. Cuando se edita un valor por unidad, BESTCOMSPIus recalcula automaticamente el valor
original en funcion del ajuste por unidad y del parametro de datos nominales asociado.

Si se modifican los parametros de datos nominales una vez que se han asignado todos los valores por
unidad, BESTCOMSPIus recalculara automaticamente todos los ajustes de unidades originales en
funcién de los parametros de datos nominales modificados.

La respuesta de disparo por Subtension tiene unidades originales de tension primaria, y los datos
nominales asociados a sus Datos nominales de la maquina, (en Parametros del sistema de la pantalla de
Datos nominales).

Los ajustes de la subtension del generador del BESTlogicPlus se ilustran en la Figura 10-4.

DECS-250 Proteccién
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Subtension del Generador

27 Elemento

Primario Secundario
Modo Mode
T | Deshabilitar ~
Levante
Primary W 0 Primary Y/
Por Unidad 0.000 Por Unidad
Retardo de Tiempo (s) Retardo de Tiempo (s)

0.1 0.1

Figura 10-4.Ajustes de Proteccion de Subtension del Generador

Sobretension del Generador

Una condicion de activacién de sobretensién ocurre cuando la tension terminal del generador detectada
incrementa por sobre el ajuste de activacion. Una condicién de disparo de sobretension ocurre si la
tension del generador permanece por encima del umbral de activacion durante la configuracion de
tiempo de retardo. La sobretensién del generador puede ser habilitada y deshabilitada sin alterar la
activacion ni los ajustes de tiempo de retardo. Los elementos de disparo y activacion de sobretension en
BESTIlogicPlus pueden ser usados en un esquema légico para iniciar una accién correctiva en respuesta
a dicha condicién.

Los ajustes relacionados con los regimenes nominales de la maquina se pueden establecer en las
unidades de tension reales o en valores por unidad. Cuando se edita una unidad original,
BESTCOMSPIus recalcula automaticamente el valor por unidad en funcion del ajuste de la unidad
original y del parametro de datos nominales (en Parametros del sistema, pantalla de Datos nominales)
asociados. Cuando se edita un valor por unidad, BESTCOMSPIus recalcula automaticamente el valor
original en funcion del ajuste por unidad y del parametro de datos nominales asociado.

Si se modifican los parametros de datos nominales una vez que se han asignado todos los valores por
unidad, BESTCOMSPIus recalculara automaticamente todos los ajustes de unidades originales en
funcién de los parametros de datos nominales modificados.

La respuesta de disparo por Sobretensién tiene unidades originales de tension primaria, y los datos
nominales asociados a sus Datos nominales de la maquina, (en Parametros del sistema de la pantalla de
Datos nominales).

Los ajustes de la sobretension del generador BESTCOMSPIus® se ilustran en la Figura 10-5.

Subretension del Generador

59 Elemento

Primario Secundario
Meodo Medo
| Deshabilitar ~
Levante Levante
Primary ¥ 0 Primary W/
PorUnidad | | [0.000 Per Unidad
Retarda de Tiempo (5] Retardo de Tiempo (s)

0.1 0.1

Figura 10-5.Ajustes de Proteccion de Sobretension del Generador
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Pérdida de Medicion

La tensién del generador se monitorea en caso de que ocurra una condicion de pérdida de medicién
(LOS). Los ajustes de la proteccion de la pérdida de medicion se ilustran en la Figura 10-6.

En el DECS-250, un evento de pérdida de deteccion (LOS) se calcula con el uso de componentes de
secuencia. Los criterios del disparo de LOS se enumeran en la Tabla 10-1.

Tabla 10-1. Criterios del disparo de Pérdida de deteccion

Pérdida de 1 o 2 fases Pérdida de las 3 fases Pérdida de deteccion
(deteccion trifasica) (deteccion trifasica) monofasica
Trifasica, deteccion trifilar Trifasica, deteccion trifilar Deteccidon monofasica
seleccionada seleccionada seleccionada
V1 > BV % del punto de ajuste BV % del punto de ajuste AVR > | BV % del punto de ajuste AVR
AVR V1 >VGEN
V2 > UV % de V1 200 % de lrated > 11 200 % de lrated > 11
17,7 % de 1 > 12 17,7 % de 11 > 12
0] 0]
1 % de lrated > 11 1 % de lrateda > 11

V1 = tensién de secuencia positiva

V2 = tensioén de secuencia negativa

11 = corriente de secuencia positiva

12 = corriente de secuencia negativa

Irated = corriente nominal

BV % = porcentaje de tension equilibrada

UV % V1 = porcentaje de tension desequilibrada
VGEN = tensién promedio del generador

Cuando todos los criterios en una columna son verdaderos durante el transcurso del ajuste Retardo,
ocurre una condicién de disparo de LOS.

Una condicion de Pérdida de Medicién (LOS) puede utilizarse para iniciar una transferencia al modo de
control manual (FCR). También puede configurarse en BESTlogicPlus para iniciar otras acciones. La
proteccién puede habilitarse y deshabilitarse sin alterar los ajustes individuales de la pérdida de
medicion.

La proteccion LOS se deshabilita automaticamente cuando se produce un cortocircuito. El cortocircuito
se detecta cuando la corriente medida es mayor que el doble de la corriente nominal para una conexién
de TC monofasica y cuando la corriente de secuencia positiva es mayor que el doble de la corriente
nominal para una conexién de TC trifasica.

Pérdida de Sensado

LOS Elemento
Modo

Retardo de Tiempo (s)

Mivel de Tensién Bzlanceada (%)

Mivel de Tensién Desbalanceada (%)

Transferir a Manual
Deshabilitar ~

Figura 10-6.Ajustes de Proteccion de la Pérdida de Medicion
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Proteccion de la Frecuencia

Ruta de Navegaciéon BESTCOMSPIus: Explorador de Configuracién, Proteccion, Frecuencia
Ruta de Navegacion HMI: Explorador de Configuracién, Proteccion, Proteccion de Frecuencia 81

La frecuencia de la tension terminal del generador estd monitoreada en caso de que ocurran condiciones
de sobrefrecuencia o subfrecuencia.

Sobrefrecuencia

Una condicion de sobrefrecuencia ocurre cuando la frecuencia de la tensién del generador excede el
umbral de activacion de 810 durante el ajuste del tiempo de retardo de 180. La proteccion de
sobreproteccién puede habilitarse y deshabilitarse sin alterar la activacién ni los ajustes de tiempo de
retardo. La activacion de la sobrefrecuencia y los elementos de disparo en el BESTlogicPlus pueden ser
usados en un esquema logico para iniciar una accion correctiva en respuesta a dicha condicién. Los
ajustes de sobrefrecuencia del BESTCOMSPIus se ilustran en la Figura 10-7.

Frecuencia
810 Elemento
Primario Secundario
M Modo
Deshabilitar ~
Levante (Hz) Levante (Hz)
Retardo de Tiempo (s) Retardo de Tiempo (s)

0.1 0.1

Tensidn Inhibir (%) Tension Inhibir (32)

B £l

Figura 10-7.Ajustes de Proteccion de Sobrefrecuencia

Subfrecuencia

Una condicion de subfrecuencia ocurre cuando la frecuencia de la tension del generador disminuye por
debajo del umbral de activacion de 81U durante el ajuste de tiempo de retardo de 81U. Un ajuste
inhibidor de tensién, expresado como un porcentaje del voltaje nominal del generador, puede
implementarse para prevenir que ocurra un disparo de subfrecuencia durante el inicio cuando la tensién
del generador esta subiendo hacia el nivel nominal. La proteccion de subfrecuencia puede ser habilitada
o deshabilitada sin alterar la activacioén, retardo y ajustes inhibidores. La activaciéon de subfrecuencia y
elementos de disparo en BESTlogicPlus puede ser usado en un esquema légico para iniciar una accion
correctiva como respuesta a dicha condicién. Los ajustes de subfrecuencia del BESTCOMSPIus se
ilustran en la Figura 10-8.

Frecuencia
81U Elemento
Primario Secundario
M Moda
D Deshabilitar ~
Levante (Hz) Levante (Hz)
Retardo de Tiempo (s) Retardo de Tiempo (s)

01 01

Tension Inhibir (%) Tension Inhibir (%)

B0 B0

Figura 10-8.Ajustes de Proteccion de Subfrecuencia
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Proteccion de Potencia

Ruta de Navegacion BESTCOMSPIus: Explorador de Configuracion, Proteccion, Potencia
Ruta de Navegacion HMI: Explorador de Configuracion, Proteccién, Potencia

Los niveles de potencia del generador son monitoreados para protegerse de un flujo de potencia inversa
y pérdida de excitacion.

Precaucion

Para una operacion optima 40Q (pérdida de excitacion), ajuste el factor de
potencia o PF relacionado, a un valor menor de 1.0 en la pantalla de Datos
Nominales BESTCOMSPIus. Cuando el valor de PF nominal cambia, los kW
nominales se recalcular automaticamente y los ajustes del elemento 40Q y 32
(potencia inversa) se deben ajustar adecuadamente.

Potencia Inversa

La proteccion de potencia inversa actua contra un flujo de potencia inversa que pueda resultar de la
pérdida de un torque de la fuerza motriz (y avanzar monitoreo del generador). Una condicién de potencia
inversa ocurre cuando el flujo de potencia inversa excede el umbral de Activacién de 32R durante el
retardo de tiempo del 32R. La proteccion de potencia inversa puede habilitarse o deshabilitarse sin
alterar la Activacion ni los ajustes de tiempo de retardo. La Activacién de la potencia inversa y elementos
de disparo en BESTlogicPlus pueden usarse en un esquema légico para iniciar una accién correctiva en
respuesta a dicha condicion. Los ajustes de la proteccion de la potencia inversa del BESTCOMSPIlus se
ilustran en la Figura 10-9.

Potencia Inversa
32R Elemento

Primario Secundario
Mado
Deshabilitar ~
Levante (%)

Retardo de Tiempo (s) Retardo de Tiempo (=)

Figura 10-9.Ajustes de Proteccion de Potencia Inversa

Pérdida de Excitacion

El elemento de pérdida de excitacion actua sobre el ingreso de flujo de Var excesivo en la maquina, para
indicar una excitacion de campo por debajo de lo normal. Este elemento protege los generadores
controlados y los motores. La Figura 10-10 muestra un diagrama de la respuesta de activacion de 40Q.
Los ajustes de BESTCOMSPIus se describen mas adelante y se muestran en la Figura 10-11.

Proteccion del generador

Durante la pérdida de excitacion, el generador absorbe potencia reactiva del sistema de potencia, lo que
puede sobrecalentar los arrollamientos del estator. El elemento de pérdida de excitacion actua sobre el
principio de que, si un generador comienza a absorber VAr fuera de su curva de capacidad de estado
permanente, es probable que haya perdido su alimentacion de excitacion. El elemento esta siempre
calibrado en la potencia trifasica equivalente, aunque la conexiéon sea monofasica.

El elemento de pérdida de excitacion compara la potencia reactiva con un mapa de potencia reactiva
permitida segun la definicion del ajuste de captacion. El elemento permanecera en una condicion de
captacion hasta que el flujo de potencia caiga por debajo de la relacion de desactivacion de 95% de la
captacion real. Se recomienda la configuracion de retardos para los disparos. Para los ajustes totalmente
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externos a la curva de capacidad del generador, agregar un retardo de 0,5 segundos ayuda a evitar
condiciones de falla transitorias. No obstante, el restablecimiento del sistema de potencia sin
oscilaciones después de una falla importante puede demorar varios segundos. En consecuencia, si la
captacion de la unidad es cercana a la curva de capacidad de estado pemanente, se recomiendan retardos
mas prolongados. Consulte la Figura 10-10 para conocer mas detalles.

Proteccion del motor

El DECS-250 compara la potencia activa (kW) que ingresa en el motor con la potencia reactiva (kVar)

que se suministra. El funcionamiento de motores sincronicos que extraen potencia reactiva del sistema
puede generar un sobrecalentamiento de piezas del rotor que normalmente no conducen corriente. La
Figura 10-10 muestra la respuesta de activaciéon de 40Q.

+Q
— — — _
S~
~
~ - Ve
-
>
re
P \
- \ Generator
P - \ Capability
P Curve
7
Ve [ 40Q
-P — +P  Response
=< | Curve

Approx 8°

y —

\ . ' ' ' Tripping Region

P0074-38

Figura 10-10. Curva de capacidad del generador frente a la respuesta de 40Q

+Q +Q

40Q Pickup Captacion de 40Q

Tripping Region Regién de disparo

Generator Capability Curve Curva de capacidad del generador
+P +P

40Q Response Curve Curva de respuesta de 40Q
Approx 8° Aprox. 8°

Captacion y disparo

Se da una condicion de pérdida de excitacion cuando el nivel de VAr absorbidos supera el umbral de
pérdida de excitacion (40Q) duranteel transcurso del retardo de 40Q. Con un ajuste de retardo de valor
cero (0), el elemento de pérdida de excitacidn es instantaneo, sin ningun retardo intencional. Si la
condicién de captacion desaparece antes de que se agote el retardo, el crondmetro y la captacion se
restableceran, no se realizara ninguna accion correctiva y el elemento estara preparado nuevamente
para responder ante cualquier otra condicién de pérdida de excitacion.

El umbral 40Q se expresa como un porcentaje del flujo de Var nominal de la maquina. La proteccién de
pérdida de excitacion puede habilitarse o deshabilitarse sin alterar la activacién ni los ajustes de tiempo
de retardo. Los ajustes de pérdida de excitacion del BESTCOMSPIus® se ilustran en la Figura 10-11.
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Pérdida de Excitacion

40Q Elemento

Primario Secundario
Modo Mado
Deshabiltar ~
Activacion (% de vars nominal)
Retarda de Tiempo (5] Retardo de Tiempo (5]

Figura 10-11.Ajustes de proteccion por pérdida de excitacion

Protecciéon de Campo

Ruta de Navegacion BESTCOMSP/us: Explorador de Configuracién, Proteccion, Campo
Ruta de Navegacion HMI: Explorador de Configuracion, Proteccién, Campo

La proteccion de campo otorgada por el DECS-250 incluye sobretension de campo, sobre corriente de
campo, seguimiento del excitador de diodo y pérdida de PMG.

Sobretension de Campo

Una condicion de sobretension de campo ocurre cuando la tension de campo excede el umbral de
sobretension de campo durante el retardo de tiempo de la sobretension de campo. La proteccion de
sobretension de campo puede habilitarse o deshabilitarse sin alterar la Activacion ni los ajustes de
tiempo de retardo. La Activacién de la sobretension de campo y los elementos de disparo en
BESTIlogicPlus puede ser usado en un esquema légico para iniciar una accion correctiva en respuesta a
dicha condicion.

Los ajustes relacionados con los regimenes nominales de la maquina se pueden establecer en las
unidades de tensidén reales o en valores por unidad. Cuando se edita una unidad original,
BESTCOMSPIus recalcula automaticamente el valor por unidad en funcién del ajuste de la unidad
original y del parametro de datos nominales (en Parametros del sistema, pantalla de Datos nominales)
asociados. Cuando se edita un valor por unidad, BESTCOMSPIus recalcula automaticamente el valor
original en funcion del ajuste por unidad y del parametro de datos nominales asociado.

Si se modifican los parametros de datos nominales una vez que se han asignado todos los valores por
unidad, BESTCOMSPIus recalculara automaticamente todos los ajustes de unidades originales en
funcién de los parametros de datos nominales modificados.

La respuesta de disparo por Sobretension tiene unidades originales de tensién primaria, y los datos
nominales asociados a sus Datos nominales del campo, Tension — Carga Plena (en Parametros del
sistema de la pantalla de Datos nominales).

Los ajustes de la sobretension de campo del BESTlogicPlus se ilustran en la Figura 10-12.

Sobretension de Campo

Primario Secundario

Modo Mado

i Deshabilitar ~
Levante

1 Primary 1 Primary V

0.016 Par Unidad D.016 Por Unidad

Retardo de Tiempo (s) Retardo de Tiempo (s)

0.2 0.2

Figura 10-12. Ajustes de Proteccion de Sobretensiéon de Campo
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Sobrecorriente de Campo

Una condicion de sobrecorriente de campo se anuncia cuando la corriente de campo supera el nivel de
activacion de sobrecorriente de campo durante el retardo de tiempo de sobrecorriente de campo. Segun
el modo de temporizacién seleccionado, el retardo de tiempo puede ser fijo o depender de una funcion
inversa. El modo de temporizacién independiente utiliza un retardo de tiempo fijo. En el modo de
temporizacion inversa, el retardo de tiempo se acorta en funcién del nivel de corriente de campo una vez
superado el nivel de activacion. El ajuste de dial de tiempoactia como un multiplicador lineal para
determinar el tiempo en que se realizara un anuncio. Esto permite que el DECS-250 se aproxime a la
caracteristica de calentamiento del generador y del transformador elevador del generador durante la
sobreexcitacion. La corriente de campo debe caer por debajo de la relacion de desactivacion (95 %) para
que se restablezca la funcién de inicio de temporizacién. Las siguientes ecuaciones se utilizan para
calcular la activacion de sobrecorriente de campo y para restablecer los retardos de tiempo.

, ~ A XTD
pickup ™ g JC+ D x MOP

Ecuacion 10-3. Activacion de sobrecorriente de campo inversa

Donde:

toickup = tiempo para activacion en segundos
A =-95,908

B =-17,165

C = 490,864

D =-191,816

TD = ajuste de dial de tiempo <0,1; 20>
MOP = mudltiplo de activacion <1,03; 2,5>

0.36 XxTD

Ti T 1= (MOBoyo)?
lmereset 1 — (MOPreset)z

Ecuacion 10-4. Restablecimiento de sobrecorriente de campo inversa

Donde:
Timereset = tiempo maximo para restablecimiento, en segundos
TD = ajuste de dial de tiempo <0,1; 20>

MOP:eset = multiplo de activacién <0,0; 0,95>

Los grupos de ajustes primarios y secundarios proporcionan mayor control frente a dos condiciones
operativas de la maquina.

La proteccion de sobrecorriente de campo se puede habilitar e inhabilitarsin alterar los ajustes de
activacion y retardo. La activacion de sobrecorriente de campo y los elementos de disparo de
BESTIogicPlus se pueden utilizar en un esquema légico para iniciar una accion correctiva en respuesta a
la condicion. La Figura 10-13 muestra los ajustes de sobrecorriente de campo de BESTCOMSP/us®.

Los ajustes relacionados con los regimenes nominales de la maquina se pueden establecer en las
unidades de corriente reales o en valores por unidad. Cuando se edita una unidad original,
BESTCOMSPIus recalcula automaticamente el valor por unidad en funcién del ajuste de la unidad
original y del parametro de datos nominales (en Parametros del sistema, pantalla de Datos nominales)
asociados. Cuando se edita un valor por unidad, BESTCOMSPIus recalcula automaticamente el valor
original en funcion del ajuste por unidad y del parametro de datos nominales asociado.

Si se modifican los parametros de datos nominales una vez que se han asignado todos los valores por
unidad, BESTCOMSPIus recalculara automaticamente todos los ajustes de unidades originales en
funcién de los parametros de datos nominales modificados.

La respuesta de disparo por Sobrecorriente tiene unidades originales de corriente primaria, y los datos
nominales asociados a sus Datos nominales del campo, Corriente — Carga Plena (en Parametros del
sistema de la pantalla de Datos nominales).

En BESTCOMSPIus se muestra un diagrama de la curva de ajuste de sobrecorriente de campo. El
diagrama puede ilustrar las curvas de ajustes primarios o secundarios.

Proteccioén DECS-250
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Sobrecorrienie de Campo

Primario
Medo

Hab\lltar »

Secundario
Medo
Habilitar ~

Sobrecorriente de Campo

Levante Levante
0.000 Por Unidad 0.000 Por Unidad \
3
Modo de cronometraje Meodo de cronometraje 10
Cronometraje inverso e Cronometraje inverso ~
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=
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Figura 10-13. Ajustes de proteccion de sobrecorriente de campo

Monitor de Excitador de Diodo

El monitor de excitador de diodo (EDM — siglas en inglés de: Exciter Diode Monitor) controla la condicién
de semiconductores sin escobillas de potencia del excitador monitoreando la corriente de campo del
excitador. EI EDM detecta los diodos abiertos y los diodos giratorios en corto en el puente del excitador.
Los ajustes del EDM se muestran en la Figura 10-14. Cuando se implementa el EDM, es imperativo que
el usuario conozca y especifique el numero de polos para la armadura del excitador y el rotor del
generador. Para una medicién confiable de un diodo abierto, el excitador al coeficiente del polo del
generador deberia ser de 1,5 0 mayor y el nivel de corriente de campo no deberia ser menor a 1,5 Acc.
Un calculo de coeficiente de polo, disponible en BESTCOMSPIus®, puede usarse para calcular el
coeficiente de polo a partir de un numero de armadura del excitador y polos del rotor del generador.

Nota

Si se desconoce el numero de polos para la armadura del excitador y el rotor del
generador, la funcién del EDM igualmente seguira operando. Sin embargo, sélo un
diodo en corto puede ser detectado. Si no se conoce el niumero de polos, lo mejor es
deshabilitar todos los parametros de proteccion de diodo abierto del excitador. En esta
situacion, los parametros de polo de generador y excitatriz se deben establecer en 1,0
para impedir un disparo en falso.

Todas las pautas de la configuracion del EDM expuestas aqui asumen que los diodos
del excitador no estan abiertos ni en cortocircuito en el momento de la configuracion y
prueba.

El EDM estima el fundamental arménico de la corriente de campo del excitador utilizando
transformaciones discretas de Fourier (DFTs). El arménico, expresado como un porcentaje de la
corriente de campo, es entonces comparado con el nivel de activacion para la medicion del diodo abierto
y la medicion del diodo en corto. Si el porcentaje de la corriente de campo excede el nivel de activacion
del diodo abierto o en corto, entonces el tiempo de retardo apropiado comenzara. Luego del tiempo de
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retardo para el diodo abierto o diodo en corto la condicidn expira y si el porcentaje de la corriente de
campo continua excediendo el ajuste de activacion del diodo abierto o en corto, la condicién se anuncia.
La activacién del EDM y los elementos de disparo en el BESTlogicPlus pueden usarse en un esquema
I6gico para iniciar una accién correctiva en respuesta a la condicion de diodo abierto o en corto.

Un ajuste de nivel de deshabilitar EDM evita anuncios molestos debido a corriente de baja excitacion o si
la frecuencia del generador esta fuera de alcance. Se puede usar un ajuste de deshabilitar nivel para
deshabilitar ambos diodos de proteccion, abierto y en corto, cuando la corriente del campo cae por
debajo del porcentaje de lo nominal, definido por el usuario. La proteccion EDM puede ser deshabilitada
y habilitada por el usuario sin alterar los ajustes individuales de la proteccion.

Aplicar Proteccion de EDM

Es especialmente dificil detectar condiciones de diodo abierto cuando se desconoce el nimero de polos
del generador y el excitador. Por esta razon, el coeficiente del nimero de polos sin escobilla de la
armadura del excitador a numero de polos del rotor del generador deberia ser introducido para asegurar
la medicion de diodos abiertos o en corto.

Encontrar el Maximo de Corriente de Rizado de Corriente

Para establecer el nivel de activacién de diodo abierto y nivel de activacion de diodo en corto, se debe
conocer la corriente de rizado maxima en el campo. Esto puede lograrse haciendo andar el generador
descargado y a una velocidad nominal. Variar la tension del generador de minimo a méaximo mientras se
monitorea el nivel de rizado del EDM en el visor del HMI. Registrar el valor mas alto.

Ajustar el Nivel de Activacién — Numero de Polos del Generador Conocidos

Multiplicar por dos el valor de rizado del EDM mas elevado, obtenido en el parrafo anterior. El resultado
es el ajuste de nivel de activacion del diodo abierto. El multiplicador puede variar entre 1,5y 5 para
aumentar o disminuir el margen del disparo. Sin embargo, reducir el multiplicador podria resultar en
molestas indicaciones de diodo abierto.

Multiplicar por 50 el valor de rizado del EDM mas elevado, obtenido en el parrafo anterior. El resultado es
el ajuste de nivel de activacién del diodo en cortocircuito. EI multiplicador puede variar entre 40 y 70 para
aumentar o disminuir el margen del disparo.

El DECS-250 ha fijado niveles inhibidores de EDM para prevenir molestas indicaciones de diodo fallido
mientras la frecuencia del generador sea menor a 40 Hertz o mayor a 70 Hertz. La operacion del EDM
también se inhibe cuando el nivel de la corriente de campo esta por debajo del ajuste del nivel de
deshabilitado.

Monitor Diodo Excitador
Elemento EDM

Relacian Polar Diodo Abierto (DA) Diodo Cerrado (DC)
oo oco
Calcuadora Deshabilitar ~ Deshabilitar ~
Mivel de Levante (%) Mivel de Levante (%)
Nivel Deshabilitar () = =
| _
Retardo (s) Retardo (s)

10.0 5.0

Figura 10-14. Ajustes de Proteccion de Monitor de Excitador de Diodo

Ajustar el Nivel de Activacion — Numero de Polos del Generador Desconocido

El DECS-250 puede detectar condiciones de diodo en corto cuando no se conoce el nimero de polos del
generador. Para brindar esta proteccion, inhabilite la proteccion de diodo abierto, establezca la relacion
de polos en 1,0 y habilite la proteccién de diodo cortocircuitado. Multiplicar por 30 el maximo nivel de
rizado de EDM, obtenido en Encontrar la Maxima Corriente de Campo de Rizado. El multiplicador puede
variar entre 20 y 40 para aumentar o disminuir el margen de activacién. Sin embargo, reducir el
multiplicador podria resultar en molestas indicaciones de diodo en corto.
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Testeo de los Ajustes de EDM

Encender el generador del estado de reposo y aumentar la velocidad y tension al valor nominal. Cargar
la maquina hasta su nivel nominal y confirmar que no ocurran anuncios de diodo fallido. Todas las guias
de ajuste del EDM presentadas aqui presumen que los diodos de excitacién no estuvieron abiertos o en
corto en el momento del ajuste y prueba.

Falla de Entrada de Potencia

Una falla de entrada de potencia existe cuando cualquiera de las siguientes situaciones ocurre:

Potencia de Funcionamiento fase-1

Cuando la potencia de funcionamiento disminuye por debajo de 30 Vca, existe una condicién de falla de
entrada de potencia.

Potencia de Funcionamiento fase-3
e Las tres fases de potencia de funcionamiento disminuyen por debajo de 50 Vca.

e Un desbalance de la tension fase-a-fase mayor al 13 Vca, £2.5 Vca existe en la entrada de potencia
de funcionamiento.

Los ajustes del DECS-250 deben estar correctamente establecidos para coincidir con la configuracion de
potencia de funcionamiento. Por ejemplo, si los ajustes del DECS-250 reflejan una configuracién de
potencia de fase-3 pero la configuracion de potencia de funcionamiento real es de fase-1, entonces el
DECS-250 interpretara la fase uno como un desbalance y activara la alarma/disparo. Para mayor
informacion los ajustes de la potencia de funcionamiento de la fase-1

y fase-3 ver Configuracion y Especificaciones.

La proteccion de falla en la entrada de potencia puede utilizarse por las aplicaciones de PMG, derivado-
y sistemas potenciados por PMG. Esta proteccion solo se activa en el modo de Inicio y luego de un
arranque suave. Un ajuste de tiempo de retardo atrasa los anuncios de falla en la entrada de potencia
para acomodar reducciones/desbalances transitorios en la tension de la entrada de potencia de
funcionamiento. La proteccion de falla en la entrada de potencia puede habilitarse o deshabilitarse sin
alterar el ajuste de tiempo de retardo. La configuraciéon de entrada de potencia seleccionada se muestra
como un valor de solo lectura. El levante y los elementos de disparo de la falla en la entrada de potencia
en el BESTlogicPlus pueden usarse en un esquema légico para iniciar la accion correctiva en respuesta
a dicha condicion. Los ajustes de la falla en la entrada de potencia del BESTCOMSP/us® se ilustran en la
Figura 10-15.

Falla Inirada de Potencia

Configuracién de entrada de potencia
Moda
Habilitar ~

Retardo de Tiempo (s)

Figura 10-15. Ajustes de Proteccion de Pérdida de PMG
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Proteccion Verificacion de Sincronismo

Ruta de Navegacion BESTCOMSPIus: Explorador de Configuracion, Proteccion, Verificacion de
Sincronismo (25)
Ruta de Navegacion HMI: Explorador de Configuracion, Proteccién, Verificacién de Sincronismo (25)

Precaucion

Debido a que las funciones de verificacién de sincronismo y sincronizador
automatico del DECS-250 comparten los circuitos internos, la funcién de
verificacién de sincronismo no estara disponible cuando se seleccione la
opcion de estilo de sincronizador automatico.

Cuando se encuentra habilitada, la funcion verificacién de sincronismo (25) supervisa el sincronismo
automatico o manual del generador controlado con un bus/utilidad. Durante la sincronizacién, la funciéon
25 compara las diferencias de tension, angulo de deslizamiento, y frecuencia de deslizamiento entre el
generador y el bus. Cuando las diferencias del generador/bus entran en el ajuste de cada parametro, la
salida virtual del estado 25 confirma. Esta salida virtual puede ser configurada (en BESTlogicPlus) para
reafirmar una salida de contacto. Dicha salida de contacto puede, a su vez, habilitar el cierre de un freno
que une el generador al bus.

Un ajuste de compensacién de angulo permite compensar el cambio de fase generado por los
transformadores del sistema. Para obtener informacion mas detallada sobre el ajuste de compensacion
de angulo, consulte el capitulo Sincronizador.

Si se ha seleccionado la casilla de ajuste Frec gen >Frec bus, la salida virtual de estado 25 no confirmara
a menos que la frecuencia del generador sea mayor que la frecuencia del bus. Los ajustes de proteccion
de verificacion de sincronismo se ilustran en la Figura 10-16.

Sinc Verificacion

25 Elemento
Modo
Habilitar e

Diferencia de Tensidn (%)

=
=2

Angulo de Desplazamiento ()

—
=

Compensacion de angulo ()

Frec de Desplazamiento (Hz)
01

i

Frec Gen > Frec Bus

Habilitar ~

Figura 10-16. Ajustes de Proteccion Verificacion de Sincronismo

Frecuencia de Generador Menor a 10 Hertz

Una condicién de generador por debajo de 10 Hz es anunciada cuando la frecuencia del generador
disminuye por debajo de 10 Hz o cuando la tensién residual es baja a 50/60 Hz.

La anunciacién de generador por debajo de 10 Hz es restablecida automaticamente cuando

la frecuencia del generador incrementa por arriba de 10 Hz o la tension residual incrementa

por arriba del umbral.
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Proteccion Configurable

Ruta de Navegacion BESTCOMSPIus: Explorador de Configuracion, Proteccion, Proteccion
Configurable
Ruta de Navegaciéon HMI: Explorador de Configuracion, Proteccion, Proteccion Configurable

El 9440372990 tiene ocho elementos de proteccion configurable que pueden usarse para complementar
la proteccién estandar del DECS-250. Los ajustes de proteccion configurable del BESTCOMSPIus® se
ilustran en la Figura 10-17. Para facilitar la identificacion de los elementos de proteccion, se le puede dar
a cada elemento un nombre designado por el usuario. Para configurar un elemento de proteccion, se
debe seleccionar el pardmetro a monitorear y luego establecer las caracteristicas operativas del
elemento. Cualquiera de los siguientes parametros puede ser seleccionado.

APC Salida

Salida LVRT

Porcentaje de error de reparto de carga de red
Entrada de potencia

Entrada Analégica 1, 2,3,4,5,6,7,8
e Corriente de Entrada Auxiliar (mA)

e Tensién de Entrada Auxiliar

e Frecuencia del Bus

e Tension del Bus: Vag, Vec, or Vca

¢ Rizado del EDM

e Corriente de Campo del Excitador

e Tensién de Campo del Excitador

e Corriente del Generador: I, Ig, Ic, 0 Promedio
e Frecuencia del Generador

e Factor de Potencia del Generador

e Tensién del Generador: Vas, Vsc, Vca, 0 Promedio
e Horas Kilowatt

e Corriente de Secuencia Negativa

e Tensién de Secuencia Negativa

e Corriente de Secuencia Positiva

e Tensién de Secuencia Positiva

e Salida de PSS

e EntradadeRTD1,2,3,4,5,6,7,8

e Posicion del Punto de Referencia

e Termopar 1, 2

e Total kVA
e Total kvar
e Total kW

e Error de Seguimiento

Si un Mdédulo de Expansion Analogico (AEM-2020) es utilizado, cualquiera de los siguientes RTD
analdgicos, y entradas de termopar pueden ser seleccionadas.

e Entrada Analdgica 1, 2, 3,4,5,6,7,0r 8

e EntradaRTD1,2,3,4,5,6,7,0r8

e Termopar 1or2

La proteccion siempre puede ser habilitada o deshabilitada sélo cuando el DECS-250 se encuentra
habilitado y suministrando excitacion. Cuando la proteccion se habilita s6lo en modo de /nicio, un armado
de tiempo de retardo puede usarse para demorar la proteccion siguiente al inicio de la excitacion.

DECS-250 Proteccién
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Una funcion de histéresis mantiene la funcion de la proteccion activa por un porcentaje definido por el
usuario superior/inferior al umbral de activacion. Esto evita activaciones y caidas repetidas donde el
parametro monitoreado esta flotando cerca del umbral de activacion. Por ejemplo, con un valor de
histéresis de 5% en un elemento configurado para activarse a 100 Aca de la sobre corriente del
generador de fase-A, el elemento de proteccién se activara cuando la corriente supere los 100 Aca y
permanezca activada hasta que la corriente disminuya por debajo de 95 Aca.

Cada uno de los ocho elementos de proteccion configurable tiene cuatro umbrales ajustables
individualmente. Cada umbral puede ser programado para la activacion cuando el parametro
monitoreado aumenta por sobre el ajuste de activacion (Sobre), activacion cuando el parametro
monitoreado disminuye por debajo del ajuste de levante (Debajo), o no activacién (Deshabilitado).

El nivel de activacion para el parametro monitoreado se define por un ajuste de umbral. Mientras el valor
de ajuste del umbral es amplio, uno debe utilizar un valor dentro de los limites de valor de ajuste para el
parametro monitoreado. Utilizar un umbral fuera de los limites permitira prevenir un mal funcionamiento
del elemento de proteccién. Un retardo de activacion sirve para retrasar un disparo protector después de
que el nivel del umbral (activacion) se excede.

Proteccion Configurable #1

Texte de Rétule

[EonF ProT |

Seleccién de Pardametros
VAB Gen ~

Inhibir Medo Parar

No ~

Retardo de Armado (s)

Histéresis (%

Umbral #1
Modo Umbral Retardo de Activacion (s)
Deshabiltar - 0.00 | [0 |

Umbral #2
Modo Umbral Retardo de Activacidn (s)
Deshabilitar ~ 0.00 | [0 |

Umbral #3
Modo Umbral Retardo de Activacion (s)
Deshabitar v 0.00 | [0 |

Umbral #4
Modo Umbral Retardo de Activacion (s)
Deshabiitar v |0.00 | [0 |

Figura 10-17. Ajustes de Proteccion Configurable

Proteccioén DECS-250
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11 « Limitadores

Los limitadores del DECS-250 aseguran que la maquina controlada no exceda sus capacidades. El
DECS-250 limita la sobreexcitacion, la subexcitacion, corriente estatérica y potencia reactiva. También
limita la tension durante las condiciones de subfrecuencia.

Limitador de la Sobrexcitacion

Ruta de Navegacion BESTCOMSP/us: Valores de Ajuste, Limitadores, Limitadores de Sobreexcitacion
(OEL - siglas en inglés)

Ruta de Navegacion HMI: Ajustes, Valores de Ajuste, Limitadores, Limitadores de Sobreexcitacion
(OEL - siglas en inglés)

El limitador de sobreexcitacién (OEL) monitoriza el nivel de corriente de campo suministrado por el
DECS-250 y lo limita para evitar el sobrecalentamiento.

El OEL puede activarse en todos los modos de regulacion. El comportamiento del OEL en modo manual
puede configurarse para limitar la excitaciéon o emitir una alarma. Este comportamiento se configura en
BESTIlogic™Plus.

El DECS-250 dispone de dos tipos de limitacidon de sobreexcitacion: punto de suma o toma de control. El
OEL de punto de suma proporciona una sefal de control al punto de suma del bucle de control del
regulador de tension, mientras que el OEL de toma de control anula el bucle de control principal del
regulador de tension. Consulte el modelo matematico del DECS-250 para obtener mas detalles.

Los ajustes del OEL se ilustran en las Figura 11-3, Figura 11-4, y Figura 11-6.

Punto Suma del OEL

El Punto Suma del limitador de sobre-excitacion compensa las condiciones de sobrecorriente de campo
mientras la maquina esta desconectada (offline) o en linea (online). EI comportamiento del OEL offline y
online esta dictaminado por dos grupos separados de ajustes. Los grupos de ajustes primario y
secundario (seleccionables en logica configurable) dan control adicional para dos condiciones de
funcionamiento distintivas de la maquina.

Operacion sin conexion (Offline)

Para operar sin conexién, existen dos niveles de limitador de sobreexcitacion del Punto Suma: bajo y
alto. La Figure 11-1 ilustra la relacion de estos niveles.

———OEL Activo :\\

—En Reinicio—»

S | Nivel Alto
< o
2 <
o
£ o P0104-70
o 9]
© (= Nivel Bajo
L
2
c
(]
=
o
O

Tiempo (segundos)
Figure 11-1. Punto de Suma, Sin conexion, Limitador de Sobreexcitacion

Inicialmente, no se permitira que la corriente de excitacion supere el umbral de nivel alto. Al expirar el
retardo de tiempo alto, la corriente de excitacidn se limitara al valor del ajuste de nivel bajo. La corriente
de excitacion podra permanecer indefinidamente en este nivel segun lo requiera la aplicacion. EI OEL se
activa siempre que la corriente de excitacion sea igual o superior al umbral de nivel bajo.

DECS-250 Limitadores
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Reinicio de OEL sin conexion

Una vez que la corriente de excitacion desciende por debajo del umbral de nivel bajo, se activa un
temporizador de reinicio. Si el OEL se reactiva antes de que expire el temporizador de reinicio, la
temporizacién de OEL comenzara desde un valor igual a la duracidon de OEL activa anterior mas 100
ciclos eléctricos menos el tiempo de reinicio. Una vez que se permite que expire el temporizador de
reinicio, este se reinicia por completo.

Temporizador de reinicio:

1. Sila duracién de OEL activa es menor que el retardo de tiempo alto menos 100 ciclos, el
temporizador de reinicio sera igual a la duraciéon de OEL activa mas 100 ciclos.

2. Siladuracion de OEL activa es igual o mayor que el retardo de tiempo alto menos 100 ciclos, el
temporizador de reinicio sera igual al retardo de tiempo alto.

Operacién con conexién (Online)

Para operar online existen tres niveles de limitador de sobreexcitacion del Punto Suma: bajo, medio y
alto. La Figura 11-2 ilustra la relacion de estos niveles.

Nivel Alto
ie]
) <
< S
o EJ Nivel Medio P0104-71
= - T
: :
3 ©
© o
2 E . .
_5 _________________________ = Nivel Bajo
S OEL Activo ;\x
F—En Reinicio—»

Tiempo (segundos)
Figura 11-2. Punto de Suma, Online, Limitador de Sobreexcitacion
Inicialmente, la corriente de excitacion no podra superar el umbral de nivel alto. Al expirar el retardo de
tiempo alto, la corriente de excitacidon ya no podra superar el umbral de nivel medio. Una vez expirado el
retardo de tiempo medio, la corriente de excitacion se limitara al valor del ajuste de nivel bajo. La

corriente de excitacion podra permanecer indefinidamente en este nivel segun lo requiera la aplicacion.
El OEL se activara siempre que la corriente de excitaciéon sea igual o superior al umbral de nivel bajo.

Reinicio de OEL en linea

Una vez que la corriente de excitacién desciende por debajo del umbral de nivel bajo, se activa un
temporizador de reinicio. Si el OEL se reactiva antes de que expire el temporizador de reinicio, la
temporizacion de OEL comenzara desde un valor igual a la duracion activa de OEL anterior mas 100
ciclos eléctricos menos el tiempo de reinicio. Una vez que se permite que el temporizador de reinicio
expire, el temporizador de OEL activo se reinicia por completo.

Temporizador de reinicio:

1. Sila duracién activa de OEL es menor que el retardo de tiempo alto menos 100 ciclos, el
temporizador de reinicio sera igual a la duracién activa de OEL mas 100 ciclos.

2. Siladuracion activa de OEL es igual o mayor que el retardo de tiempo alto menos 100 ciclos,
pero menor que la suma de los retardos de tiempo alto y medio, el temporizador de reinicio sera
igual al retardo de tiempo alto. 3. Si la duracion de activacion de OEL es igual o mayor que la

Limitadores DECS-250
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suma de los retrasos de tiempo alto y tiempo medio, entonces el temporizador de reinicio es
igual a la suma de los retrasos de tiempo alto y tiempo medio.

Tension de Dependencia del OEL

La opcién de dependencia de voltaje de OEL se utiliza con el Punto de Suma en Linea OEL. Cuando
esta habilitado, el limite de Nivel Alto de OEL en Linea no se activa durante la actividad normal de OEL.
Solo se habilitan los ajustes de Nivel Medio y Nivel Bajo. Mientras el OEL esta activo, si ocurre una falla
que provoque una caida rapida del voltaje en los terminales (-dV), el Nivel Alto estara disponible durante
un periodo igual al retardo de Tiempo Alto. La activacion del Nivel Alto requiere que el cociente de la

caida negativa por unidad en el voltaje en los terminales dividido por la duracién (dV/dt) sea menor que
el ajuste de Nivel dV/dt.

Por Unidad

Los ajustes relacionados con los regimenes nominales de la Maquina se pueden establecer en las
unidades de corriente reales o en valores por unidad. Cuando se edita una unidad original,
BESTCOMSPIus recalcula automaticamente el valor por unidad en funcion del ajuste de la unidad
original y del parametro de datos nominales (en Parametros del sistema, pantalla de Datos nominales)
asociados. Cuando se edita un valor por unidad, BESTCOMSPI/us recalcula automaticamente el valor
original en funcion del ajuste por unidad y del parametro de datos nominales asociado.

Si se modifican los parametros de datos nominales una vez que se han asignado todos los valores por
unidad, BESTCOMSPIus recalculara automaticamente todos los ajustes de unidades originales en
funcién de los parametros de datos nominales modificados.

Los niveles tienen unidades originales de amperios primarios, y los datos nominales asociados a ellos
son los Datos nominales de la Maquina, Corriente — Carga Plena (en Parametros del sistema de la
pantalla de Datos nominales).

OEL Configurar

Configuracion OEL
OEL habilitar

Modo OEL

Punto de Suma ~

Tension de Dependencia OEL
dvidt habilitar

Deshabilitar w

dvidt Nivel

& (W

Figura 11-3. Ajustes de Configuracion OEL

DECS-250 Limitadores
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Punto de Suma OEL

Primario Secundario
Fuera de Linea Fuera de Linea
Alto Mivel Alto Mivel
Primary & Primary A
Por Unidad Por Unidad

Dé ii

Tiempo Alto (s)

Bajo MNivel Bajo Mivel

PorUnidas Por Unids
En Linea En Linea

il Alto Nivel

Primary A

Por Unidad

= =
2 5
=
il

Tiempo Alto (s)

ﬂ

Primary A
Por Unidad

i

=[S
=
=
)

Nivel Medio Nivel Medio
Tiempo Medio (s) Tiempo Medio (s)
Bajo Nivel Bajo Nivel

Figura 11-4. Ajustes de Punto de Suma OEL

Toma de Control del OEL

La limitacién de sobreexcitacion de sustitucion limita el nivel de corriente de campo en relacion con una
caracteristica de tiempo inverso similar a la que se muestra en la Figura 11-5. Anula el circuito de control
primario del regulador de voltaje (consulte el capitulo Modelo matematico para obtener mas detalles). Se
pueden seleccionar distintas curvas para la operacion en linea y fuera de linea. Si el sistema entra en
una condicion de sobreexcitacion, se limita la corriente de campo y se la fuerza a seguir la curva
seleccionada. La caracteristica de tiempo inverso se define mediante la Ecuacién 11-1.

_ A XTD
pickur ™ p 4 \JC+ D x MOP

Ecuacién 11-1. Caracteristica de tiempo de activaciéon inverso

t

Donde:

trickup = tiempo para activacion en segundos
A =-95,908

B =-17,165

C = 490,864

D =-191,816

TD = ajuste de dial de tiempo <0,1; 20>
MOP = mudltiplo de activacion <1,03; 205>

Limitadores DECS-250
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Nivel Alto
)
©
<
(@]
o
g P0013-21
©
O
(0]
©
Q
C
Q
E
S
------ Nivel Bajo=-=======s==msmmmmmmm e mm s e T

Tiempo (segundos)
Figura 11-5. Caracteristicas de Tiempo Inverso para Toma de Control OEL

Los grupos de ajustes primarios y secundarios proporcionan mayor control frente a dos condiciones
operativas de la maquina. Cada modo de operacion del OEL de sustitucion (en linea y fuera de linea)
tiene un ajuste de nivel bajo, de nivel alto y de dial de tiempo.

Una vez que la corriente de campo disminuye por debajo del nivel de desactivacion (95 % de activacion),
la funcion se restablece segun el método de restablecimiento seleccionado. Los métodos de
restablecimiento disponibles son: inverso, integrador e instantaneo.

Si se utiliza el método inverso, el OEL se restablecera en funcién del tiempo frente al multiplo de
activacion (MOP). Cuanto mas bajo sea el nivel de corriente de campo, menos tiempo se requerira para
el restablecimiento. El restablecimiento inverso utiliza la siguiente curva (Ecuacién 11-2) para calcular el
tiempo de restablecimiento maximo.

RC X TD % 0.05
1— (MOP x 1.03)2

Restablecer constante de tiempo =

Ecuacién 11-2. Caracteristica de tiempo de restablecimiento inverso

Donde:

Restablecer constante de tiempo = tiempo maximo para restablecimiento, en segundos
RC = ajuste de coeficiente de restablecimiento<0,01; 100>

TD = ajuste de dial de tiempo <0,1; 20>

MOP = multiplo de activacién

En el método de restablecimiento integrador, el tiempo de restablecimiento es igual al tiempo de
activacion. En otras palabras, la cantidad de tiempo transcurrido por encima del umbral de nivel bajo es
igual a la cantidad de tiempo requerida para el restablecimiento.

El restablecimiento instantaneo no tiene ningun retardo intencional.

En BESTCOMSPIus® se muestra un diagrama de las curvas de ajuste del OEL de sustitucion. Los
ajustes permiten seleccionar las curvas que se muestran. El diagrama puede ilustrar las curvas de
ajustes primarios o secundarios, las curvas de ajustes en linea y fuera de linea, y las curvas de ajustes
de activacion o de restablecimiento.

Los ajustes relacionados con los regimenes nominales de la Maquina se pueden establecer en las
unidades de corriente reales o en valores por unidad. Cuando se edita una unidad original,
BESTCOMSPIus recalcula automaticamente el valor por unidad en funcion del ajuste de la unidad
original y del parametro de datos nominales (en Parametros del sistema, pantalla de Datos nominales)

DECS-250 Limitadores
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asociados. Cuando se edita un valor por unidad, BESTCOMSPIus recalcula automaticamente el valor
original en funcion del ajuste por unidad y del parametro de datos nominales asociado.

Si se modifican los parametros de datos nominales una vez que se han asignado todos los valores por
unidad, BESTCOMSPIus recalculara automaticamente todos los ajustes de unidades originales en
funcién de los parametros de datos nominales modificados.

Los niveles tienen unidades originales de amperios primarios, y los datos nominales asociados a ellos
son los Datos nominales de la Maquina, Corriente — Carga Plena (en Parametros del sistema de la
pantalla de Datos nominales).

Toma OEL
Primario Tomar OEL
Fuera de Linea En Linea 8.50
Bajo Nivel Bajo Nivel
1.000 Por Unidad 0.000 Por Unidad E0U
Alto Mivel Alto Nivel =7
2L 750
o
1.600 Por Unidad 0.000 Por Unidad E \
. y . a 7.00
Dizl de Tiempo Dizl de Tiempo :
w
3
Coef restablec Coef restablec ‘2 6.50
IMétoda restablec Método restablec 8 6.00
Inverso ~ Inverso w 3 \
£ 550
=
\EKH___——
Secundario 5.00 —
Fuera de Linea En Linea
Eajo Nivel . Eajo Nivel . 450
Primary A Primary & 0.00 500.00 1000.00 1500.00 2000.00
0.000 Por Unidad 0.000 Por Unidad Tiempo {segs}
Alto Nivel Alto MNivel
Mostar
. . (®) Primario (®) Fuera de Linea (®) Levarte (®) Unidades Primarias
0.000 Por Unidad 0.000 Por Unidad X X
(") Secundario o Enlines (") Restablecer () Por Unidad
Dial de Tiempo Dizal de Tiempo
Coef restablec Cosf restablec
Método restablec Método restablec
Inverso ~ Inverso -

Figura 11-6.Ajustes del OEL de sustitucion

Limitador de Subexcitacion

Ruta de Navegacion BESTCOMSPIus: Explorador de Configuracion, Consignas, Limitadores,
Limitadores de Subexcitacion (UEL — siglas en inglés)

Ruta de Navegaciéon HMI: Explorador de Configuracion, Consignas, Limitadores, Limitadores
de Subexcitacién (UEL — siglas en inglés)

Hacer funcionar un generador en una condiciéon de sub-excitacion puede causar un recalentamiento de las
cabezas de las bobinas. Una subexcitacion extrema puede llevar a una pérdida de sincronismo. El
limitador de subexcitacion (UEL) percibe el nivel lider del var del generador y limita las disminuciones en
excitacion para limitar el calentamiento de las cabezas de bobinas. Cuando se encuentra habilitado, el
UEL funciona en todos los modos de regulacion. El comportamiento del UEL en modo manual puede ser
configurado para limitar la excitacién o disparar una alarma. Este comportamiento se configura en
BESTIlogicPlus.

Limitadores DECS-250
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Nota

Para que funcione el UEL, el bloque légico PARALLEL_ENABLE_ LM se debe
establecer como verdadero en la légica programable BESTlogicPlus.

Los ajustes del UEL se muestran en la Figura 11-7 y Figura 11-8.

La limitacién de la subexcitacion se implementa a través de una curva UEL internamente generada o una
curva UEL definida por el usuario. La curva internamente generada se basa en el limite de la potencia
deseada en cero potencia real con respecto a la tensién del generador y a la calificacion real. El eje de la
potencia reactiva absorbida de la curva en la pantalla de Curva a Medida del UEL puede adaptarse a su
aplicacion.

Una curva definida por el usuario puede tener un maximo de cinco puntos. Esta curva le permite al
usuario encontrar una caracteristica especifica del generador especificando las coordinadas del limite de
la potencia reactiva lider pretendida (kvar) en el nivel apropiado de potencia real (kW).

Los niveles ingresados para la curva definida por el usuario se definen por funcionamiento en la tensién
nominal del generador. La curva UEL definida por el usuario puede ajustarse automaticamente
basandose en la tensiéon de funcionamiento del generador utilizando el exponente de potencia real de
tension de dependencia del UEL. La curva UEL definida por el usuario se ajusta automaticamente
basandose en la relacion de la tension de funcionamiento del generador dividida por la tension nominal
del generador elevada a la potencia del exponente de potencia real de la tensién de dependencia del
UEL. La tension de dependencia del UEL es mas alla definida por una constante de tiempo de filtro de
potencia real que se aplica al filtro pasa bajo para la salida de potencia real.

UEL Configurar

Configuracion UEL
UEL Configuraiton

Dependencia de Tension UEL
Exponente de Potencia Real

Constante de Tiempe Filtro Potencia Real (s)

Figura 11-7. Ajustes de Configuracion UEL
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Seleccion de Curva Potencia Real {kW}
g 0 10 20 30 40 50 60

Curva interna

Curva a Medida

Potencia . )
Pt | Real Potencia Reactiva

W {lcvar}

Imprimir curva

Potencia Reactiva Absorb. {kvar}

Mantener |a tecla Shift pulzada
para arrastrar la curva entera.
Mantener |a tecla Ctrl pulsada
para arrastrar la curva entera 3
lo largo de un solo gje.

Maostrar Unidades
(®) Unidades Primarias

() Por Unidad

Figura 11-8. Pantalla de Curva a Medida UEL

Limitador de Corriente Estatorica

Ruta de Navegacion BESTCOMSPIus: Explorador de Configuracion, Consignas, Limitadores, Limitador
de Corriente Estatorica (SCL — siglas en inglés)

Ruta de Navegaciéon HMI: Explorador de Configuracion, Consignas, Limitadores, Limitador de Corriente
Estatérica (SCL — siglas en inglés)

El limitador de corriente estatérica (SCL) monitorea el nivel de la corriente estatérica y la limita para
prevenir un recalentamiento del estator. Para limitar la corriente estatérica, el SCL modifica el nivel de
excitacion de acuerdo a la direccion del flujo de var que entra o sale del generador. Excesiva corriente
estatdrica con un factor de potencia lider necesita un aumento de excitacion. Excesiva corriente
estatdrica con un factor de potencia en retardo necesita una reduccion de excitacion.

El SCL puede habilitarse en todos los modos de regulacién. Cuando esta funcionando en modo Manual,
el DECS-250 anunciar auna corriente estatérica alta pero no actuara para limitarla. Grupos SCR de ajuste
primario y secundario brindan control adicional para dos condiciones distintivas de funcionamiento de
magquina. El limitador de corriente estatérica se da en dos niveles: bajo y alto (ver Figura 11-9). Los
ajustes SCL se muestran en la Figura 11-10.

Los ajustes relacionados con los regimenes nominales de la Maquina se pueden establecer en las
unidades de corriente reales o en valores por unidad. Cuando se edita una unidad original,
BESTCOMSPIus recalcula automaticamente el valor por unidad en funcion del ajuste de la unidad
original y del parametro de datos nominales (en Parametros del sistema, pantalla de Datos nominales)

Limitadores DECS-250
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asociados. Cuando se edita un valor por unidad, BESTCOMSPIus recalcula automaticamente el valor
original en funcion del ajuste por unidad y del parametro de datos nominales asociado.

/

S

©

B /

] " Nivel de

3 I Corriente

2 | Tiempo de} Conti Nivel de Alto

_5 Corriente ontinuo Corriente 0-66.000 Aca

S Alto Bajo

o}

O| 060s 0-66.000 Aca
TIEMPO EN SEGUNDOS P0013-19

Figura 11-9. Limitador de Corriente Estatérica

Si se modifican los parametros de datos nominales una vez que se han asignado todos los valores por
unidad, BESTCOMSPIus recalculara automaticamente todos los ajustes de unidades originales en
funcién de los parametros de datos nominales modificados.

Los niveles tienen unidades originales de amperios primarios, y los datos nominales asociados a ellos
son los Datos nominales de la Maquina, Corriente (en Parametros del sistema de la pantalla de Datos

nominales).

5CL

Limitador Corriente de Estator
Limitador Corriente de Estator

Primario Secundario
Retardo Inicial (s) Retardo Inicial (s)

Alto Nivel SCL Alto Nivel SCL

0.000 Por Unidad 0,000 Por Unidad
Alto Tiempo SCL (s) Alto Tiempo SCL (s)

Bajo Nivel SCL Bajo Mivel SCL

0.000 Por Unidad 0,000 Por Unidad

Figura 11-10. Ajustes de Limitador de Corriente Estatérica

Nivel Bajo del Limitador

Cuando la corriente del estator supera el ajuste de bajo nivel, el DECS-250 anuncia el nivel elevado.

Si esta condicion persiste durante el transcurso del ajuste de tiempo alto del SCL, el DECS-250 actua
para limitar la corriente al ajuste de bajo nivel de SCL. Cuando la corriente del estator se encuentra por
debajo del ajuste Nivel Bajo, el DECS-250 no realiza ninguna accion limitante SCL. Cuando el
Temporizador de Corriente Alta efectia una cuenta regresiva ya sea desde el tiempo alto, si el
Temporizador de Corriente Alta ya expird, o desde el tiempo transcurrido en nivel alto, si el Temporizador
de Corriente Alta no ha expirado. El generador esta habilitado para funcionar indefinidamente en el
umbral de bajo nivel o por debajo de este umbral.

DECS-250 Limitadores
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Nivel Alto del Limitador

Cuando la corriente del estator supera el ajuste de Nivel alto, el DECS-250 actua para limitar la corriente
al valor del ajuste Nivel alto y se inicia un Temporizador de Nivel Alto. Si este nivel de corriente persiste
hasta que este temporizador alcance el ajuste del Tiempo de alto nivel, el DECS-250 actua para limitar la
corriente al valor del ajuste Nivel bajo SCL.

Retardo Inicial

En caso de un limitador de corriente estatérica de nivel bajo o alto, la funcién limitadora no respondera
hasta que un retardo de tiempo inicial expire.

Limitador Var

Ruta de Navegacion BESTCOMSPIus: Explorador de Configuracion, Consignas, Limitadores, var
Ruta de Navegacion HMI: Explorador de Configuracion, Consignas, Limitadores, VAR

El limitador var puede ser habilitado para limitar el nivel de potencia reactiva exportada del generador.
Grupos de ajuste primario y secundario brindan control adicional para dos condiciones distintivas de
funcionamiento de maquina. El punto de ajuste del limitador de Var se expresa como un porcentaje del
régimen nominal VA maximo calculado para la maquina. Un ajuste de retardo establece un tiempo de
retardo entre cuando el umbral var se excede y cuando el DECS-250 actua para limitar el flujo var.

Los ajustes de limitador se muestran en la Figura 11-11.

var
Limitador VAR
Limitador VAR
De:

Primario Secundario
Referencia () Referencia (%)
100.0 1000

Retardo (s) Retardo (s)

Figura 11-11. Ajustes de Limitador de Var

Escalador de Limite

Ruta de Navegacion BESTCOMSPIus: Explorador de Configuracion, Consignas, Limitadores,

Escalador
Ruta de Navegacion HMI: Explorador de Configuracion, Consignas, Limitadores, Escalador

El ajuste automatico (escalado) del limitador de sobreexcitacion y limitador de corriente estatérica es
posible a través de la entrada de control auxiliar del DECS-250. Los ajustes del limitador de escala se
muestran en la Figura 11-12. El escalado OEL y SCL pueden habilitarse y deshabilitarse
independientemente. El ajuste automatico del OEL y SCL se basa en seis parametros: sefial y escala
para tres puntos (niveles).

Con la entrada de escalado establecida en Entrada Auxiliar, el valor de la sefial para cada punto
representa la entrada de control auxiliar. Esta entrada puede ser una sefial 4 a 20 mAcc aplicada a las
terminales |+ y |- o una sefial -10 a +10 aplicada a las terminales V+ y V-. (El tipo de entrada se selecciona
en BESTCOMSPIus). Para mas detalles ver la secciéon de Control Auxiliar de este manual.

Con la entrada de escalado establecida en AEM RTD #, el valor de la sefial para cada punto representa
una entrada AEM RTD en grados Fahrenheit. Para mas detalles ver la seccién de Médulo de Expansion
Analbgico de este manual.

Limitadores DECS-250
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El valor escala para cada punto define el nivel bajo del limitador como un porcentaje de la corriente de
campo nominal para el OEL y como corriente estatérica nominal para el SCL.

Escalado

Escala Oel habilitar Escalado del Punto de Suma OEL Tomar Escalado OEL Escalado SCL

Punto 1 - Serial (V)

Punto 2 - Sefial (V)
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Figura 11-12. Ajustes del Escalador de Limite

Limitador de Subfrecuencia

Ruta de Navegacion BESTCOMSPIus: Explorador de Configuracion, Consignas, Limitadores,

Subfrecuencia.
Ruta de Navegacion HMI: Explorador de Configuracion, Consignas, Limitadores, UEL

El limitador de subfrecuencia es seleccionable para limitar subfrecuencia o limitar volts por Hertzio. Estos
limitadores protegen al generador de dafios causados por flujo magnético excesivo resultante de una
baja frecuencia y/o de una sobretension.

Si la frecuencia del generador disminuye por debajo de la frecuencia de codo para la pendiente de
subfrecuencia (Figura 11-13), el DECS-250 ajusta la consigna de tensién de tal modo que la tension del
generador sigue la pendiente de la subfrecuencia. El valor de ajuste de la frecuencia de codo y ajustes
de pendiente hace posible que el DECS-250 igualelascaracteristicas de funcionamiento de la fuerza
motriz y las cargas que sean aplicadas al generador.

Frecuencia de Codo
100 % \

P0004-34.vsd
12-03-01

© VOLTS DEL GENERADOR

%

10 Hz Nominal

FRECUENCIA DEL GENERADOR

Figura 11-13. Curva de Compensacion de Subfrecuencia Tipica
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Volts por Hertzio

El limitador de volts por hertzio previene que la consigna de regulacién exceda la relacién volts por
hertzio definida por los ajustes V/Hz Limitador AltoP y V/Hz Limitador BajoE. Una curva tipica de limitador
volts por Hertzio se ilustra en la Figura 11-14.

0% -mmommmmmr oo T  «—— V//Hz High Limiter (1.1)
100% [ -=-mmmmmmmm o # ) «——— V/Hz Low Limiter (1.0)
High voltage time !
o 0-10 seconds
(=]
8
S
8
3 / Continuous
o
ED ]
0% :
0% Generator Frequency 100% {of nominal) PODET-55

Figura 11-14. Curva tipica del Limitador de 1.1 PU Voltios por Hertzio

V/Hz High Limiter (1.1) V/Hz Limitador Alto (1.1)

V/Hz Low Limiter (1.0) V/Hz Limitador Bajo (1.0)

High voltage time 0-10 seconds Tiempo del alto voltaje 0-10 segundos
Generator Voltage Voltaje del Generador

Continuous Continuo

Generator Frequency Frecuencia del Generador

(of nominal) (del nominal)

La operacion del limitador de voltios por hertzio se establece por los ajustes V/Hz Limitador Alto, V/Hz
Limitador Bajo, y V/Hz Limitador de Tiempo. El generador puede operar de forma continua en puntos de
ajuste por debajo del umbral de limite bajo. Cuando el punto de ajuste de regulacion es mayor que el
umbral de limite bajo durante el tiempo de retardo, el punto de ajuste se reduce al umbral del limite bajo
y se evita que exceda el umbral de limite bajo. En todo momento se evita que el punto de ajuste de
regulacién exceda el valor del umbral de limite alto.

Los ajustes de limitadores de subfrecuencia y volts por Hertzio se muestran en la Figura 11-15.

Subfrecuencia
Modo Limitador Limitador de Subfrecuencia Limitador Volts/Hz
Mod Frecuencia Esquina (Hz) Limitador Alto ViHz
570 1.00

Pendiente Limitador Bajo VIHz

Limitador de Tiempo ViHz (s)
10.0

Figura 11-15. Ajustes de Limitador de Sub-frecuencia/Volts por Hertz
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12 « Codigo de red

Los ajustes de cddigo de red hacen al DECS compatible con los sistemas que cumplen con el cédigo de
red. Los ajustes del modo de Cédigo de red consisten de parametros de conectividad de la red,
parametros de control de potencia activa y parametros de control de potencia reactiva. En los parrafos
que figuran a continuacion se definen estos ajustes.

Configuracion

Ruta de navegacion de BESTCOMSPIus: Explorador de ajustes, Ajustes del codigo de red,
configuracion

Ruta de navegacion de la interfaz de usuario (HMI): Ajustes, Ajustes de operacion, Ajustes del cédigo
de red, Configurar cédigo de red

Las unidades de generacion que cumplan con el Cédigo de red, deberan permanecer conectadas a la
red durante la inestabilidad de la red, por un periodo preestablecido y dentro de determinados limites de
voltaje y frecuencia. Consulte la Figura 12-1.

1.2

Out of Range

1.15

1.1

1.05

1.0

0.95

Voltage in Per Unit

0.9

0.85

0'847 47.5 48 48.5 49 49.5 50 50.5 51 51.5 52

Frequency in hertz

P0087-76

Figura 72-1. Regiones de operacion del Generador

La region de Operacion Continua en Figura 12-1 se define por cuatro ajustes: Frecuencia maxima para la
Operacion continua, Frecuencia minima para la Operacién continua, Voltaje maximo para la Operacién
continua y Voltaje minimo para la Operacion continua.

Alta y baja frecuencia

La region de alta frecuencia en Figura 12-1 se define por dos ajustes: Frecuencia maxima para
Desconexién y Frecuencia maxima para la Operacion continua. Cuando la frecuencia de la red esta

DECS-250 Cddigo de red
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dentro del rango definido por estos dos ajustes, el temporizador de Desconexién de frecuencia esta
activo.

La regién de Baja frecuencia en Figura 12-1 se define por dos ajustes: Frecuencia minima para
Desconexion y Frecuencia minima para la Operacion continua. Cuando la frecuencia de la red esta
dentro del rango definido por estos dos ajustes, el temporizador de Desconexién de frecuencia esta
activo.

Alto y bajo voltaje

La regién de Alto voltaje en Figura 12-1 se define por dos ajustes: Voltaje maximo para Desconexion y
Voltaje maximo para la Operacion continua. Cuando el voltaje de la red esta dentro del rango definido
por estos dos ajustes, el temporizador de Desconexién de voltaje esta activo.

La region de Bajo voltaje en Figura 12-1 se define por dos ajustes: Voltaje minimo para Desconexion y
Voltaje minimo para la Operacion continua. Cuando el voltaje de la red esta dentro del rango definido por
estos dos ajustes, el temporizador de Desconexion de voltaje esta activo.

Fuera de intervalo

Cuando el voltaje o la frecuencia de la red estan fuera de las regiones mostradas en Figura 12-1, el
temporizador de Desconexion de red esta activo.

Temporizadores de desconexion

Cuando el Temporizador de desconexion de frecuencia, el Temporizador de desconexion de voltaje o el
Temporizador de desconexién de red expiran, la unidad de generacion tiene permitido desconectarse de
la red.

Nota

En vez de efectuar la desconexion, el DECS-250 emite una indicacion logica
que se puede usar para energizar una salida fisica. Consulte el capitulo
BESTlogic™Plus para conocer los detalles de la entrada del estado de GCC
desconectado.

La duracion del temporizador de Desconexion de frecuencia esta definida por el ajuste del Retraso de
tiempo de desconexion de frecuencia, el temporizador de Desconexién de voltaje esta definido por el
ajuste del Retraso de tiempo de desconexion de voltaje y el temporizador de Desconexidn de red esta
definido por el ajuste del Retraso de tiempo de desconexion de red. El temporizador de Desconexion de
red puede ajustarse a 0 para una desconexién inmediata.

Modo de Recuperacion de red

Una vez que la unidad de generacién se desconecto de la red debido a la expiracion del temporizador de
Desconexion de red, el DECS entra en Modo de Recuperacién de red. En este modo, el voltaje y la
frecuencia de la red se monitorean y deben permanecer dentro de ciertos limites por un periodo de
tiempo para asegurar la estabilidad. Los limites de frecuencia de recuperacion de la red estan definidos
por los ajustes de Frecuencia maxima para reconexiéon y Frecuencia minima para reconexion. Los limites
de voltaje de recuperacioén de la red estan definidos por los ajustes de Voltaje maximo para reconexion y
Voltaje minimo para reconexion. El tiempo de estabilidad de recuperacion de la red esta definido por el
ajuste del Temporizador de estabilidad de reconexién de red.

Cddigo de red DECS-250
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Configurar

Configurar
Cadigo de red habilitar

Conexidn a red
Operacion en estado estable
Frecuencia max para |a operacion continua (Hz)
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Figura 12-2. Configurar pantalla

Control de potencia activa (APC, en inglés)

Ruta de navegacion de BESTCOMSPIus: Explorador de ajustes, Ajustes del codigo de red, Control de
Potencia activa

Ruta de navegacion de la interfaz de usuario (HMI): Ajustes, Ajustes de operacién, Ajustes del cédigo
de red, Control de Potencia activa

El DECS-250 corre en modo de Control de Potencia activa de manera continua cuando la frecuencia de
la red es normal (dentro de la banda muerta). Cambia a Modo sensible de Frecuencia limitada (LFSM, en
inglés) cuando la frecuencia de la red excede la banda muerta. Luego cambia a modo de Recuperacion
de red durante un periodo de tiempo establecido, una vez que la frecuencia de la red regresa dentro de
la banda muerta.

Modo APC

Cuando esta habilitado, el modo APC limita las tasas de rampa de la unidad de generacion para el
aumento o decremento de potencia. El Punto de ajuste de Potencia activa puede ajustarse por medio de
entradas analdgicas o protocolos de comunicacién remota. De manera alternativa, se pueden
seleccionar, a través de la légica, uno de cuatro niveles de potencia activa.

Ajustes del Control de potencia activa

El Punto de ajuste de Potencia activa, el limite del punto de ajuste maximo y el limite del punto de ajuste
minimo se establecen por el Punto de ajuste de Potencia activa, el Punto de ajuste de Potencia activa
maximo y Punto de ajuste de Potencia activa minimo respectivamente.

DECS-250 Cddigo de red
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Las tasas de rampa de salida de potencia se establecen por los ajustes de la Tasa de incremento de
Potencia normal y de la Tasa de decremento de Potencia normal. Estas tasas se usan cuando el modo
de Control de potencia activa se encuentra activo.

Ajustes de seleccion de Nivel de Potencia activa

Cuando el ajuste de la Fuente de entrada de Potencia activa se fija en Seleccién de nivel de Potencia
activa, el punto de ajuste de Potencia activa no se usa.

Cada uno de los cuatro ajustes de Nivel de Potencia activa corresponde a una entrada en el elemento
I6gico de Seleccion de nivel de Potencia activa (Figura 12-3). Consulte el capitulo BESTlogicPlus para
obtener mas detalles.

ACTNE_POWER_LEVEL_SHLECT

Mivel 1 de potencia activa selechor
Mivel 2 de potencia activa selechr
Mivel 3 de potencia activa selechr
Mivel 4 de potencia activa selechor

Figura 72-3. Elemento légico de Seleccion de nivel de Potencia activa

Fuentes de ajuste

El Punto de ajuste de potencia activa puede fijarse por la entrada auxiliar del DECS-250, un Médulo de
expansion analogico AEM-2020 de entrada analdgica o por medio de comunicacion remota (Modbus® o
CAN bus). Para todas las fuentes de ajuste, el valor del ajuste de Ganancia APC se aplica a la lectura
del valor proveniente de la entrada seleccionada. Consulte los capitulos Comunicacién del CAN 'y
Comunicaciéon del Modbus para obtener mas informacion sobre como fijar el punto de ajuste por medio
de comunicacién remota.

Entrada auxiliar

Para usar la entrada auxiliar del DECS-250 como fuente de ajuste del Control de potencia activa del
cédigo de red, haga los siguientes ajustes:

¢ En la pantalla de la Entrada auxiliar, fije el ajuste de Funcién de entrada en Entrada de codigo de
red. Consulte el capitulo Control auxiliar para obtener mas detalles.

¢ En la pantalla de Control de potencia activa, fije el ajuste de Ajuste de fuente a Entrada auxiliar.

Consulte el capitulo Control auxiliar para obtener mas detalles de cdmo se calcula el voltaje auxiliar
(Vaux).

Vaux se multiplica por 0.01 y el valor del ajuste de Ganancia APC:
(Ajuste APC = Vaux x 0.01 x Ganancia APC).

Ajustes del Controlador Pl de Potencia activa

Las ganancias se establecen por medio de los ajustes de la Ganancia de bucle (Kg) y de la Ganancia
integral (Ki). La Salida de potencia maxima y minima se establecen por los ajustes de Salida de potencia
maxima y Salida de potencia minima.

Derivacion APC

Cuando la Derivacion APC esta habilitada, un punto de ajuste de potencia activa de un tercero se inserta
directamente en la desviacién (bias) del regulador normalizado donde es escalado por la Ganancia AEM
antes de ir a la entrada de la desviacion (bias) del regulador de velocidad. Esto deriva los modos de
control de potencia activa del DECS-250.

LFSM

Cuando la frecuencia de la red excede el umbral de la banda muerta, LFSM se convierte en el modo de
control activo, si éste esta habilitado. Durante condiciones de sobre frecuencia o baja frecuencia, la
potencia de salida se debe cambiar lo mas rapido posible para responder al cambio solicitado por la
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curva ilustrada en Figura 12-4. Cuando la frecuencia es baja, las unidades de generacién incrementan su
potencia de salida para respaldar la red. Cuando la frecuencia es alta, las unidades de generacion,
reducen su potencia de salida para ayudar a prevenir que la frecuencia de la red se eleve mas.

Ajustes de la Banda muerta LFSM

El ajuste de la Banda muerta LFSM-U establece la frecuencia minima de la banda muerta, y el ajuste de
la Banda muerta LFSM-O establece la frecuencia maxima de la banda muerta.

Ajustes de caida LFSM

El ajuste de caida LFSM-U establece la curva de caida por baja frecuencia y la LFSM-O establece la
curva de caida por sobre frecuencia. Estas curvas, representadas por las lineas verdes en Figura 124,
no necesariamente tienen que ser las mismas.

Ajustes del limite de Potencia maxima LFSM

El ajuste de Frecuencia de arranque de Limite de Potencia maxima LFSM-U establece la frecuencia a la
cual la unidad de generacién puede limitar la potencia maxima de salida en condiciones de baja
frecuencia. El ajuste de Frecuencia de arranque de Limite de Potencia maxima LFSM-O establece la
frecuencia a la cual la unidad de generacion puede limitar la potencia maxima de salida en condiciones
de sobre frecuencia.

El ajuste de disminucion de tasa del limite de Potencia Maxima LSFM-U establece la curva de
disminucion de la tasa de salida de potencia en una condicion de baja frecuencia. El ajuste de
disminucion de tasa del limite de Potencia Maxima LSFM-O establece la curva de disminucion de la tasa
de salida de potencia en una condicién de sobre frecuencia. Estas curvas, representadas por lineas
azules en Figura 12-4, no necesariamente tienen que ser las mismas.

Ajustes de la Tasa de rampa de potencia LFSM

Las tasas de rampa de salida de potencia se establecen por los ajustes de la Tasa de incremento de
Potencia LFSM y de la Tasa de decremento de Potencia LFSM. Estas tasas se utilizan cuando LFSM
esta activo.

DECS-250 Cddigo de red
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Limited Frequency Sensitive Mode Characteristic and Maximum Power Limit Characteristic

P
Maximum Power Limit
h teristic is Bl
LFSM Characteristic is Green Characteristic is Blue
LFSM-U Max Power Limit LI.:S.M-O Max Power
Derate (%/hz) LFSM-O | Limit Derate (%/hz)
Dead
Droop (%/hz) Band
(ha) |

\ LFSM-O Max

LFSM-U Max Dead Power Limit
Power Limit Band Start Frequency
Start Frequency (hz) (hz)
(hz)

LFSM-O
Droop (%/hz)

P0087-77

Figura 72-4. Caracteristica del LFSM y caracteristica del Limite maximo de potencia

Modo de Recuperacion de red

Cuando el DECS-250 esta operando en LFSM y la frecuencia de la red regresa a normal (dentro de la
banda muerta), el modo de Recuperacién de red se convierte en el modo de control activo. En este
modo, las tasas de rampa de recuperacion de red se utilizan y la frecuencia de la red debe permanecer
dentro de la banda muerta durante el tiempo de recuperacion de red antes de regresar al modo de
Control de potencia activa.

Ajustes de Recuperacion de red

El ajuste de Tiempo de recuperacion establece el tiempo que la frecuencia de la red debe permanecer
dentro de la banda muerta antes de que la red se considere estable y que el DECS-250 pueda regresar
al modo de Control de potencia activa.

Las tasas de rampa de salida de potencia se establecen por los ajustes de la Tasa de incremento de
Potencia de recuperacion y de la Tasa de decremento de Potencia de recuperacion. Estas tasas se
utilizan cuando el modo de Recuperacién de red esta activo.
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Conirol de potencia activa

Configurar
Habilitar Control de potencia activa Fuente de entrada de Potencia activa Ajustar fuente Ganancia
Deshabiltar ~ Purto de ajuste de Potencia activa ~ Nada ~

LFSM Habilitar

Deshabiltar ~

Habilitar derivacion APC
Deshabilitar ~
Modo de sensibilidad de frecuencia limitada

Control de potencia activa Seleccién de nivel de potencia activa

Punto de ajuste de Potencia activa (pu) Nivel 1 de potencia activa (pu) LFSM-U Banda muerta (Hz)
0.000 0.000 49.800

Punto de ajuste de Potencia activa max. (pu) Nivel 2 de potencia activa (pu) LFSM-O Banda muerta (Hz)
Punto de ajuste de Potencia activa min. (pu) Nivel 3 de potencia activa (pu) LFSM-U Caida (%/Hz)

0.000 0.600 40.000
Tasa normal de aumento de potencia (%/seg) Nivel 4 de potencia activa (pu) LFSM-O Caida (%/Hz)
0660 1.000 40.000

Frecuencia de arranque de la potencia max LFSM-U  (Hz)
49500

Tasa normal de disminucion de potencia (%/seg)

2
2
g

Frecuencia de arranque de la potencia méx LFSM-O (Hz)
50.500

Disminucién del limite méx de potencia LFSM-U (%/Hz)
10.000

Disminucién del limite méx de potencia LFSM-O (%/Hz)
0.000

LFSM Tasa de aumento de potencia (%/seg)
660

LFSM Tasa de disminucién de potencia (%/seg)
660

Recuperacitn de red
Tiempo de recuperacién (Min)
10.0

Tasa recuperacidn de aumenio de potencia (%/seg)
0.167

Tasa recuperacidn de disminucién de potencia (%/seg)
0.167

Controlador Pl de Potencia activa
Ganancia de Lazo (Kg)

Ganancia Integral (Ki)
.000

Salida de potencia méx. (pu)

Salida de potencia min. (pu)
-1.000

Figura 12-5. Control de potencia activa

Control de potencia reactiva

Se suministran cinco modos de control de potencia reactiva:
1. Potencia reactiva, caracteristica de voltaje — Q(U)

2. Curva caracteristica de la Potencia reactiva en funcion de la potencia activa — Q(P)
3. Potencia reactiva con funcién de limitacién de voltaje — Q(Limite de voltaje)
4. Cos. del factor de desplazamiento (factor de potencia) — Q(PF)

5. W fijo de potencia reactiva — Q(de tercero)

Si no esta especificado, el modo de control predeterminado es el factor de potencia con un valor de 1.0.

Tiempo de respuesta del Control de potencia reactiva

Las Respuestas a los cambios del punto de ajuste en los modos de LVRT Q(U), Q(P) y Q(Limite de
voltaje) deben seguir la curva caracteristica ilustrada en Figura 12-6. La constante de tiempo se
establece por el ajuste de Constante de tiempo PT1. Cuando esta en Modo de Factor de potencia, el
tiempo puede tomar hasta 60 segundos para establecerse en el 5% de la banda de tolerancia. El ajuste
de la Constante de tiempo Vbus establece la constante de tiempo para el filtro de paso bajo en la

medicion de voltaje del bus.

DECS-250

Cddigo de red
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Figura 72-6. Curva caracteristica del Tiempo de respuesta del Control de potencia reactiva

Cambios del Modo de control

Ruta de navegacion de BESTCOMSPIus: Explorador de ajustes, Ajustes del codigo de red, Control de
potencia reactiva, Configurar LVRT

Ruta de navegacion de la interfaz de usuario (HMI): Ajustes, Ajustes de operacion, Ajustes del codigo
de red, Control de potencia reactiva, Configurar

Los modos de control se pueden cambiar a través de un cambio de punto de ajuste, por comunicacién
remota o por entradas en los conmutadores. Al cambiar entre los modos Q(U), Q(P) y Q (Voltaje
limitado), el nuevo punto de ajuste no debera ser mas rapido que la curva PT1 indicada mas arriba y no
debe ser mas lento de cuatro minutos.

la funcionalidad del control de potencia reactiva LVRT se habilita por medio del ajuste de Habilitar LVRT.
Cuando la entrada en el elemento logico LVRT_DISABLE (inhabilitar) se mantiene como verdadera, la
funcionalidad LVRT esta inhabilitada, incluso si la funcionalidad LVRT esta habilitada por el ajuste de
habilitacion en LVRT.

El ajuste de Seleccion de modo establece el modo de control de potencia reactiva LVRT activo. Cuando
una entrada en el elemento légico LVRT_MODE_SELECT (seleccion de modo) se mantiene como
verdadera, el modo correspondiente de control de potencia reactiva LVRT se vuelve el modo activo, y
cancela el modo especificado por el ajuste de Seleccion de modo.

Cddigo de red DECS-250
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LVRT Configuracién

Falla de control remoto
Retardo de tiempo de falla (s)
15.000|

Modao de falla

GQ(PF) Control w

LVRT Configuracion

LYWRT Habilitar

Deshabilitar v
Seleccion de mode

G(PF) Control w
Constante de tiempo de PT1 (s)

10.000

Constante de tiempo de Vbus (s)

10.000

Figura 12-7. Control de potencia reactiva, Pantalla de configuracion de LVRT

Potencia reactiva en Funcién del voltaje - Q(U)

Ruta de navegacion de BESTCOMSPIus: Explorador de ajustes, Ajustes del Cédigo de red, Control de
potencia reactiva, Q(U)

Ruta de navegacion de la interfaz de usuario (HMI): Ajustes, Ajustes de operacién, Ajustes del cédigo
de red, Control de potencia reactiva, Ajustes de Q(U)

En este modo la salida de la potencia reactiva de la maquina se ajusta conforme fluctua el Voltaje de la
red. La curva se especifica por una pendiente que pasa a través del punto U = 1.00 junto con un ajuste
de la Potencia maxima reactiva y ajustes de Potencia minima reactiva; ambos son por cada unidad.

La pendiente se deriva desde dos puntos, que los determina el operador de la red al momento de la
puesta en servicio. El primer punto es el voltaje de referencia Uao, ref/ Uc , en el cual la salida de potencia
reactiva es 0. El segundo punto es (U MAX/ Uc , Q MAX sub-excitado / P b inst ). La pendiente de la
caracteristica m se calcula conforme a la siguiente férmula:

Pendiente m = (Q MAX sub-excitado / P inst b)/ (U MAX/UC-U o, ref [ U C)
Ecuacién 12-1. Pendiente

La pendiente de la caracteristica debe estar en un rango de 5 a 16.5. A menos que se especifiquen, los
valores predeterminados para estos parametros son los siguientes:

(UMAX /Uc , Q MAX sup-excitado / P b inst ) = (1.04,0.33) y U o, ret/ Uc = 1.00

Ecuacién 12-2. Valores predeterminados para la Ecuacion de la pendiente

El valor para el ajuste maximo de Potencia reactiva es igual a Q MAX sub-excitado / P b inst desde el punto
(UMAX /U c, QMAX sub-excitado / P b inst ). El valor del ajuste minimo de Potencia reactiva es igual al
negativo del ajuste maximo de Potencia reactiva.

El voltaje en el punto de conexién con la red se puede promediar o filtrar.

Hay una banda muerta de voltaje ajustable de 0.00 a 0.05 por unidad en incrementos de 0.001 por
unidad. El valor predeterminado es cero. Cuando el voltaje excede la banda muerta, se calcula un nuevo
punto de ajuste ya sea desde la caracteristica misma o en la interseccién del voltaje de red (tensién de
red) medido y el limite excedido de la banda muerta.

También hay un punto de ajuste de operacion (Uao / Uc) mismo que es el voltaje de operacioén en el cual
la salida de potencia reactiva sera cero. El punto de ajuste de operacion suele ser un valor fijo, pero
puede ser ajustado remotamente en pasos de 0.5% Uc. Dicho ajuste resulta en un desplazamiento

DECS-250 Cddigo de red



12-10 9440372990

horizontal de la caracteristica (consulte Figura 12-8). La capacidad de modificar el punto de ajuste
remotamente la especifica el operador de la red al momento de la planeacién del sistema.

Overexcited
A Maximum
0.33 - -— overexcited
0.30 -~ reactive power
0.20
Reference voltage where
0.10 reactive power exchange = 0
0.00 /

1.01 1.02 1.03 1.04 1.05 1.06

-0.10 .
Shift the curve with| *
-0.20 U./U. Setpoints
-0.30 Maximum
-0.33 - e underexcited
\ 4 / reactive power
Underexcited Value pair that determines curve slope

and maximum reactive power (1.04, -0.33)

P0087-79

Figura 72-8. Curva caracteristica de la Potencia reactiva Q(U)

En caso de una falla de comunicaciones remota mientras se esta en el modo Q(U), el controlador puede
continuar operando en modo Q(U) valiéndose del ultimo valor valido para U ao / Uc recibido por las
comunicaciones o cambiar a la operacién Q(PF) con un PF de 1.0. En vez de ello, el operador de la red
también puede arreglar un conmutador a uno de los modos de control de Potencia reactiva.

Fuentes de ajuste

El Punto de ajuste Q(U) puede fijarse por la entrada auxiliar del DECS-250, un Moédulo de expansion
analogico AEM-2020 de entrada analdgica o por medio de comunicacion remota (Modbus®o CAN bus).
Para todas las fuentes de ajuste, el valor del ajuste de Ganancia Q(U) se aplica a la lectura del valor
proveniente de la entrada seleccionada. Consulte los capitulos Comunicacién del CAN y Comunicacion
del Modbus para obtener mas informacion sobre cémo fijar el punto de ajuste por medio de
comunicaciéon remota.

Entrada auxiliar
Para usar la entrada auxiliar del DECS-250 como fuente de ajuste del Q(U), haga los siguientes ajustes:

¢ En la pantalla de la Entrada auxiliar, fije el ajuste de Funcién de entrada en Entrada de codigo de
red. Consulte el capitulo Control auxiliar para obtener mas detalles.

e En la pantalla de Control de potencia activa, fije el ajuste de Ajuste de fuente a Entrada auxiliar.

Consulte el capitulo Control auxiliar para obtener mas detalles de cémo se calcula el voltaje auxiliar
(Vaux).

Vaux se multiplica por 0.01 y el valor del ajuste de Ganancia Q(U):
(Ajuste APC = Vaux x 0.01 x Ganancia Q(U)).

Cddigo de red DECS-250
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Q(U)
Q(u)
Voltaje de referencia (pu) Desvio de Voltaje (pu)
Ajustar fuente Qi) Pendiente
Ganancia Q) Potencia max. reactiva (pu)
Q(U) Potencia min. reactiva (pu)

Figura 12-9. Control de potencia reactiva, Pantalla Q(U)

Potencia reactiva en Funcién de la Potencia activa — Q(P)

Ruta de navegacion de BESTCOMSPIus: Explorador de ajustes, Ajustes del Cédigo de red, Control de
potencia reactiva, Q(P)

Ruta de navegacion de la interfaz de usuario (HMI): Ajustes, Ajustes de operacién, Ajustes del Codigo
de red, Control de Potencia reactiva, Ajustes Q(P)

En este modo la salida de potencia reactiva de la maquina esté ajustada conforme fluctia la salida de la
potencia real

(Q=1(P)).

Hay disponible un ajuste para la constante de filtro de tiempo para el nivel de potencia medida. La curva
caracteristica se especifica hasta por 10 puntos para relacionar la salida Q deseada para la potencia
exportada. Efectuar una interpolacion lineal entre los puntos. La potencia activa coordinada para cada
punto puede oscilar de 10% al 100% de potencia activa y el rango del nivel de potencia reactiva debe
apegarse a Figura 12-10, a continuacion. Por arriba del 20% de potencia activa, el rango de potencia
reactiva debe ser de -0.33 a 0.33 por la potencia reactiva de cada unidad.

0.1
-0.329 o 0.329

D

09
08
0.7
0.6

05

P/Pn in per unit

-0.329 , 02 L 0.329
NN L S

-0.05__ _0.02
-0.6 0.4 -0.2 -0 0.2 0.4 0.6
Q/Pn in per unit PO0S7-80

Figura 72-10. Curva caracteristica Q(P)

DECS-250 Cddigo de red



12-12 9440372990

Figura 12-11 ilustra una caracteristica de ejemplo con una grafica de cinco puntos.
0.44

0.33
0,0.22
A

0.22

o
—_
—

Q/Pn in per unit

=)
—
—

—— Function
02——F— N+ === 2% tolerance

-0.33

-0.44
P/Pn in per unit

P0087-81

Figura 712-11. Ejemplo de Curva caracteristica Q(P)

El operador de la red define la curva caracteristica durante la planeacioén de la red. No se proporciona el
ajuste del punto de ajuste remoto. Sin embargo, si es posible cambiar de este modo a otro modo de
control de potencia reactiva en cualquier momento por medio de la légica. La légica también se puede
ajustar para cambiar los modos de control de potencia reactiva en caso de una falla de comunicaciones
remotas. Figura 12-12 ilustra el elemento légico de Seleccion de modo LVRT. Consulte el capitulo

BESTlogicPlus para obtener mas detalles.
LVRT_MODE_SH ECT

Q(FF)

Q(Limite de Voltaje)
Qi

QF

Q(Tercem)

Figura 72-12. Elemento légico de Seleccion de modo LVRT

Si se habilita el Modo LVRT, pero no se especifica ningdn modo de operacion, el modo de operacién
predeterminado sera el Factor de potencia con un ajuste de 1.0 para factor de potencia.
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Punto 8 (pu) Punto 8 (pu)
Punto 9 (pu) Punto 3 (pu)
Punto 10 {pu) Punto 10 (pu)

Q(P) Constante de tismpo (s)

Figura 12-13. Control de potencia reactiva, Pantalla Q(P)

Control de potencia reactiva con Q fija y Limites de voltaje — Q(Limite de voltaje)

Ruta de navegacion de BESTCOMSPIus: Explorador de ajustes, Ajustes del Cédigo de red, Control de
potencia reactiva, Q(Limite de voltaje)

Ruta de navegacion de la interfaz de usuario (HMI): Ajustes, Ajustes de operacién, Ajustes del Codigo
de red, Control de Potencia reactiva, Ajustes Q limitados

En el modo Q(Limite de voltaje), la salida de potencia reactiva de la unidad de generacién es una
constante. Sin embargo, se requiere que el voltaje y la potencia reactiva permanezcan dentro de los
limites del voltaje dependiendo de la provision de potencia reactiva como se ilustra en Figura 12-14. Esto
se logra imponiendo limites de dependencias de voltaje en la salida de potencia reactiva que se puede
lograr.
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Figura 12-14. Provisién de Voltaje dependiente Q(Limite de voltaje) de la Potencia reactiva

La curva caracteristica consiste de cuatro puntos (llamados P1, P2, P3 y P4) con las coordenadas de
voltaje por unidad y de potencia reactiva por unidad. Los puntos y pendientes de la caracteristica son los
siguientes:

P1: (Up1/Uc; Qp1/Pbinst)
P2: (Up2/Uc ; Qref/Pbinst)

La pendiente de la seccién de la curva caracteristica ma = (Qp1/Pbinst — Qref/Pbinst) / (Up1/Uc -
Up2/Uc);

P3: (Up3/Uc ; Qref/Pbinst),
P4: (Up4/Uc ; Qp4/Pbinst)

La pendiente de la seccién de la curva caracteristica ms = (Qref/Pbinst — Qp4/Pbinst) / (Up3/Uc —
Up2/Uc);

Para ayudar a asegurar la estabilidad, no se permiten gradientes mayores de m=24.

El operador de la red especifica los cuatro puntos al planear la instalacion. A menos que el operador de
la red lo especifique, aplicaran los siguientes pares de valores:

P1(0.94; 0.33), P2 (0.96:0), P3 ( 1.04; 0), P4 (1.06, -0.33)

Una caracteristica de ejemplo se muestra en Figura 12-15.
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Figura 72-15. Ejemplo de curva Q(Limite de voltaje)

El valor de potencia reactiva (Qref/Pb inst) se puede ajustar en pasos de 1% (Pb inst) pero el rango de la
curva caracteristica entre P2 y P3 debe considerar los gradientes ma y ms. El parametro se puede
modificar haciendo un cambio de ajuste o a través de comunicacion remota. En la fase de planeacion, el
operador de la red determina la disponibilidad del punto de ajuste remoto.

Después de maodificar el valor (Qref/Pb inst) la salida de potencia de la maquina debe lograr el nivel de
salida especificado en un maximo de cuatro minutos.

Fuentes de ajuste

El Punto de ajuste Q(Limite de voltaje) puede fijarse por la entrada auxiliar del DECS-250, un Médulo de
expansion analogico AEM-2020 de entrada analdgica o por medio de comunicaciéon remota (Modbus® o
CAN bus). Para todas las fuentes de ajuste, el valor del ajuste de Ganancia Q(Limite de voltaje) se aplica
a la lectura del valor proveniente de la entrada seleccionada. Consulte los capitulos Comunicacién del
CAN 'y Comunicacién del Modbus para obtener mas informacion sobre como fijar el punto de ajuste por
medio de comunicacion remota.

Entrada auxiliar

Para usar la entrada auxiliar del DECS-250 como fuente de ajuste del Q(Limite de voltaje), haga los
siguientes ajustes:

¢ En la pantalla de la Entrada auxiliar, fije el ajuste de Funcién de entrada en Entrada de codigo de
red. Consulte el capitulo Control auxiliar para obtener mas detalles.

¢ En la pantalla de Control de potencia activa, fije el ajuste de Ajuste de fuente a Entrada auxiliar.

Consulte el capitulo Control auxiliar para obtener mas detalles de cdmo se calcula el voltaje auxiliar
(Vaux).

Vaux se multiplica por 0.01 y el valor del ajuste de Ganancia Q(Limite de voltaje):
(APC Ajuste = Vaux x 0.01 x Ganancia Q(Limite de voltaje)).
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Q(Limite de Voltaje)
Q(Limite de Voltaje)

Q@ Bias (pu) U(k) Q(k)
Punto 1 (pu) Punto 1 (pu)
Ajustar fuente |1}.5\4|} | |ﬂ'3'3"D |
Nada hd Punto 2 (pu) Punto 2 (pu)
Ganancia |G'B'E’D | |ﬂ'DDD |
Punto 3 (pu) Punto 3 (pu)

[1.040 | 0.000 |

Punto 4 (pu) Punto 4 (pu)

[1.06D | [-0.330 |

Figura 12-16. Control de Potencia reactiva, Pantalla Q(Limite de voltaje)

Control de Potencia reactiva con Factor de potencia fijo — Q(PF)

Ruta de navegacion de BESTCOMSPIus: Explorador de ajustes, Ajustes del Cédigo de red, Control de
potencia reactiva, Q(PF)

Ruta de navegacion de la interfaz de usuario (HMI): Ajustes, Ajustes de operacién, Ajustes del Codigo
de red, Control de Potencia reactiva, Ajustes Q(PF)

En el modo Q(PF) la salida de potencia reactiva se debe controlar hasta un nivel que mantenga una
relacion constante de la potencia reactiva con la potencia aparente que se va a alimentar a la red. En
otras palabras, el factor de potencia en el punto de conexion con la red debe ser constante. El operador
de la red especifica el punto de ajuste del factor de potencia. Si no se especifica un punto de ajuste, el
factor de potencia predeterminado sera 1.0. Este ajuste tiene un ancho de paso de 0.005. La precision
de regulacioén requerida es del 2% para plantas con una potencia menor de 2 MW y 4% para plantas con
potencia superior a 4 MW.

Ajuste de Q(PF).

En el DECS-250 el factor de potencia esta definido de tal manera que es positivo cuando la potencia
reactiva se exporta, y es negativo cuando la potencia reactiva se importa. Cuando PF = 1.0, 0-1.0, la
potencia es potencia real pura, asi que la Potencia reactiva = 0. Un ajuste positivo aumenta la
exportacion de potencia reactiva y/o reduce la entrada de potencia reactiva. Un ajuste negativo reduce la
exportacion de potencia reactiva y/o aumenta la exportacion de potencia reactiva. Consulte la Figura
12-17.

Q
PF=0
PF=0.8
P PF=1.0 and -1.0
PF=-0.8
PF=0 P0087-86

Figura 712-17. Region PF preferible para Maquinas en operacion
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Cuando el factor de potencia es positivo, la potencia reactiva se esta exportando. Aplicar un ajuste
resulta en lo siguiente:

1. Aplicar un ajuste positivo resulta en un incremento de la potencia reactiva exportada. De tal
manera que, el valor del factor de potencia disminuira o se movera fuera del PF = 1.0.

2. Aplicar un ajuste negativo resulta en una disminucion de la potencia reactiva exportada. De tal
manera que, el valor del factor de potencia incrementara o se movera hacia PF = 1.0.

Consulte la Figura 12-18.

Q
PF=0| positive
Adjustment
i PF
Negative
Adjustment
P PF=1.0

P0087-87

Figura 72-18. Factor de potencia: Positivo

Cuando el factor de potencia es negativo, la potencia reactiva se esta importando. Aplicar un ajuste
resulta en lo siguiente:

1. Aplicar un ajuste positivo resulta en una disminucion de la potencia reactiva importada. De tal

manera que, el valor del factor de potencia disminuira (se vuelve mas negativo) o se movera
hacia PF = -1.0.

2. Aplicar un ajuste negativo resulta en un aumento de la potencia reactiva importada. De tal

manera que, el valor del factor de potencia aumentara ( se vuelve menos negativo) o se alejara
de PF =-1.0.

Consulte la Figura 12-19.

P PF=-1.0
Positive
Adjustment

Negative PF
Adjustment

PF=0

P0087-88

Figura 72-19. Factor de potencia: Negativo

Fuentes de ajuste

El Punto de ajuste Q(PF) puede fijarse por la entrada auxiliar del DECS-250, un Mddulo de expansién
analogico AEM-2020 de entrada analdgica o por medio de comunicacion remota (Modbus® o CAN bus).
Para todas las fuentes de ajuste, el valor del ajuste de Ganancia Q(PF) se aplica a la lectura del valor
proveniente de la entrada seleccionada. Consulte los capitulos Comunicacion del CAN'y Comunicacion
del Modbus para obtener mas informacion sobre cémo fijar el punto de ajuste por medio de
comunicacion remota.
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Entrada auxiliar
Para usar la entrada auxiliar del DECS-250 como fuente de ajuste del Q(PF), haga los siguientes ajustes:

e En la pantalla de la Entrada auxiliar, fije el ajuste de Funcion de entrada en Entrada de cédigo de
red. Consulte el capitulo Control auxiliar para obtener mas detalles.

e En la pantalla de Control de potencia activa, fije el ajuste de Ajuste de fuente a Entrada auxiliar.

Consulte el capitulo Control auxiliar para obtener mas detalles de como se calcula el voltaje auxiliar
(Vaux).

Vaux se multiplica por 0.01 y el valor del ajuste de Ganancia Q(PF):
(Ajuste APC = Vaux x 0.01 x Ganancia Q(PF)).

Q(PF)

Q(PF)
Consigna FP

Ajustar fuente
Nada w

(Ganancia

1.000

Nivel de potencia activa de FP (pu)

0.100

Figura 12-20. Control de potencia reactiva, Pantalla Q(PF)

Control de Potencia reactiva con Q Fijo — Q(de tercero)

Ruta de navegacion de BESTCOMSPIus: Explorador de ajustes, Ajustes del Cédigo de red, Control de
potencia reactiva, Q(de tercero)

Ruta de navegacion de la interfaz de usuario (HMI): Ajustes, Ajustes de operacién, Ajustes del Codigo
de red, Control de Potencia reactiva, Ajustes Q de tercero

Este modo aporta una salida de potencia reactiva fija en casos donde un controlador externo, fuera del
DECS-250, efectua el control de potencia reactiva y alimenta un punto de ajuste de potencia reactiva al
DECS-250. La caracteristica de tiempo PT1 se aplica en este modo, al igual que en todos los otros
modos.

Fuentes de ajuste

El Punto de ajuste Q(de tercero) puede fijarse por la entrada auxiliar del DECS-250, un Médulo de
expansion analogico AEM-2020 de entrada analdgica o por medio de comunicacion remota (Modbus® o
CAN bus). Para todas las fuentes de ajuste, el valor del ajuste de Ganancia Q(de tercero) se aplica a la
lectura del valor proveniente de la entrada seleccionada. Consulte los capitulos Comunicacion del CAN'y
Comunicacion del Modbus para obtener mas informacion sobre como fijar el punto de ajuste por medio
de comunicacion remota.

Entrada auxiliar

Para usar la entrada auxiliar del DECS-250 como fuente de ajuste del Q(de tercero), haga los siguientes
ajustes:

e En la pantalla de la Entrada auxiliar, fije el ajuste de Funcion de entrada en Entrada de cédigo de
red. Consulte el capitulo Control auxiliar para obtener mas detalles.

¢ En la pantalla de Control de potencia activa, fije el ajuste de Ajuste de fuente a Entrada auxiliar.
Consulte el capitulo Control auxiliar para obtener mas detalles de como se calcula el voltaje auxiliar
(Vaux).

Cddigo de red DECS-250
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Vaux se multiplica por 0.01 y el valor del ajuste de Ganancia Q(de tercero):
(APC Ajuste = Vaux x 0.01 x Ganancia Q(de tercero)).

Q(Tercero)

Q(Tercero)
Referencia Q (pu)

Ajustar fuente
Nada ~

(Ganancia

1.000

Habilitar derivacion
Deshabilitar -

Figura 12-21. Control de Potencia reactiva, Pantalla de Q(de tercero)

Comunicaciones remotas

Se utilizan temporizadores de comunicacién para determinar si han fallado las comunicaciones del
Modbus o del CAN bus. Hay un temporizador para el Modbus y un temporizador separado para el CAN
bus. Los temporizadores cuentan de manera constante y en cualquier momento en que se escribe el
ajuste, el temporizador asociado se restablece a cero. El ajuste por Retardo de tiempo de falla se localiza
en la pantalla de Configuracion LVRT.

Si el temporizador del Modbus cuenta hasta llegar al valor del ajuste del Retardo de tiempo de fallay la
Fuente de ajuste esta fijada a Modbus, ocurre una Falla de comunicaciones remotas del Control de
potencia activo. Lo mismo es verdadero para la comunicacion del CAN bus.

Si se detecta una Falla de comunicaciones AEM por el DECS-250 y le Fuente de ajuste esta fijada a una
entrada analégica AEM, ocurre una Falla de comunicaciones remota del Control de Potencia activa.

Falla de comunicacion remota

Las fallas de comunicaciones remotas se graban en los registros y estan disponibles en BESTlogicPlus a
través de la entrada de estado correspondiente a APC o LVRT Falla de comunicacion. Consulte el
capitulo BESTlogicPlus para obtener mas detalles. Una falla de comunicaciones remota no tiene un
efecto prestablecido en la operacion de APC o LVRT. Sin embargo, las entradas de estado por Falla de
comunicacion LVRT o APC se pueden usar para Congelar la Salida de potencia APC o Congelar los
elementos légicos de la Salida LVRT para congelar la salida de los controladores PID, APC o LVRT, si
asi se desea.

En caso de una falla de comunicaciones remotas LVRT, el comportamiento del sistema lo determina el
ajuste del Modo de falla LVRT. Los dos modos de operacién son los siguientes:

1. Sostener el valor Q: Cuando se selecciona, se congela el nivel deseado de potencia reactiva (Q)
determinado por LVRT.

2. Q(PF): Cuando se selecciona, el sistema conmuta a operacion con factor de potencia fijo.

Puntos de ajuste

Modo de Control de potencia reactiva

En cualquier modo de control de potencia reactiva, a parte del Q(P), cada punto de ajuste se puede
programar a través de un ajuste o de comunicacion remota. El punto de ajuste se puede fijar a través del
BESTCOMSPIlus, del tablero frontal del Modbus o del CAN bus. Adicionalmente, a cada punto de ajuste
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se le puede fijar una desviacion (bias) a través de una entrada analégica en el DECS-250 y en el Médulo
de expansion Analdgico AEM-2020. El DECS-250 detecta la pérdida de comunicaciones remotas.

Los puntos de ajuste se calculan como la suma del valor de ajuste del usuario y de una compensacion
de ajuste recibida de las comunicaciones remotas. En los modos Q(U), Q(Limite de voltaje), Q(PF), and
Q(de tercero), el punto de Ajuste de fuente permite seleccionar la fuente del ajuste. Las selecciones son
las siguientes: Ninguno, Entrada auxiliar, Modbus, CAN bus o una de las ocho entradas analégicas AEM.
Un ajuste de ganancia especifica la ganancia que se debe aplicar al valor de entrada analégica auxiliar
del DECS-250 o entrada analdgica AEM para lograr el valor de ajuste deseado.

Prueba codigo de red

Ruta de navegacion de BESTCOMSPIus: Explorador de ajustes, Ajustes del codigo de red, prueba de
Cddigo de red

Ruta de navegacion de la interfaz de usuario (HMI): No disponible a través de la interfaz de usuario
(HMI)

Los ajustes de Prueba del Cddigo de red facilitan los medios para modificar con una desviacion (bias) el
voltaje de red medido y la frecuencia para probar la funcionalidad del codigo de red.

Los valores de la desviacion (Bias) de frecuencia y la desviacion (Bias) de voltaje modifican con una
desviacion (bias) la frecuencia y voltaje medidos en la red. Estas modificaciones o desviaciones (bias) se
activan cuando se hace clic en el botdn de Enviar al dispositivo.

El ajuste del Medidor de prueba establece qué sefial sera registrada en la pantalla de Analisis (monitor
en tiempo real) cuando el parametro de prueba seleccionado es la Sefial de prueba del Cédigo de red.

La duracion de la prueba del codigo de red se establece por el Tiempo maximo para el Ajuste de la
prueba. Este temporizador comienza cuando se hace clic en el botén de Enviar al dispositivo. Cuando
expira el temporizador, ya no se aplican las desviaciones (bias) de frecuencia y voltaje.

Prueba cddigo de red
Tiempo méx para prueba (s)
Bias de frecuencia para la prueba (Hz)

0.000

Bias de Voltaje para prueba (pu)

0.000

Medidor de prueba
Deshabilitar ~

Figura 12-22. Pantalla de Prueba del cédigo de red
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13 » Medicidon

El DECS-250 proporciona una exhausta mediciéon de las condiciones internas y del sistema. Dichas
capacidades incluyen una amplia medicion de parametros, indicador de estado, presentacion de informes y
analisis de medicién en tiempo real.

Explorador de Medicion

Se accede al medidorDECS-250 a travésdel menu de explorador de mediciéon que se encuentra en el
panel frontal del HMI (Interfaz Hombre maquina) o del explorador de medicién BESTCOMSP/us®.

HMI

En el panel frontal del HMI, se accede al explorador de medicion a través de la rama Mediciéon del menu
del HMI.

BESTCOMSPIus®

En el BESTCOMSPlus, el explorador de medicion esta ubicado en la parte superior izquierda de la
ventana de aplicacion.

Conexién de Pantalla de Medicion

Una caracteristica de conexién dentro del explorador de medicion permite el arreglo y conexion de
multiples pantallas de medicion. Haciendo clic y arrastrando un tabulador de pantalla de medicion se
muestran un cuadrado azul-transparente, varios cuadros de flechas y un cuadro de tabulacién. Estos
elementos de conexion se ilustran en la Figura 13-1.

B OMSP D 0 - SettingsFile ! E
E_ Archivo  Comunicacidn  Herramientas Ventana  Ayuda S
| Ver = | [ abrir Archivo Q Conectar | @ Prewvisualizacion de Medicion D Expartacion de Medicidn | Opciones =
Exploradar de Medicidn B x PS5 Primario ]/ Campa Primario ]/ Bus Primario /VPDtem:ia [=aria ]/ Generador Primatio - M
= DECS-Z50

B G:anerador Potencia

- Generadaor Primario

Generador Por Unidad

(= Pokencia ki
© - Potencia Primaria et
- Potencia Por Unidad
. kwar
- Energia

= Barra
; E--Bus Primario

" Bus Por Unidad
- Campo
Campo Primario _ Factor de Potencia
- Campo Por Unidad
=P335 (Estabilizador de Sistema de Potencia)

- P55 Por Unidad = EI
ICronizacion

Factor de Potencia

- Entrada Aux =
Sequirniento [=_T|
- Panel de Control
Resumen E
[c]
Ld
DECS-250.Patencia.Patencia Primaria ?_._{ FUERA DE LINEA

Figura 13-1. Controles de Conexién de Pantalla de Medicion
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Para colocar la pantalla de medicién elegida en la parte superior, al lado, o en la parte inferior de la
ventana, arrastre el cuadrado azul hacia los cuadros de flechas “arriba” (ubicacion A), “derecha”
(ubicacion B), o “abajo” (ubicacion C). Una vez ubicada, se puede cliquear el icono de chinche de
pantalla para conectar la pantalla a la correspondiente barra superior, derecha o inferior. Se visualiza una
pantalla de conexién al pasar el cursor por encima de la pantalla conectada.

Al arrastrar el cuadrado azul a una de los cuatro cuadros de flechas (ubicacién D) se coloca a la pantalla
dentro de la ventana elegida, de acuerdo con el cuadro de flecha seleccionado. Se puede colocar una
pantalla de medicién como un tabulador dentro de la ventana seleccionada dejando caer la pantalla en el
cuadro de tabulacién en el centro de los cuatro cuadros de flecha.

Al arrastrar el cuadrado azul a cualquier otro lugar que no sean los cuadros de flechas/tabuladores, se
coloca a la pantalla de medicion seleccionada como una ventana flotante.

Parametros Medidos

Las categorias de medicion del DECS-250 incluyen un generador, potencia, bus, campo, estabilizador de
sistema de potencia (PSS), y parametros de sincronizacion del generador.

Generador

Ruta de navegacion de BESTCOMSPIus: Explorador de Medicién, Generador.
Ruta de navegacion de la HMI: Explorador de Medicién, Generador.

Los parametros medidos del generador incluyen la tension (magnitud y angulo), corriente (magnitud y
angulo), y frecuencia. Estan disponibles valores primarios y por unidad. La Figura 13-2 ilustra la pantalla
de medicion de los valores primarios del generador.

Tensian del Generadar

b agnitud Angulo

208,49 v . wWAB

207.42v . wBC

208,41 v . W0A

208.11v W

208.06 vV Secuencia Positiva
Secuencia Megativa

Carriente de Linea de Generador

118.11 . 1A
101. 28 . IS]
97.75 . IC
105.71 lang
4.62 Secuencia Positiva

3.61 Secuencia Megativa
Carriente Cruzada
W agnitud Andulo
118.83 A -89.0 lco

Fracuencia de Generador

60.1 Hz Frecuencia

Figura 13-2. Medicion de los Valores Primarios del Generador
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Potencia

Ruta de navegacion de BESTCOMSPIus: Explorador de Medicion, Potencia.
Ruta de navegacion de la HMI: Explorador de Medicién, Potencia.

13-3

Los parametros medidos de potencia incluyen potencia activa (kW), potencia aparente (kVA), potencia
reactiva (kvar), y factor de potencia de la maquina. Los valores primario y por unidad estan disponibles.
También se miden las horas-watt (kWh positivas y negativas), horas-var (kvarh positivas y negativas), y

horas-voltamperios (kVAh). La Figura 13-3 ilustra la pantalla
de los valores primarios de potencia y la Figura 13-4 ilustra la pantalla de energia.

Faotencia
2.54 kw Jey!

2.93 KvA Jhdy,
1.45 kvar leear

Factar de Fatencia

0.870 Factor de Fotencia

Figura 13-3. Valores Primario de Potencia

YWalt Horas
2061 kwh kil Fositiva
-25 kwh kih Megativa
war Horas
3 kvarh kxearh Positiva
-1081 kvar h JEERE R0

WA Horas

2558 kvah Ik

Figura 13-4. Energia

Cuando funciona en modo de motor, los valores de VAR y factor de potencia seran opuestos en

BESTCOMSPIus y en la HMI del panel frontal. Véase el cuadro 13-1.

Tabla 13-1. Visualizacion de vars y factor de potencia por modo de funcionamiento

. Modo de funcionamiento del DECS-250
Signo de Vars
Generador Motor
Positivo (+) FP lider FP rezagado
negativo ( -) FP rezagado FP lider

DECS-250

Medicién
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Bus

Ruta de navegacion de BESTCOMSPIus: Explorador de Medicion, Bus
Ruta de navegacion de la HMI: Explorador de Medicion, Bus

Los parametros medidos de bus incluyen la tension entre las fases Ay B (Vab), fases B y C (Vbc), fases
Ay C (Vca), y el promedio de tensién del bus. La frecuencia de la tensién del bus también se mide. Los
valores primarios y por unidad estan disponibles. La Figura 13-5 ilustra la pantalla de medicién de los
valores primarios del bus.

Tensian de Bus

b agnitud Angulo

WAl
YBC
WA
Wy

Frecuencia de Bus

60._00 Hz Frecuencia

Figura 13-5. Medicion de los Valores Primarios del Bus

Campo

Ruta de navegacion de BESTCOMSPIus: Explorador de Medicion, Campo
Ruta de navegacion de la HMI: Explorador de Medicion, Salida del DECS

Los parametros medidos del campo incluyen la tensién de campo (Vfd), corriente (ifd), y excitador de
rizado de diodo. El informe sobre el excitador de rizado de diodo se realiza mediante el monitor de
excitador de diodo (EDM) y se informa como un porcentaje del rizado inducido en el excitador de
corriente de campo.

Para obtener el nivel de excitacion deseado, se debe aplicar el nivel apropiado de tension de entrada de
potencia de funcionamiento.

El nivel de potencia de excitacién suministrado al campo se muestra como porcentaje, siendo 0% el
minimo y 100% el maximo.

Los valores primarios y por unidad estan disponibles. La Figura 13-6 ilustra la pantalla de medicion de los
valores primarios del campo.

Carmpo

118. 237 v RGN
0.15 A Ifef (Adc)
13.9 % Rizado EDM

Tensian Entrada de Potencia
157 .90 A

Control

Salida de Contral

Figura 13-6. Medicion de Valores Primarios de Campo
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Estabilizador de Sistema de Potencia (PSS - siglas en inglés)

Ruta de navegacion de BESTCOMSPIus: Explorador de Medicion, Estabilizador de Sistema de
Potencia (PSS)

Ruta de navegacion de la HMI: Explorador de Medicion, PSS

Los valores medidos por la funcion del estabilizador de sistema de potencia muestran la tensién y
corriente de secuencia positiva, la tension y corriente de secuencia negativa, desviacién de frecuencia
terminal, desviacion de frecuencia compensada, y el nivel de salida de PSS por unidad. La funcién de
estado prendido/apagado del PSS también se informa. Los valores primarios y por unidad estan
disponibles. La Figura 13-7 ilustra la pantalla de medicion de los valores primarios del PSS.

PSS

Estado Activo
Sec. Pos. (V)
Sec. Pos. (&)
Sec. Neg. (v)
Sec. Neg. (&)
Deswv. Frec Term.
Desv. Frec Comp.
Salida PSS (pu)

Figura 13-7. Medicion de los Valores Primarios del PSS

Sincronizacion

Ruta de navegacion de BESTCOMSPIus: Explorador de Medicion, Sincronizacion
Ruta de navegacion de la HMI: Explorador de Medicién, Sincronizaciéon
Los parametros medidos de la sincronizacién del generador al bus incluyen frecuencia de deslizamiento,

angulo de deslizamiento, y diferencia de tension. Los valores primarios y por unidad estan disponibles.
La Figura 13-8 ilustra la pantalla de medicién delos valores primarios de la sincronizacion.

Sincronizacian

60.24 Hz Frecuencia de Deslizamienta
0.0 Angulo de Deslizamiento
120.184 v Diferencia de Tensian

Status

Bus kuerto

Cond Bus Estahle
Bus Fallado

Gen Muerto

Gen Estable

Gen Fallado

Sinc Activo

Figura 13-8. Medicion de Valores Primarios de la Sincronizacion

Entrada Auxiliar de Control

Ruta de navegacion de BESTCOMSPIus: Explorador de Medicion, Entrada Auxiliar
Ruta de navegacion de la HMI: Explorador de Medicion, Entrada Auxiliar

La sefal de control aplicada a la entrada auxiliar de control del DECS-250 se indica en la pantalla de
medicion de Entrada Auxiliar (Figura 13-9). Como esta configurado en BESTCOMSP/us, puede aplicarse
una sefial de corriente continua.

DECS-250 Medicién
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Entrada Aux

1.78 ¥ WaLx
—_— lawx

Figura 13-9. Medicién de Entrada Auxiliar de Control

Seguimiento

Ruta de navegacion de BESTCOMSPIus: Explorador de medicion, Seguimiento
Ruta de navegacion de la HMI: Explorador de medicién, Seguimiento

El error de seguimiento laconsigna medida entre los modos de funcionamiento del DECS-250 se muestra
en la pantalla de mediciéon de seguimiento (Figura 13-10). También se proveen los campos de estado
para los estados de prendido/apagado para el seguimientointerno y externo delaconsigna. Un campo de
estado adicional indica cuando laconsigna de un modo de funcionamiento inactivo concuerda con el valor
medido.

Seguimiento

Error de Seguirmiento
Estado Seguirmiento Interno
Estado Seguimiento Externo
MNivel de Balance Nulo

Figura 13-10. Mediciéon del Seguimiento

Panel de Control

Ruta de navegacion de BESTCOMSPIus: Explorador de Medicion, Panel de Control
Ruta de navegacion de la HMI: Explorador de Medicién, Panel de Control

El Panel de Control (Figura 13-11) provee opciones para cambiar los modos de funcionamiento,
seleccionar las posiciones previas delaconsigna, ajuste de precision de las consignas, y activar
interruptores virtuales. Se muestran las consignas para AVR, FCR, FVR, var y PF, asi como también el
estado de Alarma, estado del PSS, y estado del Balance Nulo y Modo de codigo de red.

Modo Iniciar/Parar: Dos indicadores muestran el modo de iniciar/parar del DECS-250. En el modo de
Parar, el indicador de Parar cambia de gris a verde. En el modo de Iniciar el indicador de Iniciar cambia de
gris a verde. Para seleccionar el estado de Iniciar del DECS-250, hacer clic sobre el botén Iniciar. Para
seleccionar el estado de Parar del DECS-250, hacer clic en el botén Parar.

Modo AVR/Manual: El estado de AVR y Modo Manual se informa mediante dos indicadores. Cuando el
DECS-250esta en operando en modo AVR, el indicador de AVR cambia de gris a verde. Cuando esta
operando en modo manual, el indicador de manual cambia de gris a verde. Para seleccionar el modo
AVR, hacer clic en el botén de AVR; para seleccionar el modo manual, hacer clic en el boton Manual.

Modo FCR/FVR: El estado de modo FCRy FVR se informan mediante dos indicadores. Cuando el
DECS-250 esta operando en modo FCR, el indicador de FCR cambia de gris a verde. Cuando esta
operando en modo FVR, el indicador de FVR cambia de gris a verde. EIl modo FCR se selecciona
haciendo clic en el boton FCR. El modo FVR se selecciona haciendo clic en el botén FVR.

Modo Var/PF: Tres indicadores informan si el modo Var esta activo, si el Factor de Potencia esta activo
0 si ningun modo esta activo, respectivamente. Cuando el modo Var esta activo el indicador Var cambia
de gris a verde. Cuando el modo de Factor de Potencia esta activo, el indicador de PF cambia de gris a
verde. Cuando ningun modo esta activo, el indicador de Apagado cambia de gris a verde. El modo Var
se activa haciendo clic sobre el botén de Var. El modo de Factor de Potencia se activa haciendo clic
sobre el boton de PF. Ningun modo se activa haciendo clic sobre el botéon de Apagado. Sélo un
modopuedeactivarse a la vez.

Medicién DECS-250
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Modo Arrancar/Parar Referencias Interruptores Virtuales
Arrancar| | Detener | Arrancar 13.800 kv Interruptor 1
@ Detener 3.00 A | Abrir | | Cerrar |
28.00 v
Modo AVR/Manual 0.0 kVAR Interruptor 2
AVR | [Manual | @ AVR 1. 000 [ Abir | [ Cemar |
Manual
Modo FCRIFVR Ajuste Fino Referencia Interruptor 3
odo -
Subir 0.050 % Bajo Adbrir Cerrar
| FCR | | VR | FCR _ | | | | | | |
@ FVR Volver de referencia Interruptor 4
Mado VAR/FP Volver | Abrir | | Cerrar |
Apagado @ Apagado Referencias Interruptor 5
o var Superior Bajo | Abrir | | Cerrar |
FP FP
Estado Alarma Interruptor 6
Pre-posicién de Referencia .
F_j— o activo [ Abir | [ Cemar |
Conjunto 1 & Pre-posicion 1
Conjunto 2 Pre-posicion 2 Estad-o PSS
Conjunto 3 Pre-posicion 3 activo
Modo de codigo de red Balan.ce Nulo
Codigo de red habilitado active
APC Activo

APC Comun Remota Activa
APC Falla de Comunic Remota
LFSM Activo

LVRT Activo

LWVRT Comun Remota Activa
LWVRT Falla de Comun Remota

Figura 13-11. Panel de Control

Modo Iniciar/Parar: Dos indicadores muestran el modo de iniciar/parar del DECS-250. En el modo de
Parar, el indicador de Parar cambia de gris a verde. En el modo de Iniciar el indicador de Iniciar cambia de
gris a verde. Para seleccionar el estado de Iniciar del DECS-250, hacer clic sobre el botén Iniciar. Para
seleccionar el estado de Parar del DECS-250, hacer clic en el botén Parar.

Modo AVR/Manual: El estado de AVR y Modo Manual se informa mediante dos indicadores. Cuando el
DECS-250esta en operando en modo AVR, el indicador de AVR cambia de gris a verde. Cuando esta
operando en modo manual, el indicador de manual cambia de gris a verde. Para seleccionar el modo
AVR, hacer clic en el botén de AVR; para seleccionar el modo manual, hacer clic en el boton Manual.

Modo FCR/FVR: El estado de modo FCRy FVR se informan mediante dos indicadores. Cuando el
DECS-250 esta operando en modo FCR, el indicador de FCR cambia de gris a verde. Cuando esta
operando en modo FVR, el indicador de FVR cambia de gris a verde. El modo FCR se selecciona
haciendo clic en el boton FCR. EI modo FVR se selecciona haciendo clic en el botén FVR.

Modo Var/PF: Tres indicadores informan si el modo Var esta activo, si el Factor de Potencia esta activo
o si ningun modo esta activo, respectivamente. Cuando el modo Var esta activo el indicador Var cambia
de gris a verde. Cuando el modo de Factor de Potencia esta activo, el indicador de PF cambia de gris a
verde. Cuando ningun modo esta activo, el indicador de Apagado cambia de gris a verde. El modo Var
se activa haciendo clic sobre el botdn de Var. El modo de Factor de Potencia se activa haciendo clic
sobre el boton de PF. Ningiin modo se activa haciendo clic sobre el boton de Apagado. Sélo un
modopuedeactivarse a la vez.

Pre-posicion de la Consigna: Existe un botdn de control e indicador para las tres pre-posiciones de la
consigna. Haciendo clic sobre el botdn Set 1 se ajusta la consigna de excitacion en el valor 1 de la Pre-
posicion y el indicador de Pre-posicion 1 cambia a verde. Para seleccionar las Pre-posiciones 2 y 3 hacer
clic sobre los botones Set 2 o Set 3.

DECS-250 Medicién
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Modo de cédigo de red: Estos ocho indicadores cambian de gris a verde para indicar los diversos
estados del codigo de red.

Puntos de ajuste: cinco campos de estado muestran los puntos de ajuste activos en los modos AVR,
FCR, FVR, Var y Factor de potencia. Estos puntos de ajuste activos, que se representan mediante un
color de fuente amarillo, no se deben confundir con los valores analégicos medidos, que se representan
mediante un color de fuente verde en todo el sistema de BESTCOMSPIus. Para obtener mas informacion
sobre los parametros del punto de ajuste de funcionamiento, consulte el capitulo Regulacion.

Ajuste Fino de Consigna: Al hacer clic en el botén de Alta se aumenta la consigna operativa positiva. Al
hacer clic en el boton de Baja se reduce la consigna operativa activa.El incrementode alta y baja es una
funcion de la tasa de ajuste de la consigna y de la tasa de modo transversal activo. Los incrementos son
directamente proporcionales al rango de ajuste e inversamente proporcionales a la tasa transversal.

Regreso de punto de ajuste: Hacer clic en el botén de retorno devuelve el punto de ajuste de operacion
a su valor original antes de ser ajustado.

Limites del punto de ajuste: El indicador superior cambia de gris a verde cuando se excede el umbral
del limite de ajuste superior. El indicador inferior cambia de gris a verde cuando se excede el umbral del
limite de ajuste inferior.

Estado Alarma: El indicador de Estado de Alarma cambia de gris a verde cuando hay una alarma activa.
Estado PSS: El indicador de Estado PSS cambia de gris a verde cuando el PSS esta activo.

Balance Nulo: El indicador de Balance Nulo cambia de gris a verde cuando la consigna de los modos
operativos inactivos (AVR, FCR, FVR, var y PF) concuerda con la consigna del modo activo.

Interruptores Virtuales: Estos botones controlan los estados de encendido o apagado de los seis
interruptores virtuales. Haciendo clic en el botén de Encendido se cambia el interruptor a la posicion de
encendido y éste se pone de color gris. Haciendo clic en el botén de Apagado se cambia el interruptor a la
posicion de apagado y el mismo se pone de color rojo. Un dialogo aparecera preguntando si esta seguro
que desea encender o apagar el interruptor.

Medicién DECS-250
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Resumen de Medicion

Ruta de navegacion de BESTCOMSPIus: Explorador de Medicion, Resumen
Ruta de navegacion de la HMI: No disponible a través de HMI

Todos los valores de medicién mostrados en las pantallas de medicion individuales previamente
descriptas se encuentran consolidados en la pantalla de resumen de medicién. Los valores primarios y
por unidad estan disponibles. La Figura 13-12 ilustra la pantalla de resumen de medicion de los valores
primarios. Las pantallas de resumen de medicioén primaria y por unidad sélo estan disponibles en
BESTCOMSPlus.

Fesurmen

0.00 v WA B 27.626 v Wi
0.00 v YR 1.65 A Ifd
0.24 v A, 0.0 % Rizado EDOK
0.08 v Wanvg —_— Tensitn de Potencia de Entrada
117.53 rs 0.00 Salida de Control
101.75 B Apagar Estado Activo de PSS
103.63 I 0.00 v Sec. Pos. (V)
107.64 e 2.14 A Sec. Pos.(A)
114 .45 = 0.00 v Sec. Meg.v)
- Frecuencia 1.73 A Sec MNeg.(A)
0.000 kw ki 0. 00 Dew. Frec. Term.
0.000 KvA Iy 0. 00 Dew. Frec. Comp.
0.000 kvar knsar o.00 Salida P35S
1.000 FF 0.00 Hz Frecuencia de Deslizamiento
2061 kwh kivh Positiva -32.3 Deslizamiento de Angulo
-25 kwh kiwh Megativa -0.242 v Diferencia de Tension
3 varh kwsarh Positiva 1.78 v “aux
-1081 kvarh kwarh Negativa —_— [IT0E
2558 kvah Ki/ah 100.0 % Error de Sequimienta
0.00 v Bus VAR Apagar Estada Seguimiento Interna

0.00 v Bus vVEBC Apagar Estado Seguimiento Externo
0.00 v Bus WCA Apagar Mivel de Balance NMulo
0.00 v Bus Wawg

—_— Frecuencia de Bus

Figura 13-12. Pantalla de Resumen de Medicion

Indicacion de Estado

Se provee una indicacion de estado para las funciones de sistema, entradas, salidas, reparto de carga
de red, cadigo de red, protecciéon programable, alarmas, y reloj de tiempo real del DECS-250.
Estado de Sistema

Ruta de navegacion de BESTCOMSPIus: Explorador de Medicion, Estado de Sistema
Ruta de navegacion de la HMI: Explorador de Medicion, Estado de Sistema

Cuandocualquiera de las funciones de sistema ilustradas en la Figura 13-13 esta activa, el indicador
correspondiente cambia de gris a verde. Una funcion inactiva se representa a través de un indicador gris.

DECS-250 Medicién
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Estado del Sistema
CEL
UEL
SCL
Limitadar var
Subfrecuencia VHz
Coincidencia de Tensién
FCR Manual Unicamente
Deshabilitar Estatismo
neutralizacion del la division de la carga de la red
Corriente Cruzada Deshabilitar
Deshabilitar Estatismo de Linea
@ Comp Paralelo
DECS Secundario
Grupo Secundario de Arranque Suave
Grupo secundario de PSS activo

Grupo Secundario OEL

Grupo Secundario UEL

Grupo Secundario SCL

Grupo Secundario de Proteccion
Grupo Secundario de Ganancias
Pre-posicidn

Grupo Secundario de Limitador var
var Activo

FP Activo

Habilitar Auto

Habilitar Manual

PS5 Activo

Pole Slip Alarm
Programmable Alarm 2 Mame
Programmable Alarm 3 Mame
Programmable Alarm 4 Mame
Programmable Alarm 5 Mame
Programmable Alarm 6 Mame
Programmable Alarm 7 Mame
Programmable Alarm 8 Mame
Prograrmmable Alarm 9 Mame
Prograrnmable Alarm 10 Name
Prograrnmable Alarm 11 Name
Prograrnmable Alarm 12 Name
Prograrnmable Alarm 13 Name
Prograrnmable Alarm 14 Name
Prograrnmable Alarm 15 Name
Prograrnmable Alarm 16 Name

Figura 13-13. Pantalla de Indicacion de Estado de Sistema

Entradas

Ruta de navegacion de BESTCOMSPIus: Explorador de Medicion, Estados, Entradas

Ruta de navegacion de la HMI: Explorador de Medicion, Estados, Entradas

Se provee unaviso de Estado para las entradas del DECS-250 y Médulo de Expansion de Contacto
(CEM-125, CEM-2020 o0 CEM-2020H). También existe un aviso para las entradas del Médulo de

Expansion Analdgico opcional (AEM-2020).
Entradas de Contacto del DECS-250

En la pantalla de entradas de contacto del BESTCOMSPlus (ilustrada en la Figura 13-14) se provee la
indicacion de estado de las 16 entradas de medicion de contacto del DECS-250. Un indicador cambia de
gris a rojo cuando se detecta un contacto cerrado en la entrada correspondiente.

Entradas de Contacto

Entrada de Arranque
Entrada de Farada
NPT 1
IMNPUIT 2
IMNPUIT 3
IMNPLIT 4
INPUT &
IMPUT &
INPUT 7
IMPUT &
IMPUT 4
IMPUT 10
IMPLUT 11
IMPUT 12
IMPLUT 13
IMPLIT 14

Figura 13-14. Pantalla de Indicacion de Estado de Entradas de Contacto del DECS-250

Entradas de Contacto del CEM-125, CEM-2020 o CEM-2020H

La pantalla de entradas de contacto remotodel BESTCOMSP/us provee el estado de las 10 entradas de
sensores de contacto del médulo de expansion de contacto opcional. Para una descripcion e ilustracion
de esta pantalla, ir a la seccion de Médulo de Expansién de Contacto de este manual.

Medicién
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Entradas de AEM-2020

Las pantallas de las entradas analégicas remotas, entradas de RTD remotas, entradas de termopar
remotas, y valores de entrada analdégica remota del BESTCOMSPIus proveen avisos de estados para el
Mdédulo de Expansién Analégico AEM-2020 opcional, RTD, termopar, y entradas de medicion analégica
opcionales. Dichas pantallas se describen e ilustran en la seccion de Mddulo de Expansion Analdgico de
este manual.

Salidas

Ruta de navegacion de BESTCOMSPIus: Explorador de Medicion, Estados, Salidas
Ruta de navegacion de la HMI: Explorador de Medicién, Estados, Salidas

Se provee unaviso de estados para las salidas de contacto del DECS-250 y lassalidas de contacto
opcionales del Médulo de Expansion de Contacto opcional (CEM-125, CEM-2020 o CEM-2020H).
También se provee un aviso para las salidas analdgicas del Médulo de Expansién Analégico opcional
(AEM-2020).

Salidas de Contacto del DECS-250

La pantalla de salidas de contacto del BESTCOMSPIus (ilustrada en la Figura 13-15) provee el indicador
de estado delWatchdogy las 11 salidas de contacto del DECS-250. Un indicador cambia de gris a verde
cuando la salida correspondiente cambia de estado (Salida del Watchdog) o se cierra (Salidas dela 1 a
la 11).

Salidas de Contacto del Médulo de Expansion de Contactos

La pantalla de entradas remotas de contacto del BESTCOMSPIus proveen el estado de las salidas de
contacto del médulo de expansidn de contacto opcional. Para una descripcion e ilustracion de esta
pantalla ir a la seccién de Modulo de Expansion de Contacto de este manual.

Salidas Analégicas AEM-2020

Los indicadores de estado provistos por el Médulo de Expansion Analdgico opcional AEM-2020 se
muestran en la pantalla de salidas analégicas remotas del BESTCOMSP/us. Esta pantalla se describe e
ilustra en la seccién de Modulo de Expansién Analégico de este manual.

Salidas de Contacta

@ Salida Ferro Guardian
OUTPUT 1
QUTPUT 2
QUTPUT 3
QUTPUT 4
OUTPUTE

W OUTPUTE
QUTPUT 7
QUTPUT 8
QUTPUT 9
QUTPLUT 10
OUTPLUT 1

Figura 13-15. Pantalla de Indicacion de Estado de Salidas de Contacto del DECS-250

Reparto de carga de red

La pantalla que se muestra en Figure 13-16 informa el porcentaje de error, la corriente reactiva, la
corriente reactiva promedio del reparto de carga de red y la cantidad de generadores en linea. Los
indicadores de estado cambian de gris a verde cuando el estado se encuentra activo.

El porcentaje de error es la desviacion de la corriente reactiva de la unidad desde el promedio del
sistema. La corriente reactiva promedio del reparto de carga de red es el promedio de la corriente
reactiva de cada unidad del sistema. Generadores en linea es la cantidad de unidades en las que se
reparte la carga de manera activa.

DECS-250 Medicién
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Estado de NL3
0.0 % Porcentaje de error

0.000 pu Corriente reactiva

0.000 pu
0 Generadores en linea

Promedio de reparto de carga de red, Corriente reactiva

Reparto de carga de red activo
Reparto de carga de red discrepancia de configuracion
Reparto de carga de red Config de D faltante

Estado habilitado
Reparto de carga de red
Reparto de carga de red
Reparto de carga de red
Reparto de carga de red
Reparto de carga de red
Reparto de carga de red

@ Reparto de carga de red

® Reparto de carga de red
Reparto de carga de red
Reparto de carga de red
Reparto de carga de red
Reparto de carga de red
Reparto de carga de red
Reparto de carga de red
Reparto de carga de red
Reparto de carga de red

ID 1 habilitado
ID 2 habilitado
ID 3 habilitado
ID 4 habilitado
ID 5 habilitado
ID 6 habilitado
ID 7 habilitado
|D 8 habilitado
ID 9 habilitado
ID 10 habilitado
ID 17 habilitado
ID 12 habilitado
ID 13 habilitado
ID 14 habilitado
ID 15 habilitado
ID 16 habilitado

Estado recepcidn
Reparto de carga de red
Reparto de carga de red
Reparto de carga de red
Reparto de carga de red
Reparto de carga de red
Reparto de carga de red
Reparto de carga de red
Reparto de carga de red
Reparto de carga de red
Reparto de carga de red
Reparto de carga de red
Reparto de carga de red
Reparto de carga de red
Reparto de carga de red
Reparto de carga de red
Reparto de carga de red

recibiendo datos de 1D 1
recibiendo datos de ID2
recibiendo datos de ID 3
recibiendo datos de ID 4
recibiendo datos de ID5
recibiendo datos de ID6
recibiendo datos de ID 7
recibiendo datos de ID 8
recibiendo datos de ID 9
recibiendo datos de D 10
recibiendo datos de ID 11
recibiendo datos de (D 12
recibiendo datos de (D 13
recibiendo datos de D 14
recibiendo datas de D 15
recibiendo datos de D 16

Figure 13-16. Pantalla de Indicacion de Estado de Reparto de carga de red

Cédigo de red

Ruta de navegacion de BESTCOMSPIus: Explorador de mediciones, Estado, Cédigo de red
Ruta de navegacion de la HMI: Explorador de mediciones, Estado, Cédigo de red

En esta pantalla (Figura 13-17) aparece la medicion y el estado con relacién al codigo de red. Los
indicadores cambian de gris a verde cuando el estado es verdadero.

Estado del cédigo de red
Watts de potencia de medicién
Vars de potencia de medicien
Estado de codigo de red
Sefial de Prueba

Cddigo de red habilitar
Deshabilitar c6digo de red desde |a logica

Estado de Conexion a red
Estado de Conexion a red
Bandera de desconexicn de red
Temporizador de voltsje de conexion a red
Temporizador de frecuencia de conexion a red
Temporizador de desconexion a red
Temporizador de reconexién a red

GEC Inhabilitado
GEC Operacion continua

Tiempo de desconexion GCC

Tiempo expirado de desconexién GEC
GEC Tiempo de Frecuencia Bsja

GEC Tiempo de Frecuencia Alta

GCC Tiempo de Bajo Voltaje

GCC Tiempa de Alto Valtaje

GEC Tiempofuera de rango

GCC Desconectado

GCC Tiempa para recordar

Control de potencia activa

Referencia

Estado del integrador de APC P
APCPIErmor

APC Salida

APCP Deseado

Modo APC

LFSM Modo

Estado remato LFSM

Ajuste CAN Bus

CAN Bus Temporizador de falla de comunic
Ajuste de Modbus

Modbus Temporizador de falla de comunic

APC Activo

APC Habilitar

APC Derivacion activa

APC Habilitar derivacion

APC Deshabilitar derivacién desde la légica
APC Falla de comunic AEM

APC Falla de comunic CANBus

APC Falla de comunic Modbus

APC Comun Remota Activa

APC Falla de Comunic Remota

Deshabilitar APC desde Ia I5gica

Limite de salida de APC

Cangelar Salida APC desde la légica

Nivel de Potencia 1 Seleccion desde Ia I5gica
Nivel de Potencia 2 Seleccion desde la Idgica
Nivel de Potencia 3 Seleccién desde la Iégica
Nivel de Potencia 4 Seleccion desde Ia I5gica
LFSM Activo

LFSM Habilitar

Deshabilitar LFSM desde la logica

LFSM Operacion normal

LFSM Baja frecuencia activa

LFSM Sobre frecuencia activa

LFSM Recuperacion activa

Control de potencia resctiva

QLVRT Deseado

Salida de LVRT

LVRT Modo

Estado del LVTR remoto

CAN Bus Temporizador de falla de comunic
Modbus Temporizador de falla de comunic

LVRT Activa

LVRT Habilitar

LVRT Derivacion activa

LVRT Habilitar derivacién

LVRT Deshabilitar derivacion desde la légica
LVRT Falla de comunic AEM

LVRT Falla de comunic CANBus

LVRT Falla de comunic Modbus

Deshabilitar LVRT desde Ia Isgica

Modo de falla remota de LVRT

Modo de falla remota del LVRT desde la I6gica
LVRT Comun Remota Activa

LVRT Falla de Comun Remota

Congelar Salida LVRT desde la l6gica

Q(PF) Estado
Referencia
Ajuste CAN Bus
Ajuste de Modbus
Modosseleccionado desde la légica
Q(Limite de Voltaje) Estado
Referencia
Ajuste CAN Bus
Ajuste de Modbus
Modo seleccionado desde la légica
Q(U) Estado
Referencia
Ajuste CAN Bus
Ajuste de Modbus
Modo seleccionado desde la logica

Q(P) Estado

Modo seleccionado desde la logica

Q(Tercero) Estado

Referencia
Ajuste CAN Bus
Ajuste de Modbus

Modo seleccionado desde la logica

Proteccion Programable

Figura 13-17. Pantalla de Estado del cédigo de red

Ruta de navegacion de BESTCOMSPIus: Explorador de Medicion, Estados, Proteccién Programable
Ruta de navegacion de la HMI: Explorador de Medicién, Estados, Proteccion Programable

Los estados de disparo de los ocho elementos de proteccion programable suplementaria se encuentran
en la pantalla de proteccion configurable del BESTCOMSPIus (Figura 13-18). Un indicador para los
cuatro umbrales de disparo de cada elemento de protecciéon cambia

de gris a verde cuando el umbral de disparo correspondiente es excedido.

Medicién
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COMNFPROT 1

Disparo Umbral 1 Proteccion Configurable 1
Disparo Umbral 2 Proteccion Configurable 1
Disparo Umbral 3 Proteccion Configurable 1
Disparo Umbral 4 Proteccion Configurable 1

COMFPROT S

Disparo Umbral 1 Proteccion Configurable &
Disparo Umbral 2 Proteccion Canfigurable &
Disparo Umbral 3 Proteccion Configurable &
Disparo Umbral 4 Proteccion Configurable 5

COMFFROT 2

Disparo Umbral 1 Proteccion Configurable 2
Disparo Umbral 2 Proteccion Configurable 2
Disparo Umbral 3 Proteccion Configurable 2
Disparo Umbral 4 Proteccion Configurable 2

COMFPROT &

Disparo Umbral 1 Proteccion Configurable B
Disparo Umbral 2 Proteccion Configurable B
Disparo Umbral 3 Proteccion Configurable B
Disparo Umbral 4 Proteccion Configurable B

COMFPFROT 3

Disparo Umbral 1 Proteccion Configurable 3
Disparo Umbral 2 Proteccion Configurable 3
Disparo Umbral 3 Proteccion Configurable 3
Disparo Umbral 4 Proteccion Configurable 3

COMFPROT 7

Disparo Umbral 1 Proteccion Configurable 7
Disparo Umbral 2 Proteccion Canfigurable 7
Disparo Umbral 3 Proteccion Configurable 7
Disparo Umbral 4 Proteccion Configurable 7

NN

Figura 13-18. Pantalla de Indicacion de Estado de Proteccion Programable

Alarmas

Ruta de navegacion de BESTCOMSPIus: Explorador de Medicion, Estados, Alarmas

Ruta de navegacion de la HMI: Las alarmas se muestras automaticamente cuando estan activas

Los parametros del sistema, enlaces de comunicacion, funciones de proteccion y entradas/salidas

remotas son constantemente monitoreados por las condiciones de alarma. Las alarmas activas y
previamente trabadas se enumeran en el visor de panel frontal y en la pantalla de Alarmas de
BESTCOMSPIus. En el panel frontal, una alarma inactiva se resetea seleccionando la alarma y luego
presionando el botdn de Reseteo. Para borrar todas las alarmas inactivas en BESTCOMSPIus hacer clic
sobre el botén de Resetear Alarmas en la pantalla de Alarmas. La pantalla de alarmas de
BESTCOMSPIus se ilustra en la Figura 13-19. Todas las posiblesalarmas del DECS-250 se enumeran a

continuacion.

Alarmas

Sin Logica

Restablecer Alarmas ]

Figura 13-19. Pantalla de Reseteo y Aviso de Alarma del DECS-250

APC Derivacion activa
Limitador de salida APC

APC Falla de Comunicacién Remota
Tiempo expirado de desconexion GCC

GCC Tiempo para desconectar
LVRT Derivacion activa

LVRT Falla de Comunicacién Remota

Enlace Ethernet Perdido
Falla en Aumentar Alarma
Cambio de Firmware
Frecuencia Fuera de Rango
Sincr IRIG Perdida

Sin Légica

Sin Ajuste del Usuario
Sincr NTP Perdida

OEL

Alarma Desbalanceada Corriente PSS
Potencia del PSS Debajo de Umbral

Velocidad de Alarma Fallida PSS

DECS-250

Alarma Limite de Tensién PSS
Alarma Desbalanceada de Tension PSS
Reloj de Tiempo Real

SCL

Establecer Fecha y Hora Transfer Alarma

Watchdog

UEL

SubfrecuenciaVHz

Resetear uP

Comunicacién USB

Limitador var

Estado de Cortocircuito de Campo
Versioén de Protocolo RCC Desconocida
Falla de Comunicacion CEM

No coincidencia del Hardware CEM
Duplicar CEM

Sobrefrecuencia de Campo de Proteccion

Sobrecorriente de Campo de Proteccién
Diodo Abierto del Excitador

Medicién
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Diodo en Cortocircuito del Excitador

Falla en la Entrada de Potencia

Pérdida de Medicion

27P Proteccion

59P Proteccion

810 Proteccion

81U Proteccién

Generador Debajo de 10Hz

40Q

32 Proteccion

Disparo Umbral 1 Proteccién Configurable 1
Disparo Umbral 2 Proteccién Configurable 1
Disparo Umbral 3 Proteccion Configurable 1
Disparo Umbral 4 Proteccién Configurable 1
Disparo Umbral 1 Proteccion Configurable 2
Disparo Umbral 2 Proteccion Configurable 2
Disparo Umbral 3 Proteccién Configurable 2
Disparo Umbral 4 Proteccion Configurable 2
Disparo Umbral 1 Proteccién Configurable 3
Disparo Umbral 2 Proteccién Configurable 3
Disparo Umbral 3 Proteccion Configurable 3
Disparo Umbral 4 Proteccién Configurable 3
Disparo Umbral 1 Proteccion Configurable 4
Disparo Umbral 2 Proteccion Configurable 4
Disparo Umbral 3 Proteccién Configurable 4
Disparo Umbral 4 Proteccion Configurable 4
Disparo Umbral 1 Proteccién Configurable 5
Disparo Umbral 2 Proteccién Configurable 5
Disparo Umbral 3 Proteccion Configurable 5
Disparo Umbral 4 Proteccién Configurable 5
Disparo Umbral 1 Proteccion Configurable 6
Disparo Umbral 2 Proteccion Configurable 6
Disparo Umbral 2 Proteccién Configurable 6
Disparo Umbral 3 Proteccion Configurable 6
Disparo Umbral 4 Proteccién Configurable 6
Disparo Umbral 1 Proteccién Configurable 7
Disparo Umbral 2 Proteccion Configurable 7
Disparo Umbral 3 Proteccién Configurable 7
Disparo Umbral 4 Proteccion Configurable 7
Disparo Umbral 1 Proteccion Configurable 8
Disparo Umbral 2 Proteccién Configurable 8
Disparo Umbral 3 Proteccion Configurable 8
Disparo Umbral 4 Proteccién Configurable 8
Falla de Comunicacién AEM

Duplicar AEM

Entrada 1 AEMDisparo Umbral 1

Entrada 1 AEMDisparo Umbral 2

Entrada 1 AEMDisparo Umbral 3

Entrada 1 AEMDisparo Umbral 4

Entrada 1 AEMFuera de Rango

Entrada 2 AEMDisparo Umbral 1

Entrada 2 AEMDisparo Umbral 2

Entrada 2 AEMDisparo Umbral 3

Entrada 2 AEMDisparo Umbral 4

Entrada 2 AEMFuera de Rango

Entrada 3 AEMDisparo Umbral 1

Entrada 3 AEMDisparo Umbral 2

Entrada 3 AEMDisparo Umbral 3

Entrada 3 AEMDisparo Umbral 4

Entrada 3 AEMFuera de Rango

Entrada 4 AEMDisparo Umbral 1

Entrada 4 AEMDisparo Umbral 2

Entrada 4 AEMDisparo Umbral 3

Entrada 4 AEMDisparo Umbral 4

Entrada 4 AEMFuera de Rango

Medicién

Entrada 5 AEMDisparo Umbral 1
Entrada 5 AEMDisparo Umbral 2
Entrada 5 AEMDisparo Umbral 3
Entrada 5 AEMDisparo Umbral 4
Entrada 5 AEMFuera de Rango
Entrada 6 AEMDisparo Umbral 1
Entrada 2 AEMDisparo Umbral 2
Entrada 2 AEMDisparo Umbral 2
Entrada 6 AEMDisparo Umbral 3
Entrada 6 AEMDisparo Umbral 4
Entrada 6 AEMFuera de Rango
Entrada 7 AEMDisparo Umbral 1
Entrada 7 AEMDisparo Umbral 2
Entrada 7 AEMDisparo Umbral 3
Entrada 7 AEMDisparo Umbral 4
Entrada 7 AEMFuera de Rango
Entrada 8 AEMDisparo Umbral 1
Entrada 8 AEMDisparo Umbral 2
Entrada 8 AEMDisparo Umbral 3
Entrada 8 AEMDisparo Umbral 4
Entrada 8 AEMFuera de Rango
Entradas RTD Remotas

Entrada 1 RTDDisparo Umbral 1
Entrada 1 RTDDisparo Umbral 2
Entrada 1 RTDDisparo Umbral 3
Entrada 1 RTDDisparo Umbral 4
Entrada 1 RTDFuera de Rango
Entrada 2 RTDDisparo Umbral 1
Entrada 2 RTDDisparo Umbral 2
Entrada 2 RTDDisparo Umbral 3
Entrada 2 RTDDisparo Umbral 4
Entrada 2 RTDFuera de Rango
Entrada 3 RTDDisparo Umbral 1
Entrada 3 RTDDisparo Umbral 2
Entrada 3 RTDDisparo Umbral 3
Entrada 3 RTDDisparo Umbral 4
Entrada 3 RTDFuera de Rango
Entrada 4 RTDDisparo Umbral 1
Entrada 4 RTDDisparo Umbral 2
Entrada 4 RTDDisparo Umbral 3
Entrada 4 RTDDisparo Umbral 4
Entrada 4 RTDFuera de Rango
Entrada 5 RTDDisparo Umbral 1
Entrada 5 RTDDisparo Umbral 2
Entrada 5 RTDDisparo Umbral 3
Entrada 5 RTDDisparo Umbral 4
Entrada 5 RTDFuera de Rango
Entrada 6 RTDDisparo Umbral 1
Entrada 2 RTDDisparo Umbral 2
Entrada 6 RTDDisparo Umbral 3
Entrada 6 RTDDisparo Umbral 4
Entrada 6 RTDFuera de Rango
Entrada 7 RTDDisparo Umbral 1
Entrada 7 RTDDisparo Umbral 2
Entrada 7 RTDDisparo Umbral 3
Entrada 7 RTDDisparo Umbral 4
Entrada 7 RTDFuera de Rango
Entrada 8 RTDDisparo Umbral 1
Entrada 8 RTDDisparo Umbral 2
Entrada 8 RTDDisparo Umbral 3
Entrada 8 RTDDisparo Umbral 4
Entrada 8 RTDFuera de Rango
Termo Par 1 Fuera de Rango
Termo Par 2 Fuera de Rango
Termopar 1 Disparo Umbral 1

9440372990
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Termopar 1 Disparo Umbral 2
Termopar 1 Disparo Umbral 3
Termopar 1 Disparo Umbral 4
Termopar 2 Disparo Umbral 1
Termopar 2 Disparo Umbral 2
Termopar 2 Disparo Umbral 3
Termopar 2 Disparo Umbral 4
Salida 1 AEMFuera de Rango
Salida 2 AEMFuera de Rango
Salida 3 AEMFuera de Rango
Salida 4 AEMFuera de Rango

Alarma Programable 4 Nombre
Alarma Programable 5 Nombre
Alarma Programable 6 Nombre
Alarma Programable 7 Nombre
Alarma Programable 8 Nombre
Alarma Programable 9 Nombre
Alarma Programable 9 Nombre
Alarma Programable 10 Nombre
Alarma Programable 11 Nombre
Alarma Programable 12 Nombre
Alarma Programable 13 Nombre

13-15

Alarma Programable 1 Nombre
Alarma Programable 2 Nombre
Alarma Programable 3 Nombre

Alarma Programable 14 Nombre
Alarma Programable 15 Nombre
Alarma Programable 16 Nombre

Confiquracion de Alarma

Ruta de navegacion de BESTCOMSPIus: Explorador de Configuracion, Configuracion de Alarma,
Alarmas

Las alarmas se configuran utilizando BESTCOMSPIus. Puede personalizar el estilo de los informes de
cada alarma eligiendo Desactivada, Retenida o No Retenida. Las alarmas retenidas se almacenan en
una memoria no volatil y se conservan aun cuando se pierde la potencia de control al DECS-250. Las
alarmas activas se muestran en el panel frontal LCD y en BESTCOMSPIus hasta que sean eliminadas.
Las alarmas no retenidas se eliminan cuando se quita la potencia de control. Si se desactiva una alarma,
esto afecta solo la anunciacion de la alarma y no el funcionamiento real de la alarma. Esto significa que
la alarma seguira disparandocuando las condiciones de disparo se cumplan y la ocurrencia aparecera en
la secuencia de los informes de eventos.

La pantalla Ajustes de Alarma BESTCOMSP/us se ilustra en la Figura 13-20.

Ajustes de Alarma

[ | Wombre de alarma Reporke 1‘
r : [l _
] Mo-Enclavado ;
] Mo-Enclavado

] Mo-Enclavado

] - Limitador YAR Mo-Enclavado

] - Subfrecuencia YHz Mo-Enclavado

] - Falla &l Armar Alarma Enclavado

] - flarma Perro Guardian Transfer Mo-Enclavada

N - Fase de desajuste de rotacion Mo-Enclavado

| - Estado Corto Circuito de Campo Mo-Enclavado

| - Pérdida de vinculo Ethernet Mo-Enclavado

] - 5inc Perdido IRIG Mo-Enclavado

] - Sinc Perdido MPT Mo-Enclavado

| - Sin Logica Mo-Enclavado

] - Cambio de Firmware Enclavado

] - Falla Comunicacion CEM Mo-Enclavado

] - Discordancia Hardware CEM Mo-Enclavado

| - Duplicar CEM Mo-Enclavada

| =] Alarmas de Protecciones

: - Prokeccidn Sobretensian de Campo Mo-Enclavado

Figura 13-20. Pantalla Ajustes de Alarma

Alarmas Programables por el Usuario

Ruta de navegacion de BESTCOMSPIus: Explorador de Configuracion, Configuraciéon de Alarma,
Alarmas Programables por el Usuario

Estan disponibles dieciséis alarmas programables por el usuario. Las etiquetas de alarma de usuarios se
introducen en la pantalla Alarmas Programables por el Usuario (Figura 13-21). Si la condicién de disparo
existe durante el Retardo de Activacion, la alarma se dispara. Cuando esta activada, la etiqueta de una

DECS-250 Medicién
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alarma programable por el usuario se muestra en la pantalla Alarmas BESTCOMSPIus, en la pantalla del
panel frontal, y en la secuencia de informes de eventos.

Alarmas Programables de Usuario

Alarma Programable por el Usuario #1
Texto de Rétule

Programmable Alarm 1 Name

Retardo de Activacidn (s)

Alarma Programable por el Usuario #5
Texto de Rétule

|ngrammahle Alarm 5 Name

Retardo de Activacidn (s)

(I

Alarma Programable por el Usuario #9
Texto de Rétule

|Programmable Alam 9 Name

Retarde de Activacion (s)

Alarma Programable por el Usuario #13
Texto de Rétule

|Programmable Alarm 13 Name

Retardo de Activacién (s)

Alarma Programable por el Usuario #2
Texto de Rétulo

|Prugrammab\e Alam 2 Name

Retardo de Activacién (s)

Alarma Programable por el Usuario #6
Texto de Rotulo

|ngrammah\e Mlarm & Name

Retardo de Activacién (s)

L ]

Alarma Programable por el Usuario #10
Texto de Rétulo

|Programmab\e Alam 10 Name

Retardo de Activacidn (s)

Alarma Programable por el Usuario #14
Texto de Rétulo

|Programmable Alamm 14 Name

Retardo de Activacién (s)

Alarma Programable por el Usuario #3
Texto de Rétulo
[Prog

ble Alarm 3 Name

Retardo de Activacién (s)

Alarma Programable por el Usuario #7
Texto de Rétulo

|ngrammab\a Mlarm 7 Name

Retardo de Activacién (s)

b ]

Alarma Programable por el Usuario #11
Texto de Rétulo

|Programmab\e Alam 11 Name

Retardo de Activacian (s)

Alarma Programable por el Usuario #15
Texto de Rétulo

|Programmab\e AMam 15 Name

Retardo de Activacién (s)

Alarma Programable por el Usuario #4
Texto de Rétulo

‘Fmgrammable Aam 4 Name

Retardo de Activacion (s)

Alarma Programable por el Usuario #8
Texto de Rétulo
‘ngrammahla Aam & Name

Retardo de Activacion (s)

b ]

Alarma Programable por el Usuario #12
Texto de Rétulo

|ngrammab\e Alarm 12 Name

Retardo de Activacion (s)

Alarma Programable por el Usuario #16
Texto de Rétulo

|Programmab\e AMam 16 Name

Reardo de Activacién (s)

Figura 13-21. Pantalla de Alarmas Programables por el Usuario

Cada alarma proporciona una salida l6gica que puede conectarse a una salida fisica u otra entrada
l6gica utilizando la Logica Programable de BESTLogicPlus. Refiérase al capitulo BESTLogicPlus para
obtener mas informacidn sobre la configuracion de la ldgica de la alarma.

Recuperacion de Informacion de Alarmas

Las alarmas se muestran en la secuencia de informes de eventos. Las alarmas se muestran
automaticamente en el panel frontal cuando estan activas. Para ver las alarmas activas usando
BESTCOMSPIus, utilice el Explorador de Medicién para abrir el Estado, pantalla de Alarmas. Refiérase al
capitulo Medicién para obtener mas informacion.

Restablecimiento de Alarmas

Una expresion BESTLogicPlus puede utilizarse para restablecer las alarmas. Utilice el Explorador de
Configuracion en BESTCOMSPIus para abrir la pantalla de Légica Programable de BESTLogicPlus.
Seleccione el bloque de légica ALARM_RESET de la lista de Elementos. Utilice el método de arrastre y
colocacion para conectar una variable o una serie de variables a la entrada Restablecer. Cuando esta
entrada se establece en VERDADERO, este elemento restablece todas las alarmas activas. Refiérase al
capitulo BESTLogicPlus para obtener mas informacion.

Reloj de Tiempo Real

Ruta de navegacion de BESTCOMSPIus: Explorador de Medicion, Estados, Reloj de Tiempo-Real
Ruta de navegacion de la HMI: Explorador de Medicion, Estados, Reloj de Tiempo Real

La hora y fecha del DECS-250 se muestran y se ajustan en la pantalla de Reloj de Tiempo Real del

BESTCOMSPIus. Pantalla del reloj (Figura 13-22). Para ajustar el reloj del DECS-250 de forma manual,
hacer clic en el boton de Editar. Se muestra una ventana donde la fecha y la hora se pueden ajustar
manualmente o de acuerdo al reloj de la computadora al cual esté conectado.

Para ver configuraciones avanzadas del reloj, tales como formato de la hora y dia, hora de ahorro de luz,
protocolo de hora en red, e IRIG ir a la seccion Cronometraje de este manual.

Medicién DECS-250
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Feloj de Tiempao Real

15:43:44 Tiempo

2012-02-06 Fecha

Edicion |

Figura 13-22. Pantalla de Reloj de Tiempo-Real

Auto Exportar Medicion

La funcién de medicién de auto exportacion (que se encuentra debajo del menu de Herramientas) es un
método automatico para guardar multiples archivos de datos de medicion en intervalos especificos en un

periodo de tiempo mientras se estaconectado al DECS-250. El usuario especifica el Niimero de

Exportaciones y el Intervalo entre cada exportacion. Introducir un nombre de archivo base para los datos
de medicion y una carpeta en donde guardarlos. Las exportaciones seran contadas y el nimero contado

sera afiadido al nombre de archivo base, haciendo cada nombre de archivo unico. La primera

exportacion se realiza inmediatamente después de hacer clic en el botén de Iniciar. La Figura 13-23
ilustra la pantalla de Auto Exportar Medicion.

DECS-250

S} Auto de Exportacion de Medicion

Esto automaticamente exportara datos de medicion a un intervalo especifico.
Ingrese un intervalo de tiempo en minutos (5-60) que |a exportacian pasara.
Ingrese el nimera de exportaciones a realizar (1-300]).

Seleccione un nombre de archivo base y directorio. La cuenta de exporacion seré anexada a cada archivo.

Auto de Exportacian de Medician

Intervala: MNimero de Exportaciones:
E kinutos 10 limitado

Base Nombre del Archivo:

auto_exp

Directorio:

C\Documents and Settingsimarkaiiy Docurments

Tiempo hasta la proxima Exportacion

Filtro
Arrancar

[

| 0000

El Tiempo Total Restante

| 0:00:00

Cerrar

Figura 13-23. Auto Exportar Medicion

Medicién
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14 » Registro de Evento

Las funciones de registro de evento del DECS-250 incluyen registro de secuencia de eventos, registro de
datos (oscilografia), y tendencia.

Registro de Secuencia de Eventos

Ruta de NavegacionBESTCOMSPIus: Explorador de Medicion, Registros, Secuencia de Eventos
Ruta de Navegacion HMI: Explorador de Medicién, Registros, Secuencia de Eventos

Un registro de secuencia de eventos monitorea el estado interno y externo del DECS-250. Los eventos
se escanean en intervalos de cuatro milisegundos con unos 1023 eventos guardados por registro. Todos
los cambios de estado que ocurren durante cada escaneo se registran con hora y fecha. Los registros de
secuencia de eventos estan disponibles a través de BESTCOMSPIus®. Cualquiera de los mas de 400
puntos de datos/estados monitoreados puede hacer que el DECS-250 registre una secuencia de
eventos.

Cualquiera de los mas de 400 puntos de datos/estado controlados puede grabarse en la secuencia de
eventos. Todos los puntos se habilitan por defecto. La configuraciéon de la secuencia de eventos se
ilustra en Figura 14-1.

“Mota: Se reguiere acceso al disefio para enviar esta configuracidn al dispositivo.
Seleccionar los eventos que guedaran incluidos en el registro de Secuencia de eventos

&[] Mlamas

Figura 14-1. Configuraciéon de secuencia de eventos

Registro de Datos

Ruta de Navegacion BESTCOMSPIus: Explorador de Configuracion, Registrar Configuracién, Registro
de Datos
Ruta de Navegaciéon HMI: Explorador de Configuracion, Configuracion de Ajustes, Registro de Datos

La funcién de registro de datos del DECS-250 puedeguardar hasta 6 registros de oscilografia. Los
registros de oscilografia del DECS-250 utilizan el Formato Comun Estandar IEEE para Intercambio de
Datos Transitorios (COMTRADE). Cada registro es fichado con la hora y la fecha. Luego de que se

DECS-250 Registro de Evento



14-2 9440372990

hayan grabado 6 registros, el DECS-250comienza a grabar el proximo registro sobre el mas antiguo.
Debido a que los registros oscilograficos se guardan en una memoria no volatil, la interrupcion de
energia del DECS-250 no afectara la integridad de los registros. Los ajustes del registro de datos estan
configurados en BESTCOMSPIus® e ilustrados en las Figura 14-2 a Figura 14-5.

Configuracion

Cuando se habilita la oscilografia, cada registro puede consistir de hasta seis parametros seleccionables
por el usuario con hasta 1200 puntos de informacion registrados para cada parametro. Los ajustes de
configuracion del registro de datos se ilustran en la Figura 14-2.

Un ajustede puntos previos al disparo permite incluir en el registro de datos un nimero de puntos de
datos definidos por el usuario y registrados antes del activador de evento. El valor de este ajuste afecta
la duracion de los puntos registrados previos al disparo, los puntos registrados posteriores al disparo, y la
duracién de los puntos posteriores al disparo. Un ajustede intervalo de muestra establece la velocidad de
muestreo de los puntos de informacidn registrados. El valor de este ajuste afecta los valores de la
duracién previa y posterior al disparo y la duraciéntotal de la grabacion para el registro de datos.

Configuracién Registro de Dalos

ﬂ

Duracidn Pre-Disparo (s)

Instalacion Parametros de Registro

Habilitar Pardmetro 1

Ic : Comiente de Fase C {p.u} ~
Puntes de Pre-Disparo Parametro 2

| aux: Entrada de comiente cruz {pu}

Pardmetro 3

Wfd : Tension de Campo {p.u}

Puntes Post-Disparo Pardmetro 4

W2 : Tensién de Secuencia Positiva {p.u.}

Duracién Pest-Disparo (s) Pardmetro 5

11 : Comients de Secuencia Posttiva fpu}

Intervalo de Muestreo Parémetro 6

4166 he SalidaScl : Salida Controlador SCL {pu.}

Duracidn Total (s)

Figura 14-2. Confiuracién de Registro de Datos

Disparos

Ruta de Navegacion BESTCOMSPIus:Explorador de Ajustes, Registrar Configuracion, Registro de
Datos
Ruta de Navegaciéon HMI: Explorador de Ajustes, Configuraciéon de Ajustes, Registro de Datos

El registro de datos puede dispararse a través de modo de disparos, disparadores légicos, disparadores
de nivel, o de forma manual a través de BESTCOMSPlus.

Modo de Disparos

Los modos de disparos inician un registro de datos como resultado de un cambio de estado interno o
externo del DECS-250. Un registro de datos puede dispararse por cualquier de los siguientes cambios de
estado:
e Modo seleccionado Iniciar o Detener
e Modo de arranque suave habilitado o deshabilitado
e Condicion de sub-frecuencia
Modo seleccionado manual o AVR
Modo seleccionado de Factor de Potencia o Var
Limitador activo
Adaptador de Tension habilitado o deshabilitado

Registro de Evento DECS-250
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DECS primario o secundario seleccionado

PSS habilitado o deshabilitado

Sincronizacion automatica habilitada o deshabilitada

Modo seleccionado FCR o FVR

Modo de caida habilitado o deshabilitado

Red de Intercambio de Carga habilitada o deshabilitada

e Compensacion de caida de linea habilitada o deshabilitada
e Compensacion de corriente cruzada habilitada o deshabilitada
Cddigo de red habilitado o inhabilitado

APC Habilitado o Inhabilitado

LFSM habilitado o inhabilitado

Modo LVRT habilitado o inhabilitado

Modo de Prueba habilitada o deshabilitada

Los ajustes de modo de disparo se muestran en la Figura 14-3.

Modo Disparos

Modos de Disparo de Registra de Datos

Arrancar/Parar Factor de PotencialVar PSS Red de intercambio de carga APC Habilitar

Sin Disparn v Sin Disparo ~ Sin Dispam v Sin Disparo ~ Sin Disparo v
Arranque Suave Limitadores aulo synchranizacion Caida de Linea LFSM Habilitar

Sin Dispar v Sin Disparo ~ Sin Disparo v Sin Disparo v Sin Disparo v
Subfrecuencia Coincidencia de Tensién FCRIFVR Comp. Corriente Cruzada LVRT Modo

Sin Disparo - Sin Disparo ~ Sin Disparo - Sin Disparo ~ Sin Disparo -
AutoiManual PrifSec DECS Caida Cédigo de red habilitar Prucka

Sin Dispar - Sin Disparo ~ Sin Disparo - Sin Disparo ~ Sin Disparo -

Figura 14-3. Modos de Disparos de Registro de Datos

Nivel de Disparos

El nivel de disparos inicia un registro de datos basado en el valor de una variable interna. La variable
puede ser un valor minimo o maximo y puede ser especificada para disparar un registro cuando la
variable monitoreada cruza el umbral minimo de arriba, o el umbral maximo de abajo. También se puede
seleccionar un umbral minimo y maximo para la variable monitoreada, causando que el valor
monitoreado dispare un registro cuando sobrepasa su umbral maximo o se encuentra por debajo de su
umbral minimo.

Los niveles de disparos se configuran en BESTCOMSP/us® en el tabulador de Niveles de Disparos
(Figura 14-4) en el area de Registro de Datos de la Configuracién de Informe. El tabulador de los Niveles
de Disparos consiste en una lista de parametros que pueden ser seleccionados para disparar un registro
de datos. Cada parametro posee un ajuste para habilitar un nivel de disparo que configura el disparo de
registro de datos cuando el pardmetro sobrepasa el ajuste del umbral superior o se encuentra por debajo
del ajuste del umbral inferior. Los parametros disponibles para disparar un registro de datos se enumeran
a continuacion.

Nivel Disparos

Entrada de Tensidn Auxiliar

Umbral Inferior Umbral Superior Habilitar Mivel de Disparo

o.o0 0.0 Sin Digparo -
Salida AR

Umbral |nferior Umbral Superior Habilitar Mivel de Dizparo

n.oa n.an Sin Dizparo hd

Entrada Sefial Error PID AR
Umbral Inferiar Unnbral Superior Hahilitar Mivel de Dispara
0.0a n.an Sin Dispara hd

2 VAV VA VA VAV VA VAV VAV VN

Figura 14-4. Registro de Datos de Nivel de Disparos
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APC Referencia deseada

APC error

APC salida

APC Estado

LVRT Referencia deseada
LVRT referencia

Potencia Dentro

Entrada auxiliar de tensién
Salida AVR

Entrada AVR PID de error de sefal
Frecuencia de Bus

Comp. desviacion de frecuencia
Salida de control

Entrada de corriente cruzada
Caida

Error FCR

Salida FCR

Estado FCR

Corriente de campo

Tension de campo

Respuesta de Frecuencia

Error FVR

Salida FVR

Estado FVR

Potencia aparente de generador
Corriente media de generador
Tensién media de generador
Corriente la de generador
Corriente Ib de generador
Corriente Ic de generador
Frecuencia de generador
Factor de potencia de generador
Potencia reactiva de generador
Potencia real de generador
Tensién Vab de generador
Tensién Vbc de generador
Tension Vca de generador
Corriente de secuencia negativa
Tension de secuencia negativa
Nivel de balance nulo

Salida de controlador OEL

Ref. OEL

Estado de OEL

Disparos Logicos

9440372990

Estado interno

Indicacion de posicién

Corriente de secuencia positiva
Tensién de secuencia positiva
Potencia eléctrica del PSS
Potencia mecanica filtrada del PSS
Salida final del PSS
Adelanto/atraso #1 del PSS
Adelanto/atraso #2 del PSS
Adelanto/atraso #3 del PSS
Adelanto/atraso #4 del PSS
Potencia mecanica del PSS

LP Potencia mecanica #1 del PSS
LP Potencia mecanica #2 del PSS
LP Potencia mecanica #3 del PSS
LP Potencia mecanica #4 del PSS
Salida post limite del PSS

HP de potencia #1 del PSS

Salida pre limite del PSS

HP de potencia #1

Velocidad sintetizada del PSS
Tension terminal del PSS

Filtro torsional #1 del PSS

Filtro torsional #2 del PSS

Filtros pasa bajos de potencia del PSS
Filtro pasa bajos de Velocidad del PSS
Reparto de Carga en Red

Salida de controlador SCL

Ref. SCL PF

Ref. SCL

Estado SCL

Desviacion de frecuencia terminal
Respuesta de Tiempo

Salida de controlador UEL

Ref. UEL

Estado UEL

Salida de limite Var

Ref. de limite Var

Estado limite Var

Error Var/PF

Salida Var/PF

Estado Var/PF

El disparo légico inicia un registro de datos como resultado de un cambio de estado interno o externo. Un
registro de datos puede dispararse por cualquier combinacion de alarma, salida de contacto, o cambios
de estado en la entrada de contacto. Los disparos logicos disponibles se ilustran en la Figura 14-5.

Registro de Evento
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Niveles Ldgicos
Estados de Alarmas

[ Sebretensién Generador
[ Subtensién Generador

[[] Excese Velts Por Hz

[ Pérdida de Campo

[] Pérdida de Tensién de Sensado
[] Debaje 10 Hz

[] Fallado Al Armadeo

[] Sebretensién de Campo
[] Scbre Cerriente de Campo

[ Limitader sub Frec.
[ Limite Superior Referencia

[] Limite Inferior Referencia

[C] Diode Abierto EDM
[ Diedo Cortade EDM

[ Petencia PSS Debajo del Umbral
[[] Tensién PSS Desbalanceada

[] Desbalance Corriente PSS
[[] Fallz Velocidad PSS
[ Alarma Limite Tensién PSS

[T] Tiempo expirado de desconexidn GCC

[] APC Dispare remote

7] OEL [] LFSM Active
7] UEL [] LYRT Activo
[ scL [ LVRT Disparo remoto

Salida de Reles

[] Salida Perre Guardian

[] Salida Rel&l
[] Salida Rele2
[] Salida Relé3
[ Salida Reled
[] Salida Rel€5
[] Salida Reles
[ Salida Relé?
[ Salida Reléd
[] Salida Rels
[] Salida Relé 10
[ Salida Rel&11

Entradas de Contacto
[ Entrada de Arrangue

[ Entrada de Parada
[ Entrada Interruptor1
[] Entrada Interruptor2
[ Entrada Interruptor3
[ Entrada Interruptord
[ Entrada Interruptors
[ Entrada Interruptorf
[ Entrada Interruptor?
[ Entrada Interruptor®
[] Entrada Interruptory
[ Entrada Interruptor10
[ Entrada Interruptor11
[ Entrada Interruptor12
[] Entrada Interruptor13

[ Entrada Interruptor14

Figura 14-5.Disparos Légicos de Registro de Datos

Tendencia

Ruta de Navegacion BESTCOMSP/us:Explorador de Ajustes, Registrar Configuraciéon, Tendencia.
Ruta de Navegacion HMI: Explorador de Ajustes, Configuracion de Ajustes, Tendencia.

El registro de tendencia registra la actividad de los parametros del DECS-250 porunperiodo de tiempo
prolongado. Cuando se habilita, hasta unos seis parametros pueden ser monitoreados por un periodo de
tiempo que va desde una a 720 horas. Los ajustes del registro de tendencia se muestran en la Figura
14-6.

Configuracién Tendencias

Instalacion Parametros de Registro

Habilitar Pardmetro 1
SIM Nivel de Dispano ~

Duracidn (Horas) Parametro 2

SIN Nivel de Disparo v
Parametro 3
5IM Nivel de Dispano w
Pardmetro 4
SIN Nivel de Disparo -
Pardmetro 5
SIN Nivel de Dispano -
Pardmetro 6
SIM Nivel de Dispano ~

Figura 14-6. Configuracion de Registro de Tendencia

DECS-250 Registro de Evento
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15 « Estabilizador del Sistema de
Potencia

El estabilizador del sistema de potencia (IEEE Std 421.5 tipo PSS2A / 2B / 2C) opcional (estilo
xPxxxxx) integrado es un estabilizador IEEE tipo PSS2A, de entrada dual, “integral de potencia
de aceleracion” que proporciona amortiguacion complementaria para oscilaciones de modo local
de baja frecuencia y oscilaciones del sistema de potencia.

Las caracteristicas del PSS incluyen medicién de velocidad unicamente seleccionada por el
usuario, medicion de tres vatimetros de potencia, funcionamiento opcional basado en la
frecuencia y modos de control del generador y motor.

Nota

Se requiere deteccion de corriente trifasica para el PSS.

Los ajustes PSS estan configurados exclusivamente a través de la interface BESTCOMSPIus®.
Estos ajustes se muestran en la Figura 15-10, Figura 15-11, Figura 15-12, and Figura 15-13.

Ruta de Navegacion BESTCOMSPIus: Explorador de Configuracion, PSS
Ruta de Navegacion HMI: Explorador de Configuracion, PSS

Funcién de Supervisiéon y Grupos de Ajuste

Una funcién de supervision habilita el funcionamiento PSS solo cuando una carga suficiente se
aplica al generador. Dos grupos separados de ajustes del PSS permiten el funcionamiento
personalizado del estabilizador para dos condiciones de carga distintas.

Funcién de Supervision

Cuando se habilita el control PSS, un ajuste de umbral de potencia encendida determina el nivel
de potencia (vatios) donde el funcionamiento PSS se habilita automaticamente. Este umbral es
un ajuste por unidad basado en valores nominales del generador. (La seccién Configuracion de
este manual proporciona informacion sobre el ingreso de valores nominales en el generador y el
sistema). Un ajuste de histéresis proporciona un margen por debajo del umbral de potencia
encendida para que los transitorios de caida de potencia (vatios) no deshabiliten el
funcionamiento del estabilizador. Esta histéresis es un ajuste por unidad basado en los valores
nominales del generador.

Grupos de Ajuste

Cuando se habilita la seleccion de ajuste de grupo, un ajuste del umbral establece un nivel de
potencia donde los ajustes de ganancia PSS se cambian del grupo primario al grupo secundario.
Luego de una transferencia a los ajustes de ganancia secundaria, un ajuste de histéresis
determina el nivel de (disminucién) potencia donde ocurrira una transferencia de regreso al
ajuste de ganancia primario.

Teoria de Funcionamiento

El PSS utiliza un método indirecto de estabilizacion del sistema de potencia que emplea dos
sefales: velocidad del eje y potencia eléctrica. Este método elimina los componentes no
deseados de la sefial de velocidad (como ruidos, eje lateral gastado u oscilaciones torsionales)
mientras se evita la dependencia de sefial de potencia mecanica dificil de medir.

DECS-250 Estabilizador del Sistema de Potencia
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La funcién PSS esta ilustrada por los bloques de funcion y llaves de software que se muestran
en la Figura 15-1. Esta ilustracion también esta disponible en BESTCOMSPIus haciendo clic en
el botdn Informacion del Modelo PSS situado en Control de Tabulaciones.
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Figura 15-1. Bloques funcionales del PSS e interruptores de software

Estabilizador del Sistema de Potencia

DECS-250



9440372990 15-3

Senal de Velocidad

La senal de velocidad se convierte en un nivel constante que es proporcional a la velocidad del
eje (frecuencia).

Dos etapas de filtros pasa altos (limpieza de frecuencia) se aplican a la sefial resultante para
eliminar el nivel de velocidad promedio y producir una sefial de desviacién de velocidad. Esto
asegura que el estabilizador reaccione solo a cambios en velocidad y no altere
permanentemente la referencia de tension terminal del generador.

Las etapas de filtro pasa bajo de frecuencia estan controladas por los ajustes de constantes de
tiempo Tw1 y Tw2. El filtrado pasa bajo de la sefial de velocidad de desviacion puede ser
habilitado o deshabilitado a través del interruptor de software SSW 0. La constante de tiempo de
filtro pasa bajo se ajusta mediante la configuracion TI1.

La Figura 15-2 muestra los bloques de funcién de transferencia de filtro pasa alto y pasa bajo en
forma de dominio de frecuencia (la letra s se utiliza para representar la frecuencia compleja de
operador Laplace).

lDeshab

Frecuencia STwi STwz 1

Compensada @ il
1+ sTun 14 8T, SSW O Habilitar

. Velocidad Filtro
* Pasa Bajo

1+ sTy

P0026-13

Senal de Frecuencia de Entrada PSS
Figura 15-2. Seial de Velocidad

Calculo de Frecuencia del Rotor

Durante condiciones estables, la frecuencia del terminal del generador es una buena medida de
la velocidad del rotor. Sin embargo, este puede no ser el caso durante transitorios de baja
frecuencia debido a la caida de tension en la reactancia de la maquina. Para compensar este
efecto, el DECS-250 primerocalculalos voltajes y corrientes de los terminales. Luego le agrega la
caida de tensioén en la reactancia de cuadratura a los voltajes del terminal para obtener voltajes
internos de la maquina. Estos voltajes se utilizan luego para calcular la frecuencia del rotor. Esto
da una medicién mas precisa de la velocidad del rotor durante transitorios de baja frecuencia
cuando se requiere una accion estabilizadora.

La compensacién del eje de cuadratura utilizado en el calculo de la frecuencia del rotor se
introduce a través de los ajustes de Cuadratura Xq.

Seial de Potencia Eléctrica del Generador

La Figura 15-3 ilustra el funcionamiento realizado en la sefial de entrada de potencia para
producir la integral de sefial de desviacién de potencia eléctrica.

La salida de potencia eléctrica del generador deriva de los voltajes secundarios del generador VT
y corrientes secundarias del generador CT aplicados al DECS-250. Se requiere deteccion de
corriente trifasica para el PSS.

La salida de potencia es filtrada pasa alto (limpieza) para producir la sefial de desviacion de
potencia requerida. Si se desea un filtrado adicional, un filtro pasa alto secundario puede
activarse a través del interruptor del software SSW 1. El primer filtro pasa alto es controlado por
ajustes de constante de tiempo Tw3 y el filtro pasa alto secundario es controlado por los ajustes
de constante de tiempo Tw4.

DECS-250 Estabilizador del Sistema de Potencia
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SSW 1
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P0026-14

Senal de Potencia de Entrada PSS

Figura 15-3. Senal de Potencia Eléctrica del Generador

Luego del filtrado pasa alto, la sefial de potencia eléctrica es integrada y a escala, combinando la
constante de inercia del generador (2H) con la sefial de velocidad. El filtrado pasa bajo dentro del
integrador es controlado por la constante de tiempo TI2.

Senal Derivada de Potencia Mecanica

La sefal de desviacién de velocidad e integral de sefal de desviacion de potencia eléctrica se
combinan para producir una sefal derivada e integral de potencia mecanica.

Una etapa de ganancia ajustable Kpe establece la amplitud de una entrada de potencia eléctrica
utilizada por la funciéon PSS.

La integral derivada de sefal de potencia mecanica se pasa luego a través de un filtro pasa baja
de potencia mecanica y filtro de seguimiento de rampa. El filtro pasa bajo es controlado por la
constante de tiempo TI3 y proporciona atenuacion de componentes torsionales que aparecen en
la ruta de entrada de velocidad. El filtro de seguimiento de rampa produce un error cero estable
para incrementar cambios en la integral de sefal de entrada de potencia eléctrica. Esto limita la
variacion de salida del estabilizador a niveles muy bajos para los valores de potencia mecanica
del cambio que son normalmente producidos durante el funcionamiento de generadores de
escala de utilidad. El filtro de seguimiento de rampa es controlado por la constante de tiempo Tr.
Un exponente que consiste en un numerador y denominadorse aplica al filtro de potencia
mecanica.

El procesamiento de sefial de potencia mecanica derivado e integrado se muestra en la Figura
15-4.

Velocidad M-N N Desviacion
. 1 1+ sT +
Filtro { } { #} Velocidad
Pasa (1+STL3) L+ sT,, Derivada
Bajo
+
Kpe P0026-15

Figura 15-4.Senal Derivada de Potencia Mecanica

Seleccion de Seiial Estabilizadora

La Figura 15-5 ilustra como se utilizan los interruptores de software SSW 2 y SSW 3 para
seleccionar la sefal de estabilizacién. La desviacion de velocidad derivada se selecciona como
sefial estabilizadora cuando el ajuste SSW 2 esta en Velocidad Derivada y el ajuste SSW 3 esta
en Frecuencia/Velocidad Derivada. La velocidad de filtro pasa bajo se selecciona como sefial
estabilizadora cuando el ajuste SSW 2 esta en Frecuencia y el SSW 3 en Frecuencia/Velocidad
Derivada. La potencia de filtro pasa bajo se selecciona como sefial estabilizadora cuando el
ajuste SSW 3 esta en Potencia (cuando el ajuste SSW 3 esta en Potencia, el ajuste SSW 2 no
tiene efecto).

Estabilizador del Sistema de Potencia DECS-250
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Desviacion SSW 2 SSW 3 Sefial
Velocidad ————2 —o¢——2 o»—> .
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Potencia Filtro
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Figura 15-5. Seleccion de Sefial Estabilizadora

Filtros Torsionales

Los dos filtros torsionales, que se muestran en la Figura 15-6, se encuentran disponibles luego
de la sefial estabilizadora y antes de los bloques de fase de compensacion. Los filtros torsionales
proporcionan la reduccion de ganancia deseada a una frecuencia especificada. Los filtros
compensan los componentes de frecuencia torsional presentes en la sefial de entrada.

SSW 4 5 2 SSW 5 5 2
Sedal Haviitar| S +2Z,W, S+ W, _ Habitr| $° +2Z,W, S+ W, Compensacion
Estabilizadora 2 2 2 2 de Fase
Deshab s+ 2ZdW"S + W” Deshab S+ 2denS + Wn
P0026-20
12-09-04

Figura 15-6. Filtros Torsionales

El interruptor del software SSW 4 habilita o deshabilita el filtro torsional 1 y el SSW 5 habilita o
deshabilita el filtro torsional 2.

Los filtros torsionales 1 y 2 estan controlados por el numerador zeta (Zeta Num), denominador
zeta (Zeta Den) y un parametro de respuesta de frecuencia (Wn).

Compensacion de Fase

La senal de velocidad derivada se modifica antes de ser aplicada a la entrada del regulador de
tension. El filtrado de la sefial proporciona un adelanto de fase a las frecuencias
electromecanicas de interés (0,1 a 5 Hz). El requerimiento de adelanto de fase es especifico del
sitio y es necesario para compensar el retardo de fase introducido por el regulador de tension de
circuito cerrado.

Estan disponibles cuatro etapas de compensacion de fase. Cada etapa de compensacion de
fase tiene una constante de tiempo de adelanto de fase (T1, T3, T5, T7) y una constante de
tiempo de retardo de fase (T2, T4, T6, T8). Normalmente, las dos primeras etapas de adelanto y
retardo son adecuadas para que coincidan con los requerimientos de compensacion de fase de
una unidad. De ser necesario, la tercera y cuarta etapa puede agregarse a través de los ajustes
de interruptores del software SSW 6 y SSW 7. La Figura 15-7 muestra las etapas de
compensacion de fase e interruptores de software asociados.

SSW 6 SSW7 .
Sefial 1+sT, 1+5Ts Exclude Exalude Salida PSS antes
Estabilizadora 1+sT 1+sT — » De Ganancias y
z ¢ Include Include Limites
ArsTs 1+sTy P0026-21
1+sTg 1+sTs 12-09-04

Figura 15-7. Compensacion de Fase

Filtro Pasa Bajo y Limitador Légico

La salida de la etapa de compensacion de fase esta conectada a través de una etapa de
ganancia del estabilizador al filtro pasa bajo y limitador légico.

DECS-250 Estabilizador del Sistema de Potencia
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El interruptor del software SSW 9 habilita y conecta el filtro pasa bajo y limitador légico. El filtro
pasa bajo tiene dos constantes de tiempo: normal y limitada (menos de lo normal).

El limitador légico compara la sefal del filtro pasa bajo con los ajustes Idgicos de limite superior y
limite inferior. Si el contador alcanza el tiempo de retardo establecido, la constante de tiempo
para el filtro pasa bajo cambia de una constante de tiempo normal a una constante de tiempo
limite. Cuando la sefial vuelve a situarse dentro de los limites especificados, el contador se
restablece y la constante de tiempo del filtro pasa bajo vuelve a cambiarse a la constante de
tiempo normal.

La Figura 15-8muestra el filtro pasa bajo y limitador légico.
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Vpss_LLMT 7

VImLIo

Figura 15-8.Filtro Pasa Bajo y Limitador Légico

Etapa de Salida

Antes de conectar la sefial de salida del estabilizador a la entrada del regulador de tensién, se
aplica ganancia ajustable y limites superiores e inferiores. La salida del estabilizador se conecta
a la entrada del regulador de tension cuando el ajuste del interruptor de software SSW 10esta
Encendido. El procesamiento de la sefal de salida del estabilizador se muestra en la Figura
15-9.
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Figura 15-9. Etapa de salida

Estabilizador del Sistema de Potencia DECS-250



9440372990 15-7

Limitador de Tension del Terminal

Dado que el PSS funciona mediante la modulacion de la excitacion, puede contrarrestar los
intentos del regulador de tension de mantener la tension del terminal dentro de un rango de
tolerancia. Para evitar crear una condicion de sobretension, el PSS tiene un limitador de tensién
del terminal (que se muestra en la Figura 15-8) que reduce el limite maximo de salida a cero
cuando la tension del generador supera la consigna de tension del terminal. El limitador de
tension del terminal se habilita y deshabilita por el interruptor de software SSW 8. La consigna
del limitador se selecciona normalmente de tal manera que el limitador eliminara cualquier
contribucion del PSS antes que funcione la proteccién de la sobretensién temporizada o voltios
por Hertzio.

El limitador reduce el limite maximo del estabilizador, Vess_uLmr, @ un valor fijo hasta que llega a
cero o no hay mas sobretension presente. El limitador no reduce la referencia AVR por debajo de
su nivel normal; no va a interferir con el control del sistema de tensidon durante condiciones de
perturbacién. La sefial de error (voltaje del terminal menos el punto limite de inicio) se procesa a
través de un filtro pasa bajo convencional para reducir el efecto del ruido de medicion. El filtro
pasa bajo es controlado por una constante de tiempo.

Configurar

Ldogica de Grupo de Ajustes
Légica de Grupo de Ajustes

Nivel de Potencia
Umbral

Histéresis

Figura 15-10.Ajustes de Configuracion PSS
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Der. Frec/Velocidad

55\l 4 - Filtro Torsional 1
Deshabilitar ~

S5W 5 - Filtro Torsicnal 1

SSW 6 - 3er Etapa Adelanto/Atraso
Excluir ~

SSW T - 4to Etapa Adelanto/Atraso
Excluir ~
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55w 10 - Salida PSS

Apagado e

Ajustes de Software del Interruptor
55w 0 - Filtro Pasa bajo de Velocidad
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SSW 1 - Filtro de Limpieza de Potencia #2
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55w 10 - Salida PSS

Apagado w

Deshabilitar ~ Deshabilitar ~
Figura 15-11. Ajustes de Control PSS
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Figura 15-12. Ajustes de Parametro PSS
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Figura 15-13. Ajustes del Limitador de Salida PSS
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16 * Ajuste de Estabilidad

El ajuste de estabilidad del generador en el DECS-250 se alcanza a través del calculo de parametros
PID. PID significa Proporcional, Integral, Derivativo. La palabra Proporcional indica que la respuesta de la
salida del DECS-250 es proporcional o relativa a la cantidad de diferencia observada. Integral significa
que la salida del DECS-250 es proporcional a la cantidad de tiempo en la que se observa una diferencia.
La accion Integral elimina el offset. Derivativo significa que la salida del DECS-250 es proporcional a la
velocidad requerida de cambio de excitacion. La accion derivativa evita sobrepaso de excitacion.

Precaucion

Toda la sintonizacién de estabilidad debe llevarse a cabo sin carga en
el sistema, de lo contrario, podria danarse el equipo.

Modo AVR

Ruta de Navegacion BESTCOMSPIus: Explorador de Configuracion, Consignas, Ganancias, AVR
Ruta de Navegacion HMI: Explorador de Configuracion, Consignas, Ganancias, AVR

Los ajustes de dos conjuntos PID se proporcionan para optimizar el rendimiento bajo dos condiciones de
funcionamiento distintas como con el estabilizador del sistema de potencia (PPS) en o fuera de servicio.
Un controlador rapido proporciona rendimiento 6ptimo del transitorio con el PSS en servicio, mientras
que un controlador mas lento puede proporcionar amortiguacién mejorada de oscilaciones de primer
golpe cuando el PSS se encuentra sin conexion. Los ajustes de estabilidad AVR primarios y secundarios
del BESTCOMSPIus se muestran en la Figura 16-1.

Ajustes de Estabilidad Predefinidos

Hay doce configuraciones predefinidas de ajustes de estabilidad disponibles con el DECS-250. Los
valores PID apropiados se implementan basados en la frecuencia nominal del generador seleccionado
(ver la seccion Configuracion de este manual) y la combinacion de constantes de tiempo del generador
(T’do) y excitador (Texc) seleccionadas de la lista de opcidn de ganancia (el valor por defecto para la
constante de tiempo del excitador es la constante de tiempo del generador dividida en seis).

Estan disponibles ajustes adicionales para eliminar los efectos del ruido en la diferenciacion numérica
(constante de tiempo derivativo AVR Td) y configurar el nivel de ganancia del regulador del algoritmo PID
(Ka).

Ajustes de Estabilidad Personalizados

El ajuste de estabilidad puede personalizarse para un rendimiento éptimo del transitorio del generador. Al
seleccionar una opcién de ganancia primaria “a medida” permite la entrada de ganancias personalizadas
proporcionales (Kp), integrales (Ki), y derivativas (Kd).

Cuando se configuren los ajustes de ganancias de estabilidad, tenga en cuenta las siguientes pautas:

o Sila respuesta del transitorio tiene demasiado sobrepaso, disminuya Kp. Si la respuesta del
transitorio es muy lenta, con poco o0 nada de sobrepaso, incremente Kp.

e Sieltiempo para alcanzar un estado estable es muy largo, incremente Ki.

e Sila respuesta del transitorio tiene mucho ruido, incremente Kd.

DECS-250 Ajuste de Estabilidad
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AVR
Primario Secundario
AVR AVR
Kp - Ganancia Proporcional Kp - Ganancia Proporcional
80.000
Ki - Ganancia Integral Ki - Ganancia Integral
20.000 20.000
Kd - Ganancia Denivativa Kd - Ganancia Derivativa

0.000 0.000

I
I

Td- Constante de Tiempo Denvativa Td- Constante de Tiempo Derivativa

Ka - Ganancia de Lazo (Ka Recomendada) Ka - Ganancia de Lazo (Ka Recomendado)

Pre-Ajustes PID Pre-Ajustes PID

Opcidn Ganancia Primaria Opcidn Ganancia Secundaria

A Medida - Calculador de PID Primario A Medida - Caleulador de PID Secundario
Auto Ajuste

AutoAjustar

Figura 16-1. Ajustes de Estabilidad AVR
Calculador PID

Se accede al calculador de PID haciendo clic en el botén PID del calculador (Figura 16-1, Localizador G)
y solo esta disponible cuando la opcion de ganancia primaria es “Personalizar”. El calculador de PID
(Figura 16-2) calcula los parametros de ganancia Kp, Ki y Kd basados en las constantes de tiempo del
generador (T'do) y constante de tiempo del excitador (Te). Si la constante de tiempo del excitador es
desconocida, puede forzarse al valor por defecto que es la constante de tiempo del generador dividido
seis. El campo de ajuste de una constante de tiempo derivativa (Td) permite la eliminacion de efectos del
ruido en la diferenciacién numérica. El campo de ajuste de la ganancia del regulador de tensién (Ka)
establece el nivel de ganancia del regulador de tension del algoritmo PID. Los parametros calculados e
ingresados pueden aplicarse en caso de cierre del calculador PID.

Informacion del Generador aparece en la Lista de Grabacion PID donde se pueden agregar o remover
grabaciones.

Un grupo de ajustes puede guardarse con un unico nombre y agregarse a una lista de registros de ajuste
de ganancia disponible para la aplicacién. Al término del ajuste de estabilidad, los registros no deseados
pueden ser eliminados de la lista de registros.

Ajuste de Estabilidad DECS-250
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Precaucion

Valores de PID calculados o definidos por el usuario deben implementarse
s6lo después de se ha probado que son adecuados para la aplicacion.
Numeros incorrectos de PID puede resultar en un rendimiento deficiente del
sistema o danos al equipo.

Primary Calculador PID

Datos de Control de Excitacion Parametros de Ganancias

Informacidn General Kp - Ganancia Proporcional
T'do - Constante de Tiempo del Gen. [0-ErmEe nEre

2.00 ~

Kd - Gananciz Derivativa

Td- Constante de Tiempo Derivativa
Te - Constante de Tiempo del Excitador

033 w 0.100 Ka - Ganancia de Lazo

[] Usar Tiempo Excitador Por Defecto Constante

Lista de Grabacion PID
Informacidn General Kp K Kd Td Ka T

o
a
—
[0}

Agregar Grabacidn Remover Grabacidn Aplicar Parametros de Ganancias Cemar

Figura 16-2. Calculador PID

Auto Ajuste

Durante la puesta en marcha, puede que no se conozcan los parametros del sistema de excitacion.
Estas variables desconocidas tradicionalmente hacen que el proceso de puesta en marcha consuma
grandes cantidades de tiempo y combustible. Con el desarrollo de auto ajuste, los parametros del
sistema de excitacion son automaticamente identificados y las ganancias PID se calculan usando
algoritmos bien desarrollados. Ajustar automaticamente el controlador PID reduce en gran medida el
tiempo y costo de puesta en marcha. Se accede a la funcion de auto ajuste haciendo clic en el boton
Autoajustar (Figura 16-1, Localizador H). El software BESTCOMSPIus® debe estar en Modo en Vivo
para poder iniciar el proceso de auto ajuste. La ventana de auto ajuste (Figura 16-3) proporciona
opciones para elegir el Modo de Disefio PID y el Modo de Entrada de Potencia. Cuando se seleccionan
los ajustes deseados, se debe hacer clic en el botdn Iniciar Autoajuste para arrancar el proceso. Una vez
que se completa el proceso, se hace clic en el boton Guardar Ganancias PID (primario) para guardar los
datos.

Precaucion

Los valores PID calculados por la funcién Auto Ajuste son para ser
implementados sélo después de que la aplicacion sea la adecuada y ha sido
verificada. Valores incorrectos de PID puede resultar en un rendimiento
deficiente del sistema o dafios al equipo.

DECS-250 Ajuste de Estabilidad
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E Auto Ajuste

archivo

Modo Disefio PID

Cancelacion Polo Cero

Modo Potencia de Entrada Ganancia delazo Constante de Tiempo

PMG Externo Tension del Generador

1.2 - ;

06 I
Auto Ajustar Resultados: PID 02 e et e ]
I:l Ganancia Proporcional (Kp) oo I I } } I
I:l Ganancia Integral (Ki} - i % - o8 . e

< »
I:l Ganancia Derivativa (Kd)

Salida Regulador

I:l Ganancia del regulador de tensicn (Ka) iz T T T T

Resultados del ajuste automatico: Constantes de tiemg

I:I Excitador (Te) : : : ]
l:l Generador (T'do) 08 e ]

H

00 } } } } }
0.0 0.2 0.4 06 08 1.0 1.2

0s

< >

Figura 16-3. Ventana Auto Ajuste

El menu Archivo contiene opciones para importar, exportar e imprimir un archivo grafico (.gph).

Modos FCR y FVR

Ruta de Navegacion BESTCOMSPIus: Explorador de Configuracion, Consignas, Ganancias, FCR/FVR
Ruta de Navegacion HMI: Explorador de Configuracion, Consignas, Ganancias, FCR o FVR

El ajuste de estabilidad puede personalizarse para un rendimiento 6ptimo cuando funcione en modo
regulador de corriente de campo o regulador de tensién de campo. Los ajustes de estabilidad FCR y
estabilidad FVR del BESTCOMSPlus se ilustran en la Figura 16-4.

Ajustes de Estabilidad del Modo FCR
El DECS-250 basa su salida de corriente de campo en los siguientes ajustes.

La ganancia proporcional (Kp) se multiplica por el error entre la consigna de corriente de campo y el valor
real de corriente de campo. La disminucion de Kp reduce el sobrepaso en la respuesta del transitorio. El
aumento de Kp acelera la respuesta del transitorio.

La ganancia integral (Ki) se multiplica por la integral del error entre la consigna de corriente y el valor real
de la corriente de campo. Incrementar Ki reduce el tiempo para alcanzar un estado estable.

La ganancia derivativa (Kd) se multiplica por la derivada del error entre la consigna de corriente y el valor
real de corriente de campo. Al incrementar Kd, se reduce el ruido de la respuesta del transitorio.

Los ajustes adicionales de estabilidad FCR eliminan el efecto del ruido en diferenciacion numérica
(constante de tiempo derivativo Td) y establecen el nivel de ganancia del regulador de tension del
algoritmo PID (Ka) con el calculo de ganancia recomendada.

Ajustes de Estabilidad del Modo FVR

El DECS-250 basa su salida de tension de campo en los siguientes ajustes.

Ajuste de Estabilidad DECS-250
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La ganancia proporcional (Kp) se multiplica por el error entre la consigna de tensiéon de campo y el valor
real de tension de campo. La disminucién de Kp reduce el sobrepaso en la respuesta del transitorio. El
aumento de Kp acelera la respuesta del transitorio.

La ganancia integral (Ki) se multiplica por la integral del error entre la consigna de tension y el valor real
de tension de campo. Incrementar Ki reduce el tiempo para alcanzar un estado estable.

La ganancia derivativa (Kd) se multiplica por la derivada del error entre la consigna de tension y el valor
real de tension de campo. Al incrementar Kd, se reduce el ruido de la respuesta del transitorio.

Los ajustes adicionales de estabilidad FVR eliminan el efecto del ruido en diferenciacion numérica
(constante de tiempo derivativo Td) y establecen el nivel de ganancia del regulador de tension del
algoritmo PID (Ka) con el calculo de ganancia recomendada.

FCR/FVR

FCR FVR

Kp - Ganancia Proporcional Kp - Ganancia Proporcional

10.000 10.000

Ki - Ganancia Integral Ki - Ganancia Integral

50.000 100.000

Kd - Ganancia Derivativa Kd - Ganancia Derivativa

0.000 0.000

Td- Constante de Tiempo Derivativa Td- Constante de Tiempo Derivativa

Kz - Ganancia de Lazo (Kz Recomendado) Ka - Ganancia de Lazo (Kza Recomendado)
o059 | pw |

Figura 16-4. Ajustes de Ganancia FCR y FVR

Otros Modos y Funciones

Ruta de Navegacion BESTCOMSPIus: Explorador de Configuracion, Consignas, Ganancias, var, PF,
OEL, UEL, SCL, Limitador VAR

Ruta de Navegaciéon HMI: Explorador de Configuracién, Consignas, Ganancias, Otras Ganancias

La configuracion de ajustes de estabilidad de los modos Var y Factor de Potencia se proporciona en el
DECS-250 junto con la configuracion de ajustes de estabilidad de los limitadores, la funcién de
coincidencia de tension y la respuesta principal de tension de campo. La Figura 16-5 ilustra estos ajustes
tal como aparecen en BESTCOMSPlus.

Modo Var

La ganancia integral (Ki) ajusta la ganancia del modo integral Var que determina la caracteristica de la
respuesta dinamica del DECS-250 a una consigna Var cambiada.
La ganancia de lazo (Kg) ajusta el nivel de ganancia de lazo grueso del algoritmo Pl para el control var.

Modo de Factor de Potencia

La ganancia integral (Ki) ajusta la ganancia integral que determina la caracteristica de la respuesta
dinamica del DECS-250 a una consigna de factor de potencia cambiada.

La ganancia de lazo (Kg) ajusta el nivel de ganancia de lazo grueso del algoritmo Pl para el control del
factor de potencia.

Limitador de Sobrexcitacion (OEL)

La ganancia integral (Ki) ajusta el valor al que responde el DECS-250duranteunacondicion de
sobreexcitacion.

DECS-250 Ajuste de Estabilidad
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La ganancia de lazo (Kg) ajusta el nivel de ganancia de lazo grueso del algoritmo Pl para la funcién del
limitador de sobreexcitacion.

Limitador de Subexcitaciéon (UEL)

La ganancia integral (Ki) ajusta el valor al que responde el DECS-250 duranteunacondicion de
subexcitacion.

La ganancia de lazo (Kg) ajusta el nivel de ganancia de lazo grueso del algoritmo Pl para la funcién del
limitador de subexcitacion.

Limitador de Corriente del Estator (SCL)
La ganancia integral (Ki) ajusta el valor al que el DECS-250 limita la corriente del estator.

La ganancia de lazo (Kg) ajusta el nivel de ganancia de lazo grueso del algoritmo Pl para la funcién del
limitador de corriente del estator.

Limitador Var
La ganancia integral (Ki) ajusta el valor al que el DECS-250 limita la potencia reactiva.

La ganancia de lazo (Kg) ajusta el nivel de ganancia de lazo grueso del algoritmo Pl para la funcién del
limitador de potencia reactiva.

Coincidencia de Tension

La ganancia integral (Ki) ajusta el valor al que el DECS-250 hacecoincidir la tension del generador y la
tension del bus.

Limitador VAR, FP, OEL, UEL, SCL, VAR

var
Ki - Ganancia Integral

ﬁ

Kg - Ganancia de Lazo
.000

-n -
el

Ki - Ganancia Integral
100

i
i

Kg - Ganancia de Lazo
.000

i

OEL
Ki - Ganancia Integral
0.000

Kg - Ganancia de Lazo
100

i

UEL
Ki - Gananciz Integral
100

Kg - Ganancia de Lazo
.500

SCL
Ki - Ganancia Integral
.000

Kg - Ganancia de Lazo
200

i

varl
Ki - Ganancia Integral
0.000

Kg - Ganancia de Lazo
.000

Coincidencia de Tension

Kg - Ganancia de Lazo

0.050

Figura 16-5. Ajustes de Ganancia de Otros Modos y Funciones
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17 - Montaje

Segun lo estipulado, el DECS-250 esta configurado para montaje de proyeccion (pared). EI montaje del
panel frontal es posible con un kit opcional de proteccién. Los kits proveen la proteccion y los tomillos
para asegurar la proteccion al DECS-250. Solicitar el niumero de pieza 9440311101. Este kit es
adecuado para instalaciones nuevas y para el reemplazo del DECS-200 con el DECS-250.

Consideraciones de Montaje

La orientacion del disipador de calor del DECS-250 necesita un montaje vertical para un enfriamiento

maximo. Cualquier otro angulo de montaje reducira la disipacion de calor y posiblemente provocara un
fallo prematuro de componentes criticos.

El DECS-250 puede montarse en cualquier lugar donde la temperatura no supere el rango 40 a 70°C
(40 a 158°F).

EL DECS-250 puede instalarse en cualquier lugar donde la temperatura de ambiente no sobrepase la
temperatura maxima de operacion como indicado en el capitulo de Especificaciones.

Precaucion

Este dispositivo no esta disefiado para ser expuesto a entornos corrosivos. Si
se va a utilizar en un entomno asi, se debe colocar en un gabinete que lo
proteja de la exposicion a todos los elementos corrosivos.

Montaje de Proyeccién

La Figura 17-1 muestra las dimensiones de montaje para el montaje de proyeccion (pared) del DECS-
250. La Figura 17-1 también muestra las dimensiones totales del DECS-250.

Montaje Detras del Panel

Figura 17-2 muestran las dimensiones del frente de una placa de montaje opcional para DECS-250. El
calado del panel y las dimensiones de perforacion para el montaje del panel se muestran en la Figura
17-3.

DECS-250 Montaje
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Figura 17-1. Dimensiones de Montaje Totales y de Proyeccion
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Figura 17-2. DECS-250: Dimensiones de Placa de Proteccion
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_1__ Agujeros de montaje (10 lugares) tienen 0.218 (5,54) de diametro.
2 Utilice el hardware proporcionado cuando conecte la placa de proteccion al DECS-250.

Figura 17-3. DECS-250: Calado de Panel y Dimensiones de Perforacion, Montaje del Panel
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18 « Terminales y Conectores

Los terminales y conectores del DECS-250 estansituados en el lado izquierdo del panel, panel frontal, y
lado derecho del panel. Los terminales del DECS-250 consiste en una cabecera de una sola fila y
multiples pines que se acoplan con conectores extraibles conectados por el usuario. Los conectores del
DECS-250 varian de acuerdo a su funcion y opciones especificadas.

Informacion General

La Figura 18-1 muestra el lado izquierdo de los terminales del panel y la Figura 18-2 ilustra los
conectores y terminales del lado derecho. Para mayor claridad, estas ilustraciones no muestran los
conectores conectados en los terminales. Las letras del localizador en cada ilustracion corresponden al
bloque del terminal y descripciones del conector en la Tabla 18-1 y Tabla 18-2. El conector USB del
panel frontal se muestra y describe en la seccion Controles e Indicadores de este manual.

Nota

Las unidades DECS-250 con versiones de hardware anteriores a la
Rev K no estan equipadas con el terminal a masa en el conector de
potencia (referencia D en la Figura 108). En consecuencia, la
numeracion de terminales de 84 a 95 en el panel izquierdo y de 96 a
103 en el panel derecho se reduce en 1 en estas unidades.

DECS-250 Terminales y Conectores
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Figura 18-1. Terminales del panel izquierdo
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Tabla 18-1. Descripcidonde Terminales y Conectores del Lado Izquierdo
Localizador Descripcion

A Estos terminales aceptan potencia de funcionamiento trifasica para la etapa de
potencia de excitacién del DECS-250. Una puesta de tierra para las conexiones
de potencia de funcionamiento se proporciona en el terminal GND.

B La potencia de excitacion se suministra al campo a través de terminales
identificadas como F+ y F-. El terminal GND sirve como tierra de chasis
para el DECS-250.

C Estos terminales se conectan a los transformadores de corriente (TC)
suministrados por el usuario proporcionando seial trifasica de corriente
de medicion del generador y compensacién de corriente cruzada.

D Estos terminales admiten la potencia de control de CA o CC para habilitar el
funcionamiento de DECS-250. También se proporciona un terminal a masa.

E La tension del generador trifasico y el bus medido, obtenidos de los transformadores
de tension (TV) suministrados por el usuario, se conectan a estos terminales.

F Una porcién de este bloque del terminal acepta una sefal externa de control
analégico para el control auxiliar de la consigna del regulador. Los terminales I+,
I-, V+ y V- se utilizan para control externo de la consigna del regulador con el
terminal GND que sirve como conexion de cable protegida.

Los pines del bloque terminal restantes sirven como conexiones para el
Watchdog y salidas de relé programables de 1 a 4.

G Las salidas de relé de contacto para salidas de relé programables 4 a 11 se
conectan a estos terminales.

H Las entradas de contacto para las funciones Iniciar y Detener y entradas de
contacto programables 1 a 4 se aplican a estos terminales.

I Las entradas de contacto programables 5 a 10 se aplican a estos terminales.

J Una porcién de estos pines del bloque terminal acepta conexiones para entradas
de contacto programables 11 a 14.

Los pines del bloque terminal restante sirven como conexion para la
comunicacion RS-485.

DECS-250 Terminales y Conectores
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Figura 18-2. Terminales y Conectores del Lado Derecho
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Tabla 18-2. Descripcion de Terminales y Conectores del Lado Derecho

Localizador Descripcion

K Un segundoDECS-250se conecta a través de un cable serie estandar a este
conector DB-9 con el propdsito de seguimiento de consigna. El seguimiento de
consigna entre un DECS-250 y DECS-200 es posible.

L Este conector DB-9 se proporciona para comunicacion PROFIBUS (estilo xxxxxxP)
y la implementacion futura de otros protocolos de comunicaciéon. Contactese con
Basler Electric para conocer la disponibilidad del protocolo.

M Tres conjuntos de terminales dentro de este bloque incluyen dos puertos de
comunicacién CAN y una entrada IRIG. Los terminales IRIG se conectan a una
fuente IRIG para la sincronizacion del tiempo del DECS-250 con la fuente IRIG.
Los dos puertos CAN son compatibles con SAE J1939.CAN 1 se utiliza para
conectar modulos complementarios, como el CEM-125, el CEM-2020, el CEM-
2020H y el AEM-2020 de Basler Electric. CAN 2 se utiliza para la comunicacién
con el controlador del motor de un grupo electrégeno.
Los numeros de terminal (se muestran a continuacion) se encuentran en el lado
de conexion del conector.

e 96: conexion alta con CAN 1
97: conexion baja con CAN 1
98: blindaje con CAN 1
99: conexion alta con CAN 2
100: conexion baja con CAN 2
101: blindaje con CAN 2
102: IRIG +
103: IRIG -

N Este puerto de comunicacion Ethernet opcional utiliza el protocolo Modbus TCP
para proporcionar medicion a distancia, anunciacién y control. Un puerto (estilo
xxxxx1X) de cobre (100Base-T) utiliza un conector RJ45 estandar mientras que
un puerto (estilo xxxxx2x) de fibra éptica (100Base-FX) utiliza dos conectores de
fibra 6ptica (no se muestran).

Tipos de Terminales

Los terminales de resorte se suministran en los controladores del DECS-250 con un nimero de estilo
xxxSxxx. Estos conectores extraibles aseguran cada cable con un contacto de resorte.

Los terminales de compresion estan suministrados por los terminales de potencia de funcionamiento
(Localizador A), terminales de salida de potencia de campo (Localizador B) y terminales de corriente
medida (Localizador C) cuando se especifica un nimero de estilo xxxCxxx. Los conectores restantes
utilizan terminales de resorte.

La Tabla 18-3 enumera los tamafios de cable aceptables, longitud de pelado y torques de tornillo (solo
para terminales de compresion) para cada bloque terminal. Las letras de localizadores utilizados en la
Tabla 18-3 corresponden a las letras de localizadores que se muestran en la

Figura 18-1 y Figura 18-2.

DECS-250 Terminales y Conectores
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Tabla 18-3. Especificaciones Cableado de Conectores
Tamafo Terminales de Compresion Terminal de Resorte
Bloque Maximo Longitud de Torque de
Terminal de Cable Pelado Tornillo Maximo | Longitudde Pelado
A,B,C 10 AWG 10 mm (0,4 in) | 6,64 in-Ib 15 mm (0,6 in)
10 mm? (solido) (0,75 Nem)
6 mm? (multihilo)
D,E,F,G H, | 12AWG N/A N/A 10 mm (0,4 in)
l,J 2,5 mm? (sélido
y multihilo)
M 16 AWG N/A N/A 9 mm (0,35 in)
1,5 mm? (sélido
y multihilo)

Los bloques de conectores del terminal de resorte identificados por localizadores de laA laJy M se
mantienen en su lugar con clips de retencién.

Los conectores identificados por localizadores A, B, E, F, G, H, |, y J poseen un bloqueo mecanico para

evitar malas conexiones.

Terminales y Conectores
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19 « Conexiones Tipicas

En este capitulo, se proporcionan diagramas de conexiones tipicas que se podran utilizar como guia al
efectuar el cableado del DECS-250 para comunicacion, entradas y salidas de contacto, deteccion y
potencia de servicio.

La Figura 19-1 muestra las conexiones tipicas de las aplicaciones que utilizan derivado. La Figura 19-2
muestra las conexiones tipicas de las aplicaciones que utilizan PMG. La Figura 19-1 muestra las
conexiones tipicas de las aplicaciones que utilizan estacion. Se muestran las conexiones de deteccion de
tension del generador delta de tres fases. Las referencias de la Figura 19-1, la Figura 19-2 y la Figura
19-1 corresponden a las descripciones de la Tabla 19-1. La maquina en las Figuras 20, 21 y 22
representa un generador cuando esta en modo de generador y un motor cuando esta en modo de motor.

Nota

Los cables de campo, conectados a los terminales F+ y F—, deben ser de par
trenzado con una espira por pulgada, aproximadamente, para que la
instalaciéon cumpla con los requisitos de EMC.

DECS-250 Conexiones Tipicas
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Tabla 19-1. Descripciones de los diagramas de conexiones tipicas

Referencia Descripcion
Opcional — ICRM (Mdédulo de Reduccién de Corriente de Insercion), nimero de pieza
de Basler: 9387900104.

Entrada de potencia de servicio (puente). Para la potencia monofasica, omita la
conexion de una fase. Consulte Entradas de potencia o Especificaciones para obtener
informacion sobre los regimenes de potencia de servicio.

1

2 jAdvertencia!

Para aplicaciones redundantes con un PMG Marathon monofasico de
300 hertzios, puede conectarse unicamente un DECS-250por vez al
PMG. En aplicaciones redundantes, debe utilizarse un contactor para
cada entrada de potencia del DECS-250 o el equipo podria danarse.

Entrada de deteccién de tensién del generador. Se necesita un transformador de
tension si la tension de la linea supera los 600 V CA.

4 Entrada de compensacion de corriente cruzada, 1 A CA. 0 5 A CA.
Las conexiones son necesarias solo si se utilizan las funciones de igualacién de

5 tension, verificacion de sincronizacion y sincronizador automatico.

6 Las etiquetas indican las funciones que la légica programable predeterminada asigna
a las entradas y salidas de contacto.

7 Consulte Entradas de potencia o Especificaciones para obtener informacioén sobre los
regimenes de potencia de control.

8 Puerto RS-232 utilizado para la comunicacion con otro DECS en un sistema de DECS
redundante.

9 El puerto de comunicacién opcional (estilo xxxxxxP) utiliza el protocolo PROFIBUS.

10 Entrada de sincronizacién de horario de IRIG.

11 El puerto Ethernet de comunicacién puede ser de cobre (estilo xxxxx1x) o de fibra
Optica (estilo xxxxx2x) y utiliza el protocolo de comunicacién Modbus.

12 Enchufe hembra USB tipo B para comunicacion local temporal.

13 De manera predeterminada, esta entrada/salida no estara asignada si el DECS-250

no incluye el PSS opcional (numero de estilo xPxxxxx).

Si el DECS-250 suministra un extremo del bus J1939, se debera instalar un resistor
14 de terminacién de 120-Ohmes, 0.5-watts entre las terminales 96 (H) y 97 (L) para el
CAN 1y 99 (H) y 100 (L) para el CAN 2.

El puerto RS-485 utiliza el protocolo Modbus de RTU para la comunicacién con otros
dispositivos de la red.
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Figura 19-3. Conexiones tipicas del PMG DECS-250 para aplicaciones que utilizan estacion

English Espaiiol
Machine MAQUINA
Main Field Campo principal
Exciter Field Campo de la excitatriz

AC Control Power

Potencia de control de c.a.

DC Control Power

Potencia de control de c.c.

4 - 20 mAdc

4 mAc.c.a20 mAc.c.

Accessory Inputs

Entradas accesorias

+10 Vdc 10V c.c.
CAN 1 CAN 1
USB Type B USBTipo B
DECS-250 Conexiones Tipicas
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PROGRAMMABLE CONTACT INPUTS ENTRADAS DE CONTACTO
PROGRAMABLES
Start Arranque
Stop Detencion
Auto Automatico
Manual Manual
Raise Aumento
Lower Disminucion

Pre-position 1

Preposicién 1

Droop/OEL (52 L/M)

Caida/OEL (52 LIM)

PF/Var or Voltage Match (52 J/K)

FP/VAr o igualacién de tension (52 J/K)

Secondary DECS (Auto transfer)

DECS secundario (transferencia automatica)

Alarm Reset Restablecimiento de alarma
Setting Group 2 Grupo de ajuste 2
PSS PSS

PSS Setting Group 2

Grupo de ajuste 2 de PSS

ABC Rotation Shown

Se muestra rotacion de ABC

Start/Stop Arranque/detencién
Limiter Alarm Alarma de limitador
Alarm Alarma

Manual Manual

Pre-position Preposicién

Field Flash Centelleo del campo
PSS Active PSS activo

Conexiones Tipicas
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20 » Software BESTCOMSPIus®

Descripcion general

BESTCOMSPIus®es una aplicacion para PC basada en Windows ® que proporciona una interfaz grafica
de usuario (GUI) facil de usar para usar con los productos de comunicacion de Basler Electric. El nombre
BESTCOMSPIus es un acréonimo que significa Herramienta de software eléctrico Basler para
comunicaciones, operaciones, mantenimiento y configuracion.

BESTCOMSPIus proporciona al usuario un medio de apuntar y hacer clic para configurar y monitorear el
archivo DECS-250. Las capacidades de BESTCOMSPIus hacen que la configuracién de uno o varios
DECS-250 controladores sea rapida y eficiente. Una ventaja principal de BESTCOMSPIus es que se
puede crear un esquema de configuracion, guardarlo como un archivo y luego cargarlo segun la DECS-
250 conveniencia del usuario.

BESTCOMSPIus utiliza complementos que permiten al usuario administrar varios productos Basler
Electric diferentes. EI DECS-250 complemento se abre dentro del shell principal de BESTCOMSPlus. El
mismo esquema légico predeterminado que se envia con el DECS-250 se incorpora a BESTCOMSPIlus
descargando la configuracion y la logica desde DECS-250. Esto le da al usuario la opcién de desarrollar
un archivo de configuracion personalizado modificando el esquema légico predeterminado o creando un
esquema unico desde cero.

BESTlogic™ Plus se utiliza para programar DECS-250 la I6gica de elementos de proteccion, entradas,
salidas, alarmas, etc. Esto se logra mediante el método de arrastrar y soltar. El usuario puede arrastrar
elementos, componentes, entradas y salidas a la cuadricula del programa y realizar conexiones entre
ellos para crear el esquema logico deseado.

BESTCOMSPIus también permite descargar archivos COMTRADE estandar de la industria para el
analisis de datos de oscilografia almacenados. Se puede realizar un analisis detallado de los archivos de
oscilografia utilizando el software BESTdata (disponible gratuitamente en www.basler.com).

La Figura 20-1 ilustra los componentes tipicos de la interfaz de usuario del DECS-250 complemento con
BESTCOMSPlus.

B BESTCOMSPIs® - [DE SettingsFile2 (DECS-250]]
BESTCOMSPIus Shell— & e communication Tools Window Heip - & x
DECS_250 P|ug|n P View~ | [ OpenFile @ Disconnect @) Preview Metering [ Export Metering Options= || LIVE MODE
Metering Explorer x P Primary w ¥ Control Panel Pramary B x
DECS-250 [ Star/Stop Mode Setpoints e
Device Info . .
o Generater Fower Start Stop Start 120.0 v [VG]
Power Real @ Stop 0.10 A FCR
Power Primary Apparent 10.00 v (Rl
Power Per Lnit Reactive AVR/Manual Mode 0.0 kvar [
Energy AVR Manual ® AVR 1.000 PF
£ ?':d Power Factor Manual
o Fi
o - I Power Factor Setpoint Fine Adpust
. PS5 (Power System Stabifzer] [ _1.000 | T
Metering Explorer ——— 3% S KN e Raise
AuxInput C
Tracking FVR Setpoint Retum
& Control Panel
4 Summary var/PF Mode Return
7 Stat
5 Repors e D& Setpoint Limits .
Anahyis € B »
Satnge Eplar L8] Fated Dsts ) Sersing Transformers %
DECS-250 M "
& General Settings

: Sensing Transformers

#- Communications

System Parameters Generator PT Sensing Configuration
Rated Data

Erimany Vol Phase Rotaticn
Sensing Transfommers =

Bridge ABC -
& Report Configuration Seorndary Vollags Ganeraior Veltage
- Operating Settings 12000
. & PSS wD ~
Settings Explorer : atage Matching Phase Connecicn
& Grid Cods Settings Generator CT o
# Protection Primary Current -
#- Programmable Inputs 200.00 Bus Voltage
#- Programmable Outputs = . D
¥ Alsrm Configuration Secondary Current .
- BESTIogic™Plus Programmable Logic | [ga .
Bus PT
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2000 .
Status Bar D} DECS 250.System Parameters Sensing Transformers B OMUINE

Figura 20-1. Componentes tipicos de la interfaz de usuario
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Instalacion

BESTCOMSPIusesta construido sobre Microsoft® .NET Framework. La utilidad de configuracion que
instala BESTCOMSPIus en su PC también instala el complemento DECS-250 y la version requerida de
.NET Framework (si ain no esta instalada). BESTCOMSPlus funciona con sistemas que utilizan
Windows®7 SP1, Windows 8.1, Windows 10 version 1607 (Actualizacion de aniversario) o posterior y
Windows 11. Las recomendaciones del sistema para .NET Framework y BESTCOMSPIus se enumeran
en la Tabla 20-1.

Tabla 20-1. Recomendaciones del sistema para BESTCOMSPIus y .NET Framework

Tipo de sistema | Componente Recomendacion
32/64 bits Procesador 2,0 GHz
32/64 bits RAM 1 GB minimo, 2 GB recomendados

200 MB (si .NET Framework ya esta instalado en la PC).
4,5 GB (si .NET Framework aun no esta instalado en la PC).

32/64 bits Disco duro

Para instalar y ejecutar BESTCOMSPIus, un usuario de Windows debe tener derechos de administrador.
Es posible que un usuario de Windows con derechos limitados no pueda guardar archivos en
determinadas carpetas.

Instalar BESTCOMSPlus®

Nota

No conecte un cable USB hasta que la configuracion se complete
correctamente. Conectar un cable USB antes de que se complete la
configuracion puede provocar errores no deseados o inesperados.

Descargue BESTCOMSPIus desde www.basler.com.

2. Haga clic en el boton de instalacion de BESTCOMSPIus. La utilidad de instalacién instalara
BESTCOMSPIus, .NET Framework (si aun no esta instalado), el controlador USB y el
complemento DECS-250 para BESTCOMSP/us en su PC.

Cuando se completa la instalacion de BESTCOMSPlus, se agrega una carpeta de Basler Electric al
menu de programas de Windows. Se accede a esta carpeta haciendo clic en el botén Inicio de Windows
y luego accediendo a la carpeta Basler Electric en el menu Programas. La carpeta Basler Electric
contiene un icono que inicia BESTCOMSPIus cuando se hace clic.

Conecte el DECS-250 e inicie BESTCOMSPIlus®

Tenga en cuenta que si un DECS-250 no esta conectado, no podra configurar ciertos ajustes de
Ethernet. La configuracion de Ethemet solo se puede cambiar cuando hay una conexion USB o Ethernet
activa.

Conecte un cable USB

El controlador USB se copi6 a su PC durante BESTCOMSPlus instalacion y se instala automaticamente
después de encender el DECS-250. El progreso de la instalacion del controlador USB se muestra en el
area de la barra de tareas de Windows. Windows le notificara cuando se complete la instalacion.

Nota

En algunos casos, el Asistente para hardware nuevo encontrado le solicitara
el controlador USB. Si esto sucede, dirija el asistente a la siguiente carpeta:

C:\Archivos de programa\Basler Electric\USB Connect Driver\

Software DECS-250 BESTCOMS Plus® -
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Si el controlador USB no se instala correctamente, consulte el capitulo Mantenimiento para conocer el
procedimiento de solucién de problemas.

Conecte un cable USB entre la PC y su DECS-250. Aplique energia operativa (segun la tabla de estilos

en el capitulo Introduccién) a los DECS-250 terminales traseros A, B y C. Espere hasta que se complete
la secuencia de arranque.

Iniciar BESTCOMSPIus®

Para iniciar BESTCOMSPIus, haga clic en el botén Inicio, seleccione Programas, Basler Electric y luego
haga clic en el icono BESTCOMSPIus. Durante el inicio inicial, se muestra la pantalla Seleccionar idioma
de BESTCOMSPIus (Figura 20-2). Puede elegir que se muestre esta pantalla cada vez que inicie
BESTCOMSPIus, o puede seleccionar un idioma preferido y esta pantalla se omitira en el futuro. Haga

clic en Aceptar para continuar. Se puede acceder a esta pantalla mas tarde seleccionando Herramientas
y seleccionando Idioma en la barra de menu.

BESTCOMSPlus® Select Language

Deutsch

On BESTCOMSPlus® Startup...

espariol

francais (®) Show Dialog
i

Eﬁc;i:;s () Use Selected Language

ohIr (R 1F) I5hR

0K

Figura 20-2. Pantalla de seleccion de idioma de BESTCOMSPlus

La pantalla de presentacion de BESTCOMSPIus se muestra durante un breve momento. Ver Figura

20-3,
m g

Basler Electric

BESTCOMSPIus®

Version XX.YY.ZZ

www.basler.com

Copyright © ####, Basler Electric

Figura 20-3. Pantalla de presentacion de BESTCOMSPlus

DECS-250 Software BESTCOMSPIus®-
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Se abre la ventana de la plataforma BESTCOMSPIus. Seleccione Nueva conexion en el menu

desplegable DECS-250 Comunicacion y seleccione. Ver Figura

= BESTCOMSPIus®

Eile P(_Zummunicaﬁnnq Tools Window Help

20-4.

New Connection v
Close Connection

Download Settings and Logic from Device
Upload Settings and Logic to Device

Upload Settings to Device

Upload Logic to Device

Download Security from Device

Upload Security to Device

Configure

Upload Device Files...

MNew Device
BE1-11
DECS-150
DECS-250
DGC-2020
DGC-2020ES
DGC-2020HD
|EM-2020
Load Share Module
RTD Medule

AY

Figura 20-4. Menu desplegable de comunicacion

Aparece la pantalla de Conexién DECS-250 que se muestra en
USB y haga clic en Conectar.

la Figura 20-5. Seleccione Conexién

(O Ethernet Connection [IP (Address : Port)] Conneci
0 a 0 a <2102
Device Discovery
® USB Connection Scan For Connected
Devices
.
UsB
(O Select Device to Connectto
Device Directory
Description ~ Model  Serial Number  |P Address  COMPort Phone Number  Default Connect
Delete Edit Add | Advanced.. |  Close
Figura 20-5. Pantalla de conexién DECS-250

Estableciendo comunicacion

La comunicaciéon entre BESTCOMSPIus y DECS-250 se establece haciendo clic en el botdn Conectar en
la pantalla DECS-250 Conexién (ver Figura 20-5) o haciendo clic en el botdon Conectar en la barra de

Software

DECS-250 BESTCOMS Plus® -



9440300990 20-5

menu inferior de la pantalla principal de BESTCOMSPIus (Figura 20-1). Si recibe un mensaje de error
"No se puede conectar al dispositivo", verifique que las comunicaciones estén configuradas
correctamente. Sélo se permite una conexién Ethemet a la vez. Descargue todas las configuraciones y la
I6gica del dispositivo seleccionando Descargar configuracion y logica en el menu desplegable
Comunicacion. BESTCOMSPIus leera todas las configuraciones y la l6gica del DECS-250 y las cargara
en la memoria de BESTCOMSPlus.

Barras de menu

Las barras de menu estan ubicadas cerca de la parte superior de la pantalla BESTCOMSPIus (consulte
la Figura 20-1). La barra de menu superior tiene cinco menus desplegables. Con la barra de menu
superior, es posible administrar archivos de configuracion, configurar configuraciones de comunicacion,
cargar y descargar configuraciones y archivos de seguridad, y comparar archivos de configuracion. La
barra de menu inferior consta de iconos en los que se puede hacer clic. La barra de menu inferior se
utiliza para cambiar las vistas de BESTCOMSPIus, abrir un archivo de configuracion,
conectar/desconectar, obtener una vista previa de la impresion de medicién, cambiar al modo en vivo y
enviar configuraciones después de realizar un cambio cuando no esta en modo en vivo.

Barra de menu superior (BESTCOMSPIus® Shell)
Las funciones de la barra de menu superior se enumeran y describen en la Tabla 20-2.
Tabla 20-2. Barra de menu superior (BESTCOMSPIus Shell)

Opcion del menu ‘ Descripcién
Archivo

Nuevo Crear un nuevo archivo de configuracion

Abierto Abrir un archivo de configuracion existente

Abrir archivo como texto Visor de archivos genérico para archivos *.csv,
* txt, etc.

Cerca Cerrar archivo de configuracion

Ahorrar Guardar archivo de configuracion

Guardar como Guarde el archivo de configuracion con un
nombre diferente

Exportar a archivo Guarde la configuracion como un archivo *.csv

Imprimir Abrir el menu de impresién

Propiedades Ver propiedades de un archivo de configuracion

Historia Ver el historial de un archivo de configuracion

Archivos recientes Abrir un archivo previamente abierto

Salida Cerrar el programa BESTCOMSPlus

Comunicacion

Nueva conexion Elija un nuevo dispositivo o DECS-250

Conexion cercana Estrecha comunicacion entre BESTCOMSPIus y
DECS-250

Descargar configuraciones y légica desde el Descargue la configuracion operativa y légica

dispositivo del dispositivo

Cargar configuraciones y ldgica al dispositivo Cargar configuraciones operativas y légicas al
dispositivo

Cargar configuraciones al dispositivo Cargar configuraciones operativas al dispositivo

Cargar légica al dispositivo Cargar configuraciones légicas al dispositivo

Descargar seguridad desde el dispositivo Descargar la configuracion de seguridad del
dispositivo

Cargar seguridad al dispositivo Cargar configuraciones de seguridad al
dispositivo

DECS-250 Software BESTCOMSPIus®-
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Opcioén del menu Descripcién
Configurar Configuracion de Ethernet
Cargar archivos de dispositivo Cargar firmware al dispositivo
Herramientas
Buscar actualizaciones Busque actualizaciones de BESTCOMSPIus a
través de Internet
Seleccione el idioma Seleccione el idioma de BESTCOMSPIus
Establecer contrasefa de archivo Proteger con contrasefia un archivo de
configuracién
Comparar archivos de configuracion Comparar dos archivos de configuracion
Medicién de exportacion automatica Exporta datos de medicidn en un intervalo
definido por el usuario
Registro de eventos - Ver Ver el registro de eventos de BESTCOMSPIus
Registro de eventos: registro detallado Activar/desactivar el registro detallado
Registro de eventos: registro de comunicacion Habilitar deshabilitar _ registro de comunicacion
detallado detallado
Generar Certificado (esta funcion no es aplicable | Generar un certificado
al DECS-250)
Dispositivos aceptados (esta funcién no es Ver y eliminar dispositivos aceptados
aplicable al DECS-250)
Ventana
Cascada todo Poner en cascada todas las ventanas
Teja Mosaico horizontal o vertical
Maximizar todo Maximizar todas las ventanas
Ayuda
Buscar actualizaciones Busque actualizaciones de BESTCOMSPIus a
través de Internet
Verifique la configuracion de actualizacion Habilitar o cambiar la verificacion automatica de
actualizaciones
Acerca de Ver informacién general, detallada de

compilacién y del sistema

Barra de menu inferior (DECS-250 complemento)
Las funciones de la barra de menu inferior se enumeran y describen en la Tabla 20-3.
Tabla 20-3. Barra de menu inferior (DECS-250 complemento)

Botén de menu Descripcion

Vista Le permite ver el Panel de mediciodn, el Panel de configuracion o
Mostrar informacion de configuracion. Abre y guarda espacios de
trabajo. Los espacios de trabajo personalizados hacen que el cambio
entre tareas sea mas facil y eficiente.

Abrir documento Abre un archivo de configuracién guardado.

Conectar/Desconectar | Abre la pantalla DECS-250 Conexién que le permite conectarse a
DECS-250 través de USB o Ethemet. También se utiliza para
desconectar un conectado DECS-250.

Vista previa de Muestra la pantalla Vista previa de impresién donde se muestra una
medicion vista previa de la impresién de medicion. Haga clic en el boton de la
impresora para enviar a una impresora.

Software DECS-250 BESTCOMS Plus® -
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Medicion de Pemite exportar todos los valores de medicién a un archivo *.csv.
exportacion
Opciones Muestra una lista desplegable titulada Configuracién del modo en

vivo que habilita el modo en vivo donde las configuraciones se
envian automaticamente al dispositivo en tiempo real a medida que
se cambian.

Enviar configuracion Envia configuraciones cuando DECS-250 BESTCOMSPIus no esta
funcionando en modo en vivo. Haga clic en este boton después de
realizar un cambio de configuracion para enviar la configuracion

modificada al archivo DECS-250.

Explorador de configuracion

El Explorador de configuracion es una herramienta conveniente dentro de BESTCOMSPIus que se utiliza
para navegar a través de las distintas pantallas de configuracion del DECS-250 complemento. Las
descripciones de estos ajustes de configuracion estan organizadas de la siguiente manera:

Configuracion general
Comunicaciones

Parametros del sistema
Configuracion de informes
Configuracion operativa

PSS

Sincronizador/adaptacion de voltaje
Configuracion del cédigo de cuadricula
Proteccion

Entradas programables

Salidas programables
Configuracion de alarma

Légica programable BESTlogic Plus

La configuracion légica sera necesaria después de realizar ciertos cambios de configuracion. Para
obtener mas informacién, consulte BESTlogicPlus capitulo.

DECS-250 Software BESTCOMSPIus®-
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Entrada de configuracién
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Al ingresar configuraciones en BESTCOMSPIus, cada configuracién se valida segun los limites
prescritos. Las configuraciones ingresadas que no se ajustan a los limites prescritos se aceptan, pero se
marcan como no conformes. La Figura 20-6 ilustra un ejemplo de configuraciones marcadas que no
cumplen con las normas (localizador A) y la ventana de validacion de configuracion (localizador B)
utilizada para diagnosticar configuraciones defectuosas.

BESTCOMSPIus® - [DECS-250 - SettingsFilel]

|8 File Communication Tools Window Help

- & X
View~ | [ OpenFile @ Connect | @ Preview Metering [ ] Export Metering Options ~
Settings Explorer a1 x " AVR/FCR/FVR - - X
[=l- DECS-250 A
" General Settings AVR/FCR/FVR Setpoints
- Communications
- System Parameters Automatic Voltage Regulator (AVR) Field Current Regulator (FCR) Field Voltage Regulator (FVR)
Report Configuration
. Setpoint Setpoint Setpoint
£ Operating Settings B v B N 5 v
iy
i~ Setpoint Configure Per Unit Per Unit 0.159 Per Unit
- AVR/FCR/FVR Setpoints
- var/PF Setpaints Min (% of rated) Min (% of rated) Min (% of rated)
: Parallel/Line Drop Compensation . . .
" Autto Tracking Max (% of rated) Max (% of rated) B Max (% of rated)
e o
Gain
Limiters Traverse Rate (s) Traverse Rate (s) Traverse Rate (s)
- Transient Boost
- PSS
| Synchronizer/Voltage Matching Pre-paosition 1 Pre-paosition 1 Pre-position 1
- Grid Code Settings Setpoint Setpoint Setpoint
- Programmable Inputs . q
Programmable Outputs e s 0159 =il
Alarm Configuration Traverse Rate (s) Traverse Rate (s) Traverse Rate (s)
BESTlogic™Plus Programmable Logic
Mode Mode Mode
Setting Validation a1 x
| @ 2 Errors|| £y 1 Wamings || (&) 0 Messages| | Revalidate | Click on the Setting Name link to open the screen the setting is on.
Setting Name Device Value Error Message
A DecsSetpoint. ExcCurMinSetpointt imit 0 Cannot validate. One or more supporting settings are invalid.
& DecsSetpoint.ExcCurMaxSetpointiimit 180.0 DecsSetpoint.ExcCurMaxSetpointlimit, Value 180.0is out of ra
@  DecsSetpoint. GenVolSetpoint 155.0 DecsSetpoint.GenVolSetpoint. Value 155.0is out of range (34 -
1) AVR/FCR/FVR Setpoints Sefting Information |3/ Setting Validation
DECS-250.Operating Settings AVR/FCR/FVR Setpoints E’j_ OFFLINE

Figura 20-6. Configuraciones marcadas, no conformes y la ventana de validaciéon de configuracion

La ventana Validacion de configuracion, que se ve al seleccionar la pestafa Validacion de configuracion
(localizador C), muestra tres tipos de anuncios: errores, advertencias y mensajes. Un error describe un
problema como una configuraciéon que esta fuera de rango. Una advertencia describe una condicion en la
que las configuraciones de soporte no son validas, lo que provoca que otras configuraciones no cumplan
con los limites prescritos. Un mensaje describe un problema de configuraciéon menor que
BESTCOMSPIus resolvidé automaticamente. Un ejemplo de una condicion que desencadena un mensaje
es la entrada de un valor de configuracion con una resolucion que excede el limite impuesto por
BESTCOMSPIus. En esta situacion, el valor se redondea automaticamente y se activa un mensaje. Cada
anuncio incluye un nombre con hipervinculo para la configuracion no compatible y un mensaje de error
que describe el problema. Al hacer clic en el nombre de la configuracién con hipervinculo, accedera a la
pantalla de configuracién con la configuracion ofensiva. Al hacer clic con el botdén derecho en el nombre
de la configuracion con hipervinculo se restaurara la configuracion a su valor predeterminado.

Nota

al DECS-250.

Es posible guardar un archivo de configuracion del DECS-250 en
BESTCOMSPIus con configuraciones no compatibles. Sin embargo,
no es posible cargar configuraciones que no cumplan con las normas

Software

DECS-250 BESTCOMS Plus® -
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Explorador de medicion

El Metering Explorer se utiliza para ver datos del sistema en tiempo real, incluidos voltajes y corrientes
del generador, estado de entrada/salida, alarmas, informes y otros parametros. Consulte el capitulo
Medicién para obtener detalles completos sobre el Explorador de medicién.

Configuracion de gestién de archivos

Un archivo de configuracion contiene todas DECS-250 las configuraciones, incluida la légica.

Un archivo de configuracion creado en BESTCOMSPIus tendra una de dos extensiones de archivo. Los
archivos de configuracion creados en la version 4.00.00 y posteriores reciben la extension “bst4”. Los
archivos de configuracion creados en versiones anteriores a la 4.00.00 tendran la extension " bstx .

Es posible guardar solo la légica del DECS-250 que se muestra en la pantalla de légica programable
BESTIlogic Plus como un archivo de biblioteca de légica independiente. Esta capacidad es util cuando se
requiere una légica similar para varios sistemas DECS-250. La extension de archivo de un archivo légico
creado en BESTCOMSPIus sera “bsl4” (version 4.00.00 y posteriores) o “ bsIx ” (versiones anteriores a
4.00.00).

Es importante tener en cuenta que la configuracion y la légica se pueden cargar en el dispositivo por
separado o juntas, pero siempre se descargan juntas. Para obtener mas informacién sobre archivos
l6gicos, consulte BESTlogicPlus capitulo.

Abrir un archivo de configuracion

Para abrir un DECS-250 archivo de configuraciéon con BESTCOMSPIus, despliegue el ment Archivo y
elija Abrir. Aparece el cuadro de dialogo Abrir. Este cuadro de dialogo le permite utilizar técnicas
normales de Windows para seleccionar el archivo que desea abrir. Seleccione el archivo y elija Abrir.
También puede abrir un archivo haciendo clic en el botdn Abrir archivo en la barra de menu inferior. Si
esta conectado a un dispositivo, se le pedira que cargue la configuracién y la légica del archivo al
dispositivo actual. Si elige Si, la configuraciéon que se muestra en la instancia de BESTCOMSPIlus se
sobrescribira con la configuracion del archivo abierto.

Guardar un archivo de configuracion

Seleccione Guardar o Guardar como en el menu desplegable Archivo. Aparece un cuadro de dialogo que
le permite ingresar un nombre de archivo y una ubicacion para guardar el archivo. Seleccione el botén
Guardar para completar el guardado.

Cargar configuraciones y/o légica al dispositivo

Para cargar un archivo de configuracion en DECS-250, abra el archivo o cree un archivo nuevo a través
de BESTCOMSPlus. Luego, despliegue el meni Comunicacioén y seleccione Cargar configuracion y
I6gica al dispositivo. Si desea cargar configuraciones operativas sin logica, seleccione Cargar
configuraciones al dispositivo. Si desea cargar légica sin configuracion operativa, seleccione Cargar
I6gica al dispositivo. Se le solicitara que ingrese el nombre de usuario y la contrasefia. EI nombre de
usuario predeterminado es " A" y la contrasefa predeterminada es " A ". Si el nombre de usuario y la
contrasefa son correctos, comienza la carga y se muestra la barra de progreso.

Descargar configuraciones y légica desde el dispositivo

Para descargar configuraciones y légica desde DECS-250, despliegue el menu Comunicacion y
seleccione Descargar configuraciones y logica desde el dispositivo. Si la configuracion en
BESTCOMSPIusha cambiado, se abrira un cuadro de dialogo que le preguntara si desea guardar los
cambios de configuracion actuales. Puedes elegir Si o No. Una vez que haya realizado la accion
requerida para guardar o descartar la configuracion actual, comienza la descarga. BESTCOMSPIus lee
todas las configuraciones y la légica del DECS-250 y las carga en la memoria de BESTCOMSPlus.

DECS-250 Software BESTCOMSPIus®-
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Imprimir un archivo de configuracion

Para ver una vista previa de la impresion de la configuracion, seleccione Imprimir en el menu
desplegable Archivo. Para imprimir la configuracion, seleccione el icono de la impresora en la esquina
superior izquierda de la pantalla Vista previa de impresion.

Comparar archivos de configuracion

BESTCOMSPIus tiene la capacidad de comparar dos archivos de configuracion. Para comparar archivos,
despliegue el menu Herramientas y seleccione Comparar archivos de configuracion. Aparece el cuadro
de dialogo Configuracion de comparacion de configuraciones de BESTCOMSPIus (Figura 20-7).
Seleccione la ubicacién del primer archivo en Fuente de configuracion izquierda y seleccione la ubicacion
del segundo archivo en Fuente de configuracién derecha. Si esta comparando un archivo de
configuracion ubicado en el disco duro de su PC o en un medio portatil, haga clic en el botén de carpeta
y navegue hasta el archivo. Si desea comparar las configuraciones descargadas de una unidad, haga
clic en el botén Seleccionar unidad para configurar el puerto de comunicacion. Haga clic en el boton
Comparar para comparar los archivos de configuracion seleccionados.

BESTCOMSPIus® Settings Compare Setup

Left Settings Source Right Settings Source

(®) Settings in memory () Settings in memory

() Settings file on disk (®) Settings file on disk

(O Download settings from unit (") Dawnload settings from unit
Left Source = Dawnload Select Unit

|Seﬂings in Memory |

Right Source Download Select Linit

|c:\Settings Files\0003\DECS-250 Settings 1 bstx |

Compare Close

Figura 20-7. Configuracion de BESTCOMSPIus Comparar configuracién

B BESTCOMSPIus® Settin gs Compare

() Show Al Settings {7 Show All Logic Paths Show All DNP/Modbus Options
(®) Show Settings Differenceds) () Show Logic Path Differencels) Show DMP/Modbus Difference(s)
[ Include Missing

Settings in Memory C:\Settings Files\0003\DECS-250 Settings 1.bstx
SysData.SOEReadLoggingMask = 200000000000000... # SysData.SOEReadLoggingMask = 2000000000000000...
PowerInputFailure. Mode = Enabled + PowerInputFailure.Mode = Disabled

|S‘,'5Data.SOEReadLoggingMask = 2000000000000000000000000002B41 FFFFWE?E{H]]]]IH]]HHHH}D{E{H}IWH}M

|S‘,'5Data.SOEReadLoggingMask = 2000000000000000000000000002B41 FFFFWE?E{H]]]]IH]]HHHH}D{E{H}IWH}M

Total : 1904
Differences : 2
Missing : 162

Print Close

Figura 20-8. Comparacion de configuraciones de BESTCOMSP/us
Software DECS-250 BESTCOMS Plus® -
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Aparecera un cuadro de dialogo que le notificara si se encuentra alguna diferencia. Se muestra el cuadro
de dialogo Comparacion de configuraciones de BESTCOMSPIus (Figura 20-8) donde puede ver todas
las configuraciones (Mostrar todas las configuraciones), ver solo las diferencias (Mostrar diferencias de
configuraciones), ver toda la légica (Mostrar todas las rutas I6gicas) o ver solo diferencias logicas
(Mostrar diferencias de ruta légica). Seleccione Cerrar cuando haya terminado.

Exportacion de mediciéon automatica

La funcién de medicién de exportacién automatica exporta automaticamente datos de medicion durante
un periodo definido por el usuario cuando DECS-250 hay una conexién activa. El usuario especifica el
Numero de Exportaciones y el Intervalo entre cada exportacion. Ingrese un nombre de archivo para los
datos de medicion y una carpeta en la que guardarlos. La primera exportacion se realiza inmediatamente
después de hacer clic en el boton Iniciar. Haga clic en el botdn Filtrar para seleccionar pantallas de
medicion especificas. La Figura 20-9 ilustra la pantalla Medicion de exportacion automatica.

Auto Export Metering

This will automatically export metenng data on a specific interval.
Enter an interval time in minutes (5-60) that the export will happen.
Enter the number of exports to perform (1-300).

Select a base filename and directory.

The export count will be appended to each file.

Auto Export Metering

Interval: Murnber of Exports: Filter
10 Minutes 10 Son
Base Filename:

auto_exp

Directory:

C\Users\markk\Documents
Time Until Mext Export

05:16
Total Time Left

1:25:16

Cloze

Figura 20-9. Pantalla de medicion de exportacion automatica

Actualizaciones de firmware

futuras mejoras de la DECS-250 funcionalidad requieran una actualizacion del firmware. Debido a que la
configuracion predeterminada se carga cuando DECS-250 se actualiza el firmware, su configuracion
debe guardarse en un archivo antes de actualizar el firmware.

jAdvertencia!

Antes de realizar cualquier procedimiento de mantenimiento, retirelo
DECS-250 de servicio. Consulte los esquemas del sitio
correspondientes para asegurarse de que se hayan tomado todos los
pasos para desenergizar completa y adecuadamente el DECS-250.

DECS-250 Software BESTCOMSPIus®-
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Precaucion: jse perderan los ajustes!

La configuracion predeterminada se cargara en el archivo DECS-250,
los informes y eventos se borraran y se DECS-250 reiniciara cuando
se actualice el firmware. BESTCOMSPIus se puede utilizar para
descargar configuraciones y guardarlas en un archivo para poder
restaurarlas después de actualizar el firmware. Consulte
Administracién de archivos de configuracién para obtener ayuda para
guardar un archivo de configuracion.

Nota

La ultima versién del software BESTCOMSPIus debe descargarse del
sitio web de Basler Electric e instalarse antes de realizar una
actualizacion del firmware.

Un paquete de dispositivo contiene firmware para el DECS-250 médulo de expansiéon de contactos
opcional (CEM-125, CEM-2020 o CEM-2020H) y el médulo de expansion analdgica opcional (AEM-
2020). El firmware integrado es el programa operativo que controla las acciones del DECS-250.
Almacena DECS-250 el firmware en una memoria flash no volatil que se puede reprogramar a través de
los puertos de comunicacion. No es necesario reemplazar los chips EPROM al actualizar el firmware con
una version mas reciente.

Se DECS-250 puede utilizar junto con los médulos de expansiéon CEM-125, CEM-2020, CEM-2020H o
AEM-2020 que amplian las DECS-250 capacidades. Al actualizar el firmware de cualquier componente
de este sistema, se debe actualizar el firmware de TODOS los componentes del sistema para garantizar
la compatibilidad de las comunicaciones entre los componentes.

Precaucion

El orden en el que se actualizan los componentes es fundamental.
Suponiendo que un sistema de DECS-250 médulos de expansién se
encuentra en un estado en el que se DECS-250 esta comunicando
con los médulos de expansién del sistema, el médulo de expansion
debe actualizarse antes de DECS-250. Esto es necesario porque
debe DECS-250 poder comunicarse con los médulos de expansion
antes de DECS-250 poder enviarles firmware. Si se DECS-250
actualizaron primero y el nuevo firmware incluyé un cambio en el
protocolo de comunicacion del médulo de expansion, es posible que
los médulos de expansién ya no puedan comunicarse con el
actualizado DECS-250. Sin comunicaciones entre el DECS-250 y los
maodulos de expansién, no es posible actualizar los médulos de
expansion.

Nota

Si se corta la energia o se interrumpe la comunicacion durante la
transferencia de archivos al DECS-250, la carga del firmware fallara.
El dispositivo seguira utilizando el firmware anterior. Una vez
restablecida la comunicacion, el usuario debe iniciar nuevamente la
carga del firmware. Seleccione Cargar archivos de dispositivo en el
menu desplegable Comunicacién y continie normalmente.

Software DECS-250 BESTCOMS Plus® -
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Actualizacién del firmware en médulos de expansiéon

El siguiente procedimiento se utiliza para actualizar el firmware en los médulos de expansion. Esto debe
completarse antes de actualizar el firmware en el archivo DECS-250. Si no hay ningun médulo de
expansion presente, continie con Actualizacion del firmware en el archivo DECS-250.

1.

© N o o

Retire el DECS-250 del servicio. Consulte los esquemas del sitio correspondientes para
asegurarse de que se hayan tomado todos los pasos para desenergizar adecuada y
completamente el DECS-250.

Aplique so6lo energia de control al DECS-250.

Habilite los mdédulos de expansion que estan presentes en el sistema. Si adn no se han
habilitado, habilite los médulos de expansién en la pantalla Explorador de configuracion,
Comunicaciones, Bus CAN y Configuracién del médulo remoto de BESTCOMSPIus.

Verifiqgue que los DECS-250 mddulos de expansion asociados y se estén comunicando. Esto se
puede verificar examinando el estado de la alarma utilizando el Explorador de medicion en
BESTCOMSPIus o desde el panel frontal navegando a Medicién > Estado > Alarmas. Cuando
las comunicaciones funcionan correctamente, no deberia haber alarmas activas de falla de
comunicaciones AEM o CEM.

Conéctese a DECS-250 través del puerto USB o Ethernet si aiin no esta conectado.
Seleccione Cargar archivos de dispositivo en el menu desplegable Comunicacion.
Se le pedira que guarde el archivo de configuracién actual. Seleccione Si o No.

Cuando el cargador de paquetes de dispositivos eléctricos de Basler Aparece la pantalla (Figura
20-10), haga clic en el boton Abrir para buscar el paquete del dispositivo que recibié de Basler
Electric. Se enumeran los archivos del paquete junto con los detalles del archivo. Marque las
casillas junto a los archivos individuales que desea cargar.

Basler Electric Device Package Uploader

Package File Name

Open... H:\Engineering P SENPTCF\DECS-250"Project OutputsiFirmwareLabReleases'1.06.00.15.09_19-04-23 decs
Status
Upload
Package Files File Details
; CEM Fimware [=- AEM Firmware
AEM Firmware MName: analoglQ-canbusModule shx
Close «[] DECS-250 Firmware i Type: Fimware

.[] DECS-250M Fimware Version: 1.00.06
i Build Date: 2016-06-20
i Part Number: 9421103004

Figura 20-10. Cargador de paquetes de dispositivos eléctricos Basler

9. Haga clic en el botén Cargar y aparecera la pantalla Continuar con la carga del dispositivo.

Seleccione Si o No.

10. Después de seleccionar Si, DECS-250 aparecera la pantalla de Seleccién. Seleccione USB o

Ethernet.

11. Después de cargar los archivos, haga clic en el boton Cerrar en la pantalla del Cargador de

DECS-250 Software BESTCOMSP/us®

paquetes de dispositivos eléctricos de Basler y desconecte la comunicacion con el archivo
DECS-250.



20-14 9440300990

Actualizacion del firmware en el DECS-250

El siguiente procedimiento se utiliza para actualizar el firmware en DECS-250. Esto debe completarse
después de actualizar el firmware en cualquier médulo de expansion.

1. Retire el DECS-250 del servicio. Consulte los esquemas del sitio correspondientes para
asegurarse de que se hayan tomado todos los pasos para desenergizar adecuada y
completamente el DECS-250.

2. Aplique solo energia de control al DECS-250.

Conéctese DECS-250 con BESTCOMSPlus. Verifique la version de la aplicacion del firmware en
la pantalla Configuracion general > Informacioén del dispositivo.

4. Seleccione Cargar archivos de dispositivo en el menu desplegable Comunicacion. No es
necesario que esté conectado al DECS-250 en este momento. Guarde la configuraciéon cuando
se le solicite, silo desea.

Abra el archivo del paquete del dispositivo deseado (decs-250.bef).

6. Marque la casilla de DECS-250 Firmware. Anote el numero de version del DECS-250 firmware;
esta es la version que se utilizara para configurar la version de la aplicacion en el archivo de
configuracion en un paso posterior.

7. Haga clic en el botén Cargar y siga las instrucciones que aparecen para comenzar el proceso de
actualizacion.

8. Una vez completada la carga, desconecte la comunicacion con el archivo DECS-250.
9. Cargue el archivo de configuracién guardado en el archivo DECS-250.

a. Cierre todos los archivos de configuracion.

b. En el menu desplegable DECS-250 Archivo, seleccione Nuevo.

c. Conéctate al DECS-250.

d. Una vez que se hayan leido todas las configuraciones del archivo DECS-250, abra el
archivo de configuracion guardado seleccionando Archivo, Abrir archivo en el menu
BESTCOMSPIus. Luego busque el archivo para cargar.

e. Cuando BESTCOMSPIus le pregunte si desea cargar la configuracioén y la légica al
dispositivo, haga clic en Si.

f.  Sirecibe fallas de carga e indicaciones de que la légica es incompatible con la version
del firmware, verifique que el DECS-250 numero de estilo en el archivo guardado
coincida con el del DECS-250 archivo en el que se esta cargando. El numero de estilo
en el archivo de configuraciéon se encuentra en Configuracion general > Numero de estilo
en BESTCOMSPlus.

g. Sielnumero de estilo del archivo de configuracion no coincide con el del archivo DECS-
250 en el que se va a cargar, desconéctese del archivo DECS-250 y luego modifique el
numero de estilo en el archivo de configuracion. Luego repita los pasos titulados Cargar
el archivo de configuracion guardado en el archivo DECS-250.

Actualizaciones de BESTCOMSPIlus®

Mejoras a DECS-250 El firmware suele coincidir con mejoras en el DECS-250 complemento %
BESTCOMSPIus. Cuando DECS-250 se actualiza con la ultima versién del firmware, también se debe
obtener la ultima versiéon de BESTCOMSPIus.

o Puede descargar la ultima version de BESTCOMSPIus visitando www.basler.com .

e BESTCOMSPIus busca actualizaciones automaticamente cuando se selecciona Buscar
automaticamente en la pantalla Buscar actualizaciones Configuracion del usuario. Se accede a
esta pantalla desde el menu desplegable Ayuda. (Se requiere una conexién a Intemnet).

Software DECS-250 BESTCOMS Plus® -
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e Puede utilizar la funcién manual "buscar actualizaciones" en BESTCOMSPIus para asegurarse
de que esté instalada la ultima version seleccionando Buscar actualizaciones en el menu
desplegable Ayuda._(Se requiere una conexion a Intemet).

DECS-250 Software BESTCOMSPIus®-
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21 « BESTlogic™Plus

La Logica Programable del BESTlogicPlus es un método de programacion utilizado para manejar la
entrada, salida, proteccion, control, monitoreo e informes de capacidades del DECS-250 Sistema Digital
de Control de Excitacion (siglas en inglés: DECS) de Basler Electric. Cada DECS-250 tiene multiples
bloques légicos autocontenidos que tienen todas las entradas y salidas de la contraparte de su
componente especifico. Cada bloque légico independiente interactia con entradas de control y salidas
de hardware basadas en variables légicas definidas en forma de ecuaciéon con BESTlogicPlus. Las
ecuaciones BESTlogicPlus introducidas y guardadas en la memoria no volatil del sistema DECS-250
integran (electronicamente conectadas) la proteccién seleccionada o habilitada y controlan bloques con
entradas de control y salidas de hardware. Un grupo de ecuaciones légicas que definen la I6gica del
DECS-250 se llama esquema légico.

Dos esquemas légicos por defecto activos estan precargados en el DECS-250.Un esquema logico
determinado se adapta para el sistema con la opciéon PSS deshabilitada y el otro es para un sistema con
PSS habilitado. El esquema légico por defecto que corresponde se carga dependiendo de la opcién PSS
seleccionada en el sistema de estilo de numero. Estos esquemas son configurados para una proteccion
tipica y aplicacion de control de un generador sincrénico y virtualmente elimina la necesidad de un
programa “de empezar desde cero”. Los esquemas légicos por defecto son similares al del DECS-200. El
BESTCOMSPIus® puede usarse para abrir un esquema logico que fue anteriormente guardado como un
archivo y subirlo al DECS-250. Los esquemas logicos por defecto pueden también personalizarse para
ajustarse a su aplicacion. Mas adelante en esta seccion se brinda informacién detallada de los esquemas
l6gicos.

El BESTlogicPlus no se utiliza para definir los ajustes de funcionamiento (modos, umbrales de activacion,
y tiempo de retardo) de la proteccion individual y funciones de control. Los ajustes operativos y ajustes
I6gicos son funciones interdependientes pero programadas por separado. Cambiar los ajustes légicos es
similar a reconectar un panel y esta separado y es distinto a realizar lo ajustes de funcionamiento que
controlan los umbrales de activacion y el tiempo de retardo del DECS-250. En otras secciones de este
manual de instrucciones se brinda mas informacién sobre los ajustes de funcionamiento.

Precaucion

Este producto incluye uno o mas dispositivos con memoria no volétil. La
memoria no volatil se utiliza para almacenar informacién (como por ejemplo,
los ajustes) que se debe preservar cuando el producto se somete a ciclos de
encendido/apagado o se reinicia. Las tecnologias establecidas con memoria
no volatil tienen un limite fisico con respecto a la cantidad de veces que se
pueden borrar y escribir. En este producto, el limite es de 100.000 ciclos de
borrado/escritura. Durante la aplicacion del producto, se deben considerar las
comunicaciones, la légica y otros factores que pueden causar escrituras
frecuentes/reiteradas de los ajustes u otra informacién que se conserva en el
producto. Las aplicaciones que dan lugar a dichas escrituras
frecuentes/reiteradas pueden reducir la vida util del producto y causar la
pérdida de informacién y/o la inoperatividad del producto.

Perspectiva General del BESTlogic ™ Plus

Utilizar BESTCOMSPJus para realizar ajustes BESTlogicPlus. Utilizar el Explorador de Configuracion
para abrir el esquema de la Légica Programable del BES TlogicPlus como lo muestra la Figura 21-1.
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Figura 21-1. Esquema de Légica Programable del BESTlogicPlus

Composicion del BESTlogic™Plus

Existen tres grupos principales de objetos utilizados para la programacién del BESTlogicPlus. Estos
grupos son I/O (Entrada/Salida —siglas en Inglés), Componentes, y Elementos. Para detalles de como
estos objetos son utilizados para programar BESTlogicPlus, ver los parrafos de Programacién de
BESTlogicPlus.

I/O (Entradas/Salidas — siglas en Inglés)

Este grupo contiene Objetos de Entrada, Objetos de Salida, Objetos de Fuera de Pagina, y Alarmas. La
Tabla 21-1 enumera los nombres y descripciones de los objetos en el grupo I/0.

Tabla 21-1. Grupo 1/0O, Nombres y Descripciones

Nombre Descripcion ‘ Simbolo
Objetos de Entrada

Légica 0 Siempre Falso (Baja). 0 Fijo b
Légica 1 Siempre Verdadero (Alta). 1Fijo b

Botones del panel frontal

Botdn hacia abajo Es verdadero cuando se oprime el Boton | Status Input
de flecha abajo del panel frontal. DownBution

BESTlogic™Plus DECS-250
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Nombre Descripcion Simbolo
Boton de Editar Es verdadero cuando se oprime el Boton | Status Input
de Editar del panel frontal.
Boton izquierdo Es verdadero cuando se oprime el Boton | Status Input
de flecha a la izquierda del panel frontal.
Boton Restablecer Es verdadero cuando se oprime el Boton | Status Input
de Restablecer del panel frontal.
Botén derecho Es verdadero cuando se oprime el Botén | Status Input
de flecha a la derecha del panel frontal. RightBution
Botdn hacia arriba Es verdadero cuando se oprime el Botén | Status Input

de flecha hacia arriba del panel frontal.

Entradas Fisicas

Entrada de Inicio

Verdadero cuando la entrada fisica
de Inicio esta activa.

STARTINPUT P

Entrada de Detencién

Verdadero cuando la entrada fisica
de Detencion esta activa.

Entrada - STOPINPUT
STOPINPUT h

IN1 - IN14

Verdadero cuando la Entrada Fisica x
esta activa.

Entrada - INPUTI
INPUT 1 }

Entradas Remotas

IN15 - IN24

Verdadero cuando la Entrada Remota x
esta activa. (Disponible cuando se
conecta un médulo de expansion de
contactos opcional.)

Entrada - INPUT15
INPUT 15 }

Entradas Virtuales

VIN1T - VING Verdadero cuando la Entrada Virtual x Entrada - VIRTUALSWITCHI1
esta activa.
VIRTUALSWITCHI P>
Entradas de Estados
APC Active Verdadero cuando el modo de Control Status Input

Activo de Potencia (APC, en inglés) esta
activo.

APC_ACTINE

APC Falla de comunic AEM

Es verdadero cuando el Ajuste APC se
ajuste a una entrada analdégica AEM y el
Temporizador de falla de control remoto
ha expirado.

Status Input
APC_AEM_COMM_FAL P>

APC Derivacion activa

Verdadero cuando el modo de
Derivacion del APC esta activo.

Status Input
| APC_BRIDGE_ACTNVE P

APC Habilitar derivacion Verdadero cuando el modo de Status Input
Derivacion del APC esta habilitado. |AF'{3 ERIDGE ENAELE P
APC Falla de comunic Verdadero cuando el punto de Ajuste de | Siatus Input

CANBus

Fuente APC esta puesto en CANBus y
ha expirado el Temporizador de Falla de
Control Remoto.

| APC_CANBUS_COMM_FAL p>

Habilitar APC Verdadero cuando el modo APC esta Status Input
habilitado. APC_ENABLE
DECS-250 BESTlogic™Plus



21-4

9440372990

Nombre

Descripcion

Simbolo

APC Falla de comunicaciéon
del Modbus

Verdadero cuando el punto de Ajuste de
Fuente APC esta puesto para Modbus y
ha expirado el Temporizador de Falla de
Control Remoto.

Status Input
| APC_MODBUS_COMM_FAIL P

Limitador de salida APC Verdadero cuando el controlador de Status Input
Potencia Activa PI esta en su limite de |AF'{3 OUTPUT LIMIT }
potencia maximo o a minimo. = =

APC Comunicacion Remota | Verdadero mientras el Temporizador de | Status Input

Activa

Falla de Control Remoto esta activo. El
Temporizador de Falla de Control
Remoto siempre esta activoy
frecuentemente se restablece, cuando
las comunicaciones son buenas.

| APC_REMOTE_COMM_ACTVE >

APC Falla de Comunicacion
Remota

Verdadero cuando el Temporizador de
Falla de Control Remoto ha expirado
para cualquier protocolo de
comunicacion (definido por el punto del
Ajuste de Fuente).

Status Input
| APC_REMOTE_COMM_FaL P

Sincronizacion
AnticipadaSeleccionada

Verdadero cuando Anticipada es
seleccionada. (Pantalla Sincronizador)

Entrada de Estado
| ANTICIPATORY_SYNC_SELECT P>

Modo Auto Activo Verdadero cuando la unidad se Entrada de Estado
encuentra en Modo Auto (AVR).
(AVR) AUTO_ACTNE P>
Bus Inactivo Verdadero cuando los ajustes de Entrada de Estado
condicion de Bus Inactivo han sido
excedidos. (Disponible cuando el BUS_DEAD }
controlador esta equipado con el Auto
sincronizador opcional, nimero de estilo
XXXXAXX)
Bus Fallido Verdadero cuando los ajustes de Entrada de Estado
condicion de Bus Estable no se
encuentran. (Disponible cuando el BUS_FAILED P
controlador esta equipado con el Auto
sincronizador, numero de estilo xxxxAxx)
Bus Estable Verdadero cuando los ajustes de la Entrada de Estado

condicién de Bus Estable han sido
excedidos. (Disponible cuando el
controlador esta equipado con el Auto
sincronizador opcional, nimero de
estilo xxxxAxx)

BUS_STABLE_COND >

Auto Sincronizacion
Activada

Verdadero cuando la auto
sincronizacion del DECS se encuentra
activada. (Disponible cuando el
controlador esta equipado con Auto
sincronizacion opcional, nimero de
estilo xxxxAxx)

Entrada de Estado
DECS AUTOSYNC ENABLE P

Pedido de Cierre de Bus
Inactivo

Verdadero cuando el usuario habilita
esta funcién; un bus inactivo se cierra
automaticamente en el momento en
el que se detecta. Falso cuando esta
opcion esta deshabilitada; un bus
inactivo permanecera abierto.
(Disponible cuando el controlador
esta equipado con Auto sincronizador
opcional, numero de estilo xxxxAxx)

Entrada de Estado
DEAD _BUS CLOSE_REQUEST }

Seguimiento Externo Activo

Verdadero cuando el seguimiento
externo esta en funcionamiento.

Entrada de Estado
EXT_TRACKING_ACTIVE >

BESTlogic™Plus
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Nombre

Descripcion

Simbolo

Falla al Aumentar

Verdadero cuando la alarma de Falla
al Aumentar esta activa.

Entrada de Estado
FAILEDTOBUILDUP P

FCR Activo

Verdadero cuando la unidad esta
en modo FCR.

Entrada de Estado
FCR Active P>

Flash de Campo Activo

Verdadero cuando el flash de campo
es activo.

Entrada de Estado
FIELD FLASH ACTINE P

Estado de Cortocircuito
de Campo

Verdadero cuando se detecta una
condicién de cortocircuito de campo.

Entrada de Estado
FIELDSHORTCIRCUITSTATUS }

FVR Activo

Verdadero cuando la unidad se
encuentra en modo FVR.

Entrada de Estado
FVR_Active >

GCC Operacion continua

Verdadero cuando la frecuencia y
voltaje del generador controlado estan
dentro de la regién de Operacion
Continua para la Conectividad del
Cédigo de Red (GCC, en inglés).

Status Input
| GCC_CONTINUOUS_OPERATION }

GCC Inhabilitado Verdadero cuando la funciéon GCC esta Status Input
inhabilitada. | GCC_DISABLED h
Tiempo expirado de Verdadero cuando ha expirado cualquier | Status Input

desconexion GCC

temporizador de desconexién de Cadigo
de Red.

Permanece verdadero hasta que se
activa el temporizador de reconexion
GCC.

| GCC_DISCONNECT_TIMED_OUT }

GCC Desconectado

Verdadero cuando se han cumplido los
criterios de desconexién para GCC y
permanece verdadero hasta que expira
el temporizador de reconexion GCC.

Status Input
| GCC_DISCONNECTED }

GCC Tiempo de frecuencia
alta

Verdadero cuando la frecuencia del
generador controlado esta en la regién
de alta frecuencia para GCC y el
temporizador esta activo.

Status Input
| GCC_FREQ_HI_TIMING }

GCC Tiempo de Frecuencia
Baja

Verdadero cuando la frecuencia del
generador controlado esta en la regién
de baja frecuencia para GCC y el
temporizador esta activo.

Status Input
| GCC_FREQ_LOW_TIMING }

GCC Tiempo fuera de
rango

Verdadero cuando la frecuencia del
generador o el voltaje estan en la region
fuera de rango para GCC y el
temporizador esta activo.

Status Input
| GCC_OUT_OF_RANGE_TIMING }

GCC Tiempo para
desconectar

Verdadero cuando esta activo
cualquiera de los temporizadores GCC.

Status Input
| GCC_DISCONNECT_TIMING }

GCC Tiempo para recordar

Verdadero cuando esta activo el
Temporizador GCC de reconexion.

Status Input
| GCC_RECONNECT TIMING }

GCC Tiempo de voltaje alto

Verdadero cuando el voltaje del
generador controlado esta en la regién
de alto voltaje para GCCy el
temporizador esta activo.

Status Input
| GCC_VOLTS_HIGH_TIMING }

GCC Tiempo de voltaje bajo

Verdadero cuando el voltaje del
generador controlado esta en la regién
de bajo voltaje para GCC y el
temporizador esta activo.

Status Input
| GCC_VOLTS_LOW_TIMING }

DECS-250
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Nombre

Descripcion

Simbolo

Fallo de Freno
del Generador para Abrir

El freno del generador no abri6 en el
periodo de tiempo de espera de cierre.
(Disponible cuando el controlador esta
equipado con Auto sincronizador
opcional, nimero de estilo xxxxAxx)

Entrada de Estado
| GEN_BREAKER_FAIL_TO_OPEN p>

Fallo de Freno
del Generador para Cerrar.

El freno del generador no cerr6 en el
periodo de espera de cierre. (Disponible
cuando el controlador esta equipado con
Auto sincronizador opcional, numero de
estilo xxxxAxx)

Entrada de Estado
| GEN_BREAKER_FAIL_TO_CLOSE P>

Fallo del Sincronizador
del Freno del Generador

Verdadero cuando el sincronizador
del freno del generador ha fallado.
(Disponible cuando el controlador
esta equipado con Auto sincronizador
opcional, numero de estilo xxxxAxx)

Entrada de Estado
GEMN _BREAKER SYNC_ FAIL P

Generador Inactivo

Verdadero cuando los ajustes de la
condicion de Freno del Generador
Inactivo han sido excedidos. (Disponible
cuando el controlador esta equipado con
Auto sincronizador opcional, nimero

de estilo xxxxAxx)

Entrada de Estado
GEN_DEAD P

Generador Fallido

Verdadero cuando los ajustes de la
condicién de Freno del Generador
Estable no se encuentran. (Disponible
cuando el controlador esta equipado con
Auto sincronizador opcional, numero

de estilo xxxxAxx)

Entrada de Estado
GEN_FAILED P

Gen Estable

Verdadero cuando los ajustes de la
condicion de Freno del Generador
Estable han sido excedidas. (Disponible
cuando el controlador esta equipado con
Auto sincronizador opcional, nimero

de estilo xxxxAxx)

Entrada de Estado
GEN_STABLE P>

Tipo de Contacto
Proporcional del
Gobernador

Verdadero cuando se selecciona esta
opcion. (Pantalla de Ajustes de Control
a favor del Gobernador)

Enirada de Estado
| CONTACT_TYPE_PROPORTIONAL >

Caodigo de red habilitado Es verdadero cuando la funcionalidad Status Input

de la conexion a red esta habilitada. | GRIDCODE ENABLED }
Umbral de KW Verdadero cuando la salida de kW se Status Input

halla por debajo del Nivel de potencia

activa de FP (Cddigo sin red) estandar. | KW_THRESHOLD_STATUS P
LFSM Activo Verdadero cuando esta activo el Modo Status Input

sensible a frecuencias limitadas (LFSM). LFSM ACTIVE
Habilitacion LFSM Verdadero cuando LFSM esta Status Input

habilitado. LFSM ENABLE
LFSM Operacién normal Verdadero cuando LFSM esta habilitado | Status Input

y la frecuencia de red esta dentro de la
zona muerta.

| LFSM_NORMAL_OPERATION }

LFSM Sobre frecuencia
activa

Verdadero cuando LFSM esta habilitado
y la frecuencia de la red es mayor que el
valor de ajuste de LFSM-O Banda
muerta.

Status Input
| LFSM_0_ACTIVE

LFSM Recuperacion activa

Verdadero cuando LFSM esta habilitado
y el temporizador de Recuperacién de
red esta activo.

Status Input
| LFSM_RECOVERY_ACTIVE P

BESTlogic™Plus

DECS-250



9440372990

21-7

Nombre

Descripcion

Simbolo

LFSM Baja frecuencia
activa

Verdadero cuando LFSM esta habilitado
y la frecuencia de la red es menor que el
valor de ajuste de LFSM-U Banda
muerta.

Status Input
| LFSM_U_ACTIVE P

LVRT Activo Verdadero cuando el Modo de periodo Status Input
de proteccion de baja tension (LVRT, en
inglés) esta activo. =

LVRT Falla de comunic Es verdadero cuando el Ajuste LVRT se | Status Input

AEM

ajuste a una entrada analogica AEM y el
Temporizador de falla de control remoto
ha expirado.

| LVRT_AEM_COMM_FAIL -

LVRT Derivacion activa Verdadero cuando el Modo de Status Input

derivacion LVRT esta activo. | LVRT BRIDGE ACTIVE P
LVRT Habilitar derivacion Verdadero cuando el Modo de Status Input

derivacion LVRT esta habilitado. | LVRT BRIDGE ENABLE P
LVRT Falla de comunic Verdadero cuando el punto de Ajuste de | Status Input

CANBus

Fuente LVRT esté puesto para CANBus
y ha expirado el Temporizador de Falla
de Control Remoto.

| LVRT_CANBUS_COMM_FAIL p»

LVRT Habilitacion Verdadero cuando el Modo LVRT esta Status Input
habilitado. LVRT_ENABLE
LVRT Falla de Verdadero cuando el punto de Ajuste de | Status Input

comunicacion del Modbus

Fuente LVRT esta puesto para Modbus
y ha expirado el Temporizador de Falla
de Control Remoto.

| LVRT_MODBUS_COMM_FAIL }

LVRT Comunicacion
Remota Activa

Verdadero cuando el Temporizador de
Falla de Control Remoto esta activo. El
Temporizador de Falla de Control
Remoto siempre esta activoy
frecuentemente se restablece, cuando
las comunicaciones son buenas.

Status Input
| LVRT_REMOTE_COMM_ACTIVE }

LVRT Falla de
Comunicacién Remota

Verdadero cuando el Temporizador de
Falla de Control Remoto ha expirado
para cualquier protocolo de
comunicacion (definido por el punto del
Ajuste de Fuente).

Status Input
| LVRT_REMOTE_COMM_FAIL P

LVRT Modo de falla remoto

Verdadero cuando ha fallado la
comunicacion remota LVRT.

Status Input
| REMOTE_LVRT_FAILMODE }

Seguimiento Interno Activo

Verdadero cuando el seguimiento
interno esta en funcionamiento.

Entrada de Estado
INT_TRACKING_ACTIVE P

Sincronizacion IRIG Perdida

Verdadero cuando no se esta recibiendo
la senal IRIG

Entrada de Estado
IRIG_SYNC_LOST_ALM F

Modo Manual Activo

Verdadero cuando la unidad se
encuentra en modo manual (FCR/FVR).

Entrada de Estado
MANUAL_ACTIVE P>

Reparto de carga de red | Es verdadero cuando el reparto de Entrada de Estado
activo carga de red se encuentra activo MLS ACTIVE
Discrepancia de Es verdadero cuando la configuracion Entrada de Estado

configuracion de reparto
de carga de red

de la unidad no coincide con la
configuracién de otras unidades con el
reparto de carga habilitado.

| NLS_COMNFIG_MISMATCH P
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Descripcion
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Falta de ID de reparto de
carga de red

Es verdadero cuando las unidades
habilitadas del reparto de carga no se
detectan en la red.

Enirada de Estado
| NLS_ID_MISSING }

Reparto de carga de red,
recibiendo datos de ID 1 -
16

Verdadero cuando los datos se reciben
de una unidad especifica de la red de
reparto de carga.

Status Input
‘ RCC_RECEIVING_ID_1

No se reciben datos
compartidos en la carga de
la red.

Verdadero cuando se habilita Compartir
la Carga de la Red, pero no se estan
recibiendo datos de otros aparatos
compartidos de carga de red.

Entrada de Estado
| NO_NETWORK_LOADSHARE_DATA P

Estado de reparto de carga
de red 1-4

Este elemento funciona junto con los
elementos de difusion del reparto de
carga de red en todas las unidades de la
red. Es verdadero cuando la entrada del
elemento de difusion del reparto de
carga de red es verdadero en otra
unidad de la red.

Enirada de Estado

NLS_STATUS_1

Sincr. NTP Perdida

Verdadero cuando el servidor NTP
ha perdido comunicaciones.

Entrada de Estado
NTP_SYNC_LOST_ALM P>

Balance Nulo

Verdadero cuando se logra un Balance
Nulo en ambos seguimientos, externo
e interno.

Entrada de Estado
NULL_BALANCE p>

OEL Verdadero cuando el Limitador de Entrada de Estado
Sobreexcitacion (OEL) se encuentra
activo. OEL
Controlador PFActivo Verdadero cuando la unidad esta Entrada de Estado

en modo PF.

PF_Actve P

Sincronizador PLL
Seleccionado

Verdadero cuando se selecciona el lazo
enganchado de fase (PLL). (Pantalla del
Sincronizador)

Entrada de Estado
PLL SYMC SELECTED }

Pre-posicion Activa

Verdadero cuando la pre-posicion esta
activa.

Entrada de Estado
DECS PREPOSITION }

Pre-posicion 1 Activa

Verdadero cuando la Pre-posicion 1
esta activa

Entrada de Estado
PREPOSITION 1 _ACTIVE P

Pre-posicion 2 Activa

Verdadero cuando la Pre-posicion 2
esta activa

Entrada de Estado
PREPOSITION_2 ACTINE P

Pre-posicion 3 Activa

Verdadero cuando la Pre-posicion 3
esta activa

Entrada de Estado
PREPOSITION 3 ACTIVE P

PSS Activo (Opcional)

Verdadero cuando el estabilizador de
sistema de potencia (PSS) esta
prendido y en funcionamiento.

Entrada de Estado
PSS_ACTIVE P>

Corriente PSS
Desbalanceada (Opcional)

Verdadero cuando la fase de la corriente
esta desbalanceada y el PSS esta
activo.

Entrada de Estado
PSSCURRENTUMNBALANCED P

Potencia PSS por debajo
del Umbral (Opcional)

Verdadero cuando la potencia de
entrada es menor que el umbral del
Nivel de Potencia y el PSS esta activo.

Entrada de Estado
PSSPOWERBELOWTHRESHOLD P
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Grupo secundario PSS Verdadero cuando el PSS esté Entrada de Estado

(Opcional) utilizando ajustes secundarios. PSS LUSING SEC 5|:—|—|-||-.¢[35P

Velocidad PSS Fallida Verdadera cuando la frecuencia esta Entrada de Estado

(Opcional) fuera de rango por una distancia de
tiempo calculada internamente por el PSSSPEEDFAILED P
DECS-250 y el PSS esta activo.

Prueba Encendido PSS Verdadero cuando la sefial de prueba Enirada de Estado

(Opcional) del estabilizador del sistema de potencia }
esta activa. (Respuesta de Frecuencia) PSS_TEST_MODE

Limite de Tension PSS Verdadero cuando se alcanza el limite Entrada de Estado

(Opcional) superior o inferior de la tensién terminal P
calculada y el PSS est4 activo. PSSVOLTAGELIMIT

Tension PSS Verdadero cuando la tension de la fase | Enirada de Estado

Desbalanceada(Opcional) esta desbalanceaday el PSS esta PSSVOLTAGEUNBALANCED }
activo.

SCL (Limitador de Corriente
Estatorica)

Verdadero cuando el Limitador de
Corriente Estatoérica esta activo.

Entrada de Estado

scL >

Consigna en Limite Bajo

Verdadero cuando la consigna de modo
activo se encuentra en el limite bajo.

Entrada de Estado

Setpoint_At_Lower_Limit P>

Consigna en Limite Alto

Verdadero cuando la consigna de modo
activo se encuentra en el limite alto.

Entrada de Estado
Setpoint_At_Upper_Limit P>

Arranque Suave Activo

Verdadero durante el arranque suave.

Entrada de Estado
SOFTSTART_ACTIVE p>

Estado Iniciar

Verdadero cuando la unidad esta en
modo Inicio.

Entrada de Estado

DECS_START_STOP p»

Sincronizacién Activa

Verdadero cuando la sincronizacion esta
activa.

Entrada de Estado
SYNC_ACTIVE P>

Transferencia Watchdog

Verdadero cuando el watchdogha
expirado y el control de sistema
cambiara a un DECS-250 redundante
alternativo.

Entrada de Estado
TRAMSFERWATCHDOG }

Elevacion Transitoria Activa

Verdadero cuando la elevacion
transitoria esta activa.

Enirada de Estado
TRAMSIENT_BOOST_ACTNE P

UEL (Limitador de
Subexcitacion)

Verdadero cuando el Limitador de
Sub-excitacién esta activo.

Entrada de Estado

UEL >

Subfrecuencia V/Hz

Verdadero cuando la Subfrecuencia
o el Limitador Volts/Hz esta activo.

Entrada de Estado
UNDERFREQUEMNCYWHZ }

Versién de Protocolo de
Carga de Red Compartida
Desconocida.

Verdadero cuando hay otra unidad en
la red cuya version de protocolo de carga
compartida no es igual a esta versién de
protocolo de carga compartida de esta
unidad.

Entrada de Estado
UNKNOWN_LOAD SHARE_VER P

Controlador VARACctivo

Verdadero cuando la unidad se
encuentra en modo VAR.

Entrada de Estado

VAR Active P>

DECS-250
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Limitador VAR Activo

Verdadero cuando el Limitador Var
esta activo.

Entrada de Estado

VAR_LIMITER_ACTIVE }

Igualacion de Tensiones
Activa

Verdadero cuando la Igualacion
de Tension esta activa.

Entrada de Estado

VOLTAGE_MATCHING_ACTIVE }

Proteccion

Varias alarmas de proteccion de estado
estan disponibles. La entrada de Alarma
de Estado 25 verificacion de
sincronismo se muestra a la derecha.
Estos elementos son Verdaderos cuando
el umbral de activacion se excede
durante el tiempo de retardo.

Entrada de Estado

PROTECTIONZSSTATUS P

Proteccion Configurable 1-8

Existen cuatro umbrales para cada
uno de los ocho bloques de Proteccion
Configurables. Cada umbral puede ser
establecido en modo de Arriba o Abajo
y el limite del umbral y activacion de
retardo pueden ser establecidos cada
uno. Ver la seccion Proteccion de este
manual para mas detalles.

Cada umbral tiene un bloque légico
separado para activacion y disparo.

La Protecciéon Configurable #1 con su
Umbral #1 bloques de Activacion y
Disparo se muestra a la derecha.

El bloque de activacion es Verdadero
cuando el umbral es excedido. El bloque
de disparo es Verdadero cuando el
bloque de activacion correspondiente es
excedido durante el tiempo de retardo.

Entrada de Estado - ConfProt1Thresh1Pidap

CONF PROT 1

b

Entrada de Estado - ConfProt1Thresh1Tnp

CONF PROT 1

b

Moédulo de Expansién de
Contacto, CEM Conectado

Médulo de Expansién de Contacto
Conectado. Verdadero cuando un
modulo de expansidn de contactos
opcional esta conectado al DECS-250.

Entrada de Estado

CEM_CONNECTED p»

Moédulo de Expansién de
Contacto, Falla
de Comunicacion

Verdadero cuando no existe
comunicacién desde el CEM.

Entrada de Estado

CEM_COMMS_FAILURE P

Modulo de Expansién de
Contacto, CEM Duplicado

Verdadero cuando mas de un CEM
es detectado. Sélo se admite un CEM
por vez.

Entrada de Estado

CEM_DUP_CEM >

Modulo de Expansién de
Contacto, Sin Concordancia
en el Hardware

Verdadero cuando el tipo de CEM
seleccionado difiere del tipo de CEM
detectado. Ir a Explorador de
Configuracién, Comunicaciones, CAN
Bus, Ajuste de Médulo Remoto para
seleccionar el tipo de CEM (18 a 24
contactos).

Entrada de Estado

CEM_HW_MISMATCH p>

Modulo de Expansion
Analdgico

Maédulo de Expansion Analégico
Conectado.

Verdadero cuando un AEM-2020
opcional esta conectado al DECS-250.

Entrada de Estado

AEM_CONNECTED p»

Modulo de Expansion
Analdgico, Falla de
Comunicacién

Verdadero cuando no existe
comunicacién desde el AEM.

Entrada de Estado

AEM_COMMS_FAILURE p»
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Nombre Descripcion Simbolo
Modulo de Expansion Verdadero cuando se detecta mas de un | Enirada de Estado

Analdégico, AEM Duplicado

AEM. Sdlo se admite un AEM por vez.

DUP_AEM

b

Modulo de Expansion
Analdgico

Entradas Analdgicas
Remotas 1-8

Existen cuatro umbrales para cada

uno de los ocho bloques de Entrada
Analdgica Remota. Cada umbral tiene
un bloque légico separado para
activacion y disparo. La entrada
Analégica Remota #1 con su Umbral #1
bloques de Activacién y Disparo se
muestra a la derecha. Para mas detalles
sobre la configuracién de Entradas
Analdgicas Remotas, ver la Seccion
Médulo de Expansién Analdgica en este
manual.

El bloque de activacion es Verdadero
cuando el umbral es excedido. El bloque
de disparo es Verdadero cuando el
bloque de activacion correspondiente es
excedido durante el tiempo de retardo.

Entrada de Estado - PROT1_THRESH1_PICKP

ANALOG IN 1 >

Entrada de Estado - PROT1_THRESH1_TRIP

ANALOGIN 1 | 2

Modulo de Expansion
Analdgico
Entradas Analdgicas

Remotas, Fuera de rango 1-
8

Cada Entrada Analdgica Remota tiene
un Bloque de Fuera de Rango. Verdadero
cuando los parametros exceden el
umbral de fuera de rango. Esta funcion
alerta al usuario de una conexioén de
entrada analdgica abierta o dafiada.

Entrada de Estado - PROT1_OUT_OF RANGE

ANALOG IN 1 >

Modulo de Expansion
Analdgico

Salidas Analdgicas
Remotas 1-4

Verdadero cuando la conexion de salida
analégica esta abierta.

Enirada de Estado - AEM_OUTPUT _1_OUT_OF _RANGE

VAB Gen >

Modulo de Expansion
Analdgico

Entradas RTD Remotas 1-8

Existen cuatro umbrales para cada uno
de los ocho bloques de Entrada Remota
RTD. Cada umbral tiene un bloque
légico separado para activacion y
disparo. La Entrada Remota RTD #1 con
su Umbral #1 bloques de Activacién y
Disparo se muestra a la derecha.

Para mas detalles sobre la configuracion
de Entradas Remotas RTD, ver la Seccion
Moédulo de Expansién Analégica en este
manual.

El bloque de activacion es Verdadero
cuando el umbral es excedido. El bloque
de disparo es Verdadero cuando

el umbral del bloque de activacién
correspondiente es excedido durante

el tiempo de retardo.

Entrada de Estado - RTDPROT1_THRESH1_PU

RTDIMN1

Entrada de Estado - RTDPROT1_THRESH1_TRIP

RTDIN1 >

Mdédulo Analégico de
Expansion

Entradas RTD Remotas,
Fuera de Rango 1-8

Cada Entrada RTD Remota tiene un
Bloque de Fuera de Rango. Verdadero
cuando los parametros exceden el
umbral de fuera de rango. Esta funcion
alerta al usuario de un cable de entrada
analégico abierto o dafado.

Entrada de Estado - RTD_INPUT_1_OUT_OF_RANGE

RTDIN1 >

DECS-250
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Nombre

Descripcion

Simbolo

Modulo Analégico de
Expansion

Entradas Termopar
Remotas 1-2

Existen cuatro umbrales para ambos
bloques de Entrada Termopar Remota.
Cada umbral tiene un bloque l6gico
separado para activacion y disparo. La
Entrada Termopar Remota RTD #1 con su
Umbral #1 blogues de Activacion y
Disparo se muestra a la derecha.

Para mas detalles sobre la
configuracién de Entradas Termopar
Remotas, ver la Seccion Médulo de
Expansiéon Analégica en este manual.

El bloque de activacion es Verdadero
cuando el umbral es excedido. El bloque
de disparo es Verdadero cuando

el umbral del bloque de activacién
correspondiente es excedido durante

el tiempo de retardo.

Enirada de Estado - THERMPROT1_THRESH1_PICKUP

THERM CFL 1 >

Entrada de Estado - THERMPROT1_THRESH1_TRIP

THERM CPL 1 >

Mdédulo Analégico de
Expansion

Entradas Termopar
Remotas, Fuera de Rango
1-2

Cada Entrada Termopar Remota
tiene un Bloque de Fuera de Rango.
Verdadero cuando los parametros
exceden el umbral de fuera de rango.
Esta funcién alerta al usuario de un
cable de entrada analdgico abierto o
dafiado.

Entrada de Estado - THERMAL_1_OUT_OF _RANGE

THERM CPL 1 >

Objetos de Salida

Salidas Fisicas
OUT1 -0UTM

Salidas Fisicas 1a 11.

Salida - OUTPUT1

g

OUTPUT 1

Salidas Remotas
OUT12 - OUT35

Salidas Remotas 12 a 35.

(Disponible cuando se conecta un
modulo de expansidn de contactos
opcional.)

Sahda - OUTPUT12

g

OUTPUT 12

Objetos fuera de pagina

Salida fuera de pagina

Se utiliza conjuntamente con la Entrada
fuera de pagina para transformar una
salida de una pagina légica en una
entrada de otra pagina légica. Puede
modificar el nombre de las salidas
haciendo clic con el botén secundario y
seleccionando Cambiar el nombre de la
salida. Al hacer clic con el botén
secundario, también se muestran las
paginas donde puede encontrar las
entradas correspondientes. Al
seleccionar la pagina, podra acceder a
esa pagina.

Dbjetes Fuera de Pagina

Test |

Entrada fuera de pagina

Se utiliza conjuntamente con la Salida
fuera de pagina para transformar una
salida de una pagina légica en una
entrada de otra pagina légica. Puede
modificar el nombre de las entradas
haciendo clic con el botén secundario y
seleccionando Cambiar el nombre de la
salida. Al hacer clic con el botén
secundario, también se muestran las
paginas donde puede encontrar las
salidas correspondientes. Al seleccionar
la pagina, podra acceder a esa pagina.

Entrada Fuera de Pagina

Test
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Nombre

Descripcion

Simbolo

Alarmas

Alarma Global

Verdadero cuando una o mas alarmas
se establecen.

Alarma
ALARMOUTPUT }

Alarmas Programables
1-16

Verdadero cuando una alarma
programable se establece.

Alarma - PROGRAMMABLE Al ARM 1

Programmable Alam 1 Name

b

Componentes

Este grupo contiene Puertas Logicas, Temporizadores de Activacion y Caida, y Bloques de Comentario.

La Tabla 21-2 enumera los nombres y descripciones de los objetos en el grupo de Componentes.

Tabla 21-2. Grupo de Componentes, Nombres y Descripciones

Nombre

Descripcion

Simbolo

Puertas Logicas

AND Entrada | Salida
0 0 0
0 1 0 *
1 0 0
1 1 1
NAND Entrada | Salida
0 0 1
0 1 1 *
1 0 1
1 1 0
OR Entrada | Salida
0 0 0
0 1 1
1 0 1
1 1 1
NOR Entrada | Salida
0 0 1
0 1 0
1 0 0
1 1 0
XOR Entrada | Salida
0 0 0
0 1 1
1 0 1
1 1 0
XNOR Entrada | Salida
0 0 1
0 1 0
1 0 0
1 1 1
NOT .
(INVERTIDO) Ent(r)ada Sazlda D.
1 0
DECS-250 BESTlogic™Plus
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21-14 9440372990
Nombre Descripcion Simbolo
Flanco La salida es verdadera cuando el flanco
Ascendente ascendente de un pulso es detectado en la sefial f
de entrada.
Flanco La salida es verdadera cuando el flanco
Descendente l

en la sefial de entrada.

Temporizador de Activacion y Caida

de Activacion

Temporizador Utilizado para establecer un retardo en la légica. Temporizador de Pérdida de Sefial (1)
de Caida Para mas informacién, referirse a Programacion 1'"‘” T 1
deBESTlogicPlus, Temporizadores de Activacion Smparacen —
y Caida, mas adelante en esta seccion. » )
Initiate Salida
Temporizador Utilizado para establecer un retardo en la ldgica. Temporizador de Excitacion (2)

Para mas informacion, referirse a Programacion
deBESTlogicPlus, Temporizadores de Activacion
y Caida, mas adelante en esta seccion.

Timer 2
Temporzacon = 1

Initiate Salida

Setear Retenida

Bloqueos
Prioridad de Cuando la entrada Set esta activada y la entrada
Resetear de Reset esta desactivada, el bloqueo se Resetear el Cierre de Prioridad
Retenida cambiara al estado de SET (ON: Encendido).
Cuando la entrada de Reset esté activada y la i
entrada de Set esté desactivada, el bloqueo se Configurar
cambiara al estado de RESET (OFF: Apagado). Salida p
Si ambas entradas de Sety Reset estan Resetear
encendidas al mismo tiempo, una prioridad de
Resetear Retenida se cambiara al estado de
RESET (OFF: Apagado).
Prioridad de Cuando la entrada Set esta activada y la entrada

Reset esta desactivada, el bloqueo cambiara al
estado de SET (ON: Encendido). Cuando la
entrada de Reset esté activada y la entrada de
Set esté desactivada, el bloqueo se cambiara al
estado de RESET (OFF: Apagado). Si ambas
entradas de Set y Reset estdn encendidas al
mismo tiempo, una Prioridad de Setear Retenida
se cambiarg al estado de SET (ON: Encendido).

Configurar el Cierre de Prioridad

Configurar
Salida p=
Resetear

Otros

Bloque de
Comentarios

Introducir comentarios de usuario.

Bloque de Observaciones Logic

BESTlogic™Plus
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Nombre Descripcion Simbolo
Contador Verdadero cuando el contador alcanza
un numero seleccionado por el usuario. Contador (1)
El COUNT_UP incrementa el conteo cuando Counter 1

un Verdadero es recibido. Nimero de Di ros = 1

EI COUNT_DOWN disminuye el conteo cuando

un true/Verdadero es recibido. ;

RESET resetea el conteo a cero cuando SImITIIT T

un verdadero es recibido.

OUTPUT es verdadero cuando el conteo llega al Contador Siguiente  Alarma p»
conteo de disparo.

El conteo de disparo se establece por el usuario y Besctoar

se encuentra en Explorador de

Configuracion,BESTlogicPlus, Légica
Programable, Contadores Légicos.

Elementos

La Tabla 21-3enumera los nombres y descripciones de los elementos en el Grupo de Elementos.

Tabla 21-3. Grupo de Elementos, Nombres y Descripciones

Nombre Descripcion Simbolo

27 Cuando resulta verdadero, este z7

elemento bloquea o inhabilita la

funcion de proteccion de subtensién Elock

27.

Bloqueo

SELECCION DE NIVEL DE Este elemento permite seleccionar el ACTIVE_POWER_LEVEL_SELECT
POTENCIA ACTIVA nivel de potencia activa.

Cuando una entrada es verdadera, se P Active Power Level 1 Select
selecciona el nivel de potencia activa B Active Power Level 2 Select

correspondiente. P Active Power Level 3 Select
Cuando las entradas no son B Active Power Level 4 Select
verdaderas, el nivel de potencia activa

es 0.0.

Cuando hay varias entradas
verdaderas, se selecciona el nivel de
potencia activo en el siguiente orden
de prioridad: 4 >3 > 2> 1. Por
ejemplo, si las entradas 2 'y 3 son
verdaderas, se selecciona el nivel 3
de potencia activa.

APC DESHABILITAR Cuando es verdadero, este elemento APC_BRIDGE_DISABLE
DERIVACION deshabilita el Modo APC de
derivacion. .
Disable
INHABILITAR APC Cuando es verdadero, este elemento APC DISABLE
deshabilita el Modo APC de Codigo —
de red. Disable
RESETEAR ALARMA Cuando es Verdadero, este elemento | ALARM RESET

resetea todas las alarmas activas.

Restablecar
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Nombre

Descripcion

Simbolo

HABILITAR MODO AUTO

Cuando es Verdadero, este elemento
coloca a la unidad en modo
Automatico (AVR).

AUTO_ENABLE

Habilitar

HABILITAR AUTO

Cuando es Verdadero, este elemento

AUTOTRANSFER_ENABLE

TRANSFER establece la unidad como secundaria.
Cuando es falso, la unidad es -
primaria. Habilitar
DESHABILITAR Cuando es Verdadero, este elemento CC _DISABLE
COMPENSACION DE deshabilita la compensacién de la
CORRIENTE CRUZADA corriente cruzada. -
Deshabilitar

REGISTRO DE DATOS DE

Cuando es verdadero, se puede

DATALOG_LOGIC_STATUS

ESTADO DE LOGICA seleccionar el estado logico x y
aparece en el registro de datos y Logic Status 1
monitor en tiempo real.
Logic Status 2
Logic Status 3
Logic Status 4
Logic Status 5
Logic Status 6
DISPARO DE REGISTRO Cuando es Verdadero, este elemento | DATALOGTRIGGER
DE DATOS dispara el registro de datos para
comenzar a guardar informacion. .
Dispamo

DESHABILITAR
CAIDA

Cuando es Verdadero, este elemento
deshabilita la caida cuando la unidad
esta funcionando en modo AVR.

DROOP_DISABLE

Deshabilitar

DESHABILITAR
SEGUIMIENTO EXTERNO

Cuando es Verdadero, este elemento
deshabilita el seguimiento externo.

EXT_TRACKING_DISABLE

Deshabilitar

CONGELAR SALIDA APC

Cuando es verdadero, se congela la
salida del controlador APC PI.

Esto se puede usar con la entrada
APC del estado FALLA DE
COMUNICACION REMOTA APC
cuando la comunicacion remota falla.

FREEZE_APC_OUTPUT

Disable

CONGELAR SALIDA LVRT

Cuando es verdadero, se congela la
salida del controlador LVRT.

Esto se puede usar con la entrada del
estado FALLA DE COMUNICACION
REMOTA LVRT cuando la
comunicacion remota falla.

FREEZE_LVRT_OUTPUT

Freeze LVRT Output

BESTlogic™Plus
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Nombre Descripcion Simbolo

INTERRUPTOR DEL Este elemento es utilizado para GENBRK
GENERADOR conectar las sefiales de salida de L
abierto y cerrado del interruptor desde .
el DECS-250 hacia los contactos de Estado Abrir
salida fisica para abrir y cerrar el
interruptor del generador y mapear Abrir Cerrar p
una retroalimentacion de estado del
interruptor a una entrada de contacto.
Ademas, las entradas de contacto Cerrar
pueden ser asignadas para permitirla
implementacion de interruptores que
manualmente inicien los pedidos
de apertura y cierre del interruptor.
(Disponible cuando el controlador
esta equipado con el Auto
sincronizador opcional, nimero de
estilo xxxxAxx)

Entradas del INTERRUPTOR del GENERADOR

Estado: Esta entrada permite mapear una entrada de contacto que proporcionara informacion del estado del
interruptor al DECS-250. Cuando la entrada de contacto esté cerrada, se le indica al interruptor que se cierre.
Cuando la entrada de contacto esté abierta, se le indica al interruptor que se abra.

Abierto: Esta entrada permite mapear una entrada de contacto que pueda ser utilizada para iniciar un pedido abierto de
interruptor manual.

Cerrado: Esta entrada permite mapear una entrada de contacto que pueda utilizarse para iniciar un pedido de
cierre de interruptor manual. Si el parametro de Habilitar Cierre del Bus Inactivo es VERDADERO, y el Bus esta
Inactivo, el interruptor se cerrara. Si el bus est4 estable, el DECS-250 sincronizara el generador al bus, y luego
cerrara el interruptor.

Salidas del INTERRUPTOR del GENERADOR

Las salidas deben estar asignadas a las salidas de contacto del DECS-250 que se utilizaran para conducir el
interruptor.

Abierto: Esta salida se pulsa VERDADERO (cierra el contacto de salida al que esta mapeado) cuando el DECS-250
esta envidndole una sefal al interruptor para que se abra. Sera un pulso si el Tipo de Contacto de Salida del
Interruptor se halla en Pulso en la pantalla de Hardware del Interruptor debajo de Coincidencia de
Sincronizador/Tension en el Explorador de Configuracion, y si el largo se determina por un Tiempo de Pulso Abierto.
Sera una salida constante si el Tipo de Contacto del Hardware del Interruptor del Generador se halla en continuo.

Ha de notarse que el pulso debe establecerse lo suficientemente largo como para que el interruptor
verdaderamente se abra antes de que el pulso sea removido.

Cerrado: Esta salida se pulsa VERDADERQO (cierra el contacto de salida al que estd mapeado) cuando el DECS-250
esta enviandole una sefial al interruptor para que se cierre. Sera un pulso si el Tipo de Contacto de Salida del Interruptor
se halla en Pulso en la pantalla de Hardware del Interruptor debajo de Coincidencia de Sincronizador/Tension en el
Explorador de Configuracion, y si el largo se determina por un Tiempo de Pulso Abierto. Sera una salida constante si el
Tipo de Contacto del Hardware del Interruptor del Generador se halla en continuo.

Ha de notarse que el pulso debe establecerse lo suficientemente largo como para que el interruptor verdaderamente se
abra antes de que el pulso sea removido.

GOBERNADOR Puede ser conectado a entradas de GOVR
otros bloques légicos. Cuando el
Gobernador esta siendo aumentado,
la salida de Aumento esta en
Verdadero. Cuando estéa siendo
disminuida, la salida de Disminucion Baj{:
es Verdadero. (Disponible cuando el
controlador esta equipado con el Auto
sincronizador opcional, nimero de
estilo xxxxAxx)

Subir
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Nombre

Descripcion

Simbolo

INHABILITAR CODIGO DE
RED

Cuando es verdadero, la funcionalidad
general del Codigo de Red esta
inhabilitada.

GRIDCODE_DISABLE

Disable

DESHABILITAR
SEGUIMIENTO INTERNO

Cuando esta verdadero, este
elemento deshabilita el seguimiento
interno.

INT_TRACKING_DISABLE

Deshabilitar
INHABILITAR LFSM Cuando es verdadero el Cédigo de LFSM_DISABLE
Red LFSM esté inhabilitado.
Dizable

DESHABILITAR CAIDA DE
TENSION DE LINEA

Cuando esta verdadero, este
elemento deshabilitala caida de
tension de linea cuando la unidad esta
operando en modo AVR.

LDROP_DISABLE

Deshabilitar

INHABILITAR REPARTO DE
CARGA

Este elemento permite el reparto de
carga con unidades especificas de la
red inhabilitadas.

Cuando una entrada en este bloque
es verdadera, el DECS-250 ignora los
datos del reparto de carga recibidos
desde esa unidad.

LOAD_SHARE DISABLE

Disable Unit1D 1
Disable UnitID 2
Disable UnitID 3
Disable Unit |D 4
Disable UnitID 5
Dizable UnitID &
Disable UnitID 7
Disable UnitID 8
Disable UnitID 9
Disable UnitID 10
Disable Unit1D 11
Disable UnitID 12
Disable UnitID 13
Disable UnitID 14
Disable UnitID 15
Disable UnitID 16

INHABILITAR PERDIDA DE
DETECCION

Cuando es verdadero, este elemento
inhabilita la funcion de pérdida de
deteccion.

LOSS_OF_SENSING

Block

DESHABILITAR
TRANSFERENCIA DE
PERDIDA DE DETECCION

Cuando esta verdadero, este
elemento deshabilita la transferencia a
modo Manual durante la condicion de
Pérdida de Deteccion.

LOS TRANSFER _DISABLE

Deshabilitar

HABILITAR DISMINUCION

Cuando esta verdadero, este
elemento disminuye la consigna
activa.

LOWER_ENABILE

Habilitar

BESTlogic™Plus
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Nombre Descripcion Simbolo

LVRT DESHABILITAR Cuando es verdadero, se inhabilita el LVRT_BRIDGE_DISABLE

DERIVACION modo de Derivaciéon LVRT.
Disable

INHABILITAR LVRT Cuando es verdadero, se inhabilita el LVRT_DISABLE

modo de LVRT.

Disable

LVRT SELECTOR DE MODO

Cuando una entrada es verdadera,
esta activo el modo de control del
LVRT correspondiente.

Cuando no hay entradas verdaderas,
el modo predeterminado de
funcionamiento es Factor de potencia.

Cuando hay varias entradas
verdaderas, se selecciona el modo de
control activo en el siguiente orden de
prioridad: Q(PF) > Q(Limite de voltaje)
> Q(U) > Q(P) > Q(Tercero). Por
ejemplo, si las entradas Q(Limite de
voltaje) y Q(P) son verdaderas,
Q(Limite de voltaje) se vuelve el modo
de control activo. Ver el capitulo
Cédigo de red para conocer los
detalles.

LVRT_MODE_SELECT

Q(PF)

C(Voltage Limit)

Q)
QPF)

Q(Third Party)

HABILITAR MANUAL

Cuando esta verdadero, este
elemento cambia la unidad a modo
Manual.

MANUAI ENAELE

Habilitar

MODOMANUAL SOLO FCR

Cuando esta verdadero, este
elemento cambia el modo Manual a
FCR.

MANUAL _MODE_FCR_ONLY

Habilitar

DESHABILITAR

REPARTO DE CARGA EN
RED

Cuando esta verdadero, este
elemento deshabilitael reparto de
carga en red.

NETWORK _LOAD SHARE DISABLE

+Deshabi|i‘lar

EMISION NLS

Este elemento funciona junto con las
entradas de estado del reparto de
carga de red en todas las unidades de
la red. Cuando una entrada es
verdadera, la entrada de estado del
reparto de carga de red
correspondiente en todas las
unidades de la red es verdadera.

NLS_BROADCAST

Salida
Salida2
Salida3
Salida4

OEL DESHABILITADO EN

Cuando esta verdadero, este

OEL_DISABLED_IN_MAN_MODE

MODO MANUAL elemento deshabilita el OEL cuando la
unidad esta funcionando en modo Habhilitar
Manual.
OEL ONLINE Cuando esta verdadero, este OEL_ONLINE
elemento habilita el uso de OEL
cuando la unidadse considera online. -
Habilitar
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Nombre Descripcion Simbolo
OEL Cuando esta verdadero, este OEL_SELECT_GROUP_2
SELECCIONARAJUSTES elemento selecciona los ajustes
SECUNDARIOS secundarios para el OEL. Habilitar
HABILITAR PARALERO LM Cuando esta verdadero, este PARALLFlL ENABLE I M

elemento le informa a la unidad que
esta online. El elemento deberia ser -
habilitado cuando el 52LM esté Habilitar
cerrado.

Este elemento también permite que
funcionen el UEL y la compensacion
de estatismo, cuando resulta

verdadero.
PID SELECCIONARAJUSTES | Cuando esta verdadero, este elemento PID_SELECT_GROUP_2
SECUNDARIOS selecciona ajustes secundarios en el

PID. Habilitar
HABILITAR PF/VAR Cuando esta verdadero, este PF_VAR ENABLE .JK

elemento habilita el controlador PF y

Var. El elemento de Seleccion de Habil

Var/PF debe hallarse en Verdadero abilitar

para utilizar modo PF o var.
HABILITAR Cuando esta verdadero, este PREPOSITION_1_ENABLE
PRE-POSICION 1 elemento le informa a la unidad que

utilice consignas para la Pre-posicién Hahilitar

1.
HABILITAR Cuando esta verdadero, este PREPOSITION_2 ENABLE
PRE-POSICION 2 elemento le informa a la unidad que

utilice consignas para la Pre-posicién Habilitar

2.
HABILITAR Cuando esta verdadero, este PREPOSITION_3_ENABLE
PRE-POSICION 3 elemento le informa a la unidad que

utilice consignas para la Pre-posicién Habilitar

3.
PROTECCIONSELECCIONAR | Cuando esta verdadero, este PROTECT_SELECT GROUP_2
AJUSTES SECUNDARIOS elemento le informa a la unidad que

utilice valores secundarios para Habilitar

proteccion.
HABILITAR CONTROL DE Cuando esta verdadero, el control de PSS _SEQ CNTRL ENABLED
SECUENCIA PSS la secuencia PSS (rotacion de fase) = =

se habilita. (Disponible cuando el Enable

controlador esta equipado con el

Estabilizador de Sistema de Potencia
opcional, numero de estilo XxPxxxxx)

DESHABILITAR SALIDA PSS | Cuando esta verdadero, este PSS CNTRL OUT _DISABLE
elemento deshabilita la salida del
PSS. EI PSS sigue en funcionamiento,
pero la salida no se usa. (Disponible
cuando el controlador esta equipado
con el Estabilizador de Sistema de
Potencia opcional, numero de estilo
XPxxxxx)

Deshabilitar
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Nombre Descripcion Simbolo

CONTROL DE SECUENCIA Cuando esta verdadero, la fase de PSS SEQ CNTRL_SELECTION
PSS SELECCION rotacion se selecciona para ser ACB.
Falso cuando la fase de rotacién se Mada
selecciona para ser ABC. (Disponible
cuando el controlador esta equipado
con el Estabilizador de Sistema de
Potencia, nimero de estilo xPxxxxx)

MOTOR PSS Cuando esta verdadero, el PSS se PSS MOTOR
encuentra en modo motor. Falso
cuando se encuentra en modo
generador. (Disponible cuando el
controlador esta equipado con el
Estabilizador de Sistema de Potencia
opcional, numero de estilo XxPxxxxx)

PSS Cuando esta verdadero, este PSS SELECT GROUP 2
SELECCIONARAJUSTES elemento selecciona ajustes
SECUNDARIOS secundarios para el PSS. (Disponible
cuando el controlador esta equipado
con el Estabilizador de Sistema de
Potencia opcional, nimero de estilo
XPxxxxx)

HABILITAR AUMENTO Cuando esta verdadero, este RAISE ENABIL E
elemento aumenta la consigna activa.

Modo

Habilitar

Habilitar

MODO DE FALLA DE LVRT Este elemento se puede usar para REMOTE_LVRT_FAILMODE
REMOTO conmutar el modo de funcionamiento
(Q(PF) o Sostener valor) cuando ha
ocurrido una Falla de comunicaciones
remotas LVRT. Cuando se ha
detectado una Falla LVRT de
comunicaciones remotas, durante la
falla, el Modo LVRT sera controlado
por el Ajuste de modo de fallay su
elemento légico. Cuando el Modo de
Falla de control remoto LVRT esta
ajustado en Q(PF), el modo de
funcionamiento sera Q(PF) y este
elemento légico no tiene efecto.
Cuando el Modo de Falla de control
remoto LVRT esta ajustado en
Sostener Valor, este elemento logico
se puede usar para ajustar el modo de
operacion durante una Falla de
comunicaciones remotas LVRT como
se indica a continuacion:

Enable

e Cuando es verdadero, el Modo de
Falla de control remoto LVRT esta
ajustado en Sostener salida.

e Cuando es falso, el Modo de Falla
de control remoto esta ajustado en
Q(PF).

SCL SELECCIONAR Cuando esta verdadero, este SCL_SH ECT_GROUP_2

AJUSTES SECUNDARIOS elemento selecciona los ajustes

secundarios para el SCL.

Habilitar
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Nombre

Descripcion

Simbolo

ARRANQUE SUAVE
SELECCIONAR AJUSTES
SECUNDARIOS

Cuando esta verdadero, este
elemento selecciona los ajustes
secundarios para el arranque suave.

SOFT_START_SELECT _GROUP 2

*Habili‘l&r

HABILITAR INICIO

Cuando esta verdadero, este
elemento inicia la unidad.

START_ENABLE

+Habi|i‘tar

HABILITAR DETENCION Cuando esta verdadero, este STOP_ENABLE
elemento detiene la unidad.
Habilitar
Transferir Disparo de Cuando esta verdadero, este TransferWatchdogTrp

Watchdog

elemento abre la salida de
transferencia del watchdog.

+ Disparar

UEL DESHABILITADO EN
MODO MANUAL

Cuando esta verdadero, este
elementos deshabilita el UEL cuando
la unidad esta funcionando en modo
Manual.

UEL_DISABLED_IN_MAN_MODE

+Habili‘tar

UEL SELECCIONAR

Cuando esta verdadero, este

UEL_SELECT_GROUP 2

AJUSTES SECUNDARIOS elemento selecciona ajustes
secundarios para el UEL. Hahilitar
INHABILITAR Cuando es verdadero, este elemento UNDERFREQUENCYVHZ_DISABLE
SUBFRECUENCIA V/HZ inhabilita el limitador de Subfrecuencia
de V/Hz. Disable
ALARMA 1-16 Cuando esta verdadero, este USERALM1

PROGRAMABLE POR EL
USUARIO

elemento dispara una alarma
programable.

Programmable Alarm 1

Disparo

MName

LIMITADOR VAR
SELECCIONAR AJUSTES

Cuando esta verdadero, este
elemento selecciona los ajustes

VAR LIM_SELECT GROUP 2

SECUNDARIOS secundarios en el limitador Var. }Habilﬂar
MODO VAR/FP La entrada de VAR selecciona el VAR _PF_MODE
control de VAR, y la entrada de FP
selecciona el control del factor de Apagado
potencia. Var
FF

HABILITAR SELECCION DE
VAR/FP

Cuando esta verdadero, este
elemento permite la seleccién de Var
y PF.

VAR_PF_SELECTION

FHabil'rtar

DESHABILITAR .
COINCIDENCIA DE TENSION

Cuando esta verdadero, este
elemento deshabilita la coincidencia
de tension cuando la unidad esta
funcionando en modo AVR.

VOLT_MATCH_DISABLE

*Deshabili‘lar

BESTlogic™Plus
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Esquemas Légicos

Un esquema légico es un grupo de variables légicas escritas en forma de ecuacion que define el
funcionamiento del Sistema Digital de Excitacion DECS-250. A cada esquema logico se le da un nombre
unico. Esto brinda la capacidad de seleccionar un esquema especifico y la confianza de que el esquema
seleccionado esta en funcionamiento. Se configura un esquema légico para una proteccion tipica y aplicacion
de control de un generador sincrénico y es el esquema logico activo por defecto. Sélo un esquema légico
puede estar activo en un tiempo determinado. En la mayoria de las aplicaciones, los esquemas légicos pre-
programados eliminan la necesidad de un programa a medida. Los esquemas légicos pre-programados
pueden brindar mas entradas, salidas o caracteristicas que las necesarias para una aplicacién en particular.
Esto se debe a que el esquema pre-programado se disefia par un gran nimero de aplicaciones que no
requieren una programacion especial. Las salidas de bloque légicas no necesarias pueden dejarse abiertas
para deshabilitar un funcién o un bloque de funciones puede deshabilitarse a través de ajustes de
funcionamiento.

Cuando se necesita un esquema légico a medida, el tiempo de programacion es reducido modificando el
esquema légico por defecto.

El Esquema Légico Activo

ElI DECS-250 debe contar con un esquema logico activo para funcionar. Todos los controladores DECS-250
son entregados con un esquema légico activo por defecto, pre-cargado en la memoria. La funcionalidad de
este esquema légico es similar al esquema brindado con el DECS-200. Si la funcién de configuracion de
bloque y logica de salida del esquema légico por defecto cumplen los requisitos de su aplicacion, entonces
s6lo es necesario calibrar los ajustes de funcionamiento (parametros de sistema y ajustes de umbral) antes de
poner en servicio el DECS-250.

Enviar y Recuperar Esquemas Légicos

Recuperar Esquemas Légicos del DECS-250

Para recuperar ajustes desde el DECS-250, el DECS-250 debe estar conectado a una computadora a
través de un puerto de comunicaciones. Una vez realizadas las conexiones necesarias, los ajustes
pueden bajarse del DECS-250 seleccionando Bajar Ajustes y Logica en el menu desplegable de
Comunicacion.

Enviar un Esquema Légico al DECS-250

Para enviar ajustes al DECS-250, el DECS-250 debe estar conectado a una computadora a través de un
puerto de comunicaciones. Una vez realizadas las conexiones necesarias, los ajustes pueden cargarse
al DECS-250 seleccionando Cargar Ajustes y Logica en el menu desplegable de Comunicacion.

Precaucion

Siempre sacar de servicio al DECS-250 antes de cambiar o modificar el
esquema légico activo. Tratar de modificar un esquema légico mientras el
DECS-250 esta en servicio podria generar salidas inesperadas o no
deseadas.

Modificar un esquema légico en BESTCOMSPIus® no activa
automaticamente dicho esquema en el DECS-250. El esquema
modificado debe ser cargado al DECS-250. Ver los parrafos anteriores
sobre Enviar y Recuperar Esquemas Légicos.

Esquemas Légicos por Defecto

El esquema légico por defecto para los sistemas de PSS deshabilitado se muestra desde la Figura 21-2
a la Figura 21-4 y el esquema loégico por defecto para el PSS-habilitado se muestra desde la Figura 21-5
a la Figura 21-8.
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Figura 21-2. Légica por Defecto del PSS Deshabilitado—1 Tab Pagina Léogica

WAR_LIMITER_ACTIVE

Setpoint_At Upper_Limit

m

nirada de Estado
MANUAL_ACTIVE

Entrada de Estado

DECS_PREPOSITION

ALARM_RESET

Enirada - INFUT12

p Restablecer SETTINGS_GRF2

Limiter Alarm Cutput

Salida - OUTPUT2

LIMITER_ACTIVE

Salida - OUTPUT4
MANUAL_MODE
Salida - OUTPUTS

PREPOSITION_ACTNE

SOFT_START_SELECT_GROUP 2

Habilitr

PROTECT_SELECT_GROUP 2

P Habilitar

SCL _SELECT_GROUP 2

p- Habilir

UEL_SHECT_GROUP 2

P Habilitr

OEL_SELECT_GROUP 2

Habilitr

VAR_LIM_SHLECT_GROUFP_2

~———— Habiliar

Figura 21-3. Légica por Defecto del PSS Deshabilitado-2 Tab Légica Dinamica
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Figura 21-4. Légica por Defecto del PSS Deshabilitado-Tab de Salidas Fisicas
Entrada de Estado Salida - OUTPUT1 Entrada - INFUTS PREPOSITION_1_ENABLE

DECS_START_STOF STARTISTOP PREPOSITION_1 B Habilitar

PREPOSITION_2 ENAELE

Alarma Salida- OUTPUT3 Entrada - INPUTE
ALARMOUTPUT FREPOSITION_2 B Habilitar
AUTO_ENABLE PREPOSITION_3_ENABLE
Enirada - INPUT1 Enirada - INPUT7 —

AUTO_MODE p= Habilitar PREPOSITION_3 - Habilitsr

MANUAL_ENABIE

Entrada - INPUT2
MANUAL MODE b Habilier
Ertade. INPUTE LM/JK Logic DROOP DISABLE
Entrada - INPUT3 RAISE_ENABLE 52 LM Deshabiliiar
B Habilitar Objetos Fuera de Pagina
PARALEL PN Ly

Entrada - INPUT4 FOWER ENABLE =ziinE

LOWER b Habilitr OEL ONLINE

» Habilitr

VAR_PF_SELECTION
VOLT_MATCH_DISABLE

[ TFic p—P Habilir
» Deshabiliar

Erade INPUT0 AUTOTRANSFER_ENABLE Emg:z J :EPUTB —— K
AUTOTRANSFER ili L B
> . p- Habilitzr

Sali
FIELD_FLASH_ACTIVE

FIELD_FLASH_ACTIVE

Figura 21-5. Légica por Defecto del PSS Habilitado- 1 Tab Pagina Légica
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Programacion del BESTlogic™ Plus

Figura 21-8. Légica por Defecto del PSS Habilitado - Tab Salidas Fisicas

Programable del BESTlogicPlus como muestra la Figura 21-1.

Utilizar BESTCOMSPIus® para programar BESTlogicPlus. Utilizar BESTlogicPlus es analogo a unir los

cables fisicamente entre las terminales discretas del DECS-250. Para programar BESTlogicPlus, utilizar
el Explorador de Configuraciones dentro del BESTCOMSPIus para abrir el circuito derivado de la Légica

es exacta, puede unirse a un puerto no intencionado.

El método de arrastrar y colocar se utiliza para conectar una variable o serie de variables a las entradas,
salidas, componentes y elementos l6gicos. Para dibujar un cable/conexion de puerto a puerto
puerto o que falta una conexién. Un puerto en negro indica que no se necesita una conexion a ese

(triangulos), hacer clic con el botén izquierdo del mouse sobre un puerto, tirar el enlace hacia otro puerto,
y soltar el botén izquierdo del mouse. Un puerto en rojo indica que se necesita una conexién a ese

DECS-250:

navegar en la pagina de ajustes buscando ese elemento. Una X roja indica que un objeto o elemento no
esta disponible para el nimero de estilo del DECS-250.
[ ]

puerto. No se permiten dibujar cables/conexiones de entrada a entrada o de salida a salida. Sélo un
Si un objeto o elemento esta deshabilitado, tendra una X amarilla encima. Para habilitar el elemento,

enlace puede ser conectado a cualquiera de las salidas. Si la proximidad del extremo final del enlace no

botdon derecho del mouse en la ventana y seleccionando Auto-Layout.

OR, NAND, NOR, XOR, and XNOR)

La vista de la Légica Principal y Salidas Fisicas puede arreglarse automaticamente haciendo click con el
Lo siguiente debe cumplirse antes de que el BESTCOMSPIus permmita que una logica se cargue en el

Un minimo de dos entradas y un maximo de 32 entradas en cualquier puerta de multi-puerto (AND,

Fisicas, pero no los pares equivalentes de los bloques de Salidas Fisicas.

Un méaximo de 32 niveles légicos para cualquier via particular. Una via es un bloque de entrada o un
entrada de un bloque de elemento. Esto es para incluir cualquier puerta OR en la pagina de Salidas
DECS-250

lado de salida de un bloque de elemento a través de una puerta a un bloque de salida o un lado de

Un méaximo de 256 puertas por nivel I6gico con un maximo de 256 puertas permitidas por diagrama.
Todos los bloques de salida y lados de entrada de bloques de elementos se encuentran en el nivel

l6gico maximo del diagrama. Todas las puertas se mueven hacia adelante/arriba en niveles légicos y
se protegen para alcanzar el bloque final de salida o bloque de elemento si es necesario.

BESTlogic™Plus
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Tres LEDs de estado se encuentran en la esquina inferior derecha de la ventana del BESTIlogicPlus.
Estos LEDs muestran el Estado de Guardado de la Légica, Estado de Diagrama de la Logica, y Estado
de Capas de la Légica. La Tabla 21-4 define los colores de cada LED.

Tabla 21-4. LEDs de ESTADO

LED Color Definicion
Estado de Guardado de la Logica Naranja | La légica ha cambiado desde el ultimo guardado.
(LED Izquierdo) Verde | Lalégica NO ha cambiado desde el ultimo guardado.
Estado de Diagrama de la Logica o Rojo | Los requisitos NO se cumplen como se enumeran arriba.
(LED del Centro) Verde | Los requisitos se cumplen como se enumeran arriba.
Estado de Capa de la Logica o Rojo | Los requisitos NO se cumplen como se enumeran arriba.
(LED Derecho) Verde | Los requisitos se cumplen como se enumeran arriba.

Temporizadores de Activacion y Caida

Un temporizador de activacion produce una salida VERDADERA cuando el tiempo transcurrido es mayor
o igual al ajuste de Tiempo de Activacion luego de que ocurre una transicion de FALSO a VERDADERO
en la entrada de Inicio desde la légica conectada. Cada vez que la entrada de Inicio se cambia a FALSO,
la salida se cambia a FALSO inmediatamente.

Un temporizador de caida produce una salida VERDADERA cuando el tiempo transcurrido es mayor o
igual al ajuste de Tiempo de Caida después de que ocurra una transicion de VERDADERO a FALSO, en
la entrada de Inicio desde la légica conectada. Cada vez que la entrada de Inicio se cambia a
VERDADERQO, la salida se cambia a FALSO inmediatamente.

Ver Figura 21-9, Bloques de Temporizador de Légica de Activacion y Caida.

Para programar los ajustes de temporizador de la logica, utilizar el Explorador de Configuracion dentro
del BESTCOMSPIus para abrir el circuito derivado de Temporizadores de la Légica/ Loégica Programable
del BESTlogicPlus. Introducir una etiqueta de Nombre que desee que aparezca en el bloque légico del
temporizador. El intervalo de valores de retardo de tiempo es de 0 a 1.800 segundos en incrementos de
0,1 segundos.

A continuacion, abrir el tabulador de Componentes dentro de la ventana de BESTIlogicPlus y arrastrar un
temporizador sobre la grilla del programa. Hacer clic en el lado derecho en el temporizador para
seleccionar el temporizador que quiere usar que previamente fue establecido en el circuito derivado en
Temporizadores de la Logica. Aparecera un Cuadro de Dialogo de Propiedades de Temporizador de la
Logica. Seleccionar el Temporizador que se desee utilizar.

La precisiéon de la Temporizacion es de +15 milisegundos.

megp— I
Inigiar Activacion del Salida )
( ) Temporizador ( ) Tiempo de —j—l—

Activacion

Salida

PO048-03

Iniciar —I—Ii
Iniciar Desactivacidn del Salida
O Temporizador O Tiempo de

Desactivacion

Salida I

Figura 21-9. Bloques de la Logica de Temporizador de Activacion y Caida
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Simulador de Légica Sin Conexién

Se puede utilizar el simulador de légica sin conexion para comprobar una légica personalizada antes de
su implementacion. Puede modificarse el estado de los diversos elementos Iégicos para verificar que el
recorrido del estado de la légica en el sistema sea el esperado.

El simulador de légica sin conexion permite cambiar el estado de los diversos elementos légicos para
ilustrar el recorrido de un estado en particular en el sistema. Antes de ejecutar el simulador de logica, se
debe hacer clic en el botén Guardar de la barra de herramientas de BESTlogicPlus para guardar la logica
en la memoria. Los cambios en la légica (aquellos que no sean cambiar el estado) se inhabilitan cuando
se activa el simulador. Los colores se seleccionan haciendo clic en el botén Opciones de la barra de
herramientas de BESTlogicPlus. El color predeterminado de la Légica 0 es rojo y el de la Logica 1 es
verde. Hacer doble clic con el mouse en un elemento légico para modificar su estado.

En la Figura 21-103, se muestra un ejemplo del simulador de l6gica sin conexion. STOP_ENABLE es la
Logica 0 (rojo) cuando la Entrada 1 es Légica 1 (verde), la Entrada 2 es Ldgica 0 (rojo), y la inversa es
Logica 1 (verde).

Enirada de Estado ( >. )

PREPOSITION_1_ACTME

Entrada de Estado ] Salida - OUTPUT1
PREPOSITION_2_ACTIE g \ START/STOP
STOP_ENABLE
Entrada de Estado Entrada - INPUT1
PREPOSITION_3_ACTNE 4 AUTO_MODE ’__ R | Habilitar
Entrada - INPUT2 J
MANUAL_MODE
Leyenda de estado |6gico 28
Colores de estado légico
LoGICcA oI
LoGIca 1 I

Se muestra cuando se inicia la simulacién légica.

Figura 21-10. Ejemplo del Simulador de Légica Sin Conexién

Manejo de Archivo BESTIlogic™ Plus

Para manejar los archivos BESTlogicPlus, utilizar el Explorador de Configuracién para abrir el circuito
derivado de la Légica Programable delBESTlogicPlus. Utilizar la barra de herramientas de la Logica
Programable del BESTlogicPlus para manejar los archivos BESTlogicPlus. Ver Figura 21-11. Para
obtener informacion sobre manejo de Archivos de Ajustes, ver la seccion de Software del
BESTCOMSPIus.

Biblioteca Légica~ Proteccién = Opciones Guardar | &) | &3 Borrar

Figura 21-11. Barra de Herramientas de la Légica Programable del BESTlogicPlus

Guardar un archivo BESTlogicPlus

Después de programar los ajustes del BESTlogicPlus, hacer clic en el botéon Guardar para guardar los
ajustes en la memoria.

Antes de que los nuevos ajustes del BESTlogicPlus puedan subirse al DECS-250, se debe seleccionar
Guardar desde el menu desplegable de Archivo ubicado en la parte superior de la estructura principal del
BESTCOMSPIus. Este paso guardara ambos ajustes, los del BESTlogicPlus y los de funcionamiento en
un archivo.

DECS-250 BESTlogic™Plus
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El usuario también tiene la opcidn de guardar los ajustes del BESTlogicPlus en un archivo Unico que
contenga solo ajustes del BESTlogicPlus. Hacer click sobre el boton desplegable de la Biblioteca Loégica
y seleccionar Guardar Archivo de Biblioteca Logica. Utilizar técnicas normales de Windows® para
examinar la carpeta donde desee guardar el archivo e ingresar un nombre de archivo para guardarlo de
ese modo.

Abrir un Archivo BESTlogicPlus

Para abrir un archivo BESTlogicPlus guardado, hacer click en el botén desplegable de la Biblioteca
Logica en la barra de herramientas de la Logica Programable del BESTlogicPlus y seleccionar Abrir
Archivo de Biblioteca Loégica. Utilizar técnicas normales de Windows para examinar la carpeta donde el
archivo esta ubicado.

Proteger un Archivo BESTlogicPlus

Los objetos en un diagrama légico pueden ser bloqueados de tal modo que cuando el documento l6gico
se proteja estos objetos no puedan ser cambiados. Bloquear y proteger es util cuando se envian archivos
l6gicos a otro personal para ser modificados. El/Los objeto/s trabado/s no pueden cambiarse. Para
visualizar el estado de bloqueado del/de los objeto/s, seleccionar Mostrar Estado de Bloqueado del menu
desplegable de Proteccion. Para bloquear el/los objeto/s, utilizar el mouse para seleccionar el/los
objeto/s que se deseal/n bloquear. Cliquear el lado derecho del/de los objeto/s seleccionados y
seleccionar Bloquear Objeto/s. El candado dorado al lado del/de los objeto/s cambiara de un estado
abierto a cerrado. Para proteger un documento légico, seleccionar Proteger Documento Légico del botén
desplegable de Proteccién. Establecer una contrasefia es opcional.

Cargar un Archivo BESTlogicPlusFile

Para cargar un archivo BESTlogicPlus al DECS-250, primero debe abrirse el archivo a través de
BESTCOMSPIus o crear el archivo utilizando BESTCOMSPIus. Luego abrir el mend Comunicacion y
seleccionar Cargar Ldgica.

Descargar un Archivo BESTlogicPlus

Para descargar un archivo BESTlogicPlus del DECS-250, se debe abrir el ment de Comunicacion y
seleccionar Descargar Ajustes y Légica desde Aparato. Si la légica en su BESTCOMSP/us ha cambiado,
un cuadro de dialogo se abrira preguntando si desea guardar los cambios en la légica actual. Se puede
elegir Si o No. Luego de que se realizé la accidon requerida para guardar o no la légica actual, la
descarga se ejecuta.

Copiar y Re-nombrar Esquemas Légicos Pre-programados

Para copiar y guardar esquemas légicos y darles un unico nombre primero se carga el esquema légico
guardado en el BESTCOMSPIus. Hacer clic en el boton desplegable de Biblioteca Légica y seleccionar
Guardar Archivo de Biblioteca Ldégica. Utilizar técnicas normales de Windows® para examinar la carpeta
donde se desea guardar el nuevo archivo e introducir un nombre de archivo para guardarlo como tal. Los
cambios no se activan hasta que los nuevos ajustes han sido guardados y cargados al aparato.

Imprimir un Archivo BESTlogicPlus

Para visualizar la vista previa de impresion, hacer clic en el icono de Vista Previa de Impresiéon ubicado
en la barra de herramientas de la Ldgica Programable del BESTlogicPlus. Si se desea imprimir en una
impresora, seleccionar el icono de la impresora en la esquina superior izquierda de la pantalla de Vista
Previa de Impresion.

Se puede saltear la vista previa y directamente imprimir cliqueando en el icono de Impresora en la barra
de herramientas de la Logica Programable del BESTlogicPlus. Un cuadro de dialogo, Seleccionar Vistas
para Imprimir, se abre para poder seleccionar qué vistas se desean imprimir. A continuacién, se abre el
cuadro de dialogo Imprimir con la opcion tipica de Windows de establecer propiedades de la impresora.
Ejecutar este comando, como sea necesario, y luego seleccionar Imprimir.

También aparece un icono de Configuracién de Pagina en la barra de herramientas de la Logica
Programable del BESTlogicPlus para poder seleccionar el Tamafio del Papel, Fuente del Papel,
Orientacion y Margenes.

BESTlogic™Plus DECS-250
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Borrar el Diagrama Légico en la Pantalla

Hacer click sobre el boton Borrar, para borrar el diagrama légico en la pantalla y empezar de nuevo.

Ejemplos de BESTIlogic™ Plus

Ejemplo 1 — Conexiones del Bloque Légico del Gobernador.

La Figura 21-12 muestra el bloque légico del Gobernador y dos bloques légicos de salida. La Salida 6
esta activa mientras que el gobernador se aumenta y la Salida 9 esta activa mientras el Gobernador se
baja.

GOVR Salida-OUTPUT6

OUTPUT 6

Salida-OUTPUTS

OUTPUT 9

Figura 21-12. Ejemplo 1 - Conexiones del Bloque Légico del GOBERNADOR

Subir

Bajo

Ejemplo 2 — Conexiones de Puerta AND

La Figura 21-13 muestra una conexion de puerta AND tipica. En este ejemplo, la Salida 11 se activara
cuando el bus y el generador estén inactivos.

Entrada de Estado

BUS_DEAD H > Salida-OUTPUT1A
Entrada de Estado * OUTPUT 11
GEN_DEAD

Figura 21-13. Ejemplo 2 —Conexiones de Puerta AND

DECS-250 BESTlogic™Plus
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22 » Comunicacion

Comunicacion Local

Un conector USB tipo B conecta el DECS-250 con una PC que esté operando con BESTCOMSPIus®
para una comunicacion local de corto plazo. Este modo de comunicacion es util para configuracion de
ajustes y puesta en funcionamiento del sistema. El conector USB esta ubicado en el panel frontal e
ilustrado en la seccién Controles e Indicadores de este manual. El controlador del dispositivo USB para
el DECS-250 se instala automaticamente en la PC durante la instalacién del BESTCOMSPlus. La
informacioén acerca de como establecer comunicacion entre el BESTCOMSPIus y el DECS-250

se encuentra en la seccién Software BESTCOMSPIus de este manual.

Precaucion

Este producto incluye uno o mas dispositivos con memoria no volétil. La
memoria no volatil se utiliza para almacenar informacién (como por ejemplo,
los ajustes) que se debe preservar cuando el producto se somete a ciclos de
encendido/apagado o se reinicia. Las tecnologias establecidas con memoria
no volatil tienen un limite fisico con respecto a la cantidad de veces que se
pueden borrar y escribir. En este producto, el limite es de 100.000 ciclos de
borrado/escritura. Durante la aplicacion del producto, se deben considerar las
comunicaciones, la légica y otros factores que pueden causar escrituras
frecuentes/reiteradas de los ajustes u otra informacién que se conserva en el
producto. Las aplicaciones que dan lugar a dichas escrituras
frecuentes/reiteradas pueden reducir la vida util del producto y causar la
pérdida de informacién y/o la inoperatividad del producto.

Comunicacién con un Segundo DECS

Ruta de Navegacion BESTCOMSPIus: Explorador de Configuracién, Comunicaciones, Configuracién RS232
Ruta de Navegacion HMI: Explorador de Configuracion, Comunicaciones, Configuracion RS232

La comunicacion con un segundo DECS permite que ocurra un seguimiento de consigna de regulacion
en una aplicacion dual o redundante del DECS. El seguimiento de consigna extemo es posible entre un
DECS-250 y un segundo DECS-250 o un DECS-250 y un DECS-200.

Todos los controladores DECS mencionados aqui utilizan un conector DB-9 (RS-232) hembra para
comunicarse con un segundo DECS. En el DECS-250, este conector se ubica en el panel derecho y se
ilustra en la seccién de Terminales y Conectores de este manual. Un cable de 1,5 metros (cinco pies),
numero 9310300032, esta disponible para interconectar los dos controladores DECS.

Los ajustes del puerto de comunicacion RS-232 se muestran en la Figura 22-1 y consisten en la velocidaden
baudios, numero de bits por caracter, paridad, y niumero de bits de parada. Cuando se conecta el DECS-
250 a un DECS-200, debe asegurarse que los ajustes de comunicaciéon del DECS-200 coincidan con
aquellos del DECS-250.

DECS-250 Comunicacion
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Ajustes RS5232
Ajustes de Comunicacion
Tasa de Baudea)
3

Bits Por Cardcter

8 bits/caracter ~
Paridad

Sin Paridad ~
Bits de Parada

1 bit de parada e

Figura 22-1. Configuracion del RS232

Comunicacion Modbus®

Ruta de Navegacion BESTCOMSPIus:Explorador de Configuracion, Comunicaciones, Configuracion
Modbus.
Ruta de Navegacion HMI: No disponible a través de HMI.

Los sistemas DECS-250 admiten el modo RS-485 y el modo Modbus TCP (Ethernet) al mismo tiempo.
Los registros de comunicacion del Modbus del DECS-250 se enumeran y definen en la seccién de
Comunicacion Modbus de este manual.

Los ajustes del Modbus para RS-485 y Ethernet se ilustran en la Figura 22-2 y consisten en Unidad ID
del RS-485, Retardo de Respuesta y Unidad IDEthernet.

Ajustes Modbus

Ajustes RS485 Ajustes Ethernet
1D Unidad ID Unidad

Retardo de Respuesta (ms)

Figura 22-2. Configuraciéon del Modbus

Puerto RS-485

Ruta de Navegacion BESTCOMSPIus: Explorador de Configuracion, Comunicaciones, Configuracion
del RS-485.
Ruta de Navegaciéon HMI: Explorador de Configuracion, Comunicaciones, Configuracion del RS-485.

Un puerto RS-485 utiliza el protocolo de Modbus RTU (siglas en inglés para: Unidad Terminal Remoto)
para una comunicacion con otros dispositivos de red o anuncios y control remotos con un Panel de
Pantalla Interactiva IDP-801. Los terminales de puerto RS-485 estan ubicados en el panel izquierdo y
estan identificados como RS-485 A, B y C. El terminal A sirve como terminal A enviar/recibir, el terminal
B sirve como terminal B enviar/recibir, y el terminal C sirve como terminal de tierra de la sefal. La Figura
22-3 ilustra las conexiones tipicas delRS-485 para multiples controladores DECS-250 comunicandose a
través de una red Modbus.

Comunicacion DECS-250
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TO RS-422/RS-485

DB-37 HEMBRA DECS-250
=
: |
22 %Rt A
a ] e DECS-250
il | B | RS485
19 c
3
2 _
S A
& —— [—] DECS-250
Bl Rs485
C
4000 ft
1219.2 m
maximo :\_ Y
R A
DECS-250
RS485
C

R, = Resistencia Terminal Opcional
120 ohms, tipica

Figura 22-3.Conexiones Tipicas del RS-485

Los ajustes de comunicacion del puerto RS-485 se ilustran en la Figura 22-4 y consisten en la velocidad
en baudios, numero de bits por caracter, paridad, y nimero de bits de parada.

Configuracion RS485

Ajustes de Comunicacion
Tasa de Baudeaje
i

Bitz Por Cardcter

8 bits/caracter ~
Paridad

Sin Paridad ~
Bits de Parada

1 bit de parada w

Figura 22-4. Ajustes de la Comunicacion del Puerto RS-485

Puerto Ethernet

Un puerto Ethernet utiliza el protocolo Modbus TCP para comunicaciones con otros dispositivos en red o
anuncio y control remoto con un Panel de Pantalla Interactiva IDP-801.

DECS-250 Comunicacion



22-4 9440372990

Comunicacion CAN

Ruta de Navegacion BESTCOMSPIus: Explorador de Configuracion, Comunicaciones, CANBus,
Configuracion del CANBus.

Ruta de Navegacion HMI: Explorador de Configuracion, Comunicaciones, CANBus, Configuracion del
CANBus.

Una interfaz CAN (siglas en ingles de: Red de Area de Control) (CAN 1) facilita la comunicacién entre el
DECS-250 y médulos opcionales como el moédulo de expansion de contacto (CEM-125, CEM-2020 o
CEM-2020H) y el médulo de expansion analdgico (AEM-2020).

Una segunda interfaz CAN (CAN 2) permite que el DECS-250 le brinde parametros de generador y de
sistema a un controlador de generador tal como el Basler DGC-2020. EI CAN 2 también permite una
consigna del DECS-250 y modo de control de un aparato externo conectado al CAN.

Ambas interfaces CAN Bus utilizan el protocolo de mensajes SAE J1939.

Los parametros del CAN del DECS-250 se enumeran y definen en la seccién de Comunicacion CAN de
este manual.

Conexiones

Las conexiones CAN del DECS-250 deberian hacerse con cable par trenzado blindado. Cada puerto
CAN (designados CAN 1 y CAN 2) tiene un terminal CAN alto (H), un terminal CAN bajo (L), y un
terminal CAN de drenaje (SH). Los terminales de puerto CAN estan ilustrados en la seccion de
Terminales y Conectores de este manual.

Configuracién del Puerto

Cada puerto CAN del DECS-250 debe ser identificado con un nimero de direccion unico. La velocidad
en baudios de cada puerto puede configurarse por 125 kbps o 250kbps. Los ajustes de la configuracion
se ilustran en la Figura 22-5.

Configuracion del CAN bus

Interfase 1 CAN Bus Interfase CAN Bus 2 Direccidn de comando permitida
Direccién CANBus Direccidn CANBus Direccidgn CANBus

Tasa de Baudeaje Tasa de Baudesje

250 kbps ~ 250 kbps ~

Figura 22-5. Ajustes de Configuracion del Puerto CAN

Configuracion del Médulo Remoto

Ruta de Navegacion BESTCOMSPIus:Explorador de Configuracion, Comunicaciones, CANBus,
Configuracion del Modulo Remoto.

Ruta de Navegacion HMI: Explorador de Configuracién, Comunicaciones, CANBus, Configuracion del
Médulo Remoto.

Los modulos extemos opcionales, tales como el médulo de expansion de contacto (CEM-125, CEM-2020
0 CEM-2020H) y el médulo de expansion analégico (AEM-2020), se comunican a través de la interfaz
CAN 1 del DECS-250 y se configuran a través de la interfaz BESTCOMSPIus del DECS-250. Estos
ajustes se muestran en la Figura 22-6.

Moédulo de Expansion de Contacto

Al activarse, se asigna un numero Unico a la direccion CAN del médulo de expansiéon de contactos y se
selecciona el numero de salidas. Los modelos CEM-125 y CEM-2020 ofrecen 24 contactos de salida, y el
CEM-2020H, 18.

Comunicacion DECS-250
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Moédulo de Expansion Analdgico

Cuando se habilita para funcionar, se le asigna una direccién unica al CAN del AEM-2020 para
comunicarse en la red.

Configuracion Mddulo Remoto

Modulo de Expansion Analogico

(") Deshabilitar
(®) Habilitar

Madulo de Expansion de Contacto

ilitar

Direccion J 1939 CEM Direccién J1939 AEM
Salidas CEM
18 Salidas ~

Figura 22-6. Configuracion de Médulo Remoto

Comunicacion Ethernet

Dependiendo del numero de estilo, cada DECS-250 esta equipado con un puerto de cobre

(100Base-T) de comunicacion Ethernet (estilo xxxxx1x) o un puerto de fibra 6ptica (100Base-FX) de
comunicacion Ethemet (estilo xxxxx2x). El puerto de fibra 6ptica tipo ST utiliza una longitud de onda
liviana de infrarrojo cercano (NIR) de nanémetro 1300 transmitida mediante dos hebras de fibra dptica
multimodo, una para recepcion (RX) y otra para transmisién (TX). El conector Ethernet de cobre o de
fibra éptica esta ubicado en el panel derecho. La medicién, anuncios y control del DECS-250 se realizan
a través del puerto Ethernet utilizando el protocolo Modbus TCP. Los registros de comunicacién Modbus
del DECS-250 estan enumerados y definidos en la seccién Comunicaciéon Modbus de este manual.

Nota

Se recomiendan los dispositivos industriales Ethemet disefiados para
cumplir con las series de especificaciones de IEC 61000-4.

Conexion Ethernet
1. Conectar el DECS-250 a la PC utilizando un cable Ethernet estandar.

En BESTCOMSPIus, haga clic sobre Comunicacién, Nueva Conexién, DECS-250, o haga clic

2.
sobre el boton de Conexion en la barra de menu inferior. Aparecera la ventana de Conexioén del
DECS-250. (Figura 22-7)

3. Sise conoce la direccién IP del DECS-250, hacer clic en el botdn de radio para IP de Conexion
Ethernet en la parte superior de la ventana de Conexion del DECS-250, ingresar la direccion en
el campo y hacer clic en Conectar.

4. Sino se conoce la direccion IP, se puede realizar un escaneo (Figura 22-8) para buscar en todos

los dispositivos conectados haciendo clic en el botdn Ethernet en el cuadro de Descubrimiento
de Dispositivo. Luego de que se completa el escaneo, se visualizara una ventana con los

dispositivos conectados. (Figura 22-9)

DECS-250 Comunicacion
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-
DECS-250 Conexion

(2 Conexion Ethernet [IP (Direccion : Puerto)] l

Conectar 1

Descubrimiento del Dispositivo

Explorar Para Encontrar los
Dispositivos Conectados

@ Conexion USB

USB

(0 Seleccionar el Dispositivo a Conectar con

Directorio de Dispositivos

Descripcion Modelo Mimero de Serie  Direccidn |P Puerto COM  Nimero de Teléfono  Conesddn por Defect

DECS-250  DECS-250 10.0.10.201:2102 Ethemet

< | [ | b
Borrar Edicion Afiadir ’ Avanzado_ ] ’ Cerrar ]

Figura 22-7. Ventana de Conexién del DECS-250

Rastreando Red para Dispositivos Conectados

(Esperar Paor Favaor...)

Figura 22-8. Escaneo de Dispositivos Conectados.

i
Descubrimiento del Dispositiva

Mumero de Serie Direccidn |P |D del Dispositivo Actualizar

HO2101166 10.0.110.219:2102  DECS-250 1op Unit

HD1387572 100102012102  DECS-250

000 10.0.110.1692102  DECS-250

HO1649662 100102022102  DECS-250 Configurer

HO1944410 100101722102  DECS-250

HO2088398 100.111572102  DECS-250B

HO2101167 100212242102 LAB UNIT

HO2215462 10.0.1112252102  DECS-250

HO1939069 1001112172102  DECS-250E
Ariadio Todo

Figura 22-9. Ventana de Descubrimiento de Dispositivo

5. En este momento también se puede agregar cualquier otro o todos los dispositivos detectados al
Directorio de Dispositivos. Esto evita tener que buscar dispositivos conectados cada vez que se
desea realizar una conexion. Simplemente seleccione un dispositivo de la lista y haga clic en

Comunicacion
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Agregar. Si hace clic en Agregar Todos, todos los dispositivos detectados de la lista se
agregaran al Directorio de Dispositivos.

6. Elegir el dispositivo deseado de la lista y hacer clic en Conectar. Esperar a que la conexién se
complete.

7. El botdn de Avanzadas muestra la siguiente ventana. Contiene opciones para habilitar la Auto-
reconexion, descargar ajustes tras reconexion, retardo entre reintentos en ms, y el numero
maximo de intentos. (Figura 22-11)

Propiedades Avanzadas @

Auto Reconectar

"] Habilitar

cargar los ajustes depues reconectarse
30000 5| Retardo (ms)

999999999 - Méximo Ndimero de Intentos

Miscelaneos

[ Aceptar ] I Cancelar

e A

Figura 22-10. Propiedades Avanzadas, Auto-Reconexiéon

Directorio de Dispositivos: El Directorio de Dispositivos guarda el nombre, modelo y direccién de
dispositivos que se han agregado. Hacer clic en el botén de radio para Seleccionar Dispositivo a Conectar,
seleccionar el dispositivo de la lista de Directorio de Dispositivos, y hacer clic en el botdon Conectaren la
parte superior de la ventana de Conexién del DECS-250.

Nota

El software BESTCOMSPIus® de funcionamiento de la PC deber estar configurado correctamente para
comunicarse con el DECS-250. La PC debe tener una direccion IP en el alcance de la misma sub-red
del DECS-250 si el DECS-250 esta operando en una red privada local.

De no ser asi, la PC debe tener una direccion IP valida con acceso a la red y el DECS-250 debe estar
conectado a un router correctamente configurado. Los ajustes de red de la PC dependen del sistema
operativo instalado. Ver manual del sistema operativo para obtener instrucciones.

En la mayoria de los PCs con Microsoft Windows, los ajustes de red pueden accederse a través del
icono Conexiones de Red ubicado dentro del Panel de Control.

Comunicacion PROFIBUS

Ruta de Navegacion BESTCOMSPIus: Explorador de Configuracion, Comunicaciones, Configuracion
del Profibus.
Ruta de Navegacion HMI: Explorador de Configuracion, Comunicaciones, Profibus

En unidades equipadas con protocolo de comunicacién PROFIBUS (estilo xxxxxxP), el DECS-250 envia
y recibe informacion PROFIBUS a través de un puerto DB-9 ubicado en el panel derecho. Los
parametros de comunicacién PROFIBUS del DECS-250 se enumeran y definen en la seccién
Comunicacion PROFIBUS de este manual.

Los ajustes de comunicacion de puerto DB-9 se ilustran en la Figura 22-12 y consisten en la direccion y
orden de bytes de la red.

DECS-250 Comunicacion
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Ajuste Profibus
Ajustes de Comunicacion
Direccion
Orden Byte de Red
Primer M5B ~

Figura 22-11. Configuracion Profibus
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23 » Configuracion

Antes de que el DECS-250 sea puesto en servicio, se debe configurar para el equipamiento y aplicacién
controlada.

Valores nominales del Generador, Campo y Bus

Ruta de Navegacion BESTCOMSPIus: Explorador de Configuracion, Parametros del Sistema, Datos
Nominales
Ruta de Navegaciéon HMI: Explorador de Configuracion, Parametros del Sistema, Datos Nominales

Los ajustes de valores nominales del generador, campo y bus se ilustran en la Figura 23-1.

Para un control de excitacion y proteccion adecuada, el DECS-250 debe configurarse con los valores
nominales del generador y campo controlado. Estos valores nominales generalmente se muestran en la
placa de caracteristica del generador o pueden obtenerse del fabricante del generador. Los valores del
generador requeridos incluyen tension, frecuencia, factor de potencia y potencia aparente (kVA). La
corriente del generador, la potencia activa (kW) y la potencia reactiva (kVar) aparecen con los otros
regimenes del generador como ajustes de solo lectura. Estos valores son calculados automaticamente a
partir de los valores del generador ingresados por el usuario. Los valores nominales de campo requerido
incluyen tensién y corriente continua sin carga, y tension y corriente de carga plena.

La relacion de los polos del excitador y polos del generador es utilizada por la funcion del monitor de
excitador del diodo (EDM) para detectar excitacion de diodos abiertos y en cortocircuito. Los valores
calculados pueden ingresarse directamente o calcularse usando el calculador de polo. Una relaciéon
minima de 1,5 es recomendada para garantizar el funcionamiento constante del EDM.

En aplicaciones donde el generador va a ser sincronizado/en paralelo con un bus, el DECS-250 debe
configurarse con el valor nominal de tension del bus.

La tensién de entrada de potencia nominal de funcionamiento se utiliza para calcular el valor Ka
recomendado (Ganancia de Lazo). Este valor también se utiliza en calculos de medicion.

Cuando se utiliza el DECS-250 con un excitador que requiera una salida invertida, marque esta casilla
para activar la inversién de la salida de control del DECS-250.

Precaucion

e Si activa la salida de puente invertida con un excitador que no requiere una salida
de puente invertida va a resultar en dafios en el equipo.

¢ Para una o6ptima operacion 40Q (pérdida de excitacion), ajuste el factor de
potencia PF a un valor menor de 1.0 en la pantalla de Datos Nominales
BESTCOMSPJus. Cuando se cambia el valor del factor de potencia PF, los kW
nominales se recalculan automaticamente y los ajustes del elemento 40Q y 32
(potencia inversa) se deben ajustar correctamente.

DECS-250 Configuracion
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Datos Nominales

Datos Nominales del Generador
Tension (V)

120

Corriente [4)

FALIRY

Frecuencia
B0 Hz

FP (Factor de Potencia)

0.30

Escala (kVA)

Datos Nominales de Campo

Tensicén - Carga Plena (V)

Salida de Puente
Inversor para SCT/PPT

Deshabilitar

Relacidn Polar
Relacion Polar

Datos Mominales de Bus
Tension (V)

120

Entrada de Potencia Operativa
Tension Entrada de Potencia (V)

£5U.U

Figura 23-1. Valores Nominales del Generator, Bus, Campo y Relaciéon Polar

Puente

Un ajuste de configuracion de entrada de potencia determina la configuracion de la potencia de servicio
del DECS-250. Todos los demas ajustes de esta pantalla estan inhabilitados y solo son utilizados por el
sistema digital de control de excitacion DECS-250N.

Puente

Entrada de Potencia Operativa

Modos de Operacion
Configuracién de entrada de potencia

Seleccidn Monofasica

Frecuencia nominal
Frecuencia (Hz)

on

Sobrevelocidad maxima

Sobrevelocidad méxima (%)

150

Figura 23-2

Configuracion

. Configuracion de entrada de potencia

DECS-250
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Valores Nominales y Configuracion del Transformador de Medicién

Ruta de Navegacion BESTCOMSPIus: Explorador de Configuracion, Parametros del Sistema,
Transformadores de Medicién
Ruta de Navegaciéon HMI: Configuracion, Parametros del Sistema, Transformadores de Medicion

La configuracion del DECS-250 incluye entradas de valores primarios y secundarios para los
transformadores que suministran valores de medicion del generador y el bus al DECS-250. Estos ajustes
de configuracion se ilustran en la Figura 23-3.

Generador PT

Los ajustes de tension para los devanados primarios y secundarios del generador PT establecen los
voltajes nominales PT esperados por el DECS-250. La rotaciéon de fase ABC o ACB puede acomodarse.
Las opciones para las conexiones de medicidon de tension del generador incluyen medicion monofasica
(a través de las fases C y A) y trifasica usando conexiones de tres cables.

Generador CT

Los ajustes actuales de los devanados primarios y secundarios del generador CT establecen los valores
nominales actuales CT esperados por el DECS-250. La corriente de medicion del DECS-250 puede
obtenerse desde una sola fase o las tres fases del generador.

Bus PT

Los ajustes de tension para los devanados primarios y secundarios del bus PT establecen los voltajes
nominales del bus PT esperados por el DECS-250. Las opciones para conexiones de medicion de
tension del bus incluyen medicion monofasica (a través de las fases A y C) y trifasica utilizando
conexiones delta de tres cables.

Transformadores de Sensado

TP Generador Configuracion de Sensado
Tensidn Primaria Rotacion de Fase

120.00| ABC w
Tension Secundaria Tensidn del Generador

12000 aW-D v

Conexidn de Fase
CT_ABC w

TC Generador
Corriente Primaria

00.00 Tensidn Barra
IW-D w

I

Corriente secundaria
BA w

TP Barra
Tension Primaria
20.00

I

Tension Secundaria
20.00

I

Figura 23-3. Valores Nominales y Configuracion del Transformador de Medicion

DECS-250 Configuracion



23-4 9440372990

Funciones de Arranque

Ruta de Navegacion BESTCOMSPIus: Explorador de Configuracion, Consignas, Arranque
Ruta de Navegacion HMI: Explorador de Configuracion, Consigna, Arranque

Las funciones de arranque del DECS-250 consisten en arranque suave y cebado de campo. Estos
ajustes se muestran en la Figura 23-4.

Arranque Suave

Durante el arranque, la funcién de arranque suave evita sobrepaso de tension controlando el valor
nominal del aumento de tension del terminal del generador (hacia la consigna). El arranque suave esta
activo en modos de regulacion AVR, FCR y FVR. El comportamiento de arranque suave se basa en dos
parametros: nivel y tiempo. El nivel de arranque suave se expresa como un porcentaje de la tension
nominal del terminal del generador y determina el punto de partida para el aumento de tension del
generador durante el arranque. El tiempo de arranque suave define la cantidad de tiempo permitida para
el aumento de tensién del generador durante el arranque. Hay dos grupos de ajustes de arranque suave
(primario y secundario) que proporcionan un comportamiento de arranque independiente que puede
seleccionarse a través de BESTlogicPlus.

Cebado de Campo

Para asegurar el aumento de tensién del generador, la funcién de cebado de campo aplica y elimina la
potencia de cebado de una fuente externa de cebado de campo. El cebado de campo esta activo en los
modos de control AVR, FCR y FVR. Durante el arranque del sistema, la aplicacion de cebado de campo
se basa en dos parametros: nivel y tiempo.

El ajuste del nivel de interrupcion del destello de campo determina el nivel de interrupcion del destello de
campo. Este nivel se expresa como un porcentaje del valor de ajuste del modo activo.

El tiempo de cebado de campo define la longitud de tiempo maxima en la que el cebado de campo
puede aplicarse durante el arranque.

Para utilizar la funcion de cebado de campo, una de las salidas de contacto programables del DECS-250
debe configurarse como salida de cebado de campo.

Arranque
Arranque Suave
Primario Secundario
Mivel de Arrangue Suave (%) Mivel de Arrangue Suave (%)
B ]
Tiempo de Arrangue Suave (s) Tiempo de Arranque Suave (s)

Control de Arranque
Nivel de Salida Cebado de Campo (%)

P ]

Maximo Tiempo de Cebado de Campo (s)

Figura 23-4. Configuracion Funcion de Arranque
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Informacion del Dispositivo

Ruta de Navegacion BESTCOMSPIus: Explorador de Configuracion, Ajustes Generales, Informacion
del Dispositivo

Ruta de Navegaciéon HMI: Explorador de Configuracion, Ajustes Generales, Informacion del Dispositivo,
DECS-250

La informacion del dispositivo incluye etiqueta de identificacion asignada por el usuario e informacion del
producto y de la version del firmware de solo lectura. La informacion del dispositivo (Figura 23-5) se
proporciona para el DECS-250, el Médulo de Expansion de Contacto CEM-125, CEM-2020 o CEM-
2020H y el M6dulo de Expansién Analégico AEM-2020.

Info Dispositivo

MNumero de Versidn de Aplicacién MNumero de Parte de Aplicacicn
b= 10600 v | |
Versidn Aplicacion Nimere de Modelo

Fecha Construccidn de Aplicacidn
[*rry-MM-DD |

Numera de Serie

Identificacion
1D de Dispositivo
[DECS-250

Mddulo de Expansion de Contacto

Wersion Aplicacion Numero de Serie

Wersion Codigo de Arrangue Nimero de Parte de Aplicacidn

Fecha Construccion de Aplicacion Nimero de Modelo

[yyry-mmoD | [— |

Madulo de Expansion Analdgico

Wersian Aplicacion Numero de Serie

Versign Codigo de Arrangue Numero de Parte de Aplicacion

Fecha Construccian de Aplicacidn Numera de Modelo

[rrrv-mm-DD | [— |

Figura 23-5. Informacion del Dispositivo

Informacion del Firmware y del Producto

La informacion del firmware y del producto puede visualizarse en la pantalla HMI y tabulacion de
Informacion del Dispositivo del BESTCOMSPlus.

Informacion de Firmware

La informacion de firmware se proporciona para el DECS-250, CEM-125, CEM-2020 o CEM-2020H
opcional y AEM-2020 opcional. Esta informacion incluye el nimero de parte de aplicacion, nimero de
version y fecha de construccion. También incluye la version del cédigo de arranque. Cuando se
configuren los ajustes en BESTCOMSPIus mientras esta desconectado del DECS-250, un ajuste del

DECS-250 Configuracion
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Numero de Version de Aplicacion esta disponible para asegurar la compatibilidad entre los ajustes
seleccionados y los ajustes reales disponibles en el DECS-250.

Informacién de Producto

La informacion de producto del DECS-250, CEM-125, CEM-2020, CEM-2020H y AEM-2020 incluye el
numero de modelo del dispositivo y el nimero de serie.

Identificacion del Dispositivo

La Identificacion del Dispositivoasignada por el usuario puede usarse para identificar los controladores
del DECS-250 en informes y durante el sondeo.

Mostrar Unidades

Ruta de Navegacion BESTCOMSPIus: Ajustes Generales, Mostrar Unidades
Ruta de Navegacion HMI: N/A

Al trabajar con los ajustes del DECS-250 en BESTCOMSPIus, usted tiene la opcién de visualizar los
ajustes en las unidades de los sistemas britanico o métrico. La configuracion de las unidades se ilustra
en la Figura 23-6 y no esta disponible para ajustes mostrados en la pantalla HMI.

Mosirar Unidades

unidades del sistema
unidades del sistema

in

Figura 23-6. Mostrar Unidades
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24 - Seguridad

La seguridad del DECS-250 se proporciona como contrasefias que controlan los tipos de operaciones
permitidas por un usuario particular. Las contrasefias pueden personalizarse para proporcionar acceso a
operaciones especificas. Se proporciona seguridad adicional controlando el tipo de funcionamiento
permitido a través de algunos puertos de comunicacion del DECS-250.

Los ajustes de seguridad son cargados y descargados en forma separada de los ajustes y logica.
Dirijase a la seccién Software BESTCOMSPIus® para obtener mas informacion sobre seguridad en la
carga y descarga.

Contrasena de Acceso

Ruta de navegacion del BESTCOMSPIus: Explorador de ajustes, Ajustes en general, Configuracion de
seguridad del dispositivo, Configuracion de nombre de usuario

Se puede establecer un nombre de usuario y contrasefa para una de las seis areas de acceso funcional
en el DECS-250. Estas areas de acceso se enumeran en la Tabla 24-1 de acuerdo a su categoria. Un
usuario y contrasefia con mayor acceso puede utilizarse para ganar acceso a operaciones controladas
por una clave de menor acceso. Por ejemplo, un usuario y contrasefia de nivel de configuracion tiene
acceso a operaciones protegidas por nombres de usuarios y contrasefias de nivel de configuracion,
operario, control y lectura. A esta pantalla no se puede acceder cuando esté en Modo en Vivo.

Tabla 24-1.Niveles y Descripciones de Contraseia de Acceso

Nivel de Descripcion
Acceso P
Admin (1) Acceso para la configuracion de seguridad, los ajustes de comunicacion y
las actualizaciones de software. Incluye los niveles 2, 3,4,5y6 a
continuacion.
Disefio (2) Acceso para crear y editar una légica programable. Incluye los niveles 3, 4,
5y 6 a continuacion.
Ajustes (3) Acceso para editar ajustes. No incluye ajustes de légica, configuracion de

seguridad, ajustes de comunicacion ni actualizaciones de software. Incluye
los niveles 4, 5y 6 a continuacion.

Operador (4) Acceso para definir la fecha y la hora, activar y borrar registros, y editar
valores de energia. Incluye los niveles 5 y 6 a continuacién.

Control (5) Acceso para cambiar puntos de ajuste, aumentar y disminuir, restablecer
alarmas y preposiciones. Incluye el nivel 6 a continuacion.

Lectura (6) Acceso para leer todos los parametros, las mediciones y los registros del
sistema. Sin acceso de escritura.

Ninguno (7) Nivel de acceso mas bajo. Se niega todo acceso.

Creacién y Configuracion de Contraseiha

Todas los nombres de usuarios y contrasefas son creados y modificados en BESTCOMSPIus en
Configuracion de Nombre de Usuario (Figura 24-1) del area de Configuracion de Seguridad del
Dispositivo. Para crear y configurar un nombre de usuario y contrasefa, realice los siguientes pasos:

1. En el explorador de configuracién del BESTCOMSPlus, seleccione Configurar Nombre de
Usuario. Esta seleccion se localiza en Ajustes Generales, Configuracion de Seguridad del
Dispositivo. Cuando se le solicite, ingrese el nombre de usuario “A” y contrasefia “A” e inicie la
sesion. Este nombre de usuario y contrasefia determinado de fabrica permite acceso de nivel de
administrador. Se recomienda que esta contraseia determinada de fabrica sea cambiada
inmediatamente para evitar el acceso no deseado.

DECS-250 Seguridad



24-2 9440372990

2. Resalte una entrada “Sin Asignar” en la lista de usuario. (Al destacar un nombre de usuario
previamente establecido se mostrara la contrasefia y el nivel de acceso para el usuario. Esto
permite cambiar la contrasefia y nivel de acceso de un usuario existente).

Ingrese el nombre de usuario deseado.
Ingrese la contrasefia deseada para el usuario.
Vuelva a ingresar la clave creada en el paso 4 para verificar la contrasefia.

Seleccione el nivel de acceso maximo permitido para el usuario.

N o o ko

Si se desea una maxima duracioén para el acceso del usuario, ingrese el limite (en dias). De lo
contrario, deje el valor de expiracién en cero.

8. Haga clic en el boton Guardar Usuario para guardar los ajustes del usuario.
9. Abra el menu Comunicacién, y haga clic en Cargar Seguridad en el Dispositivo.

10. BESTCOMSPIus lo notifica cuando se realiza correctamente la carga de seguridad.

Lista de Usuarios Informacion sobre el Usuario Seleccionado

Mombre del Usuario Mivel de Acceso Max. a Nombre del Usuario

A |
ADMINISTRATOR Admin. Contrasefia
UNASSIGNED Leer |ﬁ |
UNASSIGNED Leer Comprobar contrasefia
UNASSIGNED Leer
UNASSIGNED Leer A |
UNASSIGNED Leer MNivel de Acceso Maximo Otorgado
UNASSIGNED Leer Admin. o
UNASSIGNED Leer Dias para Vencimiento (0 - No Vencimiento)
UNASSIGNED Leer
UNASSIGNED Leer 0
UNASSIGNED Leer
UNASSIGNED Leer
UNASSIGNED Leer
UNASSIGNED Leer
UNASSIGNED Leer
UNASSIGNED Leer
UNASSIGNED Leer
UNASSIGNED Leer v Guardar Usuario Eiminar usuario

Figura 24-1.Ajustes Contraseiia de Acceso
Seguridad del Puerto

Ruta de navegacion del BESTCOMSPIus: Explorador de ajustes, Ajustes en general, Configuracion de
seguridad del dispositivo, Configuracion de acceso al puerto

Una dimensién adicional de seguridad se proporciona gracias a la habilidad de restringir el control
disponible a través de los puertos de comunicacion del DECS-250. En cualquier momento dado, solo un
puerto puede utilizarse con acceso de lectura o mayor. Por ejemplo, si un usuario gana acceso a
configuracion de un puerto, los usuarios en el otro puerto no tendran mas que acceso de lectura hasta
que el usuario con acceso a configuracion se desconecte. Modbus y CAN Bus son excepciones y
pueden conectarse a un puerto con un nivel de acceso superior al de lectura simultdneamente con otro
puerto. Esto permite que la comunicacion no se restrinja mientras otro puerto esté en uso y que los
demas puertos no se bloqueen si la comunicacion esta activa. A esta pantalla no se puede acceder
cuando esté en Modo en Vivo.

Seguridad DECS-250
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Configuracién del Puerto de acceso

El puerto de acceso de comunicacion se configura en BESTCOMSP/us en Configuracién del Puerto de
Acceso (Figura 24-2) del area Configuracion de Seguridad del Dispositivo. Para configurar el puerto de
acceso de comunicacion, lleve a cabo los siguientes pasos:

1. En el explorador de configuracion BESTCOMSPIus, seleccione Configuracion de Puerto de
Acceso. Esta seleccion se ubica en Ajustes Generales, Configuracion de Seguridad del
Dispositivo. Cuando se le solicite, ingrese el nombre de usuario “A” y contrasefia “A” e inicie la
sesion. Este nombre de usuario y contrasefa determinado de fabrica permite acceso de nivel de
administrador. Se recomienda que esta contraseia determinada de fabrica sea cambiada
inmediatamente para evitar el acceso no deseado.

Resalte el puerto de comunicacién deseado en la lista de puertos.
Seleccione el nivel de acceso no seguro para el puerto.
Seleccione el nivel de acceso seguro para el puerto.

Guarde la configuracion haciendo clic en el boton Guardar Puerto.

o gk~ w N

Abra el menu Configuracién, y haga clic en Cargar Seguridad en el Dispositivo.

7. BESTCOMSPIus lo notifica cuando se realiza correctamente la carga de seguridad.

Lista de Puertos Informacién sobre el Puerto Seleccionado

Puerto Acceso Mo Seguro Acceso Seguro Nivel de Acceso No Seguro
BESTCOMSPlus® via Ethemet . Leer w
BESTCOMSPlus® via USB Leer Admin. Nivel de Acceso Seauro

CAN bus Leer Admin. -

HMI Leer Adin. il v
Modbus via Bthemet Leer Admin.

Modbus via Serial Leer Admin. Guardar Puerto

Profibus via Serial Leer Admin.

Figura 24-2.Ajustes de Configuracion de Puerto de Acceso

Controles de Inicio de Sesién y Acceso

Ruta de navegacion del BESTCOMSPIus: Explorador de ajustes, Ajustes en general, Configuracion de
seguridad del dispositivo, Control de acceso

Los controles adicionales estan disponibles para limitar el tiempo de inicio de sesién e intentos de inicio
de sesion. Estos ajustes de control se ilustran en la Figura 24-3.

Tiempo de Espera de Acceso

El ajuste de tiempo de espera de acceso mantiene la seguridad retirando automaticamente la contrasefia
de acceso si un usuario olvida cerrar la sesion. Si no se observa actividad durante el ajuste de tiempo de
espera de acceso, la contrasefia de acceso se retira automaticamente.

Falla Inicio de Sesion

El ajuste de intento de inicio de sesion limita el nUmero de veces que se puede intentar el inicio de
sesién. Una ventana de tiempo de inicio de sesion limita la longitud de tiempo permitido durante el
proceso de inicio de sesién. Si el inicio de sesion no tiene éxito, se bloquea el acceso por la duraciéon del
ajuste de tiempo de bloqueo de inicio de sesion.

DECS-250 Seguridad
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1
N

Conirol de Acceso

Tiempo de Espera de Acceso
Retardo (3)

i

Falla Inicio de Sesion

Intentes de Inicio de Sesion

—y
=

Wentana de tiempo de Inicio de Sesidn (s)

Tiempo de Blogueo de Inicio de Sesicn (s)

I

Figura 24-3.Ajustes de Control de Inicio de Sesiéon y Acceso

Visualizacion del registro de seguridad

Ruta de navegacion del BESTCOMSPIus: Explorador de medicién, Reportes, Registro seguridad
Ruta de navegacion del HMI: No disponible desde el panel frontal

ElI DECS-250 registra informacién sobre los inicios de sesién de los usuarios, incluyendo el puerto
utilizado para iniciar sesion, el nivel de acceso otorgado, el tipo de accion realizada y la hora de cierre de
sesion en el registro de seguridad. También se registra informacion cuando un usuario intenta iniciar
sesién, pero no lo logra debido a un nombre de usuario o contrasefia incorrectos.

Se almacena un maximo de 200 entradas en la memoria no volatil. Al generar una nueva entrada, el
DECS-250 descarta la mas antigua de las 200 y la reemplaza por una nueva.

Utilice el Explorador de medicién para abrir la pantalla Reportes, Registro seguridad. Si hay una
conexion activa con un DECS-250, el registro de seguridad se descargara automaticamente. Con el
botdn Opciones, puede copiar, imprimir o guardar el registro de seguridad. El botén Actualizar se utiliza
para actualizar el registro de seguridad. El boton Suprimir borra el registro de seguridad. El botén
"Altemar clasificacion" permite ordenar. Haga clic en el encabezado de una columna para ordenar.
Consulte la Figura 22-4.

| Opciones |+ | Actualizar Suprimir Altemar clasficacidn Clasificacion Habilita
Port Username Access Level Login Time 4 || ogout Time Action
Bestcoms Via Ethernet A Administrator_Access 2022-05-28 07:41:43 2022-09-28 10:05:06 Activate
Bestcoms Via Ethernet A Administrator_Access 2022-09-28 10:44:35 2022-09-28 12:26:46 Activate
Bestcoms Via Ethernet A Administrator_Access 2022-09-28 12:43:26 2022-09-28 16:24:12 Activate
Bestcoms Via Ethernet A Administrator_Access 2022-09-29 07:37:00 2022-09-29 08:29:01 Activate
Bestcoms Via Ethernet A Administrator_Access 2022-05-29 09:31:53 MA Activate
Bestcoms Via Ethernet A Administrator_Access 2022-09-29 11:47:50 2022-09-29 13:56:44 Activate
Bestcoms Via Usb A Read_Access 2022-09-29 13:55:54 MA Mane
Bestcoms Via Usb A Read_Access 2022-09-29 13:55:54 MA Mane
Bestcoms Via Usb A Fead Access 2022-09-25 13:55:54 MA Mone
B s Vig Re xgss 202 9 13; M, I
Figura 22-4. Registro de seguridad
Seguridad DECS-250
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25 * Registro de Tiempo

El reloj del DECS-250 es utilizado por las funciones de registro para fechas de creacion de eventos. El
registro de tiempo del DECS-250 puede auto-administrarse a través del reloj interno o ser coordinado
con una fuente externa a través de una red o dispositivo IRIG.

Los ajustes de registro de tiempo de BESTCOMSPIus® se muestran en la Figura 25-1.

Ruta de Navegacion BESTCOMSPIus: Explorador de Configuracion, Ajustes Generales, Configuracion
de Reloj
Ruta de Navegaciéon HMI: Explorador de Configuracion, Ajustes Generales, Configuracion de Reloj

Formato de Fecha y Hora

Los ajustes de visualizacion de reloj le permiten configurar la fecha y hora reportada por el DEC-250 para
que coincidan con las convenciones utilizadas en su organizacién/instalaciones. La hora informada
puede ser configurada con formato de 12 0 24 horas en el ajuste Formato de Tiempo. El ajuste de
Formato de Fecha” configura la fecha reportada para uno de los tres formatos disponibles: MM-DD-
AAAA, DD-MM-AAAA, o AAAA-MM-DD.

Ajustes de Horario de Verano

El DECS-250 puede compensar automaticamente el inicio o final del horario de verano (DST) en base a
fechas fijas o flotantes. Por ejemplo, una fecha fija es 2 de Marzo, y un ejemplo de fecha flotante es
“Segundo Domingo de Marzo”. La compensaciéon DST puede hacerse con respecto a la hora local u hora
universal coordinada (UTC). Los puntos de inicio y final de DST son totalmente configurables e incluyen
un ajuste de sesgo.

Protocolo de Tiempo de Red (NTP)

Cuando se conecta a una red Ethernet, el DECS-250 puede utilizar NTP para asegurar un registro de
tiempo preciso y sincronizado. Mediante la sincronizaciéon de un reloj controlado por radio, reloj atbmico u
otro reloj ubicado en internet/intranet, cada DECS-250 mantiene un registro de tiempo preciso que es
coordinado con la fuente de tiempo.

Ajustes NTP

ElI NTP se habilita en el DECS-250 ingresando la direccion del protocolo de internet (IP) de la red del
servidor de hora en los cuatro campos separados por decimales de los ajustes de Direccién NTP. Los
ajustes de diferencia horaria proporcionan la diferencia necesaria del estandar de hora universal
coordinada (UTC). La hora estandar central es de seis horas cero minutos por detras (-6, 0) de UTC y es
el ajuste por defecto.

La Configuracién de Prioridad de Tiempo debe utilizarse para habilitar una fuente de tiempo conectada.
Cuando se conectan multiples fuentes de tiempo, la Configuracion de Prioridad de Tiempopuede usarse
para clasificar las fuentes de acuerdo a su prioridad.

IRIG

Cuando se habilita la fuente IRIG a través de configuracion de Prioridad de Tiempo, se empieza a
sincronizar el reloj interno del DECS-250 con la sefial de cédigo de tiempo.

Es posible que algunos receptores IRIG mas antiguos utilicen una sefial de cédigo de hora compatible
con la norma IRIG 200-98, formato B002, que no contiene informacién de afo. Para usar esta norma,
seleccione el boton de radio IRIG sin afio en el cuadro Decodificacion de IRIG. La informacion del afio se
almacena en la memoria no volatil, de manera que el afo quede retenido durante una interrupcion de la
potencia de control.

DECS-250 Registro de Tiempo
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La entrada IRIG acepta una sefial demodulada (nivel desplazado cc). Para un reconocimiento apropiado,
la sefal IRIG aplicada debe tener un nivel alto de légica de no menos de 3,5 Vcc y un nivel bajo de loégica
que no supere los 0,5 Vcc. El rango de tension de sefial de entrada es de -10 Vcca +10 Vcc. La
resistencia de entrada es no linear y aproximadamente 4 kQ a 3,5 Vcc and 3 kQ a 20 Vcc. Las

conexiones de sefial IRIG se hacen en los terminales IRIG+ e IRIG- que se localizan en el panel del lado
derecho.

La Configuracién de Prioridad de Tiempo debe utilizarse para habilitar una fuente de tiempo conectada.
Cuando se conectan fuentes de tiempo mdltiples, la Configuracion de Prioridad de Tiempo' puede usarse
para clasificar las fuentes de acuerdo a su prioridad.

Ajuste del Reloj

Configuracidn de diferencia horaria Configuracion de visualizacion de relgj
CompensacionHoraZonaTiempo CompensacionMinutoZ onaTiempo Formato de Hora Formato de Fecha
B ] o] Modo 24 Horas v AARA-MM-DD v

Configuracidn de hora de verano

Configuracién DST Referencia de tiempo Start/End (inicioffinal)
Fechas Flotantes ~ (®) Con Relacion a la Hora Local
(O) Con Relacién a la Hora Universal (TUC)

Dia Inicial

Mes Ocurrencia de Dia Dia de la Semana Hora Minuto
Marzo ~ Segundo - Domingo ~ |2 | |I} |
Dia Final

Mes Ocurrencia de Dia Dia de la Semana Hora Minuto
Noviembre: v Primero ~ Domingo ~ |2 | |I} |

Configuracion Sesgo
Hora Minuto

(I e

Configuracion de la Prioridad de Tiempo Decodificacion IRIG

Dleshabilitar Habilitar (O IRIG sin Afio
IrigB (® IRIG con Afio
Ntp J'

4

Hacer clic dos veces en un elemento para
pasar al Cuadro siguiente

Direccion NTP

(O § CON § COO | CH

Figura 25-1. Configuracion de Reloj
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26 * Testeo

El testeo de la regulacién del DECS-250 y el rendimiento del estabilizador del sistema de potencia
opcional (estilo XPXXXXX) es posible a través de herramientas de analisis integrado de
BESTCOMSPIus®.

26-1

Analisis de Mediciéon de Tiempo Real

Ruta de Navegacion BESTCOMSPIus: Explorador de Medicion, Analisis.
Ruta de Navegaciéon HMI: Las funciones de analisis no estan disponibles a través de HMI.

El desempefio apropiado del regulador de tensién es critico para al desempeno del estabilizador del
sistema de potencia. Las medidas de respuesta de escalén del regulador de tension deben realizarse
para confirmar la ganancia AVR y otros parametros criticos. Una medicion de funcién de transferencia
entre la referencia de tensién del terminal y la tensién terminal debe realizarse con la maquina
funcionando a una carga muy baja. Esta prueba proporciona una medicion indirecta del requerimiento de
fase PSS. Mientras la maquina esté funcionando a una carga muy baja, la modulacién de tensién del
terminal no produce cambios significativos de velocidad y potencia.

La pantalla de Analisis de Medicion de Tiempo Real del BESTCOMSPIus puede utilizarse para ejecutar y
monitorear pruebas on-line de AVR y PSS. Se pueden generar seis diagramas de datos seleccionados
por el usuario, y los datos registrados se pueden guardar en un archivo para un analisis posterior.
BESTCOMSPIus debe estar en modo En directo para comenzar con el trazado. El modo En directo se
encuentra en el menu Opciones de la barra de menus inferior. Los controles e indicaciones de la pantalla
de Analisis de RTM se ilustran en la Figura 26-1.

 Pnlisis - X

[ Abrir Archivo [ Guardar Archivo () Imprimir | [ Arranque 2 & Limpiar Gréficas = [3f Opciones | EjeX 128seg ~| | Respuesta de Frecuencia Respuesta de Tiempo  Respuesta Escalén
) " )
"4 | Vavg: TensisnL-L Prom {p.u} - 0 ") |fd: Corriente de Campo {p.u} - I
[ cl o[
S W 2l
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5 : 2 r
: 15
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¥:
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Figura 26-1. Pantalla de Analisis de RTM

Con los controles de pantalla de Analisis RTM, se puede:

e Seleccionar los parametros a graficar

e Ajustar la resolucién del Eje X del grafico y el rango del Eje Y grafico

DECS-250
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Iniciar y Detener capturas de grafico
Abrir un archivo de grafico existente, guardar un grafico capturado en un archivo grafico e
imprimir un grafico capturado.

Parametros de Graficos

9440372990

Cuatro de los siguientes parametros se pueden seleccionar para plasmar en las areas del grafico.

Testeo

APC Error a PI

Estado del integrador de APC
Salida Pl de APC

Referencia APC Deseada

Estado de conexion a red

Sefal de prueba de codigo de red
Referencia var deseada de LVRT
Referencia var de LVRT

Entrada de Tensién Auxiliar (Vaux)
Corriente de Linea Promedio (lavg)
Tension promedio entre fases(Vavg)
Senal de error AVR (Errin)

Salida AVR

Frecuencia del bus (B Hz)

Tension del bus (Vbus)

Desviacion de frecuencia compensada
(CompF)

Salida de control (CntOp)

Entrada de corriente cruzada (laux)
Caida

Error FCR

Estado FCR

Salida FCR

Corriente de Campo (Ifd)

Tensién de Campo (Vfd)

Potencia de filtrado mecanica (MechP)
Salida PSS Final (Pout)

Sefial de respuesta de frecuencia
(Test)

Error FVR

Estado FVR

Salida FVR

Frecuencia del generador (G Hz)
Estado interno (TrnOp)
Adelanto-atraso #1 (x15)
Adelanto-atraso #2 (x16)
Adelanto-atraso #3 (x17)
Adelanto-atraso #4 (x31)

Potencia Mecanica (x10)

Potencia Mecanica (x11)

Potencia Mecanica (x7)

Potencia Mecanica (x8)

Potencia Mecanica (x9)

Corriente de secuencia negativa (12)
Tension de secuencia negativa (V2)
Reparto de carga en red

Nivel de balance nulo (Null Balance)
Estado de balance nulo (NullState)
Salida controlador OEL(OelOutput)
Referencia OEL

Estado OEL

Corriente Fase A (la)

Fase A a B, tensién entre fases(Vab)
Corriente Fase B (Ib)

Fase B a C, tension entre fases (Vbc)
Corriente Fase C (Ic)

Fase C a A, tension entre fases Vca
Indicacion de Posicion (Positionind)
Corriente de secuencia positiva (11)
Tensién de secuencia positiva (V1)
Salida post-limite (Post)

Factor de potencia (PF)

Potencia HP #1 (x5)

Salida pre-limite (Prelim)

Potencia eléctrica PSS (PSSkW)
Tension terminal PSS (Vimag)
Potencia reactiva (kvar)

Potencia real (kW)

Salida controlador SCL (SclOutput)
Referencia SCL

Estado SCL

Referencia PF SCL

Velocidad HP #1 (x2)

Velocidad sintetizada (Synth)
Desviacion de frecuencia
terminal(TermF)

Sefal de respuesta de tiempo (Ptest)
Filtro Torsional #1 (Tflt1)

Filtro Torsional #2 (x29)

Potencia total (kVA)

Salida de controlador UEL (UelOutput)
Referencia UEL

Estado UEL

Salida Limitador Var (VArLimOutput)
Referencia limitador Var

Estado limitador Var

Error Var/PF

Estado Var/PF

Salida Var/PF

Filtro pasa bajo de potencia (WashP)
Filtro pasa bajo de velocidad (WashW)

DECS-250
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Respuesta de Frecuencia

Las funciones de testeo de respuesta de frecuencia estan disponibles haciendo clic en boton Respuesta
de Frecuencia en la pantalla Analisis RTM. Las funciones de la pantalla Respuesta de Frecuencia se
ilustran en la Figura 26-2 y se describen a continuacion.

Modo de Prueba

El testeo de respuesta de frecuencia puede realizarse en modo Manual o Automatico. En modo Manual,
se puede especificar una frecuencia Unica para obtener las respuestas de magnitud y fase
correspondientes. En modo Automatico, BESTCOMSPIus barrera el rango de frecuencias y obtendra las
respuestas de magnitud y fase correspondientes.

Opciones de Modo de Prueba Manual

Las opciones de modo de testeo manual incluyen ajustes para seleccionar la frecuencia y magnitud de la
sefal de prueba aplicada. Un ajuste de retardo de tiempo selecciona el tiempo tras el cual se computa la
respuesta de magnitud y fase correspondiente a la frecuencia especificada. Este retardo permite
establecer los transitorios antes de que se hagan los calculos.

Respuesta de Frecuencia @

manque Gréfico Bode -/ | Graficar Respuesta de Frecuencia
Modo Funcion de Transferencia Opciones Manuales Respuesta de Frecuencia
|Manual - | entrada Frecuencia Magnitud (V)
[2.: HP Velocidad #1 - (o1 - 0.00
Ubicacion Sefial de Prueba Salida

Retarda de Tiempo (s) (s) Fase (Grados)
| Sumador AVR - | |\c"a\rg: Tensién L-L Prom {p.u} A | 50 0.0

Magnitud (V) (Primary) Frecuencia (Hz)
120 0.0

Figura 26-2. Pantalla Respuesta de Frecuencia

Opciones de Modo de Testeo Automatico

Las opciones de modo de testeo automatico incluyen ajustes para seleccionar la frecuencia minima,
frecuencia maxima y magnitud de la onda senoidal que se aplica durante una prueba de respuesta de
frecuencia.

Grafico Bode

Un grafico Bode puede ser impreso, abierto y guardado en formato de grafico (.gph).

Funcion de Transferencia

El punto en el circuito légico del DECS-250 donde se inyecta una sefal para el analisis de respuestas de
magnitud y fase es seleccionable. Los puntos de sefial incluyen Frecuencia de Compensacion PSS, Potencia
Eléctrica PSS, Suma AVR, Entrada PID AVR y entrada PID manual.

DECS-250 Testeo
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El tipo de sefal de entrada a inyectar y el punto de salida son seleccionables e incluyen:

AvrOut

B Hz: Frecuencia del bus {Hz}

CntOp: Salida de Control {pu}
CompF: Desviacién de Frecuencia
Compensada

Caida

Errin: Sefal de Error AVR

FcrErr

FcrOut

FcrState

FvrErr

FvrOut

FvrState

G Hz: Frecuencia del Generador{Hz}
11: Corriente de Secuencia Positiva {pu}
12: Corriente de Secuencia Negativa {pu}
la: Corriente Fase A {pu}

laux: Entrada Corriente Cruzada {pu}
lavg: Corriente de Linea Promedio {pu}
Ib: Corriente Fase B {pu}

Ic: Corriente Fase C {pu}

Ifd: Corriente de Campo {pu}

kVA: Potencia Total {pu}

kvar: Potencia Reactiva {pu}

kW: Potencia Real {pu}

MechP: Potencia Mecénica Filtrada
Reparto de Carga en Red
NullBalance: Nivel de Balance Nulo
OelOutput: Salida Controlador OEL
OelRef

OelState

PF: Factor de Potencia

PositionInd: Indicacién de Posicion {pu}
Post: Salida post-limite {pu}

POut: Salida PSS Final {pu}

Prelim: Salida Pre-Limite {pu}
PsskW: Potencia Eléctrica PSS {pu}
Ptest: Sefial de Respuesta de Tiempo
{pu}

SclOutput: Salida de Controlador SCL
SclRef

SclPfRef

Respuesta de Frecuencia

SclState

Synth: Velocidad Sintetizada {pu}
TermF: Desviacion de Frecuencia
Terminal

Test: Sefial de Respuesta

de Frecuencia {pu}

Tflt1: Filtro Torsional #1 {pu}

TrnOp: Estado Intemo {pu}
UelOutput: Salida Controlador UEL
UelRef

UelState

V1: Tension Secuencia Positiva {pu}
V2: Tension Secuencia Negativa {pu}
Vab: Tensiéon PhA-PhB L-L {pu}
Var/PfErr

Var/PfOut

Var/PfState

VarLimOutput: Salida Limitador Var
VarLimRef

VarLimState

Vaux: Entrada de Tension Auxiliar {pu}
Vavg: Tension Promedio Ave L-L {pu}
Vbc: Tension PhB-PhC L-L {pu}
Vbus: Tension del Bus {pu}

Vca: Tension PhC-PhA L-L {pu}

Vfd: Tensién de Campo {pu}

Vtmag: Tension Terminal PSS
WashP: Filtro Pasa Bajo de Potencia
WashW: Filtro Pasa Bajo de Velocidad
{pu}

x10: Potencia Mecanica LP #3

x11: Potencia Mecanica LP #4

x15: Adelanto-Atraso #1 {pu}

x16: Adelanto-Atraso #2 {pu}

x17: Adelanto-Atraso #3 {pu}

x2: Velocidad HP #1

x29: Filtro Torsional #2 {pu}

x31: Adelanto-Atraso #4 {pu}

x5: Potencia HP #1 {pu}

x7: Potencia Mecanica {pu}

x8: Potencia Mecanica LP #1

x9: Potencia Mecanica LP #2

Los campos de solo lectura de respuesta de frecuencia indican la respuesta de magnitud, respuesta de
fase y frecuencia de sefal de prueba. La respuesta de magnitud y respuesta de fase corresponde a la
sefal de prueba previamente aplicada. El valor de frecuencia de prueba refleja la frecuencia de la sefial
de prueba que esta siendo aplicada actualmente.

Testeo DECS-250
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Precaucion

Tenga cuidado cuando lleve a cabo pruebas de respuesta de frecuencia
en un generador conectado a una red. Deben evitarse las frecuencias
que estan cerca de la frecuencia resonante de la maquina o maquinas
vecinas. Las frecuencias superiores a 3 Hz pueden corresponder a las
frecuencias torsionales mas bajas del eje de un generador. Un perfil
torsional para la maquina se obtiene del fabricante y debe ser consultado
antes de llevar a cabo pruebas de respuesta de frecuencia.

Respuesta de Tiempo

Las pruebas deben realizarse en diversos niveles de carga para confirmar que las sefales de entrada se
calculan o miden correctamente. Debido a que la funcién PSS utiliza frecuencia terminal compensada en
lugar de la velocidad, la seial de potencia mecanica derivada debe examinarse cuidadosamente para
asegurar que no contenga ningun componente en las frecuencias de oscilacion electromecanica. Si
estos componentes estan presentes, esto indica que la compensacién de frecuencia es menor que la
ideal, o que el valor de inercia de la maquina es incorrecto.

Los ajustes de configuracion de senal de prueba PSS se proporcionan en la pantalla Respuesta de
Tiempo que se muestra en la Figura 26-3. Haga clic en botdn Respuesta de Tiempo en la pantalla
Analisis RTM para acceder a esta pantalla.

Entrada de Senal

Las selecciones de entrada de sefial determinan el punto en el circuito PSS donde se aplica la sefial de
prueba. Los puntos de prueba incluyen Suma AVR, Frecuencia de Compensacion PSS, Potencia
Eléctrica PSS, Velocidad Derivada PSS, Suma Manual y var/PF.

Cuando se hace clic en el botodn Iniciar en la pantalla Respuesta de Tiempo, se proporciona un retardo
de tiempo para demorar el arranque de la prueba PSS.

Respuesta de Tiempo @
Entrada de Serial Senal de Prueba Estabilizadora Ajustes Barrido de Sefial de Frecuencia
n de Frecuencia (Hz)

Sumador AVR Nada - Tipo de Barnido Escald
a 1.000

Frecuencia Comp PSS Magnitud (%) Corrimiento (dc) (V Primario)

etencion (Hz)

Potencia Eléctrica PSS 10.00
Velocidad Derivada P55 Frecuencia (Hz) )
Suma Manual 0.000 1.0

VAR/FP Retardo de Tiempo (s)
100

Figura 26-3. Pantalla Respuesta de Tiempo

Caracteristicas de Seinal de Prueba

Las caracteristicas de sefial de prueba (magnitud, desplazamiento, frecuencia y duracién) pueden ajustarse
de acuerdo al tipo de sefial de prueba seleccionada.

Magnitud

La magnitud de sefal de prueba se expresa como un porcentaje y excluye la ganancia de sefales
aplicadas externamente.

DECS-250 Testeo
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Desplazamiento

El desplazamiento de corriente continua puede aplicarse a la sefial de prueba PSS. El desplazamiento
se expresa como un valor por unidad utilizado en un contexto apropiado donde sea que la sefial de
prueba se aplique. El desplazamiento de corriente continua no puede aplicarse a una sefial de prueba de
Escaldn.

Frecuencia

La frecuencia de sefal de prueba puede ajustarse como se desee para sefiales de prueba Escalén y
Seno. Vea Sefial de Prueba Seno Barrido para obtener informacién sobre la configuracion de atributos
de frecuencia de sefiales de prueba de seno barrido.

Duracion

Un ajuste de duracion controla la duracién total de prueba para Seno y sefales de prueba Extemas. Para
sefales de prueba de Escaldn, el ajuste de duracion determina el periodo “encendido” de la sefial. El
ajuste de duracion no se aplica a sefiales de Seno Barrido.

Sefales de Prueba de Seno Barrido

Las sefiales de prueba de seno barrido emplean un conjunto unico de caracteristicas que incluyen estilo
de barrido, escaldn de frecuencia y frecuencias iniciar/detener.

Tipo de Barrido
Una sefal de prueba de Seno Barrido puede configurarse como lineal o logaritmica.

Frecuencias Iniciar y Detener
El rango de senal de prueba de Seno Barrido se determina por ajustes en Frecuencia Iniciar
y Frecuencia Detener.

Escaldn de Frecuencia

La frecuencia de una sefal de prueba de Seno Barrido se incrementa de acuerdo con el tipo de barrido
utilizado. Para los barridos lineales, la frecuencia de sefial de prueba se incrementa en “escalones” cada
medio ciclo de frecuencia del sistema. Para barridos logaritmicos, la frecuencia de sefial de prueba se
multiplica por 1,0 + escalén cada medio ciclo de frecuencia del sistema.

Analisis de Respuesta de Escalon

Una técnica estandar para verificar la respuesta del sistema global es a través de medicion de respuesta
de escalén. Esto implica excitar los modos locales de oscilacién electromecanica a través de un cambio
de escaldn fijo en la referencia AVR. La amortiguacioén y frecuencia de oscilacion puede medirse
directamente a partir de registros de velocidad y potencia del generador para diferentes condiciones de
funcionamiento y ajuste. Normalmente, esta prueba se realiza con las siguientes variaciones:

e Carga de potencia activa y reactiva del generador

e Ganancia del estabilizador

e Configuracion del sistema (por ejemplo, Lineas fuera de servicio)

o Parametros del estabilizador (por ejemplo, adelanto de fase, compensacion de frecuencia)

A medida que se incrementa la ganancia del estabilizador, la amortiguacion debe aumentar
continuamente mientras que la frecuencia natural de oscilacion debe permanecer relativamente
constante. Los grandes cambios en la frecuencia de oscilacion, la falta de mejora en la amortiguacion o
la aparicién de nuevos modos de oscilacion son indicios de problemas con ajustes seleccionados.

La prueba de respuesta de escaldn se realiza mediante la pantalla de Analisis de Respuesta de Escalon.
Se accede a esta pantalla (Figura 26-4) haciendo clic en el botén de Respuesta de Escalén en la
ventana Analisis RTM. La pantalla Analisis de Respuesta de Escalon consiste en:
e Campos de Medicion: generador VA, var y factor de potencia (PF) total, tensién de campo y
corriente de campo
e Una ventana de alarma que muestra todas las alarma activas disparadas por un cambio de
escaldon
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e Botones de control para iniciar y detener el analisis de respuesta de escalén y un botén para
cerrar la pantalla

e Una casilla de verificacion para seleccionar el disparo de un registro de datos cuando se realiza
una consigna de cambio de escalon

e Tabulaciones para controlar la aplicacion de cambios de escaldn en las consignas AVR, FCR,
FVR, var y Factor de Potencia (PF). Las funciones de tabulacion se describen en los siguientes
parrafos.

Nota

Si el registro esta en curso, no se puede activar otro registro.

Las caracteristicas de respuesta que se muestran en la pantalla Analisis
de Respuesta de Escaldon no se actualizan de forma automatica cuando
el modo de funcionamiento del DECS-250 se modifica externamente.
La pantalla debe actualizarse manualmente saliendo y luego volviendo
a abrir la pantalla.

Tabulaciones AVR, FCR, y FVR

Las tabulaciones AVR, FCR y FVR son similares en sus controles que permiten la aplicacion de cambios
de escaldn en sus consignas respectivas. Los controles de tabulacién AVR se muestran en la Figura
26-4. Los controles de tabulacién AVR, FCR y FVR funcionan de la siguiente manera.

Los cambios de escalén que aumentan o disminuyen la consigna se aplican haciendo clic en los botones
de aumento (flecha hacia arriba) o disminucion (flecha hacia abajo). Los campos de ajuste de cambio de
escaloén (uno para aumentar y uno para disminuir) establecen el cambio de porcentaje en la consigna
que ocurre cuando se hace clic en el botén aumento o disminucién. Un campo de consigna de solo
lectura indica la consigna de corriente y lo que sera la consigna cuando un cambio de escalon ocurra. Se
proporciona un botdn para volver la consigna a su valor original antes de que se lleven a cabo los
cambios de escaldn. Este valor original es la consigna establecida en la seccion Consignas del
explorador de configuracion del BESTCOMSPIus y se muestra en el campo de solo lectura al lado del
botdn.

VistaRespuestaEscalon @

Disparar Registro de Datos en Cambio de Escalén
(AVR IFCR [FVR [var [FP

0.000 v VAVG 0.000 kvar [V
0 % i i 124.80
4.0 incremento de Referecia AVl 124 105.4 A td 1. 000 P Total
——

Escalon de Corriente _

Alarmas

w
(=

% decremento de Referecia AVE 11640

Retomar a Referencia Original= 120.0 l:l

Figura 26-4. Analisis de Respuesta de Escalon - Tab AVR

Tabulaciones Var y Factor de Potencia (PF)

Las tabulaciones var y PF son similares en sus controles que permiten la aplicacion de cambios de
escaldén en sus consignas respectivas. Los controles de tabulaciones PF se ilustran en la Figura 26-5.
Los controles de tabulacion Var y PF funcionan de la siguiente manera.
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VistaRespuestaEscalon @

Disparar Registro de Datos en Cambio de Escalén

AVR |FCR |FVR |var

i 0.000 v VAVG 0.000 kvar Vars
[+] PP Total
I
Escaldn de Corriente e
- Alarmas
Punto Escalon FP 2 = -1 El
Retomar a Referencia Original= 0oo I:l

Figura 26-5. Analisis de Respuesta de Escalén —Tab PF

Los cambios de escalén que aumentan o disminuyen la consigna se aplican haciendo clic en los botones
de aumento (flecha hacia arriba) o disminucién (flecha hacia abajo). Las consignas de cambio de escalén
pueden ingresarse en dos campos de ajustes. Haciendo clic en la flecha derecha al lado de uno de los dos
campos se inicia un cambio de escalén en el valor de consigna correspondiente. Se proporciona un botén
para volver la consigna a su valor original antes de que se lleven a cabo los cambios de escalon. Este
valor original es la consigna establecida en la seccion Consignas del explorador de configuracion del
BESTCOMSPIus y se muestra en el campo de solo lectura al lado del botén.

Opciones de analisis

Las opciones sirven para organizar la disposicién de los diagramas y ajustar el modo en que se visualiza
el grafico.

Pestana Disposicion

Se pueden mostrar hasta seis diagramas de datos en tres disposiciones diferentes, en la pantalla RTM.
Hacer clic en la casilla de Cursores habilitados para activar los cursores para la medicion entre dos
puntos horizontales. Consulte la Figura 26-6.

Pestaia Visualizacion de grafico

Las opciones sirven para ajustar el historial y la velocidad de sondeo del grafico. La altura del grafico
establece una altura fija en pixeles para los graficos que se mostraran. Si se selecciona la casilla de
ajuste automatico de tamafio, todos los graficos que se muestren se ajustaran automaticamente para
adaptarse al espacio disponible. El historial puede abarcar de 1 a 30 minutos. La velocidad de sondeo
puede ser de 100 a 500 milisegundos. Si se reduce la extension del historial y la velocidad de sondeo, es
posible que también se obtenga un mejor rendimiento de la PC durante el trazado.

Hacer clic en la casilla de Desplazamiento de Grafico de Sinc para sincronizar el desplazamiento entre
todos los graficos al mover cualquier barra de desplazamiento horizontal. Consulte la Figura 26-7.

Testeo DECS-250



9440372990

DECS-250

"

Cpciones de analisis

Disposicion | Vigualizacién de Grfico

) Pila
@ Azulejo (2 por fila)
) Azulejo (3 por fila)

Mombre de graphigues a afficher sur I'écran

Cursores habilitades

Figura 26-6. Pantalla Opciones de analisis, pestaiia Disposicion

"

Cpciones de analisis

Disposicidn |; Visuslizacion de Grafico

Gréfico de Altura (pixeles)

300 ] Opeicnes Automd

Historial (minima)

E 4

Velocidad de sondeo (ms)

[100 d

Desplazamiento de Gréfico de Sinc

Figura 26-7. Pantalla Opciones de analisis, pestafa Visualizacion de grafico
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27 » Comunicacion CAN

Introduccion

La interfaz CAN Bus 1 facilita la comunicacion entre el DECS-250 y moédulos opcionales como el Médulo
de Expansion de Contacto (CEM 125, CEM-2020 o CEM-2020H) y Médulo de Expansion Analdgico
(AEM-2020). Refiérase a las secciones Mdédulo de Expansion de Contacto y Médulo de Expansion
Analdgico para obtener mas informacion.

La interfaz CAN Bus 2 permite al DECS-250 proporcionar parametros del generador y del sistema a un
controlador del generador como es el Basler DGC-2020. EI CAN 2 también permite control del modo y
consigna del DECS-250 de un dispositivo externo conectado al CAN. Los parametros enviados por el
CAN 2 se enumeran en esta seccion.

Ambas interfaces CAN Bus utilizan el protocolo de comunicacion SAE J139.

Refiérase a la seccion Comunicacion para la configuracion del puerto CAN y a la seccion de Terminales
y Conectores para la conexion.

Parametros CAN

Los parametros de CAN soportados se enumeran en la Tabla 27-1. La primera columna contiene el
numero de parametro del grupo (PGN), la segunda columna contiene el nombre del parametro, la tercera
columna contiene la unidad de medicidon para un parametro, la cuarta columna contiene el numero de
parametro sospechoso (SPN) y la quinta columna contiene el valor de difusion para un parametro.

Tabla 27-1. Parametros CAN

PGN Nombre Unidades | SPN Valor de

Difusion

O0xFDA6 Tension del Campo de Excitacién del Generador Volts 3380 100 ms
Corriente del Campo de Excitacion del Generador Amps 3381
Porcentaje de Tension de Salida del Generador de Desvio Porcentaje 3382

OxFDA7 Modo de Compensacion de Carga del Regulador de Tension n/a 3375 1s

Modo de Funcionamiento del Regulador de Tensién var/PF n/a 3376
Compensacion de Subfrecuencia del Regulador de Tension Habilitado n/a 3377
Regulador de Tension Estado de Arranque Suave n/a 3378
Regulador de Tension Habilitado n/a 3379

OxFDFD Tension de Fase del Generador CA L-L AC RMS Volts 2443 100 ms
Tension de Fase del Generador C L-N AC RMS Volts 2247
Tension de Fase del Generador C AC RMS Amps 2451

O0xFEOO Tension de Fase del Generador BC L-L AC RMS Volts 2442 100 ms
Tension de Fase del Generador B L-N AC RMS Volts 2446
Corriente de Fase del Generador B AC RMS Amps 2450

0xFEO03 Tension de Fase del Generador AB L-L AC RMS Volts 2441 100 ms
Tension de Fase del Generador A L-N AC RMS Volts 2445
Corriente de Fase del Generador A AC RMS Amps 2249

0xFE06 Tension Promedio del Generador L-L AC RMS Volts 2440 100 ms
Tension Promedio del Generador L-N AC RMS Volts 2444

DECS-250 Comunicacion CAN
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PGN

Nombre

Unidades

SPN

Valor de
Difusiéon

Frecuencia Promedio del Generador CA

Hertzio

2436

Corriente Promedio del Generador AC RMS

Amps

2448

OxFEO04

Potencia Reactiva Total del Generador

var

2456

PF Total del Generador

n/a

2464

Retardo del PF Total del Generador

n/a

2518

100 ms

OxFEO5

Potencia Real Total del Generador

Vatios

2452

Potencia Aparente Total del Generador

VA

2460

100 ms

O0xFF00

Estado Entrada/Salida de Contacto

Iniciar Entrada - Byte 0, bits 0,1
Detener Entrada - Byte 0, bits 2,3
Entrada 1 - Byte 0, bits 4,5
Entrada 2 - Byte 0, bits 6,7
Entrada 3 - Byte 1, bits 0,1
Entrada 4 - Byte 1, bits 2,3
Entrada 5 - Byte 1, bits 4,5
Entrada 6 - Byte 1, bits 6,7
Entrada 7 - Byte 2, bits 0,1
Entrada 8 - Byte 2, bits 2,3
Entrada 9 - Byte 2, bits 4,5
Entrada 10 - Byte 2, bits 6,7
Entrada 11 - Byte 3, bits 0,1
Entrada 12 - Byte 3, bits 2,3
Entrada 13 - Byte 3, bits 4,5
Entrada 14 - Byte 3, bits 6,7
Salida Watchdog - Byte 4, bits 0,1
Salida 1 - Byte 4, bits 2,3
Salida 2 - Byte 4, bits 4,5
Salida 3 - Byte 4, bits 6,7
Salida 4 - Byte 5, bits 0,1
Salida 5 - Byte 5, bits 2,3
Salida 6 - Byte 5, bits 4,5
Salida 7 - Byte 5, bits 6,7
Salida 8 - Byte 6, bits 0,1
Salida 9 - Byte 6, bits 2,3
Salida 10 - Byte 6, bits 4,5
Salida 11 - Byte 6, bits 6,7
Notas

0 = Abierto

1 = Cerrado

2 = Reservado

3 = Reservado

n/a

n/a

100 ms

O0xFFO01

Tensién de campo de Excitacién del generador requerido (Punto de
ajuste FVR)

Volts

3380

n/a

Corriente de campo de Excitacion del generador requerido (Punto de
ajuste FCR)

Amps

3381

n/a

Comunicacion CAN
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Valor de

PGN Nombre Unidades SPN Difusién

OxFF02 Modo de funcionamiento solicitado n/a n/a 100 ms
Byte 0, Bits 0-2

Notas

1=FCR

2=AVR

3=VAR

4=PF

5=FVR

No invalidara si fue mantenido por la l6gica.
Byte 0, Bits 3—7 sin uso

Bytes 1-7 sin uso

O0xFF03 Bytes de datos 1-2 Ajustar punto de ajuste de factor de potencia n/a n/a 100 ms
Rango de operacién: -1.0 to +1.0
Escalamiento: 0.0001/bit
Desfase (offset): -1.0
Intervalo de datos en escala: 0 a 20,000
Desfase de datos en escala: 10,000
Bytes de datos 3—4 Q(Limite de voltaje) Ajuste de Bias
Rango de operacién: -0.45 a +0.45
Escalamiento: 0.0001/bit
Desfase: -0.45
Intervalo de datos en escala: 0 a 9,000
Desfase de datos en escala: 4,500
Bytes de datos 5-6 Q(U) Ajustar Voltaje de referencia
Rango de operacion: -0.1 a +0.1
Escalamiento: 0.0001/bit
Desfase: -0.1
Intervalo de datos en escala: 0 a1,000
Desfase de datos en escala: 1,000
Bytes de datos 7-8 Q(Terceros) ajustar Referencia Q
Rango de operacion: -0.45 a +0.45
Escalamiento: 0.0001/bit
Desfase: -0.45
Intervalo de datos en escala: 0 a 9,000
Desfase de datos en escala: 4,500
OxFF04 Bytes de datos 1-2 Ajuste de referencia de potencia activa n/a n/a 100 ms
Rango de operacién: -1.00 a +1.00
Escalamiento: 0.0001/bit
Desfase (offset): -1.0
Intervalo de datos en escala: 0 a 20,000
Desfase de datos en escala: 10,000

Bytes de datos 3-8 Reservado

0xF015 Potencia Reactiva AC Total del Generador Requerido (consigna Var) var 3383 n/a
PF Total del Generador Requerido (consigna PF) n/a 3384 n/a
Retardo del PF Total del Generador Requerido (consigna PF) n/a 3385 n/a

0xF01C Tensiéon Promedio del Generador Requerido L-L AC RMS (consigna Volts 3386 n/a
AVR)

Cddigos de Diagnéstico de Problemas (DTC)

El DECS-250 enviara un mensaje no solicitado de un coédigo de diagndstico de problema (DTC) activo en
ese momento. Los cédigos de diagnéstico de problemas activos previamente se encuentran disponibles
en caso de que sean requeridos. Los DTC activos o previamente activos se pueden borrar si se lo
solicita. La Tabla 27-2enumera la informacion de diagndstico que el DECS-250 obtiene en la interfaz
CAN Bus.

Los DTC se presentan en informacion codificada de diagndstico que incluye el NUmero de Parametro
Sospechoso (SPN), Identificador de Modo de Falla (FMI) y NUmero de Ocurrencias (OC) como se
enumeran en la Tabla 27-2. Todos los parametros tienen un SPN y se utilizan para desplegar o
identificar los elementos para los cuales se esta informando el diagnéstico. El FMI define el tipo de fallo
detectado en el subsistema identificado por un SPN. El problema reportado puede no ser un fallo
eléctrico pero una condicidon de subsistema necesario para ser reportado a un técnico u operador. EI OC
contiene el niumero de veces que una falla ha pasado de activo a previamente activo.

DECS-250 Comunicacion CAN
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Tabla 27-2. Informacion de Diagnéstico obtenida sobre la Interfaz CAN Bus 2

PGN Nombre
OxEAOQ0 DTC Requeridos
OxFECA DTC Actualmente Activo
OxFECB DTC Previamente Activo
OxFECC Borrar DTC Previamente Activos
OxFED3 Borrar DTC Activos

Tabla 27-3. DTC Reportados

SPN hex (decimal) Nombre FMI hex (decimal)*
0x263 (611) Falla de Pérdida de Medicién 0x00 (0)
0x264 (612) Falla EDM OxOE (14)

0xD34 (3380) Falla de Sobretension de Campo 0x00 (0)
0xD35 (3381) Falla de Sobrecorriente de Campo 0x00 (0)
0x988 (2440) Falla de Sobretension 0xO0F (15)
0x988 (2440) Falla de Subtension 0x11 (17)
0x998 (2456) Falla de Pérdida de Excitacion 0x11 (17)

* 0 = Datos validos pero por encima del rango normal, los mas severos.
14 = Instrucciones Especiales.
15 = Datos validos pero por encima del rango normal, los menos severos.
17 = Datos validos pero por encima del rango normal, los menos severos.

Comunicacion CAN DECS-250
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28 « Comunicacion Modbus®

Introduccion

Este documento describe el protocolo de comunicacién Modbus® empleado por el sistema DECS-250 y
cémo intercambiar informacion con los sistemas del DECS-250 en una red Modbus. Los sistemas del
DECS-250 se comunican emulando un subconjunto del Controlador Programable Modicon 984.

Precaucion

Este producto incluye uno o mas dispositivos con memoria no volétil. La
memoria no volatil se utiliza para almacenar informacién (como por ejemplo,
los ajustes) que se debe preservar cuando el producto se somete a ciclos de
encendido/apagado o se reinicia. Las tecnologias establecidas con memoria
no volatil tienen un limite fisico con respecto a la cantidad de veces que se
pueden borrar y escribir. En este producto, el limite es de 100.000 ciclos de
borrado/escritura. Durante la aplicacién del producto, se deben considerar las
comunicaciones, la ldgica y otros factores que pueden causar escrituras
frecuentes/reiteradas de los ajustes u otra informacién que se conserva en el
producto. Las aplicaciones que dan lugar a dichas escrituras
frecuentes/reiteradas pueden reducir la vida util del producto y causar la
pérdida de informacién y/o la inoperatividad del producto.

Las comunicaciones Modbus utilizan una técnica maestro-esclavoen la que solo el maestro puede iniciar
una transaccion. A esta transaccion le llamamos Consulta. Cuando sea apropiado, un esclavo (DECS-
250) va a responder a la consulta. Cuando un Modbus maestro se comunica con un esclavo, la
informacion es proporcionada o requerida por el maestro. La informacion que reside en el DECS-250 se
agrupa en categorias de la siguiente manera:

e General
e Puntos Binarios
e Medicion

e Limitadores

e Consignas

e Ajustes Globales

e Ajustes de Relé

e Ajustes de Proteccién

e Ganancias

e Modbus Heredado
Todos los datos soportados pueden leerse como se especifica en la Tabla de Registro. Se utilizan
abreviaciones en la Tabla de Registro para indicar el tipo de registro. Los tipos de registro son:

e Lectura/Escritura =L/E
e Solo Lectura=L

Cuando un esclavo recibe una consulta, este responde ya sea suministrando al maestro los datos
requeridos o llevando a cabo la accion solicitada.Un dispositivo esclavo nunca inicia la comunicacion en
el Modbus y nunca va a generar una respuesta a la consulta a menos que ocurran ciertas condiciones de
error. El DECS-250 esta designado para comunicarse en la red Modbus solo como dispositivo esclavo.

Refiérase a la seccion Comunicacién para configurar la comunicacion Modbus y a la seccion Terminales
y Conectores para el cableado.

DECS-250 Communicacion Modbus®
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Estructura de Mensajes

Campo de Direccién del Dispositivo

El campo de direccion del dispositivo contiene la direccion Modbus Unica del esclavo que se consulta. El
esclavo al que se dirige repite la direccion en el campo de direccion del dispositivo del mensaje de
respuesta. Este campo es de 1 byte.

Aunque el protocolo Modbus limita la direccion de un dispositivo de 1 a 247, el usuario puede seleccionar
la direccion en la instalacion y se puede modificar durante la operacién en tiempo real.

Campo de Cédigo de Funcién

El campo de codigo de funcion en el mensaje de consulta define la accion a realizar por el esclavo al que
se dirige. Este campo se repite en el mensaje de respuesta y se modifica ajustando el bit mas
significativo (MSB) del campo a 1 si la respuesta es una respuesta de error. Este campo es de 1 byte de
longitud.

ElI DECS-250 traza todos los datos disponibles en el espacio de direccién de registro de retencion
Modicon 984 y soporta los siguientes cddigos de funcion:

Funcion 03 (03 hex) — lectura de registros de retencién

Funcion 06 (06 hex) — preajuste de registro Unico

Funcion 08 (08 hex), subfuncion 00 - diagndstico: devolucion de datos de consulta

Funcion 08 (08 hex), subfuncion 01 - diagndstico: reinicio de opciéon de comunicaciones
Funcion 08 (08 hex), subfuncion 04 - diagndstico: modo de solo escucha forzado

Funcién 16 (10 hex) — preajuste de registros multiples

Campo de Bloque de Datos

El bloque de datos de consulta contiene informacién adicional necesaria para que el esclavo realice la
funcion requerida. El bloque de datos de respuesta contiene datos recogidos por el esclavo para la
funcion consultada. Una respuesta de error va a sustituir un cédigo de respuesta de excepcion para el
bloque de datos. La longitud de este campo varia con cada consulta.

Campo de Verificacién de Error

El campo de verificacion de error proporciona un método para que el esclavo valide la integridad de
contenidos de mensaje de consulta y permite que el maestro confirme la validez de contenidos de
mensaje de respuesta. Este campo es de 2 bytes.

Modos de Funcionamiento de Modbus

Una red de Modbus estandar ofrece el modo de transmisién Unidad Terminal Remota (RTU) y el modo
Modbus TCP para la comunicacion. Los sistemas del DECS-250 soportan el modo Modbus TCP y modo
RS-485 al mismo tiempo. Para pemitir la edicién de Modbus TCP o RS-485, el nivel de acceso no
seguro para el puerto debe configurarse segun el nivel de acceso apropiado. Consulte la seccién
Seguridad de este manual para obtener mas informacion sobre seguridad y niveles de acceso. Estos dos
modos de funcionamiento se describen a continuacion.

Un maestro puede consultar esclavos en forma individual o universal. Una consulta universal (“difusion”),
cuando se permite, no recibe respuesta de ningun dispositivo esclavo. Si una consulta a un dispositivo
esclavo individual requiere acciones que no se pueden llevar a cabo por el esclavo, el mensaje de
respuesta del esclavo va a contener un codigo de respuesta de excepcion definiendo el error detectado.
Los cédigos de respuesta de excepcion son a menudo mejorados por la informaciéon que se encuentra en
el bloque “Detalles del Error” de los registros de retencion.

El protocolo Modbus define una Unidad de Datos de Protocolo (PDU) simple, independiente de las capas
de comunicacién subyacentes. El trazado del protocolo Modbus en buses o redes especificas puede
introducir algunos campos adicionales en la Unidad de Datos de Aplicacion (ADU). Observe la Figura
28-1.

Communicacion Modbus® DECS-250
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Figura 28-1. Marco General del Modbus

El cliente que inicia una transaccion Modbus construye la Unidad de Datos de Aplicacion Modbus. El
codigo de funcion indica al servidor qué tipo de accion se debe llevar a cabo.

Modbus’sobre Linea de Serie

Estructura de Mensaje

Las consultas iniciadas por el maestro y las respuestas del DECS-250 comparten la misma estructura de
mensaje. Cada mensaje comprende cuatro campos de mensaje. Ellos son:

e Direccion del Dispositivo (1 byte)
e Codigo de Funcion (1 byte)
e Bloque de Datos (n bytes)
e Campo de Verificacion de Error (2 bytes)

Cada byte de 8 bits en un mensaje contiene dos caracteres hexadecimales de 4 bits. El mensaje se transmite
en un flujo continuo con el LSB de cada byte de los primeros datos transmitidos. La transmision de cada
byte de datos de 8 bits ocurre con un bit de arranque y uno o dos bits de detencion. Se lleva a cabo una
verificacion de paridad, cuando esta habilitado, y puede ser par o impar. La velocidad en baudios es
seleccionada por el usuario y puede establecerse en la instalacién o modificarse durante el funcionamiento en
tiempo real. El Modbus del DECS-250 soporta velocidad en baudios de hasta 115200. Lavelocidad en
baudios por defecto de fabrica es 19200.

Los sistemas del DECS-250 soportan interfaz de serie compatible RS-485. A esta interfaz se accede por
el panel lateral izquierdo del DECS-250.

Consideraciones de Encuadre de Mensaje y Tiempo

Cuando se reciba un mensaje a través de el puerto de comunicacién RS-485, el DECS-250 requiere una
latencia entre bytes de 3,5 tiempos de caracteres antes de considerar el mensaje completo.

Una vez que se recibe una consulta valida, el DECS-20 espera una cantidad de tiempo especificada
antes de responder. Este retardo de tiempo se establece en la pantalla Configuracion Modbus en
Comunicaciones en BESTCOMSPIus®. Este parametro contiene un valor de 10 — 10.000 milisegundos.
El valor por defecto es de 10 milisegundos.

La Tabla 28-1 proporciona el tiempo de transmisién de mensaje de respuesta (en segundos) y 3,5
tiempos de caracteres (en milisegundos) para longitudes de mensajes diferentes y velocidades en
baudios.

Tabla 28-1. Consideraciones de Tiempo

Velocidad en 3.5 Tiempo de Tiempo(s) del Mensaje Tx
Baudios Caracteres (ms) 128 Bytes 256 Bytes
1200 32.08 1.17 2.34
2400 16,04 0,59 1,17
4800 8,021 0,29 0,59
9600 4,0104 0,15 0,29
19200 2,0052 0,07 0,15
38400 1.0026 0.04 0.07

DECS-250 Communicacion Modbus®
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Velocidad en 3.5 Tiempo de Tiempo(s) del Mensaje Tx
Baudios Caracteres (ms) 128 Bytes 256 Bytes
57600 0.6684 0.02 0.04
115200 0.3342 0.01 0.02

Modbus en TCP/IP

Unidad de Datos de Aplicacion

A continuacion se describe la encapsulacion de unapeticion o respuesta del Modbus cuando se realiza
en una red Modbus TCP/IP. Observe la Figura 28-2.

) Modbus TCP/IP ADU -
AP
) PDU g

Figura 28-2. Peticion/Respuesta de Modbus enTCP/IP

Un encabezado dedicado se utiliza en TCP/IP para identificar la Unidad de Datos de Aplicacion Modbus.
Se le llama encabezado MBAP (Protocolo de Aplicacion Modbus).

Este encabezado proporciona algunas diferencias comparado con la unidad de datos de aplicacion del
Modbus RTU utilizado en linea de serie:

e El campo “direccion de esclavo” Modbus generalmente utilizado en la Linea de Serie Modbus se
remplaza por un unico byte “Identificador de Unidad” dentro del encabezado MBAP. El
“Identificador de Unidad” se utiliza para comunicarse a través de dispositivos como puentes,
routers y puertas de enlace que utilizan una direccion de IP Unica para soportar multiples
unidades del Modbus independiente.

e Todos las peticiones y respuestas de Modbus estan designadas de tal manera que el receptor
puede verificar que un mensaje ha terminado. Para cédigos de funcién donde el PDU Modbus
tiene una longitud fija, el cddigo de funcion por si solo es suficiente. Para cédigos de funcion que
llevan una cantidad de datos variables en la peticion o respuesta, el campo de datos incluye un
contador de bytes.

e Cuando el Modbus es cargado en TCP, la informacion de longitud adicional es llevada al
encabezado MBAP para pemitirle al receptor que reconozca los limites del mensaje incluso si el
mensaje hubiera sido dividido en multiples paquetes para su transmision. La existencia de
normas implicitas y explicitas de longitudy el uso de codigo de verificacion de error CRC-32 (en
Ethernet) resulta en una posibilidad infinitésima de corrupcion no detectada en un mensaje de
peticion o respuesta.

Descripcion del Encabezado MBAP

El Encabezado MBAP contiene los siguientes campos enumerados en la Tabla 28-2.
Tabla 28-2. Campos de Encabezado MBAP

Campos Longitud Descripciéon Cliente Servidor
Identificador de | 2 Bytes Identificacién de una Iniciado por Vuelto a copiar por el
Transaccion transaccién de el cliente. servidor a partir de la

peticion/respuesta de Modbus. peticion recibida
Identificador de | 2 Bytes 0 = Protocolo Modbus. Iniciado por Vuelto a copiar por el
Protocolo el cliente. servidor a partir de la
peticion recibida

Communicacion Modbus®
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Longitud 2 Bytes Numero de los bytes siguientes. | Iniciado por Iniciado por el
el cliente servidor (respuesta).
(pedido).
Identificador de | 1 Byte Identificacion de un esclavo a Iniciado por Vuelto a copiar por el
Unidad distancia conectado a una linea | el cliente. servidor a partir de la
de serie u otros buses. peticion recibida

El encabezado tiene una longitud de 7 bytes:

e [dentificador de Transaccién — Es utilizado para el emparejamiento de transacciones. El servidor
Modbus copia en la respuesta el identificador de transaccion de la peticién.

e Identificador de Protocolo — Es utilizado para el multiplexado dentro del sistema. El protocolo
Modbus es identificado por el valor 0.

e [Longitud — El campo de longitud es un contador de bytes de los campos siguientes, incluyendo el
Identificador de Unidad y campos de datos.

e [dentificador de Unidad — Es utilizado con el propédsito de encaminamiento dentro del sistema. Se
usa generalmente para comunicarse con un Modbus o una linea de serie de Modbus esclavo a
través de una puerta de enlace entre una red Ethemet TCP/IP y una linea de serie Modbus. Este
campo es establecido por el Cliente de Modbus en la peticién y debe ser devuelto con el mismo
valor en la respuesta del servidor.

Nota: Todas las Unidades de Datos de Aplicacién (ADU) Modbus TCP se envian a través de TCP en
puerto registrado 502.

Manejo de Error y Respuestas de Excepcion

Cualquier consulta recibida que contenga una direccién de dispositivo no existente, un error enmarcado
o error CRC va a ser ignorada. No se transmite respuesta. Las consultas dirigidas al DECS-250 con una
funcion no soportada o valores no permitidosen el bloque de datos resultan en un mensaje de respuesta
de error con un codigo de respuesta de excepcion. Los cédigos de respuesta de excepcion sostenidos
por el DECS-250 se proporcionan en la Tabla 28-3.

Tabla 28-3. Codigos de Respuesta de Excepcion Soportada
Codigo Nombre Descripcion

01 Funcion no permitida | La consulta de Cddigo de Funcion/Subfunciéon no esta
soportada; consulta leida de mas de 125 registros; consulta
predefinida de mas de 100 registros.

02 Direccion de Datos Un registro de referencia en el bloque de datos no soporta
no permitidos lectura/escritura de consulta; consulta predefinida de un
subconjunto de un grupo de registro numérico.
03 Valor de Datos no Un registro preestablecido de bloque de datos contiene un
permitidos numero incorrecto de bytes o uno o mas valores de datos fuera
del rango.

DECS-250 Modbus’a través de Ethernet

El Modbus puede comunicarse a través de Ethernet si la direccion de IP del DECS-250 se configura
como se describe en la seccion Comunicacién de este manual.

Consulta de Mensaje Detallada y Respuesta para el Modo
de Transmisién RTU

Una descripcion detallada de consultas de mensaje y respuestas del DECS-250 se proporciona en los
siguientes parrafos:

DECS-250 Communicacion Modbus®
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Lectura de Registros de Retencion

Consulta

Este mensaje de consulta requiere un registro o bloque de registros a ser leidos. El bloque de datos
contiene la direccion de registro de inicio y la cantidad de registros a leer. Una direccién de registro N leera
registro de mantenimiento N+1. Si la consulta es de difusion (direccién del dispositivo = 0), no se devolvera
ningun mensaje de respuesta.

Direccion de Dispositivo
Céadigo de Funcion=03 (hex)
Direccion Inicial Hi

Direccion Inicial Lo

N°de Registros Hi

N° de Registros Lo
Verificacion de error CRC Hi
Verificacion de error CRC Lo

El numero de registros no puede exceder 125 sin causar una respuesta de error con el cédigo de
excepcion para una funcion no permitida.

Respuesta

El mensaje de respuesta contiene los datos consultados. El bloque de datos contiene la longitud de
bloque en bytes seguido por los datos (un byte de Datos Hiy un byte de Datos Lo) para cada registro
solicitado.

La lectura de un registro de retencion no asignado devuelve el valor a cero.

Direccion de Dispositivo

Cadigo de Funcion= 03 (hex)

Calculo de Byte

Datos Hi (Para cada registro solicitado, hay un Dato Hi y un Dato Lo).
Datos Lo

Datos Hi
Datos Lo
Verificacion de error CRC Hi
Verificacion de error CRC Lo

Devoluciéon de Datos de Consulta

Esta consulta contiene datos para devolver en la respuesta. Los mensajes de respuesta y consulta deben
ser idénticos. Si la consulta se transmite (direccion de dispositivo = 0), no se devuelve ningun mensaje de
respuesta.

Direccién de Dispositivo
Cadigo de Funcion=08 (hex)
Subfuncion Hi=00 (hex)
Subfuncion Lo= 00 (hex)
Datos Hi= xx (no importan)
Datos Lo=xx (no importan)
Verificacion de error CRC Hi
Verificacion de error CRC Lo

Reinicio de Opciéon de Comunicaciones

Esta consulta hace que la funcidon de comunicaciones a distancia del DECS-250 se pueda reiniciar,
terminando un modo de funcionamiento activo de solo escucha. No hay efecto en el funcionamiento del
relé primario. Solo afecta la funcidon de comunicaciones a distancia. Si la consulta esdedifusion(direccion
del dispositivo = 0), no se devolvera mensaje de respuesta.
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Si el DECS-250 recibe esta consulta mientras esta en modo de solo escucha, no se genera mensaje de
respuesta. En caso contrario, un mensaje de respuesta idéntico al mensaje de consulta se transmite
antes de que reinicie las comunicaciones.

Direccion de Dispositivo
Cadigo de Funcion=08 (hex)
Subfuncion Hi=00 (hex)
Subfuncion Lo= 01 (hex)
Datos Hi= xx (no importan)
Datos Lo=xx (no importan)
Verificacion de error CRC Hi
Verificacion de error CRC Lo

Modo de Solo Escucha

Esta consulta fuerza el DECS-250 elegidoal modo de solo escucha para comunicaciones Modbus,
aislandolo de los otros dispositivos en la red. No se devuelven respuestas.

Mientras esta en el modo de solo escucha, el DECS-250 continua monitoreando todas las consultas. El
DECS-250 no responde a ninguna consulta hasta que se elimina el modo de solo escucha. Todos las
peticiones escritas con una consulta para Predefinir Registros Multiples (Cédigo de Funcién = 16)
también se ignoran. Cuando el DECS-250 recibe la consulta de reinicio de comunicaciones, se elimina el
modo de solo escucha.

Direccion de Dispositivo

Cddigo de Funcion=08 (hex)

Subfuncion Hi=00 (hex)

Subfuncion Lo= 04 (hex)

Datos Hi= xx (no importan)

Datos Lo=xx (no importan)

Verificacion de error CRC Hi

Verificacién de error CRC Lo

Predefinir Registros Multiples

Una consulta de predefinicion de registros multiples puede alcanzar registros multiples en un esclavo o
multiples esclavos. Si la consulta es de difusion (direccion del dispositivo= 0), no se devuelve mensaje de
respuesta.

Consulta

Un mensaje de consulta de Predefinicién de Registros Multiples solicita un registro o bloque de registros
para ser escritos. El bloque de datos contiene la direccion inicial y la cantidad de registros a ser escritos,
seguido de datos y el calculo de bytes del Bloque de Datos. EI DECS-250 va a realizar la escritura
cuando la direccion del dispositivo en consulta sea una direccién de difusion o la misma que la Unidad ID
del Modbus del DECS-250 (direccion del dispositivo).

Una direccion de registro N va a escribir Registro de Retencién N+1.
Los datos dejaran de ser escritos si alguna de las siguientes excepciones ocurre.

e Las consultas para escribir los registros de Solo Lectura resultan en una respuesta de error con
Cdédigo de Excepcion “Direccion de Datos No Permitidos”.

e Las consultas que tratan de escribir mas de 100 registros causan una respuesta de error con Cédigo
de Excepcién “Funcion No Permitida”.

¢ Un calculo incorrecto de Bytes resulta en una respuesta de error con Cédigo de Excepcion “Valor de
Datos No Permitidos”.

e Hay varias instancias de registros que se agrupan para representar en forma colectiva un valorde
dato numérico unico del DECS-250 (eso quiere decir, datos de punto flotante, datos enteros de
32bits y cadenas de caracteres). Una consulta para escribir un subconjunto de un grupo de registros
resulta en una respuesta de error con Codigo de Excepcién “Direccidon de Datos No Permitidos”.
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e Una consulta para escribir un valor no permitido (fuera del rango) para un registro resulta en una
respuesta de error con Codigo de Excepcion “Valor de Datos No Permitidos.

Direccion de Dispositivo

Cadigo de Funcion= 10 (hex)

Direccién de inicio Hi

Direccién de Inicio Lo

N° de Registros Hi

N° de Registros Lo

Célculo de Bytes

Datos Hi

Datos Lo

Datos Hi
Datos Lo
Verificacion de error CRC Hi
Verificacion de error CRC Lo

Respuesta
El mensaje de respuesta repite la direccion inicial y el numero de registros. No hay mensaje de respuesta
cuando la consulta es dedifusion (direccion del dispositivo= 0).

Direccién de Dispositivo
Cadigo de Funcion= 10 (hex)
Direccién de inicio Hi
Direccién de Inicio Lo

N° de Registros Hi

N° de Registros Lo
Verificacion de error CRC Hi
Verificacion de error CRC Lo

Predefinir un Registro Unico

Un mensaje de consulta de Predefinicién de un Registro Unico requiere que se escriba un registro tnico.
Si la consulta es de difusién (direccién del dispositivo= 0), no se devolvera un mensaje de respuesta.

Nota: Solo los tipos de datos INT16, INT8, UINT16, UINT8 y cadena de caracteres (de no mas de 2
bytes) pueden ser predefinidos por esta funcion.

Consulta
Los datos dejaran de ser escritos si alguna de las siguientes excepciones ocurre.

e Las consultas para escribir los registros de Solo Lectura resultan en una respuesta de error con
Cddigo de Excepcion “Direccion de Datos No Permitidos”.

e Una consulta para escribir un valor no permitido (fuera del rango) para un registro resulta en una
respuesta de error con Codigo de Excepcién “Valor de Datos No Permitidos”.

Direccion de Dispositivo
Cddigo de Funcion= 06 (hex)
Direccioén Hi

Direccién Lo

Datos Hi

Datos Lo

Verificacion de error CRC Hi
Verificacion de error CRC Lo
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Respuesta
El mensaje de respuesta repite el mensaje de Consulta después de que el registro ha sido alterado.

Formatos de Datos

Los sistemas del DECS-250 soportan los siguientes tipos de datos:

e Tipos de datos mapeados para 2 registros

o Entero de 32 bits sin signo (Uint32)

o Punto Flotante (Flotante)

o Maximo de 4 caracteres en la cadena (String)
o Tipos de datos mapeados para 1 registro

o Entero de 16 bits sin signo (Uint16)

o Entero de 8 bits sin signo (Uint8)

o Maximo de 2 caracteres en la cadena (String)
e Tipos de datos mapeados par mas de 2 registros

o Mas de 4 caracteres en la cadena (String)

Formato de Datos de Punto Flotante (Flotante)

El formato de datos de punto flotante de Modbus utiliza dos registros de retencién consecutivos para
representar un valor de datos. El primer registro contiene 16 bits de orden inferior del siguiente formato
de 32 bits:

o MSB es el bit de signo para el valor del punto flotante (0 = positivo).
e Los siguientes 8 bits son el exponente desviado por decimal 127.

e Los 23 Bits Menos Significativos (LSBs) comprenden la mantisa normalizada. El bit mas significativo
de la mantisa siempre se asume que sea 1y no es almacenado explicitamente, produciendo una
precision efectiva de 24 bits.

El valor del nimero del punto flotante se obtiene multiplicando la mantisa binaria por dos elevado a la
potencia del exponente sin desviacion. El bit asumido de la mantisa binaria tiene el valor de 1,0 con los
restantes 23 bits que proporcionan un valor fraccional. La Tabla 28-4 muestra el formato de punto
flotante.

Tabla 28-4. Formato de Punto Flotante

Signo Exponente +127 Mantisa
1 Bit 8 Bits 23 Bits

El formato de punto flotante permite valores que estan aproximadamente entre 8,43X10-3 y3,38X10%,
Un valor de punto flotante de todos ceros es valor cero. Un valor de punto flotante de todos unos (no un
numero) significa un valor actualmente no aplicable o deshabilitado.

Ejemplo: El valor 95.800 representado en el formato de punto flotante es hexadecimal 47BB1CO00. Este
numero leera desde dos registros de retenciéon consecutivos como a continuacion:

Regqistro de Retencion  Valor

K (Byte Hi) hex 1C
K (Byte Lo) hex 00
K+1 (Byte Hi) hex 47
K+1 (Byte Lo) hex BB

Se requieren las mismas alineaciones de bytes para escribir.

Formato de Datos Enteros Largos (Uint32)

El formato de datos enteros largos de Modbus utiliza dos registros de retencién consecutivos para
representar valor de datos de 32 bits. El primer registro contiene 16 bits de orden inferior y el segundo
registro contiene 16 bits en orden superior.
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Ejemplo: El valor 95.800 representado en el formato entero largo es hexadecimal 0x00017638. Este
numero leera desde dos registros de retencién consecutivos como a continuacion:

Registro de Retencion _ Valor

K  (Byte Hi) hex 76
K (Byte Lo) hex 38
K+1 (Byte Hi) hex 00
K+1 (Byte Lo) hex 01

Se requieren las mismas alineaciones de bytes para escribir.

Formato de Datos Enteros (Uint16) o Variables de Mapeado de Bits en Formato Uint16

El formato de datos entero de Modbus utiliza un registro de retencién Unico para representar un valor de
datos de 16 bits.

Ejemplo: El valor 4660 representado en el formato entero es hexadecimal 0x1234. Este nimero leera
desde un registro de retencién como a continuacion:

Registro de Retencion  Valor
K (Byte Hi) hex 12
K (Byte Lo) hex 34

Se requieren las mismas alineaciones de bytes para escribir.

El Formato de Datos Uin16 se enumera en Puntos Binarios (Tabla 28-7).

Ejempilo: El registro 900 ocupa 16 filas en la Tabla del Registro donde cada fila da el nombre de datos
especificos de mapeo de bits como por ejemplo 900-0 indica bit 0 del registro 900mapeado en RF-TRIG.

Formato de Datos Enteros Cortos/Formato de Datos de Caracteres de Byte (Uint8)

El formato de datos enteros cortos del Modbus utiliza un registro de retencion Unico para representar un valor
de datos de 8 bits. El byte alto del registro de retencién siempre va a ser cero.

Ejemplo: El valor 132 representado en formato entero corto es hexadecimal 0x84. Este numero leera de
un registro de retencidén como a continuacion:

Registro de Retencién _ Valor
K  (Byte Hi) hex 00
K (Byte Lo) hex 84

Se requieren las mismas alineaciones de bytes para escribir.
Formato de Datos de Cadena de Caracteres (String)

El formato de datos de cadena de caracteres de Modbus utiliza uno o mas registros de retencion para
representar una secuencia o cadena de valores de caracteres. Si la cadena contiene un Unico caracter,
el byte alto del registro de retencion va a contener el cédigo de caracter ASCII y el byte bajo va a ser
cero.

Ejemplo: La cadena “PASSWORD” representada en formato de cadena se leera como a continuacion:

Registro de Retencién  Valor
K (Byte Hi ‘P

K (Byte Lo
K+1 (Byte Hi
K+1 (Byte Lo
K+2 (Byte Hi
K+2 (Byte Lo
K+3 (Byte Hi
K+3 (Byte Lo

—_— =

~

SEIELE:

~
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Ejemplo: Si la cadena de arriba se cambiara a “P”, la nueva cadena de caracteres se leeria como a
continuacion:

Registro de Retencion _ Valor

K  (Byte Hi) ‘P

K (Byte Lo) hex 00
K+1 (Byte Hi) hex 00
K+1 (Byte Lo) hex 00
K+2 (Byte Hi) hex 00
K+2 (Byte Lo) hex 00
K+3 (Byte Hi) hex 00
K+3 (Byte Lo) hex 00

Se requieren las mismas alineaciones de bytes para escribir.

Verificaciéon de Error CRC (Comprobaciéon de Redundancia Ciclica).

Este campo contiene un valor de CRC de 2 bytes para la deteccion de error de transmision. Primero, el
maestro calcula el CRC y lo anexa al mensaje de consulta. El sistema del DECS-250 recalcula el valor
CRC para la consulta recibida y hace una comparacioén con el valor CRC de la consulta para determinar
si ha ocurrido un error de transmisién. Si es asi, no se va a generar un mensaje de respuesta. Si no ha
ocurrido error de transmision, el esclavo calcula un nuevo valor CRC para el mensaje de respuesta y lo
anexa al mensaje para su transmision.

El calculo CRC se realiza utilizando todos los bytes de la direccion del dispositivo, cédigo de funcién y
campos de bloque de datos. Un registro CRC de 16 bits se inicia en todos los unos. Entonces cada byte
de 8 bits del mensaje se utiliza en el siguiente algoritmo:

Primero, OR-exclusivo del byte del mensaje con el byte de orden inferior del registro CRC. El resultado,
almacenado en el registro CRC, va a desplazarse a la derecha ocho veces. El registro CRC MSB se
llena con un cero con cada desplazamiento. Después de cada desplazamiento, el registro CRC LSB se
examina. Siel LSB es un 1, el registro CRC es entonces ORed-exclusivo con el valor de polinomio fijo
A001 (hex) antes del proximo desplazamiento. Una vez que todos los bytes del mensaje han pasado por
el algoritmo anterior, el registro CRC va a contener el valor de mensaje CRC para ser ubicado en el
campo de verificaciéon de error.

Inicio de sesion DECS-250 segura a través de Modbus

Para iniciar sesion en DECS-250 a través de Modbus, introduzca la cadena nombre de
usuario|contrasefia en el registro Inicio de sesion seguro (40500). Sustituya el "nombre de usuario” con el
nombre del usuario del nivel de acceso deseado, incluya el simbolo de tubo “|” y sustituya la "contrasefia"
con la contrasefa del nivel e acceso seleccionado. Para ver el nivel de acceso actual, lea el registro
Acceso actual (40520). Introduzca cualquier valor en el registro Cierre de sesion (40517) para cerrar la
sesion del DECS-250. Luego de desconectarse de Modbus a través de TCP/IP, el usuario
automaticamente cierra sesion del DECS-250. Sin embargo, al desconectarse de Modbus a través de la
linea serie, el usuario permanece con la sesion iniciada.

Parametros Modbus

General

Los parametros generales se enumeran en la Tabla 28-5.

Tabla 28-5. Parametros Generalesdel Grupo

Grupo Nombre Registro Tipo Tamaiio L/E Unidad Rango
System Data Numero de modelo 40001 String 64 L Sin unidad 0-64
System Data Informacidn de Version Apl 40033 String 64 L Sin unidad 0-64
System Data Versién de sub-versién Apl 40065 String 64 L Sin unidad 0-64
System Data X’rfrzrn”;izén de Version de 40097 String 64 L Sin unidad 0-64
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Grupo Nombre Registro Tipo Tamaiio L/E Unidad Rango
System Data Codigo de Articulo 40129 String 64 L Sin unidad 0-64
Firmware
Time Fecha 40161 String 16 L 0-16
Time Hora 40169 String 16 L 0-16
Unit Information Numero de Estilo 40177 String 32 L Sin unidad 0-32
Unit Information | Namero de Serie 40193 String 32 L Sin unidad 0-32
Decs Control Salida de Control VarPF 40209 Flotea nt 4 L Sin unidad N/A
. Flotant . .
Decs Control Salida de Control OEL 40211 o 4 L Sin unidad N/A
Decs Control Salida de Control UEL 40213 Floza”t 4 L Sin unidad N/A
. Flotant . )
Decs Control Salida de Control SCL 40215 R 4 L Sin unidad N/A
. Flotant . )
Decs Control Salida de Control AVR 40217 R 4 L Sin unidad N/A
Decs Control Salida de Control FCR 40219 Floteant 4 L Sin unidad N/A
. Flotant . .
Decs Control Salida de Control FVR 40221 o 4 L Sin unidad N/A
Deshabilitad
Decs Control Invertir Salida (SCT/PPT) 40223 Uint 4 L Sin unidad 0=0
Habilitado=1
Seguridad
Tabla 28-6. Parametros de grupo de seguridad
Grupo Nombre Registro Tipo Bytes L/E Unidad Intervalo
Seguridad Inicio de sesion 40500 Cadena 34 LE N/A 0-34
segura
Seguridad Cierre de sesion 40517 Cadena 5 LE N/A 0-5
Sin acceso=0,
Acceso de lectura=1
Acceso de control=2
Seguridad Acceso actual 40520 Uint32 4 L N/A Acceso de operador=3
Acceso de ajuste=4
Acceso de diseiio5
Acceso de Administrador=6

Puntos Binarios

Tabla 28-7. Parametros del Grupo Punto Binario

Grupo Nombre Registro Tipo Tamafio L/E Rango
System Data Estado del interruptor 40900 4 bits Uintl6 2 L ::/;;iic:)eroﬂ
Alarms Alarma de reloj de tiempo real 40900 5 bits Uintl6 2 L ::/aell;clazdoeroﬂ
Alarms Alarma de ajuste de fecha y hora 40900 6 bits Uintl6 2 L ::/aell;clazdoeroﬂ
Alarms Alarma de cambio de Firmware 40900 7 bits Uint16 2 L ::/;rsia:éeroﬂ
Alarms Alarma de frecuencia fuera de rango 40900 8 bits Uintl6 2 L ::/;rsia:éeroﬂ
Alarms Alarma de link de Ethernet perdido 40900 9 bits Uintl6 2 L ::/;rsia:éeroﬂ
Alarms Alarma USB com 40900 10 bits | Uint16 2 L Verdadero=1
Falso=0
Alarms Alarma de sinc de IRIG perdido 40900 11 bits | Uint16 2 L \F/;Zi"’:%em:l
Alarms Alarma Légica No Igual 40900 12 bits | Uint16 2 L \F/;Zi"’:%em:l
Communicacién Modbus® DECS-250
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Grupo Nombre Registro Tipo Tamaiio L/E Rango
Alarms Alarma de ajuste de No usuario 40900 13 bits Uintl6 2 L ::/aell;c:)a_doeroﬂ
Alarms Alarma de sinc de NTP perdido 40900 14 bits | Uint16 2 L \F/:Izci"’_%em:l
Alarms Alarma de Reinicio de Microprocesador 40900 15 bits Uintl6 2 L ::/;rsia_%eroﬂ
Alarms Alarma Programable 1 40901 0 bits Uintl6 2 L ::/;rsia_%eroﬂ
Alarms Alarma Programable 2 40901 1 bit Uintl6 2 L Verdadero=1
Falso=0
Alarms Alarma Programable 3 40901 2 bits Uintl6 2 L ::/aell;c:)a_doeroﬂ
Alarms Alarma Programable 4 40901 3 bits Uintl6 2 L ::/aell;c:)a_doeroﬂ
Alarms Alarma Programable 5 40901 4 bits Uintl6 2 L Verdadero=1
Falso=0
Alarms Alarma Programable 6 40901 5 bits Uintl6 2 L Verdadero=1
Falso=0
Alarms Alarma Programable 7 40901 6 bits Uintl6 2 L ::/;rsia_%eroﬂ
Alarms Alarma Programable 8 40901 7 bits Uintl6 2 L ::/aell;c:)a_doeroﬂ
Alarms Alarma Programable 9 40901 8 bits Uintl6 2 L ::/aell;c:)a_doeroﬂ
Alarms Alarma Programable 10 40901 9 bits Uintl6 2 L ::/aell;c:)a_doeroﬂ
Alarms Alarma Programable 11 40901 10 bits | Uintl6 2 L \F/;rsia_%em:l
Alarms Alarma Programable 12 40901 11 bits Uintl6 2 L ::/;rsia_%eroﬂ
Alarms Alarma Programable 13 40901 12 bits Uintl6 2 L ::/aell;ia_c:)eroﬂ
Alarms Alarma Programable 14 40901 13 bits Uintl6 2 L ::/aell;c:)a_doeroﬂ
Alarms Alarma Programable 15 40901 14 bits | Uint16 2 L \F/:Izci"’_%em:l
Alarms Alarma Programable 16 40901 15 bits | Uint16 2 L \F/;Zia_%emzl
Verdadero=1
Alarms Alarma Subfrecuencia V/Hz 40902 0 bits | Uintl6 2 L F;rsoa_oem
Alarms Alarma OEL 40902 1bit | Uint16 2 L Verdadero=1
Falso=0
Alarms Alarma UEL 40902 2 bits | Uint16 2 L Verdadero=1
Falso=0
Alarms Alarma fallo en el Cebado de Campo 40902 3 bits Uintl6 2 L ::/aell;c:)a_doeroﬂ
Alarms Alarma SCL 40902 4 bits | Uintl6 2 L Verdadero=1
Falso=0
Alarms Alarma de potencia desbalanceada 40902 5 bits Uint16 ) L Verdadero=1
PSS Falso=0
Alarms Alarma de corriente desbalanceada 40902 6 bits Uint16 ) L Verdadero=1
PSS Falso=0
Alarms Alarma de potencia por debajo 40902 7 bits Uint16 ) L Verdadero=1
del umbral PSS Falso=0
. . . . Verdadero=1
Alarms Alarma de velocidad PSS fallida 40902 8 bits Uintl6 2 L Falso=0
Alarms Alarma de limite de potencia PSS 40902 9bits | Uint16 2 L \F/:Izci"’_%em:l
Alarms Alarma de Transferencia de Watchdog 40902 10 bits Uintl6 2 L ::/;elgia_doeroﬂ
Alarms Crowbar activado 40902 11bits | Uint16 2 L Verdadero=1
Falso=0
Alarms Alarma activa de limitador Var 40902 12 bits Uintl6 2 L ::/;rsia_%eroﬂ
Verdadero=1
Alarm Report Salida de Alarma 40902 13bits | Uint16 2 L F;rsoa_oem

DECS-250
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Grupo Nombre Registro Tipo Tamaiio L/E Rango
Puertos de hardware Estado de cortocircuito de campo 40902 14 bits Uintl6 2 L ::/aell;c:)a_doeroﬂ
Decs Control Habilitar Autotransferencia 40902 15 bits Uintl6 2 L ::/aell;c:)a_doeroﬂ
Decs Control Seleccién Var PF 40903 0 bits Uintl6 2 L Verdadero=1
Falso=0
Decs Control Iniciar detener DECS (external) 40903 1 bit Uint16 2 L ::/;rsia_%erozl
Decs Control Pre-posicion 1 activa 40903 2 bits | Uint16 2 L ‘F/;rsi"’_‘:)emﬂ
Decs Control Pre-posicion 2 activa 40903 3bits | Uint16 2 L g:;‘l"’_‘éem:l
Decs Control Pre-posicion 3 activa 40903 4 bits Uintl6 2 L ::/aell;c:)a_doeroﬂ
Decs Control Auto activo 40903 5bits | Uintl16 2 L Verdadero=1
Falso=0
FieldOvervoltage Bloguear 40903 6 bits | Uint16 2 L Verdadero=1
Falso=0
FieldOvervoltage Activar 40903 7 bits Uintl6 2 L Verdadero=1
Falso=0
FieldOvervoltage Disparar 40903 8bits | Uint16 2 L Verdadero=1
Falso=0
FieldOvercurrent Bloquear 40903 9 bits | Uint16 2 L Verdadero=1
Falso=0
FieldOvercurrent Activar 40903 10 bits | Uint16 2 L Verdadero=1
Falso=0
FieldOvercurrent Disparar 40903 11bits | Uint16 2 L Verdadero=1
Falso=0
. . . . . . . Verdadero=1
ExciterDiodeMonitor Diodo de bloque abierto 40903 12 bits Uint16 2 L Falsoz0
ExciterDiodeMonitor Diodo de activacién abierto 40903 13 bits Uint16 2 L ::/;;ia_%em:l
Verdadero=1
ExciterDiodeMonitor Diodo de disparo abierto 40903 14 bits Uintl6 2 L Faell;oa—oero
. . . . _— . . Verdadero=1
ExciterDiodeMonitor Diodo del bloque en cortocircuito 40903 15 bits Uintl6 2 L Falso=0
ExciterDiodeMonitor Diodo de Activacién en cortocircuito 40904 0 bits Uint16 2 L z;gia—doem:l
Verdadero=1
ExciterDiodeMonitor Diodo de disparo en cortocircuito 40904 1 bit Uintl6 2 L F:Irsoa—oero
Power Input Failure Bloquear 40904 2 bits vintl6 2 L Verdadero=1
Falso=0
Verdadero=1
Power Input Failure Activar 40904 3 bits Uintl6 2 L erdacero
Falso=0
Verdadero=1
Power Input Failure Disparar 40904 4 bits vintl6 2 L erdadero
Falso=0
Loss Of Sensing Bloguear 40904 5bits | Uint16 2 L Verdadero=1
Falso=0
Loss Of Sensing Activar 40904 6 bits | Uint16 2 L Verdadero=1
Falso=0
Loss Of Sensing Disparar 40904 7bits | Uint16 2 L Verdadero=1
Falso=0
25 Bloquear 40904 8 bits | Uint16 2 L Verdadero=1
Falso=0
25 Estado 40904 9 bits | Uint16 2 L Verdadero=1
Falso=0
25 Estado Vm1 40904 10 bits | Uint16 2 L Verdadero=1
Falso=0
27p Bloguear 40904 11 bits | Uint16 2 L Verdadero=1
Falso=0
27p Activar 40904 12 bits | Uint16 2 L Verdadero=1
Falso=0
27p Disparar 40904 13bits | Uint16 2 L Verdadero=1
Falso=0
59P B