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Prefacio

Este manual de instrucciones proporciona informacién sobre la instalacion y funcionamiento del Sistema
de Control Digital de Excitacion DECS-250N. Para lograr esto, se proporciona la siguiente informacién:
Informacién General

Interfaz Hombre-Maquina

Descripcién del Funcionamiento

Instalacién

Software BESTCOMSPIus®

Configuracion

Protocolos de comunicacion

Mantenimiento

Especificaciones

Moédulos de Expansién

Convenciones utilizadas en este manual

Este manual incluye informacién importante sobre procedimientos y seguridad, que se destaca en
cuadros de Advertencia, Precaucion y Notas. A continuacion, se ilustra y define cada tipo de cuadro.

Para evitar lesiones personales o dafos en el equipo, solo personal
calificado debe llevar a cabo los procedimientos en este manual.

Precaucion

Los cuadros de precaucion llaman la atencion hacia condiciones
operativas que pueden llevar a dafios del equipo o la propiedad.

Nota

Los cuadros de nota enfatizan informacién importante con respecto a
la instalacién o el accionamiento.

DECS-250N Prefacio



i 9440572990

E Basler Electric

12570 State Route 143
Highland IL 62249-1074 USA
www.basler.com
info@basler.com
Tel: +1 618.654.2341
Fax: +1 618.654.2351

© 2025 por Basler Electric
Todos los derechos reservados
Primera impresién: marzo 2014

LEA ESTE MANUAL. Lea este manual antes de instalar, operar o mantener el DECS-250N.Tenga en
cuenta todas las advertencias, precauciones y notas que se incluyen en este manual y en el producto.
Guarde este manual con el producto para futuras consultas. Solo personal calificado debe instalar,
accionar o realizar el mantenimiento de este sistema. El incumplimiento de las recomendaciones de
las etiquetas de advertencia y precaucion podria ocasionar lesiones fisicas o dafios materiales.
Proceda con precaucion en todo momento.

Precaucion

La instalacion de versiones anteriores del firmware puede causar problemas de compatibilidad, que
provocan la incapacidad de funcionar correctamente y pueden carecer de las mejoras y resoluciones a
los problemas, que las versiones mas recientes si tienen. Basler Electric recomienda enfaticamente
que siempre se use la version mas reciente del firmware. Si el usuario usa versiones anteriores del
firmware es bajo su propio riesgo y eso puede anular la garantia limitada de la unidad.

Nota

Asegurese que el dispositivo esté conectado directamente a tierra con un cable de cobre no inferior a
12 AWG unido al terminal de tierra de la caja. Cuando el dispositivo esta configurado en un sistema con
otros dispositivos, un cable individual debe ser conectado del cable a tierra a cada dispositivo.

La conexidn a tierra del Transformador de Corriente (TC) debe aplicarse de acuerdo con los cédigos y
convenciones locales.

Basler Electric no asume ninguna responsabilidad con respecto al cumplimiento o incumplimiento de los cédigos
nacionales y locales, ni de cualquier otro codigo aplicable. Este manual sirve como material de referencia y es
indispensable que se comprenda bien su contenido antes de efectuar cualquier procedimiento de instalacion,
operacion o mantenimiento.

Para conocer los términos de servicio relacionados con este producto y el software, consulte el documento
Commercial Terms of Products and Services (Términos comerciales de productos y servicios), que esta
disponible en www.basler.com/terms.
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Esta publicacién contiene informacion confidencial de Basler Electric Company, una empresa de lllinois. Se
entrega en comodato para el uso confidencial, sujeto a devolucién si se solicita, y con el mutuo entendimiento de
que no se utilizara de cualquier manera que sea perjudicial para los intereses de Basler Electric Company y se
utilice estrictamente para el fin previsto.

No es la intencidn de este manual cubrir todos los detalles y variaciones en el equipo, ni tampoco proporcionar datos
para cada contingencia posible con respecto a la instalacion u operacion. La disponibilidad y el disefio de todas
las caracteristicas y opciones estan sujetos a modificaciones sin previo aviso. Con el tiempo, las mejoras y
revisiones pueden agregarse a esta publicacion. Visite www.basler.com para obtener la tltima versién. Para
mas informacion, contactese con Basler Electric.

La versién de este manual en idioma inglés es la Unica version aprobada.

Este producto incluye, en parte, software de codigo abierto (software cuya licencia garantiza la libre ejecucion, copia,
distribucion, investigacion, modificacion y mejora del software) y se le otorga a usted una licencia de dicho
software conforme a los términos de la Licencia Publica General de GNU o la Licencia Publica General Reducida
de GNU. Las licencias le permiten, en el momento de la venta del producto, copiar, modificar y redistribuir
libremente el mencionado software, y ninguna otra declaraciéon o documentacion nuestra (incluido el Acuerdo de
licencia para el usuario final), establece restricciones adicionales sobre lo que usted puede hacer con el software.

Por un periodo de al menos tres (3) afios a partir de la fecha de distribucion de dicho producto, se le enviara, si la
solicita, una copia legible por maquina del cédigo fuente completo para la version de los programas que le fueron
entregados (consulte mas arriba la informacion de contacto). El cargo que se cobra no supera el costo de la
distribucion fisica del cédigo fuente.

El cédigo fuente se distribuye previendo que sera util, pero SIN DECLARACION o GARANTIA ALGUNA,
ni garantia implicita, DE COMERCIABILIDAD o IDONEIDAD PARA UN FIN DETERMINADO. Consulte
la documentacion de distribucion del cédigo fuente para obtener informacion sobre otras restricciones
relacionadas con las garantias y el copyright.

Para obtener una copia completa de la LICENCIA PUBLICA GENERAL DE GNU (versién 2, junio de 1991) o de la
LICENCIA PUBLICA GENERAL REDUCIDA DE GNU (version 2.1, febrero de 1999) visite el sitio www.gnu.org o
comuniquese con Basler Electric. Usted, como cliente de la compafiia Basler Electric, acepta respetar los términos y
condiciones de la LICENCIA PUBLICA GENERAL DE GNU (versién 2, junio de 1991) o de la LICENCIA PUBLICA
GENERAL REDUCIDA DE GNU (version 2.1, febrero de 1999) y mantener a la compafriia Basler Electric indemne
en relacion con cualquier software de codigo abierto que se incorpore a este producto. La compafiia Basler
Electric niega toda responsabilidad relacionada con el software de cddigo abierto y el usuario acepta defender e
indemnizar a la compafiia Basler Electric, sus directores, personal jerarquico y empleados por y contra cualquier
pérdida, reclamacion, gastos y honorarios de abogados que se deriven del uso, la distribucion o redistribucion del
software. Revise el sitio web del software para conocer la versiéon mas reciente de la documentacion
correspondiente.

Este software contiene partes protegidas por derechos de autor © 2014 The Free Type Project
(www.freetype.org). Todos los derechos reservados.
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Historial de revisiones

A continuacion, se proporciona un resumen histérico de los cambios realizados en este manual de
instrucciones. Las revisiones se enumeran en orden cronoldgico inverso.

Visite www.basler.com para descargar el ultimo hardware, firmware y los historiales de revision de
BESTCOMSPIus®.

Historial de revisiones del manual de instrucciones

Manual
Revision y fecha
S, 08/25 o Se afadieron referencias al CEM-125.

Se actualizaron las descripciones de las funciones de entrada de

control auxiliar y las ganancias de control.

Se actualizé la descripcion del limitador de sobreexcitacion.

Se aclard la descripcion de la banda de adaptacion de voltaje.

Se afadio la lista y la nota de alarma de fallo de IFM.

Se actualizo la tabla "Parametros de Grupo de Consignas" en la

Comunicacién Modbus.

e Se afiadio el requisito de la FCC a las especificaciones y se
actualizaron todas las tablas de RoHS de China.

R, 10/24 e Se agregaron los requisitos de la FCC para AEM-2020 y CEM-2020

e Se agrego6 la conformidad con CE y UKCA para AEM-2020 y CEM-
2020

e Se agregd6 una nota sobre la carga de vibracién en los conectores para
AEM-2020 y CEM-2020

e Se actualizé la descripcién de los modos de punto de ajuste de
preposicion

e Se actualizo la descripcion del elemento I6gico PF/VAR ENABLE

e Se agrego la descripcion de los registros Modbus 42679 a 42689
Q o Esta carta de revision no se utiliza

P, 01/24 e Se agregaron notas a los capitulos Power Input y Power Stage sobre
aislamiento galvanico

e Se elimind el material de activacion de BESTCOMSPIus ya que la
activacion ya no es necesaria

e Se agreg6 material RoHS de China para DECS-250N, AEM-2020 y
CEM-2020

e En el capitulo Médulo de expansion analégica, se agregé la
recomendacion para los blindajes de cable RTD y se corrigi6 el rango
de voltaje de salida analdgica

N, 02/23 e Se agrego6 una descripcion del modo de funcionamiento del
generador/motor y su configuracion.

e Se agregd un cuadro de notas que describe el comportamiento del
DECS-250N cuando se aplican entradas de control simultaneas

e Se corrigiod la carga indicada para las entradas de deteccion de
corriente del generador.

e Se cambiaron todas las instancias de "pérdida de PMG" a "falla de
entrada de energia"

e Se realizaron varios ajustes menores de texto e ilustracion.

Cambio

DECS-250N Prefacio
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Revision y fecha Cambio

M, 02/22 Added caution statement discouraging a DECS-250 firmware
downgrade
Removed mentions of the two-wattmeter method of power
measurement for the PSS function
Corrected the auto synchronizer compensation value
Added a table showing displayed var and power factor polarities based
on the operating mode selected
Clarified the pickup thresholds for the loss of PMG protection function
For the AEM-2020 and CEM-2020, added maritime recognition and
removed CSA compliance (cURus recognition is retained.)
Corrected the BESTlogic pickup and dropout timer ranges
Added PSS specifications
Added Grid Code and UKCA compliance statements

L1, 08/21 Removed hazardous location suitability for the CEM-2020

L, 01/20 Se afadio soporte para la version 4.01.00 de BESTCOMSPIus.
Se quité la Carta de Revisién de todas las paginas
Se cambié la numeracidén secuencial a la numeracion por secciones
El Historial de revisiones del manual de instrucciones se movié al
prefacio
Se quito el capitulo independiente de Historial de revisiones
Se anadieron ajustes de la tasa de recorrido previa a la posicion.
Se corrigio la ecuacion de restablecimiento de sobrecorriente de
campo.
Se afadio la descripcion de la alarma por incompatibilidad de rotacion
de fase.
Se aclaré que se requiere la deteccion de corriente trifasica para el
PSS.
Se afadio la ecuacion de Nivel de igualacion entre el generador y el
PT del bus.
Se realizaron correcciones menores en todo el manual

K, 04/19 Se agreg6 soporte para la version de firmware 1.06.00 y
BESTCOMSPIus versién 3.21.00
Planos afiadidos para las Entradas analdgicas — Conexiones de
entrada de corriente en el capitulo de Médulo de expansion analdgico
Se realizaron correcciones menores en todo el manual
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Manual
Revision y fecha

Cambio

J, 09/18

Se agrego el ajuste de Retardo por Discordancia de Configuracion en
el capitulo de Regulacion.

Se agreg6 UL, Clase |, Div. 2 para AEM-2020 y CEM-2020.

Se mejoré la descripcion de las capacidades nominales de contacto de
salida CEM-2020.

Se agregé un mensaje de precaucion sobre el uso de la funcién 40Q
con un factor de potencia PF de 1.0.

Se quité la Tabla 4. Las etiquetas de Terminal/Retardo siguen siendo
las mismas en los mismos modos de generador y motor.

Se corrigio la descripcion de los ajustes en la Seccion de Correccion
de Frecuencia en el capitulo del Sincronizador.

Se corrigio la descripcion del Limitador V/Hz y la Figura 55 (Tipica
Curva del Limitador de 1.1 pu Voltios por Hertzio) en el capitulo de
Limitadores.

Se corrigio UEL, el rango de ajuste del Exponente de Potencia Real en
el capitulo de Limitadores.

Se agregaron notas en el capitulo de Conexiones Tipicas sobre el
resistor de terminacién requerido para las terminales CAN.

Letra de revision no utilizada

H, 05/18

Publicacién de mantenimiento

G, 09/17

Se agrego asistencia para la BESTCOMSPIus version 3.17.01

F, 06/17

Se realizaron correcciones menores en todo el manual.

E, 06/17

Se cambié el intervalo de Guardar automaticamente a 10 minutos en
el capitulo Regulacion.

Se agrego la tabla de criterios del Disparo de pérdida de deteccion en
el capitulo Proteccion.

Se aclaroé la descripcion del funcionamiento en linea del Punto
sumador de OEL en el capitulo Limitadores.

Se agreg0 la declaracion de precaucion para el funcionamiento en
entornos causticos en el capitulo Montaje.

Se incluyd la ubicacién del directorio del controlador de USB en el
capitulo Software de BESTCOMSPIus.

Declaracion agregada de precaucion acerca de la memoria no volatil.
Se aclaro el Paso 4 debajo de Configuracion en el capitulo
Comunicacién de Profibus.

Se agregaron registros del Punto de ajuste activo (instancia 254) en el
capitulo Comunicacion de Profibus.

Se agreg6 material de deteccién de problemas en la instalacion del
controlador de USB en el capitulo Mantenimiento.

Se simplifico la presentacion de los rangos de entrada nominal de
deteccion de tension, se agregaron los valores de precision de las
mediciones y se agregd el numero de patente de sintonizacion
automatica en el capitulo Especificaciones.

Se agrego la descripcién del LED de estado en el AEM-2020 y el
CEM-2020 en sus respectivos capitulos.

DECS-250N
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Manual

Revisioén y fecha Cambio

e Se actualizaron el cumplimiento con CE y las secciones de
Certificacion de UL en los capitulos Especificaciones, Médulo de
expansion analégico y Modulo de expansion de contacto.

e Se realizaron correcciones menores en todo el manual.

D, 05/15 e Descripcion mejorada de la placa protectora opcional en el capitulo
Montaje

e Se agrego6 una figura de las aplicaciones accionadas en la estacion,
en el capitulo Conexiones tipicas.

e Se actualizé el manual para reflejar los cambios en el disefio de
pantalla de BESTCOMSPlus

e Se agrego la descripcion del simulador de Iégica fuera de linea en el
capitulo BESTlogicPlus

e Se agregaron descripciones de los ajustes Cursores habilitados y
Desplazamiento de grafico sincronizado en la pantalla Opciones de
analisis del capitulo Pruebas

e Se agrego la certificacion EAC en el capitulo Especificaciones

e Ediciones minimas del texto en todo el manual

C, 02/15 e Se agrego soporte para DECS-250Nversion de firmware 1.03.00 y
BESTCOMSPIus versién 3.08.00

e Se cambid el disefo de la seccion Incrementos de control auxiliares y
se agregaron ecuaciones en el capitulo Control auxiliar

e Se agrego la descripcion Objetos fuera de pagina agregados en el
capitulo BESTlogicPlus

e Se limpiaron varios nombres y descripciones de registro Modbus en el
capitulo Modbus

e Se agregaron registros de Modbus para Configuraciéon de AEM,
Proteccion de AEM, Proteccion de RTD y Proteccién de sensor
térmico en el capitulo Modbus

o Especificaciones IRIG expandidas en el capitulo Especificaciones

e Se agreg6 Reconocimiento Maritimo al capitulo Especificaciones

e Ediciones menores de texto en todo el manual

B, 05/14 e Se agregd compatibilidad con idioma ruso.

e Se agrego proteccion de sobreexcitacion (24).

e Se agrego funcién de elevacion de excitacion transitoria.

e Se agrego proteccion de pérdida de excitacion (40Q) para motores.

e Se agreg6 método de restablecimiento integrador al OEL de
sustitucién.

e Se agreg6 compensacion de angulo al sincronizador y a la verificacién
de sincronizacion (25).

e Aumenté de dos a seis la cantidad de diagramas de control
disponibles en tiempo real.

e Se realizaron correcciones menores en todo el manual.

A, 03/14 e Publicacién inicial
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1 ¢ Introduccion

Los Sistemas de Control Digital de Excitacién DECS-250N ofrecen control preciso de excitacion y
proteccion de la maquina en un paquete compacto. La adaptabilidad para muchas aplicaciones de
DECS-250N se garantiza a través de entradas y salidas de contacto configurables, capacidad de
comunicacion flexible, y légica programable implementada con el software BESTCOMSPIus® que se
proporciona.

Caracteristicas y Funciones

Las caracteristicas y funciones de DECS-250N incluyen:

e Control de excitacion preciso para las aplicaciones de motor o generador sincrénicos
o Elfactor de potencia y los valores de medicion de var serdn opuestos en el modo motor
Cinco modos de control de excitacion:
o Regulador Automatico de Tension (AVR)
o Regulador de Corriente de Campo (FCR)
o Regulador de Tensién de Campo (FVR)
o Regulacién del Factor de Potencia (PF)
o Regulador Var (var)
e Tres consignas de pre-posicidon para cada modo de control de excitacién
e Seguimiento interno entre consignas de modo de funcionamiento y seguimiento externo de una
segunda consigna de excitacion del DECS
e Dos grupos de estabilidad PID con caracteristica Auto Tune
e Consigna de control de entrada remoto que acepta tension analégica o sefal de control de
corriente
e Funciones del cédigo de red
o Conexion y desconexion
o Control de potencia activa
o Control de potencia reactiva
e Medicion en tiempo real
e Sincronizador automatico opcional
e Estabilizador del sistema de potencia opcional e integrado (PSS)
o Generador o modos de control del motor que acomodan cambios de fase de rotacién
entre modos.
o Medicién de velocidad y potencia o medicion de velocidad unicamente
o Método de tres vatimetros de medicion de potencia
e Arranque suave y control detencion de cebado de campo
e Cinco funciones limitantes:
o Sobreexcitacion: punto de suma y toma de control
o Subexcitacion
o Corriente del estator
o Energia reactiva (var)
o Subfrecuencia
¢ Veinte funciones de proteccion:
o Baja tension del generador (27)
Sobretension del generador (59)
Pérdida de medicion (LOS)
Sobrefrecuencia (810)
Subfrecuencia (81U)
Potencia inversa (32R)
Pérdida de excitacion (40Q)
Sobretension de campo
Sobrecorriente de campo
Falla de entrada de energia
Falla del diodo excitador

0O O O O O O O O O O
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o Verificacion del Sincronizador (25)
o Ocho elementos de proteccién configurables
¢ |RIG o sincronizacion del tiempo de red
e Dieciséis entradas de contacto medidas
o Dos entradas con funcién fija: Iniciar y Detener
o Catorce entradas programables
e Doce salidas de contacto
o Una salida con funcidn fija: Watchdog (configuracién SPDT)
o Once salidas programables
e Comunicacion flexible
o Comunicacion serial a través del panel frontal del puerto USB
o Comunicacién Modbus a través del puerto RS-485 o Modbus TCP
o Comunicacion Ethernet a través de un puerto opcional de cobre o fibra dptica
o Comunicacién CAN con una ECU (Unidad de Control de Motor), con un Mdédulo de
Expansiéon Analégico AEM-2020 opcional, o un Médulo de Expansion de Contacto
CEM-125, CEM-2020 o CEM-2020H opcional
o Protocolo de comunicacion PROFIBUS opcional
e Registro de datos, grabacidn de secuencia de eventos y tendencias
e El Mdédulo de Expansion de Contacto CEM-125, CEM-2020 o CEM-2020H opcional proporciona:
o Diez entradas de contacto
o Dieciocho salidas de contacto (CEM-2020H) o 24 salidas de contacto (CEM-125 o CEM-
2020)
o Funciones de entrada y salida personalizadas asignadas a través de légica
programable BESTLogicPlus
o Comunicacién a través del protocolo CAN
e El Mddulo de Expansion Analégico AEM-2020 opcional proporciona:
Ocho entradas analdgicas
Ocho entradas de aparatos resistivos termopares (RTD)
Dos entradas de termopares
Cuatro salidas analogicas
Funciones de entrada y salida personalizadas asignadas a través de légica
programable BESTLogicPlus
o Comunicacién a través del protocolo CAN

O O O O O

Aplicaciones

El DECS-250Nesta destinado a las aplicaciones de motor o generador sincrénicos. El DECS-250N]
controla la salida de la maquina a través de la aplicacion de potencia de excitacion de CC regulada para
el campo de excitatriz. El nivel de potencia de excitacion se basa en la corriente y el voltaje
monitoreados, y el usuario establece un punto de ajuste de regulacion. El modo de funcionamiento, del
generador o del motor, se modifica en la pantalla de ajustes Modo de funcionamiento. Los valores de
factor de potencia y del medidor Var seran opuestos en el modo de motor.

La potencia de excitacion se suministra desde el DECS-250N por medio de un puente de onda completa
de seis SCR. Es capaz de funcionar en dos cuadrantes; puede producir potencia de salida, tanto
negativa como positiva. Con la tension de servicio aplicada, el DECS-250N es capaz de suministrar

20 A c.c. continuamente en tensiones nominales de 32, 63 0 250 V c.c.

Paquete

Un unico paquete compacto contiene todos los componentes de control de excitacion y potencia.

Un panel frontal HMI proporciona anuncios locales y control a través de una pantalla de cristal liquido
(LCD), diodos emisores de luz (LED) y botones. Los anuncios remotos y el control se proporcionan a
través de una interface de comunicacion flexible que da lugar a Ethernet, Modbus, PROFIBUS opcional,
y el Panel de Despliegue Interactivo opcional (IDP-801).

Introduccidén DECS-250N
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Caracteristicas y Capacidades Opcionales

Las caracteristicas y capacidades opcionales del DECS-250N estan definidas por una combinacion de
letras y numeros que hacen al numero de estilo. El numero de modelo y nimero de estilo describen las
opciones y caracteristicas en un dispositivo especifico y aparecen en una etiqueta pegada en ese

dispositivo.

Numero de Estilo

El cuadro de identificacion del nUmero de
operativas disponibles en el DECS-250N.

MODEL NUMBER

estilo en la Figura 1-1 define las caracteristicas eléctricas y

PSS Terminals /> 1°" Communication Protocol
N) None S) Spring type 1) 100Base-T Ethernet
P) Power system C) Compression type 2) 100Base-F Ethernet
stabilizer
P0076-01
Power Supply Input Power Frequency Synchronizer 2"° Communication Protocol

L) 24/48 Vdc
C) 120 Vac/125 Vdc

Low (50/60 Hz)

at 50/60 Hz)

High (61 to 420 Hz)
High Voltage (480 Vac

N) None
A) Auto synchronizer

N) None
P) PROFIBUS™

NOTES

A A DECS-250N with style XX3XXXX accepts 480 Vac operating
power at 50/60 Hz to provide a 250 Vdc nominal power output.

& Compression type terminals are available for the current
sensing (CT) inputs, operating power input, and power output
connections only.

Figura 1-1. Tabla de estilos del DECS-250N

English Espainol
Model Number Numero de modelo
Style Number Numero de estilo
PSS PSS
None Ninguno
Power system stabilizer Estabilizador del Sistema de Potencia
Terminals Terminales
Spring Type Tipo de resorte

Compression Type

Tipo de compresioén

18t Communication Protocol

1.° protocolo de comunicacion

100Base-T Ethernet

Ethernet 100Base-T

100Base-F Ethernet

Ethernet 100Base-FX

Power Supply Suministro de potencia
24/48 VVdc 24/48 V c.c.
120 Vac/125 Vdc 120 V c.a./125V c.c.

Input Power Frequency

Frecuencia de la potencia de entrada

Low (50/60 Hz)

Baja (50/60 Hz)

High (61 to 420 Hz)

Alta (61 a 420 Hz)

High Voltage (480 Vac at 50/60 Hz)

Alta tension (480 V c.a. a 50/60 Hz)

Synchronizer

Sincronizador

Auto Synchronizer

Sincronizador automatico

2" Communication Protocol

2.° protocolo de comunicacion

PROFIBUS

PROFIBUS

DECS-250N
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English Espainol

Notes Notas
1: A DECS-250N with style XX3XXXX accepts 1: Un DECS-250N con estilo XX3XXXX acepta una potencia de servicio de
480 Vac operating power at 50/60 Hz to 480 V c.a. a 50/60 Hz para suministrar una potencia de salida nominal de
provide a 250 Vdc nominal power output. 250 V c.c.
2: Compression type terminals are available for | 2: Los terminales de tipo de compresién estan disponibles para las entradas
the current sensing (CT) inputs, operating de deteccion de corriente (CT), la entrada de potencia de servicio y las
power input, and power output connections conexiones de salida de potencia solamente.
only.

Almacenamiento

Si un DECS-250N no va a ser utilizado de inmediato, debe almacenarse en la caja original en un
ambiente libre de polvo y humedad. La temperatura del ambiente donde va a almacenarse debe estar
entre los -40 a 85°C (-40 a 185°F).

Consideraciones del Capacitor Electrolitico

EI DECS-250N contiene capacitores de electroliticos de aluminio de larga duracion. Cuando se almacene
el DECS-250N como un repuesto, la vida util de sus capacitores puede maximizarse activando el
dispositivo durante 30 minutos una vez al afio. Refiérase a los procedimientos de activacion
proporcionados en la seccién Mantenimiento.

Introduccidén DECS-250N
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2 * Controles e Indicadores

Todos los controles e indicadores se ubican en el panel frontal y consisten en botones, indicadores LED
y una pantalla de cristal liquido (LCD).

llustracién y Descripcién del Panel Frontal

2-1

Los controles e indicadores del DECS-250N estan ilustrados en la Figura 2-1 y descriptos en la Tabla
2-1. Los localizadores y las descripciones de la Tabla 1 corresponden a los localizadores que se

muestran en la Figura 2-1.

r

Digital
Excitation
Control

System

)

=
EE
[}
©
o o

DECS-250N

A

&

Ny

Null PSS Internal Pre- r Limits 4
Balance Active Tracking Position Lower Upper

@ 9O

©®

\

o

P0074-18 )

DECS-250N

Figura 2-1.Controles e Indicadores del Panel Frontal
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Tabla 2-1.Descripcion de Controles e Indicadores del Panel Frontal

Localizador

Descripciéon

A

Visualizador. La pantalla de cristal liquido (LCD) sirve como fuente local

de informacién proporcionada por el DECS-250N. La pantalla LCD muestra consignas
de funcionamiento, ganancias de lazo, medicién, funciones de proteccion, parametros
del sistema y ajustes generales. La pantalla LCD

de 128 x 64 pixeles muestra caracteres blancos sobre un fondo azul.

Indicador de Pre-posicién. Este diodo emisor de luz roja (LED) se enciende cuando la
consigna de modo activo esta en cualquiera de las tres pre-posiciones (predefinidas)
de la configuracion.

Indicadores de Limites. Dos LED rojos indican cuando la consigna de modo activo
alcanza un valor maximo o minimo.

Botones de Desplazamiento. Estos cuatro botones se utilizan para desplazarse hacia
arriba, abajo, a la izquierda y derecha a través de los menus que se muestran en la
pantalla LCD (Localizador A). Durante una sesion de edicion, los botones de
desplazamiento izquierda y derecha seleccionan la variable a modificar y los botones
de desplazamiento arriba y abajo cambian el valor de la variable.

Boton de Reset. Este boton cancela las sesiones de edicion, restablece los avisos de
la alarma y relés de alarmas retenidos y puede utilizarse para un acceso rapido a la
pantalla de medicion.

Puerto de Comunicacion. Este tipo de conector USB (tipo B) conecta el DECS-250N a
una PC que opera BESTCOMSPIus® para la comunicacion local. BESTCOMSP/us®
se suministra con el DECS-250N.

Boton Editar. Al apretar este boton, se inicia una sesion de edicidén que permite
cambios en los ajustes del DECS-250N. Cuando finaliza la sesiéon de edicion, debe
presionar el boton Editar para guardar los ajustes realizados.

Indicador de Balance Nulo. Este LED verde se enciende cuando la consigna de
modos de funcionamiento inactivo (AVR, FCR, FVR, var y PF) coincida con la consigna
del modo activo.

Indicador PSS Activo. Este LED rojo se enciende cuando el estabilizador del sistema
de potencia integrado esta habilitado y puede generar una sefal de estabilizacién en
respuesta a una perturbacion del sistema de potencia.

Indicador de Seguimiento Interno. Este LED rojo se enciende cuando cualquier modo
inactivo (AVR, FCR, Var o Factor de Potencia) esta siguiendo la consigna del modo
activo para alcanzar una transferencia sin perturbaciones cuando se cambien los
modos activos.

Menu de Navegacioén

El DECS-250N proporciona acceso local a los ajustes y valores de medicién del DECS-250N
a través de una estructura del menu que aparece en el panel frontal de la pantalla LCD.
Una vision general de la estructura del menud se muestra en la Figura 2-2. El movimiento
a través de la estructura del menu se logra apretando los cuatro botones de desplazamiento.

Controles e Indicadores DECS-250N
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DECS-250 Menu

Metering « » Metering Explorer
Settings « »  Settings Explorer ¢ Seneraior
. e General Settings ¢ rower
Metering Summary Screen «—» e Generator voltage, o e Bus
field t and e Communication e Ficld
1eld current an e System Parameters
voltage metering e PSS

e Report Configuration

values, regulation e Operating Settings

e Synchronization

setpoints, and e PSS (optional) e Aux Input

contact inputs e Sync/\Voltage Matching e Tracking

status o Grid Code Settings e Network Load Share
e Protection e Control Panel
e Programmable Inputs : E{?;gfts

e Programmable Outputs
P0090-92 e Logic

Figura 2-2.Visién General de la Estructura del Menu

Ajustes de la Configuracioén

El ajuste de la configuracion se realiza en el panel frontal llevando a cabo los siguientes pasos:
1. Vaya a la pantalla enumerando el ajuste que se desea realizar.

2. Presione el boton Editar e ingrese el nombre de usuario y contrasefia correspondiente para
obtener el nivel necesario de seguridad en el acceso (La informacioén sobre la implementacion y
uso del nombre de usuario y protecciéon de contrasefia se provee en la seccidén Seguridad en
este manual).

3. Resalte el ajuste deseado y presione el botdn Editar para visualizar la pantalla de edicién de
ajustes. Esta pantalla enumera el rango de configuracion o la seleccion de los ajustes permitidos.

4. Utilice los botones de desplazamiento para seleccionar el ajuste de digitos, selecciones y
ajustar/modificar la configuracion.

5. Presione Editar para guardar los cambios.

Configuracion de la Visualizacion

Ruta de Navegacion BESTCOMSPIus: Explorador de Configuracién, Configuracion General, Panel
Frontal HMI

Ruta de Navegaciéon HMI: Explorador de Configuracion, Configuracion General, Panel Frontal HMI

La apariencia y el comportamiento del panel frontal pueden personalizarse para cumplir con las
preferencias del usuario y las condiciones del sitio. Los ajustes de BESTCOMSP/us se ilustran en la
Figura 2-3.

LCD

La configuracion de la pantalla LCD incluye un ajuste de contraste para cumplir con el angulo de vision
utilizado o compensar por las condiciones del medioambiente. La capacidad para invertir el color de la
pantalla se proporciona para acomodar las condiciones de iluminacién

y las preferencias del usuario.

Modo de Reposo

El modo de suspensiénreduce la demanda de energia apagando la pantalla LCD cuando no se observa
actividad de botones por la duracion del ajuste del tiempo de espera de la pantalla LCD.

Idioma

Los modulos de idioma estan disponibles para el DECS-250N. Una vez que se implementa un modo de
idioma, este se habilita en la Configuracion de Seleccion de Idioma.

DECS-250N Controles e Indicadores
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Desplazamiento de Pantalla

La visualizacién puede ajustarse para desplazarse automaticamente a través de una lista de valores de
medicion seleccionada por el usuario. Esta caracteristica se habilita y deshabilita con el ajuste Habilitar
Desplazamiento. La velocidad a la que ocurre el desplazamiento se configura con el ajuste Retardo de

Tiempo de Desplazamiento.

HMI Panel Frontal

Configuracion LCD
Walor Contraste (%

Inwvertir Pantalla

Mo w

Configuracion de Modo Reposo
Modo Reposa
Habilitar w

Tiempo de Espera Luz LCD (s)

Configuracion de ldioma

Seleccidn de ldioma

Inglés w

Configuracion Desplazamiento de Pantalla
Habilitar Desplazamiento
Habilitar ~

Retardo de Tiempo de Desplazamiento (s)

Ajustes de Mediciones Desplazables

=[] GV Primario

+.[] GC Primario

+.[] CC Primario

+.[] Frecuencia

+.[] Potencia Primaria
+.[] PF Primario

+.[] Energia Primaria
+.[] BV Primario

+.[] Campo Primario
+.[] PSS Primario

+-[] Sincronizacién Primaria
+.[] Entrada Aux

+.[] Seguimiento

+|:| Reloj de Tiempo Real
+.[] Entradas de Contacto
+.[] Salidas de Contacto

Figura 2-3.Ajustes del Panel Frontal HMI
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3 * Entradas de Potencia

La potencia se aplica a dos entradas separadas: potencia de control y potencia de funcionamiento. La
entrada de potencia de control suministra energia a una fuente de potencia interna que proporciona
energia para funciones légicas, de proteccion y control. La etapa de potencia utiliza la entrada de
potencia de funcionamiento como la fuente para la potencia de excitacion convertida que se aplica al
campo.

Potencia de Control

Dos entradas abastecen el DECS-250N con potencia de control. Una entrada acepta potencia de control
de CC y la otra entrada acepta potencia de control de CA. El nivel de tension aceptable de potencia de
control se determina por el numero de estilo. Uno de los dos niveles es posible. El estilo Lxxxxxx indica
una tension nominal de 24 o 48 Vcc y acepta un rango de tension de 16 a 60 Vcc. El estilo Cxxxxxx
indica una tensién nominal de 120 V c.a./125 V c.c. y acepta un intervalo de tension de entre 90 y

150 V c.c. y de entre 82 y 132 V c.a. (50/60 Hz). Una entrada (ya sea de corriente continua o alterna) es
suficiente para el funcionamiento; dos entradas proporcionan redundancia (para el estilo Cxxxxxx
unicamente). Cuando se utilizan ambas entradas de potencia de control, se necesita un transformador de
aislamiento para la entrada de corriente alterna. La potencia de control de CC se aplica a los terminales
BATT + y BATT-. La potencia de control de CA se aplica a los terminales L y N.

Potencia de Funcionamiento

Nota

El DECS-250N no proporciona aislamiento galvanico entre la entrada
de potencia operativa y tierra.

La potencia de funcionamiento se aplica en los terminales A, B y C. Para alcanzar el nivel de excitacion
deseado, se debe aplicar el voltaje de entrada apropiado de la potencia de funcionamiento. La Tabla 3-1
muestra los rangos aceptables de voltaje de la potencia de funcionamiento para el DECS-250N. El
intervalo de frecuencia de la potencia de servicio del DECS-250N se detalla en la Tabla 3-2.

Tabla 3-1. Especificaciones de la potencia de servicio del DECS-250N

Tension de la potencia de excitacion Intervalo de tension de la potencia
nominal deseada de servicio aplicada
63V c.c. 100 a 139 V c.a.
125V c.c. 190 a 277 V c.a.
250 V c.c. 380 a 528 V c.a., 50/60 Hz (estilo xx3xxxx)

Tabla 3-2. Especificaciones de la frecuencia de la potencia de servicio del DECS-250N

DECS-250N Potencia de servicio
Numero de estilo Intervalo de frecuencia
XX TXXXX 50/60 Hz
XX2XXXX 61 a420 Hz
XXX 50/60 Hz (entrada de 480 V c.a., salida de
250 Vc.c.)

DECS-250N Entradas de Potencia
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4 - Etapa de potencia

Nota

El DECS-250N no proporciona aislamiento galvanico entre la salida
de potencia de campo vy tierra.

EI DECS-250N suministra potencia de excitacion de c.c. regulada al campo de una excitatriz sin
escobillas. Se suministra potencia de excitacion a los terminales F+ y F—.

La potencia de servicio de la etapa de potencia del DECS-250N admite potencia de c.a. monofasica o
trifasica de un transformador o un PMG. La potencia de servicio de la etapa de potencia se aplica a los
terminales A, B y C. El terminal GND sirve como conexién a masa.

La etapa de potencia del DECS-250N emplea un puente de onda completa de seis SCR que convierte la
entrada de potencia de servicio de c.a. en potencia de excitacion de c.c. Es capaz de funcionar en dos
cuadrantes; puede producir potencia de salida, tanto negativa como positiva, siempre que la corriente
positiva circule en el campo de la maquina (y su valor sea superior a la corriente de sostenimiento
minima necesaria para los SCR). La etapa de potencia del DECS-250N es capaz de suministrar 20 A c.c.
continuamente en tensiones nominales de 63, 125 0 250 V c.c.

Los valores nominales de potencia de servicio del DECS-250N son 480 V c.a. para un requisito de
campo de 250 V c.c. de una excitatriz de corriente continua (estilo XX3XXXX), 240 V c.a. para un
requisito de 125 V c.c. 0 120 V c.a para un requisito de 63 V c.c. El intervalo de frecuencia de la tensién
de la potencia de servicio esta determinado por el nimero de estilo del DECS-250N. El estilo XX1XXXX
indica una frecuencia de potencia de servicio de entre 50 y 60 hercios, el estilo XX2XXXX indica una
frecuencia de entre 61 y 420 hercios, y el estilo XX3XXXX limita la frecuencia a 50 o 60 hercios (para
una tension de servicio de 480 V c.a.).

Proteccioén contra transitorios de campo

Una condicién de falla, como la sobrecarga de un generador o la pérdida de sincronismo, puede inducir
transitorios al circuito de campo. Si esta energia no se disipa, puede dafiar los SCR de la etapa de
potencia. EIDECS-250N posee dos modos de proteccion contra transitorios de campo.

La mayoria de los transitorios de tensién poseen una duracioén inferior a 150 microsegundos y estan
limitados a un valor seguro por los componentes internos del DECS-250N.

Durante las fallas mas importantes del sistema, un circuito de palanca de SCR protege la etapa de
potencia del DECS-250N. Cuando se detecta sobretension de campo, se bloquean los pulsos de
encendido de SCR de la etapa de potencia, se energiza el circuito de proteccion y se anuncia un
cortocircuito. Durante un apagado normal, se toman las mismas medidas, pero no se anuncia el
cortocircuito.

Compatibilidad del sistema de excitacion tipo inversor

La etapa de potencia del DECS-250N puede configurarse de modo que funcione en la direccion negativa
para que suministre los devanados de control de un sistema de excitacion tipo inversor.

DECS-250N Etapa de potencia
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5 * Medicion de Tension y Corriente

El DECS-250Nmide la tensién del generador, corriente del generador y tensién del bus a través de
entradas dedicadas y aisladas.

Tension del Generador

La medicion de tension del generador trifisico se aplica a los terminales E1, E2 y E3 del DECS-250N.
Esta medicion detencion se aplica tipicamente a través de un transformador de voltaje suministrado por
el usuario pero también puede aplicarse directamente. Estos terminales aceptan conexiones trifasicas y
de tres hilos a los terminales E1 (A), E2 (B) y E3 (C) o conexiones monofasicas en E1 (A) y E3 (C).

La medicidn de la entrada de tension del generador acepta un voltaje maximo de 600 Vca y tiene una
carga de menos de 1 VA.

La tension del devanado primario y secundario del transformador se introduce en los ajustes que utiliza
el DECS-250N para interpretar la medicion del voltaje aplicado y calcular los parametros del sistema. La
medicién de rotacion de fase de tension del generador puede configurarse como ABC o ACB. La
informacion sobre la configuracion del DECS-250N para la medicién de tension del generador se
proporciona en la seccion Configuracion de este manual.

Las conexiones tipicas de la medicién de tensién del generador se ilustran en la Figura 5-1.

3-Conexiones de Fase de Medicion 1-Conexiones de Fase de Medicion
de Tension del Generador de Tension del Generador
® ®
GEN ® GEN ®
© ©
NGACAUNS AAAL
Y YN NN XY )
E1 E2|E3 L{p E1l|E2|E3
DECS-250 S ( DECS-250

Figura 5-1.Conexiones Tipicas de Medicion de Tension del Generador.

Corriente del Generador

La medicidon de entradas de corriente del generador consiste en la medicién de las tres entradas de fase
y una medicion de entrada de compensacién de corriente cruzada.

Nota

La conexidn a tierra del Transformador de Corriente (TC) debe
aplicarse de acuerdo con los codigos y convenciones locales.

DECS-250N Medicién de Tension y Corriente
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Medicion de Fase

La medicién de corriente del generador trifasico se aplica a los terminales CTA+ y CTA-, CTB+ y CTB-, y
CTC+ y CTC- del DECS-250N a través de transformadores de corriente (TC) suministrados por el
usuario. La medicioén de corriente del generador monofasico se aplica a los terminales CTB+ y CTB- del
DECS-250N. El DECS-250N es compatible con los TC que tienen valores nominales secundarios de 5
Aca o 1 Aca. EI DECS-250N utiliza este valor secundario junto con los valores nominales primarios del
TC para interpretar la corriente medida y calcular los parametros del sistema. La informacién sobre la
configuracién del DECS-250N para la medicion de tension del generador se proporciona en la seccion
Configuracion de este manual. Las conexiones tipicas de la medicidn de la fase de corriente del
generador se ilustran en la Figura 5-2.

®
GEN ®
N ©
o ) |cra+|cra-[cmB+ [cre- [ere+ [ ere-|
s DECS-250
NOTAS

1. Si sélo se utiliza un TC, conéctelo a la Fase B.
2. Se requiere medicion de corriente trifasica
para aplicaciones PSS.

Figura 5-2.Conexiones Tipicas de Medicion del Generador de Corriente

Compensacion de Corriente Cruzada

El modo de compensacion de corriente cruzada (diferencial reactivo) permite que dos o mas
generadores en paralelo puedan compartir un carga comun. Como se muestra en la Figura 5-3, cada
generador es controlado por el DECS-250N utilizando la entrada de compensacion de corriente cruzada
(terminales CCCT+ y CCCT-) y un transformador de corriente externadedicado (TC) para medir la
corriente del generador. Las resistencias mostradas en la Figura 5-3 se utilizan para establecer la carga
y pueden ajustarse para adaptarlas a la aplicacién. Asegurese que el valor de potencia de las
resistencias sea adecuado para la aplicacion.

Medicién de Tension y Corriente DECS-250N
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CT
GEN 1 % - {f
1 ohm
cceT+
DECS-250
cceT-
% CARGA
Habilitar \D
1 ohm Contacto €
ct
ccct+ —MW——4
DECS-250
cceT-
| T 0 P0062-47
GEN 2 I 10
CT

Figura 5-3.Conexiones para la Compensacion de Corriente Cruzada

Nota

Si una maquina esta fuera de linea, el devanado secundario de la
compensacion de corriente cruzada del transformador de esa
maquina debe estar colocado en cortocircuito.

De lo contrario, el esquema de compensacion de corriente cruzada no
funcionara.

Tension del Bus

Monitorear la tensién del bus permite la deteccion de falla del bus, coincidencia de tension del generador
y el bus y sincronizacién del generador con la utilidad/bus. Estas caracteristicas se describen en la
seccion Sincronizador de este manual. La medicion de tension del bus trifasico se aplica a los terminales
B1, B2 y B3 del DECS-250N. La medicién de tension se aplica tipicamente a través de un transformador
de tensién suministrado por el usuario pero también puede aplicarse directamente. Estos terminales
aceptan conexiones trifasicas y de tres hilos en los terminales B1 (A), B2 (B) y B3 (C) o conexiones
monofasicas en B3 (C) y B1 (A).

La medicidn de la entrada de tension del bus acepta un voltaje maximo de 600 Vca y tiene una carga de
menos que 1 VA.

Los voltajes del devanado primario y secundario del transformador se introducen en los ajustes que
utiliza el DECS-250N para interpretar la medicién de tensién aplicada. La informacion sobre la
configuracion del DECS-250N para la medicion de tension del bus se proporciona en la seccidon
Configuracion de este manual.

Las conexiones tipicas de la medicion de tensién del bus se ilustran en la Figura 5-4.

DECS-250N Medicién de Tension y Corriente
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3-Conexiones de Fase 1-Conexiones de Fase
de Medicion de Tension del Bus de Medicion de Tension del Bus
<+—Gen --- Bus —» <+—Gen --- Bus —»
H b ® HE ®
GEN H H ® GEN H H ®
HH © HH ©
SAANS \AAAS
Y Y Y XYY A
® BllBZ B3 B1|B2|B3
S( DECS-250 DECS-250

Figura 5-4.Conexiones Tipicas de la Medicion de Tension del Bus
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6 * Sincronizador

Los controladores del DECS-250N con nimero de estilo xxxxAxx estan equipados con un sincronizador
automatico que actla para alinear la tension, el angulo de fase y la frecuencia del generador con el bus.
La funcion del sincronizador incluye ajustes de compensacién para el interruptor del generador y
configuracién de control de desvio del gobernador generador. Las caracteristicas relacionadas al
sincronizador incluyen coincidencia de tension y deteccion de condicion del bus.

Sincronizacion del Generador

Ruta de Navegacion BESTCOMSPIus: Explorador de Configuracion, Coincidencia Sincronizador /
Tension, Sincronizador

Ruta de Navegacion HMI: Explorador de Configuracion, Coincidencia Sincronizador /Tension,
Sincronizador

Hay dos modos de sincronizacion del generador automatico disponibles: lazo enganchado de fase

(PLL, en inglés) y modo anticipado. En modo PLL, el DECS-250N empareja la tension, angulo de fase y
frecuencia del generador con el bus y luego conecta el generador al bus cerrando el interruptor. En modo
anticipado, el DECS-250N impulsa la frecuencia del generador cerca de la frecuencia del bus y cierra el
interruptor a un angulo de fase de cero, compensando el tiempo de cierre del interruptor. (El tiempo de
cierre del interruptor es el retraso entre la emision de un comando de cierre del interruptor y el cierre de
los contactos del interruptor). El DECS-250N comprensa el tiempo de cierre del interruptor siguiendo la
diferencia de frecuencia entre el generador y el bus y calculando el angulo de fase anticipado requerido
para cerrar el interruptor a un angulo de fase de cero grados.

Correccion de Frecuencia

El ajuste de frecuencia de deslizamiento establece el deslizamiento maximo permitido para el cierre del
interruptor. Cuando la frecuencia de deslizamiento medida es menor al valor del ajuste del Control del
Limite de Deslizamiento Minimo, la salida de error se fija en cero. Cuando la frecuencia de deslizamiento
medida esta entre los valores del Control del Limite de Deslizamiento Maximoy el Control de Limite de
Deslizamiento Minimo, la salida de error es proporcional a la diferencia entre la frecuencia de
deslizamiento medida y el valor de ajuste del Control de Limite de Deslizamiento Minimo con la polaridad
opuesta. Cuando la frecuencia de deslizamiento medida es mayor al valor del ajuste del Control de
Limite de Deslizamiento Maximo, la salida de error se fija al maximo con la polaridad opuesta.

Para minimizar el impacto en el bus durante la sincronizacion, la frecuencia del generador puede verse
forzada a superar la frecuencia del bus en el momento de cierre del interruptor. Si este es el caso, el
DECS-250N elevara la frecuencia del generador sobre la frecuencia del bus antes del cierre del
interruptor. La configuracion del angulo de cierre del interruptor define la diferencia maxima permitida del
angulo de fase entre el generador y el bus. Para cerrar el interruptor, el angulo de deslizamiento debe
permanecer inferior al valor de esta configuracién por la duracion del retardo de activacion de
sincronizacion.

Los ajustes del Control de Limite de Deslizamiento Minimo y el Control de Limite de Deslizamiento
Maximo y el Angulo de Cierre del Interruptor, Unicamente se usan en modo PLL.

Correccion de Tension

La correccion de tension se inicia cuando la tensién del generador esta fuera de la ventana de tension
definida. El ajuste de ventana de tension se expresa como un porcentaje de tensién del bus y determina
la banda de tension del generador alrededor de tensién del bus donde se va a considerar el cierre del
interruptor. Habilitar la configuracién de Vgen>Vbus hace que el DECS-250N eleve la tensién del
generador sobre la tensién del bus antes de la sincronizacion. Un ajuste de nivel de igualacién entre los
PT del generador y del bus permite compensar los transformadores elevadores y reductores del sistema.
EI DECS-250N ajusta la tension detectada por el generador en funcién de este porcentaje. Este ajuste
también se muestra en la pantalla de igualacion de tension, mas adelante. Al modificarse el valor, el
cambio se refleja en ambos lugares.

DECS-250N Sincronizador
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Compensacion de angulo

Un ajuste de compensacion de angulo permite compensar el cambio de fase generado por los
transformadores del sistema. El valor de compensacién de angulo solo se agrega al angulo del bus. Por
ejemplo, supongamos que el generador y el bus estan sincronizados, pero el angulo de deslizamiento
medido del DECS-250N es de —30°. La Ecuacion 6-1, que se incluye a continuacion, ilustra el calculo del
angulo de deslizamiento del DECS-250N. La ecuacion indica que el angulo del generador tiene un
retardo de 30° con respecto al angulo del bus, debido al cambio de fase del transformador. Para
compensar el retardo producido por el cambio de fase, el ajuste de compensacion de angulo debe
contener un valor de 30°. Este valor se agrega al angulo medido del bus para obtener un angulo de
deslizamiento ajustado de cero grados. El ajuste de compensaciéon de angulo solo se aplica al angulo
medido del bus; el angulo medido del generador no se ve afectado por el DECS-250N.

G — B + A = Slip Angle
Ecuacion 6-1. Angulo de deslizamiento medido del DECS-250N

Donde:
G = angulo medido del generador
B = angulo medido del bus
A = valor de compensacion de angulo

Nivel de igualaciéon entre el generador y el PT del bus

Para compensar los transformadores elevadores y reductores del sistema se suministra un ajuste de
nivel de igualacién entre el generador y el PT del bus. El DECS-250 ajusta el voltaje detectado del
generador en funcion de este porcentaje. Este ajuste también se muestra en la pantalla de igualacién de
voltaje, mas adelante. Al modificarse el valor, el cambio se refleja en ambos lugares. Para calcular el
valor adecuado del nivel de igualacion entre el generador y el PT del bus, consulte Ecuacion 6-2.

Gen Primario
( ) x 100 = Ajuste (%) Nivel de igualaciéon entre generador y PT del bus

Bus Primario
Ecuacién 6-2. Calculo del nivel de igualacién entre el generador y el PT del bus

Falla de Sincronizacion

Si la sincronizacién del generador no se produce dentro de un plazo establecido por el usuario, la
sincronizacion del generador se interrumpe.

Sincronizador

Sincronizador Fgen > Fbarra Retardo de Activacion Sinc (s)
Habilitar ™ Deshabilitar

Tipo de Sinc Habilitar Retardo de Activacién Falla Sinc (s)
Lazo Enganchado de Fase ~ Vgen > Vbarra

Frecuencia de Deslizamiento (Hz) (®) Deshabilitar

limite de control minimo del resbalon (Hz) Compensacién de dngulo ()

limite de control maximeo del resbalon (Hz) Nivel de Coincidencia TF Gen a Barra (%)

1000

Ventana de Tensidn (%)

[
=

Angulo de Cierre del Interruptor (7)
0.0

I

Figura 6-1. Ajustes del sincronizador del generador

Sincronizador DECS-250N
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Cuando la rotacién del voltaje del generador no iguala la rotacién del voltaje del bus, se anuncia una
alarma por incompatibilidad de rotacion de fase y se aborta la sincronizacién del generador.

La configuracion de la sincronizacién del generador BESTCOMSP/us se muestra en la Figura 6-1.

Coincidencia de Tension

Ruta de Navegacion BESTCOMSPIlus: Explorador de Configuraciéon, Coincidencia Sincronizador /
Tension, Coincidencia de Tension

Ruta de Navegacion HMI: Explorador de Configuracion, Coincidencia Sincronizador / Tension,
Coincidencia de Tension

Cuando esta habilitado, la coincidencia de tension esté activa en modo de control AVR y ajusta
automaticamente la consigna del modo AVR para coincidir con la tension del bus detectado.
La coincidencia de tensién se basa en dos parametros: banda y nivel de coincidencia.

La banda de adaptacion de tension define la proximidad entre la tension del generador y la del bus para
que la adaptacion de tension se active. El ajuste del nivel de banda es un porcentaje de la tension
nominal del generador.

Un ajuste de nivel de igualacion entre los PT del generador y del bus permite compensar los
transformadores elevadores y reductores del sistema. EI DECS-250N ajusta la tension detectada por el
generador en funcion de este porcentaje. Este ajuste también aparece en la pantalla del sincronizador,
que se mostré anteriormente. Al modificarse el valor, el cambio se refleja en ambos lugares. Para
calcular el valor adecuado del nivel de igualacién entre el generador y el PT del bus, consulte Ecuacion
6-2.

Los ajustes de la coincidencia de tensién se muestran en la Figura 6-2.

Coincidencia de Tension

Coincidencia de Tensidn
Coincidencia de Tensidn
Habilitar w

Banda (%)

Mivel de Coincidencia TP Gen a Barra (%)

100.0

Figura 6-2. Ajustes de Coincidencia de Tensién

Configuracion del Hardware del Interruptor

Ruta de Navegacion BESTCOMSPIlus: Explorador de Configuracion, Coincidencia Sincronizador /
Tension, Hardware del Interruptor

Ruta de Navegacion HMI: Explorador de Configuracién, Coincidencia Sincronizador / Tension,
Hardware del Interruptor

EI DECS-250N puede controlar y monitorear un interruptor del generador. Los ajustes del hardware del
interruptor se muestran en la Figura 6-3.

Fallo del Interruptor

Cuando se emite una orden de cierre para cualquier interruptor, el DECS-250N monitorea el estado del
interruptor y anuncia un fallo del interruptor si el mismo no se cierra dentro del tiempo definido por el
retardo de espera del cierre del interruptor. Tipicamente, el retardo de espera se estima sea mas largo
que el tiempo de cierre del interruptor real.

DECS-250N Sincronizador
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Interruptor del Generador

El DECS-250N debe configurarse con las caracteristicas del interruptor del generador antes de que el
DECS-250N controle el interruptor. Los interruptores controlados por pulso o entradas de control
continuas son mantenidos. Durante la sincronizacién en modo anticipado, si el interruptor del generador
se esta usando para unir el generador al bus, el DECS-250N utiliza un tiempo de cierre del interruptor
para calcular el tiempo 6ptimo para cerrar el interruptor.

Para un interruptor del generador de pulso controlado, los tiempos del pulso para abrir y cerrar el
interruptor son utilizados por el DECS-250N cuando se emiten érdenes de apertura y cierre del
interruptor. Cuando se ajuste el tiempo del pulso, los tiempos de apertura y cierre deben establecerse en
0 por mas tiempo que el ajuste de tiempo de cierre del interruptor.

Si se desea, es posible el cierre del interruptor durante una condicioén de bus inactivo y/o condiciones de
generador inactivo.

Precaucion

Tenga cuidado cuanto conecte un generador “inactivo” a un bus
“inactivo”. Pueden ocurrir dafios no deseados en el sistema si el bus
se carga mientras un generador “inactivo” esta conectado a él.

Hardware del Interruptor

Interruptor del Gen
Tiempo de Espera Cierre Interruptor (3)

Hardware Interruptor Generador
Tiempo Pulso Apertura (s)

0.10

Interruptor del Gen
MO Configurado
(®) Configurado

Tiempo Pulso Cierre (s)

Tipo de Contacto 0.0

(") Pulsar
(®) Continuo

Habilitar Cierre Barra Muerta

(®) Deshabilitar
() Habilitar

Tiempo de Cierre Interruptor (ms)

Cierre de Gen Muerto Habilitar

(®) Deshabiltar
() Habilitar

Figura 6-3. Configuracion de Ajuste de Hardware del Interruptor

Deteccién de Condicion del Generador y el Bus

Ruta de Navegacion BESTCOMSPIlus: Explorador de Configuracion, Coincidencia Sincronizador /
Tension, Deteccion de Condicidon del Bus

Ruta de Navegacion HMI: Explorador de Configuracién, Coincidencia Sincronizador / Tension,
Deteccién de Condicion del Bus

El DECS-250N monitoreala tension y frecuencia del generador y del bus para determinar cuando un
cierre del interruptor es apropiado. Los ajustes de deteccion de las condiciones del bus y el generador se
muestran en la Figura 6-4.

Condicion del Generador

El DECS-250N reconoceungenerador inactivo cuando la tensidn del generador se reduce por debajo del
umbral del generador inactivo por la duracién del retardo de activacion del generador inactivo.

Sincronizador DECS-250N
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Un generador fallido se reconocer cuando la tensién o frecuencia del generador no cumple con el criterio
establecido de estabilidad del generador por la duracién de retardo de la activacién del generador fallido.
Los parametros de estabilidad del generador se describen en Estabilidad del Generador.

Estabilidad del Generador

Antes de iniciar el cierre del interruptor (empalmando el generador a un bus estable o inactivo), la tensién
del generador debe ser estable. Se utilizan distintos ajustes para determinar la estabilidad del generador.
Estos ajustes incluyen niveles de activacién y desactivacion para sobretension, subtension,
sobrefrecuencia, y subfrecuencia. El reconocimiento de la estabilidad del generador es mas controlado
por el retardo de activacion de estabilidad del generador. El cierre del interruptor no se considera si las
condiciones de tensién no estan dentro de los ajustes de activacion y desactivacion durante el retardo de
activacion de la estabilidad.

Deteccion de Condicion de Barra

Sensado del Generador

Condicion Generador
Umbral Gen Muerto Retardo de Activacion Gen Muerto (s)

250 Paor Unidad

=
=

Retardo de Activacion Gen Fallado (s)

=
L

Generador Estable

Ajustes de Sobretension Ajustes de Subtension
Levante (W L-L) Salida Levante [V L-L)
Primary 127 Primary W 15 Primary W 7 Primary W

083 Paor Unidad 1.068 Par Unidad 0.958 Par Unidad 0.975 Por Unidad

=
w
(=]
II
— |
B
[=h
al

==l

Ajustes de Subfrecuencia
Levante (Hz) Salida (Hz)
|58.00 |58.20 |

Ajustes de Sobrefrecuencia
Levante (Hz) Salida (Hz)
2,00 |61.80

Retardo de Activacion Gen Fallado (s)

=
o

Sensado de la Barra

Ajustes de Condicidn de Barra
Umbral Barra Muerta Retardo de Activacion Barra Muerta (s)

250 Por Unidad

=
=

Retardo de Activacion Barra Fallada (s)

=
o

Barra Estable

Ajustes de Sobretension Ajustes de Subtensidon
Levante (W L-L) Levante (W L-L)
Primary W 15 Primary W 17 Primary W/

.058 Per Unidad Per Unidad 0.975 Por Unidad

[*¢)
=N
o
o

=0
gl
=
4]

Primary
083 Por Unidad

e |

—y

ey | ey
[
=
—
=l
iI

Ajustes de Subfrecuencia
Levante (Hz) Salida (Hz)
|58.00 |58.20 |

Ajustes de Sobrefrecuencia
Levante (Hz) Salida (Hz)
2,00 |61.80

Retardo de Activacién Barra Estable (3)

=
L

Figura 6-4. Ajustes de la Deteccion de Condiciones del Generador y el Bus
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Condiciones del Bus

EI DECS-250N reconoceun bus inactivo cuando la tension del bus disminuye por debajo del umbral del
bus inactivo por la duracion de retardo de activacion del bus inactivo.

Un bus fallido se reconocer cuando la tensién o frecuencia del bus no cumple con el criterio establecido
de estabilidad por la duracién de retardo de la activacion del bus fallido. Los parametros de estabilidad
del bus se describen en Estabilidad del Bus.

Estabilidad del Bus

Antes de iniciar un cierre de interruptor (uniendo el generador a un bus vivo), la tension del bus debe ser
estable. Muchos ajustes se utilizan para determinar la estabilidad del bus. Estos ajustes incluyen niveles
de activacién y desactivacion para sobretension, subtension, sobrefrecuencia, y subfrecuencia.

El reconocimiento de la estabilidad del bus es mas controlado por el retardo de activacién de estabilidad
del bus. El cierre del interruptor no se considera si las condiciones de tensién no estan dentro de los
ajustes de activacion y desactivacion durante el retardo de activacion de estabilidad.

Control del Gobernador del Generador

Ruta de Navegacion BESTCOMSPIlus: Explorador de Configuracion, Coincidencia Sincronizador /
Tension, Ajuste de Control de Desvio del Gobernador

Ruta de Navegacion HMI: Explorador de Configuracién, Coincidencia Sincronizador / Tension, Ajuste de
Control de Desvio del Gobernador

Durante la sincronizacioén, el DECS-250N ajusta la tension y frecuencia del generador emitiendo sefales
de correccién de velocidad al gobernador de velocidad. Las sefiales de correccién son emitidas en forma
de cierres de contacto de salida del DECS-250N. Estas sefiales de correccidon pueden ser continuas, fijas
o proporcionales. Cuando se selecciona una correccion fija, los pulsos de correccion equivalen a los
ajustes Ancho de pulso de correccion e Intervalo de pulso de correccion. Cuando se selecciona una
correccion proporcional, el ancho de pulso de correccién varia en proporcion al error y los intervalos
equivalen al ajuste Intervalo de pulso de correccién. Inicialmente, los pulsos largos se emiten cuando la
diferencia de frecuencia entre el generador y el bus es grande. A medida que los pulsos de correccion
hacen efecto y la diferencia de frecuencia se hace mas chica, los anchos de pulso de correccion
disminuyen proporcionalmente.

Los ajustes de control de desvio del gobernador se ilustran en la Figura 6-5.

Ajustes de Control de Desvio del Gobernador

Tipo de Contacto Bias de Control

Pulso fijo w

Ancho de Pulso de Correccion (s)

Intervalo de Pulso de Correccidn (s)

Figura 6-5.Ajustes de Control de Desvio del Gobernador

Sincronizador DECS-250N
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7 * Regulacién

ElI DECS-250N regula precisamente el nivel de potencia de excitacién suministrado en cada uno de los 5
modos de regulacion disponibles. La regulacion estable se ve mejorada por un seguimiento automatico
de consigna del modo activo por los modos de regulacion inactivos. La consigna de pre-posicién dentro
de cada modo de regulacion permite que el DECS-250N sea configurado por sistema multiple y
necesidades de aplicacion.

Ruta de Navegacion BESTCOMSPIus: Explorador de Configuracién, Consigna, AVR/FCR/FVR y VAR/PF
Ruta de Navegacion HMI: Explorador de Configuracion, Consigna, AVR/FCR/FVR y VAR/PF

Modos de funcionamiento

El control DECS-250N de un generador sincrono o motor sincrono es posible mediante la seleccién del
modo de funcionamiento apropiado. La configuracion del modo de funcionamiento se muestra en la
Figura 7-1.

Operating Mode

Operating Mode
Mcde

Motor mode w

Raisel/Lower Configuration
Adjust Excitation w

Figura 7-1. Configuracion del modo de funcionamiento

Cuando se selecciona el modo Motor, el DECS-250N ve la maquina controlada como una carga y todos
los campos apropiados en el panel frontal HMI y en BESTCOMSPIus cambian de "Generador" a "Motor".
Los angulos de corriente de linea se desplazan 180°, lo que provoca que el signo de las mediciones de
potencia real y reactiva se invierta en todos los campos de medicion, registros de datos y analisis en
tiempo real.

Al seleccionar el modo Motor se activa el ajuste de configuracién Subir/Bajar. Esta configuracién
configura si las entradas de subida y bajada ajustan el nivel de excitacion o el punto de ajuste de
regulacion.

Modos de Regulacion

EI DECS-250N proporciona cinco modos de regulacién: Regulador Automatico de Tensién (AVR),
Regulador de Corriente de Campo (FCR), Regulador de Tension de Campo (FVR), var y Factor de
Potencia (PF).

AVR

Cuando se opera en modo AVR (Regulador Automatico de Tensién), el DECS-250N regula el nivel de
excitacién para mantener la consigna de tensién del generador terminal a pesar de los cambios en
condiciones de carga y funcionamiento. El ajuste de consigna AVR (o punto de funcionamiento) se
realizan a través de:

e La aplicacién de contactos en la entrada de contacto del DECS-250N configurado para aumentar
o disminuir la consigna activa.

e La aplicaciéon de una sefal de control analégica en el Control Auxiliar de entrada del DECS-
250N.

DECS-250N Regulacién
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e La pantalla del Panel de Control del BESTCOMSPIus (disponible en Explorador de Medicién del
BESTCOMSPIus).
e Un comando de aumento o disminucion transmitido a través del puerto Modbus del DECS-250N.

El rango de ajuste se define por la configuracion de Minimos y Maximos que se expresan como un
porcentaje de tensidén nominal del generador. La longitud de tiempo que se requiere para ajustar la
consigna AVR desde un limite a otro se controla en los ajustes de Tasa Transversal. Estos ajustes se
ilustran en la Figura 7-2.

Los ajustes relacionados con los regimenes nominales de la maquina se pueden establecer en las
unidades de tension reales o en valores por unidad. Cuando se edita una unidad original,
BESTCOMSPIus recalcula automaticamente el valor por unidad en funcién del ajuste de la unidad
original y del parametro de datos nominales (en Parametros del sistema, pantalla de Datos nominales)
asociados. Cuando se edita un valor por unidad, BESTCOMSP/us recalcula automaticamente el valor
original en funcién del ajuste por unidad y del parametro de datos nominales asociado.

Si se modifican los parametros de datos nominales una vez que se han asignado todos los valores por
unidad, BESTCOMSPIus recalculara automaticamente todos los ajustes de unidades originales en
funcion de los parametros de datos nominales modificados.

El punto de ajuste AVR tiene unidades originales de tension primaria, y los datos nominales asociados a
sus Datos nominales de la maquina (en Parametros del sistema de la pantalla de Datos nominales).

FCR

Cuando se opera en modo FCR (Regulador de Corriente de Campo). El DECS-250N regula el nivel de
corriente que suministra al campo basado en la consigna FCR. El rango de ajuste de la consigna FCR
depende de los datos nominales de campo y otros ajustes asociados. Los ajustes de consigna FCR se
realizan a través de:

e La aplicacién de contactos en la entrada de contacto del DECS-250N configurado para aumentar
o disminuir la consigna activa.

e La aplicacién de una sefal de control analégica en el Control Auxiliar de entrada del DECS-
250N.

e La pantalla del Panel de Control del BESTCOMSPIus (disponible en Explorador de Medicién del
BESTCOMSPIus)

e Un comando de aumento o disminucién transmitido a través del puerto Modbus del DECS-250N

El rango de ajuste se define por la configuracion de Minimos y Maximos que se expresan como un
porcentaje de tensién nominal de la corriente. La longitud de tiempo que se requiere para ajustar la
consigna FCR desde un limite a otro se controla en los ajustes de Tasa Transversal. Estos ajustes se
ilustran en la Figura 7-2.

Los ajustes relacionados con los regimenes nominales de la maquina se pueden establecer en las
unidades reales o en valores por unidad. Cuando se edita una unidad original, BESTCOMSPIus recalcula
automaticamente el valor por unidad en funcién del ajuste de la unidad original y del parametro de datos
nominales (en Parametros del sistema, pantalla de Datos nominales) asociados. Cuando se edita un
valor por unidad, BESTCOMSPIus recalcula automaticamente el valor original en funcion del ajuste por
unidad y del pardmetro de datos nominales asociado.

Si se modifican los parametros de datos nominales una vez que se han asignado todos los valores por
unidad, BESTCOMSPIus recalculara automaticamente todos los ajustes de unidades originales en
funcién de los parametros de datos nominales modificados.

El punto de ajuste FCR tiene unidades originales de amperios primarios, y los datos nominales
asociados a sus Datos nominales de Campo, corriente (en Parametros del sistema de la pantalla de
Datos nominales).

FVR

El modo FVR (Regulador de Tensién de Campo) permite el modelado del generador y pruebas de
validacion de acuerdo con los requerimientos de prueba WECC. El modo FVR también puede utilizarse
para suavizar la transferencia del 250 activo a un DECS secundario.

Regulacién DECS-250N
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Cuando opera en modo FVR, el DECS-250N regula el nivel del campo de tensién que suministra al
campo basado en la consigna FVR. El rango de ajuste de la consigna FVR depende de datos nominales
del campo y otros ajustes relacionados. Los ajustes de consigna FVR se realizan a través de:

e La aplicacion de contactos en la entrada de contacto del DECS-250N configurado para aumentar
o disminuir la consigna activa

e La aplicacién de una senal de control analdgica en el Control Auxiliar de entrada del DECS-250N

e La pantalla del Panel de Control del BESTCOMSPIus(disponible en Explorador de Medicién del
BESTCOMSPIus)

e Un comando de aumento o disminucion transmitido a través del puerto Modbus del DECS-250N

El rango de ajuste se define por la configuracion de Minimos y Maximos que se expresan como un
porcentaje de la tension nominal del campo. La longitud de tiempo que se requiere para ajustar la
consigna FVR desde un limite a otro se controla en los ajustes de Tasa Transversal.

Los ajustes relacionados con los regimenes nominales de la maquina se pueden establecer en las
unidades reales o en valores por unidad. Cuando se edita una unidad original, BESTCOMSPIus recalcula
automaticamente el valor por unidad en funcién del ajuste de la unidad original y del parametro de datos
nominales (en Parametros del sistema, pantalla de Datos nominales) asociados. Cuando se edita un
valor por unidad, BESTCOMSPIus recalcula automaticamente el valor original en funcion del ajuste por
unidad y del parametro de datos nominales asociado.

Si se modifican los parametros de datos nominales una vez que se han asignado todos los valores por
unidad, BESTCOMSPIus recalculara automaticamente todos los ajustes de unidades originales en
funcion de los parametros de datos nominales modificados.

El punto de ajuste FVR tiene unidades originales de amperios primarios, y los datos nominales asociados
a sus Datos nominales de Campo, tensién (en Parametros del sistema de la pantalla de Datos
nominales).

Estos ajustes se ilustran en la Figura 7-2.

AVR/FCR/FVR Referencias
Regulador Automatico de Tension (AVR) Regulador Corriente de Campo (FCR) Regulador Tension de Campo (FVR)
Referencia Referencia Referencia
120.0 Primary V Primary & 10,00 Primary WV
1.000 Por Unidad 0.020 Por Unidad 0.159 Por Unidad
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Figura 7-2. Ajustes de Regulacion AVR, FCR, y FVR

Var

Cuando se opera en modo var, el DECS-250N regula la salida de energia reactiva (var) del generador
basado en la consigna var. El rango de ajuste de la consigna var depende de los valores nominales del
generador y otros ajustes asociados. Los ajustes de consigna Var se realizan a través de:
e La aplicacion de contactos en la entrada de contacto del DECS-250N configurado para aumentar
o disminuir la consigna activa
e La aplicacién de una senal de control analdgica en el Control Auxiliar de entrada del DECS-250N
e La pantalla del Panel de Control del BESTCOMSPIus(disponible en Explorador de Medicién del
BESTCOMSPIus)
e Un comando de aumento o disminucion transmitido a través del puerto Modbus del DECS-250N
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El rango de ajuste se define por la configuracion de Minimos y Maximos que se expresan como un
porcentaje de la salida del generador nominal kVa. La longitud de tiempo que se requiere para ajustar la
consigna var desde un limite a otro se controla en los ajustes de Tasa Transversal. El ajuste en

la Banda de Ajuste Fino de Tensién define los limites superiores e inferiores de la correccion de tension
cuando funciona en modo de regulacién var o factor de potencia.

Los ajustes relacionados con los regimenes nominales de la maquina se pueden establecer en las
unidades de tension reales o en valores por unidad. Cuando se edita una unidad original,
BESTCOMSPIlus recalcula automaticamente el valor por unidad en funcién del ajuste de la unidad
original y del parametro de datos nominales (en Parametros del sistema, pantalla de Datos nominales)
asociados. Cuando se edita un valor por unidad, BESTCOMSPIus recalcula automaticamente el valor
original en funcion del ajuste por unidad y del parametro de datos nominales asociado.

Si se modifican los parametros de datos nominales una vez que se han asignado todos los valores por
unidad, BESTCOMSPIus recalculara automaticamente todos los ajustes de unidades originales en
funcién de los parametros de datos nominales modificados.

El punto de ajuste del Control de potencia reactiva tiene una unidad original de kVar Primarios, y los
datos nominales asociados a sus Datos nominales de maquina, Nominal (kVA) (en Parametros del
sistema de la pantalla de Datos nominales).

Los ajustes de modo var se ilustran en la Figura 7-3.

Factor de Potencia

Cuando se opere en modo Factor de Potencia (PF), el DECS-250N controla la salida var del generador
para mantener la consigna de Factor de Potencia mientras la carga kW en el generador varia. El rango
de ajuste de la consigna PF esta determinado por ajustes del PF en Avance y PF en Retardo. La longitud
de tiempo que se requiere para ajustar la consigna PF desde un limite a otro se controla en los ajustes
de Tasa Transversal. El ajuste en la Banda de Ajuste Fino del Tension define los limites superiores e
inferiores de la correccion de tension cuando el DECS-250N funciona en modo de regulacién var o factor
de potencia. El nivel de potencia activa del factor de potencia (FP) establece el nivel de potencia de
salida (kW) del generador donde el DECS-250 conmuta a/desde los modos Compensacion de
caida/Factor de potencia. Si el nivel de potencia disminuye por debajo del ajuste, el DECS-250 pasa del
modo Factor de potencia al modo Compensacion de caida. Por el contrario, cuando el nivel de potencia
aumenta por encima del ajuste, el DECS-250 pasa del modo Compensacion de caida al modo Factor de
potencia. Se puede ingresar un ajuste de 0 % a 30 % en incrementos de 0,1 %.

Los ajustes de modo Factor de Potencia se ilustran en la Figura 7-3.

VAr/PF Referencias
Banda de Ajuste de Tension Fina Control Potencia Reactiva (VAR) Control Factor de Potencia (FP)
Banda de Ajuste de Tensidn Fina (%) Referencia Referencia
0.000 Por Unidad FP - Adelanto
Nivel FP de potencia activa
in (5 ; -0.800
Nivel FP de potencia activa (%) Min (% de nominal)
Max (% de nominal) 0.800
100.0 Tasa Travesia (s)
Tasa Travesia (s)
20 .
o | Pre-posicion 1
Pre-ppsicion Referencia

Figura 7-3. Ajustes de Regulacion Var y Factor de Potencia
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Consigna de Pre-posiciéon

Cada modo de regulacion tiene tres consignas de pre-posicidon que permiten que el DECS-250N sea
configurado por sistema multiple y necesidades de aplicaciéon. Cada consigna de pre-posicion puede
asignarse a una entrada de contacto programable. Cuando se cierra la entrada de contacto apropiada, la
consigna se lleva al valor de pre-posicion correspondiente.

Cada funcion de preposicion tiene tres configuraciones: Punto de ajuste, Tasa de recorrido y Modo. El
intervalo de cada punto de ajuste de preposicion es idéntico al intervalo del punto de ajuste del modo de
control correspondiente. La duracion del tiempo requerido para ajustar de un punto de ajuste de
preposicién a otro es controlada por el ajuste Tasa de recorrido. Un ajuste de valor cero (0) implementa
un paso instantaneo.

Modo

El ajuste de Modo determina si el DECS-250N respondera o no a mas 6rdenes de cambios de consigna
mientras se impone el comando de pre-posicién. Si el modo de pre-posicion es Liberado, las 6rdenes de
cambio de consigna estan aceptadas para aumentar o disminuir la consigna mientras se impone la orden
de pre-posicion. Ademas, si el modo de pre-posicion inactivo es Liberado y se habilita un seguimiento
interno, el valor de pre-posicién respondera a la funcién de seguimiento. Si el modo de preposicion es
Mantener, los comandos de cambio de punto de ajuste se ignoraran o se concederan segun la prioridad
mientras la entrada de contacto correspondiente esté cerrada. La preposicion 3 tiene la prioridad mas
alta y la preposicién 1 tiene la prioridad mas baja. Por ejemplo, si la preposicion 1 (mantener) esta activa
y la preposicién 3 se cierra, el punto de ajuste cambiara a la preposicion 3. Sin embargo, si la
preposiciéon 2 (mantener) esta activa y la preposicion 1 se cierra, el punto de ajuste no cambiara porque
la preposicion 2 tiene una prioridad mas alta que la preposicion 1. Adicionalmente, si el modo de pre-
posicion inactivo es Sostenido y se habilita el seguimiento interno, el modo inactivo mantendra la
consigna inactiva en el valor de pre-posicién y anulara la funcién de seguimiento. Una parte de la
consigna de pre-posiciéon para los modos var y PF se muestran in la Figura 7-4 (las consignas de pre-
posicion para los modos AVR, FCR y FVR son similares y no se muestran aqui).

WW\/\M/\/W

Pre-posicion 1 Referencia

Referencia 1.000
Primary KVAR Tasz Travesia (s)
0.000 Por Unidad D

Tasa Travesia (s) Moda
l:l Liberar e
Modo -

Liberar ) Pre-posicion 2

Referencia

Figura 7-4. Consignas de Pre-Posicion

Elevacion transitoria

La funcion de elevacion transitoria de excitacién mejora la respuesta ante fallas sucesivas, ya que
proporciona mayor soporte de excitacion. Cuando se produce simultaneamente un incremento de la
corriente de linea y una disminucién de la tension de linea, el DECS-250N realiza una compensacion
elevando el punto de ajuste de tensién por encima del punto de ajuste nominal. Cuando la tensién de
linea se recupera, el punto de ajuste de tension se restablece en el valor nominal.

La deteccion de fallas es controlada por un ajuste de umbral de tension, un ajuste de umbral de corriente
y un ajuste de duracién. El umbral de tensién de falla se expresa como un porcentaje del punto de ajuste
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de AVR, y el umbral de corriente de falla se expresa como un porcentaje de la corriente de campo
nominal. El ajuste de duracién determina el tiempo que se tolerara una condicién de falla antes de que se
regule el punto de ajuste.

La regulacion del punto de ajuste es controlada por un nivel de elevacion del punto de ajuste de tension,
un umbral de tensién de eliminacién de falla y un retardo de tensién de eliminacién de falla. El nivel de
elevacion del punto de ajuste se expresa como un porcentaje por encima del punto de ajuste de AVR. La
elevacion transitoria quedara inhabilitada una vez que se haya recuperado la tension de linea por encima
del umbral de tension de eliminacion de falla. El umbral de voltaje de compensacion se expresa como un
porcentaje por encima del punto de consigna AVR. El retardo de tensién de eliminacion de falla
determina el tiempo durante el cual la tensién de linea debe superar el umbral de tension de eliminacién
de falla antes de que finalice la regulacion del punto de ajuste.

Arrang transit
Arranque excitacion transit discontinuo
Arrang transit
Habilitar w
Fzlla umbral tensicn (%) Mivel arrangue punto de ajuste de tension (%)
Falla umbral corriente (%) Borrando umbral tensidn (%)
200
Durac min de falla (ms) Borrando retardo tensidn (ms)

Figura 7-5. Ajustes de elevacion transitoria

Funcionamiento con Generadores en Paralelo

Ruta de Navegacion BESTCOMSPIlus: Explorador de Configuracién, Consignas, Compensacion
Paralelo/Caida de Linea

Ruta de Navegacion HMI: Explorador de Configuracién, Consignas, Compensacién Paralelo/Caida de
Linea

EI DECS-250N puede utilizarse para controlar el nivel de excitacion de dos o0 mas generadores
funcionando en paralelo de modo que los generadores compartan la carga reactiva. El DECS-250N
puede utilizar esquemas de compensacion de caida o de corriente cruzada (diferencial reactivo) para
compartir la carga reactiva. Una funcién para compartir una carga separada habilita a cada maquina para
que comparta la carga proporcionalmente sin incurrir en una caida de voltaje y frecuencia.

Los ajustes de generador en paralelo se muestran en la Figura 7-6 y se describen en el parrafo siguiente.

Compensacion de Caida Reactiva

La compensacion de caida sirve como un método para controlar corriente reactiva cuando el generador
se conecta en paralelo con otra fuente de energia. La compensacion de caida reactiva utiliza el TC de
fase B en aplicaciones monofasicas. Cuando se habilita la compensacion de caida, se ajusta la tensién
del generador en proporcion al poder reactivo del generador medido. El ajuste de la compensacion de
caida reactiva se expresa como un porcentaje de tensién nominal del generador terminal.

Nota

Para que funcione la compensacion de estatismo, el bloque légico
PARALLEL_ENABLE_LM se debe establecer como verdadero en
la l6gica programable BESTlogicPlus.

Regulacién DECS-250N
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Compensacion de Corriente Cruzada

El modo de compensacién de corriente cruzada (diferencial reactivo) sirve como un método para
conectar multiples generadores en paralelo para compartir la carga reactiva. Cuando la carga reactiva se
comparte adecuadamente, ninguna corriente es alimentada dentro de la entrada de compensacion de
corriente cruzada del DECS-250N (que se conecta al transformador de fase B). Si la carga reactiva se
comparte en forma incorrecta, esto causa una corriente diferencial a ser alimentada en la entrada de
compensacion de corriente cruzada. Cuando la compensacion de corriente cruzada se habilita, esta
entrada hace que el DECS-250N responda con el nivel apropiado de regulacién. La respuesta del DECS-
250N es controlada por el ajuste de ganancia de compensacion de corriente cruzada que se expresa
como un porcentaje del ajuste nominal del sistema CT.

Se encuentra disponible informacion sobre la aplicacion de compensacion de corriente cruzada en la
seccion Medicién de Voltaje y Corriente de este manual.

Reparto de Carga

En una aplicacion de multiple-generador, la funcion de reparto de carga garantiza un reparto igual de la
potencia reactiva del generador. Opera de manera similar a la compensacion de corriente cruzada pero
sin los requerimientos externos del hardware y limitaciones de distancia. En vez de repartir cargas
basadas en la relacién CT, la carga se reparte en una base por unidad calculada desde los datos
nominales del generador. La reparticion de carga de informacién entre los controladores del DECS-250N
se logra a través del puerto Ethernet de cada DECS-250N comunicandose sobre una red entre colegas
dedicada a la funcion de repartir la carga. Cada DECS-250N mide la corriente reactiva de sus
generadores asociados y transmite su medicién a todos los otros controladores de DECS-250N en la red.
Cada DECS-250N compara su nivel de corriente reactiva con la suma de todas las corrientes medidas y
ajusta su nivel de excitacion adecuadamente.

El ajuste de Id. de reparto de carga identifica el DECS-250N como una unidad de reparto de carga de la
red. Seleccionar un cuadro de nimero Unidad de reparto de carga permite que cualquier unidad de
reparto de carga DECS-250N de la red que tenga ese numero de Id. de reparto de carga comparta carga
con el DECS-250N conectado en ese momento. No es necesario que la Id. de reparto de carga sea
Unica para cada unidad. Esto permite agrupar las unidades de reparto de carga.

Cuando la configuracion de la unidad no concuerda con la configuracion de las otras unidades
habilitadas para el reparto de carga, el elemento légico de discordancia de Configuracion de Reparto de
Carga de Red se volvera verdadero. El ajuste de Retraso de Discordancia de Configuracion afade un
retraso antes de que el elemento se vuelva verdadero.

Los ajustes de reparto de carga consisten en una caja habilitadora Caida, retraso de desfase de
configuracioén, Kg, Ki, Max Vc, y ajustes de ID de Reparto de carga.

Compensacion de Caida de Linea

Cuando se habilita, la compensacion de caida de linea puede utilizarse para mantener voltaje en una
carga localizada a una distancia del generador. EI DECS-250N alcanza esto midiendo la corriente de
linea y calculando el voltaje para un punto especifico en la linea. La compensacion de caida de linea se
aplica a la porcion real y reactiva de la corriente de linea del generador. Se expresa como un porcentaje
del voltaje del generador terminal.

Refiérase a la Equation 7-1 para observa una ilustracién de los ajustes de compensacion de caida de
linea.

2

LDyqiye = \/ (Vg — [LD X Ipypg X COS (Ibcmg)])2 + (LD X Ippg X sin (Ibang))

Equation 7-1. Valor de caida de linea

LDvawe = Valor de caida de linea (por unidad)
Vavg = Voltaje promedio, valor medido (por unidad)
LD = % de Caida de linea/100
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Corriente promedio, valor medido (por unidad)
Angulo de corriente de fase B (sin compensacion)

|avg

|bang

LDvaue es el valor por unidad que se observa debajo de la maquina sincrénica. Equation 7-2 se utiliza
para determinar el voltaje necesario del ajuste para la caida de linea.

Vadjust,PU = Vrms,PU — LDyqpe
Equation 7-2. Voltaje necesario del ajuste para la caida de linea
Equation 7-3 se utiliza para obtener las unidades primarias.
Vadjust = Vadjust,PU X Vreated
Equation 7-3. Obtener unidades primarias
El nuevo punto de ajuste definido por la caida de linea se calcula con Equation 7-4.

VAdjusted Setpoint — VSetpoint + Vadjust
Equation 7-4. Punto de ajuste de caida de linea establecido

Consulte la Figura 19 para ver una ilustracion de la configuracion de la compensacion de la caida de
linea.
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Compensacion Paralelo/ Caida de Linea

Compensacion de Caida
Compensacidn de Caida
Habilitar w

Compensacion de Caida Reactiva (% de nominal)

Foudy
=

Compensacion de Caida de Linea
Compensacicn de Caida de Linea

Deszhabilitar

Compensacién de Caida de Linea (¥ de nominal)

bl
=

Compensacion de Corriente Cruzada

Compensacion de Corniente Cruzada

Deshabiltar -

Ganancia de Compensacidn de Corriente Cruzada (% de nominal)

Red de intercambio de carga

Red de intercambio de carga

Deshabiltar w

Caida (%) Carga Compartida Unid 1
Habilitar w
Carga Compartida Unid 2
Habilitar w

Carga Compartida Unid 3

iaiéi

Habilitar ~
Ve max. Carga Compartida Unid £
— .
Retardo por discrepancia de configuracion (s) Carga Compartida Unid 5
Habitar v

_ xisliiis it Carga Compartida Unid 6

Habilitar -

ﬂ

Carga Compartida Umid 7
Habilitar ~

Carga Compartida Unid &
Habilitar w

Carga Compartida Unid 9
Habilitar w

Carga Compartida Unid 10
Habiltar w
Carga Compartida Unid 11
Habilitar ~
Carga Compartida Unid 12
Habilitar w
Carga Compartida Unid 13
Habilitar ~
Carga Compartida Unid 14
Habilitar R
Carga Compartida Unid 15
Habilitar -

Carga Compartida Unid 16
Habilitar w

Figura 7-6. Ajustes de Generadores en Paralelo y Compensacién de Caida de Linea

Auto Seguimiento

Ruta de Navegacion BESTCOMSPIus: Explorador de Configuraciéon, Consignas, Auto Seguimiento
Ruta de Navegacion HMI: Explorador de Configuracién, Consignas, Auto Seguimiento

El seguimiento del punto de ajuste interno y el seguimiento del punto de ajuste externo en modo de

regulacion son caracteristicas estandar del DECS-250N. Los ajustes de Auto Seguimiento se ilustran en

la Figure 7-7.

DECS-250N
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Seguimiento Interno de Consigna

En aplicaciones que utilizan un unico DECS-250N, se habilita un seguimiento interno para que los modos
de regulacién inactivos sigan el modo de regulacion activa.

Los siguientes ejemplos demuestran las ventajas del seguimiento interno:

o Siel sistema de excitaciéon esta funcionando en linea con el seguimiento interno habilitado,
una pérdida en la condicién sensada puede disparar una transferencia al modo FCR. EIl Auto
seguimiento minimiza el impacto que una pérdida en la condicidon sensada tiene en la capacidad del
excitador de mantener el nivel de excitacién apropiado.

e Durante la realizacién de pruebas de rutina del DECS-250N en modo de copia de seguridad, la
caracteristica de seguimiento interno permite una transferencia a un modo inactivo que no dara
lugar a perturbaciones en el sistema.

Hay dos parametros que controlan el comportamiento del seguimiento interno. Un ajuste de retardo
determina el tiempo de retardo entre grande perturbaciones del sistema y el comienzo del seguimiento
de consigna. Un ajuste de tasa transversal configura la longitud de tiempo para que las consignas de
modo inactivo atraviesen el rango completo de ajustes de la consigna de modo activo.

Seguimiento Externo de Consigna

Para aplicaciones criticas, un segundo DECS-250N puede proporcionar control de excitacion con copia
de seguridad. EI DECS-250N permite la redundancia de excitacion proporcionando seguimiento externo
y transferencia de provisiones entre los controladores del DECS-250N. El DECS-250N secundario puede
configurarse para seguir la consigna del DECS-250N primario. Un disefio apropiado del sistema de
excitacion redundante permite contar con la anulacién del sistema fallido.

Nota

Se deben realizar pruebas periddicas del sistema de copia de
seguridad para garantizar que esté en funcionamiento y que puede
ser puesto en servicio sin previo aviso.

Asi como el seguimiento interno, el seguimiento externo de consigna utiliza los ajustes habilitar /
deshabilitar, retardar y tasa transversal.

Auto Seguimiento
Seguimiento Interno Seguimiento Externo (DECS Secundario)
Seguimiento Interno Seguimiento externo
Habilitar w Habilitar w
Retardo (s) Retardo (s)
Tasa Travesia (s) Tasa Travesia (s)

Figure 7-7. Ajustes de Auto Seguimiento

Configuracion del punto de ajuste

Cuando el ajuste Guardar automaticamente esté habilitado, el DECS-250N guarda de forma automatica
el punto de ajuste activo en intervalos de 10- minutos. De lo contrario, se conserva el ultimo punto de
ajuste que se envi6 al DECS-250N. La Figura 7-8 muestra la pantalla de configuracion del punto de

ajuste.

Regulacién DECS-250N
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Referencias Configurar

Configuracion de Referencia
Auto Guardar

Habilitar -

Figura 7-8. Configuracion del punto de ajuste
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8 * Control Auxiliar

Ruta de Navegacion BESTCOMSPIus: Explorador de Configuraciéon, Consignas, Entrada Auxiliar
Ruta de Navegacion HMI: Explorador de Configuracién, Consignas, Entrada Auxiliar

El DECS-250N acepta una sefal externa de control analdgico para control auxiliar de la consigna de
regulacion. El control de consigna auxiliar es posible en todos los modos de regulacién: AVR, PF, Var,
FCR y FVR. La sefial de control también puede utilizarse para el escalador de limite o control del
estabilizador de sistema de potencia. Los ajustes del control auxiliar se muestran en la Figura 8-1.

Tipo de Entrada de Control Auxiliar

Tanto la senal de control de tension como la de corriente pueden utilizarse para control auxiliar. Los
terminales I+ e I- aceptan una sefal de 4 a 20 mAcc. Los terminales V+ y V- aceptan una sefial de -10 a
+10. Un terminal adyacente etiquetado GND proporciona la conexién para un cable blindado
recomendado. El tipo de entrada se selecciona en BESTCOMSPIus.

Funcion de Entrada de Control Auxiliar

La entrada de control auxiliar se puede utilizar para polarizar el punto de ajuste de regulacién, como
entrada de prueba del estabilizador del sistema de potencia, para escalar el limitador o para la entrada
del codigo de red.

Al utilizar una entrada auxiliar de corriente, el DECS-250 responde a las entradas fuera de rango de las
siguientes maneras. Si la sefial aplicada disminuye por debajo de 2 mAdc, el DECS-250 asume que la
sefal de polarizacién se ha perdido y vuelve a un estado sin polarizacion. Una corriente aplicada que
exceda los 20 mAdc se interpreta como polarizacion total.

Entrada del DECS-250N

Cuando la entrada auxiliar se utiliza para el control auxiliar del punto de ajuste de regulacion, proporciona
una senal de polarizacién al regulador, modificando dicho punto. El punto de ajuste mostrado en
BESTCOMSPIus® o comunicado mediante Modbus® o PROFIBUS no reflejara la contribucion de
polarizacion de la entrada auxiliar. El punto de ajuste se mantendra en el mismo nivel que si no se
aplicara ninguna entrada auxiliar.

Limites del punto de ajuste

Los limites minimo y maximo del punto de ajuste se respetan independientemente del nivel de la entrada
auxiliar cuando la opcién "Con limite" esta habilitada.

Entrada de Prueba PSS

La entrada auxiliar se puede utilizar como entrada de prueba para la funcién estabilizadora del sistema
de potencia opcional durante las pruebas y la validacion. Puede encontrar mas informacion en la seccion
Estabilizador del Sistema de Potencia de este manual.

Limitador de Escala

Cuando se configura la entrada de control auxiliar para escalador de limite, los valores bajos del limitador
de corriente del estator (SCL) y limitador de sobreexcitacion (OEL) pueden ajustarse automaticamente.
Los ajustes automaticos del SCL y OEL se basan en seis parametros: sefal y escala para tres puntos. El
valor de sefal para cada punto representa la tension de entrada accesoria. El valor de la escala define el
nivel bajo del limitador como un porcentaje de la corriente de campo de carga completa nominal para el
OEL y la corriente de estator nominal para el SCL. Para tension de entrada accesoria entre dos de los
tres puntos definidos, el ajuste de limitador de bajo nivel se ajusta linealmente entre los dos valores de
escala. Los ajustes de limitador y escalador de limite se discuten en detalle en la seccién Limitadores de
este manual.

DECS-250N Control Auxiliar
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Entrada de cédigo de red

Cuando se desee usar la entrada auxiliar como la fuente de ajuste para el control de potencia activa y
reactiva, se debera seleccionar la entrada de codigo de red.

Ganancias de Control Auxiliar

Cuando un tipo de corriente de entrada se selecciona, la corriente de entrada es convertida internamente
por el DECS-250N en una sefial de tension en el rango -10 a +10 Vcc. EI DECS-250N utiliza la siguiente
ecuacion en la conversion de corriente aplicada en tension:

2
Vaux = (Iaux — 0.004) X (0.016

) —10.0
Ecuacién 8-1. Conversion de corriente de entrada a sefal de tension
Donde: Vaux €s la sefial de tension calculada y e laux €s la corriente aplicada en amperes.

Para el control del punto de ajuste, Vaux se multiplica por el ajuste de ganancia de control auxiliar del
modo de regulacion correspondiente.

Si no se utiliza la entrada auxiliar, todas las ganancias de control auxiliar deberian establecerse en cero.

Si la entrada auxiliar polariza activamente el punto de ajuste de regulacion de un modo inactivo mientras
el seguimiento interno esté habilitado, este permitira una transferencia al modo inactivo sin
perturbaciones en el sistema. Esto puede limitar el rango efectivo de la entrada de control auxiliar.

El siguiente ejemplo demuestra cédmo podria limitarse el rango efectivo de la entrada auxiliar:

e Siel sistema de excitacion funciona en modo FCR mientras el punto de ajuste del modo AVR
esta polarizado por una sefial de +1 VCC a la entrada auxiliar, al activarse una transferencia al
modo AVR, no se producira ningun cambio en la tensién del generador si el seguimiento interno
esta habilitado. Sin embargo, la entrada auxiliar se mantendra a +1 VCC independientemente de
la magnitud de la tension del generador. Esto deja un rango de ajuste efectivo de 9 VCC en
sentido ascendente y 11 VCC en sentido descendente, ya que el rango de la entrada auxiliar es
de-10a +10 VCC.

AVR Mode (Modo AVR)

En el modo AVR, la sefial de entrada auxiliar es multiplicada por el ajuste de ganancia del modo AVR. El
resultado define el cambio de punto de ajuste como un porcentaje de la tensién nominal del generador.

Ajustede tension de generador = V,,,, X 0.01 X Ganancia AVR X Tensiénnominal

Por ejemplo, al aplicar +10 V c.c. con una ganancia de AVR de 1,0, se eleva el punto de ajuste de AVR
en un valor equivalente al 10 % de la tension nominal del generador. Este ejemplo también se aplica a
los siguientes modos.

Modo FCR

En el modo FCR, la sefal de control auxiliar se multiplica por el ajuste de ganancia de FCR. El valor
resultante se relaciona con un porcentaje de la corriente de campo sin carga nominal.

Ajuste de FCR = V,,,, X 0.01 X Ganancia FCR X Corrientedecamponorminalnocargada

FVR Mode (Modo FVR)

En el modo FVR, la sefal de control auxiliar se multiplica por el ajuste de ganancia de FVR. El valor
resultante se relaciona con un porcentaje de la corriente de campo sin carga nominal.

Ajuste de FVR = V,,,, X 0.01 X Ganancia FVR X Tensiondecamponoinalnocargada

Control Auxiliar DECS-250N
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Modo VAr

En el modo Var, la sefal de control auxiliar se multiplica por el ajuste de ganancia de Var. El valor
resultante se relaciona con un porcentaje de la potencia aparente nominal (kVA).

Ajuste de var = V,,,, X 0.01 X Ganancia var X 1.7321 X Tensiénnominal
X Corrientenominal (Bucleexternoseleccionado)

Modo de factor de potencia

En el modo de Factor de potencia, la sefal de control auxiliar se multiplica por el ajuste de ganancia de
FP para definir el cambio del punto de ajuste del FP.

Ajuste de PF =V, X 0.01 X Ganancia de FP (Bucle externo seleccionado)

Tipo de Suma

La sefal de control auxiliar puede configurarse para controlar el lazo de control de regulacién interior o
exterior. Si se selecciona el lazo interno se limita el control auxiliar a los modos AVR, FCR y FVR. Si se
selecciona el lazo externo se limita el control auxiliar de los modos PF y Var.

Entrada Auxiliar

Tipo de Entrada Ajustes de Ganancias Auxiliares
Tipo de Entrada Ganancia AVR (Modao)

Tensidn ~
) Ganancia FCR (Moda)

Funcidn de Entrada

Funcidn de Entrada

Ganancia FVR (Modo)

con limite ]

Deshabiltar v Ganancia VAR (Modo)
Tipo de Suma Ganancia FP (Moda)
Lazo Intemo w

Figura 8-1. Ajustes de Entrada Auxiliar

DECS-250N Control Auxiliar
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9 « Entradas y Salidas de Contacto

Dieciséis entradas de contacto sensadas y aisladas estan disponibles para iniciar las acciones del
DECS-250N. Doce consignas de salida de contacto proporcionan anunciacién y control.

Entradas de Contacto

Ruta de Navegacion BESTCOMSPIlus: Explorador de Configuracion, Entradas Programables, Entradas
de Contacto.

Ruta de Navegacion HMI: No disponible a través de HMI.

Se proporcionan dieciséis entradas de contacto para iniciar las acciones del DECS-250N. Dos de las
entradas de contacto son entradas de funciones fijas: Iniciar y Detener. Las 14 entradas de contacto

restantes son programables. 10 entradas de contacto adicionales estan disponibles con el Médulo de
Expansiéon de Contacto opcional. Contactese con Basler Electric para solicitar informacion.

Todas las entradas de contacto son compatibles con los relés/interruptores de contactos secos o salidas
de colector abierto de un PLC. Cada entrada de contacto tiene un voltaje y corriente de interrogacion
aislado de 12Vcc en 4mAcc. Los interruptores/contactos apropiados deberian seleccionarse para
funcionar con este nivel de sefal.

Nota

La longitud del cableado conectado a cada terminal de entrada de
contacto no debe exceder los 45,7 metros (150 pies). Longitudes
mayores de cableado pueden permitir ruido eléctrico inducido para
interferir con el reconocimiento de entradas de contacto.

Entradas Iniciar y Detener

Las entradas Iniciar y Detener aceptan un cierre momenténeo de contacto que habilita (Iniciar) y
deshabilita (Detener) el DECS-250N. Si el DECS-250N recibe entradas de contacto Iniciar y Detener
simultaneamente, la entrada Detener tiene prioridad. Las conexiones de entrada de contacto Iniciar se
hacen en los terminales INICIAR y COM A. Las conexiones de salida de contacto Detener, se realizan en
terminales DETENER y COM A.

Entradas Programables

Las 14 entradas programables pueden conectarse para supervisar el estado de los contactos e
interruptores del sistema de excitacién. Luego, usando logica programable BESTlogic™ Plus, estas
entradas pueden utilizarse como parte de un esquema légico configurado por el usuario para controlar y
anunciar una variedad de las condiciones e imprevistos del sistema. Se proporciona informacién sobre la
utilizacion de entradas programables en un esquema légico en el capitulo BESTlogicPlus.

Para hacer las entradas de contacto programables mas faciles de identificar, se le puede asignar un
nombre personalizadoque se identifique con las entradas /funciones de su sistema. La Figura 9-1
muestra una porcion de la pantalla de Entradas de Contacto BESTCOMSPIus donde cada una de las 14
entradas puede tener asignado un nombre personalizado.

DECS-250N Entradas y Salidas de Contacto
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Nota

Aplicacion simultanea de contactos en entradas de contacto
configuradas para:

e Subir y bajar el punto de referencia activo no producira ningun
cambio en el punto de referencia.

e La seleccién del modo automatico y manual resultara en la
seleccion del modo manual

Entradas de Contacto
Entrada #1 Entrada #2 Entrada #3 Entrada #4
Texto de Rétulo Texto de Rétulo Texto de Rétulo Texto de Rétulo
‘AUTO_MODE | MANUAL_MODE RAISE LOWER
Entrada #5 Entrada #6 Entrada #7 Entrada #8
Texto de Rétulo Texto de Rétulo Texto de Rétulo Texto de Rétulo
FPREPOSITION_1 FREPOSITION_2 FREPOSITION_3 52L/M
Entrada #9 Entrada #10 Entrada #11 Entrada #12
Texto de Rétulo Texto de Rétulo Texto de Rétulo Texto de Rétulo
527K AUTOTRANSFER ALARM_RESET SETTINGS_GRFP2
Entrada #13 Entrada #14
Texto de Rétulo Texto de Rétulo
INPUT 13 | [INPUT 14 |

Figura 9-1.Texto de Roétulo de Entrada de Contacto

Ver el capitulo Terminales y Conectores para una ilustracion de los terminales de entrada programables.
Las clasificaciones eléctricas de salida del contacto se detallan en el capitulo Especificaciones.

Salidas de Contacto

Ruta de Navegacion BESTCOMSPIlus: Explorador de Configuracién, Salidas Programables, Salidas de
Contacto.

Ruta de Navegacion HMI: No disponible a través de HMI.

Las salidas de contactos del DECS-250Nconsisten en una salida de watchdog dedicada y 11 salidas
programables. 18 salidas de contacto adicionales estan disponibles con el Médulo de Expansién de
Contacto (CEM-2020H). EI CEM-125 o CEM-2020 opcional proporciona 24 salidas de contacto adicional.
Contactese con Basler Electric para solicitar informacion.

Salida Watchdog

Esta salida SPDT (Form C) cambia el estado durante las condiciones siguientes:
e Cuando se pierde la potencia de control
e Cuando cesa la ejecucion normal del Firmware
e Cuando el disparo de Transferencia Watchdog se afirma en BESTlogicPlus.

Las conexiones de salida Watchdog se hacen en terminales WTCHD1 (normalmente abierto), WTCHD
(comun) y WTCHD2 (normalmente cerrado).

Salidas Programables

Para hacer las salidas de contacto programables mas faciles de identificar, se le puede asignar un
nombre personalizadoque se identifique con las funciones de su sistema. La Figura 9-2 muestra la
pantalla de Salidas de Contacto BESTCOMSP/us donde cada una de las 12 salidas puede tener
asignado un nombre personalizado.

Entradas y Salidas de Contacto DECS-250N
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Las 11 salidas de contacto programables normalmente abiertas pueden configurarse para anunciar
estado del DECS-250N, alarmas activas, funciones de proteccion activas y funciones activas de
limitador. Usando l6gica programable BESTlogicPlus, estas salidas pueden utilizarse como parte de un
esquema ldgico configurado por el usuario para controlar y anunciar una variedad de las condiciones e
imprevistos del sistema. Se proporciona informacién sobre la utilizacion de entradas programables en un

esquema légico en Logica Programable BESTIogicPlus.

Salidas de Contacto

Salida #1
Texto de Rétulo

|START/STOP

Salida #4
Texto de Rétulo

MANUAL_MODE

Salida #7
Texto de Rétulo

ouTPUT 7

Salida #10
Texto de Rétulo

[OUTPUT 10

Salida #2
Texto de Rotulo

LIMITER_ACTIVE

Salida #5
Texto de Rétulo

FREPOSITION_ACTIVE

Salida #8
Texto de Rétule

OUTPUT 8

Salida #11
Texto de Rotulo

[oUTPUT 11

Salida #3
Texto de Rotulo
ALARM

Salida #6
Texto de Rétulo
FIELD_FLASH_ACTIVE

Salida #9
Texto de Rétulo
OUTFUT §

Figura 9-2.Texto de Rétulo de Salida de Contacto

Ver el capitulo Terminales y Conectores para una ilustracion de los terminales de salida programables.
Los valores nominales eléctricos de salida de contacto se enumeran en el capitulo Especificaciones.

DECS-250N
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10 » Proteccion

EI DECS-250N ofrece proteccioén relacionada a tensién del generador, frecuencia, potencia, parametros
de campo, diodos de excitador rotativos, falla de entrada de potencia, y sincronismo del generador al
bus. Elementos de proteccion configurable suplementan esta proteccion con parametros de sistema
adicionales definidos por el usuario que tienen multiples umbrales de funcionamiento por parametro. La
mayoria de las funciones de proteccion tienen dos grupos de ajustes etiquetadas como Primaria y
Secundaria. Dos grupos de ajustes habilitan una coordinacién de proteccién independiente que se
selecciona en BESTlogic™ Plus.

Proteccion de Tension

Ruta de Navegacion BESTCOMSPIus: Explorador de Configuracion, Proteccion, Tension
Ruta de Navegacion HMI: Explorador de Configuracién, Proteccién, Proteccidén de Tension

La proteccion de tension incluye: sobreexcitacidn, subtension del generador, sobretensién del generador
y pérdida de deteccién de tension.

Sobreexcitacion (voltios por hercio)

La proteccion de voltios por hercio se anuncia cuando la relacion de tension por unidad y frecuencia por
unidad (voltios/hercio) supera uno de los ajustes del nivel de activacién de voltios por hercio durante un
lapso de tiempo fijo. Si se supera este nivel, la temporizacién continuara hasta que la relacion de voltios
por hercio caiga por debajo de la relacidon de desactivacion (95 %). La proteccién de voltios por hercio
también protege contra otras condiciones que podrian danar el sistema, como un cambio en la tension
del sistema y condiciones de frecuencia reducida que pudieran superar la capacidad de excitacion del
sistema.

Varios ajustes de voltios por hercio permiten que el DECS-250N brinde una proteccion flexible contra la
sobreexcitacion del generador y del transformador elevador del generador. Se proporciona una
caracteristica de temporizacion cuadratica inversa a través de la configuracion del punto de ajuste de
activacion de tiempo inverso y del dial de tiempo. Estos ajustes permiten que el DECS-250N se aproxime
a la caracteristica de calentamiento del generador y del transformador elevador del generador durante la
sobreexcitaciéon. Se proporciona una caracteristica de restablecimiento lineal a través del ajuste del dial
de restablecimiento. La proteccion de voltios por hercio se puede habilitar e inhabilitar sin alterar los
ajustes de activacion y retardo.

Dos grupos de ajustes de activacion de sobreexcitacién con tiempo fijo se encuentran disponibles a
través de los ajustes de activacion de accion independiente n.° 1 y n.° 2, y de retardo independiente n.° 1
y n.° 2). Al configurar cualquiera de las pastillas se desactiva la funcién del temporizador
correspondiente.

Las siguientes ecuaciones representan el tiempo de disparo y el tiempo de restablecimiento para un nivel
de V/Hz constante. En la Figura 10-1 y la Figura 10-2 se muestran las curvas de la caracteristica de
voltios por hercio.

D E
T, = L T, = Dy x—L-x100
V/H ’ FST
Z MEASURED _1
VI Hz yovimar
Ecuacion 10-1. Tiempo de disparo Ecuacion 10-2. Tiempo de restablecimiento

Donde:
Tt = tiempo para disparo
Tr= tiempo para restablecimiento
Dr= disparo de dial de tiempo

DECS-250N Proteccioén
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Dr= dial de tiempo, restablecimiento

Er = tiempo transcurrido

n = exponente de curva (0,5; 1; 2)

FST = tiempo de disparo de escala completa (Tt)

9440572990

E1/FST = fraccion del recorrido total hacia el disparo que la integracién habia completado. (Después

de un disparo, este valor seraigual a 1).

Los ajustes de sobreexcitacion de BESTCOMSPIus® se ilustran en la Figura 10-3.

V/Hz Characteristic

1000.0
N
N\
A\
A\
NN
NN
W Generator Limit
Inverse ’ g
100.0 105%, TD=1.9
8 —
c .
3 ——
<« ransformer | imit |
3 e
[]
£
F 100
Definite
118%, 6s
D2871-42
02-12-04
1.0

100% 105% 110% 115%

120% 125% 130%

Percent of Nominal V/Hz

Figura 10-1.

135% 140%

Caracteristica de V/Hz (el tiempo se muestra en el eje vertical)

V//Hz characteristic

V//Hz caracteristico

Time in seconds

Tiempo en segundos

Inverse

Inverso

Generator limit

Limite del generador

Transformer limit

Limite del transformador

Definite

Definido

Percent of nominal V/Hz

Porcentaje de V/Hz nominal
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V/Hz Characteristic
140%
135% 1
Transformer Limit
130% 1
N
I
> 125%
©
£
§
120% |
..z_ 0% Generator Limit
(o] /
|5 Definite
© 115% H 118%, 6s
e
110% 1
Inverse
105%, TD=1.9
105% 1
D2871-43
02-12-04
100%
1.0 10.0 100.0 1000.0
Time in Seconds
Figura 10-2. Caracteristica de V/Hz (el tiempo se muestra en el eje horizontal)
V//Hz characteristic V//Hz caracteristico
Time in seconds Tiempo en segundos
Inverse Inverso
Generator limit Limite del generador
Transformer limit Limite del transformador
Definite Definido
Percent of nominal V/Hz Porcentaje de VV/Hz nominal

DECS-250N Proteccioén



10

1
SN

9440572990

Sobreexcitacion (24)

Primario
Modo
Habilitar L

Exponente de curva

1 LY

Activacidn de tiempo inverso

Dial de Tiempo

o
]
&
a
(=1
[

Resetear dial

Activacion de tiempo definido 1

Retardo de tiempo definido 1 (s)
1050

i

Activacion de tiempo definido 2

Retardo de tiempo definido 2 (s)
050

i

Secundario
lodo
Habilitar w

=

Exponente de curva

1 e

Activacidn de tiempo inverso

Dial de Tiempo

Activacion de tiempo definido 1

Retardo de tiempo definido 1 (s)
1050

i

Activacion de tiempo definido 2

Retardo de tiempo definido 2 (5)
050

i

Figura 10-3. Ajustes de proteccion de sobreexcitacion

Subtension del Generador

Una condiciéon de subtension de funcionamiento ocurre cuando la tension terminal detectada

del generador disminuye por debajo del ajuste de activacion. Una condicién de disparo de

sub-tensién ocurre si la tension del generador permanece por debajo del umbral de activacién durante la
configuracién de Tiempo de retardo. La proteccion de subtension del generador puede ser habilitada y
deshabilitadasin alterar la activacién ni las configuraciones de tiempo de retardo. Los elementos de
disparo y activacion de la subtensién en BESTIlogicPlus pueden ser usados en un esquema légico para
iniciar una accion correctiva en respuesta a dicha condicion.

Los ajustes relacionados con los regimenes nominales de la maquina se pueden establecer en las
unidades de tension reales o en valores por unidad. Cuando se edita una unidad original,
BESTCOMSPIus recalcula automaticamente el valor por unidad en funcién del ajuste de la unidad
original y del parametro de datos nominales (en Parametros del sistema, pantalla de Datos nominales)
asociados. Cuando se edita un valor por unidad, BESTCOMSP/us recalcula automaticamente el valor
original en funcién del ajuste por unidad y del parametro de datos nominales asociado.

Subtension del Generador

27 Elemento

Primario Secundario

Modo Modo

Habiltar - Habiltar -
Levante Levante

0.0DD Por Unidad 0.0DD Por Unidad
Retardo de Tiempo (3] Retardo de Tiempo (3)

Figura 10-4. Ajustes de Protecciéon de Subtensién del Generador
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Si se modifican los parametros de datos nominales una vez que se han asignado todos los valores por
unidad, BESTCOMSPIus recalculara automaticamente todos los ajustes de unidades originales en
funcién de los parametros de datos nominales modificados.

La respuesta de disparo por Subtension tiene unidades originales de tension primaria, y los datos
nominales asociados a sus Datos nominales de la maquina, (en Parametros del sistema de la pantalla de
Datos nominales).

Los ajustes de la subtension del generador del BESTlogicPlus se ilustran en la Figura 10-4.

Sobretension del Generador

Una condicién de activaciéon de sobretension ocurre cuando la tensién terminal del generador detectada
incrementa por sobre el ajuste de activacion. Una condicion de disparo de sobretension ocurre si la
tension del generador permanece por encima del umbral de activacion durante la configuracion de
tiempo de retardo. La sobretensién del generador puede ser habilitada y deshabilitada sin alterar la
activacion ni los ajustes de tiempo de retardo. Los elementos de disparo y activacion de sobretension en
BESTlogicPlus pueden ser usados en un esquema légico para iniciar una accioén correctiva en respuesta
a dicha condicion.

Los ajustes relacionados con los regimenes nominales de la maquina se pueden establecer en las
unidades de tension reales o en valores por unidad. Cuando se edita una unidad original,
BESTCOMSPIlus recalcula automaticamente el valor por unidad en funcién del ajuste de la unidad
original y del parametro de datos nominales (en Parametros del sistema, pantalla de Datos nominales)
asociados. Cuando se edita un valor por unidad, BESTCOMSPIus recalcula automaticamente el valor
original en funcion del ajuste por unidad y del parametro de datos nominales asociado.

Si se modifican los parametros de datos nominales una vez que se han asignado todos los valores por
unidad, BESTCOMSPIus recalculara automaticamente todos los ajustes de unidades originales en
funcion de los parametros de datos nominales modificados.

La respuesta de disparo por Sobretension tiene unidades originales de tension primaria, y los datos
nominales asociados a sus Datos nominales de la maquina, (en Parametros del sistema de la pantalla de
Datos nominales).

Los ajustes de la sobretension del generador BESTCOMSP/us® se ilustran en la Figura 10-5.

Subretension del Generador
59 Elemento
Primario Secundario
Modo Modo
Habiltar - Habiltar -
Levante Levante
000D Por Unidad 000D Par Unidad
Retardo de Tiempo (3) Retardo de Tiempo (3)

Figura 10-5. Ajustes de Proteccion de Sobretension del Generador

Pérdida de Medicion

La tension del generador se monitorea en caso de que ocurra una condicion de pérdida de medicion
(LOS). Los ajustes de la proteccion de la pérdida de medicion se ilustran en la Figura 10-6.

En el DECS-250, un evento de pérdida de deteccion (LOS) se calcula con el uso de componentes de
secuencia. Los criterios del disparo de LOS se enumeran en la Tabla 4.

DECS-250N Proteccioén
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Tabla 4.

9440572990

Criterios del disparo de Pérdida de deteccion

Pérdida de 1 o 2 fases
(detecciodn trifasica)

Pérdida de las 3 fases
(detecciodn trifasica)

Pérdida de deteccion
monofasica

Trifasica, deteccion trifilar
seleccionada

Trifasica, deteccion trifilar
seleccionada

Deteccidon monofasica
seleccionada

V1 > BV % del punto de ajuste
AVR

BV % del punto de ajuste AVR >
V1

BV % del punto de ajuste AVR
> VGEN

V2> UV % de V1

17,7 % de 11 > 12
(0]
1 % dée lrated > 11

200 % de lrated > 11

200 % de lrated > 11

17,7 % de 11 > 12
(0]
1 % dé lrated > 11

V1 = tensién de secuencia positiva

V2 = tensién de secuencia negativa

11 = corriente de secuencia positiva

12 = corriente de secuencia negativa

Irated = corriente nominal

BV % = porcentaje de tensién equilibrada

UV % V1 = porcentaje de tension desequilibrada
VGEN = tensién promedio del generador

Cuando todos los criterios en una columna son verdaderos durante el transcurso del ajuste Retardo,
ocurre una condicioén de disparo de LOS.

Una condicién de Pérdida de Medicion (LOS) puede utilizarse para iniciar una transferencia al modo de
control manual (FCR). También puede configurarse en BESTlogicPlus para iniciar otras acciones. La
proteccion puede habilitarse y deshabilitarse sin alterar los ajustes individuales de la pérdida de
medicion.

La proteccion LOS se deshabilita automaticamente cuando se produce un cortocircuito. El cortocircuito
se detecta cuando la corriente medida es mayor que el doble de la corriente nominal para una conexién
de TC monofasica y cuando la corriente de secuencia positiva es mayor que el doble de la corriente
nominal para una conexién de TC trifasica.

Pérdida de Sensado

LOS Elemento
Modo
Habilitar w

Retardo de Tiempo (s)

Mivel de Tension Balanceada (%)

Mivel de Tension Desbalanceada ()

Transferir a Manual

Deshabiltar w

Figura 10-6.Ajustes de Proteccion de la Pérdida de Medicion

Proteccion de la Frecuencia

Ruta de Navegacion BESTCOMSPIus: Explorador de Configuracion, Proteccién, Frecuencia
Ruta de Navegacion HMI: Explorador de Configuracion, Proteccion, Proteccion de Frecuencia 81

La frecuencia de la tensiéon terminal del generador esta monitoreada en caso de que ocurran condiciones
de sobrefrecuencia o subfrecuencia.

Proteccioén DECS-250N
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Sobrefrecuencia

Una condicién de sobrefrecuencia ocurre cuando la frecuencia de la tensién del generador excede el
umbral de activacion de 810 durante el ajuste del tiempo de retardo de 180. La proteccion de
sobreproteccidén puede habilitarse y deshabilitarse sin alterar la activacién ni los ajustes de tiempo de
retardo. La activacion de la sobrefrecuencia y los elementos de disparo en el BESTlogicPlus pueden ser
usados en un esquema légico para iniciar una accion correctiva en respuesta a dicha condicion. Los
ajustes de sobrefrecuencia del BESTCOMSP/us se ilustran en la Figura 10-7.

Frecuencia
810 Elemento
Primario Secundario
Modo Modo
Sobre - Sobre w
Levante (Hz) Levante (Hz)
30.00 30.00
Retardo de Tiempo (s) Retardo de Tiempo (s)
Tensidn Inhibir (%) Tensién Inhibir (%)

Figura 10-7.Ajustes de Proteccion de Sobrefrecuencia

Subfrecuencia

Una condicién de subfrecuencia ocurre cuando la frecuencia de la tension del generador disminuye por
debajo del umbral de activacion de 81U durante el ajuste de tiempo de retardo de 81U. Un ajuste
inhibidor de tensidn, expresado como un porcentaje del voltaje nominal del generador, puede
implementarse para prevenir que ocurra un disparo de subfrecuencia durante el inicio cuando la tensién
del generador esta subiendo hacia el nivel nominal. La proteccién de subfrecuencia puede ser habilitada
o deshabilitada sin alterar la activacion, retardo y ajustes inhibidores. La activaciéon de subfrecuencia y
elementos de disparo en BESTlogicPlus puede ser usado en un esquema légico para iniciar una accion
correctiva como respuesta a dicha condicion. Los ajustes de subfrecuencia del BESTCOMSPIus se
ilustran en la Figura 10-8.

Frecuencia
81U Elemento
Primario Secundario
Modo Modo
Sub w Sub w
Levante (Hz) Levante (Hz)
30.00 30.00
Retardo de Tiempo (s) Retardo de Tiempo (s)
Tension Inhibir () Tension Inhibir (32)

Figura 10-8.Ajustes de Proteccién de Subfrecuencia
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Proteccion de Potencia

Ruta de Navegacion BESTCOMSPIus: Explorador de Configuracién, Proteccion, Potencia
Ruta de Navegacion HMI: Explorador de Configuracién, Proteccién, Potencia

Los niveles de potencia del generador son monitoreados para protegerse de un flujo de potencia inversa
y pérdida de excitacion.

Precaucion

Para una operacion éptima 40Q (pérdida de excitacion), ajuste el factor de
potencia o PF relacionado, a un valor menor de 1.0 en la pantalla de Datos
Nominales BESTCOMSPI/us. Cuando el valor de PF nominal cambia, los kW
nominales se recalcular automaticamente y los ajustes del elemento 40Q y 32
(potencia inversa) se deben ajustar adecuadamente.

Potencia Inversa

La proteccion de potencia inversa actua contra un flujo de potencia inversa que pueda resultar de la
pérdida de un torque de la fuerza motriz (y avanzar monitoreo del generador). Una condicién de potencia
inversa ocurre cuando el flujo de potencia inversa excede el umbral de Activacién de 32R durante el
retardo de tiempo del 32R. La proteccion de potencia inversa puede habilitarse o deshabilitarse sin
alterar la Activacion ni los ajustes de tiempo de retardo. La Activacion de la potencia inversa y elementos
de disparo en BESTlogicPlus pueden usarse en un esquema loégico para iniciar una accion correctiva en
respuesta a dicha condicion. Los ajustes de la proteccion de la potencia inversa del BESTCOMSPIus se

ilustran en la Figura 10-9.

Potencia Inversa
32R Elemento

Primario Secundario

Modo Modo

Habiltar - Habilitar w
Levante () Levante (%)

Retardo de Tiempo (3) Retardo de Tiempo (s)

Figura 10-9.Ajustes de Proteccion de Potencia Inversa

Pérdida de Excitacion

El elemento de pérdida de excitacién actua sobre el ingreso de flujo de Var excesivo en la maquina, para
indicar una excitacion de campo por debajo de lo normal. Este elemento protege los generadores
controlados y los motores. La Figura 10-10 muestra un diagrama de la respuesta de activacion de 40Q.
Los ajustes de BESTCOMSPIus se describen mas adelante y se muestran en la Figura 10-11.

Proteccion del generador

Durante la pérdida de excitacién, el generador absorbe potencia reactiva del sistema de potencia, lo que
puede sobrecalentar los arrollamientos del estator. El elemento de pérdida de excitacion actua sobre el
principio de que, si un generador comienza a absorber VAr fuera de su curva de capacidad de estado
permanente, es probable que haya perdido su alimentacién de excitacion. El elemento esta siempre
calibrado en la potencia trifasica equivalente, aunque la conexion sea monofasica.

El elemento de pérdida de excitacion compara la potencia reactiva con un mapa de potencia reactiva
permitida segun la definicion del ajuste de captacion. El elemento permanecera en una condicién de
captacion hasta que el flujo de potencia caiga por debajo de la relacion de desactivacion de 95% de la
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captacion real. Se recomienda la configuracién de retardos para los disparos. Para los ajustes totalmente
externos a la curva de capacidad del generador, agregar un retardo de 0,5 segundos ayuda a evitar
condiciones de falla transitorias. No obstante, el restablecimiento del sistema de potencia sin
oscilaciones después de una falla importante puede demorar varios segundos. En consecuencia, si la
captacion de la unidad es cercana a la curva de capacidad de estado permanente, se recomiendan retardos
mas prolongados. Consulte la Figura 10-10 para conocer mas detalles.

Proteccién del motor

El DECS-250N compara la potencia activa (kW) que ingresa en el motor con la potencia reactiva (kVar)
que se suministra. El funcionamiento de motores sincrénicos que extraen potencia reactiva del sistema
puede generar un sobrecalentamiento de piezas del rotor que normalmente no conducen corriente. La
Figura 10-10 muestra la respuesta de activacion de 40Q.

+Q
— — — _
-~
~
~ o e
7
>
7
P \
P 7 \ Generator
- \ Capability
- Curve
e
Ve | 40Q
-P —— +P  Response
=~ < | Curve

Approx 8°

\ N\ < N\ ' Tripping Region

P0074-38

Figura 10-10. Curva de capacidad del generador frente a la respuesta de 40Q

+Q +Q

40Q Pickup Captacioén de 40Q

Tripping Region Regién de disparo

Generator Capability Curve Curva de capacidad del generador
+P +P

40Q Response Curve Curva de respuesta de 40Q
Approx 8° Aprox. 8°

Captacion y disparo

Se da una condicién de pérdida de excitacion cuando el nivel de VAr absorbidos supera el umbral de
pérdida de excitacién (40Q) durante el transcurso del retardo de 40Q. Con un ajuste de retardo de valor
cero (0), el elemento de pérdida de excitacion es instantaneo, sin ningun retardo intencional. Si la
condicidn de captacién desaparece antes de que se agote el retardo, el cronémetro y la captacion se
restableceran, no se realizara ninguna accion correctiva y el elemento estara preparado nuevamente
para responder ante cualquier otra condicidon de pérdida de excitacion.

El umbral 40Q se expresa como un porcentaje del flujo de Var nominal de la maquina. La proteccion de
pérdida de excitacidn puede habilitarse o deshabilitarse sin alterar la activacion ni los ajustes de tiempo
de retardo. Los ajustes de pérdida de excitacion del BESTCOMSPIus® se ilustran en la Figura 10-11.
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Pérdida de Excitacion

40Q Elemento
Primario
Modo
Habilitar -

Activacion (% de vars nominal)

P ]

Retardo de Tiempo (s)

Secundario
Modo
Habilitar ~

Activacion (% de vars nominal)

R

Retardo de Tiempo (s)

Figura 10-11.Ajustes de proteccion por pérdida de excitacion

Proteccion de Campo

Ruta de Navegacion BESTCOMSPIlus: Explorador de Configuracion, Proteccion, Campo
Ruta de Navegacion HMI: Explorador de Configuracién, Proteccion, Campo

La proteccion de campo otorgada por el DECS-250N incluye sobretension de campo, sobrecorriente de
campo, seguimiento del excitador de diodo y pérdida de PMG.

Sobretensiéon de Campo

Una condicién de sobretension de campo ocurre cuando la tension de campo excede el umbral de
sobretensién de campo durante el retardo de tiempo de la sobretension de campo. La proteccién de
sobretensién de campo puede habilitarse o deshabilitarse sin alterar la Activacion ni los ajustes de tiempo
de retardo. La Activacion de la sobretension de campo y los elementos de disparo en BESTlogicPlus puede
ser usado en un esquema logico para iniciar una accién correctiva en respuesta a dicha condicion.

Los ajustes relacionados con los regimenes nominales de la maquina se pueden establecer en las
unidades de tension reales o en valores por unidad. Cuando se edita una unidad original,
BESTCOMSPlus recalcula automaticamente el valor por unidad en funcién del ajuste de la unidad
original y del parametro de datos nominales (en Parametros del sistema, pantalla de Datos nominales)
asociados. Cuando se edita un valor por unidad, BESTCOMSPIus recalcula automaticamente el valor
original en funcion del ajuste por unidad y del parametro de datos nominales asociado.

Si se modifican los parametros de datos nominales una vez que se han asignado todos los valores por
unidad, BESTCOMSPIus recalculara automaticamente todos los ajustes de unidades originales en
funcion de los parametros de datos nominales modificados.

La captacién de sobretension tiene una unidad nativa de voltios primarios y los datos nominales
asociados con ella son datos nominales de campo, voltaje - carga completa (en la pantalla Parametros

del sistema, datos nominales).

Los ajustes de la sobretension de campo del BESTlogicPlus se ilustran en la Figura 10-12.

Sobretension de Campo

Primario
Modo
Habilitar w

Levante

006 Por Unidad

Retardo de Tiempo (3)

=
P

Secundario

Modo

Habilitar w
Levante

Primary V
016 Par Unidad

iI

Retardo de Tiempo (3)

=
P

Figura 10-12. Ajustes de Proteccion de Sobretension de Campo
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Sobrecorriente de Campo

Una condicién de sobrecorriente de campo se anuncia cuando la corriente de campo supera el nivel de
activacion de sobrecorriente de campo durante el retardo de tiempo de sobrecorriente de campo. Segun
el modo de temporizacién seleccionado, el retardo de tiempo puede ser fijo 0 depender de una funcién
inversa. El modo de temporizacién independiente utiliza un retardo de tiempo fijo. En el modo de
temporizacion inversa, el retardo de tiempo se acorta en funcién del nivel de corriente de campo una vez
superado el nivel de activacion. El ajuste de dial de tiempoactia como un multiplicador lineal para
determinar el tiempo en que se realizara un anuncio. Esto permite que el DECS-250N se aproxime a la
caracteristica de calentamiento del generador y del transformador elevador del generador durante la
sobreexcitacién. La corriente de campo debe caer por debajo de la relacion de desactivacion (95 %) para
que se restablezca la funcién de inicio de temporizacién. Las siguientes ecuaciones se utilizan para
calcular la activacién de sobrecorriente de campo y para restablecer los retardos de tiempo.

. ~ A XTD
pickur = p o+ \JC+ D x MOP

Ecuacion 10-3. Activacion de sobrecorriente de campo inversa

Donde:

trickup = tiempo para activacion en segundos
A =-95,908

B =-17,165

C = 490,864

D =-191,816

TD = ajuste de dial de tiempo <0,1; 20>
MOP = multiplo de activacién <1,03; 2,5>

0.36 xTD

Ti = " _
HMereset 1- (MOPreset)z

Ecuaciéon 10-4. Restablecimiento de sobrecorriente de campo inversa

Donde:
Timereset = tiempo maximo para restablecimiento, en segundos
TD = ajuste de dial de tiempo <0,1; 20>

MOPreset = multiplo de activacion <0,0; 0,95>

Los grupos de ajustes primarios y secundarios proporcionan mayor control frente a dos condiciones
operativas de la maquina.

La proteccion de sobrecorriente de campo se puede habilitar e inhabilitarsin alterar los ajustes de
activacién y retardo. La activacion de sobrecorriente de campo y los elementos de disparo de
BESTlogicPlus se pueden utilizar en un esquema ldgico para iniciar una accion correctiva en respuesta a
la condicion.

Los ajustes relacionados con los regimenes nominales de la maquina se pueden establecer en las
unidades de tension reales o en valores por unidad. Cuando se edita una unidad original,
BESTCOMSPIlus recalcula automaticamente el valor por unidad en funcién del ajuste de la unidad
original y del parametro de datos nominales (en Parametros del sistema, pantalla de Datos nominales)
asociados. Cuando se edita un valor por unidad, BESTCOMSPIus recalcula automaticamente el valor
original en funcion del ajuste por unidad y del parametro de datos nominales asociado.

Si se modifican los parametros de datos nominales una vez que se han asignado todos los valores por
unidad, BESTCOMSPIus recalculara automaticamente todos los ajustes de unidades originales en
funcion de los parametros de datos nominales modificados.

La captacidn de sobrecorriente tiene una unidad nativa de amperios primarios y los datos clasificados
asociados con ella son datos clasificados de campo, corriente - carga completa (en la pantalla
Parametros del sistema, datos clasificados).

DECS-250N Proteccioén



10-12 9440572990

La Figura 10-13 muestra los ajustes de sobrecorriente de campo de BESTCOMSPIus®. En
BESTCOMSPIus se muestra un diagrama de la curva de ajuste de sobrecorriente de campo. El diagrama
puede ilustrar las curvas de ajustes primarios o secundarios.

Sobrecorriente de Campo

Primario Secundario .
i . Sobrecorriente de Campo
4
Habilitar ~ Habilitar ~ 10
Levante Levante r
0.000 Por Unidad 0.000 Por Unidad \
3
Modo de cronometraje Modo de cronometraje 10
Cronometraje inverso R Cronometraje definitivo w
Retardo de Tiempo (s) Retarde de Tiempo (s) =]
= @
3
Dial de Tiempo Dial de Tiempo g_ 102
g
=
[= \'"""\.._
]
1 01 -N"“'--..._
P s

10°

08 10 12 14 16 18 20 22 24 26 28
Multiple de excitacion (xPU)

Pantalla de Curva
(®) Primario
(O Secundario

Figura 10-13. Ajustes de proteccion de sobrecorriente de campo

Monitor de Excitador de Diodo

El monitor de excitador de diodo (EDM - siglas en inglés de Exciter Diode Monitor) controla la condicion
de semiconductores sin escobillas de potencia del excitador monitoreando la corriente de campo del
excitador. EI EDM detecta los diodos abiertos y los diodos giratorios en corto en el puente del excitador.
Los ajustes del EDM se muestran en la Figura 10-14. Cuando se implementa el EDM, es imperativo que
el usuario conozca y especifique el numero de polos para la armadura del excitador y el rotor del
generador. Para una medicién confiable de un diodo abierto, el excitador al coeficiente del polo del
generador deberia ser de 1,5 o mayor y el nivel de corriente de campo no deberia ser menor a 1,5 Acc.
Un calculo de coeficiente de polo, disponible en BESTCOMSPIus®, puede usarse para calcular el
coeficiente de polo a partir de un nimero de armadura del excitador y polos del rotor del generador.

El EDM estima el fundamental arménico de la corriente de campo del excitador utilizando
transformaciones discretas de Fourier (DFTs). El arménico, expresado como un porcentaje de la
corriente de campo, es entonces comparado con el nivel de activacion para la medicion del diodo abierto
y la medicién del diodo en corto. Si el porcentaje de la corriente de campo excede el nivel de activacion
del diodo abierto o en corto, entonces el tiempo de retardo apropiado comenzara. Luego del tiempo de
retardo para el diodo abierto o diodo en corto la condicion expira y si el porcentaje de la corriente de
campo continua excediendo el ajuste de activacion del diodo abierto o en corto, la condiciéon se anuncia.
La activacion del EDM y los elementos de disparo en el BESTlogicPlus pueden usarse en un esquema
I6gico para iniciar una accién correctiva en respuesta a la condicidon de diodo abierto o en corto.

Un ajuste de nivel de deshabilitar EDM evita anuncios molestos debido a corriente de baja excitacion o si
la frecuencia del generador esta fuera de alcance. Se puede usar un ajuste de deshabilitar nivel para
deshabilitar ambos diodos de proteccion, abierto y en corto, cuando la corriente del campo cae por
debajo del porcentaje de lo nominal, definido por el usuario. La proteccion EDM puede ser deshabilitada
y habilitada por el usuario sin alterar los ajustes individuales de la proteccion.

Proteccioén DECS-250N
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Nota

Si se desconoce el numero de polos para la armadura del excitador y el rotor
del generador, la funcién del EDM igualmente seguira operando. Sin
embargo, sélo un diodo en corto puede ser detectado. Si no se conoce el
numero de polos, o mejor es deshabilitar todos los parametros de proteccién
de diodo abierto del excitador. En esta situacion, los parametros de polo de
generador y excitatriz se deben establecer en 1,0 para impedir un disparo en
falso.

Es posible que no se detecte un diodo excitador abierto si la frecuencia del
generador y la frecuencia de la potencia de operacion son iguales y la
potencia de operacién del DECS-250N proviene de una fuente monofasica.
Se recomienda una fuente de alimentacion trifasica para una deteccion fiable
de diodos abiertos. La deteccion de diodos abiertos también se vera afectada
si un generador de imanes permanentes (PMG) suministra potencia de
operacién al DECS-250N vy la frecuencia del PMG es igual o inferior a la
frecuencia del generador.

Todas las pautas de la configuracion del EDM expuestas aqui asumen que los
diodos del excitador no estan abiertos ni en cortocircuito en el momento de la
configuracién y prueba.

Aplicar Proteccion de EDM

Es especialmente dificil detectar condiciones de diodo abierto cuando se desconoce el nimero de polos
del generador y el excitador. Por esta razon, el coeficiente del nUmero de polos sin escobilla de la
armadura del excitador a numero de polos del rotor del generador deberia ser introducido para asegurar
la medicién de diodos abiertos o en corto.

Encontrar el Maximo de Corriente de Rizado de Corriente

Para establecer el nivel de activacién de diodo abierto y nivel de activacion de diodo en corto, se debe
conocer la corriente de rizado maxima en el campo. Esto puede lograrse haciendo andar el generador
descargado y a una velocidad nominal. Variar la tension del generador de minimo a maximo mientras se
monitorea el nivel de rizado del EDM en el visor del HMI. Registrar el valor mas alto.

Monitor Diodo Excitador
Elemento EDM

Relacion Polar Diodo Abierto (DA) Diodo Cerrado (DC)
et e
Calculadora Deshabiltar ~ Deshabiltar ~
Nivel de Levante (%) Nivel de Levante (%)
Nivel Deshabilitar (%) = =
| _
Retardo (s) Retardo (s)

10.0 5.0

Figura 10-14. Ajustes de Proteccion de Monitor de Excitador de Diodo

Ajustar el Nivel de Activacion — Numero de Polos del Generador Conocidos

Multiplicar por dos el valor de rizado del EDM mas elevado, obtenido en el parrafo anterior. El resultado
es el ajuste de nivel de activacion del diodo abierto. El multiplicador puede variar entre 1,5y 5 para
aumentar o disminuir el margen del disparo. Sin embargo, reducir el multiplicador podria resultar en
molestas indicaciones de diodo abierto.

Multiplicar por 50 el valor de rizado del EDM mas elevado, obtenido en el parrafo anterior. El resultado es
el ajuste de nivel de activacion del diodo en cortocircuito. EI multiplicador puede variar entre 40 y 70 para
aumentar o disminuir el margen del disparo.
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EI DECS-250N ha fijado niveles inhibidores de EDM para prevenir molestas indicaciones de diodo fallido
mientras la frecuencia del generador sea menor a 40 Hertz o mayor a 70 Hertz. La operacién del EDM
también se inhibe cuando el nivel de la corriente de campo esta por debajo del ajuste del nivel de
deshabilitado.

Ajustar el Nivel de Activacion — Numero de Polos del Generador Desconocido

El DECS-250N puede detectar condiciones de diodo en corto cuando no se conoce el nimero de polos
del generador. Para brindar esta proteccion, inhabilite la proteccién de diodo abierto, establezca la
relacion de polos en 1,0 y habilite la proteccion de diodo cortocircuitado. Multiplicar por 30 el maximo
nivel de rizado de EDM, obtenido en Encontrar la Maxima Corriente de Campo de Rizado. El
multiplicador puede variar entre 20 y 40 para aumentar o disminuir el margen de activacién. Sin
embargo, reducir el multiplicador podria resultar en molestas indicaciones de diodo en corto.

Testeo de los Ajustes de EDM

Encender el generador del estado de reposo y aumentar la velocidad y tension al valor nominal. Cargar
la maquina hasta su nivel nominal y confirmar que no ocurran anuncios de diodo fallido. Todas las guias
de ajuste del EDM presentadas aqui presumen que los diodos de excitacidén no estuvieron abiertos o en
corto en el momento del ajuste y prueba.

Falla de Entrada de Potencia

Una falla de entrada de potencia existe cuando cualquiera de las siguientes situaciones ocurre:

Potencia de Funcionamiento fase-1

Cuando la potencia de funcionamiento disminuye por debajo de 30 Vca, existe una condicion de falla de
entrada de potencia.

Potencia de Funcionamiento fase-3
e Las tres fases de potencia de funcionamiento disminuyen por debajo de 30 Vca.

e Un desbalance de la tension fase-a-fase mayor al 20% existe en la entrada de potencia
de funcionamiento.

Los ajustes del DECS-250N deben estar correctamente establecidos para coincidir con la configuracién
de potencia de funcionamiento. Por ejemplo, si los ajustes del DECS-250N reflejan una configuracién de
potencia de fase-3 pero la configuracién de potencia de funcionamiento real es de fase-1, entonces el
DECS-250N interpretara la fase uno como un desbalance y activara la alarma/disparo. Para mayor
informacion los ajustes de la potencia de funcionamiento de la fase-1

y fase-3 ver Configuracién y Especificaciones.

Falla Intrada de Potencia

Configuracion de entrada de potencia
Trifasico

Medo

Habilitar w

Retardo de Tiempo (s)

Figura 10-15. Ajustes de Proteccion de Pérdida de PMG

La proteccion de falla en la entrada de potencia puede utilizarse por las aplicaciones de PMG, derivado-
y sistemas potenciados por PMG. Esta proteccion sélo se activa en el modo de /nicio y luego de un
arranque suave. Un ajuste de tiempo de retardo atrasa los anuncios de falla en la entrada de potencia
para acomodar reducciones/desbalances transitorios en la tensién de la entrada de potencia de
funcionamiento. La proteccion de falla en la entrada de potencia puede habilitarse o deshabilitarse sin
alterar el ajuste de tiempo de retardo. La configuracidon de entrada de potencia seleccionada se muestra
como un valor de solo lectura. El levante y los elementos de disparo de la falla en la entrada de potencia
en el BESTlogicPlus pueden usarse en un esquema légico para iniciar la accion correctiva en respuesta
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a dicha condicién. Los ajustes de la falla en la entrada de potencia del BESTCOMSP/us® se ilustran en la
Figura 10-15.

Proteccion Verificacion de Sincronismo

Ruta de Navegacion BESTCOMSPIus: Explorador de Configuracién, Proteccion, Verificacion de
Sincronismo (25)
Ruta de Navegacion HMI: Explorador de Configuracion, Proteccion, Verificacion de Sincronismo (25)

Precaucion

Debido a que las funciones de verificacion de sincronismo y sincronizador
automatico del DECS-250N comparten los circuitos internos, la funcion de
verificacion de sincronismo no estara disponible cuando se seleccione la
opcion de estilo de sincronizador automatico.

Cuando se encuentra habilitada, la funcion verificaciéon de sincronismo (25) supervisa el sincronismo
automatico o manual del generador controlado con un bus/utilidad. Durante la sincronizacion, la funcién
25 compara las diferencias de tension, angulo de deslizamiento, y frecuencia de deslizamiento entre el
generador y el bus. Cuando las diferencias del generador/bus entran en el ajuste de cada parametro, la
salida virtual del estado 25 confirma. Esta salida virtual puede ser configurada (en BESTlogicPlus) para
reafirmar una salida de contacto. Dicha salida de contacto puede, a su vez, habilitar el cierre de un freno
que une el generador al bus.

Sinc Verificacion

25 Elemento
Modo
Habilitar w

Diferencia de Tensidn (%)

=y
(=}

Angulo de Desplazamiento (%)

—
o3

Compensacion de angulo (%)

Frec de Desplazamiento (Hz)
01

i

Frec Gen = Frec Bus
Habilitar w

Figura 10-16. Ajustes de Proteccién Verificaciéon de Sincronismo

Un ajuste de compensacion de angulo permite compensar el cambio de fase generado por los
transformadores del sistema. Para obtener informaciéon mas detallada sobre el ajuste de compensacion
de angulo, consulte el capitulo Sincronizador.

Si se ha seleccionado la casilla de ajuste Frec gen > Frec bus, la salida virtual de estado 25 no
confirmara a menos que la frecuencia del generador sea mayor que la frecuencia del bus. Los ajustes de
proteccion de verificacion de sincronismo se ilustran en la Figura 10-16.

Frecuencia de Generador Menor a 10 Hertz

Una condicién de generador por debajo de 10 Hz es anunciada cuando la frecuencia del generador
disminuye por debajo de 10 Hz o cuando la tensién residual es baja a 50/60 Hz.
La anunciacion de generador por debajo de 10 Hz es restablecida automaticamente cuando
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la frecuencia del generador incrementa por arriba de 10 Hz o la tension residual incrementa
por arriba del umbral.

Proteccién Configurable

Ruta de Navegacion BESTCOMSPIlus: Explorador de Configuracion, Proteccion, Proteccion
Configurable
Ruta de Navegacion HMI: Explorador de Configuracién, Proteccién, Proteccion Configurable

EI DECS-250N tiene ocho elementos de proteccion configurable que pueden usarse para complementar
la proteccion estandar del DECS-250N. Los ajustes de proteccién configurable del BESTCOMSPIus® se
ilustran en la Figura 10-17. Para facilitar la identificacidon de los elementos de proteccion, se le puede dar
a cada elemento un nombre designado por el usuario. Para configurar un elemento de proteccion, se
debe seleccionar el parametro a monitorear y luego establecer las caracteristicas operativas del
elemento. Cualquiera de los siguientes parametros puede ser seleccionado.

APC Salida

Salida LVRT

Porcentaje de error de reparto de carga de red
Entrada de potencia

Entrada Analégica 1, 2, 3,4,5,6,7, 8
Corriente de Entrada Auxiliar (mA)

Tensiéon de Entrada Auxiliar

Frecuencia del Bus

Tension del Bus: Vas, Vac, or Vca

Rizado del EDM

Corriente de Campo del Excitador

Tension de Campo del Excitador

Corriente del Generador: Ia, Is, Ic, o Promedio
Frecuencia del Generador

Factor de Potencia del Generador

Tension del Generador: Vas, Vec, Vca, 0 Promedio
Horas Kilowatt

Corriente de Secuencia Negativa

Tension de Secuencia Negativa

Corriente de Secuencia Positiva

Tensiéon de Secuencia Positiva

Salida de PSS

Entradade RTD 1,2, 3,4,5,6,7,8

Posicién del Punto de Referencia

Termopar 1, 2

Total kVA

Total kvar

Total kW

Error de Seguimiento

Si un Médulo de Expansion Analdgico (AEM-2020) es utilizado, cualquiera de los siguientes RTD
analdgicos, y entradas de termopar pueden ser seleccionadas.

e Entrada Analégica 1, 2, 3,4, 5,6, 7,0r 8

e EntradaRTD1,2,3,4,5,6,7,0r8

e Termopar 1or2

La proteccion siempre puede ser habilitada o deshabilitada sélo cuando el DECS-250N se encuentra
habilitado y suministrando excitaciéon. Cuando la proteccion se habilita sélo en modo de /nicio, un armado
de tiempo de retardo puede usarse para demorar la proteccion siguiente al inicio de la excitacion.

Una funcién de histéresis mantiene la funcién de la proteccion activa por un porcentaje definido por el
usuario superior/inferior al umbral de activacion. Esto evita activaciones y caidas repetidas donde el
parametro monitoreado esta flotando cerca del umbral de activacién. Por ejemplo, con un valor

de histéresis de 5% en un elemento configurado para activarse a 100 Aca de la sobrecorriente del
generador de fase-A, el elemento de proteccion se activara cuando la corriente supere los 100 Aca

y permanezca activada hasta que la corriente disminuya por debajo de 95 Aca.

Proteccioén DECS-250N
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Cada uno de los ocho elementos de proteccion configurable tiene cuatro umbrales ajustables
individualmente. Cada umbral puede ser programado para la activacion cuando el parametro
monitoreado aumenta por sobre el ajuste de activacion (Sobre), activacion cuando el parametro
monitoreado disminuye por debajo del ajuste de levante (Debajo), o no activaciéon (Deshabilitado). El
nivel de activacion para el parametro monitoreado se define por un ajuste de umbral. Mientras el valor de
ajuste del umbral es amplio, uno debe utilizar un valor dentro de los limites de valor de ajuste para el
parametro monitoreado. Utilizar un umbral fuera de los limites permitira prevenir un mal funcionamiento
del elemento de proteccion. Un retardo de activacion sirve para retrasar un disparo protector después de
que el nivel del umbral (activacién) se excede.

Proteccion Configurable #1

Texto de Rétulo
|CONF PROT 1 |

Seleccidn de Parametros
WAB Gen ~

Inhibir Medo Parar

Mo w

Retardo de Armado (s)

R

Histéresis (%

Umbral #1

Modo Umbral Retardo de Activacion (s)
Deshabiltar v 0.00 | [0 |
Umbral #2

Modo Umbral Retardo de Activacian (s)
Deshabiltar v 0.00 | [0 |
Umbral #3

Modo Umbral Retardo de Activacidan (s)
Deshabiltar v 0.00 | [0 |
Umbral #4

Modo Umbral Retardo de Activacidn (s)
Deshabiltar v [0.00 | [ |

Figura 10-17. Ajustes de Proteccion Configurable
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11 - Limitadores

Los limitadores del DECS-250N aseguran que la maquina controlada no exceda sus capacidades. El
DECS-250N limita la sobreexcitacion, la subexcitacion, corriente estatdrica y potencia reactiva. También
limita la tensién durante las condiciones de subfrecuencia.

Limitador de la Sobrexcitacion

Ruta de Navegacion BESTCOMSPIus: Valores de Ajuste, Limitadores, Limitadores de Sobreexcitacion
(OEL - siglas en inglés)

Ruta de Navegacion HMI: Ajustes, Valores de Ajuste, Limitadores, Limitadores de Sobreexcitacion (OEL
— siglas en inglés)

El limitador de sobreexcitacion (OEL) monitoriza el nivel de corriente de campo suministrado por el
DECS-250N vy lo limita para evitar el sobrecalentamiento.

El OEL puede activarse en todos los modos de regulaciéon. En modo manual, el comportamiento del OEL
puede configurarse para limitar la excitaciéon o emitir una alarma. Este comportamiento se configura en
BESTlogic™ Plus.

EI DECS-250N dispone de dos tipos de limitacién de sobreexcitacion: punto de suma o toma de control.
El OEL de punto de suma proporciona una sefial de control al punto de suma del bucle de control del
regulador de tension, mientras que el OEL de toma de control anula el bucle de control principal del
regulador de tension. Consulte el modelo matematico del DECS-250N para obtener mas detalles.

Los ajustes del OEL se ilustran en las Figura 11-3, Figura 11-4, y Figura 11-6.

Punto Suma del OEL

El Punto Suma del limitador de sobre-excitacién compensa las condiciones de sobrecorriente de campo
mientras la maquina esta desconectada (offline) o en linea (online). El comportamiento del OEL offline y
online esta dictaminado por dos grupos separados de ajustes. Los grupos de ajustes primario y
secundario (seleccionables en légica configurable) dan control adicional para dos condiciones de
funcionamiento distintivas de la maquina.

Operacién sin conexién (Offline)

Para operar sin conexion, existen dos niveles de limitador de sobreexcitacion del Punto Suma: bajo y
alto. La Figure 11-1 ilustra la relacion de estos niveles.

———OEL Activo :&

—En Reinicio—»

S | Nivel Alto
< o
g <
o
£ 2 P0104-70
o 9]
© = Nivel Bajo
KR .
2
c
(]
=
@]
o

Tiempo (segundos)
Figure 11-1. Punto de Suma, Sin conexién, Limitador de Sobreexcitacion

Inicialmente, no se permitira que la corriente de excitacion supere el umbral de nivel alto. Al expirar el
retardo de tiempo alto, la corriente de excitacion se limitara al valor del ajuste de nivel bajo. La corriente
de excitacién podra permanecer indefinidamente en este nivel segun lo requiera la aplicacion. EI OEL se
activa siempre que la corriente de excitacion sea igual o superior al umbral de nivel bajo.

DECS-250NDECS-250N Limitadores
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Reinicio de OEL sin conexion

Una vez que la corriente de excitacidon desciende por debajo del umbral de nivel bajo, se activa un
temporizador de reinicio. Si el OEL se reactiva antes de que expire el temporizador de reinicio, la
temporizacién de OEL comenzara desde un valor igual a la duraciéon de OEL activa anterior mas 100
ciclos eléctricos menos el tiempo de reinicio. Una vez que se permite que expire el temporizador de
reinicio, este se reinicia por completo.

Temporizador de reinicio:

1. Sila duracion de OEL activa es menor que el retardo de tiempo alto menos 100 ciclos, el
temporizador de reinicio sera igual a la duracion de OEL activa mas 100 ciclos.

2. Sila duracion de OEL activa es igual o mayor que el retardo de tiempo alto menos 100 ciclos, el
temporizador de reinicio sera igual al retardo de tiempo alto.

Operacién con conexion (Online)

Para operar online existen tres niveles de limitador de sobreexcitacion del Punto Suma: bajo, medio y
alto. La Figura 11-2 ilustra la relacion de estos niveles.

Nivel Alto
S
o <
< 2
S E) Nivel Medio P0104-71
= - T
S :
S 2
2 E . .
_5 _________________________ = Nivel Bajo
S OEL Activo ;\\
F—En Reinicio—»

Tiempo (segundos)
Figura 11-2. Punto de Suma, Online, Limitador de Sobreexcitacién

Inicialmente, no se permitira que la corriente de excitacion supere el umbral de nivel alto. Al expirar el
retardo de tiempo alto, ya no se permitira que la corriente de excitacion supere el umbral de nivel medio.
Una vez expirado el retardo de tiempo medio, la corriente de excitacion se limitara al valor del ajuste de
nivel bajo. La corriente de excitacion podra permanecer indefinidamente en este nivel segun lo requiera
la aplicacién. El OEL se activara siempre que la corriente de excitacion sea igual o superior al umbral de
nivel bajo.

Online OEL Reset

Once excitation current drops below the Low Level threshold, a Reset Timer becomes active. If the OEL
reactivates prior to the Reset Timer expiring, then the OEL Timing will begin from a value equal to the
previous OEL Active duration plus 100 electrical cycles minus the time in reset. Once the Reset Timer is
allowed to expire, then the OEL Active timer is completely reset.

Reset Timer:

1. If the OEL Active duration is less than the High Time delay minus 100 cycles, then the Reset
Timer will be equal to the OEL Active duration plus 100 cycles.

2. If the OEL Active duration is equal to or greater than the High Time delay minus 100 cycles but
less than the sum of the High Time and Medium Time delays, then the Reset Timer will be equal
to the High Time delay.

Limitadores DECS-250N
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3. If the OEL Activation duration is equal to or greater than the sum of the High Time and Medium
Time delays, then the Reset Timer is equal to the sum of the High Time and Medium Time
delays.

Tension de Dependencia del OEL

La opcion de dependencia de voltaje de OEL se utiliza con el OEL de Punto de Suma en Linea. Cuando
esta habilitado, el limite de Nivel Alto de OEL en Linea no se activa durante la actividad normal de OEL.
Solo se habilitan los ajustes de Nivel Medio y Nivel Bajo. Mientras el OEL esta activo, si ocurre una falla
que provoque una caida rapida del voltaje en los terminales (-dV), el Nivel Alto estara disponible durante
un periodo igual al retardo de Tiempo Alto. Para activar el Nivel Alto, el cociente de la caida negativa por
unidad del voltaje en los terminales dividido por la duracién (dV/dt) es menor que el ajuste de Nivel dV/dt.

Confiquraciones por unidad

Los ajustes relacionados con los regimenes nominales de la Maquina se pueden establecer en las
unidades de tension reales o en valores por unidad. Cuando se edita una unidad original,
BESTCOMSPIus recalcula automaticamente el valor por unidad en funcién del ajuste de la unidad
original y del parametro de datos nominales (en Parametros del sistema, pantalla de Datos nominales)
asociados. Cuando se edita un valor por unidad, BESTCOMSPIus recalcula automaticamente el valor
original en funcion del ajuste por unidad y del parametro de datos nominales asociado.

Si se modifican los parametros de datos nominales una vez que se han asignado todos los valores por
unidad, BESTCOMSPIus recalculara automaticamente todos los ajustes de unidades originales en
funcién de los parametros de datos nominales modificados.

Los niveles tienen unidades originales de amperios primarios, y los datos nominales asociados a ellos
son los Datos nominales de la Maquina, corriente (en Parametros del sistema de la pantalla de Datos
nominales).

OEL Configurar
Configuracion OEL
OEL habilitar
Habilitar ~
Mede OEL
Punto de Suma w

Tension de Dependencia OEL
dw/dt habilitar

Deshabilitar e

dw/dt Nivel

R

Figura 11-3. Ajustes de Configuracion OEL
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Toma de Control del OEL

Punto de Suma OEL

Primario
Fuera de Linea
Alto Mivel
Primary A

00D Por Unidad

ii

Tiempo Alto (s)

ﬂ

Bajo Mivel

Primary A
Por Unidad
En Linea

Alto Nivel

Primary A
Por Unidad

Tiempo Alto (s)

ﬂ

Mivel Medio

Primary A

ii
ii

000 Por Unidad

Tiempo Medio (s)

ﬂ

Bajo Nivel

Primany A

ii

000D Por Unidad

Alto Nivel

0.000 Por Unidad
Tiempo Alto (s)

Bajo Mivel

0.000 Por Unidad
En Linea

Alto Nivel

0.000 Por Unidad

Tiempo Alto (s)

ﬂ

Nivel Medio

Primary &

000 Por Unidad

Tiempo Medio (s)

ﬂ

Bajo Nivel

Primary A

LLLI] Por Unidad

Figura 11-4. Ajustes de Punto de Suma OEL

La limitacion de sobreexcitacion de sustitucién limita el nivel de corriente de campo en relaciéon con una
caracteristica de tiempo inverso similar a la que se muestra en la Figura 11-5. Anula el bucle de control
primario del regulador de voltaje (consulte el modelo matematico DECS-250N para obtener mas
detalles). Se pueden seleccionar distintas curvas para la operacion en linea y fuera de linea. Si el
sistema entra en una condicion de sobreexcitacion, se limita la corriente de campo y se la fuerza a seguir
la curva seleccionada. La caracteristica de tiempo inverso se define mediante la Ecuacion 11-1.

A XTD

t,: =
pickur = g+ JC+ D x MOP

Ecuacion 11-1. Caracteristica de tiempo de activacion inverso

tpickup = tiempo para activacion en segundos

Donde:

A =-95,908
B =-17,165
C = 490,864
D =-191,816
TD =

MOP =

Limitadores

ajuste de dial de tiempo <0,1; 20>
multiplo de activacion <1,03; 2,5>
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Nivel Alto
)
©
<
(@]
o
g P0013-21
©
O
(0]
©
Q
C
Q
E
S
------ Nivel Bajo=-=======s==msmmmmmmm e mm s e T

Tiempo (segundos)
Figura 11-5. Caracteristicas de Tiempo Inverso para Toma de Control OEL

Los grupos de ajustes primarios y secundarios proporcionan mayor control frente a dos condiciones
operativas de la maquina. Cada modo de operacion del OEL de sustitucion (en linea y fuera de linea)
tiene un ajuste de nivel bajo, de nivel alto y de dial de tiempo.

Una vez que la corriente de campo disminuye por debajo del nivel de desactivacion (95 % de activacion),
la funcién se restablece segun el método de restablecimiento seleccionado. Los métodos de
restablecimiento disponibles son: inverso, integrador e instantaneo.

Si se utiliza el método inverso, el OEL se restablecera en funcion del tiempo frente al multiplo de
activacion (MOP). Cuanto mas bajo sea el nivel de corriente de campo, menos tiempo se requerira para
el restablecimiento. El restablecimiento inverso utiliza la siguiente curva (Ecuacién 11-2) para calcular el
tiempo de restablecimiento maximo.

RC X TD x 0.05
1— (MOP x 1.03)?

Restablecer constante de tiempo =

Ecuacion 11-2. Caracteristica de tiempo de restablecimiento inverso

Donde:

Restablecer constante de tiempo = tiempo maximo para restablecimiento, en segundos
RC = ajuste de coeficiente de restablecimiento <0,01; 100>

TD = ajuste de dial de tiempo <0,1; 20>

MOP = multiplo de activacion

En el método de restablecimiento integrador, el tiempo de restablecimiento es igual al tiempo de
activacion. En otras palabras, la cantidad de tiempo transcurrido por encima del umbral de nivel bajo es
igual a la cantidad de tiempo requerida para el restablecimiento.

El restablecimiento instantaneo no tiene ningun retardo intencional.

En BESTCOMSPIus® se muestra un diagrama de las curvas de ajuste del OEL de sustitucion. Los
ajustes permiten seleccionar las curvas que se muestran. El diagrama puede ilustrar las curvas de
ajustes primarios o secundarios, las curvas de ajustes en linea y fuera de linea, y las curvas de ajustes
de activacién o de restablecimiento.

Los ajustes relacionados con los regimenes nominales de la Maquina se pueden establecer en las
unidades de tension reales o en valores por unidad. Cuando se edita una unidad original,
BESTCOMSPlus recalcula automaticamente el valor por unidad en funcién del ajuste de la unidad
original y del parametro de datos nominales (en Parametros del sistema, pantalla de Datos nominales)
asociados. Cuando se edita un valor por unidad, BESTCOMSPIus recalcula automaticamente el valor
original en funcién del ajuste por unidad y del parametro de datos nominales asociado.

DECS-250NDECS-250N Limitadores
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Si se modifican los parametros de datos nominales una vez que se han asignado todos los valores por
unidad, BESTCOMSPIus recalculara automaticamente todos los ajustes de unidades originales en

funcion de los parametros de datos nominales modificados.

Los niveles tienen unidades originales de amperios primarios, y los datos nominales asociados a ellos
son los Datos nominales de la Maquina, corriente (en Parametros del sistema de la pantalla de Datos

nominales).
Toma OEL
Primario Tomar OEL
Fuera de Linea En Linea 8.50
Bajo Mivel Bajo Nivel
1.000 Por Unidad 0.000 Por Unidad el
Alto Nivel Alto Nivel T
2 750
1.600 Por Unidad 0.000 Por Unidad E \
. ) : . . 7.00
Dial de Tiempo Dial de Tiempo :
w
o
Coef restablec Coef restablec 42 6.50
5
Método restablec Método restablec 8 6.00 ]
Inverso w Inverso w 8
2 550
= — |
[—————
Secundario 5.00
Fuera de Linea En Linea
Bajo Mivel . Bajo Nivel . 450
L el 0.00 500.00 1000.00 2000.00
0.000 Por Unidad 0.000 Por Unidad Tiempo {segs}
Alto Nivel Alto Nivel
) N ) N Mostar
. . (®) Primario (® Fuera de Linea (®) Unidades Primarias
0.000 Por Unidad 0.000 Por Unidad . A—— i
() Secundario O Enlines () Por Unidad
Dial de Tiempo Dial de Tiempo
Coef restablec Coef restablec
Método restablec Método restablec
Inverso ~ Inverso ~

Limitador de Subexcitacion

Figura 11-6.Ajustes del OEL de sustitucion

Ruta de Navegacion BESTCOMSPIlus: Explorador de Configuracion, Consignas, Limitadores,
Limitadores de Subexcitacion (UEL — siglas en inglés)
Ruta de Navegacion HMI: Explorador de Configuracién, Consignas, Limitadores, Limitadores

de Subexcitacion (UEL — siglas en inglés)

Hacer funcionar un generador en una condicién de sub-excitacién puede causar un recalentamiento de las
cabezas de las bobinas. Una subexcitacién extrema puede llevar a una pérdida de sincronismo. El
limitador de subexcitacidon (UEL) percibe el nivel lider del var del generador y limita las disminuciones en
excitacion para limitar el calentamiento de las cabezas de bobinas. Cuando se encuentra habilitado, el
UEL funciona en todos los modos de regulacion. El comportamiento del UEL en modo manual puede ser
configurado para limitar la excitacion o disparar una alarma. Este comportamiento se configura en

BESTlogicPlus.

Nota

Para que funcione el UEL, el bloque I6gico PARALLEL_ENABLE_LM se debe
establecer como verdadero en la légica programable BESTlogicPlus.

Limitadores DECS-250N
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Los ajustes del UEL se muestran en la Figura 11-7 y Figura 11-8.

La limitacion de la subexcitacién se implementa a través de una curva UEL internamente generada o una
curva UEL definida por el usuario. La curva internamente generada se basa en el limite de la potencia
deseada en cero potencia real con respecto a la tension del generador y a la calificacion real. El eje de la
potencia reactiva absorbida de la curva en la pantalla de Curva a Medida del UEL puede adaptarse a su
aplicacion.

Una curva definida por el usuario puede tener un maximo de cinco puntos. Esta curva le permite al
usuario encontrar una caracteristica especifica del generador especificando las coordinadas del limite de
la potencia reactiva lider pretendida (kvar) en el nivel apropiado de potencia real (kW).

Los niveles ingresados para la curva definida por el usuario se definen por funcionamiento en la tension
nominal del generador. La curva UEL definida por el usuario puede ajustarse automaticamente
basandose en la tension de funcionamiento del generador utilizando el exponente de potencia real de
tension de dependencia del UEL. La curva UEL definida por el usuario se ajusta automaticamente
basandose en la relacion de la tensién de funcionamiento del generador dividida por la tensién nominal
del generador elevada a la potencia del exponente de potencia real de la tensiéon de dependencia del
UEL. La tensién de dependencia del UEL es mas alla definida por una constante de tiempo de filtro de
potencia real que se aplica al filtro pasa bajo para la salida de potencia real.

UEL Configurar

Configuracion UEL
UEL Configuraiton

Habilitar -

Dependencia de Tension UEL
Exponente de Potencia Real

Constante de Tiempo Filtro Potencia Real (s)

Figura 11-7. Ajustes de Configuracion UEL
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Figura 11-8. Pantalla de Curva a Medida UEL

Limitador de Corriente Estatorica

Ruta de Navegacion BESTCOMSPIus: Explorador de Configuracion, Consignas, Limitadores, Limitador
de Corriente Estatérica (SCL — siglas en inglés)

Ruta de Navegacion HMI: Explorador de Configuracion, Consignas, Limitadores, Limitador de Corriente
Estatérica (SCL — siglas en inglés)

El limitador de corriente estatérica (SCL) monitorea el nivel de la corriente estatérica y la limita para
prevenir un recalentamiento del estator. Para limitar la corriente estatérica, el SCL modifica el nivel de
excitacion de acuerdo a la direccién del flujo de var que entra o sale del generador. Excesiva corriente
estatdrica con un factor de potencia lider necesita un aumento de excitacion. Excesiva corriente
estatérica con un factor de potencia en retardo necesita una reduccién de excitacion.

El SCL puede habilitarse en todos los modos de regulaciéon. Cuando esta funcionando en modo Manual,
el DECS-250N anunciara una corriente estatérica alta pero no actuara para limitarla. Grupos SCR de ajuste
primario y secundario brindan control adicional para dos condiciones distintivas de funcionamiento de
magquina. El limitador de corriente estatérica se da en dos niveles: bajo y alto (ver Figura 11-9). Los
ajustes SCL se muestran en la Figura 11-10.

Los ajustes relacionados con los regimenes nominales de la Maquina se pueden establecer en las
unidades de tensién reales o en valores por unidad. Cuando se edita una unidad original,
BESTCOMSPIus recalcula automaticamente el valor por unidad en funcién del ajuste de la unidad
original y del parametro de datos nominales (en Parametros del sistema, pantalla de Datos nominales)

Limitadores DECS-250N
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asociados. Cuando se edita un valor por unidad, BESTCOMSPIus recalcula automaticamente el valor
original en funcion del ajuste por unidad y del parametro de datos nominales asociado.

/

S

©

» /

L " Nivel de

3 1 Corriente

2 | Tiempo de} Conti Nivel de Alto

_5 Corriente ontinuo Corriente 0-66.000 Aca

S Alto Bajo

(@]

O| 0-60s 0-66.000 Aca
TIEMPO EN SEGUNDOS P0013-19

Figura 11-9. Limitador de Corriente Estatorica

Si se modifican los parametros de datos nominales una vez que se han asignado todos los valores por
unidad, BESTCOMSPIus recalculara automaticamente todos los ajustes de unidades originales en
funcion de los parametros de datos nominales modificados.

Los niveles tienen unidades originales de amperios primarios, y los datos nominales asociados a ellos
son los Datos nominales de la Maquina, corriente (en Parametros del sistema de la pantalla de Datos

nominales).

Nivel Bajo del Limitador

Cuando la corriente del estator supera el ajuste de bajo nivel, el DECS-250N anuncia el nivel elevado. Si
esta condicién persiste durante el transcurso del ajuste de tiempo alto del SCL, el DECS-250N actua
para limitar la corriente al ajuste de bajo nivel de SCL. Cuando la corriente del estator se encuentra por
debajo del ajuste Nivel Bajo, el DECS-250 no realiza ninguna accién limitante SCL. Cuando el
Temporizador de Corriente Alta efectia una cuenta regresiva ya sea desde el tiempo alto, si el
Temporizador de Corriente Alta ya expird, o desde el tiempo transcurrido en nivel alto, si el Temporizador
de Corriente Alta no ha expirado. El generador esta habilitado para funcionar indefinidamente en el
umbral de bajo nivel o por debajo de este umbral.

SCL

Limitador Corriente de Estator
Limitador Corriente de Estator

Habilitar w

Primario
Retardo Inicial (s)

Secundario
Retardo Inicial (s)

Alto Nivel SCL Alto Nivel SCL

000D Por Unidad 000D Por Unidad
Alto Tiempo SCL (s) Alto Tiempo SCL (s)

Bajo Nivel SCL Bajo Nivel SCL

000D Por Unidad 000D Paor Unidad

Figura 11-10. Ajustes de Limitador de Corriente Estatérica
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Nivel Alto del Limitador

Cuando la corriente del estator supera el ajuste de Nivel alto, el DECS-250N actua para limitar la
corriente al valor del ajuste Nivel alto y se inicia un Temporizador de Nivel Alto. Si este nivel de corriente
persiste hasta que este temporizador alcance el ajuste del Tiempo de alto nivel, el DECS-250N actua
para limitar la corriente al valor del ajuste Nivel bajo SCL.

Retardo Inicial

En caso de un limitador de corriente estatérica de nivel bajo o alto, la funcidn limitadora no respondera
hasta que un retardo de tiempo inicial expire.

Limitador Var

Ruta de Navegacion BESTCOMSPIlus: Explorador de Configuracién, Consignas, Limitadores, var
Ruta de Navegacion HMI: Explorador de Configuracién, Consignas, Limitadores, VAR

El limitador var puede ser habilitado para limitar el nivel de potencia reactiva exportada del generador.
Grupos de ajuste primario y secundario brindan control adicional para dos condiciones distintivas de
funcionamiento de maquina. El punto de ajuste del limitador de Varse expresa como un porcentaje del
régimen nominal VA maximo calculado para la maquina. Un ajuste de retardo establece un tiempo de
retardo entre cuando el umbral var se excede y cuando el DECS-250N actua para limitar el flujo var.

Los ajustes de limitador se muestran en la Figura 11-11.

var

Limitador VAR

Limitador VAR

Habilitar v
Primario Secundario
Referencia () Referencia (%)
100.0 100.0
Retardo (3) Retardo (s)

Figura 11-11. Ajustes de Limitador de Var

Escalador de Limite

Ruta de Navegacion BESTCOMSPIlus: Explorador de Configuracion, Consignas, Limitadores,

Escalador
Ruta de Navegacion HMI: Explorador de Configuracién, Consignas, Limitadores, Escalador

El ajuste automatico (escalado) del limitador de sobreexcitacion y limitador de corriente estatérica es
posible a través de la entrada de control auxiliar del DECS-250N. Los ajustes del limitador de escala se
muestran en la Figura 11-12. El escalado OEL y SCL pueden habilitarse y deshabilitarse
independientemente. El ajuste automatico del OEL y SCL se basa en seis parametros: sefial y escala
para tres puntos (niveles).

Con la entrada de escalado establecida en Entrada Auxiliar, el valor de la sefial para cada punto
representa la entrada de control auxiliar. Esta entrada puede ser una sefial 4 a 20 mAcc aplicada a las
terminales I+ y I- o una sefial -10 a +10 aplicada a las terminales V+ y V-. (El tipo de entrada se selecciona
en BESTCOMSPIus). Para mas detalles ver la seccion de Control Auxiliar de este manual.

Con la entrada de escalado establecida en AEM RTD #, el valor de la sefial para cada punto representa
una entrada AEM RTD en grados Fahrenheit. Para mas detalles ver la seccion de Médulo de Expansién
Analégico de este manual.

Limitadores DECS-250N
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El valor escala para cada punto define el nivel bajo del limitador como un porcentaje de la corriente de
campo nominal para el OEL y como corriente estatérica nominal para el SCL.

Escala Scl habilitar

-5.00

e |
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Escalado
Escala Oel habilitar Escalado del Punto de Suma OEL Tomar Escalado OEL Escalado SCL
Entrada Auxiliar Punto 1 - Sefial (V) Punto 1 - Sefial (V) Punto 1 - Sefial

-5.00

RTD 1 AEM Punto 1 - Escala (%) Punto 1 - Escala (%)
00
Punto 2 - Senal (V) Punto 2 - Senal (V) Punto 2 - Senal
Punto 2 - Escala (%) Punto 2 - Ezcala (%) Punto 2 - Escala (%)
100.0 100.0 100.0
Punto 3 - Sefial (V) Punto 2 - Sefial (V) Punto 3 - Sefial
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Figura 11-12. Ajustes del Escalador de Limite

Limitador de Subfrecuencia

Ruta de Navegacion BESTCOMSPIlus: Explorador de Configuracion, Consignas, Limitadores,
Subfrecuencia.
Ruta de Navegacion HMI: Explorador de Configuracién, Consignas, Limitadores, UEL

El limitador de subfrecuencia es seleccionable para limitar subfrecuencia o limitar volts por Hertz. Estos
limitadores protegen al generador de dafios causados por flujo magnético excesivo resultante de una
baja frecuencia y/o de una sobretension.

Si la frecuencia del generador disminuye por debajo de la frecuencia de codo para la pendiente de
subfrecuencia (Figura 11-13), el DECS-250N ajusta la consigna de tension de tal modo que la tensién del
generador sigue la pendiente de la subfrecuencia. El valor de ajuste de la frecuencia de codo y ajustes
de pendiente hace posible que el DECS-250N iguale las caracteristicas de funcionamiento de la fuerza
motriz y las cargas que sean aplicadas al generador.

Frecuencia de Codo
100 % \

P0004-34.vsd
12-03-01

© VOLTS DEL GENERADOR

%

10 Hz Nominal
FRECUENCIA DEL GENERADOR

Figura 11-13. Curva de Compensacion de Subfrecuencia Tipica

DECS-250N Limitadores
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Volts por Hertz

El limitador de volts por hertzio previene que la consigna de regulacién exceda la relacion volts por
hertzio definida por los ajustes V/Hz Limitador Alto y V/Hz Limitador BajoF Una curva tipica de limitador
volts por Hertz se ilustra en la Figura 11-14.

1M0% -~ » «— \//Hz High Limiter (1.1)
100% f------------mmmmmmmmneme oo i «—— V/Hz Low Limiter (1.0)
High voltage time
© 0-10 seconds :
o :
S :
9 :
5 i
5 / Continuous
® :
S a
0% i
0% Generator Frequency 100% (of nominal) P0087-55
Figura 11-14. Curva de Limitador 1.1 PU Volts por Hertz Tipica
V/Hz High Limiter (1.1) V/Hz Limitador Alto (1.1)
V/Hz Low Limiter (1.0) V/Hz Limitador Bajo (1.0)
High voltage time 0-10 seconds Tiempo del alto voltaje 0-10 segundos
Generator Voltage Voltaje del Generador
Continuous Continuo
Generator Frequency Frecuencia del Generador
(of nominal) (del nominal)

Volts per hertz limiter operation is established by the V/Hz High Limiter, V/Hz Low Limiter, and V/Hz Time
Limiter settings. The generator may operate continuously at setpoints below the low limit threshold. When
the regulation setpoint is greater than the low limit threshold for the duration of the time delay, the setpoint
is reduced to the low limit threshold and is prevented from exceeding the low limit threshold. The
regulation setpoint is prevented from exceeding the value of the high limit threshold at all times.

Los ajustes de limitadores de subfrecuencia y volts por Hertz se muestran en la Figura 11-15.

Subfrecuencia
Modo Limitador Limitador de Subfrecuencia Limitador Volts/Hz
Modo Frecuencia Esquina (Hz) Limitader Alto ViHz
Pendiente Limitader Bajo ViHz
10

Limitader de Tiempo V/Hz (s)
10.0

Figura 11-15. Ajustes de Limitador de Sub-frecuencia/Volts por Hertz
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12 « Codigo de red

Los ajustes de coédigo de red hacen al DECS compatible con los sistemas que cumplen con el codigo de
red. Los ajustes del modo de Cddigo de red consisten de parametros de conectividad de la red,
parametros de control de potencia activa y parametros de control de potencia reactiva. En los parrafos
que figuran a continuacioén se definen estos ajustes.

Configuracion

Ruta de navegacion de BESTCOMSPIus: Explorador de ajustes, Ajustes del codigo de red,
configuracion

Ruta de navegacion de la interfaz de usuario (HMI): Ajustes, Ajustes de operacién, Ajustes del cédigo
de red, Configurar cédigo de red

Las unidades de generacion que cumplan con el Cédigo de red, deberan permanecer conectadas a la
red durante la inestabilidad de la red, por un periodo preestablecido y dentro de determinados limites de
voltaje y frecuencia. Consulte la Figura 12-1.

1.2

Out of Range

1.15

1.1

1.05

1.0

0.95

Voltage in Per Unit

0.9

0.85

0'847 47.5 48 48.5 49 49.5 50 50.5 51 51.5 52

Frequency in hertz

P0087-76

Figura 12-1. Regiones de operaciéon del Generador

La regién de Operacion Continua en Figura 12-1 se define por cuatro ajustes: Frecuencia maxima para la
Operacién continua, Frecuencia minima para la Operacién continua, Voltaje maximo para la Operacién
continua y Voltaje minimo para la Operacién continua.

Alta y baja frecuencia

La regidn de alta frecuencia en Figura 12-1 se define por dos ajustes: Frecuencia maxima para
Desconexién y Frecuencia maxima para la Operacion continua. Cuando la frecuencia de la red esta

DECS-250N Cddigo de red
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dentro del rango definido por estos dos ajustes, el temporizador de Desconexidon de frecuencia esta
activo.

La regién de Baja frecuencia en Figura 12-1 se define por dos ajustes: Frecuencia minima para
Desconexién y Frecuencia minima para la Operacion continua. Cuando la frecuencia de la red esta
dentro del rango definido por estos dos ajustes, el temporizador de Desconexién de frecuencia esta
activo.

Alto y bajo voltaje

La regidn de Alto voltaje en Figura 12-1 se define por dos ajustes: Voltaje maximo para Desconexién y
Voltaje maximo para la Operacion continua. Cuando el voltaje de la red esta dentro del rango definido
por estos dos ajustes, el temporizador de Desconexidn de voltaje esta activo.

La regién de Bajo voltaje en Figura 12-1 se define por dos ajustes: Voltaje minimo para Desconexién y
Voltaje minimo para la Operacién continua. Cuando el voltaje de la red esta dentro del rango definido por
estos dos ajustes, el temporizador de Desconexion de voltaje esta activo.

Fuera de intervalo

Cuando el voltaje o la frecuencia de la red estan fuera de las regiones mostradas en Figura 12-1, el
temporizador de Desconexion de red esta activo.

Temporizadores de desconexiéon

Cuando el Temporizador de desconexion de frecuencia, el Temporizador de desconexion de voltaje o el
Temporizador de desconexién de red expiran, la unidad de generacion tiene permitido desconectarse de
la red.

Nota

En vez de efectuar la desconexion, el DECS-250N emite una indicacion légica
que se puede usar para energizar una salida fisica. Consulte el capitulo
BESTlogic™ Plus para conocer los detalles de la entrada del estado de GCC
desconectado.

La duracién del temporizador de Desconexion de frecuencia esta definida por el ajuste del Retraso de
tiempo de desconexion de frecuencia, el temporizador de Desconexion de voltaje esta definido por el
ajuste del Retraso de tiempo de desconexién de voltaje y el temporizador de Desconexion de red esta
definido por el ajuste del Retraso de tiempo de desconexion de red. El temporizador de Desconexion de
red puede ajustarse a 0 para una desconexion inmediata.

Modo de Recuperacion de red

Una vez que la unidad de generacion se desconecto de la red debido a la expiracion del temporizador de
Desconexioén de red, el DECS entra en Modo de Recuperacion de red. En este modo, el voltaje y la
frecuencia de la red se monitorean y deben permanecer dentro de ciertos limites por un periodo de
tiempo para asegurar la estabilidad. Los limites de frecuencia de recuperacion de la red estan definidos
por los ajustes de Frecuencia maxima para reconexion y Frecuencia minima para reconexion. Los limites
de voltaje de recuperacion de la red estan definidos por los ajustes de Voltaje maximo para reconexion y
Voltaje minimo para reconexion. El tiempo de estabilidad de recuperacion de la red esta definido por el
ajuste del Temporizador de estabilidad de reconexion de red.

Cddigo de red DECS-250N
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Configurar

Configurar
Cédigo de red habilitar
Habilitar

Conexién a red
Operacion en estado estable
Frecuencia max para la operacion continua (Hz)
1.000

I

Frecuencia min para la operacion continua (Hz)
49.000

Woltaje méx para |a operacidn continua (pu)
100

I

Woltaje min para la operacién continua (pu)
500

I

Frecuencia max para desconexion (Hz)
1.500

I

Frecuencia min para desconexion (Hz)
47.500

Retraso de tiempo de desconexion de frecuencia (Min)
30,0

Woltaje méx para desconexidn (pu)
150

I

Veltaje min para desconexion (pu)
850

i

Retraso de tiempo de desconexion de voltaje (s)
0.000
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Reconectar
Frecuencia max para reconexion (Hz)
50.100

Frecuencia min para reconexian (Hz)
49.500

“oltaje max para reconexicn (pu)
100

I

“oltaje min para reconexidn (pu)
0.950

Temporizador de estabilidad de reconexion a red (Min)

Figura 12-2. Configurar pantalla

Control de potencia activa (APC, en inglés)

Ruta de navegacion de BESTCOMSPIus: Explorador de ajustes, Ajustes del cddigo de red, Control de

Potencia activa

Ruta de navegacion de la interfaz de usuario (HMI): Ajustes, Ajustes de operacién, Ajustes del cédigo
de red, Control de Potencia activa

ElI DECS-250N corre en modo de Control de Potencia activa de manera continua cuando la frecuencia de
la red es normal (dentro de la banda muerta). Cambia a Modo sensible de Frecuencia limitada (LFSM, en
inglés) cuando la frecuencia de la red excede la banda muerta. Luego cambia a modo de Recuperacién
de red durante un periodo de tiempo establecido, una vez que la frecuencia de la red regresa dentro de
la banda muerta.

Modo APC

Cuando esta habilitado, el modo APC limita las tasas de rampa de la unidad de generacién para el
aumento o decremento de potencia. El Punto de ajuste de Potencia activa puede ajustarse por medio de
entradas analdgicas o protocolos de comunicacién remota. De manera alternativa, se pueden
seleccionar, a través de la ldgica, uno de cuatro niveles de potencia activa.

Ajustes del Control de potencia activa

El Punto de ajuste de Potencia activa, el limite del punto de ajuste maximo y el limite del punto de ajuste
minimo se establecen por el Punto de ajuste de Potencia activa, el Punto de ajuste de Potencia activa
maximo y Punto de ajuste de Potencia activa minimo respectivamente.

DECS-250N Cddigo de red
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Las tasas de rampa de salida de potencia se establecen por los ajustes de la Tasa de incremento de
Potencia normal y de la Tasa de decremento de Potencia normal. Estas tasas se usan cuando el modo
de Control de potencia activa se encuentra activo.

Ajustes de seleccion de Nivel de Potencia activa

Cuando el ajuste de la Fuente de entrada de Potencia activa se fija en Seleccién de nivel de Potencia
activa, el punto de ajuste de Potencia activa no se usa.

Cada uno de los cuatro ajustes de Nivel de Potencia activa corresponde a una entrada en el elemento
l6gico de Seleccion de nivel de Potencia activa (Figura 12-3). Consulte el capitulo BESTlogicPlus para
obtener mas detalles.

ACTVE_POWER_LEVEL_SELECT

Mivel 1 de potencia activa selechor
Mivel 2 de potencia activa selechr
Mivel 3 de potencia activa selechr
Mivel 4 de potencia activa selechor

Figura 12-3. Elemento l6gico de Seleccion de nivel de Potencia activa

Fuentes de ajuste

El Punto de ajuste de potencia activa puede fijarse por la entrada auxiliar del DECS-250N, un Mdédulo de
expansion analdégico AEM-2020 de entrada analégica o por medio de comunicacion remota (Modbus® o
CAN bus). Para todas las fuentes de ajuste, el valor del ajuste de Ganancia APC se aplica a la lectura
del valor proveniente de la entrada seleccionada. Consulte los capitulos Comunicacién del CAN y
Comunicacion del Modbus para obtener mas informacién sobre como fijar el punto de ajuste por medio
de comunicacién remota.

Entrada auxiliar

Para usar la entrada auxiliar del DECS-250N como fuente de ajuste del Control de potencia activa del
cédigo de red, haga los siguientes ajustes:

e En la pantalla de la Entrada auxiliar, fije el ajuste de Funcién de entrada en Entrada de cédigo de
red. Consulte el capitulo Control auxiliar para obtener mas detalles.

e En la pantalla de Control de potencia activa, fije el ajuste de Ajuste de fuente a Entrada auxiliar.

Consulte el capitulo Control auxiliar para obtener mas detalles de cémo se calcula el voltaje auxiliar
(Vaux).

Vaux se multiplica por 0.01 y el valor del ajuste de Ganancia APC:
(Ajuste APC = Vaux x 0.01 x Ganancia APC).

Ajustes del Controlador Pl de Potencia activa

Las ganancias se establecen por medio de los ajustes de la Ganancia de bucle (Kg) y de la Ganancia
integral (Ki). La Salida de potencia maxima y minima se establecen por los ajustes de Salida de potencia
maxima y Salida de potencia minima.

Derivacion APC

Cuando la Derivacion APC esta habilitada, un punto de ajuste de potencia activa de un tercero se inserta
directamente en la desviacion (bias) del regulador normalizado donde es escalado por la Ganancia AEM
antes de ir a la entrada de la desviacion (bias) del regulador de velocidad. Esto deriva los modos de
control de potencia activa del DECS-250N.

LFSM

Cuando la frecuencia de la red excede el umbral de la banda muerta, LFSM se convierte en el modo de
control activo, si éste esta habilitado. Durante condiciones de sobre frecuencia o baja frecuencia, la
potencia de salida se debe cambiar lo mas rapido posible para responder al cambio solicitado por la

Cddigo de red DECS-250N
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curva ilustrada en Figura 12-4. Cuando la frecuencia es baja, las unidades de generacién incrementan su
potencia de salida para respaldar la red. Cuando la frecuencia es alta, las unidades de generacién,
reducen su potencia de salida para ayudar a prevenir que la frecuencia de la red se eleve mas.

Ajustes de la Banda muerta LFSM

El ajuste de la Banda muerta LFSM-U establece la frecuencia minima de la banda muerta, y el ajuste de
la Banda muerta LFSM-O establece la frecuencia maxima de la banda muerta.

Ajustes de caida LFSM

El ajuste de caida LFSM-U establece la curva de caida por baja frecuencia y la LFSM-O establece la
curva de caida por sobre frecuencia. Estas curvas, representadas por las lineas verdes en Figura 12-4,
no necesariamente tienen que ser las mismas.

Ajustes del limite de Potencia maxima LFSM

El ajuste de Frecuencia de arranque de Limite de Potencia maxima LFSM-U establece la frecuencia a la
cual la unidad de generacion puede limitar la potencia maxima de salida en condiciones de baja
frecuencia. El ajuste de Frecuencia de arranque de Limite de Potencia maxima LFSM-O establece la
frecuencia a la cual la unidad de generacion puede limitar la potencia maxima de salida en condiciones
de sobre frecuencia.

El ajuste de disminucién de tasa del limite de Potencia Maxima LSFM-U establece la curva de
disminucion de la tasa de salida de potencia en una condicién de baja frecuencia. El ajuste de
disminucion de tasa del limite de Potencia Maxima LSFM-O establece la curva de disminucion de la tasa
de salida de potencia en una condicion de sobre frecuencia. Estas curvas, representadas por lineas
azules en Figura 12-4, no necesariamente tienen que ser las mismas.

Ajustes de la Tasa de rampa de potencia LFSM

Las tasas de rampa de salida de potencia se establecen por los ajustes de la Tasa de incremento de
Potencia LFSM y de la Tasa de decremento de Potencia LFSM. Estas tasas se utilizan cuando LFSM
esta activo.

DECS-250N Cddigo de red
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Limited Frequency Sensitive Mode Characteristic and Maximum Power Limit Characteristic

P
Maximum Power Limit
h teristic is Bl
LFSM Characteristic is Green Characteristic is Blue
LFSM-U Max Power Limit LI.:S.M-O Max Power
Derate (%/hz) LFSM-O | Limit Derate (%/hz)
Dead
Droop (%/hz) Band
(ha) |

\ LFSM-O Max

LFSM-U Max Dead Power Limit
Power Limit Band Start Frequency
Start Frequency (hz) (hz)
(hz)

LFSM-O
Droop (%/hz)

P0087-77

Figura 12-4. Caracteristica del LFSM y caracteristica del Limite maximo de potencia

Modo de Recuperacion de red

Cuando el DECS-250N esta operando en LFSM vy la frecuencia de la red regresa a normal (dentro de la
banda muerta), el modo de Recuperacién de red se convierte en el modo de control activo. En este
modo, las tasas de rampa de recuperacion de red se utilizan y la frecuencia de la red debe permanecer
dentro de la banda muerta durante el tiempo de recuperacion de red antes de regresar al modo de
Control de potencia activa.

Ajustes de Recuperacion de red

El ajuste de Tiempo de recuperacion establece el tiempo que la frecuencia de la red debe permanecer
dentro de la banda muerta antes de que la red se considere estable y que el DECS-250N pueda regresar
al modo de Control de potencia activa.

Las tasas de rampa de salida de potencia se establecen por los ajustes de la Tasa de incremento de
Potencia de recuperacion y de la Tasa de decremento de Potencia de recuperacion. Estas tasas se
utilizan cuando el modo de Recuperacion de red esta activo.

Cddigo de red DECS-250N
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Control de potencia activa

Configurar
Habilitar Control de potencia activa Fuente de entrada de Potencia activa Ajustar fuente Ganancia
Habilitar v Purto de sjuste de Potencia activa ~ Nada v 1.000

LFSM Habilitar

Habiltar “
Habilitar derivacion APC
Habilitar ~

Modo de sensibilidad de frecuencia limitada
LFSM-U Banda muerta (Hz)
9.800

Control de potencia activa
Punto de sjuste de Potencia activa (pu)

Seleccion de nivel de potencia activa
Nivel 1 de potencia activa (pu)
000

i
i
I

Punto de ajuste de Potencia activa max. (pu) Nivel 2 de potencia activa (pu) LFSM-0 Banda muerta (Hz)

1.000 0.300 50.200

Punto de ajuste de Potencia activa min. (pu) Nivel 3 de potencia activa (pu) LFSM-U Caida (%/Hz)

0.000 0.600 40.000

Tasa normal de aumento de polencia (%/seg) Nivel 4 de potencia activa (pu) LFSM-O Caida (%/Hz)

0,660 1.000 40.000

Tasa normal de disminucion de potencia (%/seg) Frecuencia de arranque de la potencia méx LFSM-U. (Hz)
0,660 43,500

Frecuencia de arranque de la potencia max LFSM-0 (Hz)
50.500

Disminucién del limite max de potencia LFSM-U (%/Hz)
0.000

=]

isminucidn del limite méx de potencia LFSM-0 (%/Hz)
000

i

=

FSM Tasa de aumento de potencia (%/seg)
660

i

=

FSM Tasa de disminucidn de potencia (%/seg)
660

i

Recuperacion de red
Tiempo de recuperacién (Min)
100

Tasa recuperacién de aumento de potencia (%/seg)
0167
Tasa recuperacién de disminucion de potencia (%/seg)
0167

Controlador Pl de Potencia activa
Ganancia de Lazo (Kg)

Ganancia Integral (Ki)

5]
2
8

Salids de potencia max. (pu)

Salida de potencia min. (pu)

Figura 12-5. Control de potencia activa

Control de potencia reactiva

Se suministran cinco modos de control de potencia reactiva:
1. Potencia reactiva, caracteristica de voltaje — Q(U)

2. Curva caracteristica de la Potencia reactiva en funcion de la potencia activa — Q(P)
3. Potencia reactiva con funcién de limitacién de voltaje — Q(Limite de voltaje)
4. Cos. del factor de desplazamiento (factor de potencia) — Q(PF)

5. W fijo de potencia reactiva — Q(de tercero)

Si no esta especificado, el modo de control predeterminado es el factor de potencia con un valor de 1.0.

Tiempo de respuesta del Control de potencia reactiva

Las Respuestas a los cambios del punto de ajuste en los modos de LVRT Q(U), Q(P) y Q(Limite de
voltaje) deben seguir la curva caracteristica ilustrada en Figura 12-6. La constante de tiempo se
establece por el ajuste de Constante de tiempo PT1. Cuando esta en Modo de Factor de potencia, el
tiempo puede tomar hasta 60 segundos para establecerse en el 5% de la banda de tolerancia. El ajuste
de la Constante de tiempo Vbus establece la constante de tiempo para el filtro de paso bajo en la

medicidn de voltaje del bus.

DECS-250N

Cddigo de red
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Figura 12-6. Curva caracteristica del Tiempo de respuesta del Control de potencia reactiva

Cambios del Modo de control

Ruta de navegacion de BESTCOMSPIus: Explorador de ajustes, Ajustes del cddigo de red, Control de
potencia reactiva, Configurar LVRT

Ruta de navegacion de la interfaz de usuario (HMI): Ajustes, Ajustes de operacién, Ajustes del cédigo
de red, Control de potencia reactiva, Configurar

Los modos de control se pueden cambiar a través de un cambio de punto de ajuste, por comunicacion
remota o por entradas en los conmutadores. Al cambiar entre los modos Q(U), Q(P) y Q (Voltaje
limitado), el nuevo punto de ajuste no debera ser mas rapido que la curva PT1 indicada mas arriba y no
debe ser mas lento de cuatro minutos.

la funcionalidad del control de potencia reactiva LVRT se habilita por medio del ajuste de Habilitar LVRT.
Cuando la entrada en el elemento légico LVRT_DISABLE (inhabilitar) se mantiene como verdadera, la
funcionalidad LVRT esta inhabilitada, incluso si la funcionalidad LVRT esta habilitada por el ajuste de
habilitaciéon en LVRT.

El ajuste de Seleccion de modo establece el modo de control de potencia reactiva LVRT activo. Cuando
una entrada en el elemento l6gico LVRT_MODE_SELECT (seleccion de modo) se mantiene como
verdadera, el modo correspondiente de control de potencia reactiva LVRT se vuelve el modo activo, y
cancela el modo especificado por el ajuste de Selecciéon de modo.

Cddigo de red DECS-250N
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LVRT Configuracion

Falla de control remoto
Retardo de tiempo de falla (s)

15.000
Medo de falla
Q(PF) Control w

LVRT Configuracion
LWRT Habilitar

Deshabilitar w
Seleccidn de modo
Q(PF) Control w

Constante de tiempo de PT1 (5]

10.000

Constante de tiempo de Vbus (s)

10.000

Figura 12-7. Control de potencia reactiva, Pantalla de configuraciéon de LVRT

Potencia reactiva en Funcién del voltaje - Q(U)

Ruta de navegacion de BESTCOMSPIus: Explorador de ajustes, Ajustes del Cadigo de red, Control de
potencia reactiva, Q(U)

Ruta de navegacion de la interfaz de usuario (HMI): Ajustes, Ajustes de operacion, Ajustes del cédigo
de red, Control de potencia reactiva, Ajustes de Q(U)

En este modo la salida de la potencia reactiva de la maquina se ajusta conforme fluctua el Voltaje de la
red. La curva se especifica por una pendiente que pasa a través del punto U = 1.00 junto con un ajuste
de la Potencia maxima reactiva y ajustes de Potencia minima reactiva; ambos son por cada unidad.

La pendiente se deriva desde dos puntos, que los determina el operador de la red al momento de la
puesta en servicio. El primer punto es el voltaje de referencia Uao, ref/ Uc , en el cual la salida de potencia
reactiva es 0. El segundo punto es (U MAX / Uc , Q MAX su-exditado / P b inst ). La pendiente de la
caracteristica m se calcula conforme a la siguiente férmula:

Pendiente m = (Q MAX sub-excitado / P inst b) / (U MAX /UC-U o, ref / U C)
Ecuacion 12-1. Pendiente

La pendiente de la caracteristica debe estar en un rango de 5 a 16.5. A menos que se especifiquen, los
valores predeterminados para estos parametros son los siguientes:

(U MAX Uc, Q MAX sub-excitado / P b inst ) = (104,033) y U ao, ref/ Uc = 1.00

Ecuacion 12-2. Valores predeterminados para la Ecuacién de la pendiente

El valor para el ajuste maximo de Potencia reactiva es igual a Q MAX sub-excitado / P b inst desde el punto
(UMAX /U c, QMAX subexcitado / P b inst ). El valor del ajuste minimo de Potencia reactiva es igual al
negativo del ajuste maximo de Potencia reactiva.

El voltaje en el punto de conexion con la red se puede promediar o filtrar.

Hay una banda muerta de voltaje ajustable de 0.00 a 0.05 por unidad en incrementos de 0.001 por
unidad. El valor predeterminado es cero. Cuando el voltaje excede la banda muerta, se calcula un nuevo
punto de ajuste ya sea desde la caracteristica misma o en la interseccion del voltaje de red (tensién de
red) medido y el limite excedido de la banda muerta.

También hay un punto de ajuste de operacion (Uao / Uc) mismo que es el voltaje de operacion en el cual
la salida de potencia reactiva sera cero. El punto de ajuste de operacion suele ser un valor fijo, pero
puede ser ajustado remotamente en pasos de 0.5% Uc. Dicho ajuste resulta en un desplazamiento

DECS-250N Cddigo de red
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horizontal de la caracteristica (consulte Figura 12-8). La capacidad de modificar el punto de ajuste
remotamente la especifica el operador de la red al momento de la planeacion del sistema.

Overexcited
A Maximum
0.33 - -— overexcited
0.30 -~ reactive power
0.20
Reference voltage where
0.10 reactive power exchange = 0
0.00 /

0.93 0.94 0.95 0.96 0.97 0.98.0.99 1.00.1.01 1.02 1.03 1.04 1.05 1.06

-0.10 .
Shift the curve with
-0.20 U./U. Setpoints
-0.30 Maximum
-0.33 - underexcited
4 reactive power
Underexcited Value pair that determines curve slope

and maximum reactive power (1.04, -0.33)

P0087-79

Figura 12-8. Curva caracteristica de la Potencia reactiva Q(U)
En caso de una falla de comunicaciones remota mientras se esta en el modo Q(U), el controlador puede
continuar operando en modo Q(U) valiéndose del ultimo valor valido para U qo / Uc recibido por las

comunicaciones o cambiar a la operacion Q(PF) con un PF de 1.0. En vez de ello, el operador de la red
también puede arreglar un conmutador a uno de los modos de control de Potencia reactiva.

Fuentes de ajuste

El Punto de ajuste Q(U) puede fijarse por la entrada auxiliar del DECS-250N, un Médulo de expansion
analégico AEM-2020 de entrada analdgica o por medio de comunicacion remota (Modbus® o CAN bus).
Para todas las fuentes de ajuste, el valor del ajuste de Ganancia Q(U) se aplica a la lectura del valor
proveniente de la entrada seleccionada. Consulte los capitulos Comunicacion del CAN 'y Comunicacién
del Modbus para obtener mas informacion sobre como fijar el punto de ajuste por medio de
comunicacion remota.

Entrada auxiliar

Cddigo de red DECS-250N
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Para usar la entrada auxiliar del DECS-250N como fuente de ajuste del Q(U), haga los siguientes
ajustes:

e En la pantalla de la Entrada auxiliar, fije el ajuste de Funcién de entrada en Entrada de cédigo de
red. Consulte el capitulo Control auxiliar para obtener mas detalles.

e En la pantalla de Control de potencia activa, fije el ajuste de Ajuste de fuente a Entrada auxiliar.

Consulte el capitulo Control auxiliar para obtener mas detalles de cémo se calcula el voltaje auxiliar
(Vaux).

Vaux se multiplica por 0.01 y el valor del ajuste de Ganancia Q(U):
(Ajuste APC = Vaux x 0.01 x Ganancia Q(U)).

Q(u)
Q(u)
Voltaje de referencia (pu) Desvio de Voltaje (pu)
1.000 0.000
Ajustar fuente Q) Pendiente
Nada ~ 8.250
Ganancia Qi) Potencia méx. reactiva (pu)
1.000 0.330
Qi) Potencia min. reactiva (pu)
-0.330

Figura 12-9. Control de potencia reactiva, Pantalla Q(U)

Potencia reactiva en Funcién de la Potencia activa — Q(P)

Ruta de navegacion de BESTCOMSPIus: Explorador de ajustes, Ajustes del Cddigo de red, Control de
potencia reactiva, Q(P)

Ruta de navegacion de la interfaz de usuario (HMI): Ajustes, Ajustes de operacién, Ajustes del Codigo
de red, Control de Potencia reactiva, Ajustes Q(P)

En este modo la salida de potencia reactiva de la maquina esta ajustada conforme fluctua la salida de la
potencia real

(Q=1(P)).

Hay disponible un ajuste para la constante de filtro de tiempo para el nivel de potencia medida. La curva
caracteristica se especifica hasta por 10 puntos para relacionar la salida Q deseada para la potencia
exportada. Efectuar una interpolacion lineal entre los puntos. La potencia activa coordinada para cada
punto puede oscilar de 10% al 100% de potencia activa y el rango del nivel de potencia reactiva debe
apegarse a Figura 12-10, a continuacion. Por arriba del 20% de potencia activa, el rango de potencia
reactiva debe ser de -0.33 a 0.33 por la potencia reactiva de cada unidad.

DECS-250N Cddigo de red
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Figura 12-10. Curva caracteristica Q(P)

Figura 12-11 ilustra una caracteristica de ejemplo con una gréfica de cinco puntos.
0.44

0, 0.22
5\

-
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Q/Pn in per unit
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=
—
—

02— N === 2% tolerance

-0.33

-0.44
P/Pn in per unit
P0087-81

Figura 12-11. Ejemplo de Curva caracteristica Q(P)
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El operador de la red define la curva caracteristica durante la planeacién de la red. No se proporciona el
ajuste del punto de ajuste remoto. Sin embargo, si es posible cambiar de este modo a otro modo de
control de potencia reactiva en cualquier momento por medio de la l6gica. La légica también se puede
ajustar para cambiar los modos de control de potencia reactiva en caso de una falla de comunicaciones
remotas. Figura 12-12 ilustra el elemento légico de Seleccién de modo LVRT. Consulte el capitulo
BESTIogicPlus para obtener mas detalles.

LVRT_MODE_SH ECT

Q(FF)

Q(Limite de Voltaje)
Qi

QiR

Q(Tercem)

Figura 12-12. Elemento l6gico de Seleccion de modo LVRT

Si se habilita el Modo LVRT, pero no se especifica ningiin modo de operacion, el modo de operacion
predeterminado sera el Factor de potencia con un ajuste de 1.0 para factor de potencia.

Q(P)
Q(F)

Pik) Q(k) Q(P) Constante de tiempo (s)
Punto 1 (pu) Punto 1 (pu) 10.000
000D 0.000
Punto 2 (pu) Punto 2 (pu)
0500 0.000
Punto 3 (pu) Punto 3 (pu)
0600 0.050
Punto 4 (pu) Punto 4 {pu)
Punto 5 {pu) Punto 5 (pu)
1.000 0.330
Punto 6 (pu) Punto & (pu)
1.000 0.330
Punto 7 (pu) Punto 7 {pu)
1.000 0.330
Punto 8 (pu) Punto & (pu)
1.000 0.330
Punto 9 (pu) Punto 9 (pu)
1.000 0.330
Punto 10 (pu) Punta 10 (pu)
1.000 0.330

Figura 12-13. Control de potencia reactiva, Pantalla Q(P)

Control de potencia reactiva con Q fija y Limites de voltaje — Q(Limite de voltaje)

Ruta de navegacion de BESTCOMSPIus: Explorador de ajustes, Ajustes del Cadigo de red, Control de
potencia reactiva, Q(Limite de voltaje)

Ruta de navegacion de la interfaz de usuario (HMI): Ajustes, Ajustes de operacion, Ajustes del Codigo
de red, Control de Potencia reactiva, Ajustes Q limitados

En el modo Q(Limite de voltaje), la salida de potencia reactiva de la unidad de generacion es una
constante. Sin embargo, se requiere que el voltaje y la potencia reactiva permanezcan dentro de los

DECS-250N Cddigo de red
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limites del voltaje dependiendo de la provisién de potencia reactiva como se ilustra en Figura 12-14. Esto
se logra imponiendo limites de dependencias de voltaje en la salida de potencia reactiva que se puede
lograr.

0.33 » 0

0.33
75 —

U/Uc in per unit

-0.33

\ 0 0.33
0.900 o

0.850
-0.6 -0.4 -0.2 0 0.2 0.4 0.6

Q/Pn in per unit P0087-82
Figura 12-14. Provision de Voltaje dependiente Q(Limite de voltaje) de la Potencia reactiva

La curva caracteristica consiste de cuatro puntos (llamados P1, P2, P3 y P4) con las coordenadas de
voltaje por unidad y de potencia reactiva por unidad. Los puntos y pendientes de la caracteristica son los
siguientes:

P1: (Up1/Uc; Qp1/Pbinst)
P2: (Up2/Uc ; Qref/Pbinst)

La pendiente de la seccion de la curva caracteristica ma = (Qp1/Pbinst — Qref/Pbinst) / (Up1/Uc —
Up2/Uc);

P3: (Up3/Uc ; Qref/Pbinst),
P4: (Up4/Uc ; Qp4/Pbinst)

La pendiente de la seccién de la curva caracteristica ms = (Qref/Pbinst — Qp4/Pbinst) / (Up3/Uc —
Up2/Uc);

Para ayudar a asegurar la estabilidad, no se permiten gradientes mayores de m=24.

El operador de la red especifica los cuatro puntos al planear la instalacion. A menos que el operador de
la red lo especifique, aplicaran los siguientes pares de valores:

P1(0.94; 0.33), P2 (0.96;0), P3 ( 1.04; 0), P4 (1.06, -0.33)

Una caracteristica de ejemplo se muestra en Figura 12-15.

Cddigo de red DECS-250N
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Figura 12-15. Ejemplo de curva Q(Limite de voltaje)
El valor de potencia reactiva (Qref/Pb inst) se puede ajustar en pasos de 1% (Pb inst) pero el rango de la
curva caracteristica entre P2 y P3 debe considerar los gradientes ma y ms. El parametro se puede

modificar haciendo un cambio de ajuste o a través de comunicacion remota. En la fase de planeacién, el
operador de la red determina la disponibilidad del punto de ajuste remoto.

Después de modificar el valor (Qref/Pb inst) la salida de potencia de la maquina debe lograr el nivel de
salida especificado en un maximo de cuatro minutos.

Fuentes de ajuste

El Punto de ajuste Q(Limite de voltaje) puede fijarse por la entrada auxiliar del DECS-250N, un Mddulo
de expansién analégico AEM-2020 de entrada analégica o por medio de comunicacion remota (Modbus®
o CAN bus). Para todas las fuentes de ajuste, el valor del ajuste de Ganancia Q(Limite de voltaje) se
aplica a la lectura del valor proveniente de la entrada seleccionada. Consulte los capitulos Comunicacion
del CAN 'y Comunicacion del Modbus para obtener mas informacion sobre como fijar el punto de ajuste
por medio de comunicacion remota.

Entrada auxiliar

Para usar la entrada auxiliar del DECS-250N como fuente de ajuste del Q(Limite de voltaje), haga los
siguientes ajustes:

e En la pantalla de la Entrada auxiliar, fije el ajuste de Funcién de entrada en Entrada de cédigo de
red. Consulte el capitulo Control auxiliar para obtener mas detalles.

e En la pantalla de Control de potencia activa, fije el ajuste de Ajuste de fuente a Entrada auxiliar.

Consulte el capitulo Control auxiliar para obtener mas detalles de cémo se calcula el voltaje auxiliar
(Vaux).

Vaux se multiplica por 0.01 y el valor del ajuste de Ganancia Q(Limite de voltaje):
(APC Ajuste = Vaux x 0.01 x Ganancia Q(Limite de voltaje)).

DECS-250N Cddigo de red
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Q(Limite de Voltaje)

QiLimite de Voltaje)
Q Bias (pu) U(k) Q(k)
Punto 1 (pu) Punto 1 (pu)
Ajustar fuente | 0.540 | | 0.330 |
Mada ~ Punto 2 (pu) Punto 2 (pu)
Ganancia |D-555‘ | |D.DDD |
Punto 3 (pu) Punte 3 (pu)
1.040 | |0.000 |
Punto 4 (pu) Punto 4 {pu)
|1.060 | 0330 |

Figura 12-16. Control de Potencia reactiva, Pantalla Q(Limite de voltaje)

Control de Potencia reactiva con Factor de potencia fijo — Q(PF)

Ruta de navegacion de BESTCOMSPIus: Explorador de ajustes, Ajustes del Cadigo de red, Control de
potencia reactiva, Q(PF)

Ruta de navegacion de la interfaz de usuario (HMI): Ajustes, Ajustes de operacion, Ajustes del Codigo
de red, Control de Potencia reactiva, Ajustes Q(PF)

En el modo Q(PF) la salida de potencia reactiva se debe controlar hasta un nivel que mantenga una
relacion constante de la potencia reactiva con la potencia aparente que se va a alimentar a la red. En
otras palabras, el factor de potencia en el punto de conexién con la red debe ser constante. El operador
de la red especifica el punto de ajuste del factor de potencia. Si no se especifica un punto de ajuste, el
factor de potencia predeterminado sera 1.0. Este ajuste tiene un ancho de paso de 0.005. La precision
de regulacioén requerida es del 2% para plantas con una potencia menor de 2 MW y 4% para plantas con
potencia superior a 4 MW.

Ajuste de Q(PF).

En el DECS-250N el factor de potencia esta definido de tal manera que es positivo cuando la potencia
reactiva se exporta, y es negativo cuando la potencia reactiva se importa. Cuando PF =1.0,0-1.0, la
potencia es potencia real pura, asi que la Potencia reactiva = 0. Un ajuste positivo aumenta la
exportacién de potencia reactiva y/o reduce la entrada de potencia reactiva. Un ajuste negativo reduce la
exportacién de potencia reactiva y/o aumenta la exportacion de potencia reactiva. Consulte la Figura
12-17.

Cddigo de red DECS-250N
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Q
PF=0
PF=0.8
P PF=1.0and -1.0
PF=-0.8
PF=0 P0087-86

Figura 12-17. Region PF preferible para Maquinas en operacion

Cuando el factor de potencia es positivo, la potencia reactiva se esta exportando. Aplicar un ajuste
resulta en lo siguiente:

1. Aplicar un ajuste positivo resulta en un incremento de la potencia reactiva exportada. De tal
manera que, el valor del factor de potencia disminuira o se movera fuera del PF = 1.0.

2. Aplicar un ajuste negativo resulta en una disminucién de la potencia reactiva exportada. De tal
manera que, el valor del factor de potencia incrementara o se movera hacia PF = 1.0.

Consulte la Figura 12-18.

Q
PF=0| positive
Adjustment
) PF
Negative
Adjustment
P PF=1.0

P0087-87

Figura 12-18. Factor de potencia: Positivo

Cuando el factor de potencia es negativo, la potencia reactiva se esta importando. Aplicar un ajuste
resulta en lo siguiente:

1. Aplicar un ajuste positivo resulta en una disminucion de la potencia reactiva importada. De tal

manera que, el valor del factor de potencia disminuira (se vuelve mas negativo) o se movera
hacia PF = -1.0.

2. Aplicar un ajuste negativo resulta en un aumento de la potencia reactiva importada. De tal

manera que, el valor del factor de potencia aumentara ( se vuelve menos negativo) o se alejara
de PF =-1.0.

Consulte la Figura 12-19.
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P PF=-1.0
Positive
Adjustment

Negative PF
Adjustment

PF=0

P0087-88

Figura 12-19. Factor de potencia: Negativo

Fuentes de ajuste

El Punto de ajuste Q(PF) puede fijarse por la entrada auxiliar del DECS-250N, un Mdédulo de expansion
analégico AEM-2020 de entrada analdgica o por medio de comunicacion remota (Modbus® o CAN bus).
Para todas las fuentes de ajuste, el valor del ajuste de Ganancia Q(PF) se aplica a la lectura del valor
proveniente de la entrada seleccionada. Consulte los capitulos Comunicacioén del CAN 'y Comunicacion
del Modbus para obtener mas informacion sobre como fijar el punto de ajuste por medio de
comunicacién remota.

Entrada auxiliar

Para usar la entrada auxiliar del DECS-250N como fuente de ajuste del Q(PF), haga los siguientes
ajustes:

e En la pantalla de la Entrada auxiliar, fije el ajuste de Funcién de entrada en Entrada de cddigo de
red. Consulte el capitulo Control auxiliar para obtener mas detalles.

e En la pantalla de Control de potencia activa, fije el ajuste de Ajuste de fuente a Entrada auxiliar.

Consulte el capitulo Control auxiliar para obtener mas detalles de cémo se calcula el voltaje auxiliar
(Vaux).

Vaux se multiplica por 0.01 y el valor del ajuste de Ganancia Q(PF):
(Ajuste APC = Vaux x 0.01 x Ganancia Q(PF)).

Q(PF)

Q(PF)

Consigna FP

1.000

Ajustar fuente

Nada -

Ganancia
1.000

Nivel de potencia activa de FP (pu)
0.100

Figura 12-20. Control de potencia reactiva, Pantalla Q(PF)

Control de Potencia reactiva con Q Fijo — Q(de tercero)

Ruta de navegacion de BESTCOMSPIus: Explorador de ajustes, Ajustes del Cadigo de red, Control de
potencia reactiva, Q(de tercero)

Ruta de navegacion de la interfaz de usuario (HMI): Ajustes, Ajustes de operacién, Ajustes del Codigo
de red, Control de Potencia reactiva, Ajustes Q de tercero

Cddigo de red DECS-250N
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Este modo aporta una salida de potencia reactiva fija en casos donde un controlador externo, fuera del
DECS-250N, efectua el control de potencia reactiva y alimenta un punto de ajuste de potencia reactiva al
DECS-250N. La caracteristica de tiempo PT1 se aplica en este modo, al igual que en todos los otros
modos.

Fuentes de ajuste

El Punto de ajuste Q(de tercero) puede fijarse por la entrada auxiliar del DECS-250N, un Médulo de
expansion analdégico AEM-2020 de entrada analégica o por medio de comunicacion remota (Modbus® o
CAN bus). Para todas las fuentes de ajuste, el valor del ajuste de Ganancia Q(de tercero) se aplica a la
lectura del valor proveniente de la entrada seleccionada. Consulte los capitulos Comunicaciéon del CAN 'y
Comunicacion del Modbus para obtener mas informacién sobre como fijar el punto de ajuste por medio
de comunicacién remota.

Entrada auxiliar

Para usar la entrada auxiliar del DECS-250N como fuente de ajuste del Q(de tercero), haga los
siguientes ajustes:

e En la pantalla de la Entrada auxiliar, fije el ajuste de Funcién de entrada en Entrada de cédigo de
red. Consulte el capitulo Control auxiliar para obtener mas detalles.

e En la pantalla de Control de potencia activa, fije el ajuste de Ajuste de fuente a Entrada auxiliar.

Consulte el capitulo Control auxiliar para obtener mas detalles de cémo se calcula el voltaje auxiliar
(Vaux).

Vaux se multiplica por 0.01 y el valor del ajuste de Ganancia Q(de tercero):
(APC Ajuste = Vaux x 0.01 x Ganancia Q(de tercero)).

Q(Tercero)

Q(Tercero)
Referencia Q (pu)

0.000

Ajustar fuente
MNada ~

Ganancia

1.000

Habilitar derivacidn

Deshabiltar -

Figura 12-21. Control de Potencia reactiva, Pantalla de Q(de tercero)

Comunicaciones remotas

Se utilizan temporizadores de comunicacién para determinar si han fallado las comunicaciones del
Modbus o del CAN bus. Hay un temporizador para el Modbus y un temporizador separado para el CAN
bus. Los temporizadores cuentan de manera constante y en cualquier momento en que se escribe el
ajuste, el temporizador asociado se restablece a cero. El ajuste por Retardo de tiempo de falla se localiza
en la pantalla de Configuracion LVRT.

Si el temporizador del Modbus cuenta hasta llegar al valor del ajuste del Retardo de tiempo de falla y la
Fuente de ajuste esta fijada a Modbus, ocurre una Falla de comunicaciones remotas del Control de
potencia activo. Lo mismo es verdadero para la comunicacion del CAN bus.

Si se detecta una Falla de comunicaciones AEM por el DECS-250N y le Fuente de ajuste esta fijada a
una entrada analégica AEM, ocurre una Falla de comunicaciones remota del Control de Potencia activa.

DECS-250N Cddigo de red
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Falla de comunicacién remota

Las fallas de comunicaciones remotas se graban en los registros y estan disponibles en BESTlogicPlus a
través de la entrada de estado correspondiente a APC o LVRT Falla de comunicacion. Consulte el
capitulo BESTlogicPlus para obtener mas detalles. Una falla de comunicaciones remota no tiene un
efecto prestablecido en la operaciéon de APC o LVRT. Sin embargo, las entradas de estado por Falla de
comunicacion LVRT o APC se pueden usar para Congelar la Salida de potencia APC o Congelar los
elementos légicos de la Salida LVRT para congelar la salida de los controladores PID, APC o LVRT, si
asi se desea.

En caso de una falla de comunicaciones remotas LVRT, el comportamiento del sistema lo determina el
ajuste del Modo de falla LVRT. Los dos modos de operacion son los siguientes:

1. Sostener el valor Q: Cuando se selecciona, se congela el nivel deseado de potencia reactiva (Q)
determinado por LVRT.

2. Q(PF): Cuando se selecciona, el sistema conmuta a operacion con factor de potencia fijo.

Puntos de ajuste

Modo de Control de potencia reactiva

En cualquier modo de control de potencia reactiva, a parte del Q(P), cada punto de ajuste se puede
programar a través de un ajuste o de comunicaciéon remota. El punto de ajuste se puede fijar a través del
BESTCOMSPlus, del tablero frontal del Modbus o del CAN bus. Adicionalmente, a cada punto de ajuste
se le puede fijar una desviacion (bias) a través de una entrada analégica en el DECS-250N y en el
Médulo de expansion Analégico AEM-2020. EI DECS-250N detecta la pérdida de comunicaciones
remotas.

Los puntos de ajuste se calculan como la suma del valor de ajuste del usuario y de una compensacion
de ajuste recibida de las comunicaciones remotas. En los modos Q(U), Q(Limite de voltaje), Q(PF), and
Q(de tercero), el punto de Ajuste de fuente permite seleccionar la fuente del ajuste. Las selecciones son
las siguientes: Ninguno, Entrada auxiliar, Modbus, CAN bus o una de las ocho entradas analégicas AEM.
Un ajuste de ganancia especifica la ganancia que se debe aplicar al valor de entrada analégica auxiliar
del DECS-250N o entrada analogica AEM para lograr el valor de ajuste deseado.

Prueba cédigo de red

Ruta de navegacion de BESTCOMSPIus: Explorador de ajustes, Ajustes del codigo de red, prueba de
Caddigo de red

Ruta de navegacion de la interfaz de usuario (HMI): No disponible a través de la interfaz de usuario
(HMI)

Los ajustes de Prueba del Cédigo de red facilitan los medios para modificar con una desviacion (bias) el
voltaje de red medido y la frecuencia para probar la funcionalidad del codigo de red.

Los valores de la desviacion (Bias) de frecuencia y la desviacion (Bias) de voltaje modifican con una
desviacion (bias) la frecuencia y voltaje medidos en la red. Estas modificaciones o desviaciones (bias) se
activan cuando se hace clic en el botén de Enviar al dispositivo.

El ajuste del Medidor de prueba establece qué sefial sera registrada en la pantalla de Analisis (monitor
en tiempo real) cuando el parametro de prueba seleccionado es la Sefial de prueba del Codigo de red.

La duracién de la prueba del codigo de red se establece por el Tiempo maximo para el Ajuste de la
prueba. Este temporizador comienza cuando se hace clic en el botdn de Enviar al dispositivo. Cuando
expira el temporizador, ya no se aplican las desviaciones (bias) de frecuencia y voltaje.

Cddigo de red DECS-250N
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Prueba cddigo de red

Tiempo max para prueba (s)

Bias de frecuencia para la prueba (Hz)

0.000

Bias de Voltaje para prueba (pu)

0.000

Medidor de prueba
Deshabilitar ~

Enviar al dispositiva

Figura 12-22. Pantalla de Prueba del cédigo de red
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13 « Medicion

EI DECS-250N proporciona una exhausta mediciéon de las condiciones internas y del sistema. Dichas
capacidades incluyen una amplia medicion de parametros, indicador de estado, presentacion de
informes y analisis de medicion en tiempo real.

Explorador de Medicién

Se accede al medidor DECS-250N a través del menu de explorador de medicién que se encuentra en el
panel frontal del HMI (Interfaz Hombre magquina) o del explorador de medicion BESTCOMSP/us®.

HMI

En el panel frontal del HMI, se accede al explorador de medicién a través de la rama Medicion del menu
del HMIL.

BESTCOMSPlus®

En el BESTCOMSPIus®, el explorador de medicién esta ubicado en la parte superior izquierda de la
ventana de aplicacion.

Conexién de Pantalla de Medicién

Una caracteristica de conexion dentro del explorador de medicion permite el arreglo y conexién de
multiples pantallas de medicion. Haciendo clic y arrastrando un tabulador de pantalla de medicién se
muestran un cuadrado azul-transparente, varios cuadros de flechas y un cuadro de tabulacién. Estos
elementos de conexion se ilustran en la Figura 13-1.

T — BE
E_ Archivo  Comunicacidn  Herramientas  Ventana  Ayuda - x
‘ Ver + | [ abrir Archivo Q Conectar | @ Previsualizacion de Medicicn D Expartacion de Medicidn ‘ Opciones ~
Explaradar de Medicidn X P33 Primaria }/ Campa Primario }/ Bus Primario )/Putem:ia == aria ]/ Generador Primario I - X
= DECS-250
& Generador Fotencia
g--GenEradnr Primaria
*--Generador Par Unidad
= Potencia ki
- Potencis Primaria L,

i Potencis Por Unidad
“-Energia
(=) Barra
E--Bus Primario
- Bus Por Unidad
(=~ Campa
- Campo Primario IEEEE oo e Fotencia
- Campa Por Unidad
(= P35 (Estabilizador de Sistema de Potencia)
- PS5 Primario
*-- PS5 Por Unidad = IEI
Sincronizacion
Entrada Aux =
Seguirnienta
Panel de Contral
Resumen
Estado
Reportes
- Anélisis

kar

Factor de Potencia

= il |

DECS-250.Potencia.Potencia Primaria ~# FUERA DE LINEA

Figura 13-1.Controles de Conexion de Pantalla de Medicion
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Para colocar la pantalla de medicién elegida en la parte superior, al lado, o en la parte inferior de la
ventana, arrastre el cuadrado azul hacia los cuadros de flechas “arriba” (ubicacién A), “derecha”
(ubicacion B), o “abajo” (ubicacién C). Una vez ubicada, se puede hacer clic en el icono de chinche de
pantalla para conectar la pantalla a la correspondiente barra superior, derecha o inferior. Se visualiza una
pantalla de conexién al pasar el cursor por encima de la pantalla conectada.

Al arrastrar el cuadrado azul a una de los cuatro cuadros de flechas (ubicacién D) se coloca a la pantalla
dentro de la ventana elegida, de acuerdo con el cuadro de flecha seleccionado. Se puede colocar una
pantalla de medicién como un tabulador dentro de la ventana seleccionada dejando caer la pantalla en el
cuadro de tabulacion en el centro de los cuatro cuadros de flecha.

Al arrastrar el cuadrado azul a cualquier otro lugar que no sean los cuadros de flechas/tabuladores, se
coloca a la pantalla de mediciéon seleccionada como una ventana flotante.

Parametros Medidos

Las categorias de medicion del DECS-250N incluyen un generador, potencia, bus, campo, estabilizador
de sistema de potencia (PSS), y parametros de sincronizacion del generador.

Generador

Ruta de Navegacion BESTCOMSPIus: Explorador de Medicidon, Generador.
Ruta de Navegacion HMI: Explorador de Medicién, Generador.

Los parametros medidos del generador incluyen la tensiéon (magnitud y angulo), corriente (magnitud y
angulo), y frecuencia. Estan disponibles valores primarios y por unidad. La Figura 13-2ilustra la pantalla
de medicion de los valores primarios del generador.

Tensian del Generadar

b agnitud Angulo
208.49 v WaE

207.42v wBC

208.41 v . WA,

208.11v W

208.06 v Secuencia Positiva
Secuencia Megativa

Carriente de Linea de Generador

118.11 . 1A
101. 28 . IS]
97.75 . IC
105.71 lang
4.62 Secuencia Positiva

3.61 Secuencia Megativa
Carriente Cruzada
W agnitud Andulo
118.83 A -89.0 lco

Fracuencia de Generador

60.1 Hz Frecuencia

Figura 13-2.Medicion de los Valores Primarios del Generador
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Potencia

Ruta de Navegacion BESTCOMSPIus: Explorador de Medicion, Potencia.
Ruta de Navegacion HMI: Explorador de Medicién, Potencia.

13-3

Los parametros medidos de potencia incluyen potencia activa (kW), potencia aparente (kVA), potencia

reactiva (kvar), y factor de potencia de la maquina. Los valores primario y por unidad estan disponibles.
También se miden las horas-watt (kWh positivas y negativas), horas-var (kvarh positivas y negativas), y
horas-voltamperios (kVAh). La Figura 13-3 ilustra la pantalla
de los valores primarios de potencia y la Figura 13-4 ilustra la pantalla de energia.

Faotencia
2.54 kw

2.93 KvA
1.45 kvar

Factar de Fatencia

ki
[
kenear

0.870 Factor de Fotencia
Figura 13-3.Valores Primario de Potencia
YWalt Horas
2061 kwh kil Fositiva
-25 kwh kih Megativa
war Horas
3 kvarh kxearh Positiva
-1081 kvar h JEERE R0
WA Horas
2558 kvah [ERYINY

Figura 13-4. Energia

Cuando se opera en modo motor, los valores mostrados para vars y factor de potencia seran opuestos

en BESTCOMSPlus y en el panel frontal HMI. véase el cuadro 13-1.

Table 13-1. Visualizacion de vars y factor de potencia por modo de funcionamiento

Signo de Vars

Modo de funcionamiento del DECS-250

Generador Motor
Positivo (+) FP lider FP rezagado
negativo ( -) FP rezagado FP lider

DECS-250N

Medicion
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Bus

Ruta de Navegacion BESTCOMSPlus: Explorador de Medicion, Bus
Ruta de Navegacion HMI: Explorador de Medicién, Bus

Los parametros medidos de bus incluyen la tensién entre las fases Ay B (Vab), fases B y C (Vbc), fases
Ay C (Vca), y el promedio de tensién del bus. La frecuencia de la tension del bus también se mide. Los
valores primarios y por unidad estan disponibles. La Figura 13-5ilustra la pantalla de medicidn de los
valores primarios del bus.

Tensian de Bus

hdagnitud Angulo

AR
wBC
WCA

Wi

Fracuencia de Bus

60._00 Hz Frecuencia

Figura 13-5.Medicion de los Valores Primarios del Bus

Campo

Ruta de Navegacion BESTCOMSPIus: Explorador de Medicién, Campo
Ruta de Navegacion HMI: Explorador de Medicion, Salida del DECS

Los parametros medidos del campo incluyen la tensién de campo (Vfd), corriente (Ifd), y excitador de
rizado de diodo. El informe sobre el excitador de rizado de diodo se realiza mediante el monitor de
excitador de diodo (EDM) y se informa como un porcentaje del rizado inducido en el excitador de
corriente de campo.

Para obtener el nivel de excitacion deseado, se debe aplicar el nivel apropiado de tension de entrada de
potencia de funcionamiento.

El nivel de potencia de excitacion suministrado al campo se muestra como porcentaje, siendo 0% el
minimo y 100% el maximo.

Los valores primarios y por unidad estan disponibles. La Figura 13-6 ilustra la pantalla de medicién de los
valores primarios del campo.

Campo

118.237 v |[REGEESN
0.15 A Ifd {Adc)
13.9 % Rizado EDM

Tensian Entrada de Potencia

157.90 Ay

Cantral

Salida de Contral

Figura 13-6.Medicion de Valores Primarios de Campo
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Estabilizador de Sistema de Potencia (PSS - siglas en inglés)

Ruta de Navegacion BESTCOMSPIus: Explorador de Medicion, Estabilizador de Sistema de Potencia
(PSS)
Ruta de Navegacion HMI: Explorador de Medicion, PSS

Los valores medidos por la funcion del estabilizador de sistema de potencia muestran la tension y
corriente de secuencia positiva, la tension y corriente de secuencia negativa, desviacién de frecuencia
terminal, desviacién de frecuencia compensada, y el nivel de salida de PSS por unidad. La funcion de
estado prendido/apagado del PSS también se informa. Los valores primarios y por unidad estan
disponibles. La Figura 13-7 ilustra la pantalla de medicion de los valores primarios del PSS.

PSS

Estado Activo
Sec. Pos. (V)
Sec. Pos. (&)
Sec. Neg. (v)
Sec. Neg. (&)
Desv. Frec Term.
Desv. Frec Comp.
Salida PSS (pu)

Figura 13-7.Medicion de los Valores Primarios del PSS

Sincronizacion

Ruta de Navegacion BESTCOMSPIus: Explorador de Medicién, Sincronizacion
Ruta de Navegacion HMI: Explorador de Medicién, Sincronizacién

Los parametros medidos de la sincronizacién del generador al bus incluyen frecuencia de deslizamiento,
angulo de deslizamiento, y diferencia de tensién. Los valores primarios y por unidad estan disponibles.
La Figura 13-8ilustra la pantalla de medicién de los valores primarios de la sincronizacion.

Sincronizacian

6024 Hz Frecuencia de Deslizamienta
0.0 Angulo de Deslizamiento
120.184 v Diferencia de Tension

Status

Bus Muerto

Cond Bus Estable
Bus Fallado

Gen Muerto

Gen Estable

Gen Fallado

Sinc Activo

Figura 13-8.Medicion de Valores Primarios de la Sincronizacion

Entrada Auxiliar de Control
Ruta de Navegacion BESTCOMSPlus: Explorador de Medicién, Entrada Auxiliar
Ruta de Navegacion HMI: Explorador de Medicién, Entrada Auxiliar

La sefal de control aplicada a la entrada auxiliar de control del DECS-250N se indica en la pantalla de
medicion de Entrada Aukxiliar (Figura 13-9). Como esta configurado en BESTCOMSPIus®, puede
aplicarse una sefal de corriente continua.

DECS-250N Medicion
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Entrada Aux

1.78 ¥ WaLx
—_— lawx

Figura 13-9.Medicion de Entrada Auxiliar de Control

Seguimiento

Ruta de Navegacion BESTCOMSPIus: Explorador de medicién, Seguimiento
Ruta de Navegacion HMI: Explorador de medicién, Seguimiento

El error de seguimiento la consigna medida entre los modos de funcionamiento del DECS-250N se
muestra en la pantalla de medicion de seguimiento (Figura 13-10). También se proveen los campos de
estado para los estados de prendido/apagado para el seguimiento interno y externo de la consigna. Un
campo de estado adicional indica cuando la consigna de un modo de funcionamiento inactivo concuerda
con el valor medido.

Seguimienta

Error de Seguimiento
Estado Seguimiento Interno
Estado Seguimiento Externo
Mivel de Balance Nulo

Figura 13-10.Medicion del Seguimiento

Panel de Control

Ruta de Navegacion BESTCOMSPIus: Explorador de Medicién, Panel de Control
Ruta de Navegacion HMI: Explorador de Medicion, Panel de Control

El Panel de Control (Figura 13-11) provee opciones para cambiar los modos de funcionamiento,
seleccionar las posiciones previas de la consigna, ajuste de precisién de las consignas, y activar
interruptores virtuales. Se muestran las consignas para AVR, FCR, FVR, var y PF, asi como también el
estado de Alarma, estado del PSS, estado del Balance Nulo y Modo de cddigo de red.

Modo Iniciar/Parar: Dos indicadores muestran el modo de iniciar/parar del DECS-250N. En el modo de
Parar, el indicador de Parar cambia de gris a verde. En el modo de Iniciar el indicador de Iniciar cambia de
gris a verde. Para seleccionar el estado de Iniciar del DECS-250N, hacer clic sobre el botdn Iniciar. Para
seleccionar el estado de Parar del DECS-250N, hacer clic en el botén Parar.

Modo AVR/Manual: El estado de AVR y Modo Manual se informa mediante dos indicadores. Cuando el
DECS-250N esta en operando en modo AVR, el indicador de AVR cambia de gris a verde. Cuando esta
operando en modo manual, el indicador de manual cambia de gris a verde. Para seleccionar el modo
AVR, hacer clic en el boton de AVR; para seleccionar el modo manual, hacer clic en el botén Manual.

Modo FCR/FVR: El estado de modo FCR y FVR se informan mediante dos indicadores. Cuando el
DECS-250N esta operando en modo FCR, el indicador de FCR cambia de gris a verde. Cuando esta
operando en modo FVR, el indicador de FVR cambia de gris a verde. El modo FCR se selecciona
haciendo clic en el botéon FCR. El modo FVR se selecciona haciendo clic en el botén FVR.

Modo Var/PF: Tres indicadores informan si el modo Var esta activo, si el Factor de Potencia esta activo
o si ningun modo esta activo, respectivamente. Cuando el modo Var esta activo el indicador Var cambia
de gris a verde. Cuando el modo de Factor de Potencia esta activo, el indicador de PF cambia de gris a
verde. Cuando ningun modo esta activo, el indicador de Apagado cambia de gris a verde. El modo Var
se activa haciendo clic sobre el botén de Var. El modo de Factor de Potencia se activa haciendo clic
sobre el boton de PF. Ningun modo se activa haciendo clic sobre el boton de Apagado. Sélo un modo
puede activarse a la vez.

Medicion DECS-250N
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Pre-posiciéon de la Consigna: Existe un botdn de control e indicador para las tres pre-posiciones de la
consigna. Haciendo clic sobre el botén Set 1 se ajusta la consigna de excitacién en el valor 1 de la Pre-
posicion y el indicador de Pre-posicién 1 cambia a verde. Para seleccionar las Pre-posiciones 2 y 3 hacer
clic sobre los botones Set 2 o Set 3.

Modo Arrancar/Parar Referencias Interruptores Virtuales
|Arrancar| | Detener | Arrancar 13.800 kv Interruptor 1
® Detener 3.00 A | Abrr | [ Cermar |
28.00 v
Modo AVR/Manual 0.0 kVAR Interruptor 2
AVR | | Manual ® AVR 1. 000 | Abrr | [ cermar |
Manual
Ajuste Fino Referencia Interruptor 3
Modo FCR/FVR R
Subir 0.050 % Bajo Abrir Cerrar
FCR | | FVR FCR I—/ _ | | | | | | |
@ FVR Volver de referencia Interruptor 4
Modo VAR/FP Volver | Abrir | | Cerrar |
Apagado @ Apagado Referencias Interruptor 5
i var Superior Bajo | Abrir | | Cerrar |
FP FP
Estado Alarma Interruptor 6
Pre-posicién de Referencia -
;-37 o activo | Abrr | [ cermar |
Conjunto 1 @ Pre-posicion 1
Conjunio 2 Pre-posicion 2 Estad.o PSS
Conjunto 3 Pre-posicion 3 activo

Modo de cadigo de red Balance Nulo

Codigo de red habilitado

APC Activo

APC Comun Remota Activa
APC Falla de Comunic Remota
LFSM Activo

LVRT Activo

LWVRT Comun Remaota Activa
LVRT Falla de Comun Remota

activo

Figura 13-11. Panel de Control

Modo de codigo de red: Estos ocho indicadores cambian de gris a verde para indicar los diversos
estados del cédigo de red.

Puntos de ajuste: cinco campos de estado muestran los puntos de ajuste activos en los modos AVR,
FCR, FVR, Var y Factor de potencia. Estos puntos de ajuste activos, que se representan mediante un
color de fuente amarillo, no se deben confundir con los valores analégicos medidos, que se representan
mediante un color de fuente verde en todo el sistema de BESTCOMSPIus. Para obtener mas informacién
sobre los parametros del punto de ajuste de funcionamiento, consulte el capitulo Regulacion.

Ajuste Fino de Consigna: Al hacer clic en el boton de Alta se aumenta la consigna operativa positiva. Al
hacer clic en el botén de Baja se reduce la consigna operativa activa. El incremento de alta y baja es una
funcion de la tasa de ajuste de la consigna y de la tasa de modo transversal activo. Los incrementos son
directamente proporcionales al rango de ajuste e inversamente proporcionales a la tasa transversal.

Regreso de punto de ajuste: Hacer clic en el botén de retorno devuelve el punto de ajuste de operacion
a su valor original antes de ser ajustado.

Limites del punto de ajuste: El indicador superior cambia de gris a verde cuando se excede el umbral
del limite de ajuste superior. El indicador inferior cambia de gris a verde cuando se excede el umbral del
limite de ajuste inferior.

Estado Alarma: El indicador de Estado de Alarma cambia de gris a verde cuando hay una alarma activa.

DECS-250N Medicion
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Estado PSS: El indicador de Estado PSS cambia de gris a verde cuando el PSS esta activo.

Balance Nulo: El indicador de Balance Nulo cambia de gris a verde cuando la consigna de los modos
operativos inactivos (AVR, FCR, FVR, var y PF) concuerda con la consigna del modo activo.

Interruptores Virtuales: Estos botones controlan los estados de encendido o apagado de los seis
interruptores virtuales. Haciendo clic en el botén de Encendido se cambia el interruptor a la posicién de
encendido y éste se pone de color gris. Haciendo clic en el boton de Apagado se cambia el interruptor a la
posicion de apagado y el mismo se pone de color rojo. Un dialogo aparecera preguntando si esta seguro
que desea encender o apagar el interruptor.

Resumen de Medicion

Ruta de Navegacion BESTCOMSPIus: Explorador de Medicién, Resumen
Ruta de Navegacion HMI: No disponible a través de HMI

Todos los valores de medicion mostrados en las pantallas de medicion individuales previamente
descriptas se encuentran consolidados en la pantalla de resumen de medicion. Los valores primarios y
por unidad estan disponibles. La Figura 13-12 ilustra la pantalla de resumen de medicién de los valores
primarios. Las pantallas de resumen de medicién primaria y por unidad solo estan disponibles en
BESTCOMSPlus.

Fesumen

0.00 v AR 27.626 v Wil
0.00 v B 1.65 A Ifdl
0.24 v WOA [ 4 Fizado EDOR
0.08 v Wavg —_ Tension de Potencia de Entrada
117.53 ’s 0.00 Salida de Control
101.75 B Apagar Estado Activo de PSS
103.623 I 0.00 v Sec. Pos. (V)
107.64 lanvg 2.14 A Sec. Pos.(A)
114 .45 o 0.00 v Sec. Neg.[v)
—_— Frecuencia 1.73 A Sec. NEg(A)
0.000 kw I 0.00 D, Frec. Term.
0.000 KvA JeNddy 0.00 Dew. Frec. Comp.
0.000 kvar kwar 0. 00 Salida PSS
1.000 FF 0.00 Hz Frecuencia de Deslizamienta
2061 kwh kivh Positiva -32.3 Deslizamiento de Angulo
-25 kwh kivh Megativa —0.242 v Diferencia de Tensian
3 wvarh kwsarh Positiva 1.78 v WaL
-1081 kvarh kwarh MNegativa —_— la=
2558 kwvah ki 100.0 % Error de Sequimiento
0.00 v Bus VAR Apagar Estada Seguimienta Interna

0.00 v BusvBC Apagar Estado Seguimiento Externo
0.00 Vv Bus WCA ELEDET Mivel de Balance Nulo
0.00 v Bus Vawvg

—_— Frecuencia de Bus

Figura 13-12.Pantalla de Resumen de Medicion

Indicacion de Estado

Se provee una indicacion de estado para las funciones de sistema, entradas, salidas, reparto de carga
de red, cédigo de red, proteccion programable, alarmas, y reloj de tiempo real del DECS-250N.

Estado de Sistema

Ruta de Navegacion BESTCOMSPIus: Explorador de Medicién, Estado de Sistema

Ruta de Navegacion HMI: Explorador de Medicion, Estado de Sistema

Cuando cualquiera de las funciones de sistema ilustradas en la Figura 13-13estaactiva, el indicador
correspondiente cambia de gris a verde. Una funcién inactiva se representa a través de un indicador gris.

Medicion DECS-250N
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Estado del Sistema
CEL
UEL
SCL
Limitadar var
Subfrecuencia VHz
Coincidencia de Tensién
FCR Manual Unicamente
Deshabilitar Estatismo
neutralizacion del la division de la carga de la red
Corriente Cruzada Deshabilitar
Deshabilitar Estatismo de Linea
@ Comp Paralelo
DECS Secundario
Grupo Secundario de Arranque Suave
Grupo secundario de PSS activo

Grupo Secundario OEL

Grupo Secundario UEL

Grupo Secundario SCL

Grupo Secundario de Proteccion
Grupo Secundario de Ganancias
Pre-posicidn

Grupo Secundario de Limitador var
var Activo

FP Activo

Habilitar Auto

Habilitar Manual

PS5 Activo

Pole Slip Alarm
Programmable Alarm 2 Mame
Programmable Alarm 3 Mame
Programmable Alarm 4 Mame
Programmable Alarm 5 Mame
Programmable Alarm 6 Mame
Programmable Alarm 7 Mame
Programmable Alarm 8 Mame
Prograrmmable Alarm 9 Mame
Prograrnmable Alarm 10 Name
Prograrnmable Alarm 11 Name
Prograrnmable Alarm 12 Name
Prograrnmable Alarm 13 Name
Prograrnmable Alarm 14 Name
Prograrnmable Alarm 15 Name
Prograrnmable Alarm 16 Name

Figura 13-13.Pantalla de Indicaciéon de Estado de Sistema

Entradas

Ruta de Navegacion BESTCOMSPlus: Explorador de Medicién, Estados, Entradas
Ruta de Navegacion HMI: Explorador de Medicién, Estados, Entradas

Se provee un aviso de Estado para las entradas del DECS-250N y Médulo de Expansién de Contacto
(CEM-125, CEM-2020 o CEM-2020H). También existe un aviso para las entradas del Médulo de

Expansiéon Analdgico opcional (AEM-2020).
Entradas de Contacto del DECS-250N

En la pantalla de entradas de contacto del BESTCOMSPIus™ (ilustrada en la Figura 13-14) se provee la
indicacién de estado de las 16 entradas de medicion de contacto del DECS-250N. Un indicador cambia
de gris a rojo cuando se detecta un contacto cerrado en la entrada correspondiente.

Entradas de Contacto

Entrada de Arranque
Entrada de Parada
INPLIT 1
INPLIT 2
INPUT 3
INPUIT 4
INPUT &
INPUT &
INPUT 7
INPUT &
INPUIT
INPLIT 10
INPUT 11
INPLIT 12
INPLIT 13
INPLIT 14

Figura 13-14.Pantalla de Indicacion de Estado de Entradas de Contacto del DECS-250N

Entradas de Contacto del CEM-125, CEM-2020 o CEM-2020H

La pantalla de entradas de contacto remoto del BESTCOMSP/us® provee el estado de las 10 entradas de
sensores de contacto del médulo de expansion de contacto opcional. Para una descripcion e ilustracion de
esta pantalla, ir a la seccion de Médulo de Expansion de Contacto de este manual.

DECS-250N
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Entradas de AEM-2020

Las pantallas de las entradas analégicas remotas, entradas de RTD remotas, entradas de termopar
remotas, y valores de entrada analdgica remota del BESTCOMSPIus® proveen avisos de estados para el
Médulo de Expansién Analdgico AEM-2020 opcional, RTD, termopar, y entradas de medicién analdgica
opcionales. Dichas pantallas se describen e ilustran en la seccion de Mddulo de Expansidén Analdgico de
este manual.

Salidas

Ruta de Navegacion BESTCOMSPIus: Explorador de Medicién, Estados, Salidas
Ruta de Navegacion HMI: Explorador de Medicion, Estados, Salidas

Se provee un aviso de estados para las salidas de contacto del DECS-250N y las salidas de contacto
opcionales del Médulo de Expansion de Contacto opcional (CEM-125, CEM-2020 o CEM-2020H). También
se provee un aviso para las salidas analdgicas del Médulo de Expansién Analdgico opcional (AEM-2020).

Salidas de Contacto del DECS-250N

La pantalla de salidas de contacto del BESTCOMSPIus® (ilustrada en la Figura 13-15) provee el indicador
de estado del Watchdog las 11 salidas de contacto del DECS-250N. Un indicador cambia de gris a verde
cuando la salida correspondiente cambia de estado (Salida del Watchdog) o se cierra (Salidas de la 1 ala
11).

Salidas de Contacto del Médulo de Expansion de Contactos

La pantalla de entradas remotas de contacto del BESTCOMSPIus® proveen el estado de las salidas de
contacto del médulo de expansion de contacto opcional. Para una descripcion e ilustracion de esta
pantalla ir a la seccidon de Mdédulo de Expansion de Contacto de este manual.

Salidas Analégicas AEM-2020

Los indicadores de estado provistos por el Modulo de Expansién Analégico opcional AEM-2020 se
muestran en la pantalla de salidas analégicas remotas del BESTCOMSP/us®. Esta pantalla se describe e
ilustra en la seccién de Mdédulo de Expansion Analégico de este manual.

Salidas de Contacto

@ Salida Ferro Guardian
QUTPUT 1
QUTRUT 2
QUTPUT 3
QUTFUT 4
OUTFUTH

@ OUTFUT G
QUTRUT 7
QUTRUT &
QUTPUT 4
QUTPLT 10
QUTPLUT 11

Figura 13-15.Pantalla de Indicacién de Estado de Salidas de Contacto del DECS-250N

Reparto de carga de red

La pantalla que se muestra en la Figura 13-16 informa el porcentaje de error, la corriente reactiva, la
corriente reactiva promedio de NLS y la cantidad de generadores en linea. Los indicadores de estado
cambian de gris a verde cuando el estado es activo.

El porcentaje de Error es la desviacion de la corriente reactiva de la unidad desde el promedio del
sistema. La corriente reactiva promedio de NLS es el promedio de la corriente reactiva en cada unidad
en el sistema. Los generadores en lines es el numero de unidades que reparten la carga activamente.

Medicion DECS-250N
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MNLS Status

Error Percent

Reactive Current

NLS Average Reactive Current
Generators Online

@ Network Load Share Active
@ Network Load Share Config Mismatch
W Network Load Share Config 1D Missing

Enable Status

Receiving Status

W@ Network Load Share ID 1 Enabled )
i Network Load Share ID 2 Enabled @
Wl Network Load Share ID 3 Enabled E
@ Network Load Share ID 4 Enabled 1
@ Network Load Share ID 5 Enabled 4
@ Network Load Share |D 6 Enabled 4

L L L I L

Metwork Load Share 1D 7 Enabled

Metwork Load Share 1D 8 Enabled

Network Load Share ID 9 Enabled

Metwork Load Share 1D 10 Enabled
Metwork Load Share 1D 11 Enabled
Metwork Load Share 1D 12 Enabled
Metwork Load Share 1D 13 Enabled
Network Load Share ID 14 Enabled
Metwork Load Share 1D 15 Enabled
Metwork Load Share 1D 16 Enabled

L L L I L

Network Load Share Receiving 1D 1
Network Load Share Receiving 1D 2
Network Load Share Receiving 1D 3
Network Load Share Receiving 1D 4
Network Load Share Receiving ID 5
Network Load Share Receiving 1D 6
Network Load Share Receiving 1D 7
Network Load Share Receiving 1D 8
Network Load Share Receiving 1D 9
Network Load Share Receiving 1D 10
Network Load Share Receiving 1D 11
Network Load Share Receiving 1D 12
Network Load Share Receiving 1D 13
Network Load Share Receiving D 14
Network Load Share Receiving ID 15
Network Load Share Receiving ID 16

Caodigo de red

Figura 13-16. Pantalla de estado de NLS

Ruta de navegacion de BESTCOMSPIus: Explorador de mediciones, Estado, Cédigo de red
Ruta de navegacion de la interfaz de usuario (HMI): Explorador de mediciones, Estado, Cédigo de red

En esta pantalla (Figura 13-17) aparece la medicion y el estado con relacién al codigo de red. Los
indicadores cambian de gris a verde cuando el estado es verdadero.

Estado del codigo de red

Watts de potencia de medicién
Vars de potencia de medicion
Estado de codigo de red

Seiial de Prueba

Cadigo de red habilitar
Deshabilitar cédigo de red desde la logica

Estado de Conexidn a red

Estado de Conexion a red

Bandera de desconexién de red
Temporizador de voltaje de conexion a red
Temporizador de frecuencia de conexion a red
Temporizador de desconexion a red
Temporizador de reconexion a red

GCC Inhabiltado

GCC Operacion continua
Tiempo de descanexién GCC
Tiempo expirado de desconexién GCC
GCC Tiempo de Frecuencia Baja
GCC Tiempo de Frecuencia Alta
GCC Tiempo de Bajo Voltaje
GCC Tiempo de Alto Voltaje
GCC Tiempofusra de rango
GCC Desconectado

GCC Tiempo para recordar

Control de potencia activa

Referencia

Estado del integrador de APC PI

APCPI Ermor

APC Salida

APC P Deseado

Modo APC

LFSM Modo

Estado remoto LFSM

Ajuste CAN Bus

CAN Bus Temporizador de falla de comunic
Ajuste de Modbus

Modbus Temporizador de falla de comunic

APCActivo

APC Habilitar

APC Derivacién activa
APC Habilitar derivacion

APC Deshabilitar derivacién desde la légica
APC Falla de comunic AEM

APC Falla de comunic CANBus

APC Falla de comunic Modbus

APC Comun Remota Activa

APC Falla de Comunic Remota
Deshabilitar APC desde la Iégica
Limite de salida de APC

Cangelar Salida APC desde la logica

Nivel de Potencia 1 Seleccién desde la Iégica
Nivel de Potencia 2 Seleccion desde Ia I5gica
Nivel de Potencia 3 Seleccion desde la Idgica
Nivel de Potencia 4 Seleccién desde la Iégica
LFSM Activo

LFSM Habilitar

Deshabilitar LFSM desde la légica

LFSM Operacién normal

LFSM Baja frecuencia activa

LFSM Sobre frecuencia activa

LFSM Recuperacién activa

Control de potencia reactiva
QLVRT Deseado
Salida de LVRT
LVRT Modo
Estado del LVTR remoto
CAN Bus Temporizador de falla de comunic
Modbus Temporizador de falla de comunic

LVRT Activo

LVRT Habilitar

LVRT Derivacién activa

LVRT Habilitar derivacion

LVRT Deshabilitar derivacion desde la logica
LVRT Falla de comunic AEM

LVRT Falla de comunic CANBus

LVRT Falla de comunic Modbus

Deshabilitar LVRT desde la I6gica

Modo de falla remota de LVRT

Modo de falla remota del LVRT desde la I6gica
LVRT Comun Remota Activa

LVRT Falla de Comun Remota

Congelar Salida LVRT desde la I6gica

Q(PF) Estado
Referencia

Ajuste CANBus
Ajuste de Modbus
Modo seleccionado desde la légica

Q(Limite de Voltaje) Estado
Referencia

Ajuste CANBus
Ajuste de Modbus
Modosseleccionado desde la légica

Q(U) Estado
Referencia

Ajuste CAN Bus
Ajuste de Modbus
Modosseleccionado desde la légica

Q(P) Estado
Modo seleccionado desde la Iégica

Q(Tercero) Estado
Referencia

Ajuste CAN Bus
Ajuste de Modbus
Modo seleccionado desde la légica

Proteccion Programable

Figura 13-17. Pantalla de Estado del cédigo de red

Ruta de Navegacion BESTCOMSPIlus: Explorador de Medicién, Estados, Proteccién Programable
Ruta de Navegacion HMI: Explorador de Medicion, Estados, Proteccion Programable

Los estados de disparo de los ocho elementos de proteccion programable suplementaria se encuentran
en la pantalla de proteccién configurable del BESTCOMSPIus® (Figura 13-18). Un indicador para los
cuatro umbrales de disparo de cada elemento de proteccién cambia

de gris a verde cuando el umbral de disparo correspondiente es excedido.

DECS-250N
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COMNFPROT 1

Disparo Umbral 1 Proteccion Configurable 1
Disparo Umbral 2 Proteccion Configurable 1
Disparo Umbral 3 Proteccion Configurable 1
Disparo Umbral 4 Proteccion Configurable 1

COMFPROT S

Disparo Umbral 1 Proteccion Configurable &
Disparo Umbral 2 Proteccion Canfigurable &
Disparo Umbral 3 Proteccion Configurable &
Disparo Umbral 4 Proteccion Configurable 5

COMFFROT 2

Disparo Umbral 1 Proteccion Configurable 2
Disparo Umbral 2 Proteccion Configurable 2
Disparo Umbral 3 Proteccion Configurable 2
Disparo Umbral 4 Proteccion Configurable 2

COMFPROT &

Disparo Umbral 1 Proteccion Configurable B
Disparo Umbral 2 Proteccion Configurable B
Disparo Umbral 3 Proteccion Configurable B
Disparo Umbral 4 Proteccion Configurable B

CONF PROT 3 >
Disparo Umbral 1 Proteccion Configurable 3

Disparo Umbral 2 Proteccion Configurable 3
Disparo Umbral 3 Proteccion Configurable 3
Disparo Umbral 4 Proteccion Configurable 3

COMFPROT 7

Disparo Umbral 1 Proteccion Configurable 7 >

Disparo Umbral 2 Proteccion Canfigurable 7
Disparo Umbral 3 Proteccion Configurable 7
Disparo Umbral 4 Proteccion Configurable 7

Figura 13-18.Pantalla de Indicacion de Estado de Proteccion Programable

Alarmas

Ruta de Navegacion BESTCOMSPIus: Explorador de Medicién, Estados, Alarmas
Ruta de Navegacion HMI: Las alarmas se muestras automaticamente cuando estan activas

Los parametros del sistema, enlaces de comunicacion, funciones de proteccion y entradas/salidas
remotas son constantemente monitoreados por las condiciones de alarma. Las alarmas activas y
previamente trabadas se enumeran en el visor de panel frontal y en la pantalla de Alarmas de
BESTCOMSPIus®. En el panel frontal, una alarma inactiva se resetea seleccionando la alarma y luego
presionando el botdn de Reseteo. Para borrar todas las alarmas inactivas en BESTCOMSP/us® hacer
clic sobre el botén de Resetear Alarmas en la pantalla de Alarmas. La pantalla de alarmas de
BESTCOMSPIus® se ilustra en la Figura 13-19. Todas las posibles alarmas del DECS-250N se enumeran

a continuacion.

Alarmas

Sin Logica

[ Restablecer alarmas ]

Figura 13-19.Pantalla de Reseteo y Aviso de Alarma del DECS-250N

APC Derivacién activa

Limitador de salida APC

APC Falla de Comunicacion Remota
Tiempo expirado de desconexién GCC
GCC Tiempo para desconectar

LVRT Derivacion activa

LVRT Falla de Comunicaciéon Remota
Enlace Ethernet Perdido

Falla en Aumentar Alarma

Cambio de Firmware

Frecuencia Fuera de Rango

Sincr IRIG Perdida

Sin Légica

Sin Ajuste del Usuario

Sincr NTP Perdida

OEL

Alarma Desbalanceada Corriente PSS
Potencia del PSS Debajo de Umbral
Velocidad de Alarma Fallida PSS

Medicién

Alarma Limite de Tension PSS

Alarma Desbalanceada de Tensiéon PSS
Reloj de Tiempo Real

SCL

Establecer Fecha y Hora Transfer Alarma
Watchdog

UEL

Subfrecuencia VHz

Resetear uP

Comunicacién USB

Limitador var

Estado de Cortocircuito de Campo
Versién de Protocolo RCC Desconocida
Falla de Comunicacion CEM

No coincidencia del Hardware CEM
Duplicar CEM

Sobrefrecuencia de Campo de Proteccion
Sobrecorriente de Campo de Proteccion
Diodo Abierto del Excitador

DECS-250N
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Diodo en Cortocircuito del Excitador

Falla en la Entrada de Potencia

Pérdida de Medicion

27P Proteccion

59P Proteccion

810 Proteccion

81U Proteccion

Generador Debajo de 10Hz

Alarma de falla de IFM

40Q

32 Proteccion

Disparo Umbral 1 Proteccion Configurable 1
Disparo Umbral 2 Proteccion Configurable 1
Disparo Umbral 3 Proteccion Configurable 1
Disparo Umbral 4 Proteccion Configurable 1
Disparo Umbral 1 Proteccion Configurable 2
Disparo Umbral 2 Proteccion Configurable 2
Disparo Umbral 3 Proteccion Configurable 2
Disparo Umbral 4 Proteccion Configurable 2
Disparo Umbral 1 Proteccion Configurable 3
Disparo Umbral 2 Proteccion Configurable 3
Disparo Umbral 3 Proteccion Configurable 3
Disparo Umbral 4 Proteccion Configurable 3
Disparo Umbral 1 Proteccion Configurable 4
Disparo Umbral 2 Proteccion Configurable 4
Disparo Umbral 3 Proteccion Configurable 4
Disparo Umbral 4 Protecciéon Configurable 4
Disparo Umbral 1 Protecciéon Configurable 5
Disparo Umbral 2 Protecciéon Configurable 5
Disparo Umbral 3 Proteccion Configurable 5
Disparo Umbral 4 Proteccion Configurable 5
Disparo Umbral 1 Proteccion Configurable 6
Disparo Umbral 2 Proteccion Configurable 6
Disparo Umbral 2 Proteccion Configurable 6
Disparo Umbral 3 Proteccion Configurable 6
Disparo Umbral 4 Proteccion Configurable 6
Disparo Umbral 1 Proteccion Configurable 7
Disparo Umbral 2 Proteccion Configurable 7
Disparo Umbral 3 Proteccion Configurable 7
Disparo Umbral 4 Proteccion Configurable 7
Disparo Umbral 1 Proteccion Configurable 8
Disparo Umbral 2 Proteccion Configurable 8
Disparo Umbral 3 Proteccion Configurable 8
Disparo Umbral 4 Proteccion Configurable 8
Falla de Comunicacién AEM

Duplicar AEM

Entrada 1 AEMDisparo Umbral 1

Entrada 1 AEMDisparo Umbral 2

Entrada 1 AEMDisparo Umbral 3

Entrada 1 AEMDisparo Umbral 4

Entrada 1 AEMFuera de Rango

Entrada 2 AEMDisparo Umbral 1

Entrada 2 AEMDisparo Umbral 2

Entrada 2 AEMDisparo Umbral 3

Entrada 2 AEMDisparo Umbral 4

Entrada 2 AEMFuera de Rango

Entrada 3 AEMDisparo Umbral 1

Entrada 3 AEMDisparo Umbral 2

Entrada 3 AEMDisparo Umbral 3

Entrada 3 AEMDisparo Umbral 4

Entrada 3 AEMFuera de Rango

Entrada 4 AEMDisparo Umbral 1

Entrada 4 AEMDisparo Umbral 2

Entrada 4 AEMDisparo Umbral 3

Entrada 4 AEMDisparo Umbral 4

DECS-250N

Entrada 4 AEMFuera de Rango
Entrada 5 AEMDisparo Umbral 1
Entrada 5 AEMDisparo Umbral 2
Entrada 5 AEMDisparo Umbral 3
Entrada 5 AEMDisparo Umbral 4
Entrada 5 AEMFuera de Rango
Entrada 6 AEMDisparo Umbral 1
Entrada 2 AEMDisparo Umbral 2
Entrada 2 AEMDisparo Umbral 2
Entrada 6 AEMDisparo Umbral 3
Entrada 6 AEMDisparo Umbral 4
Entrada 6 AEMFuera de Rango
Entrada 7 AEMDisparo Umbral 1
Entrada 7 AEMDisparo Umbral 2
Entrada 7 AEMDisparo Umbral 3
Entrada 7 AEMDisparo Umbral 4
Entrada 7 AEMFuera de Rango
Entrada 8 AEMDisparo Umbral 1
Entrada 8 AEMDisparo Umbral 2
Entrada 8 AEMDisparo Umbral 3
Entrada 8 AEMDisparo Umbral 4
Entrada 8 AEMFuera de Rango
Entradas RTD Remotas

Entrada 1 RTDDisparo Umbral 1
Entrada 1 RTDDisparo Umbral 2
Entrada 1 RTDDisparo Umbral 3
Entrada 1 RTDDisparo Umbral 4
Entrada 1 RTDFuera de Rango
Entrada 2 RTDDisparo Umbral 1
Entrada 2 RTDDisparo Umbral 2
Entrada 2 RTDDisparo Umbral 3
Entrada 2 RTDDisparo Umbral 4
Entrada 2 RTDFuera de Rango
Entrada 3 RTDDisparo Umbral 1
Entrada 3 RTDDisparo Umbral 2
Entrada 3 RTDDisparo Umbral 3
Entrada 3 RTDDisparo Umbral 4
Entrada 3 RTDFuera de Rango
Entrada 4 RTDDisparo Umbral 1
Entrada 4 RTDDisparo Umbral 2
Entrada 4 RTDDisparo Umbral 3
Entrada 4 RTDDisparo Umbral 4
Entrada 4 RTDFuera de Rango
Entrada 5 RTDDisparo Umbral 1
Entrada 5 RTDDisparo Umbral 2
Entrada 5 RTDDisparo Umbral 3
Entrada 5 RTDDisparo Umbral 4
Entrada 5 RTDFuera de Rango
Entrada 6 RTDDisparo Umbral 1
Entrada 2 RTDDisparo Umbral 2
Entrada 6 RTDDisparo Umbral 3
Entrada 6 RTDDisparo Umbral 4
Entrada 6 RTDFuera de Rango
Entrada 7 RTDDisparo Umbral 1
Entrada 7 RTDDisparo Umbral 2
Entrada 7 RTDDisparo Umbral 3
Entrada 7 RTDDisparo Umbral 4
Entrada 7 RTDFuera de Rango
Entrada 8 RTDDisparo Umbral 1
Entrada 8 RTDDisparo Umbral 2
Entrada 8 RTDDisparo Umbral 3
Entrada 8 RTDDisparo Umbral 4
Entrada 8 RTDFuera de Rango
Termo Par 1 Fuera de Rango
Termo Par 2 Fuera de Rango

13-13
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Termopar 1 Disparo Umbral 1
Termopar 1 Disparo Umbral 2
Termopar 1 Disparo Umbral 3
Termopar 1 Disparo Umbral 4
Termopar 2 Disparo Umbral 1
Termopar 2 Disparo Umbral 2
Termopar 2 Disparo Umbral 3

Alarma Programable 4 Nombre
Alarma Programable 5 Nombre
Alarma Programable 6 Nombre
Alarma Programable 7 Nombre
Alarma Programable 8 Nombre
Alarma Programable 9 Nombre
Alarma Programable 9 Nombre

Termopar 2 Disparo Umbral 4
Salida 1 AEMFuera de Rango
Salida 2 AEMFuera de Rango
Salida 3 AEMFuera de Rango
Salida 4 AEMFuera de Rango
Alarma Programable 1 Nombre
Alarma Programable 2 Nombre
Alarma Programable 3 Nombre

Alarma Programable 10 Nombre
Alarma Programable 11 Nombre
Alarma Programable 12 Nombre
Alarma Programable 13 Nombre
Alarma Programable 14 Nombre
Alarma Programable 15 Nombre
Alarma Programable 16 Nombre

Nota

La alarma de fallo de IFM indica un fallo interno. Para obtener ayuda,
pongase en contacto con Basler Electric Company.

Configuracion de Alarma

9440572990

Ruta de Navegacion BESTCOMSPIus: Explorador de Configuracién, Configuracion de Alarma, Alarmas

Las alarmas se configuran utilizando BESTCOMSPIus®. Puede personalizar el estilo de los informes de
cada alarma eligiendo Desactivada, Retenida o No Retenida. Las alarmas retenidas se almacenan en
una memoria no volatil y se conservan aun cuando se pierde la potencia de control al DECS-250N. Las
alarmas activas se muestran en el panel frontal LCD y en BESTCOMSPIus® hasta que sean eliminadas.
Las alarmas no retenidas se eliminan cuando se quita la potencia de control. Si se desactiva una alarma,
esto afecta solo la anunciacion de la alarma y no el funcionamiento real de la alarma. Esto significa que
la alarma seguira disparando cuando las condiciones de disparo se cumplan y la ocurrencia aparecera

en la secuencia de los informes de eventos.

La pantalla Ajustes de Alarma BESTCOMSPIus® se ilustra en la Figura 13-20.

Ajustes de Alarma
[ | Wombre de alarma Reporke
B Alarmas Generales IEI 3
] - DEL Mo-Enclavado ;
] - LIEL Mo-Enclavado
] - SCL Mo-Enclavado
] - Limitador YAR Mo-Enclavado
] - Subfrecuencia YHz Mo-Enclavado
] - Falla &l Armar Alarma Enclavado
] - Alarma Perro Guardian Transfer Mo-Enclavado
| - Fase de desajuste de rotacion Mo-Enclavada
| - Estado Corto Circuito de Campa Mo-Enclavado
] - Pérdida de Yinculo Ethernst Mo-Enclavada
| -+ Sinc Perdido IRIG Mo-Enclavado
| - Sinc Perdido NPT Mo-Enclavado
| - Sin Logica Mo-Enclavado
] - Cambio de Firmware Enclavado
] - Falla Comunicacion CEM Mo-Enclavado
] - Discordancia Hardware CEM Mo-Enclavado
| - Duplicar CEM Mo-Enclavada
[Z) Alarmas de Protecciones
: - Prateccion Sobretension de Campa Mo-Enclavada

Figura 13-20. Pantalla Ajustes de Alarma

Medicién
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Alarmas Programables por el Usuario

Ruta de Navegacion BESTCOMSPIus: Explorador de Configuracién, Configuracion de Alarma, Alarmas
Programables por el Usuario

Estan disponibles dieciséis alarmas programables por el usuario. Las etiquetas de alarma de usuariosse
introducen en la pantalla Alarmas Programables por el Usuario (Figura 70). Si la condicién de disparo
existe durante el Retardo de Activacién, la alarma se dispara. Cuando esta activada, la etiqueta de una
alarma programable por el usuario se muestra en la pantalla Alarmas BESTCOMSPIus®, en la pantalla
del panel frontal, y en la secuencia de informes de eventos.

Cada alarma proporciona una salida légica que puede conectarse a una salida fisica u otra entrada
l6gica utilizando la Légica Programable de BESTlogicPlus. Refiérase al capitulo BESTlogicPlus para
obtener mas informacién sobre la configuracion de la légica de la alarma.

Alarmas Programables de Usuario >
Alarma Programable por el Usuario #1 Alarma Programable por el Usuario #2 Alarma Programable por el Usuario #3
Texto de Rétulo Texto de Rétulo Texto de Rétulo
|Pr0gramrnah|e Alarm 1 Name |Programmable Aam 2 Name |Programrnah|e Alam 3 Name
Retardo de Activacidn (s) Retardo de Activacidn (s) Retardo de Activacidn (s) >
Alarma Programable por el Usuario #5 Alarma Programable por el Usuario #6 Alarma Programable por el Usuario #7 >
Texto de Rétulo Texto de Rétulo Texto de Rétulo
|Pr0gramrnah|e Alam 5 Name |Programmable Alam & Name |Programrnah|e Alam 7 Name
Retardo de Activacidn (s) Retardo de Activacidn (s) Retardo de Activacidn (s)
Alarma Programable por el Usuario #9 Alarma Programable por el Usuario #10 Alarma Programable por el Usuario #11 :
Texto de Rétulo Texto de Rétulo Texto de Rétulo
|Programrnah|e Alam 5 Name | |Programmable Alarm 10 Mame | |Programmable Alarm 11 Mame |
Retardo de Activacidn (s) Retardo de Activacidn (s) Retardo de Activacidn (s) >
larma Rrogramable porel Usuggio #13 rma Ppagramafle por el Usuarqs #14 Alapma Proggamable-por el Lsuario #]15

Figura 13-21. Pantalla de Alarmas Programables por el Usuario

Recuperacién de Informacién de Alarmas

Las alarmas se muestran en la secuencia de informes de eventos. Las alarmas se muestran
automaticamente en el panel frontal cuando estan activas. Para ver las alarmas activas usando
BESTCOMSPIus®, utilice el Explorador de Medicion para abrir el Estado, pantalla de Alarmas. Refiérase
al capitulo Medicién para obtener mas informacion.

Restablecimiento de Alarmas

Una expresion BESTLogicPlus puede utilizarse para restablecer las alarmas. Utilice el Explorador de
Configuracion en BESTCOMSPIus® para abrir la pantalla de Légica Programable de BESTLogicPlus.
Seleccione el bloque de légica ALARM_RESET de la lista de Elementos. Utilice el método de arrastre y
colocacién para conectar una variable o una serie de variables a la entrada Restablecer. Cuando esta
entrada se establece en VERDADERO, este elemento restablece todas las alarmas activas. Refiérase al
capitulo BESTLogicPlus para obtener mas informacion.

Reloj de Tiempo Real
Ruta de Navegacion BESTCOMSPIus: Explorador de Medicion, Estados, Reloj de Tiempo-Real
Ruta de Navegacion HMI: Explorador de Medicién, Estados, Reloj de Tiempo Real

La hora y fecha del DECS-250N se muestran y se ajustan en la pantalla de Reloj de Tiempo Real del
BESTCOMSPIus®. Pantalla del reloj (Figura 13-22). Para ajustar el reloj del DECS-250N de forma
manual, hacer clic en el botén de Editar. Se muestra una ventana donde la fecha y la hora se pueden
ajustar manualmente o de acuerdo al reloj de la computadora al cual esté conectado.

DECS-250N Medicion
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Para ver configuraciones avanzadas del reloj, tales como formato de la hora y dia, hora de ahorro de luz,

protocolo de hora en red, e IRIG ir a la seccion Cronometraje de este manual.

Feloj de Tiempo Real

15:43:44 Tiempo

2012 -02-06 Fecha

Edicion |

Figura 13-22.Pantalla de Reloj de Tiempo-Real

Auto Exportar Medicion

La funcién de medicidon de auto exportacion (que se encuentra debajo del menu de Herramientas) es un
método automatico para guardar multiples archivos de datos de medicion en intervalos especificos en un
periodo de tiempo mientras se esta conectado al DECS-250N. El usuario especifica el Nidmero de
Exportaciones y el Intervalo entre cada exportacion. Introducir un nombre de archivo base para los datos de
medicion y una carpeta en donde guardarlos. Las exportaciones seran contadas y el nimero contado sera
afiadido al nombre de archivo base, haciendo cada nombre de archivo Unico. La primera exportacion se
realiza inmediatamente después de hacer clic en el botdn de Iniciar. La Figura 13-23ilustra la pantalla de
Auto Exportar Medicion.

Medicién

S} Auto de Exportacion de Medicion

Esto automaticamente exportard datos de medicion a un intervalo especifico.
Ingrese un intervalo de tiempo en minutos (5-60) que la exportacian pasara.
Ingrese el nimera de exportaciones a realizar (1-300]).

Seleccione un nombre de archivo base y directorio. La cuenta de exporacion serd anexada a cada archivo.

Auto de Exportacian de Medician

Intervala: MNimero de Exportaciones:
ﬂ kinutos 10 llimitado

Base Nombre del Archiva:

auto_exp

Directorio:

C\Documents and SettingsimarkaiMy Docurments

Tiempo hasta la proxima Exportacion

Filtro
Arrancar

[

| 0000

El Tiempo Total Restante

| 0:00:00

Cerrar

Figura 13-23. Auto Exportar Medicion
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14 » Registro de Evento

Las funciones de registro de evento del DECS-250N incluyen registro de secuencia de eventos, registro
de datos (oscilografia), y tendencia.

Registro de Secuencia de Eventos

Ruta de Navegacion BESTCOMSPIus: Explorador de Medicién, Registros, Secuencia de Eventos
Ruta de Navegacion HMI: Explorador de Medicion, Registros, Secuencia de Eventos

Un registro de secuencia de eventos monitorea el estado interno y externo del DECS-250N. Los eventos
se escanean en intervalos de cuatro milisegundos con unos 1023 eventos guardados por registro. Todos
los cambios de estado que ocurren durante cada escaneo se registran con hora y fecha. Los registros de
secuencia de eventos estan disponibles a través de BESTCOMSP/us®.

Cualquiera de los mas de 400 puntos de datos/estado controlados puede grabarse en la secuencia de
eventos. Todos los puntos se habilitan por defecto. La configuracion de la secuencia de eventos se
ilustra en Figura 14-1.

“Nota: Se reguiere acceso al disefio para enviar esta configuracidn al dispositivo.
Seleccionar los eventos gue guedaran incluidos en el registro de Secuencia de eventos

Figura 14-1. Configuracion de secuencia de eventos

Registro de Datos

Ruta de Navegacion BESTCOMSPIus: Explorador de Configuracion, Registrar Configuracién, Registro
de Datos
Ruta de Navegacion HMI: Explorador de Configuracion, Configuracion de Ajustes, Registro de Datos

La funcion de registro de datos del DECS-250N puede guardar hasta 6 registros de oscilografia. Los
registros de oscilografia del DECS-250N utilizan el Formato Comun Estandar IEEE para Intercambio de
Datos Transitorios (COMTRADE). Cada registro es fichado con la hora y la fecha. Luego de que se
hayan grabado 6 registros, el DECS-250N comienza a grabar el proximo registro sobre el mas antiguo.
Debido a que los registros oscilograficos se guardan en una memoria no volatil, la interrupcién de

DECS-250N Registro de Evento
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energia del DECS-250N no afectara la integridad de los registros. Los ajustes del registro de datos se

configuran en BESTCOMSPIus y se ilustran en las Figura 14-2 a Figura 14-5.

Configuracién

Cuando se habilita la oscilografia, cada registro puede consistir de hasta seis parametros seleccionables
por el usuario con hasta 1200 puntos de informacion registrados para cada parametro. Los ajustes de

configuracién del registro de datos se ilustran en la Figura 14-2.

Un ajustede puntos previos al disparo permite incluir en el registro de datos un nimero de puntos de
datos definidos por el usuario y registrados antes del activador de evento. El valor de este ajuste afecta
la duracion de los puntos registrados previos al disparo, los puntos registrados posteriores al disparo, y la
duracion de los puntos posteriores al disparo. Un ajustede intervalo de muestra establece la velocidad de
muestreo de los puntos de informacion registrados. El valor de este ajuste afecta los valores de la
duracion previa y posterior al disparo y la duraciontotal de la grabacion para el registro de datos.

Configuracion Registro de Datos

Instalacion
Habilitar
Habilitar w

Puntos de Pre-Disparo

ﬂ

Duracion Pre-Disparo (s)
0.000

Puntes Post-Disparo
200

I

Duracion Pest-Disparo (s)
959

I

Intervalo de Muestreo
4166 w

Duracion Total (s)

Parametros de Registro
Parametro 1

Ic : Comente de Fase C {p.u}

Parametro 2

| aux: Entrada de comierte cruz {p.u}
Parametro 3

Wfd : Tensién de Campo {p.u}

Parametro 4

Y2 : Tension de Secuencia Positiva {p.u.}
Parametro &

11 : Comiente de Secuencia Positiva {p.u.}
Parametro 6

SalidaScl : Salida Controlador SCL {pu}

Figura 14-2.Confiuracion de Registro de Datos
Disparos
Ruta de Navegacion BESTCOMSPIus:Explorador de Ajustes, Registrar Configuracion, Registro de
Datos

Ruta de Navegacion HMI: Explorador de Ajustes, Configuracion de Ajustes, Registro de Datos

El registro de datos puede dispararse a través de modo de disparos, disparadores légicos, disparadores

de nivel, o de forma manual a través de BESTCOMSPIus.

Modo de Disparos

Los modos de disparos inician un registro de datos como resultado de un cambio de estado interno o
externo del DECS-250N. Un registro de datos puede dispararse por cualquier de los siguientes cambios
de estado:

Registro de Evento

Modo seleccionado Iniciar o Detener
Modo de arranque suave habilitado o deshabilitado
Condicién de sub-frecuencia

Modo seleccionado manual o AVR

Modo seleccionado de Factor de Potencia o Var
Limitador activo

Adaptador de Tensién habilitado o deshabilitado

e DECS primario o secundario seleccionado

DECS-250N
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PSS habilitado o deshabilitado

Sincronizacién automatica habilitada o deshabilitada

Modo seleccionado FCR o FVR

Modo de caida habilitado o deshabilitado

Red de Intercambio de Carga habilitada o deshabilitada
Compensacion de caida de linea habilitada o deshabilitada
Compensacion de corriente cruzada habilitada o deshabilitada
Cddigo de red habilitado o inhabilitado

APC Habilitado o Inhabilitado

LFSM habilitado o inhabilitado

Modo LVRT habilitado o inhabilitado

Modo de Prueba habilitada o deshabilitada

Los ajustes de modo de disparo se muestran en la Figura 14-3.

Modo Disparos

Modos de Disparo de Registro de Datos

Aarancar/Parar Factor de PotencialVar PSS Red de intercambio de carga APC Habilitar

Sin Disparo ~ Sin Disparo v Sin Dispara - Sin Disparo - Sin Disparo v
Arranque Suave Limitadores auto synchronizacion Caida de Linea LFSM Habilitar

Sin Disparo v Sin Disparo v Sin Disparo hd Sin Disparo v Sin Disparo ~
Subfrecuencia Coincidencia de Tension FCRIFVR Comp. Corriente Cruzada LVRT Modo

Sin Disparo ~ Sin Disparo v Sin Dispara - Sin Disparo v Sin Disparo -
Auto/Manual Pri/Sec DECS Caida Cédigo de red habilitar Prueba

Sin Disparo v Sin Disparo hd Sin Disparo hd Sin Disparo v Sin Disparo ~

Figura 14-3. Modos de Disparos de Registro de Datos

Nivel de Disparos

El nivel de disparos inicia un registro de datos basado en el valor de una variable interna. La variable
puede ser un valor minimo o maximo y puede ser especificada para disparar un registro cuando la
variable monitoreada cruza el umbral minimo de arriba, o el umbral maximo de abajo. También se puede
seleccionar un umbral minimo y maximo para la variable monitoreada, causando que el valor
monitoreado dispare un registro cuando sobrepasa su umbral maximo o se encuentra por debajo de su
umbral minimo.

Los niveles de disparos se configuran en BESTCOMSPIus® en el tabulador de Niveles de Disparos
(Figura 14-4) en el area de Registro de Datos de la Configuracion de Informe. El tabulador de los Niveles
de Disparos consiste en una lista de parametros que pueden ser seleccionados para disparar un registro
de datos. Cada parametro posee un ajuste para habilitar un nivel de disparo que configura el disparo de
registro de datos cuando el parametro sobrepasa el ajuste del umbral superior o se encuentra por debajo
del ajuste del umbral inferior. Los parametros disponibles para disparar un registro de datos se enumeran
a continuacion.

Nivel Disparos

Entrada de Tensidn Auxiliar

Umbral Inferior Umbral Superior Hahilitar Mivel de Dispara

0.od n.oo Sin Dizparo W
Salida AYR

Umbral Inferior Umbral S uperior Habilitar Mivel de Digparo

n0.oo n.oo Sin Digparo hd

Entrada Sefial Error FID AVE
Umbral Inferiar Umbral 5uperior Habilitar Mivel de Disparo
0.oo 0.0 Sin Dizparo b

VAV VA VAV VA VA VA VA VAV VN

Figura 14-4. Registro de Datos de Nivel de Disparos

e APC Referencia deseada e APC Estado
e APC error e LVRT Referencia deseada
e APC salida e LVRT referencia

DECS-250N Registro de Evento
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Potencia Dentro

Entrada auxiliar de tension
Salida AVR

Entrada AVR PID de error de senal
Frecuencia de Bus

Comp. desviacién de frecuencia
Salida de control

Entrada de corriente cruzada
Caida

Error FCR

Salida FCR

Estado FCR

Corriente de campo

Tensién de campo

Respuesta de Frecuencia

Error FVR

Salida FVR

Estado FVR

Potencia aparente de generador
Corriente media de generador
Tensién media de generador
Corriente la de generador
Corriente Ib de generador
Corriente Ic de generador
Frecuencia de generador
Factor de potencia de generador
Potencia reactiva de generador
Potencia real de generador
Tensién Vab de generador
Tension Vbe de generador
Tensién Vca de generador
Corriente de secuencia negativa
Tension de secuencia negativa
Nivel de balance nulo

Salida de controlador OEL

Ref. OEL

Estado de OEL

Estado interno

Indicacién de posicion

Corriente de secuencia positiva

Disparos Ldégicos

9440572990

Tension de secuencia positiva
Potencia eléctrica del PSS
Potencia mecanica filtrada del PSS
Salida final del PSS
Adelanto/atraso #1 del PSS
Adelanto/atraso #2 del PSS
Adelanto/atraso #3 del PSS
Adelanto/atraso #4 del PSS
Potencia mecanica del PSS

LP Potencia mecanica #1 del PSS
LP Potencia mecanica #2 del PSS
LP Potencia mecanica #3 del PSS
LP Potencia mecanica #4 del PSS
Salida post limite del PSS

HP de potencia #1 del PSS

Salida pre limite del PSS

HP de potencia #1

Velocidad sintetizada del PSS
Tension terminal del PSS

Filtro torsional #1 del PSS

Filtro torsional #2 del PSS

Filtros pasa bajos de potencia del PSS
Filtro pasa bajos de Velocidad del PSS
Reparto de Carga en Red

Salida de controlador SCL

Ref. SCL PF

Ref. SCL

Estado SCL

Desviacion de frecuencia terminal
Respuesta de Tiempo

Salida de controlador UEL

Ref. UEL

Estado UEL

Salida de limite Var

Ref. de limite Var

Estado limite Var

Error Var/PF

Salida Var/PF

Estado Var/PF

El disparo légico inicia un registro de datos como resultado de un cambio de estado interno o externo. Un
registro de datos puede dispararse por cualquier combinacién de alarma, salida de contacto, o cambios
de estado en la entrada de contacto. Los disparos légicos disponibles se ilustran en la Figura 83.

Registro de Evento DECS-250N
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Niveles Ldgicos
Estados de Alarmas
[ Sebretensién Generador
[ Subtensién Generador
[[] Excese Velts Por Hz

[ Pérdida de Campo

[] Pérdida de Tensién de Sensado

[] Debaje 10 Hz

[] Fallado Al Armadeo

[] Sebretensién de Campo
[] Scbre Cerriente de Campo
7] OEL

7] UEL

[ scL
[ Limitader sub Frec.

[ Limite Superior Referencia

[] Limite Inferior Referencia

Entradas de Contacto
[ Entrada de Arrangue

Salida de Reles

[[] Diedeo Abierte EDM [] Salida Perre Guardian

[ Diedo Cortade EDM [] Salida Rel&l [ Entrada de Parada

[ Petencia PSS Debajo del Umbral [] Salida Rele2 [ Entrada Interruptor1
[[] Tensién PSS Desbalanceada [] Salida Relé3 [] Entrada Interruptor2
[] Desbalance Corriente PSS [ Salida Reled [ Entrada Interruptor3
[[] Fallz Velocidad PSS [] Salida Rel€5 [ Entrada Interruptord
[ Alarma Limite Tensién PSS [] Salida Reles [ Entrada Interruptors
[T] Tiempo expirado de desconexidn GCC [ Salida Relé? [ Entrada Interruptorf
[] APC Dispare remote [] Salida Relég [ Entrada Interruptor?
[ LFSM Active [] Salida Rels [ Entrada Interruptor®
[ LVRT Activo [] Salida Relé 10 [] Entrada Interruptory

[ LVRT Disparo remoto [ Salida Rel&11 [ Entrada Interruptor10
[ Entrada Interruptor11
[ Entrada Interruptor12
[] Entrada Interruptor13

[ Entrada Interruptor14

Figura 14-5.Disparos Légicos de Registro de Datos

Tendencia

Ruta de Navegacion BESTCOMSPIus:Explorador de Ajustes, Registrar Configuracion, Tendencia.

Ruta de Navegacion HMI: Explorador de Ajustes, Configuracion de Ajustes, Tendencia.

El registro de tendencia registra la actividad de los parametros del DECS-250N por un periodo de tiempo
prolongado. Cuando se habilita, hasta unos seis parametros pueden ser monitoreados por un periodo de
tiempo que va desde una a 720 horas. Los ajustes del registro de tendencia se muestran en la Figura

14-6.

Instalacion
Habilitar
Habilitar

Duracion (Horas)

Configuracion Tendencias

Parametros de Registro
Pardmetro 1

SIN Mivel de Disparo
Parametro 2
SIN Nivel de Disparo

Parametro 3
SIN Mivel de Disparo w
Parametro 4
SIN Nivel de Disparo ~
Parametro &
SIN Nivel de Disparo ~
Parametro &
SIN Mivel de Disparo w

DECS-250N

Figura 14-6.Configuracion de Registro de Tendencia
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15 « Estabilizador del Sistema de
Potencia

El estabilizador del sistema de potencia (PSS) opcional (estilo xPxxxxx) integrado es un estabilizador
IEEE tipo PSS2A, de entrada dual, “integral de potencia de aceleracién” que proporciona amortiguacion
complementaria para oscilaciones de modo local de baja frecuencia y oscilaciones del sistema de
potencia.

Las caracteristicas de PSS incluyen deteccion de velocidad seleccionable por el usuario, medicién de
potencia de tres vatimetros, operacion opcional basada en frecuencia y modos de control de generador y
motor.

Nota

Se requiere deteccidn de corriente trifasica para el PSS.

Los ajustes PSS estan configurados exclusivamente a través de la interface BESTCOMSP/us®. Estos
ajustes se muestran en la Figura 15-10, Figura 15-11, Figura 15-12, and Figura 15-13.

Ruta de Navegacion BESTCOMSPIus: Explorador de Configuracién, PSS
Ruta de Navegacion HMI: Explorador de Configuracion, PSS

Funcién de Supervisiéon y Grupos de Ajuste

Una funcién de supervisién habilita el funcionamiento PSS solo cuando una carga suficiente se aplica al
generador. Dos grupos separados de ajustes del PSS permiten el funcionamiento personalizado del
estabilizador para dos condiciones de carga distintas.

Funcién de Supervision

Cuando se habilita el control PSS, un ajuste de umbral de potencia encendida (vatios) determina el nivel
de potencia donde el funcionamiento PSS se habilita automaticamente. Este umbral es un ajuste por
unidad basado en valores nominales del generador. (La seccion Configuracién de este manual
proporciona informacién sobre el ingreso de valores nominales en el generador y el sistema). Un ajuste
de histéresis proporciona un margen por debajo del umbral de potencia encendida para que los
transitorios de caida de potencia (vatios) no deshabiliten el funcionamiento del estabilizador. Esta
histéresis es un ajuste por unidad basado en los valores nominales del generador.

Grupos de Ajuste

Cuando se habilita la seleccion de ajuste de grupo, un ajuste del umbral establece un nivel de potencia
donde los ajustes de ganancia PSS se cambian del grupo primario al grupo secundario. Luego de una
transferencia a los ajustes de ganancia secundaria, un ajuste de histéresis determina el nivel de
(disminucion) potencia donde ocurrira una transferencia de regreso al ajuste de ganancia primario.

Teoria de Funcionamiento

El PSS utiliza un método indirecto de estabilizacion del sistema de potencia que emplea dos sefales:
velocidad del eje y potencia eléctrica. Este método elimina los componentes no deseados de la sefial de
velocidad (como ruidos, eje lateral gastado u oscilaciones torsionales) mientras se evita la dependencia
de sefial de potencia mecanica dificil de medir.

La funcion PSS esta ilustrada por los bloques de funcién y llaves de software que se muestran en la
Figura 15-1. Esta ilustracion también esta disponible en BESTCOMSPIus haciendo clic en el boton
Informacién del Modelo PSS situado en Control de Tabulaciones.

DECS-250N Estabilizador del Sistema de Potencia
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Figura 15-1. Bloques de funcion PSS e interruptores de software

Test signal input of comp frequency

Sefial de prueba de la frecuencia de comp.

Frequency washout filter 1

Filtro de limpieza de frecuencia 1

Frequency washout filter 2

Filtro de limpieza de frecuencia 2

Disable

Deshabilitar

Enable

Habilitar

Power input scalar

Entrada de potencia scalar

Mechanical power low-pass filter

Filtro de paso bajo de potencia mecanica

Low-pass filter

Filtro de paso bajo

Ramp tracking Filter

Filtro de seguimiento de rampa
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Test signal input of electric power Entrada de senal de prueba de la potencia
eléctrica

Power washout filter 1 Filtro de limpieza de potencia 1

Power washout filter 2 Filtro de limpieza de potencia 2

Integrator Integrador

Derived Speed Velocidad derivada

Frequency Frecuencia

Power Potencia

Derived Freq./Speed Frecuencia/velocidad derivadas

Test signal input of derived speed Entrada de sefial de prueba de la velocidad
derivada

Torsional Filter 1 Filtro de torsién 1

Torsional Filter 2 Filtro de torsién 2

Phase Compensation Stage 1 Etapa 1 de la compensacion de fase

Phase Compensation Stage 2 Etapa 2 de la compensacion de fase

Phase Compensation Stage 3 Etapa 3 de la compensacion de fase

Phase Compensation Stage 4 Etapa 4 de la compensacion de fase

Gain Stage Etapa de ganancia

Terminal Voltage Low-Pass Filter Filtro de paso bajo de tensién terminal

Ramp limiter Limitador de rampa

Test signal input of AVR summing Entrada de seinal de prueba de AVR

PSS output Salida de PSS

Logic limiter washout filter Filtro de limpieza limitador de Iégica

Senal de Velocidad

La sefial de velocidad se convierte en un nivel constante que es proporcional a la velocidad del eje
(frecuencia).

Dos etapas de filtros pasa altos (limpieza de frecuencia) se aplican a la sefial resultante para eliminar el
nivel de velocidad promedio y producir una sefal de desviacion de velocidad. Esto asegura que el
estabilizador reaccione solo a cambios en velocidad y no altere permanentemente la referencia de
tension terminal del generador.

Las etapas de filtro pasa bajo de frecuencia estan controladas por los ajustes de constantes de tiempo
Tw1 y Tw2. El filtrado pasa bajo de la sefial de velocidad de desviacién puede ser habilitado o
deshabilitado a través del interruptor de software SSW 0. La constante de tiempo de filtro pasa bajo se
ajusta mediante la configuracion TI1.

La Figura 15-2 muestra los bloques de funcién de transferencia de filiro pasa alto y pasa bajo en forma
de dominio de frecuencia (la letra s se utiliza para representar la frecuencia compleja de operador

Laplace).
lDeshab

Frecuencia STwi STwz 1 . Velocidad Filtro

—P o— > .
Compensada Habili Pasa Bajo
P 1+ Tur 1+ sTuz sswo e aesTy J

P0026-13

Senal de Frecuencia de Entrada PSS

Figura 15-2. Seinal de Velocidad

Calculo de Frecuencia del Rotor

Durante condiciones estables, la frecuencia del terminal del generador es una buena medida de la
velocidad del rotor. Sin embargo, este puede no ser el caso durante transitorios de baja frecuencia
debido a la caida de tensién en la reactancia de la maquina. Para compensar este efecto, el DECS-250N
primero calcula los voltajes y corrientes de los terminales. Luego le agrega la caida de tension en la

DECS-250N Estabilizador del Sistema de Potencia
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reactancia de cuadratura a los voltajes del terminal para obtener voltajes internos de la maquina. Estos
voltajes se utilizan luego para calcular la frecuencia del rotor. Esto da una medicion mas precisa de la
velocidad del rotor durante transitorios de baja frecuencia cuando se requiere una accién estabilizadora.

La compensacion del eje de cuadratura utilizado en el calculo de la frecuencia del rotor se introduce a
través de los ajustes de Cuadratura Xq.

Seial de Potencia Eléctrica del Generador

La Figura 15-3 ilustra el funcionamiento realizado en la sefial de entrada de potencia para producir la
integral de sefial de desviacion de potencia eléctrica.

La salida de potencia eléctrica del generador deriva de los voltajes secundarios del generador VT y
corrientes secundarias del generador CT aplicados al DECS-250N. Se requiere deteccion de corriente
trifasica para el PSS.

La salida de potencia es filtrada pasa alto (limpieza) para producir la sefial de desviacion de potencia
requerida. Si se desea un filtrado adicional, un filtro pasa alto secundario puede activarse a través del
interruptor del software SSW 1. El primer filtro pasa alto es controlado por ajustes de constante de

tiempo Tw3 vy el filtro pasa alto secundario es controlado por los ajustes de constante de tiempo Tw4.

SSW 1

Habilitar T2/ 2H

Tw Tw -
ST S wa Potencia Filtro

Pasa Bajo

Potencia—» —
1+ STW3 1+ sTys 1+ 8Ty,
°

Deshab

P0026-14

Senal de Potencia de Entrada PSS

Figura 15-3. Senal de Potencia Eléctrica del Generador

Luego del filtrado pasa alto, la sefal de potencia eléctrica es integrada y a escala, combinando la
constante de inercia del generador (2H) con la senal de velocidad. El filtrado pasa bajo dentro del
integrador es controlado por la constante de tiempo TI2.

Senal Derivada de Potencia Mecanica

La sefial de desviacion de velocidad e integral de sefal de desviacién de potencia eléctrica se combinan
para producir una sefial derivada e integral de potencia mecanica.

Una etapa de ganancia ajustable Kpe establece la amplitud de una entrada de potencia eléctrica utilizada
por la funcion PSS.

La integral derivada de sefial de potencia mecanica se pasa luego a través de un filtro pasa baja de
potencia mecanica Yy filtro de seguimiento de rampa. El filtro pasa bajo es controlado por la constante de
tiempo TI3 y proporciona atenuacion de componentes torsionales que aparecen en la ruta de entrada de
velocidad. El filtro de seguimiento de rampa produce un error cero estable para incrementar cambios en
la integral de sefial de entrada de potencia eléctrica. Esto limita la variacion de salida del estabilizador a
niveles muy bajos para los valores de potencia mecanica del cambio que son normalmente producidos
durante el funcionamiento de generadores de escala de utilidad. El filtro de seguimiento de rampa es
controlado por la constante de tiempo Tr. Un exponente que consiste en un numerador y denominadorse
aplica al filtro de potencia mecanica.

El procesamiento de sefial de potencia mecanicaderivado e integrado se muestra en la Figura 15-4.

Estabilizador del Sistema de Potencia DECS-250N
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Velocidad 1 M-N 1+ sT Moy Desviacion
Filtro { } { —R} Velocidad
Pasa (1+5T,5) 1+ sT Derivada
Bajo

i
Kee P0026-15

Figura 15-4.Senal Derivada de Potencia Mecanica

Seleccion de Seial Estabilizadora

La Figura 15-5 ilustra como se utilizan los interruptores de software SSW 2 y SSW 3 para seleccionar la
sefial de estabilizacion. La desviacion de velocidad derivada se selecciona como sefial estabilizadora
cuando el ajuste SSW 2 esta en Velocidad Derivada y el ajuste SSW 3 esta en Frecuencia/Velocidad
Derivada. La velocidad de filtro pasa bajo se selecciona como sefal estabilizadora cuando el ajuste SSW
2 esta en Frecuencia y el SSW 3 en Frecuencia/Velocidad Derivada. La potencia de filtro pasa bajo se
selecciona como sefal estabilizadora cuando el ajuste SSW 3 esta en Potencia (cuando el ajuste SSW 3
esta en Potencia, el ajuste SSW 2 no tiene efecto).

Desviacion SSw 2 SSW 3 Sefial
Vsle?ﬁ;ggg Estabilizadora
Velocidad

Filtro Pasa

; P0026-19
Bajo 12-09-04

Potencia Filtro
Pasa Bajo

Figura 15-5. Seleccion de Seiial Estabilizadora

Filtros Torsionales

Los dos filtros torsionales, que se muestran en la Figura 15-6, se encuentran disponibles luego de la
sefal estabilizadora y antes de los bloques de fase de compensacioén. Los filtros torsionales
proporcionan la reduccién de ganancia deseada a una frecuencia especificada. Los filtros compensan los
componentes de frecuencia torsional presentes en la sefal de entrada.

SSW4 - 2 SsSwW5 [, 2
Seidal Habilitar | S~ + 22anS + Wn Habiltar| S° + ZZanS + Wn Compensacién
E il 2 ’ 2 2 de Fase
stabilizadora 2
Deshab s+ ZZdeS + Wn Deshab § S+ 2ZdeS + Wn
P0026-20
12-09-04

Figura 15-6. Filtros Torsionales

El interruptor del software SSW 4 habilita o deshabilita el filtro torsional 1 y el SSW 5 habilita o
deshabilita el filtro torsional 2.

Los filtros torsionales 1 y 2 estan controlados por el numerador zeta (Zeta Num), denominador zeta (Zeta
Den) y un parametro de respuesta de frecuencia (\Wn).
Compensacion de Fase

La sefial de velocidad derivada se modifica antes de ser aplicada a la entrada del regulador de tension.
El filtrado de la sefial proporciona un adelanto de fase a las frecuencias electromecanicas de interés (0,1
a 5 Hz). El requerimiento de adelanto de fase es especifico del sitio y es necesario para compensar el
retardo de fase introducido por el regulador de tension de circuito cerrado.

DECS-250N Estabilizador del Sistema de Potencia
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Estan disponibles cuatro etapas de compensacion de fase. Cada etapa de compensacion de fase tiene
una constante de tiempo de adelanto de fase (T1, T3, T5, T7) y una constante de tiempo de retardo de
fase (T2, T4, T6, T8). Normalmente, las dos primeras etapas de adelanto y retardo son adecuadas para
que coincidan con los requerimientos de compensacion de fase de una unidad. De ser necesario, la
tercera y cuarta etapa puede agregarse a través de los ajustes de interruptores del software SSW 6 y
SSW 7. La Figura 15-7 muestra las etapas de compensacion de fase e interruptores de software
asociados.

SSW 6 SSw7 .
Sefial 1+sT, 1+sTs Exclude Exciude Salida PSS antes
li ? ? * — » De Ganancias y
Estabilizadora 1+sT, 1+sTy .
Include Include Limites
d*sTs 1+sTy P0026-21
1+sTg 1+sTs 12-09-04

Figura 15-7. Compensacion de Fase

Filtro Pasa Bajo y Limitador Légico

La salida de la etapa de compensacion de fase esta conectada a través de una etapa de ganancia del
estabilizador al filtro pasa bajo y limitador l6gico.

El interruptor del software SSW 9 habilita y conecta el filtro pasa bajo y limitador Iégico. El filtro pasa bajo
tiene dos constantes de tiempo: normal y limitada (menos de lo normal).

El limitador l6gico compara la senal del filtro pasa bajo con los ajustes légicos de limite superior y limite
inferior. Si el contador alcanza el tiempo de retardo establecido, la constante de tiempo para el filtro pasa
bajo cambia de una constante de tiempo normal a una constante de tiempo limite. Cuando la sefial
vuelve a situarse dentro de los limites especificados, el contador se restablece y la constante de tiempo
del filtro pasa bajo vuelve a cambiarse a la constante de tiempo normal.

La Figura 15-8 muestra el filtro pasa bajo y limitador légico.

Limitador
Tension
Terminal
P0026-22
Vpss_utmt 12-13-04
» Vst
Vpss_LLmT
Vimt_ni
VF’SSﬁULMT ,
Deshab
Bl SSW 9
o de S Tws Limitador
Adelanto d¢ ———8————> > nite
Fase Habilitar 1+5Tys Légico

Vpss_Limt 7

Vlm(_lo

Figura 15-8. Filtro Pasa Bajo y Limitador Logico

Etapa de Salida

Antes de conectar la sefial de salida del estabilizador a la entrada del regulador de tension, se aplica
ganancia ajustable y limites superiores e inferiores. La salida del estabilizador se conecta a la entrada
del regulador de tensiéon cuando el ajuste del interruptor de software SSW 10 esta Encendido. El
procesamiento de la sefial de salida del estabilizador se muestra en la Figura 15-9.

Estabilizador del Sistema de Potencia DECS-250N
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Consigna Tensién
Terminal
VPSSﬁSLMT

+

1 Deshab

Tensién Terminal | — > Ramp ——o—2o_
del Generador _ 1+sTy Limiter Ssws

_/

0

Habilitar

P0026-23
12-14-04

VPSS_ULMT

”

VPSS_LLMT

Figura 15-9. Etapa de Salida
| Text signal input of AVR summing | Entrada de sefial de prueba de suma del AVR

Salida PSS antes de
Ganancias y Limites

> Ks

On

e——» Escala —» salida PSS
sswm\

off

Limitador de Tensiondel Terminal

Dado que el PSS funciona mediante la modulacion de la excitacion, puede contrarrestar los intentos del
regulador de tensidon de mantener la tension del terminal dentro de un rango de tolerancia. Para evitar
crear una condicion de sobretension, el PSS tiene un limitador de tension del terminal (que se muestra
en la Figura 15-8) que reduce el limite maximo de salida a cero cuando la tension del generador supera
la consigna de tension del terminal. El limitador de tension del terminal se habilita y deshabilita por el
interruptor de software SSW 8. La consigna del limitador se selecciona normalmente de tal manera que
el limitador eliminara cualquier contribucion del PSS antes que funcione la proteccion de la sobretensién
temporizada o voltios por Hertz.

El limitador reduce el limite maximo del estabilizador, Vess_uLmt, @ un valor fijo hasta que llega a cero o no
hay mas sobretension presente. El limitador no reduce la referencia AVR por debajo de su nivel normal;
no va a interferir con el control del sistema de tension durante condiciones de perturbacién. La sefial de
error (voltaje del terminal menos el punto limite de inicio) se procesa a través de un filtro pasa bajo
convencional para reducir el efecto del ruido de medicion. El filiro pasa bajo es controlado por una
constante de tiempo.

Configurar
Logica de Grupo de Ajustes
Légica de Grupo de Ajustes
Habilitar w

Nivel de Potencia
Umbral

Histéresis

Figura 15-10. Ajustes de Configuracion PSS
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Control

Control PSS

Control PS5 Info Model PSS

Habilitar ~

Primario Secundario
Funcidn Supervisora Funcidn Supervisora

Umbral de Potencia Encendida Umbral de Potencia Encendida

Histeresis de Potencia Histeresis de Potencia

Ajustes de Software del Interruptor Ajustes de Software del Interruptor

5SS\ 0 - Filtro Pasa bajo de Velocidad 5SS\ 6 - 3er Etapa Adelanto/Atraso 55w 0 - Filtro Pasa bajo de Velocidad S5 & - Jer Etapa Adelanto/Atraso
Deshabilitar ~ Excluir ~ Deshabilitar v Excluir v

SSWw 1 - Filtro de Limpieza de Potencia #2 SSW 7 - dto Etapa AdelantolAraso SSw 1 - Filtro de Limpieza de Potencia #2 SSw 7 - dto Etapa AdelantolAtraso
Deshabilitar ~ Excluir ~ Deshabilitar ~ Excluir ~

S5 2 - Sefial PSS S5 8 - Limitador Tension Term. S50 2 - Sefial PSS S5\ 8 - Limitador Tensidn Term.
Der. Velocidad ~ Deshabilitar ~ Der. Velocidad ~ Deshabiltar ~

SSW 3 - Seiial PSS SSW 9 - Limtader Légico SSW 3 - Sefial PSS SSW G - Limtader Légico
Der. Frec/Velocidad ~ ~ Deshabiltar ~ Der. Frec/Velocidad Deshabiltar ~
S5 4 - Filtre Tersional 1 S5 10 - Salida PSS S5\ 4 - Filtro Torsional 1 S5\ 10 - Salida PSS
Deshabilitar ~ Apagado ~ Deshabilitar ~ Apagado ~

S5\ 5 - Filtro Torsional 1 S5\ 5 - Filtro Torsional 1
Deshabilitar ~ Deshabiltar v

Figura 15-11. Ajustes de Control PSS
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Parametro
Primario Secundarno
PasaBajo/Seguimiento Rampa PasabBajo/Seguimiento Rampa
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T5 - 3ra Fase Adelanta (s)

TE - 3ra Fase Atrasa (s)
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Calculo Frec Del Rotor
g Cuadratura

i

Entrada de Potencia
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Comp Fase - Constantes de Tiempo
T1 - ler Fase Adelanta (s) T5 - 3ra Fase Adelanta (s)

i

T2 - ler Fase Atrasa (s) TE - 3ra Fase Atrasa (3)
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DECS-250N

Figura 15-12 .Ajustes de Parametro PSS
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Limitador de Salida

Primario
Limitacion Salida PSS
Limite Superior
00D

i

Limite Inferior
0.000

Ganancia Estabilizador

i§

Limitador Tension Terminal
Constante de Tiempo (s)
000

I

Referencia
000

I

Filtro de disminucidn
Tiempo Normal
0.00

I

Tiempo Limite
.30

i

Limitador de Salida Logico
Limite Superior
020

i

Limite Inferior

=
(=}
<]
=

Retardo de Tiempo
.50

i

Secundario
Limitacion Salida PSS
Limite Superior
D00

i

Limite Inferior
000

i

Ganancia Estabilizador

i§

Limitador Tension Terminal
Constante de Tiempo (s)
000

I

Referencia
000

I

Filtro de disminucidn
Tiempo Normal
0.00

I

Tiempo Limite
.30

i

Limitador de Salida Laogico
Limite Superior
020

i

Limite Inferior

&=
(=}
%)
=

Retardo de Tiempo
50

i

Figura 15-13. Ajustes del Limitador de Salida PS
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16 » Ajuste de Estabilidad

El ajuste de estabilidad del generador en el DECS-250N se alcanza a través del calculo de parametros
PID. PID significa Proporcional, Integral, Derivativo. La palabra Proporcional indica que la respuesta de la
salida del DECS-250N es proporcional o relativa a la cantidad de diferencia observada. Integral significa
que la salida del DECS-250N es proporcional a la cantidad de tiempo en la que se observa una
diferencia. La accion Integral elimina el offset. Derivativo significa que la salida del DECS-250N es
proporcional a la velocidad requerida de cambio de excitacién. La accion derivativa evita sobrepaso de
excitacion.

Precaucion

Toda la sintonizacién de estabilidad debe llevarse a cabo sin carga en
el sistema; de lo contrario, podria dafiarse el equipo.

Modo AVR

Ruta de Navegacion BESTCOMSPIus: Explorador de Configuraciéon, Consignas, Ganancias, AVR
Ruta de Navegacion HMI: Explorador de Configuracién, Consignas, Ganancias, AVR

Los ajustes de dos conjuntos PID se proporcionan para optimizar el rendimiento bajo dos condiciones de
funcionamiento distintas como con el estabilizador del sistema de potencia (PPS) en o fuera de servicio.
Un controlador rapido proporciona rendimiento éptimo del transitorio con el PSS en servicio, mientras
que un controlador mas lento puede proporcionar amortiguacion mejorada de oscilaciones de primer
golpe cuando el PSS esta sin conexion. Los ajustes de estabilidad AVR primarios y secundarios del
BESTCOMSPIus se muestran en la Figura 16-1.

Ajustes de Estabilidad Predefinidos

Hay doce configuraciones predefinidas de ajustes de estabilidad disponibles con el DECS-250N. Los
valores PID apropiados se implementan basados en la frecuencia nominal del generador seleccionado
(ver la seccion Configuracion de este manual) y la combinacion de constantes de tiempo del generador
(T’do) y excitador (Texc) seleccionadas de la lista de opcion de ganancia (el valor por defecto para la
constante de tiempo del excitador es la constante de tiempo del generador dividida en seis).

Estan disponibles ajustes adicionales para eliminar los efectos del ruido en la diferenciacion numérica
(constante de tiempo derivativo AVR Td) y configurar el nivel de ganancia del regulador del algoritmo PID
(Ka).

Ajustes de Estabilidad Personalizados

El ajuste de estabilidad puede personalizarse para un rendimiento éptimo del transitorio del generador. Al
seleccionar una opcién de ganancia primaria “a medida” permite la entrada de ganancias personalizadas
proporcionales (Kp), integrales (Ki), y derivativas (Kd).

Cuando se configuren los ajustes de ganancias de estabilidad, tenga en cuenta las siguientes pautas:

e Silarespuesta del transitorio tiene demasiado sobrepaso, disminuya Kp. Si la respuesta del
transitorio es muy lenta, con poco o nada de sobrepaso, incremente Kp.

e Siel tiempo para alcanzar un estado estable es muy largo, incremente Ki.

e Silarespuesta del transitorio tiene mucho ruido, incremente Kd.

DECS-250N Ajuste de Estabilidad
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AVR

Primario Secundario

AVR AVR

Kp - Ganancia Proporcional Kp - Ganancia Proporcional

80.000 80.000

Ki - Ganancia Integral Ki - Ganancia Integral

20.000 20.000

kd - Ganancia Derivativa Kd - Ganancia Derivativa

10.000 10.000

Td- Constante de Tiempo Derivativa Td- Constante de Tiempo Derivativa

Ka - Ganancia de Lazo (Ka Recomendado) Ka - Ganancia de Lazo (Ka Recomendada)
0.100 0.099 0.100 0.099

Pre-Ajustes PID Pre-Ajustes PID

Opcidn Ganancia Primaria Opcidn Ganancia Secundaria

A Medida - Calculader de PID Primario A Medida - Calculador de PID Secundario

Auto Ajuste
AutoAjustar
Figura 16-1. Ajustes de Estabilidad AVR
Calculador PID

Se accede al calculador de PID haciendo clic en el botén PID del calculador (Figura 16-1, Localizador G)
y solo esta disponible cuando la opcién de ganancia primaria es “Personalizar”. El calculador de PID
(Figura 16-2) calcula los parametros de ganancia Kp, Ki y Kd basados en las constantes de tiempo del
generador (T'do) y constante de tiempo del excitador (Te). Si la constante de tiempo del excitador es
desconocida, puede forzarse al valor por defecto que es la constante de tiempo del generador dividido
seis. El campo de ajuste de una constante de tiempo derivativa (Td) permite la eliminacion de efectos del
ruido en la diferenciacion numérica. El campo de ajuste de la ganancia del regulador de tensién (Ka)
establece el nivel de ganancia del regulador de tension del algoritmo PID. Los parametros calculados e
ingresados pueden aplicarse en caso de cierre del calculador PID.

La informacion sobre el generador aparece en la lista de registros PID donde puede agregar o quitar
registros.

Un grupo de ajustes puede guardarse con un unico nombre y agregarse a una lista de registros de ajuste
de ganancia disponible para la aplicacion. Al término del ajuste de estabilidad, los registros no deseados
pueden ser eliminados de la lista de registros.

Ajuste de Estabilidad DECS-250N
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Precaucion

solo después de se ha probado que son adecuados

sistema o dafios al equipo.

Valores de PID calculados o definidos por el usuario deben implementarse

Numeros incorrectos de PID puede resultar en un rendimiento deficiente del

para la aplicacion.

Primary Calculador PID

Datos de Control de Excitacion
Informacidn General

(I

T'do - Constante de Tiempo del Gen.
200

i3

[ Usar Tiempo Excitader Por Defecto Constante

Te - Constante de Tiempo del Excitador
033

e

Lista de Grabacidn PID

Informacicn General Kp K

Kd

Parametros de Ganancias

Kp - Ganancia Proporcional

Ki - Ganancia Integral

Kd - Ganancia Derivativa

Td- Constante de Tiempo Derivativa

Ka - Ganancia de Lazo

Agregar Grabacion Remaver Grabacian

Aplicar Pardmetros de Ganancias

Cerrar

Figura 16-2. Calculador PID

Auto Ajuste
Durante la puesta en marcha, puede que no se conozcan los para

metros del sistema de excitacion.

Estas variables desconocidas tradicionalmente hacen que el proceso de puesta en marcha consuma

grandes cantidades de tiempo y combustible. Con el desarrollo de

auto ajuste, los parametros del

sistema de excitacion son automaticamente identificados y las ganancias PID se calculan usando

algoritmos bien desarrollados. Ajustar automaticamente el controlador PID reduce en gran medida el
tiempo y costo de puesta en marcha. Se accede a la funcién de auto ajuste haciendo clic en el botén
Autoajustar (Figura 16-1, Localizador H). El software BESTCOMSPIus® debe estar en Modo en Vivo

para poder iniciar el proceso de auto ajuste. La ventana de auto aj

uste (Figura 16-3) proporciona

opciones para elegir el Modo de Disefio PID y el Modo de Entrada de Potencia. Cuando se seleccionan
los ajustes deseados, se debe hacer clic en el botdn Iniciar Autoajuste para arrancar el proceso. Una vez
que se completa el proceso, se hace clic en el botén Guardar Ganancias PID (primario) para guardar los

datos.
Precaucion
Los valores PID calculados por la funciéon Auto Ajuste son para ser
implementados solo después de que la aplicacién sea la adecuada y ha sido
verificada. Valores incorrectos de PID puede resultar en un rendimiento
deficiente del sistema o dafios al equipo.
DECS-250N

Ajuste de Estabilidad
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I8 Auto Ajuste - m} x

archivo

Modo Disefio PID

Cancelacion Polo Cero

Modo Potencia de Entrada CnSENRGE TS

PMG Externo Tensién del Generador
12 T T T T T T
T 1
os I : : : : : 1
06 L. oo . . R, . e ]
04 I B N F . e ]
Auto Ajustar Resultados: PID 02 e 3
l:l Ganancia Proporcional (Kp) 00 I I I I I
; ; 0.0 02 0.4 0.6 0.8 1.0 12
l:l Ganancia Integral (Ki)
< >
l:l Ganancia Derivativa(?¢dy =~ | ——"———————— .
) . Salida Regulador
l:l Ganancia del regulador de tension (Ka) 12 —— T —————— 17—
10 ol ]
Resultados del ajuste automatico: Constantes de tiemp
oa o e P T T . ]
l:l Excitador (Te) : : : : :
I:I Generador (T'dg) 06 oo D PR, e . PRI ]
- SR S SUUUUUONE VPP ST ]
H I S e e T I A _
vo | i | | |
0.0 02 0.4 0.6 0.8 1.0 12
< >

Figura 16-3. Ventana Auto Ajuste

El menu Archivo contiene opciones para importar, exportar e imprimir un archivo grafico (.gph).

Modos FCR y FVR

Ruta de Navegacion BESTCOMSPIus: Explorador de Configuracion, Consignas, Ganancias, FCR/FVR

Ruta de Navegacion HMI: Explorador de Configuracién, Consignas, Ganancias, FCR o FVR

El ajuste de estabilidad puede personalizarse para un rendimiento éptimo cuando funcione en modo
regulador de corriente de campo o regulador de tension de campo. Los ajustes de estabilidad FCR y
estabilidad FVR del BESTCOMSPlus se ilustran en la Figura 16-4.

Ajustes de Estabilidad del Modo FCR
El DECS-250N basa su salida de corriente de campo en los siguientes ajustes.

La ganancia proporcional (Kp) se multiplica por el error entre la consigna de corriente de campo y el valor
real de corriente de campo. La disminucién de Kp reduce el sobrepaso en la respuesta del transitorio. El
aumento de Kp acelera la respuesta del transitorio.

La ganancia integral (Ki) se multiplica por la integral del error entre la consigna de corriente y el valor real
de la corriente de campo. Incrementar Ki reduce el tiempo para alcanzar un estado estable.

La ganancia derivativa (Kd) se multiplica por la derivada del error entre la consigna de corriente y el valor
real de corriente de campo. Al incrementar Kd, se reduce el ruido de la respuesta del transitorio.

Los ajustes adicionales de estabilidad FCR eliminan el efecto del ruido en diferenciacion numérica
(constante de tiempo derivativo Td) y establecen el nivel de ganancia del regulador de tensién del
algoritmo PID (Ka) con el calculo de ganancia recomendada.

Ajuste de Estabilidad DECS-250N
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Ajustes de Estabilidad del Modo FVR
El DECS-250N basa su salida de tension de campo en los siguientes ajustes.

La ganancia proporcional (Kp) se multiplica por el error entre la consigna de tension de campo y el valor
real de tension de campo. La disminucion de Kp reduce el sobrepaso en la respuesta del transitorio. El
aumento de Kp acelera la respuesta del transitorio.

La ganancia integral (Ki) se multiplica por la integral del error entre la consigna de tension y el valor real
de tensién de campo. Incrementar Ki reduce el tiempo para alcanzar un estado estable.

La ganancia derivativa (Kd) se multiplica por la derivada del error entre la consigna de tension y el valor
real de tension de campo. Al incrementar Kd, se reduce el ruido de la respuesta del transitorio.

Los ajustes adicionales de estabilidad FVR eliminan el efecto del ruido en diferenciacién numérica
(constante de tiempo derivativo Td) y establecen el nivel de ganancia del regulador de tensién del
algoritmo PID (Ka) con el calculo de ganancia recomendada.

FCR/FVR

FCR FVR

Kp - Ganancia Proporcional Kp - Ganancia Proporcional

10.000 10.000

Ki - Ganancia Integral Ki - Ganancia Integral

50.000 100.000

Kd - Ganancia Derivativa Kd - Ganancia Derivativa

0.000 0.000

Td- Constante de Tiempo Denvativa Td- Constante de Tiempo Denvativa

Ka - Ganancia de Lazo (Ka Recomendada) Ka - Ganancia de Lazo (Ka Recomendado)
0.100 |0.039 | [0.100 | 0.099

Figura 16-4. Ajustes de Ganancia FCR y FVR

Otros Modos y Funciones

Ruta de Navegacion BESTCOMSPIus: Explorador de Configuracion, Consignas, Ganancias, var, PF,
OEL, UEL, SCL, Limitador VAR
Ruta de Navegacion HMI: Explorador de Configuracién, Consignas, Ganancias, Otras Ganancias

La configuracion de ajustes de estabilidad de los modos Var y Factor de Potencia se proporciona en el
DECS-250N junto con la configuracion de ajustes de estabilidad de los limitadores, la funcién de
coincidencia de tension y la respuesta principal de tension de campo. La Figura 16-5 ilustra estos ajustes
tal como aparecen en BESTCOMSPlus.

Modo Var

La ganancia integral (Ki) ajusta la ganancia del modo integral Var que determina la caracteristica de la
respuesta dinamica del DECS-250N a una consigna Var cambiada.
La ganancia de lazo (Kg) ajusta el nivel de ganancia de lazo grueso del algoritmo Pl para el control var.

Modo de Factor de Potencia

La ganancia integral (Ki) ajusta la ganancia integral que determina la caracteristica de la respuesta
dindmica del DECS-250N a una consigna de factor de potencia cambiada.

La ganancia de lazo (Kg) ajusta el nivel de ganancia de lazo grueso del algoritmo Pl para el control del
factor de potencia.

DECS-250N Ajuste de Estabilidad
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Limitador de Sobrexcitacion (OEL)

La ganancia integral (Ki) ajusta el valor al que responde el DECS-250N durante una condicién de
sobreexcitacion.

La ganancia de lazo (Kg) ajusta el nivel de ganancia de lazo grueso del algoritmo Pl para la funcion del
limitador de sobreexcitacion.

Limitador de Subexcitacion (UEL)

La ganancia integral (Ki) ajusta el valor al que responde el DECS-250N durante una condicién de
subexcitacion.

La ganancia de lazo (Kg) ajusta el nivel de ganancia de lazo grueso del algoritmo Pl para la funcion del
limitador de subexcitacién.

Limitador de Corriente del Estator (SCL)
La ganancia integral (Ki) ajusta el valor al que el DECS-250N limita la corriente del estator.

La ganancia de lazo (Kg) ajusta el nivel de ganancia de lazo grueso del algoritmo Pl para la funcion del
limitador de corriente del estator.

Limitador Var
La ganancia integral (Ki) ajusta el valor al que el DECS-250N limita la potencia reactiva.

La ganancia de lazo (Kg) ajusta el nivel de ganancia de lazo grueso del algoritmo Pl para la funcion del
limitador de potencia reactiva.

Coincidencia de Tension

La ganancia integral (Ki) ajusta el valor al que el DECS-250Nhace coincidir la tension del generador y la
tension del bus.

Limitador VAR, FP, OEL, UEL, SCL, VAR

var OEL SCL Coincidencia de Tension
Ki - Ganancia Integral Ki - Ganancia Integral Ki - Ganancia Integral Kg - Ganancia de Lazo

10.000 1.000 0.050

Kg - Ganancia de Lazo Kg - Ganancia de Lazo Kg - Ganancia de Lazo

FP UEL varL

Ki - Ganancia Integral Ki - Ganancia Integral Ki - Ganancia Integral

0.100 0.100 10.000

Kg - Ganancia de Lazo Kg - Ganancia de Lazo Kg - Ganancia de Lazo

Figura 16-5. Ajustes de Ganancia de Otros Modos y Funciones

Ajuste de Estabilidad DECS-250N
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17 « Montaje

Segun lo estipulado, el DECS-250N esta configurado para montaje de proyeccion (pared). El montaje de
panel frontal es posible con un kit opcional de placa protectora. Los kits se suministran con una placa
protectora y tornillos para asegurar la placa al DECS-250N. Para una nueva instalacion, solicite el
numero de pieza del kit 9440311101. Cuando reemplaza un DECS-200N con DECS-250N, solicite el
numero de pieza del kit 9440506101. Los orificios de montaje de panel de este kit se alinean con los
orificios de montaje de la placa protectora DECS-200N, lo cual elimina la necesidad de perforar el panel.

Consideraciones de Montaje

La orientacién del disipador de calor del DECS-250N necesita un montaje vertical para un enfriamiento
maximo. Cualquier otro angulo de montaje reducira la disipacion de calor y posiblemente provocara un

fallo prematuro de componentes criticos.

El DECS-250N puede montarse en cualquier lugar donde la temperatura no supere el rango -40 a 70°C
(-40 a 158°F).

EL DECS-250N puede instalarse en cualquier lugar donde la temperatura de ambiente no sobrepase la
temperatura maxima de operacién como indicado en el capitulo de Especificaciones.

Precaucion

Este dispositivo no esta disefado para ser expuesto a entornos corrosivos. Si
se va a utilizar en un entorno asi, se debe colocar en un gabinete que lo
proteja de la exposicion a todos los elementos corrosivos.

Montaje de Proyeccion

La Figura 17-1 bnmuestra las dimensiones de montaje para el montaje de proyeccion (pared) del DECS-
250N. La también muestra las dimensiones totales del DECS-250N.

Montaje Detras del Panel

La Figura 17-2 muestra las dimensiones frontales de la placa protectora de montaje opcional que se
utiliza con DECS-250N para las nuevas instalaciones. Las dimensiones de los cortes y las perforaciones
para el montaje de panel se muestran en la Figura 17-3.

La Figura 17-4 muestra las dimensiones frontales de la placa protectora de montaje opcional que se
utiliza cuando se reemplaza DECS-200N con el DECS-250N.

DECS-250N Montaje
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Note: All dimensions are in inches (millimeters).

Figura 17-1. Dimensiones de Montaje Totales y de Proyeccion

Digital Excitation Control System Sistema de control de excitacién digital

diameter, 6 places De didmetro, en 6 lugares

Nota: Todas las dimensiones se expresan en
pulgadas (milimetros)

Note: All dimensions are in inches (millimeters)

Montaje DECS-250N
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Note: All dimensions are in inches (millimeters).

P0067-47

Figura 17-2. DECS-250N Dimensiones de la placa protectora opcional (N.° de pieza de Basler 9440311101)

para nuevas instalaciones

Digital Excitation Control System Sistema de control de excitacién digital
Null balance Balance nulo
PSS Active PSS Activo
Internal Tracking Seguimiento interno
Pre-position Pre-posicion
Limits Limites
Lower Inferior
Upper Superior
DECS-250N Montaje
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Edit Editar
Reset Reiniciar
Note: All dimensions are in inches (millimeters) Nota: Todas las dimensiones se expresan en
pulgadas (milimetros)
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2,25
(57.2)
Y
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A 4
¥ & =
b 3,875 | 3,875 kj
b (98,4) T (98,4) i

/1" Agujeros de montaje (10 lugares) tienen 0.218 (5,54) de diametro.
2 Utilice el hardware proporcionado cuando conecte la placa de proteccion al DECS-250.

Figura 17-3. Dimensiones de cortes y perforaciones del panel para el montaje de panel de DECS-250N para
nuevas instalaciones

Montaje DECS-250N
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Figura 17-4. DECS-250N Dimensiones de la placa protectora opcional (N.° de pieza de Basler 9440506101)
para reemplazar DECS-200N con DECS-250N
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Digital Excitation Control System

Sistema de control de excitacién digital

Null balance Balance nulo

PSS Active PSS Activo

Internal Tracking Seguimiento interno
Pre-position Pre-posicion

Limits Limites

Lower Inferior

Upper Superior

Edit Editar

Reset Reiniciar

Note: All dimensiones are in inches (millimeters)

Nota: Todas las dimensiones se expresan en
pulgadas (milimetros)

Montaje
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18 « Terminales y Conectores

Los terminales y conectores del DECS-250N estan situados en el lado izquierdo del panel, panel frontal,
y lado derecho del panel. Los terminales del DECS-250N consisten un una cabecera de una sola fila y
multiples pines que se acoplan con conectores extraibles conectados por el usuario. Los conectores del
DECS-250N varian de acuerdo a su funcién y opciones especificadas.

Informacion General

La Figura 18-1 muestra el lado izquierdo de los terminales del panel y la Figura 18-2 ilustra los
conectores y terminales del lado derecho. Para mayor claridad, estas ilustraciones no muestran los
conectores conectados en los terminales. Las letras del localizador en cada ilustracién corresponden al
bloque del terminal y descripciones del conector en la Tabla 18-1 y Tabla 18-2. El conector USB del
panel frontal se muestra y describe en la seccién Controles e Indicadores de este manual.

DECS-250N Terminales y Conectores
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Figura 18-1. Terminales del panel izquierdo
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Tabla 18-1. Descripcion de Terminales y Conectores del Lado Izquierdo

Localizador

Descripcion

A

Estos terminales aceptan potencia de funcionamiento trifasica para la etapa de
potencia de excitacion del DECS-250N. Una puesta de tierra para las conexiones de
potencia de funcionamiento se proporciona en el terminal GND.

La potencia de excitacién se suministra al campo a través de terminales identificadas
como F+ y F-. El terminal GND sirve como tierra de chasis para el DECS-250N.

Estos terminales se conectan a los transformadores de corriente (TC) suministrados
por el usuario proporcionando sefial trifasica de corriente de medicion del generador y
compensacion de corriente cruzada.

Estos terminales aceptan potencia de control de CA y/o CC para permitir el
funcionamiento del DECS-250N. También se suministra el terminal a tierra.

La tensién del generador trifasico y el bus medido, obtenidos de los transformadores de
tension (TV) suministrados por el usuario, se conectan a estos terminales.

Una porcién de este bloque del terminal acepta una sefal externa de control
analégico para el control auxiliar de la consigna del regulador. Los terminales I+, |-,
V+ y V- se utilizan para control externo de la consigna del regulador con el terminal
GND que sirve como conexién de cable protegida.

Los pines del bloque terminal restantes sirven como conexiones para el Watchdog y
salidas de relé programables de 1 a 4.

Las salidas de relé de contacto para salidas de relé programables 4 a 11 se conectan
a estos terminales.

Las entradas de contacto para las funciones Iniciar y Detener y entradas de contacto
programables 1 a 4 se aplican a estos terminales.

Las entradas de contacto programables 5 a 10 se aplican a estos terminales.

Una porcién de estos pines del bloque terminal acepta conexiones para entradas de
contacto programables 11 a 14.

Los pines del bloque terminal restante sirven como conexién para la comunicacion
RS-485.

DECS-250N

Terminales y Conectores
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Figura 18-2.Terminales y Conectores del Lado Derecho
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EXPANSION COM PORT

PUERTO DE COM. DE EXPANSION

ETHERNET

ETHERNET

PATENT PENDING

PATENTE PENDIENTE

Power Input

Entrada de potencia

Power Output

Salida de potencia

Power Supply Input

Entrada de suministro de energia

Voltage Sensing Input

Entrada de detecciéon de tension

Current Sensing Input

Entrada de deteccidon de corriente

Accessory Input

Entrada de Accesorios

Output contact rating

Clasificacion de contacto de salida

Input Contact sensing

Deteccion del contacto de entrada

ITEM NO.

N.° DE ARTICULO

SERIAL NO. N.° DE SERIE
MAC Address Direccion MAC
Tabla 18-2. Descripcion de Terminales y Conectores del Lado Derecho
Localizador Descripcion

K Un segundo DECS-250N se conecta a través de un cable serie estandar a este
conector DB-9 con el propésito de seguimiento de consigna. El seguimiento de
consigna entre un DECS-250N y DECS-200 es posible.

L Este conector DB-9 se proporciona para comunicacion PROFIBUS (estilo xxxxxxP) y la
implementacién futura de otros protocolos de comunicacion. Contactese con Basler
Electric para conocer la disponibilidad del protocolo.

M Tres conjuntos de terminales dentro de este bloque incluyen dos puertos de
comunicacion CAN y una entrada IRIG.Los terminales IRIG se conectan a una fuente
IRIG para la sincronizacién del tiempo del DECS-250N con la fuente IRIG.Los dos
puertos CAN son compatibles con SAE J1939. CAN 1 se utiliza para conectar
moddulos complementarios, como el CEM-125, el CEM-2020, el CEM-2020H y el
AEM-2020 de Basler Electric. CAN 2 se utiliza para la comunicacién con el
controlador del motor de un grupo electrégeno.

Los numeros de los terminales (a continuacion) se ubican en el lateral de conexién
del conector.

e 96 - CAN 1 Alto

e 97 -CAN 1 Bajo

e 98- CAN 1 Proteccion

e 99-CAN2Alto

e 100 - CAN 2 Bajo

e 101 - CAN 2 Proteccion

e 102-IRIG +

e 103-IRIG -

N Este puerto de comunicacion Ethernet opcional utiliza el protocolo Modbus TCP para
proporcionar medicién a distancia, anunciacion y control. Un puerto (estilo xxxxx1X)
de cobre (100Base-T) utiliza un conector RJ45 estandar mientras que un puerto
(estilo xxxxx2x) de fibra 6ptica (100Base-FX) utiliza dos conectores de fibra éptica (no
se muestran).

DECS-250N Terminales y Conectores
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Tipos de Terminales

Los terminales de resorte se suministran en los controladores del DECS-250N con un numero de estilo
xxxSxxx. Estos conectores extraibles aseguran cada cable con un contacto de resorte.

Los terminales de compresion estan suministrados por los terminales de potencia de funcionamiento
(Localizador A), terminales de salida de potencia de campo (Localizador B) y terminales de corriente
medida (Localizador C) cuando se especifica un nimero de estilo xxxCxxx. Los conectores restantes
utilizan terminales de resorte.

La Tabla 18-3 enumera los tamafos de cable aceptables, longitud de pelado y torques de tornillo (solo
para terminales de compresion) para cada bloque terminal. Las letras de localizadores utilizados en la
Tabla 18-3 corresponden a las letras de localizadores que se muestran en la

y Figura 18-2.
Tabla 18-3. Especificaciones Cableado de Conectores
Terminales de Compresién Terminal de Resorte
Tamafo
Bloque Maximo Longitud de Torque de
Terminal de Cable Pelado Tornillo Maximo | Longitud de Pelado
A B,C 10 AWG 10 mm (0,4 in) | 6,64 in-Ib 15 mm (0,6 in)
10 mm? (sélido) (0,75 Nem)
6 mm?2 (multihilo)
D,E,F,G,H, | 12AWG N/A N/A 10 mm (0,4 in)
I, J 2,5 mm2 (sdlido
y multihilo)
M 16 AWG N/A N/A 9 mm (0,35 in)
1,5 mm?2 (sélido
y multihilo)

Los bloques de conectores del terminal de resorte identificados por localizadores delaAalaJy M se
mantienen en su lugar con clips de retencion.

Los conectores identificados por localizadores A, B, E, F, G, H, | y J poseen un bloqueo mecanico para
evitar malas conexiones.

Terminales y Conectores DECS-250N
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19 « Conexiones Tipicas

En este capitulo, se proporcionan diagramas de conexiones tipicas que se podran utilizar como guia al
efectuar el cableado del DECS-250N para comunicacion, entradas y salidas de contacto, deteccién y
potencia de servicio.

Las conexiones tipicas de las aplicaciones accionadas por derivacion se muestran en la Figura 19-1. Las
conexiones tipicas de las aplicaciones accionadas por PMG se muestran en la Figura 19-2. Las
conexiones tipicas de las aplicaciones accionadas en la estacion se muestran en la Figura 19-3. Se
muestran las conexiones de deteccion de tension delta trifasica. Las notas de ilustraciones en las Figuras
19-1, 19-2, 19-3 corresponden a las descripciones de la Tabla 19-1. La maquina en las Figuras 19-1, 19-
2 y 19-3 representa un generador cuando esta en modo de generador y un motor cuando esta en modo
de motor.

Nota

Los cables de campo, conectados a los terminales F+ y F—, deben
ser de par trenzado con una espira por pulgada, aproximadamente,
para que la instalacién cumpla con los requisitos de EMC.

Tabla 19-1. Descripciones de los diagramas de conexiones tipicas

Referencia Descripcion

Entrada de potencia de servicio (puente). Para la potencia monofasica, omita la
conexion de una fase. Consulte Entradas de potencia o Especificaciones para

1 obtener informacién sobre los regimenes de potencia de servicio.

Entrada de deteccién de tensién del generador. Se necesita un transformador
2 de tensioén si la tension de la linea supera los 600 V c.a.
3 Entrada de compensacion de corriente cruzada, 1 Ac.a. 0 5 A c.a.

Las conexiones son necesarias solo si se utilizan las funciones de igualacién de
4 tension, verificacion de sincronizacion y sincronizador automatico.

Las etiquetas indican las funciones que la légica programable predeterminada
5 asigna a las entradas y salidas de contacto.

Consulte Entradas de potencia o Especificaciones para obtener informacion
6 sobre los regimenes de potencia de control.

Puerto RS-232 utilizado para la comunicacién con otro DECS en un sistema de
7 DECS redundante.

El puerto de comunicacién opcional (estilo xxxxxxP) utiliza el protocolo
8 PROFIBUS.
9 Entrada de sincronizacién de horario de IRIG.

El puerto Ethernet de comunicacién puede ser de cobre (estilo xxxxx1x) o de
10 fibra dptica (estilo xxxxx2x) y utiliza el protocolo de comunicaciéon Modbus.

11 Enchufe hembra USB tipo B para comunicacion local temporal.

De manera predeterminada, esta entrada/salida no estara asignada si el DECS-
12 250N no incluye el PSS opcional (nimero de estilo xPxxxxx).

Si el DECS-250 suministra un extremo del bus J1939, se debera instalar un
resistor de terminaciéon de 120-Ohms, 0.5-watts entre las terminales 96 (H) y 97

13 (L) para el CAN 1y 99 (H) y 100 (L) para el CAN 2.
El puerto RS-485 utiliza el protocolo Modbus de RTU para la comunicacién con
14 otros dispositivos de la red.

DECS-250N Conexiones Tipicas
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English Espaiiol
MACHINE MAQUINA
Main Field Campo principal
Station power Potencia de la estacion
Exciter Field Campo de la excitatriz

AC Control Power

Potencia de control de c.a.

DC Control Power

Potencia de control de c.c.

4 - 20 mAdc 4mAc.c.a20mAc.c.

Accessory Inputs Entradas accesorias

+10 Vdc +10V c.c.

CAN 1 CAN 1

USB Type B USBTipo B

PROGRAMMABLE CONTACT INPUTS ENTRADAS DE CONTACTO
PROGRAMABLES

Start Arranque

Stop Detencion

Auto Automatico

Manual Manual

Raise Aumento

Lower Disminucion

Pre-position 1

Preposicion 1

Droop/OEL (52 L/M)

Caida/OEL (52 LIM)

PF/Var or Voltage Match (52 J/K)

FP/VAr o igualacion de tension (52 J/K)

Secondary DECS (Auto transfer)

DECS secundario (transferencia automatica)

Alarm Reset

Restablecimiento de alarma

Setting Group 2

Grupo de ajuste 2

PSS PSS

PSS Setting Group 2 Grupo de ajuste 2 de PSS
To Load A cargar

ABC Rotation Shown Se muestra rotacion de ABC
Start/Stop Arranque/detencién
Limiter Alarm Alarma de limitador

Alarm Alarma

Manual Manual

Pre-position Preposicién

Field Flash Centelleo del campo

PSS Active PSS activo

Conexiones Tipicas
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Figura 19-3. Conexiones de DECS-250N tipicas para las aplicaciones accionadas en la estacion

English Espaiiol
MACHINE MAQUINA
Main Field Campo principal
Exciter Field Campo de la excitatriz

AC Control Power

Potencia de control de c.a.

DC Control Power

Potencia de control de c.c.

4 - 20 mAdc 4 mAc.c.a20mAc.c.
Accessory Inputs Entradas accesorias
10 Vdc 10V c.c.

CAN 1 CAN 1

USB Type B USBTipo B

DECS-250N
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PROGRAMMABLE CONTACT INPUTS ENTRADAS DE CONTACTO
PROGRAMABLES
Start Arranque
Stop Detencion
Auto Automatico
Manual Manual
Raise Aumento
Lower Disminucion

Pre-position 1

Preposicion 1

Droop/OEL (52 L/M)

Caida/OEL (52 LIM)

PF/Var or Voltage Match (52 J/K)

FP/VAr o igualacion de tension (52 J/K)

Secondary DECS (Auto transfer)

DECS secundario (transferencia automatica)

Alarm Reset

Restablecimiento de alarma

Setting Group 2

Grupo de ajuste 2

PSS PSS

PSS Setting Group 2 Grupo de ajuste 2 de PSS
To Load A cargar

ABC Rotation Shown Se muestra rotacion de ABC
Start/Stop Arranque/detencién
Limiter Alarm Alarma de limitador

Alarm Alarma

Manual Manual

Pre-position Preposicién

Field Flash Centelleo del campo

PSS Active PSS activo

Conexiones Tipicas
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20 « Software BESTCOMSP/Ius®

Descripcién general

BESTCOMSPIus®es una aplicacion para PC basada en Windows® que proporciona una interfaz grafica
de usuario (GUI) facil de usar para usar con los productos de comunicacién de Basler Electric. El nombre
BESTCOMSPIus es un acronimo que significa Basler Electric Software Tool for Comunications, Opers,
Maintenance, and Settings.

BESTCOMSPIus proporciona al usuario un medio de apuntar y hacer clic para configurar y monitorear el
archivo DECS-250N. Las capacidades de BESTCOMSPIus hacen que la configuraciéon de uno o varios
DECS-250N controladores sea rapida y eficiente. Una ventaja principal de BESTCOMSPIus es que se
puede crear un esquema de configuracion, guardarlo como un archivo y luego cargarlo a DECS-250N
conveniencia del usuario.

BESTCOMSPIlus utiliza complementos que permiten al usuario administrar varios productos diferentes de
Basler Electric. EI DECS-250N complemento se abre dentro del caparazoén principal de BESTCOMSPIus.
El mismo esquema légico predeterminado que se envia con el DECS-250N se introduce en
BESTCOMSPIus mediante la descarga de configuraciones y légica del archivo DECS-250N. Esto le da al
usuario la opcién de desarrollar un archivo de configuracién personalizado modificando el esquema
I6gico predeterminado o creando un esquema Unico desde cero.

BESTlogic™ Plus se utiliza para programar DECS-250N la légica de elementos de proteccion, entradas,
salidas, alarmas, etc. Esto se logra mediante el método de arrastrar y soltar. El usuario puede arrastrar
elementos, componentes, entradas y salidas a la cuadricula del programa y hacer conexiones entre ellos
para crear el esquema légico deseado.

BESTCOMSPIus también permite descargar archivos COMTRADE estandar de la industria para el
analisis de datos de oscilografia almacenados. El analisis detallado de los archivos de oscilografia se
puede lograr utilizando el software BESTdata. El software BESTdata es gratuito y esta disponible en
www.basler.com.

B BESTCOMSPIus® - [DE SettingsFile2 (DECS-250)]
BESTCOMSPIus Shell
DECS-250 Plugin o View- |50 Eport Metering Options~ || LIVE MODE
Metering Explorer »x L Pri w % Cortrol Panel Primary A x
DECS-250 StarfStop Mode Sepoints ~
Device Info Pomesi .
4 Generstor " Start Stop Start 120.0 v
Power Real @ Stop 0.10 A
Power Primaty Apparent 10.00 v
Bower Per Lnit Reactive AVR/Manual Mode
Energy AVR Marnual & AVR
+ Bus Power Factor Manual
b oo [
C 7 PSS (Power System Stabilizer) FCR/FVA Mode
Metering Explorer ———» & (oo .
u FCR FVR ® FCR
FVR Selpoint Retum
var/PF Mode Return
of ® of Selpoint Limits
< : »
X | RatedDsts  Sensing Translomers %
DECS-250 — "
- General Setings Sensing Transformers
- Communications
System Parameters Generator PT Sensing Configuration
Rated Data Frimary Voltage: Frase Rotaticn
Sensing Transfommers
Bridge 1120 0o S ABC ~
- Report Configuration Secondary Volage Ganerator Veltage
+- Operating Settangs .
b pes 2000 WD ~
Settings Explorer 75 ¢ Matching Ep—
i Grid Code Settings Generator CT e
il Protection Primary Current -
# Programmable Inputs 20000 Bus Voltage
4 Programmable Outputs ! o
4l Alsrm Configuration Sacondary Current = -
- BESTlogic™Plus Programmable Logic || gy .
Bus PT
Primary Voltage
12000 .
Status Bar P} DECS-250ystem Parameters Sensing Transformers % ONUNE

Figura 20-1. Componentes tipicos de la interfaz de usuario

Figura 20-1 ilustra los componentes tipicos de la interfaz de usuario del DECS-250N complemento con
BESTCOMSPlus.

DECS-250N Software BESTCOMS Plus®
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Instalacion

BESTCOMSPIus se basa en Microsoft® .NET Framework. La utilidad de configuracién que instala
BESTCOMSPIus en su PC también instala el DECS-250N complemento y la version requerida de .NET
Framework (si atin no esta instalada). BESTCOMSP/us funciona con sistemas que utilizan Windows® 7
SP1, Windows 8.1 y Windows 10 versién 1607 (Actualizaciéon de aniversario) o posterior, o Windows 11.
Las recomendaciones del sistema para .NET Framework y BESTCOMSPIus se enumeran en Tabla 20-1.

Tabla 20-1. Recomendaciones del sistema para BESTCOMSP/us y .NET Framework

Tipo de sistema Componente Recomendacién
32/64 bits Procesador 2,0 GHz
32/64 bits RAM 1 GB minimo, se recomiendan 2 GB
) ) 200 MB (si .NET Framework ya esta instalado en la PC).
32/64 bits Disco duro - - —
4,5 GB (si .NET Framework aun no esta instalado en la PC).

Para instalar y ejecutar BESTCOMSPIus, un usuario de Windows debe tener derechos de administrador.
Es posible que a un usuario de Windows con derechos limitados no se le permita guardar archivos en
ciertas carpetas.

Instale BESTCOMSPIus®

Nota

No conecte un cable USB hasta que la configuracion se complete
correctamente. Conectar un cable USB antes de que se complete la
configuracién puede provocar errores no deseados o inesperados.

Ejecute el archivo de instalacion de la aplicacion BESTCOMSPIus. La utilidad de configuracion instala
BESTCOMSPIus, .NET Framework (si aun no esta instalado), el controlador USB y el complemento
DECS-250N para BESTCOMSPIus en su PC.

Cuando finaliza la instalacion de BESTCOMSPIus, se agrega una carpeta de Basler Electric al menua de
programas de Windows. Se accede a esta carpeta haciendo clic en el botdn Inicio de Windows y luego
accediendo a la carpeta Basler Electric en el menu Programas. La carpeta de Basler Electric contiene un
icono que inicia BESTCOMSPIus cuando se hace clic.

Conecte el DECS-250N e inicie BESTCOMSPIus®

Tenga en cuenta que si un DECS-250N no esta conectado, no podra configurar ciertos ajustes de
Ethernet. La configuracion de Ethernet se puede cambiar solo cuando hay una conexion USB o Ethernet
activa.

Conecte un cable USB

El controlador USB se copi6 a su PC durante BESTCOMSPIus instalacion y se instala automaticamente
después de encender el DECS-250N. El progreso de la instalacion del controlador USB se muestra en el
area de la barra de tareas de Windows. Windows le notificara cuando se complete la instalacion.

Nota

En algunos casos, el Asistente para hardware nuevo encontrado le pedira el
controlador USB. Si esto sucede, dirija al asistente a la siguiente carpeta:

C:\Program Files\Basler Electric\USB Connect Driver\

Si el controlador USB no se instala correctamente, consulte el capitulo Mantenimiento para conocer el
procedimiento de solucién de problemas.

Software BESTCOMS Plus® DECS-250N
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Conecte un cable USB entre la PC y su DECS-250N. Aplique energia de operacion (segun la tabla de
estilos en el capitulo de Introduccién) a las DECS-250N terminales traseras A, B y C. Espere hasta que
se complete la secuencia de arranque.

Inicie BESTCOMSPIus®

Para iniciar BESTCOMSPIus, haga clic en el botdn Inicio, seleccione Programas, Basler Electric y luego
haga clic en el icono BESTCOMSPIus. Durante el inicio inicial, se muestra la pantalla Seleccionar idioma
de BESTCOMSPIus (Figura 20-2). Puede elegir que se muestre esta pantalla cada vez que inicie
BESTCOMSPIlus, o puede seleccionar un idioma preferido y esta pantalla se omitira en el futuro. Haga
clic en Aceptar para continuar. Se puede acceder a esta pantalla mas tarde seleccionando Herramientas
y Seleccionar idioma en la barra de menu.

BESTCOMSPlus® Select Language

Deutsch
On BESTCOMSPIus® Startup...
espariol
francais (®) Show Dialog

ortugués
Eycq?nﬁ () Use Selected Language

P (E ) BhE

0K

Figura 20-2. Pantalla de seleccion de idioma BESTCOMSPlus

La pantalla de presentacion de BESTCOMSPIus se muestra durante un breve periodo de tiempo. Ver
Figura 20-3.

®

Basler Electric

BESTCOMSPIus®

Version XX.YY.ZZ

www.basler.com

Copyright © ####, Basler Electric

Figura 20-3. Pantalla de bienvenida BESTCOMSP/us

Se abre la ventana de la plataforma BESTCOMSPIus. Seleccione Nueva conexién en el menu
desplegable DECS-250N Comunicacién y seleccione. Consulte Figura 20-4.

DECS-250N Software BESTCOMS Plus®
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Nota

DECS-250 se selecciona como dispositivo conectado para todas las
variantes de DECS-250 (DECS-250, DECS-250E, DECS-250N, etc.).

& BesTCOMSPIUs®
File | Communication | Tools Window Help

Mew Connection

Close Connection

Download Settings and Logic from Device
Upload Settings and Legic to Device
Upload Settings to Device

Upload Logic to Device

Download Security from Device

Upload Security to Device

Configure

Upload Device Files...

o

MNew Device

BE1-11
DECS-150

DECS-250 |
DGC-2020 I}*

DGC-2020ES
DGC-2020HD
|EM-2020

Load Share Module
RTD Module

Figura 20-4. Menu desplegable de comunicacién

Aparece la pantalla de DECS-250N Conexién que se muestra en la Figura 20-5. Seleccione Conexién

USB y haga clic en Conectar .

(O Ethermnet Connection [IP (Address : Port)] Connect
0 1] 0 1] <2102
Device Discovery
® USB Connection Scan For Connected
Devices
N
USB
(O Select Device to Connectto
Device Directory
Description  Model  Serial Number  |P Address ~ COMPort Phone Number  Default Connect
Delete Edit Add | Advanced.. [  Close

Figura 20-5. DECS-250N Pantalla de conexion

Software BESTCOMS Plus®

DECS-250N
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Establecimiento de comunicacion

La comunicacion entre BESTCOMSPIus y el DECS-250N se establece haciendo clic en el boton
Conectar en la pantalla DECS-250N Conexién (consulte Figura 20-5) o haciendo clic en el botén
Conectar en la barra de menu inferior de la pantalla principal de BESTCOMSPIus (Figura 20-1). Si recibe
un mensaje de error "No se puede conectar al dispositivo", verifique que las comunicaciones estén
configuradas correctamente. Solo se permite una conexion Ethernet a la vez. Descargue todas las
configuraciones y la légica del dispositivo seleccionando Descargar configuraciones y I6gica en el menu
desplegable Comunicacion. BESTCOMSPIus leera todos los ajustes y la I6gica del DECS-250N y los
cargara en la memoria de BESTCOMSPlus.

Barras de me