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A ADVERTENCIA: La Proposicion 65 de California requiere advertencias especiales
para productos que pueden contener productos quimicos que el estado de California
sabe que causan cancer, defectos de nacimiento u otros dafios reproductivos. Tenga en
cuenta que al publicar esta advertencia de la Proposicion 65, le notificamos que uno o
mas de los productos quimicos enumerados en la Proposicion 65 pueden estar
presentes en los productos que le vendemos. Para obtener mas informacion sobre los
productos quimicos especificos que se encuentran en este producto, visite
https://es.basler.com/Prop65.
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Prefacio

Este manual de instrucciones brinda informacién sobre la instalacién y la operacion del Sistema digital de
control de excitacion DECS-450R. Con ese fin, se brinda la siguiente informacion:

Informacién general

Interfaz Hombre-Maquina
Descripcioén funcional
Instalacion

Software BESTCOMSPIus®
Ajuste

Protocolos de comunicacién
Mantenimiento
Especificaciones

Convenciones utilizadas en este manual

Se hace hincapié en informacién importante sobre procedimientos y seguridad, la que se presenta en
este manual a través de recuadros de advertencia, precaucion y nota. A continuacion se ilustra y define
cada tipo de recuadro.

Los recuadros de advertencia destacan condiciones o acciones que
pueden causar lesiones personales o la muerte.

Precaucion

Los recuadros de precaucion destacan condiciones operativas que
pueden causar dafos al equipo o la propiedad.

Nota

Los recuadros de nota enfatizan informacion importante relacionada
con la instalacion o la operacion.

DECS-450R Prefacio
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LEA ESTE MANUAL. Lea este manual antes de instalar, operar o darle mantenimiento
al DECS-450R. Tenga en cuenta todas las advertencias, precauciones y notas que se
incluyen en este manual y en el producto. Guarde este manual junto con el producto
para futuras consultas. Solo personal calificado debe instalar, operar o dar servicio a
este sistema. El incumplimiento de las recomendaciones de las etiquetas de
advertencia y precaucion podria ocasionar lesiones fisicas o dafios materiales.
Proceda siempre con precaucion.

Precaucion

La instalacién de versiones anteriores de firmware puede provocar problemas de
compatibilidad que provoquen la incapacidad de funcionar correctamente y es posible
que no tengan las mejoras y soluciones a los problemas que proporcionan las
versiones mas recientes. Basler Electric recomienda encarecidamente utilizar la ultima
version del firmware en todo momento. El uso de versiones anteriores del firmware es
por cuenta y riesgo del usuario y puede anular la garantia de la unidad.

Nota

Basler Electric no asume ninguna responsabilidad con respecto al cumplimiento o
incumplimiento de los codigos nacionales, locales o cualquier otro. Este manual sirve como
material de referencia y es indispensable que se comprenda bien su contenido antes de
efectuar cualquier procedimiento de instalacion, operacién o mantenimiento.

Para conocer los términos de servicio relacionados con este producto y el software, consulte el
documento Commercial Terms of Products and Services (Términos comerciales de productos y
servicios), disponible en www.basler.com/terms.

Esta publicacidn contiene informacion confidencial de Basler Electric Company, una empresa
de lllinois. Se entrega en préstamo para uso confidencial, sujeta a devolucion a peticién y bajo
el mutuo acuerdo que no se puede utilizar de manera alguna que afecte los intereses de Basler
Electric Company, y que se utilice exclusivamente para los fines previstos.

No es la intencién de este manual cubrir todos los detalles y variaciones en los equipos, ni
proporcionar datos sobre cada posible contingencia vinculada a su instalacion u operacion. La
disponibilidad y el disefio de todas las caracteristicas y opciones estan sujetos a cambios sin
previo aviso. Con el transcurso del tiempo, podrian realizarse mejoras y revisiones en esta
publicacion. Antes de realizar cualquiera de los siguientes procedimientos, pédngase en contacto
con Basler Electric para obtener la ultima revision de este manual.

La versién en idioma inglés de este manual es la Unica version aprobada.

Prefacio DECS-450R
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Asegurese de que el dispositivo esté conectado a tierra con un cable de cobre de 12 AWG (3.3
mm?) o mayor conectado al terminal de tierra de la caja. Cuando el dispositivo se configura en
un sistema con otros dispositivos, se debe conectar un cable separado desde el bus de tierra a
cada dispositivo.

La puesta a tierra del transformador de corriente (CT) debe aplicarse de acuerdo con los
cédigos y convenciones locales.

Nota

Este producto incluye, en parte, software de cddigo abierto (software cuya licencia garantiza su
libre ejecucion, copia, distribucion, investigacion, modificacion y mejora del software), y a usted
se le otorga una licencia para el mismo conforme a los términos de la Licencia Publica General
de GNU o la Licencia Publica General Reducida de GNU. Las licencias le permiten, en el
momento de la venta del producto, copiar, modificar y redistribuir libremente el mencionado
software, y ninguna otra declaracién o documentacion nuestra (incluido el Acuerdo de licencia
para el usuario final), establece restricciones adicionales sobre lo que usted puede hacer con el
software.

Por un plazo minimo de tres (3) afios a partir de la fecha de distribucion de dicho producto, se le
enviara, si la solicita, una copia legible por maquina del cédigo fuente completo para la version
de los programas que le fueron entregados (consulte mas arriba la informacién de contacto). El
cargo que se cobra no supera el costo de la distribucion fisica del codigo fuente.

El cédigo fuente se distribuye previendo que sera util, pero SIN DECLARACION o GARANTIA
ALGUNA, ni garantia implicita, DE COMERCIALBILIDAD o IDONEIDAD PARA UN FIN
DETERMINADO. Consulte la documentacion de distribucion del cédigo fuente para obtener
informacion sobre otras restricciones relacionadas con las garantias y el copyright.

Para obtener una copia completa de la LICENCIA PUBLICA GENERAL DE GNU (versién 2,
junio de 1991) o de la LICENCIA PUBLICA GENERAL REDUCIDA DE GNU (versién 2.1,
febrero de 1999) visite el sitio www.gnu.org o comuniquese con Basler Electric. Usted, como
cliente de la compania Basler Electric, acepta respetar los términos y condiciones de la
LICENCIA PUBLICA GENERAL DE GNU (versién 2, junio de 1991) o de la LICENCIA PUBLICA
GENERAL REDUCIDA DE GNU (version 2.1, febrero de 1999) y mantener a la compania
Basler Electric indemne en relaciéon con cualquier software de cddigo abierto que se incorpore a
este producto.

La compaiiia Basler Electric niega toda responsabilidad relacionada con el software de codigo
abierto y el usuario acepta defender e indemnizar a la compafiia Basler Electric, sus directores,
personal jerarquico y empleados por y contra cualquier pérdida, reclamacién, gastos y
honorarios de abogados que se deriven del uso, la distribucion o redistribucion del software.
Revise el sitio web del software para conocer la version mas reciente de la documentacion
correspondiente.

Este software contiene partes protegidas por derechos de autor © 2014 The Free Type Project
(www.freetype.org). Todos los derechos reservados.

Portions of this software are copyright © 2014 The Free Type Project (www.freetype.org). All
rights reserved.
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Historial de revisiones

A continuacion se ofrece un resumen histérico de los cambios realizados en este manual de
instrucciones. Las revisiones se enumeran en orden cronoldgico inverso.

Visite www.basler.com para descargar el ultimo hardware, firmware y los historiales de revision de
BESTCOMSPIus®.

Historial de revisiones del manual de instrucciones

Manual
Revision y fecha Cambio
D, enero de 2025 e Introduccion: se actualizé el cuadro de estilos
e Regulacién: se actualizé la descripcion de los puntos de ajuste de
preposicion

e BESTIogicPlus: se actualizé la descripcion del bloque logico de
vigilancia de transferencia

o Ajuste de estabilidad: se actualizé la conversidn de ganancias de un
DECS-300 o DECS-400

e Especificaciones: se actualizo la tabla RoHS de China

C, diciembre 2023 e Se agreg6 el cumplimiento de RoHS de China

B, agosto de 2023 e Montaje: Se actualizé la seccion de la placa de transicion y se
agregaron nuevos dibujos

e Conexiones tipicas: Se agreg6 una cifra para conexiones BCM-2/IT-2

e Configuracién: Se agrego la seccion y la figura del modo de operacién

e Seguridad: Se agreg6 una seccion sobre la visualizacion del registro de
seguridad

e BESTCOMSPIus Software: Se eliminaron los requisitos de activacion y
se actualizé el procedimiento de instalacion

e Especificaciones: Se agreg6 la especificacion de impedancia para las
salidas del controlador del medidor, se ajusté la informacion de
cumplimiento de CE y se agregé informacion de cumplimiento de UKCA,
se actualizé la seccion de reconocimiento maritimo

e Realizado variados, ediciones menores y correcciones

A, 20 de diciembre | ¢ Instrucciones adicionales para instalar una placa de transicion.
e Se ha anadido la humedad relativa a las Especificaciones
e Ediciones menores al texto

—, agostode 2020 | ¢ Publicacion inicial

DECS-450R Historial de revisiones
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1 ¢ Introduccion

El Sistema digital de control de excitacion DECS-450R es un controlador provisto con un
microprocesador que ofrece control de excitacién, control Idgico. El sistema DECS-450R controla la
excitacion de campo al ofrecer una sefial analdgica que se utiliza para controlar la salida de un puente de
potencia externo. El DECS-450R controla los parametros del generador o motor y actua para controlar,
limitar e impedir que la maquina opere mas alla de su capacidad.

El software BESTCOMSPIus® PC proporciona un medio de apuntar y hacer clic para configurar y
supervisar el DECS-450R y permite la rapida y eficiente configuracion de uno o varios controladores
DECS-450R. La légica programable BESTlogic™ Plus, dentro del BESTCOMSPIus, se utiliza para
programar la légica DECS-450R para elementos de proteccién, entradas, salidas, alarmas, etc. El
usuario puede arrastrar y soltar facilmente elementos, componentes, entradas y salidas en la tabla del
programa y hacer conexiones entre ellos para crear el esquema légico deseado de hasta 256 puertas
I6gicas por diagrama.

El DECS-450R esta disefiado para su uso con el médulo de control de puente (BCM-2) o el médulo de
disparo de interfaz (IFM) de Basler Electric y puentes de potencia de tres o seis SCR. Sin embargo,
funcionara igual de bien con cualquier puente de potencia con un controlador compatible con la sefial de
salida del DECS-450R.

Caracteristicas y funciones

Las caracteristicas y funciones del DECS-450R incluyen las siguientes:

e Control de excitacion preciso para las aplicaciones en generadores o motores sincronos
o Los valores de factor de potencia y de medicidon de Var seran los opuestos en el modo
de motor
e Cinco modos de control de excitacion:
o Regulacién automatica de tension (AVR)
Regulacién de corriente de campo (FCR)
Regulacion de tension de campo (FVR)
Regulacion del factor de potencia (FP)
Regulacion de Var (var)
Tres puntos de ajuste preseleccionados para cada modo de control de excitacion
Seguimiento interno entre los puntos de ajuste del modo de operacion y el seguimiento
Dos grupos de estabilidad de los valores PID
Funcién de Ajuste automatico: La innovadora funcién de ajuste automatico establece el PID
optimo y los ajustes de ganancia de manera automatica, lo que elimina las conjeturas de la
configuracion del sistema, reduce el tiempo y los costos de la puesta en servicio y maximiza el
desempenio de todo el sistema.
e Salida de control analégico programable disponible como 4 mA CC a 20 mA CC, -10 VCC a +10
VCC o bien 0 VCC a +10 VCC
e Laentrada de control remoto de punto de ajuste acepta una senal de control de corriente o
tension analogica
Medicién en tiempo real
Sincronizador automatico
Arranque suave y control del aumento de tensién
Cinco funciones de limitacion:
o Sobreexcitacion: punto sumador y sustitucion
o Subexcitacion
o Corriente del estator
o Potencia reactiva (var)
o Subfrecuencia o voltios por hercio
e 14 funciones de proteccion:
o Subtension del generador (27)
o Sobretension del generador (59)

o O O O
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Pérdida de deteccion (LOS, en inglés)
Sobrefrecuencia (810)
Subfrecuencia (81U)
Potencia inversa (32R)
Pérdida de excitacion (40Q)
Sobretension de campo
Sobrecorriente de campo
Pérdida del transductor de aislamiento de campo
Verificacion de sincronizacion (25)
Generador abajo de 10 hercios
o Crondmetro Watchdog
e Soporte para alarma de activacion de palanca externa
e Software BESTCOMSPIus®
e Logica programable BESTlogic™ Plus
o Interfaz de arrastrar y soltar
o 256 puertas légicas por diagrama
¢ |RIG o sincronizacion de tiempo de red
o Dieciséis entradas de deteccion de contactos
o Dos entradas de funcién fija: Arranque y Paro
o Catorce entradas programables
e Doce salidas de contactos
o Una salida de funcién fija: Watchdog (configuracién SPDT)
o Once salidas programables
e Comunicacion flexible
o Puerto USB en panel frontal
o Comunicacién Modbus a través del puerto RS-485 o Modbus TCP
o Comunicacién Ethernet a través de un puerto opcional de cobre o fibra éptica
o Protocolo de comunicacién Profibus opcional
Registro de datos, registro de secuencia de eventos e informe de tendencias

O O O O O O O O OO0 O0

Aplicaciones

El DECS-450R esta destinado a las aplicaciones para generadores o motores sincronos. El sistema
DECS-450R controla la excitacion de campo al ofrecer una sefial analdgica que se utiliza para controlar
la salida de un puente de potencia externo. El nivel de potencia de excitacién se basa en la corriente y el
voltaje monitoreados y el usuario establece un punto de ajuste de regulacién.

Paquete

Una HMI del panel frontal proporciona indicacion y control local a través de una pantalla de cristal liquido
retroiluminada (LCD), diodos emisores de luz (LED) y botones pulsadores. EI DECS-450R proporciona
multiples interfaces de comunicacion: Ethernet, Modbus®, Profibus opcional y Paneles de visualizacién
interactivos opcionales: IDP-801 y IDP-1201.

Caracteristicas y capacidades opcionales

Las caracteristicas y capacidades opcionales DECS-450R se definen mediante una combinacién de
letras y nimeros que componen el niumero de tipo. El nimero de modelo y de tipo describen las
opciones y caracteristicas de un dispositivo especifico y aparecen en una etiqueta fijada al dispositivo.
Nudmero de tipo

El grafico de identificacién de nimeros de tipo en Figura 1-1 define las caracteristicas eléctricas y
operativas disponibles en el sistema DECS-450R.

Introduccidén DECS-450R
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DECS - 450R 2 N |N F Y
Power System 2" Communication ; .
Stabilizer Protocol Option 2 Terminals Carton Pack
2) Not available 0) None N) None S) Spring type Y) Yes
1) PROFIBUS C) Compression type
Control Power Option 1 M olfit::;Q?rt{:P) Settings
L) 24/48 Vdc N) None Communication F) Factory Default
C) 125 Vdc, 120 Vac T) 100BASE-TX
F)100BASE-FX

Mounting Option

E) Escutcheon Plate
R) 19” Rack Brackets

F) Escutcheon Plate w/ DECS-400 to -450 Transition Plate | &
S) 19" Rack Brackets w/ DECS-400 to -450 Transition Plate g
C) DECS-300 Conversion Escutcheon Plate
N) No Mounting Hardware
MODEL MODELO
STYLE TIPO
DECS — 450R DECS — 450R
None Ninguna
2nd Communication Protocol 2° protocolo de comunicacion
PROFIBUS PROFIBUS
Option 2 Opcioén 2
Terminals Terminales
Spring type Tipo de muelle

Compression type

Tipo de compresion

Carton Pack

Envase de carton

Yes Si
Control Power Potencia de control
24/48 Vdc 24/48 VCC
125 Vdc, 120 Vac 125 VCC, 120 VCA
Option 1 Opcioén 1
Ethernet (Modbus® TCP) Communication Comunicacion Ethernet (Modbus® TCP)
Settings Configuracion

Factory Default

Valor predeterminado de fabrica

Mounting Option

Opcion de montaje

Escutcheon Plate

Placa de proteccion

19” Rack Brackets

Soportes para rack de 19”

Escutcheon Plate w/ DECS-400 to -450 Transition
Plate

Placa de proteccion con placa de transicion
DECS-400 a -450

19” Rack Brackets w/ DECS-400 to -450
Transition Plate

Soportes para rack de 19” con placa de transicion
DECS-400 a -450

DECS-300 Conversion Escutcheon Plate

Placa de proteccion para conversion DECS-300

No Mounting Hardware

Sin herrajes de montaje

Figura 1-1. Grafica de tipo del DECS-450R

DECS-450R
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2 * Controles e indicadores

Todos los controles e indicadores se ubican en el panel frontal y constan de botones pulsadores,
indicadores LED y una pantalla de cristal liquido (LCD).

llustracién y descripcion del panel frontal

Los controles e indicadores del DECS-450R se ilustran Figura 2-1 y describen en Tabla 2-1.
Los localizadores y las descripciones de Tabla 2-1 corresponden a los localizadores que se muestran en

Figura 2-1.
® ®
Digital i e,
Excitation EE'
ContrOE Null PSS Internal Pre- rLimits ma’
Svstem Balance Active Tracking Pugun Lower Upper
Y A\ DECS-450R
Edit A Rsast

@ @ © P0100-28

Digital Excitation Control System

Sistema digital de control de excitacién

DECS-450R DECS-450R
Null Balance Equilibrio nulo
PSS Active PSS Activo
Internal Tracking Seguimiento interno
Pre-Position Posicion previa
Limits Limites
Lower Inferior
Upper Superior
USB USB
Edit Editar
Reset Restablecer

Figura 2-1. Controles e indicadores del panel frontal

DECS-450R
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Tabla 2-1. Descripciones de los controles e indicadores del Panel frontal

Referencia

Descripcion

A

Pantalla. La Pantalla de cristal liquido (LCD) sirve como fuente local de informacién
proporcionada por el DECS-450R. La pantalla LCD muestra puntos de ajuste de
operacion, ganancias en bucle, medicién, funciones de proteccién, parametros del
sistema y ajustes generales. La pantalla LCD retroiluminada de 128 por 64 pixeles,
muestra caracteres blancos sobre un fondo azul.

Indicador de balance nulo. Este diodo emisor de luz verde (LED) se ilumina cuando el
punto de ajuste de los modos de operacioén inactivos (AVR, FVR, Var y FP) coincide
con el punto de ajuste del modo activo.

Indicador activo de PSS. No utilizado

Indicador de seguimiento interno. Este LED rojo se enciende cuando cualquier modo
inactivo (AVR, FCR, FVR, Var o Factor de Potencia) esta rastreando el punto de
referencia del modo activo para lograr una transferencia “sin sobresaltos” al cambiar
modos activos.

Indicador de preposicion. Este LED rojo se enciende cuando el punto de ajuste del
modo activo esta en cualquiera de los tres ajustes preseleccionados (predefinidos).

Indicadores de limite. Dos LED rojos indican cuando el punto de ajuste del modo
activo alcanza el valor minimo o maximo.

Pulsador Reset (Restablecer). Este botdn cancela las sesiones de edicion, restablece
los anuncios de alarmas y relevadores de alarma enclavados y se puede utilizar para
acceder rapidamente a la pantalla de medicién.

Botones pulsadores de desplazamiento. Estos cuatro botones se utilizan para
desplazarse hacia arriba, hacia abajo, hacia la izquierda o hacia la derecha por los
menus mostrados en la pantalla LCD (localizador A). Durante una sesion de edicion,
los botones pulsadores de desplazamiento hacia la izquierda y hacia la derecha
seleccionan la variable que se cambiara y los botones pulsadores de desplazamiento
hacia arriba y hacia abajo cambian el valor de la variable.

Pulsador Edit (Editar). Si pulsa este botdn, iniciara una sesion de edicion y podra
realizar cambios en los ajustes del DECS-450R. Al término de la sesion de edicion,
podra volver a presionar el pulsador Edit (Editar) para guardar los cambios realizados
en los ajustes.

Puerto de comunicacién. Este conector USB tipo B conecta el DECS-450R con una
PC que utiliza BESTCOMSPIus® para comunicacion local. EIl BESTCOMSPIus se
suministra con el DECS-450R.

Navegacioén por los menus

El DECS-450R proporciona acceso local al ajuste del DECS-450R y a los valores de medicion a través
de una estructura de menu que se muestra en la pantalla LCD del panel frontal. Se muestra una
descripcion general de la estructura del menu en Tabla 2-2. El movimiento a través de la estructura del
menu se hace pulsando los cuatro botones pulsadores de desplazamiento.

Controles e indicadores DECS-450R
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Tabla 2-2. Descripcion general de la estructura del menu DECS-450R

Medicién Configuracion Pantalla Resumen de
(Explorador de medicién) (Explorador de ajustes) medicion
Generador Configuracion general Tensién del generador
Potencia Comunicacién Corriente de campo
Bus Parametros del sistema Var
Campo Configuracion de informes Estado de las alarmas
Sincronizacion Configuracién de Estado del limitador
Entrada auxiliar funcionamiento Estado de punto de ajuste
Seguimiento PSS (opcional) Estado de la Unidad DECS
Panel de control Igualacion de
Estado sincronizacién/tension
Informes Proteccion
Prog. Entradas
Prog. Salidas
Logica

Ajuste de la configuracién

Realice ajustes de configuracion del panel frontal realizando los siguientes pasos.
1. Desplacese hasta la pantalla que muestra la configuraciéon que se va a cambiar.

2. Pulse el botdn Editar e introduzca el correspondiente nombre de usuario y contrasefa para
obtener el nivel de acceso de seguridad necesario. (La informacion sobre la implementacion y el
uso de la protecciéon de nombre de usuario y contrasefia aparece en la seccion Seguridad de
este manual.)

3. Resalte el ajuste deseado y oprima el botén Editar para ver la pantalla de edicion de ajustes.
Esta pantalla muestra el rango de ajuste o la seleccion de ajuste permitida.

4. Utilice los botones pulsadores de desplazamiento para ajustar los digitos / selecciones de ajuste
y ajustar / cambiar el valor.

5. Pulse el botén Editar para guardar el cambio.

Configuracion de pantalla

Ruta de navegacion del BESTCOMSPIus: Explorador de ajustes, ajustes generales, HMI del Panel
frontal

Ruta de navegacion de la interfaz de usuario (HMI): Ajustes, Ajustes generales, HMI del Panel frontal

La apariencia y el comportamiento de la pantalla del panel frontal se pueden personalizar para satisfacer
las preferencias del usuario y las condiciones del sitio. Estos ajustes de BESTCOMSPIus se ilustran en
Figura 2-3.

LCD

La configuracion de la pantalla LCD incluye un ajuste de contraste para adaptarse al angulo de vision o
compensar las condiciones ambientales. La capacidad de revertir los colores de la pantalla es para
adaptarse a las condiciones de iluminacion y las preferencias del usuario.

Modo de suspensiéon

El modo de suspension reduce la demanda de potencia de control al apagar la retroiluminacién de la
LCD cuando no se detecta actividad en los pulsadores durante el Tiempo de espera de la
retroiluminacién LCD.

DECS-450R Controles e indicadores
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Idioma

Estan disponibles moédulos de idioma para el DECS-450R. Una vez implementado un médulo de idioma,
se lo puede habilitar con la opcién Seleccién de idioma.

Desplazamiento de pantalla

La visualizacion puede configurarse para desplazarse automaticamente por una lista de valores de
medicion seleccionada por el usuario. Esta caracteristica se habilita e inhabilita con la configuracion
Habilitar desplazamiento. La velocidad a la que se produce el desplazamiento se ajusta con la
configuracién de Retardo de tiempo de desplazamiento.

HMI Panel Frontal
Configuracion LCD

Walor Contraste (%)

m ]

Invertir Pantalla

Mo ~

Configuracion de Modo Repaso
Modo Reposo
Habilitar w

Tiempo de Espera Luz LCD (s)

Configuracion de ldioma

Seleccion de ldioma

Inglés w

Configuracion Desplazamiento de Pantalla
Habilitar Desplazamiento
Habilitar ~

Retardo de Tiempo de Desplazamiento (s)

Ajustes de Mediciones Desplazables

#.[] GV Primario

+-[] GC Primario

+-.[] CC Primario

+-[] Frecuencia

+.[] Potencia Primaria
+-[] PF Primario

+|:| Energia Primaria
+-[] BV Primario

+|:| Campo Primario
[ ] P55 Primario

+-[] Sincronizacién Primaria
+-[] Entrada fux

+|:| Seguimiento

+|:| Reloj de Tiempo Real
+-[] Entradas de Contacto
+|:| Salidas de Contacto
L IDde Dispositivo

Figura 2-2. Ajustes de la HMI del panel frontal
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3 * Entrada de potencia

La entrada de potencia de control, suministra potencia a una fuente de potencia interna que proporciona
energia para funciones légicas, de proteccién y de control. La tensiéon de entrada de potencia de control
viene determinada por el nimero de tipo del DECS-450R.

El tipo XLXXXXX tiene una entrada solo CC que acepta 16 a 60 VCC (24 o0 48 VCC nominales).

El tipo XCXXXXX tiene dos entradas, una para CA y otra para CC. La entrada CA acepta 82 a 132 VCA
50/60 Hz (120 VCA nominal). La entrada de CC acepta de 90 a 150 VCC (125 VCC nominal). Una
entrada, ya sea CA o CC, es suficiente para la operacion, pero dos entradas proporcionan redundancia
(solo para el tipo XCXXXXX). La potencia de control CA se aplica en las terminales L y N. La potencia de
control CC se aplica en las terminales BATT+ y BATT—.

Precaucion

Cuando se utilizan ambas entradas de potencia de control (solo tipo
XCXXXXX), se requiere un transformador de aislamiento para la entrada de
CA.

Para obtener mas informacién consulte las secciones Terminales y Conectores y Conexiones tipicas.

DECS-450R Entrada de potencia
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4 » Deteccion de tension y corriente

El DECS-450R detecta la tension y la corriente del generador, y la tensién del bus por medio de entradas
aisladas y dedicadas. Los valores de deteccion de campo se suministran al DECS-450R desde el
transductor de aislamiento de campo (suministrado con el DECS-450R).

Tension del generador

La tension de deteccion del generador trifasico se aplica a las terminales DECS-450R E1, E2 y E3. Esta
tensién de deteccion se aplica tipicamente a través de un transformador de tensién suministrado por el
usuario pero se puede aplicar directamente. Estas terminales aceptan conexiones trifasicas de tres
cables en las terminales E1 (A), E2 (B) y E3 (C) o conexiones monofasicas en E1 (A) y E3 (C).

La entrada de deteccion de tension del generador acepta una tensiéon maxima de 240 VCA (nominal) y
tiene una carga de menos de 1 VA por fase.

Las tensiones de bobinado primario y secundario del transformador se ingresan en los ajustes que el
DECS-450R utiliza para interpretar la tension de deteccioén aplicada y calcular los parametros del
sistema. La rotaciéon de fase de la tension de deteccion del generador puede configurarse como ABC o
ACB.

La informacién sobre la configuracion del DECS-450R para la tensién de deteccién del generador se
proporciona en la seccion Configuracién de este manual.

Las conexiones tipicas de deteccion de tension del generador se ilustran en Figura 4-1.

3-Phase Generator Voltage 1-Phase Generator Voltage
Sensing Connections Sensing Connections
@ ®
GEN ® GEN ®
© ©
AAA NAAAL
Y ~Y Y

E1|E2|E3

DECS-450R

E1|E2|E3

DECS-450R

P0100-25

Figura 4-1. Conexiones tipicas de deteccion de tension del generador

3-Phase Generator Voltage Sensing Connections | Conexiones de deteccién de tension del
generador frifasico

1-Phase Generator Voltage Sensing Connections | Conexiones de deteccion de tension del
generador monofasico

GEN GEN

DECS-450R DECS-450R

Corriente del generador

Las entradas de deteccion de corriente del generador consisten en fase A, fase B, fase C y
compensacion de corriente cruzada.

DECS-450R Deteccion de tension y corriente
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Notas

e La puesta a tierra del transformador de corriente (CT) debe
aplicarse de acuerdo con los codigos y convenciones locales.

e En este manual, las terminales del CT se muestran con
designaciones de polaridad (+/=) y numeros de terminal, sin
embargo, las terminales fisicas del CT del DECS-450R estan
etiquetadas solo con niumeros de terminal.

Deteccion de fase

Para configuraciones monofasicas o trifasicas, aplique corriente de deteccion de fase A en las terminales
DECS-450R 75 (CTA +) y 76 (CTA-), fase B a las terminales 77 (CTB +) y 78 (CTB-) y, C- fase a las
terminales 79 (CTC +) y 80 (CTC-) a través de transformadores de corriente suministrados por el
usuario.

EI DECS-450R es compatible con aquellos CT que tienen clasificaciones nominales secundarias de 5 A
CA o 1 ACA. EIDECS-450R utiliza esta clasificacion nominal secundaria, junto con las clasificaciones
nominales primarias del CT para interpretar la corriente detectada y calcular los parametros del sistema.

Para obtener informacion sobre el ajuste de los transformadores de deteccién, consulte la seccién
Configuracion de este manual. Las conexiones tipicas de deteccion de corriente de fase del generador
se muestran en Figura 4-2.

GEN

© @&

CTA+ E—l
CTA- [76]

cre+ 77—
cTB- [78}—
cTCH [79]

cro- [@—_

DECS-450R
P0100-26

Figura 4-2. Conexiones tipicas de deteccion de corriente del generador

GEN GEN

DECS-450R DECS-450R

Compensacion de corriente cruzada

El modo de compensacion de corriente cruzada (diferencial reactiva) permite que dos o mas
generadores conectados en paralelo compartan una carga en comun. Como se muestra Figura 4-3, cada
generador es controlado por un DECS-450R utilizando las terminales de compensacion de corriente
cruzada DECS-450R 81 (CCCT +) y 82 (CCCT-) y un CT externo dedicado para detectar la corriente del
generador (solo fase B). Las resistencias que se muestran en la Figura 4-3 se utilizan para establecer la
carga y se pueden ajustar para adaptarse a la aplicacién. Asegurese de que el régimen de potencia de
las resistencias sea el adecuado para la aplicacion.

Deteccion de tension y corriente DECS-450R
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Nota

Si una maquina se desconecta y se saca de linea, entonces el
devanado secundario del CT de compensacion de corriente cruzada
de esa maquina debe ser cortocircuitado. De lo contrario, el esquema
de compensacion de corriente cruzada no funcionara.

CT (B phase)
GEN 1 e ||
/\A[ CCCT+(81)
DECS-450R

CCCT—(82)
Og¢ CCC ] LOAD
Enable
Contact
CCCT+(81)

DECS-450R
L CCCT(82)
I e P0100-24
GEN 2 I A
CT (B phase)

Figura 4-3. Conexiones para la compensacion de corriente cruzada

GEN 1 GEN 1

CT (B phase) CT (fase B)

CCC Enable Contact Contacto de habilitacion de CCC
LOAD CARGA

DECS-450R DECS-450R

Tension del bus

El monitoreo de tensién de bus proporciona deteccion de fallas de bus, igualacién de tensiones del
generador y el bus, y sincronizacion del generador con la tensién de servicio / bus. Estas caracteristicas
se analizan en la seccion Sincronizador de este manual. La tension de deteccion de bus trifasico se
aplica a las terminales DECS-450R B1, B2 y B3. Esta tension de deteccion se aplica tipicamente a través
de un transformador de tensién suministrado por el usuario pero se puede aplicar directamente. Estas
terminales aceptan conexiones trifasicas de tres cables en las terminales B1 (A), B2 (B) y B3 (C) o
conexiones monofasicas en B3 (C) y B1 (A).

DECS-450R Deteccion de tension y corriente
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La entrada de deteccion de tension del bus acepta una tension maxima de 240 VCA (nominal) y tiene
una carga de menos de 1 VA por fase.

Las tensiones de bobinado primario y secundario del transformador se ingresan en los ajustes que el
DECS-450R utiliza para interpretar la tensién de deteccion aplicada. La informacién sobre la
configuraciéon del DECS-450R para la tension de deteccion del bus, se proporciona en la seccion
Configuracion de este manual.

Las conexiones tipicas de deteccion de tensién del bus se ilustran en Figura 4-4.

3-Phase Bus Voltage 1-Phase Bus Voltage
Sensing Connections Sensing Connections
GEN H H ® GEN H H ®
— © e ©
AN AN
Y TY Y YY)
B1|B2|B3 B1|B2|B3
DECS-450R DECS-450R
P0100-27
Figura 4-4. Conexiones tipicas de tension de deteccion de bus
3-Phase Bus Voltage Sensing Connections Conexiones de deteccion de tension del bus
trifasico
1-Phase Bus Voltage Sensing Connections Conexiones de deteccién de tension del bus
monofésico
Bus Bus
GEN GEN
DECS-450R DECS-450R

Corriente y tension de campo

El DECS-450R recibe senales de tensién y corriente de campo del Transductor de aislamiento de campo
(suministrado). El transductor de aislamiento de campo transmite sefales de corriente y tension de
campo a través de un cable dedicado terminado en el conector del Transductor de aislamiento de campo
del panel posterior DECS-450R.

Para la deteccion de tension de campo, el transductor de aislamiento de campo acepta el siguiente rango
de tensiones nominales: 63 VCC, 125 VCC, 250 VCC, 375 VCC 0 625 VCC. La tensién de campo
aplicada podria ser el £300% del valor nominal. El Transductor de aislamiento de campo suministra al
DECS-450R una sefial de tensién de campo en un intervalo de 0.9 a 9.1 V CC, donde 5.0 V CC es igual
a la tensién de campo cero.

Para la deteccion de corriente de campo, el Transductor de aislamiento de campo acepta tensiones de
salida de derivacién de corriente nominal de 0 a 50 mVCC o de 0 a 100 mVCC. La tension de derivacion
aplicada podria alcanzar hasta el 300% de cada intervalo. El Transductor de aislamiento de campo
suministra al DECS-450R una senal de tensién de corriente de campo en un intervalo de 2,0 a 9,5V CC,
donde 2,0 V CC es igual a la corriente de campo cero.

Deteccion de tension y corriente DECS-450R
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5 ¢« Coincidencia de voltaje

Los controladores DECS-450R estan equipados con coincidencia de voltaje que ajusta automaticamente
el punto de ajuste del modo AVR para que coincida con el voltaje del bus detectado.

Igualacion de tension

Ruta de navegacion del BESTCOMSPIus: Explorador de ajustes, Igualacion de sincronizador/tension,
Igualaciéon de tension

Ruta de navegacion de la interfaz de usuario (HMI): Ajustes, Igualacién de sincronizacién/tension,
Igualacion de tension

Cuando se habilita, la igualacion de tension esté activa en el modo de control AVR y ajusta
automaticamente el punto de ajuste del modo AVR para igualar la tensién de bus detectada. La
igualacion de tension se basa en dos parametros: banda y nivel de igualacion.

La banda de igualacion de tensiones define la ventana en la que debe estar la tensién del generador
para que se produzca la igualacion de tensiones.

Para compensar los transformadores elevadores y reductores del sistema, se cuenta con un ajuste de
nivel de igualacién entre el generador y el PT del bus. EIl DECS-450R ajusta la tensiéon detectada del
generador, en funcion de este porcentaje. Para calcular el valor adecuado del nivel de igualacién entre el
generador y el PT del bus, consulte Ecuacion 5-1.

<Gen Primary

—) X 100 = Gen to Bus PT Match Level (%) Setting
Bus Primary

Ecuacion 5-1. Calculo del nivel de coincidencia de Gen a Bus PT

Los ajustes de igualacion de tensiones se ilustran en Figura 5-1.

Coincidencia de Tension

Coincidencia de Tension

Coincidencia de Tensidn

Banda (%)

Gen to Bus PT Match Level (%)

Figura 5-1. Ajustes de la igualacion de tension

DECS-450R Coincidencia de voltaje
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6 * Regulacion

El DECS-450R proporciona una sefal de control a un amplificador de potencia (normalmente un circuito
de disparo y un puente rectificador) y ajusta la sefal de control segun sea necesario para lograr una
regulacion precisa del parametro controlado, como tensién de terminal, corriente de campo, tensién de
campo, potencia reactiva o factor de potencia. La regulaciéon estable se mejora con el seguimiento
automatico del punto de ajuste del modo activo realizado por parte de los modos de regulacion inactiva.
Los puntos de ajuste de preposicion dentro de cada modo de regulacién permiten configurar el DECS-
450R para multiples necesidades y aplicaciones del sistema.

Ajustes por unidad

Algunos ajustes de BESTCOMSPIus® proporcionan campos para valores primarios y por unidad. Cuando
se edita uno de estos campos, BestcomsPlus vuelve a calcular automaticamente el otro campo en
funcion del nuevo valor y los datos de clasificacion asociados (en la pantalla Parametros del sistema,
Datos nominales).

Si los parametros de Datos nominales se cambian después de asignar todos los valores por unidad,
BestComsPlus vuelve a calcular automaticamente todos los ajustes reales de la unidad.

Modos de regulaciéon

Ruta de navegacion del BESTCOMSPIus: Explorador de ajustes, Ajustes de funcionamiento,
AVR/FCR/FVR y VAR/PF

Ruta de navegacion de la interfaz de usuario (HMI): Ajustes, Ajustes de funcionamiento, Puntos de
ajuste AVR/FCR/FVR y Puntos de ajuste VAR/PF

El DECS-450R ofrece cinco modos de regulacion: Regulacion automatica de Tension (AVR), Regulacion
de corriente de campo (RCF), Regulacién de tensién de campo (FVR), var y Factor de potencia (PF).

AVR

Cuando se opera en el modo de AVR (Regulacion automatica de tensién), el DECS-450R regula el nivel
de excitacién para mantener el punto de ajuste de tension en la terminal del generador, a pesar de los
cambios en las condiciones de carga y funcionamiento. El ajuste del punto de ajuste AVR (o punto de
operacion) se realiza mediante:
e La aplicacién de contactos en las entradas de contacto del DECS-450R configuradas para
aumentar o disminuir el punto de ajuste activo
e Aplicacion de una sefial de control analdgica en la entrada de Control auxiliar DECS-450R.
e La pantalla Panel de control de VRM de BESTCOMSPIus® (disponible en el Explorador de
medicién de BESTCOMSPIus)
e Una instruccion de subida o bajada transmitido a través de un puerto Modbus

El rango de ajuste esta definido por los ajustes Minimo y Maximo que se expresan como porcentaje de la
tension nominal del generador. La duracién del tiempo requerido para ajustar el punto de ajuste de AVR
de un limite a otro es controlada por un ajuste de la Tasa de recorrido.

El punto de ajuste AVR tiene unidades reales de Tensién primaria y los datos nominales asociados a sus
Datos nominales de la Maquina, Tension (en Parametros del sistema de la pantalla de Datos nominales).

Estos ajustes se ilustran en la Figura 6-1.

FCR

Al operar en modo FCR (Regulacion de corriente de campo), el DECS-450R regula el nivel de corriente
que suministra al campo conforme al punto de ajuste de FCR. El rango de ajuste del punto de ajuste de
FCR depende de los datos nominales de campo y otros ajustes relacionados. El establecimiento del
punto de ajuste de FCR se realiza a través de:

DECS-450R Regulacién
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e La aplicacién de contactos en las entradas de contacto del DECS-450R configuradas para
aumentar o disminuir el punto de ajuste activo

e Aplicacion de una sefial de control analdgica en la entrada de Control auxiliar DECS-450R

e La pantalla del Panel de control de BESTCOMSPIus® (disponible en el Explorador de medicion
de BESTCOMSPIus)

e Una instruccion de subida o bajada transmitido a través de un puerto Modbus

El rango de ajuste esta definido por los ajustes Minimo y Maximo que se expresan como porcentaje de la
corriente nominal de campo. El tiempo requerido para ajustar el punto de ajuste de FCR de un limite a
otro es controlado por el ajuste de la Tasa de recorrido.

El punto de ajuste FCR tiene unidades originales de amperios primarios y los datos nominales asociados
a sus Datos nominales de Campo, corriente — Carga plena (en Parametros del sistema de la pantalla de
Datos nominales).

Estos ajustes se ilustran en la Figura 6-1.

FVR

El modo FVR (Regulacion de tension de campo) permite el modelado del generador y las pruebas de
validacion de acuerdo con los requisitos de pruebas del WECC. El modo FVR también se puede utilizar
en aplicaciones de motor sincronico.

Cuando se opera en modo FVR, el DECS-450R regula el nivel de tensién de campo suministrado al
campo en funcioén del punto de referencia FVR. El rango de ajuste del punto de ajuste de FVR depende
de los datos nominales de campo y otros ajustes relacionados. El establecimiento del punto de ajuste de
FVR se realiza a través de:
e La aplicacién de contactos en las entradas de contacto del DECS-450R configuradas para
aumentar o disminuir el punto de ajuste activo
e Aplicacion de una sefial de control analdgica en la entrada auxiliar de control DECS-450R
e La pantalla del Panel de control de BESTCOMSPIus (disponible en el Explorador de medicion de
BESTCOMSPIus)
e Una instruccién de subida o bajada transmitido a través de un puerto Modbus

El rango de ajuste esta definido por los ajustes Minimo y Maximo que se expresan como porcentaje de la
tension nominal de campo. El tiempo requerido para ajustar el punto de ajuste de FVR de un limite a otro
es controlado por el ajuste de Tasa de recorrido.

El punto de ajuste FVR tiene una unidad nativa de Voltios primarios y los datos nominales asociados a él
son Datos de campo, Tension — Carga plena (en la pantalla Parametros del sistema, Datos nominales).

Estos ajustes se ilustran en la Figura 6-1.

AVR/FCR/FVR Referencias
Regulador Automatico de Tension (AVR) Regulador Corriente de Campo (FCR) Regulador Tension de Campo (FVR)
Referencia Referencia Referencia

Primary W Primary A 10.00 Primary W
1.000 Por Unidad 0.010 Paor unidad (carga plena) 0.159 Por unidad (carga plena)
Min (% de nominal) Min (% de nominal) Min (% de nominal)

Max (% de nominal)
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Figura 6-1. Ajustes de regulaciéon de AVR, FCRy FVR
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Var

Al operar en modo var, el DECS-450R regula la salida de la potencia reactiva (var) del generador con
base en el punto de ajuste var. El rango de ajuste del punto de ajuste de var depende de los datos
nominales del generador y de otros ajustes relacionados. El establecimiento del punto de ajuste de var
se realiza a través de:

e La aplicacién de contactos en las entradas de contacto del DECS-450R configuradas para
aumentar o disminuir el punto de ajuste activo

e Aplicacion de una sefial de control analdgica en la entrada de Control auxiliar DECS-450R

e La pantalla del Panel de control de BESTCOMSPIus (disponible en el Explorador de medicion de
BESTCOMSPIus)

e Una instruccion de subida o bajada transmitido a través de un puerto Modbus

El rango de ajuste esta definido por los ajustes Minimo y Maximo que se expresan como porcentaje de la
potencia nominal en kVA del generador. La duracion del tiempo requerido para ajustar el punto de ajuste
de var de un limite a otro es controlada por el ajuste de Tasa de recorrido. Un ajuste de banda fina de
ajuste de tension define los limites superior e inferior de la correccion de tension cuando se opera en
modos de regulacion var o factor de potencia.

El punto de ajuste del Control de potencia reactiva tiene una unidad original de kVar Primarios, y los
datos nominales asociados a sus Datos nominales de Maquina, Nominal (kVA) (en Parametros del
sistema de la pantalla de Datos nominales).

Los ajustes del modo var se ilustran en Figura 6-2.

Factor de potencia

Cuando se opera en modo Factor de Potencia (PF), el DECS-450R controla la salida var del generador
para mantener el punto de referencia del factor de potencia a medida que varia la carga kW en el
generador. El intervalo de ajuste del Punto de ajuste de PF esta determinado por los ajustes del PF -
Adelanto - y del PF - Retardo. La duracion del tiempo requerido para ajustar el punto de ajuste de PF de
un limite a otro es controlada por el ajuste de Tasa de recorrido. Un ajuste de banda fina de ajuste de
tension define los limites superior e inferior de la correccién de tensién cuando el DECS-450R funciona
en modos de regulacion Var o Factor de Potencia. El nivel de potencia activa del factor de potencia (PF)
establece el nivel de potencia de salida (kW) del generador donde el DECS-450R conmuta a/desde los
modos Compensacion de caida/Factor de potencia. Si el nivel de potencia disminuye por debajo del
ajuste, el DECS-450R conmuta de modo de Factor de potencia a modo de Compensacion de caida. Por
el contrario, cuando el nivel de potencia aumenta por encima del ajuste, el DECS-450R pasa del modo
Compensacion de caida al modo Factor de potencia.

Los ajustes del modo Factor de potencia se ilustran en Figura 6-2.

VAr/PF Referencias
Banda de Ajuste de Tensidn Fina Control Potencia Reactiva (VAR) Control Factor de Potencia (FP)
Banda de Ajuste de Tensidn Fina (%) Referencia Referencia
Primary KVAR 1.000
0.000 Par Unidad FP - Adelanto
Nivel FP de potencia activa
- Min (% de nominal) -0.800

Nivel FF de potencia activa (%)

FP - Atraso
Max (% de nominal)
Tasa Travesia (s)
Tasa Travesia s)
Pre-posicidn 1
re—F" giol efere

Figura 6-2. Ajustes de regulacion del factor de potencia y var
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Puntos de ajuste de posicion previa

Cada modo de regulacion tiene tres puntos de ajuste de preposicion que permiten configurar el DECS-
450R para multiples necesidades de sistemas y aplicaciones. Cada punto de ajuste de preposicion esta
asociado con un elemento logico programable en BESTlogicPlus. Cuando un elemento ldgico de
preposicidn recibe una entrada verdadera, el punto de ajuste se conduce al valor de preposicién
correspondiente.

Cada funcion de preposicion tiene tres ajustes: Punto de ajuste, Tasa de recorrido y Modo. El rango de
ajuste de cada punto de ajuste de preposicidn es idéntico al rango del punto de ajuste del modo de
control correspondiente. El ajuste de la Tasa de recorrido establece el tiempo que se tarda en ajustar de
un extremo del rango de puntos de ajuste completo al otro (min. a max.). Para determinar la Tasa de
recorrido real, divida el 100% por el valor de la Tasa de recorrido. Por ejemplo, un ajuste de Tasa de
recorrido de 8 segundos da como resultado una Tasa de recorrido de 12.5% por segundo (100%/8s =
12.5% /s). Esta tasa (o velocidad) se utiliza cuando se ajusta desde el punto de ajuste actual al punto de
ajuste de preposicion. Un ajuste de Tasa de recorrido de cero implementa un paso instantaneo.

Modo

Este ajuste de Modo se utiliza para determinar si el DECS-450R respondera o no a otras instrucciones
de cambio de punto de ajuste mientras se calcula la instruccién de preposicion.

Si el modo de preposicion esta en Liberar, se aceptan instrucciones del punto de ajuste para elevar o
bajar el punto de ajuste mientras se calcula la instruccion de preposicion. Ademas, si el modo de
preposicion inactivo es Liberar y el seguimiento interno esta habilitado, el valor de preposicion
respondera a la funcién de seguimiento.

Si el modo de preposicion es Mantener, los comandos de cambio de punto de ajuste se ignoraran o se
concederan segun la prioridad mientras la entrada de contacto correspondiente esté cerrada. La
preposicion 3 tiene la prioridad mas alta y la preposicion 1 tiene la prioridad mas baja. Por ejemplo, si la
preposiciéon 1 (mantener) esta activa y la preposicion 3 se cierra, el punto de ajuste cambiara a la
preposiciéon 3. Sin embargo, si la preposicion 2 (mantener) esta activa y la preposiciéon 1 se cierra, el
punto de ajuste no cambiara porque la preposicion 2 tiene una prioridad mas alta que la preposicion 1.
Ademas, si el modo de preposicidn inactivo es Mantener y el seguimiento interno esta habilitado, el modo
inactivo mantendra el punto de ajuste inactivo en el valor de preposicion y anulara la funcién de
seguimiento.

Una parte de los puntos de ajuste de preposicion para los modos AVR, RCF y FVR se ilustra en Figura
6-3. (Los puntos de ajuste de preposicién para los modos var y PF son similares y no se muestran aqui.)

Pre-posicion 1 Pre-posicion 1 Pre-posician 1

Referencia Referencia Referencia

1200 Primary Primary & 10.00 Primary

1.000 Por Unidad 0.010 Por unidad (carga plena) 0.159 Paor unidad (carga plena)
Tasa Travesia (s) Tasa Travesia (s) Tasa Travesia (s)

Modo Mode Modo

Liberar ~ Liberar v Liberar ~

Figura 6-3. Puntos de ajuste de posicién previa

Regulador de campo de bucle interno

Este ajuste (Figura 6-4) se utiliza para habilitar el bucle interno de control del regulador de campo a fin de
compensar las ganancias y las constantes de tiempo del excitador. Cuando se habilita el bucle de control
interno, la respuesta del regulador depende de las ganancias AVR y de las ganancias de bucle interno.
Las ganancias de bucle interno se seleccionan en la pantalla Ajustes de funcionamiento, Ganancia,

Regulacién DECS-450R
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pantalla del Regulador de campo de bucle interno. Consulte la seccion Ajuste de estabilidad de este
manual para obtener mas informacién sobre el ajuste de ganancia de bucle interno.

Lazo Interno Regulador de Campo

Inner Loop Enable (Bucle interno habilitada)

H

Figura 6-4. Regulador de campo de bucle interno

Operacioén con generadores paralelos

Ruta de navegaciéon del BESTCOMSPIus: Explorador de ajustes, Ajustes de funcionamiento,
Compensacion paralela

Ruta de navegacion de la interfaz de usuario (HMI): Ajustes, Ajustes de funcionamiento,
Compensacion paralela

El DECS-450R ofrece varias funciones para la distribucién de cargas entre generadores paralelos:
compensacion reactiva de caida, compensacion de caida de linea, compensacién de corriente cruzada.
El DECS-450R puede emplear esquemas de compensacion de caida o compensacion de corriente
cruzada (diferencial reactivo) para distribucion de cargas reactivas. Una funcion de distribuciéon de carga
por separado permite que cada maquina comparta la carga proporcionalmente sin incurrir en una caida
de tensién y de frecuencia.

Los parametros de generadores en paralelo se ilustran en Figura 6-6 y se describen en los parrafos
siguientes.

Compensacion de caida reactiva

La compensacion de caida sirve como método de control de la corriente reactiva cuando el generador
esta conectado en paralelo con otra fuente de energia. Cuando la compensacion de caida esta
habilitada, la tension del generador se ajusta en proporcion a la potencia reactiva medida del generador.
El ajuste de compensacién de caida reactiva se expresa como porcentaje de la tensién nominal en
terminal del generador.

Nota

Para que funcione la compensacion de caida, el bloque loégico
PARALLEL_EN_LM debe aparecer como verdadero en la logica
programable BESTlogic™ Plus.

Compensacion de corriente cruzada

El modo de compensacién de corriente cruzada (diferencial reactivo) sirve como método para conectar
multiples generadores en paralelo a fin de repartir la carga reactiva. Cuando la carga reactiva se reparte
correctamente, no se alimenta corriente por la entrada de compensacion de corriente cruzada del DECS-
450R (conectado al transformador de la fase B). El hecho de compartir una carga reactiva de manera
desbalanceada provoca que se alimente una corriente diferencial en la entrada de compensacion de
corriente cruzada. Cuando esta habilitada la compensacion de contracorriente, esta entrada causa la
respuesta del DECS-450R con el nivel adecuado de regulacion. La respuesta del DECS-450R se
controla mediante el ajuste de la ganancia de compensacion de corriente cruzada, que se expresa como
un porcentaje del ajuste del CT nominal del sistema.

La informacién sobre la aplicacion acerca de la compensacion de corriente cruzada esta disponible en la
seccion Deteccion de tension y corriente de este manual.

DECS-450R Regulacién
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Compensacion de caida de linea

Cuando esta habilitada, la compensacion de caida de linea se puede utilizar para mantener la tensién en
una carga ubicada a determinada distancia del generador. El DECS-450R lo logra al medir la corriente
de linea y al calcular la tensioén para un punto especifico en la linea. La compensacion de caida de linea
se aplica tanto a la parte real como a la parte reactiva de la corriente de linea del generador. Se expresa
como porcentaje de la tension en terminal del generador.

La Ecuacién 6-1 se utiliza para calcular el Valor de caida de linea.

LDy ooy = J (mem - [LD X Lyrom X €OS (’bang)])z + (LD X Lyyom X Sin (’bang))z

Ecuacion 6-1. Valor de caida de linea

LDvaor = Valor de caida de linea (por unidad)

Vorom = Tensién promedio, valor medido (por unidad)

LD = % de Caida de linea/100

lorom = Corriente promedio, valor medido (por unidad)
Ibang = Angulo de corriente de fase B (sin compensacion)

El Valor de la caida de tension en la linea, Valor Delta V (LDvaior), €s el valor unitario que se observa linea
abajo de la maquina sincrona. La Ecuacién 6-2 se utiliza para determinar la tension necesaria del ajuste
para la caida de tensién en una linea.

Vajustar,PU = Vrms,PU — LDy gi0r

Ecuacién 6-2. Tension necesaria para ajustar la caida de linea

La Ecuacién 6-3 se utiliza para obtener las unidades primarias.

Vajustar = Vajustar,pu X Vclasificado

Ecuacion 6-3. Obtener unidades primarias

El nuevo punto de ajuste establecido por la caida de linea se calcula con la Ecuacion 6-4.

VPunto de ajuste — VPunto fijo + Vajustar

Ecuacién 6-4. Punto de ajuste establecido por la caida de linea

Consulte Figura 6-6 para obtener una ilustracion de los ajustes de compensacion de Caida de linea.

Regulacién DECS-450R
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Compensacién en paralelo

Compensacidn de Caida
Compensacion de Caida

Compensacidn de Caida Reactiva (% de nominal)

Compensacion de Caida de Linea
Compensacién de Caida de Linea
Deshabiltar w

Compensacién de Caida de Linea (% de nominal)

Compensacion de Corriente Cruzada
Compensacidn de Corriente Cruzada
Deshabilitar -

Ganancia de Compensacion de Corriente Cruzada (% de nominal)

Figura 6-5. Ajustes de generadores conectados en paralelo y compensacion de caida de linea

Autoseguimiento

Ruta de navegacion del BESTCOMSPIus: Explorador de ajustes, Ajustes de funcionamiento,
Seguimiento automatico

Ruta de navegacion de la interfaz de usuario (HMI): Ajustes, Ajustes de funcionamiento, Seguimiento
automatico

El seguimiento de los puntos de ajuste del modo de regulacién interna son caracteristicas estandar en el
DECS-450R. Los ajustes de seguimiento automéatico se ilustra en Figura 6-7.

Seguimiento de punto de ajuste interno

En aquellas aplicaciones que utilizan un unico DECS-450R, el seguimiento interno se puede habilitar
para que los modos de regulacién inactivos hagan un seguimiento continuo del modo de regulacién
activo.

Los siguientes ejemplos demuestran las ventajas del seguimiento interno:

e Siel sistema de excitacion funciona en linea con el seguimiento interno habilitado, una pérdida de la
condicioén de deteccién podria disparar una transferencia al modo FCR.

e Mientras realiza pruebas rutinarias del DECS-450R en modo de respaldo, la funcién de seguimiento
interno permite una transferencia a un modo inactivo que no provocara perturbaciones en el sistema.

Dos parametros controlan el comportamiento del seguimiento interno: Retardo y Tasa de recorrido.
Cuando se detecta una perturbacion grande del sistema, los puntos de ajuste de modo no activo no
rastrean hasta el nuevo punto de ajuste hasta que haya expirado el tiempo de retardo. Un ajuste de Tasa
de recorrido establece el tiempo que tardan los puntos de ajuste de modo inactivo en recorrer el rango de
ajuste completo del punto de ajuste del modo activo.

Nota

Se deben realizar pruebas periddicas del sistema de respaldo para
garantizar que esté operativo y pueda ponerse en servicio sin previo
aviso.

DECS-450R Regulacién
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Autoseguimienio

Seguimiento Interno

Seguimiento Interno

Retardo (3)

Tasa Travesia (s)

Seguimiento Externo (DECS Secundario)
Seguimiento externo

Deshabilitar

Retardo (s)

Figura 6-6. Ajustes de seguimiento automatico

Configurar punto de ajuste

Cuando la funcion Guardar automaticamente esta activada, el DECS-450R guarda automaticamente el
punto de ajuste activo en intervalos de 10-minutos. De lo contrario, se mantiene el ultimo punto de ajuste

enviado al DECS-450R. Figura 6-8 ilustra la pantalla Configuraciéon de punto de ajuste.

Referencias Configurar

Configuracion de Referencia

Auto Guardar

Figura 6-7. Ajuste Configuracion del punto de ajuste

Regulacién
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7 » Control auxiliar

Ruta de navegacién en BESTCOMSPIus®: Explorador de ajustes, Ajustes de operacion, Entrada
auxiliar

Ruta de navegacion de la interfaz de usuario (HMI): Ajustes, Ajustes de operacién, Entrada auxiliar

El DECS-450R acepta una sefal analdgica externa para el control auxiliar del punto de ajuste de
regulacion (en todos los modos), o la escala del limitador.

Un modo Sin control proporciona sélo la medicion de entrada auxiliar. Los ajustes de control auxiliar se
ilustran en Figura 7-1.

Tipo de entrada de control auxiliar

Para el control auxiliar se puede utilizar una sefial de control de tensién o corriente. Las terminales I+ e |-
aceptan una senal de 4 a 20 mACC. Las terminales V+y V— aceptan una sefal de —10 a +10 VCC.
Una terminal adyacente etiquetada como GND brinda la conexion para el blindaje de cable
recomendado.

Funcion de entrada de control auxiliar

La entrada de control analégico se puede utilizar para el control auxiliar del punto de ajuste de
regulacion, la escala del limitador o sdélo para la medicién.

Cuando se utiliza una entrada de control auxiliar de corriente, el DECS-450R responde a las entradas
fuera de rango de las siguientes maneras. Si la sefal aplicada disminuye por debajo de 2 mAdc, el
DECS-450R asume que la sefial de polarizacion se ha perdido y vuelve a un estado imparcial. Una
corriente aplicada que exceda los 20 mAdc se interpreta como polarizacion total.

Escala del limitador

Cuando se configura la sefal de control auxiliar para la puesta en escala del limitador, los valores de
nivel bajo del limitador de corriente del estator (SCL) y del limitador de sobreexcitacion (OEL) se pueden
ajustar automaticamente. El ajuste automatico del SCL y del OEL se basa en seis parametros: sefal y
escala para tres puntos. El valor de sefial de cada punto representa la tensiéon de entrada del accesorio.
El valor de escala define el nivel bajo del limitador como un porcentaje de la corriente de campo nominal
para el OEL y de la corriente de estator nominal para el SCL. Para las tensiones de entrada accesoria
entre dos de los tres puntos definidos, el ajuste del limitador de nivel bajo se ajusta linealmente entre los
dos valores de escala. La configuracién del limitador y la escala del limitador se describen en detalle en
la seccion Limitadores en este manual.

Limites del punto de ajuste

Los limites de punto de ajuste minimo y maximo se observan cuando ‘Con Limite’ esta habilitado.

Sin control

Un modo Sin control proporciona sélo la medicion de entrada auxiliar. En este modo, la sefial de entrada
no controla ninguna funcién, pero conserva todas las funciones de supervision, escala y etiquetado de
los otros modos.

Ganancia de control auxiliar

Cuando se selecciona un tipo de entrada de corriente, el DECS-450R convierte internamente la corriente
de entrada por en una sefial de tensién en el rango de —10 a +10 VCC. EI DECS-450R utiliza Equation
7-1 al convertir la corriente aplicada a una tensién.

DECS-450R Control auxiliar
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’

2
Vaux = (Iaux - 0'004’) X (0,016

) — 10,0
Ecuacion 7-1. Conversion de corriente de entrada en sefial de tension
Donde: Vaux es la sefial de tension calculada y laux €s la corriente aplicada en amperios.

Para el control del punto de ajuste, Vaux se multiplica por el ajuste de ganancia auxiliar en el modo de
regulacion que corresponda.

Si no se utiliza la entrada auxiliar, todas las ganancias de control auxiliar deberian establecerse en cero.

Modo AVR

En el modo AVR, la sefal de control auxiliar se multiplica por el ajuste de ganancia de AVR. El resultado
define el cambio del punto de ajuste como un porcentaje de la tensién nominal del generador.

Ajuste de tension del generador = V,,,, X 0,01 X Ganancia AVR X Tensién nominal

Por ejemplo, al aplicar +10 VCC con una ganancia de AVR de 1,0, se eleva el punto de ajuste de AVR en
un valor equivalente al 10% de la tension nominal del generador. Este ejemplo también se aplica a los
siguientes modos.

Modo FCR

En el modo FCR, la sefal de control auxiliar se multiplica por el ajuste de ganancia de FCR. El valor
resultante se relaciona con un porcentaje de la corriente de campo nominal.

Ajuste FCR = V,,,, X 0,01 X Ganancia FCR X Corriente de campo nominal sin carga

Modo FVR

En el modo FVR, la sefal de control auxiliar se multiplica por el ajuste de ganancia de FVR. El valor
resultante se relaciona con un porcentaje de la tension de campo nominal.

Ajuste FVR = V,,,, X 0,01 X Ganancia FVR X Tensién de campo nominal sin carga

Modo Var

En el modo Var, la sefal de control auxiliar se multiplica por el ajuste de ganancia de Var. El valor
resultante se relaciona con un porcentaje de la potencia aparente nominal (kVA).

Ajuste var =V, X 0,01 X Gan. var X 1,7321 X Tens. nominal X Corr. nominal (Bucle externo selec.)

Modo Factor de potencia

En el modo Factor de potencia, la sefial de control auxiliar se multiplica por el ajuste de ganancia de FP
para definir el cambio del punto de ajuste del FP.

Ajuste PF =V, X 0,01 X Ganancia PF (Bucle externo seleccionado)

Tipo Suma

La sefal de control auxiliar puede configurarse para controlar el bucle de control interno o externo. La
seleccion del bucle interno limita el control auxiliar a los modos AVR, FCR y FVR. La seleccién del bucle
externo limita el control auxiliar a los modos FP y Var.

Ajustes Sin control

Texto de etiqueta
Se proporciona una etiqueta personalizable para identificar la entrada auxiliar en la medicion.

Control auxiliar DECS-450R
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Rangos

Los rangos deben establecerse para la funcién de entrada Sin control. Parametro min. guarda
correlacion con Corriente de entrada min. o Tensién de entrada min. y Parametro max. guarda
correlacion con Corriente de entrada max. o Tension de entrada max.

Enirada Auxiliar

Tipo de Entrada

Tipo Ganancia AVR (Moda)

<

Ganancia FCR (Modo)

Funcién de Entrada

Funcidn de Entrada

Entrada DECS = Ganancia FVR (Moda)
Ganancia VAR (Moda)
Ganancia FP (Modo)

Configuracion de entrada DECS

con limite
Deshabilitar

Tipo de Suma
Lazo Intemo

Sin control
Texto de Rétulo

Scaled

Rangos
Param Min Caorriente de Entrada Min (mA)

Corriente de Entrada Max (m&)

200

T

-10.0
Tensién de Entrada Max (V)
10.0

‘ensicn de Entrada Min (V)

Figura 7-1. Configuracion de entrada auxiliar

Auxiliary Input

Entrada auxiliar

Input Type Tipo de entrada
Voltage Tension

Input function Funcion de entrada
DECS Input Entrada DECS

DECS Input Settings

Configuracion entrada DECS

AVR (Mode) Gain

Ganancia de AVR (Modo)

FCR (Mode) Gain

Ganancia de FCR (Modo)

FVR (Mode) Gain

Ganancia de FVR (Modo)

var (Mode) Gain

Ganancia de var (Modo)

PF (Mode) Gain

Ganancia de FP (Modo)

With Limit Con limite

Disabled Deshabilitado
Summoning Type Tipo de citacién

Inner Loop Bucle interno

No Control Settings Configuracion sin control
Label Text Texto de la etiqueta
Scaled A escala

Ranges Rangos

Param Min Param. min.

Min Input Current (mA)

Corriente de entrada min. (mA)

Min Input Voltage (V)

Tensién de entrada min. (V)

Param Max

Param. max.

Max Input Current (mA)

Corriente de entrada max. (mA)

Max Input Voltage (V)

Tension de entrada max. (V)

DECS-450R
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8 * Entradas y salidas programables

Estan disponibles dieciséis entradas aisladas de detecciéon de contacto (14 programables, 2 fijas) para
iniciar acciones con el DECS-450R. Doce conjuntos de contactos de salida proporcionan anuncio y
control. Una salida de control dedicada proporciona sefiales analdgicas de control a un amplificador de
potencia. Cuatro salidas analdgicas proporcionan sefales de controlador de medidor y pueden
configurarse para representar valores medidos por el DECS-450R.

Se proporciona una entrada analdgica para el control auxiliar del punto de ajuste de regulacion, la escala
del limitador o Unicamente para la medicién. Consulte la seccion Control auxiliar en este manual para
obtener mas informacién.

Entradas de contacto

Ruta de navegacion de BESTCOMSPIus: Explorador de ajustes, Entradas programables, Entradas de
contacto

Ruta de navegacion de la interfaz de usuario (HMI): No disponible a través de la HMI.

Se proporcionan dieciséis entradas de contacto para iniciar acciones del DECS-450R. Dos de las
entradas de contacto son entradas de funcién fija: Arranque y Paro. Las 14 entradas de contacto
restantes son programables.

Todas las entradas de contacto del DECS-450R son compatibles con contactos de relevador/interruptor
seco o salidas de colector abierto de un PLC. Cada entrada de contacto tiene una tensién de
interrogacion aislada de 12 VCC a 4 mACC. Deben seleccionarse los interruptores/contactos apropiados
para funcionar con este nivel de sefal.

Nota

La longitud del cableado conectado a cada terminal de entrada de
contacto no debe superar 150 pies (45,7 metros). Longitudes de
cableado mayores pueden permitir que el ruido eléctrico inducido
interfiera con el reconocimiento de las entradas de contacto.

Entradas de Arranque y Paro

Las entradas de Arranque y Paro (Start / Stop) aceptan un cierre momentaneo de contacto que habilita
(Start) y deshabilita (Stop) el DECS-450R. Si el DECS-450R recibe entradas de contacto de Arranque y
Paro simultaneamente, la entrada Stop tiene prioridad. Las conexiones de entrada de contacto de
arranque se realizan en las terminales START (pin 1) y COM (pin 2). Las conexiones de entrada de
contacto de Paro se realizan en las terminales STOP (pin 3) y COM (pin 4).

Entradas programables

Las 14 entradas programables pueden utilizarse para monitorear el estado de los contactos e
interruptores del sistema de excitacion. Por medio de la lI6gica programable BestLogic™Plus, las
entradas pueden configurarse para controlar y notificar diversas condiciones y contingencias del sistema.
La informacién sobre el uso de las entradas programables en un esquema légico se proporciona en la
seccion BestLogic™ Plus.

Para facilitar la identificacion de las entradas de contacto programables, se les pueden asignar etiquetas
personalizadas relacionadas con las entradas/funciones de su sistema. Figura 8-1 muestra una parte de
la pantalla Entradas de contacto BESTCOMSPIus®en la que se puede asignar un nombre personalizado
a cada una de las 14 entradas.

DECS-450R Entradas y salidas programables
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Nota

Aplicacion simultanea de contactos en entradas de contacto
configuradas para:

e Subiry bajar el punto de ajuste activo no dara lugar a ninguin
cambio en el punto de ajuste

e La seleccion automatica y manual del modo dara como
resultado la seleccion del modo manual

Eniradas de Contaclo
Entrada n°1 Entrada n°2 Entrada n°3 Entrada n°4
Texio de Rétulo Texto de Rétulo Texto de Rétulo Texto de Rétulo
AUTO_MODE] | MANUAL_MODE RAISE LOWER
Entrada n°5 Entrada n°6 Entrada n°7 Entrada n°8
Texio de Rétulo Texto de Rétulo Texto de Rétulo Texto de Rétulo
PREPOSITION_1 PREPOSITION_2 PREPOSITION_3 52 L/M
Entrada n°9 Entrada n°10 Entrada n°11 Entrada n®12
Texio de Rétulo Texto de Rétulo Texto de Rétulo Texto de Rétulo
52 /K AUTOTRANSFER ALARM_RESET SETTINGS_GRP2
Entrada n°13 Entrada n°14
Texio de Rétulo Texto de Rétulo
INPUT 13 | [InPUT 12 |

Figura 8-1. Texto de etiqueta de entrada de contacto

Consulte la seccién Terminales y conectores para obtener una ilustracion de las terminales de entrada
programables.

Salidas de contacto

Ruta de navegacion de BESTCOMSPIus: Explorador de ajustes, Salidas programables, Salidas de
contacto

Ruta de navegacion de la interfaz de usuario (HMI): No disponible a través de la HMI.

Las salidas de contacto DECS-450R consisten en una salida Watchdog dedicada y 11 salidas
programables.

Salida Watchdog

Esta salida SPDT (Forma C) cambia de estado en las siguientes condiciones:

e Pérdida de energia de control
e Se detiene la ejecucidn normal del firmware
o El Disparo del Watchdog de transferencia se evalia en BESTLogicPlus.

Las conexiones de salida Watchdog se ubican en las terminales WTCHD1 (normalmente abiertas
cuando se desactiva), WTCHD (comun) y WTCHD2 (normalmente cerradas cuando se desactiva).

Salidas programables

Las 11 salidas de contacto programables normalmente abiertas pueden configurarse para anunciar el
estado del DECS-450R, las alarmas activas, las funciones de proteccion activa y las funciones de
limitador activo. Al usar la Iégica programable BestLogicPlus, estas salidas pueden configurarse para
controlar y anunciar una variedad de condiciones y contingencias del sistema. La informacién sobre el
uso de las salidas programables en un esquema légico se proporciona en la seccion BestLogicPlus.

Entradas y salidas programables DECS-450R
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Para que las salidas de contacto programables sean mas faciles de identificar, se pueden asignar
etiquetas personalizadas relacionadas con las funciones de su sistema. Figura 8-2 muestra la pantalla de
Salidas de contacto BESTCOMSPIus donde cada una de las 11 salidas puede tener un nombre
personalizado.

Salidas de Contacto

Salida n°1 Salida n°2 Salida n°3
Texto de Rétulo Texto de Rétulo Texto de Rétulo
START/STOF LIMITER_ACTIVE ALARM
Salida n°4 Salida n°5 Salida n°6

Texto de Rétulo
MANUAL_MODE

Texto de Rétulo

PREPOSITION_ACTIVE

Texto de Rétulo

FIELD_FLASH_ACTIVE

Salida n°7 Salida n°8 Salida n°9
Texto de Ratulo Texto de Ratulo Texto de Ratulo
OUTPUT 7 OUTPUT 8 OUTPUT &
Salida n®10 Salida n®11

Texto de Rétulo Texto de Rétulo

OUTPUT 10 | [ouTPUT 11

Figura 8-2. Texto de etiqueta de salida de contacto

Salida de control

Ruta de navegacion de BESTCOMSPIus: Explorador de ajustes, Salidas programables, Salidas
analdgicas, Salida de control

Ruta de navegacion de la interfaz de usuario (HMI): Ajustes, Salidas programables, Salidas
analdgicas, Salida de control

Una salida analégica dedicada proporciona una sefial de control en el rango de 0 a 10 VCC, de —10 a
+10 VCC, o de 4 a 20 mACC. Los ajustes consisten en Tipo de salida, Salida de inversién y Tipo de
amplificador de potencia. Estos ajustes se describen a continuacion y se muestran en Figura 8-3.

Tipo de salida

La salida de control puede configurarse para transmitir una sefial de tension o corriente. Las selecciones
para los rangos de sefial son de 0 a 10 VCC, de —10 a +10 VCC, o de 4 a 20 mACC.

Salida Invertir

Cuando utilice el DECS-450R con un excitador que requiera una salida invertida, habilitela para invertir la
salida de control del DECS-450R.

Tipo de amplificador de potencia

El ajuste Tipo de amplificador de potencia establece si el amplificador de potencia controlado sélo es
capaz de tension positiva o de forzamiento negativo.

Rango de salida del regulador
Estos campos de sélo lectura muestran la configuracién de salida de control seleccionada.

DECS-450R Entradas y salidas programables
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Salida de Control

Configuracion de salida
Tipo de Salida Salida del inversor
A N Deshabilitar ~

Tipo de amplificador de potencia
Posttivo /negativo ~

Rango de salida del regulador

Min (pu) Salida (V)
Max (pu) Salida (V)

Figura 8-3. Pantalla de Salida de control

Conexiones légicas

Las conexiones |dgicas para la entrada de estado “Salida de control fuera de rango” se realizan en la
pantalla BESTlogicPlus de BESTCOMSPlus. El bloque l6gico de entrada de estado Salida de control
fuera de rango se ilustra en Figura 8-4. La salida es verdadera durante una condicioén de disparo.

Status Input
| CONTROL_OUTPUT_OUT_OF_RANGE >

Figura 8-4. Entrada de estado de salida de control fuera de rango

Circuitos del impulsor del medidor

Ruta de navegacion de BESTCOMSPIus: Explorador de ajustes, Salidas programables, Salidas
analdgicas, Salida analdgica X

Ruta de navegacion de la interfaz de usuario (HMI): Ajustes, Salidas programables, Salidas
analdgicas, Salida analégica X

Cuatro salidas analégicas proporcionan sefiales de controlador de contadores en un rango de 4 a 20 mA
ode-10 a +10 VCC. Los ajustes consisten en la seleccion de parametros, el tipo de salida, el retardo de
activacion fuera del rango y los rangos. Estos ajustes se describen a continuacién y se muestran en
Figura 8-5.

Seleccion de parametros

Se pueden seleccionar los siguientes parametros:

e Corriente de entrada auxiliar (mA)

Tensioén de entrada auxiliar

Frecuencia del bus

Tension del bus: VAB, VBC o VCA

Salida de control pu (por unidad)

Corriente de campo del excitador

Temperatura del campo del excitador

Tension del campo del excitador

Corriente del generador: IA, 1B, IC o promedio
Frecuencia del generador

Factor de potencia del generador y Factor de potencia escalado
Tension del generador: VAB, VBC, VCA o Promedio
Kilovarhoras

e Kilovatioshora

Entradas y salidas programables DECS-450R



9610072990 8-5

o Corriente de secuencia negativa
e Tension de secuencia negativa
e Corriente de secuencia positiva
e Tension de secuencia positiva

e Posic. punto ajuste

e kVA totales

e kvar totales

o kW totales

e Error de seguimiento

Tipo de salida
Cada salida analdgica se puede configurar para transmitir una sefial de tension o corriente.

La corriente de salida minima y maxima se puede ajustar a cualquier valor entre 4 y 20 mACC y la
tension de salida minima y maxima se puede ajustar a cualquier valor entre -10 y +10 VCC.

Esto se adapta a los rangos tipicos, de 4 a 20 mACC, de 0 a 10 VCC y de -10 a +10 VCC, asi como a
rangos personalizados.

Retardo de activacion fuera de rango

Cuando el valor del parametro seleccionado esta fuera de rango durante el Retardo de activacién fuera
de rango, la condicién se notifica en la l6gica. Consulte Conexiones légicas a continuacion.

Rangos

Se deben establecer rangos para el tipo de salida seleccionado. Parametro min. representado por
Corriente de salida min. o Tension de salida min. y Pardmetro max. esta representado por la Corriente
de salida max. o Tensién de salida max.

Salida Analdgica M1

Seleccidn de Parametros Tipo de Salida
WAB Gen P Tension -

Retardo de Activacién Fuera de Rango (s)

Rangos
Param Min Corriente de Salida Min (m) Tensicn de Salida Min (V)
Param Max Corriente de Salida Masx (md) Tensicn de Salida Max (V)

Figura 8-5. Pantalla M1 de salida analégica

Conexiones légicas

Las conexiones logicas para las cuatro entradas de estado “Salida de analdgica fuera de rango” se
realizan en la pantalla BESTlogicPlus de BESTCOMSPIus. El bloque légico de la entrada de estado
Salida analégica 1 Fuera de rango se ilustra en Figura 8-6. La salida es verdadera durante una condicion
de disparo.

Status Input - ANALOG_OUTPUT_1_OUT_OF_RANGE

Gen VAB }

Figura 8-6. Entrada de estado Salida analdgica 1 fuera de rango

DECS-450R Entradas y salidas programables
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9 ¢ Proteccion

El DECS-450R ofrece proteccion relacionada con la tension de la maquina, la frecuencia, la potencia, los
parametros de campo, y el sincronismo del generador a bus. La mayoria de las funciones de proteccion
tienen dos grupos de ajustes etiquetados como Primario y Secundario. Cuatro grupos de ajustes
permiten la coordinacion de proteccion independiente, que se puede seleccionar en BESTlogic™ Plus.

Ajustes por unidad

Algunos ajustes de BESTCOMSPIus® proporcionan campos para valores reales y por unidad. Cuando se
edita uno de estos campos, BESTCOMSPIus vuelve a calcular automaticamente el otro campo en
funcién del nuevo valor y los datos de clasificacion asociados (en la pantalla Parametros del sistema,
Datos nominales).

Si los parametros de Datos nominales se cambian después de asignar todos los valores por unidad,
BESTCOMSPIus vuelve a calcular automaticamente todos los ajustes reales de la unidad.

Proteccion de tension

Ruta de navegaciéon del BESTCOMSPIus: Explorador de ajustes, Proteccion, Tension
Ruta de navegacion de la interfaz de usuario (HMI): Ajustes, Proteccion, Proteccion de tension

La proteccion de tension incluye: subtension del generador, sobretension del generador y pérdida de
deteccion de tension.

Subtensién del generador

Se produce una condicion de deteccién de subtensién cuando la tension del terminal del generador
detectado disminuye por debajo de la configuracion de deteccion. Una condicion de disparo por
subtension sucede si la tensidn del generador permanece por debajo del umbral de deteccién por la
duracién del ajuste de tiempo de retardo. La proteccion contra la subtension del generador puede
activarse y desactivarse sin alterar los ajustes de deteccion y tiempo de retardo. Los elementos de
deteccion y disparo de subtensiéon en BESTlogicPlus se pueden utilizar en un esquema ldgico para iniciar
acciones correctivas en respuesta a la condicion.

La deteccion por Subtension tiene una unidad nativa de Tension primaria, y los datos nominales
asociados a sus Datos nominales de la Maquina, Tensién (en Parametros del sistema de la pantalla de
Datos nominales).

Los ajustes de subtension del generador BESTCOMSPIus® se ilustran en Figura 9-4.

Subtension del Generador

27 Elemento

Primario Secundario
Meodo Modo

! i Habilitar -
Levante Levante
0.000 Por Unidad 0.000 Por Unidad
Retarda de Tiempo (s) Retarda de Tiempo (s)

Figura 9-1. Ajustes de la proteccion de la subtension del generador

DECS-450R Protection
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Sobretensién del generador

Se produce una condicién de deteccidn de sobretensién cuando la tensidon del terminal del generador
detectada aumenta por encima de la configuracién de deteccidén. Una condicion de disparo por
sobretensién sucede si la tension del generador permanece por arriba del umbral de deteccidn por la
duracion del ajuste de Retraso de tiempo. La proteccién contra sobretension del generador puede
activarse y desactivarse sin alterar los ajustes de deteccion y tiempo de retardo. Los elementos de
deteccion y disparo por sobretension en BESTlogicPlus pueden utilizarse en un esquema légico para
iniciar una accion correctiva en respuesta al estado.

La respuesta de disparo por Sobretension tiene unidades originales de tension primaria, y los datos
nominales asociados a sus Datos nominales de la Maquina (en Parametros del sistema de la pantalla de

Datos nominales).
Los ajustes de sobretension del generador BESTCOMSPIus® se ilustran en Figura 9-5.

Subretension del Generador

59 Elemento

Primario Secundario

M Medo

¢ Habilitar ~
Levante Levante

0.000 Por Unidad 0.000 Per Unidad

Retardo de Tiempo (s) Retardo de Tiempo (s)

Figura 9-2. Ajustes de la proteccion de la sobretension del generador

Pérdida de deteccion

La tension del generador se supervisa para detectar una condiciéon de pérdida de deteccion (LOS). Los
ajustes de proteccion LOS se ilustran en Figura 9-6.

En DECS-450R, un evento LOS se calcula utilizando componentes de secuencia. Los criterios del
disparo de LOS se enumeran en la Tabla 9-1.

Tabla 9-1 . Criterios del disparo de Pérdida de deteccién

Pérdida de 1 o 2 fases Pérdida de las 3 fases Pérdida de deteccién
(deteccidn trifasica) (deteccidn trifasica) monofasica
Trifasica, deteccion trifilar Trifasica, deteccion trifilar Deteccion monofasica
seleccionada seleccionada seleccionada
V1 > BV % del punto de ajuste BV % del punto de ajuste AVR > | BV % del punto de ajuste AVR
AVR V1 > VGEN
V2> UV % de V1 200 % de lnominal > 11 200 % de lnominal > 11
17.7% de 11 > 12 17.7% de 11 > 12
(0] (0]
1 % de lnominal > 11 1 % de lnominal > 11

V1 = Tensién de secuencia positiva

V2 = Tension de secuencia negativa

11 = Corriente de secuencia positiva

12 = Corriente de secuencia negativa

Inominal = Corriente nominal

BV % = Porcentaje de tensién equilibrada

UV % V1 = Porcentaje de tension desequilibrada
VGEN = Tensién promedio del generador

Protection DECS-450R
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Cuando todos los criterios en una columna son verdaderos mientras dura el ajuste Retardo, se produce
una condicion de disparo de LOS.

Se puede utilizar una condicidon LOS para iniciar una transferencia al modo de control manual (FCR).
Se puede configurar en BESTlogicPlus para iniciar otras acciones también. La proteccion puede
activarse y desactivarse sin alterar la pérdida individual de los ajustes de deteccion.

La proteccion de pérdida de deteccidon (LOS) se deshabilita automaticamente cuando se produce un
cortocircuito. El cortocircuito se detecta cuando la corriente medida es mayor que el doble de la corriente
nominal para una conexién de CT monofasica y cuando la corriente de secuencia positiva es mayor que
el doble de la corriente nominal para una conexion de CT trifasica.

Pérdida de Sensado

LOS Elemento
Modo

Retardo de Tiempo (s)

Mivel de Tensién Balanceada (%)

Nivel de Tension Desbalanceada (%)

Transferir a Manual

Deshabilitar ~

Figura 9-3. Ajustes de la proteccion de la pérdida de deteccion

Proteccion de frecuencia

Ruta de navegacion del BESTCOMSPIus: Explorador de ajustes, Proteccion, Frecuencia
Ruta de navegacion de la interfaz de usuario (HMI): Ajustes, Proteccién, Proteccion de frecuencia 81

La frecuencia de la tension del terminal del generador se supervisa para las condiciones de
sobrefrecuencia y subfrecuencia.

Sobrefrecuencia

Una condicién de sobrefrecuencia ocurre cuando la frecuencia de la tensién del generador excede el
umbral de 810 durante todo el ajuste del retraso de tiempo 810. La proteccién contra sobrefrecuencia
puede activarse y desactivarse sin alterar el ajuste de deteccion y retardo de tiempo. Los elementos de
sobrefrecuencia y de disparo en BESTlogicPlus se pueden utilizar en un esquema légico para iniciar
acciones correctivas en respuesta a la condicidn. Los ajustes de sobrefrecuencia de BESTCOMSPIus se
ilustran en Figura 9-7.

Frecuencia

810 Elemento

Primario Secundario

Modo Modo

E Sobre w
Levante (Hz) Levante (Hz)

30.00 30.00

Retardo de Tiempo (s) Retardo de Tiempo (s)
Tensién Inhibir (%) Tensién Inhibir (%)

Figura 9-4. Ajustes de la proteccion de la sobrefrecuencia

DECS-450R Protection
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Subfrecuencia

El DECS-450R proporciona dos elementos de subfrecuencia, denominados 81U-1y 81U-2. Una
condicioén de subfrecuencia ocurre cuando la frecuencia de la tensién del generador disminuye debajo
del umbral de deteccién 81U durante todo el ajuste del Retraso de tiempo 81U. Se puede implementar
un ajuste de inhibicidon de tensién, expresado como un porcentaje de la tensién nominal del generador,
para evitar que ocurra un disparo de subfrecuencia durante el arranque cuando la tension del generador
esta subiendo hacia el nivel nominal. La proteccion de subfrecuencia puede activarse y desactivarse sin
alterar los ajustes de deteccion, retardo e inhibicion. Los elementos de deteccién y disparo de
subfrecuencia en BESTlogicPlus se pueden utilizar en un esquema légico para iniciar acciones
correctivas en respuesta a la condicion. Los ajustes de subfrecuencia de BESTCOMSP/us se ilustran en
Figura 9-8.

Frecuencia

81U-1 Elemento

Primario Secundario

Modo Modo

Sub 4 Sub ~
Levants (Hz) Levante (Hz)

30.00 30.00

Retardo de Tiempo (s) Retardo de Tiempo (s)
Tensidn Inhibir (%) Tensidn Inhibir (%)

Figura 9-5. Ajustes de la proteccion de la subfrecuencia

Proteccion por potencia

Ruta de navegacion del BESTCOMSPIus: Explorador de ajustes, Proteccion, Alimentacion
Ruta de navegacion de la interfaz de usuario (HMI): Ajustes, Proteccion, Alimentacion

Los niveles de potencia del generador se supervisan para proteger contra el flujo de potencia inverso y la
pérdida de excitacion.

Potencia inversa

La proteccion contra potencia inversa brinda proteccidn contra el flujo de potencia inversa que puede
generar una pérdida de par del motor principal (y hacer que el generador actie como motor). Se produce
una condicién de potencia inversa cuando el flujo de energia inversa excede el umbral de deteccién de
32R durante el retardo de tiempo de 32R. La proteccién de potencia inversa puede activarse y
desactivarse sin alterar los ajustes de deteccion y retardo de tiempo. El DECS-450R no inicia un
apagado, sin embargo, se pueden utilizar elementos de deteccion de potencia inversa y de disparo en
BESTlogicPlus para iniciar acciones correctivas en respuesta a la condicion.

La configuracion de deteccién de energia inversa se puede establecer en Kilovatios primarios o Por
unidad y los datos nominales asociados a ella son Datos nominales por maquina, Clasificacion (kVA)
(en la pantalla Parametros del sistema, Datos nominales).

Los ajustes de proteccién de potencia inversa BESTCOMSPIus se ilustran en Figura 9-9.

Protection DECS-450R
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Potencia Inversa

32R Elemento

Primario Secundario

Modo Meodo

i Habilitar w
Levante Levante

0.000 Por Unidad 0.000 Par Unidad

Retardo de Tiempo (s) Retardo de Tiempo (s)

Figura 9-6. Ajustes de la proteccion de la potencia inversa

Pérdida de excitacion

El elemento de pérdida de excitacion actua sobre el ingreso de flujo de var excesivo en la maquina, para
indicar una excitacion de campo por debajo de lo normal. Este elemento protege los generadores
controlados y los motores. La Figura 9-10 muestra un diagrama de la respuesta de deteccion de 40Q.
Los ajustes de BESTCOMSPIus se describen a continuacion y se muestran en la Figura 9-11.

Proteccion de generadores

Durante la pérdida de excitacién, el generador absorbe potencia reactiva del sistema de alimentacion, lo
que puede sobrecalentar los devanados del estator. El elemento de pérdida de excitacién actia sobre el
principio de que, si un generador comienza a absorber var fuera de su curva de capacidad de estado
permanente, es probable que haya perdido su alimentacién de excitacion. El elemento esta siempre
calibrado en la potencia trifasica equivalente, aunque la conexion sea monofasica.

El elemento de pérdida de excitacion compara la potencia reactiva con un mapa de potencia reactiva
permitida segun la definicion del ajuste de Deteccion. El elemento de pérdida de excitacion permanecera
en una condicion de deteccién hasta que el flujo de potencia caiga por debajo de la relaciéon de
abandono de 95% de la deteccion real. Se recomienda una configuracion con retardo para los disparos.
Para los ajustes totalmente externos a la curva de capacidad del generador, agregar un retardo de 0.5
segundos ayuda a evitar condiciones de fallas transitorias. No obstante, el restablecimiento del sistema
de alimentacion sin oscilaciones después de una falla importante puede demorar varios segundos.

En consecuencia, si la unidad debe reconectarse cerca de la curva de capacidad de estado permanente,
se recomiendan retardos mas prolongados. Consulte la Figura 9-10 para conocer mas detalles.

Proteccion del motor

El DECS-450R compara la potencia activa (kW) que ingresa en el motor con la potencia reactiva (kVar)
que se suministra. El funcionamiento de motores sincrénicos que extraen potencia reactiva del sistema
puede generar un sobrecalentamiento de piezas del rotor que normalmente no conducen corriente.

La respuesta de deteccion de 40Q se muestra en Figura 9-10.

DECS-450R Protection
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Figura 9-7. Curva de capacidad del generador vs. Respuesta 40Q

Generator Capability Curve

Curva de capacidad del generador

40Q Pickup Detector 40Q
40Q Response Curve Curva de respuesta de 40Q
Approx. 8° Aprox. 8°

Tripping Region

Region de disparo

Deteccion y disparo

Se da una condicién de pérdida de excitacion cuando el nivel de var absorbidos supera el umbral de
pérdida de excitacion (40Q) durante el transcurso del retardo de 40Q. Con un ajuste de retardo de valor
cero, el elemento de pérdida de excitacion es instantaneo, sin ningun retardo intencional. Si el estado de
deteccion desaparece antes de que se agote el retardo, el crondmetro y la deteccién se restableceran,
no se realizara ninguna accion correctiva y el elemento estara preparado nuevamente para responder
ante cualquier otro suceso de pérdida de excitacion. La proteccion contra la pérdida de excitaciéon puede
activarse y desactivarse sin alterar los ajustes de deteccion y retardo de tiempo.

La configuracion de deteccidn de pérdida de excitacion se puede establecer en Kilovares primarios o Por
unidad y los datos nominales asociados a ella son Datos nominales por maquina, Clasificacion (kVA)
(en la pantalla Parametros del sistema, Datos nominales).

Los ajustes de pérdida de excitacion del BESTCOMSPIus se ilustran en Figura 9-11.

Protection
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Pérdida de Excitacion

40Q Elemento

Primario Secundario

Modo Modo

] : Habilitar w
Levante Levante

0000 Por Unidad 0.000 Por Unidad
Retardo de Tiempo (s) Retardo de Tiempo (5]

Figura 9-8. Ajustes de la proteccion de la pérdida de excitacion

Proteccion de campo

Ruta de navegaciéon del BESTCOMSPIus: Explorador de ajustes, Proteccion, Campo
Ruta de navegacion de la interfaz de usuario (HMI): Ajustes, Protecciéon, Campo

La proteccion de campo proporcionada por el DECS-450R incluye sobretensién de campo,
sobrecorriente de campo, y pérdida de transductor de aislamiento de campo.

Sobretensiéon de campo

Una condicién de sobretension de campo se produce cuando la tension de campo excede el umbral de
sobretensién de campo durante el retardo de tiempo de sobretension de campo. La proteccion de
sobretensién de campo se puede habilitar e inhabilitar sin alterar los ajustes de deteccién y retardo. Los
elementos de deteccion y disparo por sobretension de campo en BESTlogic™ Plus se pueden utilizar en
un esquema logico para iniciar una accién correctiva en respuesta al estado.

La respuesta de deteccion por Sobretension tiene una unidad nativa de Tensién primaria, y los datos
nominales asociados a sus Datos nominales de la Maquina, Tensién — Carga Plena (en Parametros del
sistema de la pantalla de Datos nominales).

Los ajustes de sobretension de campo del BESTCOMSP/us se ilustran en Figura 9-12.

Sobretension de Campo

Primario Secundario

Mode Mado

i Habilitar w

Levante Levante

Prinany pinany v

0.016 Por unidad (carga plena) 0016 Por unidad (carga plena)
Retardo de Tiempo (s) Retardo de Tiempo (s)

Figura 9-9. Ajustes de la proteccion de sobretensiéon de campo

Sobrecorriente de campo

Una condicién de sobrecorriente de campo se anuncia cuando la corriente de campo supera el nivel de
deteccion de sobrecorriente de campo durante el retardo de tiempo de sobrecorriente de campo. Segun
el modo de temporizacién seleccionado, el retardo de tiempo puede ser fijo 0 depender de una funcion
inversa. El modo de temporizacién independiente utiliza un retardo de tiempo fijo. En el modo de
temporizacion inversa, el retardo de tiempo se acorta en funcién del nivel de corriente de campo una vez
superado el nivel de deteccion. El ajuste de marcacion de tiempo actua como un multiplicador lineal para

DECS-450R Protection
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determinar el tiempo en que se realizara un anuncio. Esto permite que el DECS-450R se aproxime a la
caracteristica de calentamiento del generador y del transformador elevador del generador durante la
sobreexcitacién. La corriente de campo debe caer por debajo de la relacion de abandono (95 %) para
que se restablezca la funcién de inicio de temporizacidn. Las siguientes ecuaciones se utilizan para
calcular la deteccién de sobrecorriente de campo (Ecuacion 9-3) y para restablecer los (Ecuacion 9-4)
retardos de tiempo.

. _ A XTD
detector = p  \JC+ D x MOP

Ecuacion 9-1. Deteccion de sobrecorriente de campo inversa

Donde:

tdetector= tiempo de reconexion en segundos

A =-95.908

B =-17.165

C =490.864

D =-191.816

TD = Ajuste de marcacién de tiempo <0.1, 20>

MOP = multiplo de detecciéon <1.03, 2.5>

0.36 XTD
1- (MOPrestablecer)z

Ecuacion 9-2. Restablecimiento de sobrecorriente de campo inversa

Tiempoyestapiecer =

Donde:

TiempOrestablecer = tiempo maximo para restablecimiento en segundos
TD = ajuste de marcacién de tiempo <0.1, 20>
MOPestablecer = multiplo de deteccion <0.0, 0.95>

Los grupos de ajustes primarios y secundarios proporcionan mayor control frente a dos condiciones
operativas de la maquina.

La proteccion de sobrecorriente de campo se puede habilitar e inhabilitar sin alterar los ajustes de
deteccion y retardo. La deteccidn de sobrecorriente de campo y los elementos de disparo de
BESTlogicPlus se pueden utilizar en un esquema ldgico para iniciar una accion correctiva en respuesta a
la condicion.

La deteccidn por Sobrecorriente tiene una unidad nativa de Amperios primarios y los Datos nominales
asociados a ella son Datos nominales de campo, Corriente — Carga Plena (en la pantalla Parametros del
sistema, Datos nominales).

Los ajustes de sobrecorriente de campo de BESTCOMSPlus se ilustran en Figura 9-13. Se muestra un
diagrama de la curva de ajuste de sobrecorriente de campo en BESTCOMSP/us. El diagrama puede
ilustrar las curvas de ajustes primarios o secundarios.

Protection DECS-450R
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Figura 9-10. Ajustes de la proteccion de sobrecorriente de campo

Pérdida del transductor de aislamiento de campo

Se produce una pérdida de condicién de transductor de aislamiento de campo cuando la sefial de

corriente de campo procedente del transductor de aislamiento de campo disminuye por debajo de un
nivel predeterminado durante el retardo de tiempo. La proteccion del transductor por pérdida de
aislamiento de campo puede activarse y desactivarse sin alterar los ajustes de deteccion y retardo de
tiempo. La pérdida de elementos de deteccion y disparo del transductor de aislamiento de campo en
BESTlogicPlus se puede utilizar en un esquema légico para iniciar acciones correctivas en respuesta a la
condicion.

Transductor de Aislacién de Pérdida de Campo

Retardo de Tiempo (s)

Figura 9-11. Ajustes del transductor de pérdida de aislamiento de campo

Proteccion de verificacion de sincronizacion

Ruta de navegacion del BESTCOMSPIus: Explorador de ajustes, Proteccion, Comprobacion de
sincronizacion (25)

Ruta de navegacion de la interfaz de usuario (HMI): Ajustes, Protecciéon, Comprobacién de
sincronizacion (25)

DECS-450R Protection
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Precaucion

Dado que las funciones de comprobacién de sincronizacion y
sincronizacion automatica DECS-450R comparten circuitos internos,
la funcién de comprobacion de sincronizacion se deshabilita si la
funcién de sincronizado automatico esta habilitada. Si utiliza el
sincronizador automatico DECS-450R, considere la posibilidad de
supervisar la comprobacion de sincronizacion por separado.

Cuando esta activada, la funcién de comprobacion de sincronizacion (25) supervisa el sincronismo
automatico o manual del generador controlado con un bus/servicios. Durante la sincronizacion, la funcién
25 compara las diferencias de tension, angulo de deslizamiento y frecuencia de deslizamiento entre el
generador y el bus. Cuando las diferencias generador/bus se encuentran dentro de la configuracion para
cada parametro, se fija la salida virtual de estado 25. Esta salida virtual puede configurarse (en
BESTlogicPlus) para afirmar una salida de contacto DECS-450R. Esta salida de contacto puede, a su
vez, permitir el cierre de un interruptor que conecta el generador al bus.

Se da un ajuste de compensacién de angulo para poder compensar el cambio de fase generado por los
transformadores en el sistema. Para obtener informacion mas detallada sobre el ajuste de compensacién
de angulo, consulte la seccién Sincronizador.

Si se ha seleccionado la casilla de ajuste Frec gen > Frec bus, la salida virtual de estado 25 no
confirmara a menos que la frecuencia del generador sea mayor que la frecuencia del bus. Los ajustes de
proteccion de la comprobacion de sincronizacion se ilustra en Figura 9-17.

Sinc Verificacion (25)

25 Elemento
Modo
Habilitar w

Diferencia de Tensidn (%)
Angulo de Desplazamiento ()
DR
Compensacidn de dngulo (7)

Frec de Desplazamiento (Hz)

Frec Gen > Frec Bus

Habilitar ~

Figura 9-12. Ajustes de la proteccion de la verificacion de sincronizacion

Frecuencia del generador menor de 10 hercios

Un Generador debajo de la condicién de 10 Hz se anuncia cuando la frecuencia de la maquina
desciende debajo de 10 Hz o cuando la tensién residual esta baja, a 50/60 Hz. Un anuncio de
Generator/Motor debajo de 10 Hz se restablece automaticamente cuando la frecuencia de la maquina
aumenta por arriba de 10 Hz o cuando la tension residual aumenta por encima del umbral.

Protection DECS-450R
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10 - Limitadores

Los limitadores del DECS-450R garantizan que la maquina controlada no supere sus capacidades. Los
limitadores incluyen sobreexcitacion, subexcitacion, corriente del estator, var y subfrecuencia/voltios por
hercio.

Ajustes por unidad

Algunos ajustes de BESTCOMSPIus® proporcionan campos para valores reales y por unidad. Cuando se
edita uno de estos campos, BestcomsPlus vuelve a calcular automaticamente el otro campo en funcién
del nuevo valor y los datos de clasificacién asociados (en la pantalla Parametros del sistema, Datos
nominales).

Si los parametros de Datos nominales se cambian después de asignar todos los valores por unidad,
BestComsPlus vuelve a calcular automaticamente todos los ajustes reales de la unidad.

Limitador de sobreexcitacion

Ruta de navegacion del BESTCOMSPIus: Explorador de ajustes, Ajustes de funcionamiento,
Limitadores, OEL

Ruta de navegacion de la interfaz de usuario (HMI): Ajustes, Ajustes de funcionamiento, Limitadores,
OEL

El limitador de sobreexcitacion (OEL) monitorea el nivel corriente de campo provista por el DECS-450R y
lo limita para evitar el sobrecalentamiento de campo.

El OEL se puede habilitar en todos los modos de regulacién. El comportamiento del OEL en el modo
manual se puede configurar para limitar la excitacion o emitir una alarma. Este comportamiento se
configura en BESTlogic™Plus.

Hay dos tipos de limitacién de sobreexcitacion disponibles en el DECS-450R: punto de suma o toma de
control. Los ajustes de OEL se ilustran en Figura 10-3, Figura 10-4 y Figura 10-6.

OEL de punto sumador

La limitacion de la sobreexcitacion del punto sumador compensa las condiciones de sobrecorriente de
campo mientras la maquina se encuentra fuera de linea o en linea. El comportamiento del OEL fuera de
linea y en linea esta estipulado por dos grupos de ajustes por separado. Los grupos de ajuste primario y
secundario (seleccionables en la légica configurable) proporcionan control adicional para dos
condiciones de funcionamiento distintas de la maquina.

Funcionamiento fuera de linea

Para la operacion fuera de linea, hay dos niveles de limitacion de sobreexcitaciéon de punto de suma:
bajo y alto. Figura 10-1 ilustra la relacién entre los umbrales OEL de alto nivel y bajo nivel.

DECS-450R Limitadores
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Figura 10-1. Punto sumador, Fuera de linea, Limitaciéon de la sobreexcitacion

FIELD CURRENT CORRIENTE DE CAMPO
High Current Time Tiempo de alta corriente
0-10sec 0-10 segundos
CONTINUOUS CONTINUO

TIME IN SECONDS TIEMPO EN SEGUNDOS
Low Current Level Nivel de baja corriente
High Current Level Nivel de alta corriente

El umbral de OEL de nivel bajo fuera de linea esta determinado por el ajuste Nivel bajo. Cuando el OEL
queda inactivo el Temporizador de Corriente Alta efectia una cuenta regresiva ya sea desde el tiempo
alto, si el Temporizador de Corriente Alta ya expird, o desde el tiempo transcurrido en nivel alto, si el
Temporizador de Corriente Alta no ha expirado. Se permite que el generador funcione de manera
indefinida con este nivel de excitacion.

El umbral de OEL de nivel alto fuera de linea esta determinado por los ajustes Nivel alto y Tiempo alto.
Cuando el nivel de excitacion supera el ajuste de Nivel alto, el DECS-450R actua para limitar la
excitacion al valor del ajuste Nivel alto y se inicia un Temporizador de Nivel Alto. Si este nivel de
excitacion persiste hasta que este temporizador alcanza el del ajuste Tiempo alto, el DECS-450R actua
para limitar la excitacion al valor del ajuste Nivel bajo.

Funcionamiento en linea

Para la operacion en linea hay tres niveles de limitaciéon de sobreexcitacién de punto de suma: bajo,
medio y alto. Figura 10-2 ilustra la relacién entre los umbrales de OEL bajo, medio y alto nivel.

|_
Z A o
L
e
4 High
a3 Current
© i Level
=) ) ' Medium eve
O CHIght Medium Current
E = Time. Current  —————— CONTINUOUS Low  Level

0-10sec Time Current

0-120sec Level
4 ,
TIME IN SECONDS Po0E3-10

Figura 10-2. Punto de suma, En linea, Limitacion de sobreexcitacién

FIELD CURRENT CORRIENTE DE CAMPO
High Current Time Tiempo de alta corriente
0-10sec 0-10 segundos

Medium Current Time Tiempo de media corriente
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0-120sec 0-120 segundos
CONTINUOUS CONTINUO

Low Current Level Nivel de baja corriente
Medium Current Level Nivel de media corriente
High Current Level Nivel de alta corriente
TIME IN SECONDS TIEMPO EN SEGUNDOS

El umbral de OEL de nivel bajo en linea esta determinado por el ajuste Nivel bajo. Cuando el nivel de
excitacion se encuentra por debajo del ajuste Nivel bajo, el DECS-450R no realiza ninguna accion. Se
permite que el generador funcione de manera indefinida con este nivel de excitacion. Cuando el nivel de
excitaciéon supera el ajuste de nivel bajo durante el transcurso de los ajustes de tiempo medio y tiempo
alto, el DECS-450R actua para limitar la excitacion al valor del ajuste de nivel bajo.

El umbral de OEL de nivel medio en linea esta determinado por un ajuste de nivel medio y tiempo medio.
Cuando el nivel de excitacion supera el ajuste de nivel medio durante el transcurso del ajuste de tiempo
alto, el DECS-450R actua para limitar la excitacion al valor del ajuste de nivel medio.

El umbral de OEL de nivel alto en linea esta determinado por un ajuste Nivel alto y Tiempo alto. Cuando
el nivel de excitacion supera el ajuste Nivel alto, el DECS-450R limita de manera instantanea la
excitacion al valor del ajuste Nivel alto.

Ajustes por unidad

Los niveles tienen unidades originales de Amperios primarios y los datos nominales asociados a ellos

son los Datos nominales de la maquina, Corriente — Carga Plena (en Parametros del sistema de la
pantalla de Datos nominales).

OEL Configurar

Configuracion OEL
OEL habilitar

Modo OEL

Punto de Suma ~

Tension de Dependencia OEL
dw/dt habilitar

Deshabilitar -

dw/dt Mivel

ED

Figura 10-3. Ajustes de la configuracion de OEL
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Punto de Suma OEL

Primario

Fuera de Linea
Alto Mivel

Paor unidad (carga plena)

Tiempo Alto (s)

Bajo Nivel
Por unidad (carga plena)

En Linea
Alto Nivel

Por unidad (carga plena)

Tiempo Alto (s)

Mivel Medio

Por unidad (carga plena)
Tiempo Medio (s)

Bajo Nivel

Por unidad (carga plena)

Secundario

Fuera de Linea
Alto Mivel

Paor unidad (carga plena)

Tiempo Alto (s)

Bajo Nivel
Por unidad (carga plena)

En Linea
Alto Nivel

Por unidad (carga plena)

Tiempo Alto (s)

Mivel Medio

Por unidad (carga plena)
Tiempo Medio (s)

Bajo Nivel

Por unidad (carga plena)

Figura 10-4. Ajustes de OEL de punto sumador

OEL de sustitucion

La limitaciéon de sobreexcitacion de sustitucién limita el nivel de corriente de campo en relaciéon con una
caracteristica de tiempo inverso similar a la que se muestra en Figura 10-5. Se pueden seleccionar
distintas curvas para el funcionamiento en linea y fuera de linea. Si el sistema entra en una condicién de
sobreexcitacion, se limita la corriente de campo y se la fuerza a seguir la curva seleccionada.

La caracteristica de tiempo inverso se define mediante la Ecuacion 10-1.

A XTD

t =
detector = p  \JC+ D x MOP

Ecuacion 10-1. Caracteristica de deteccion de tiempo inverso

Donde:

tdetector= tiempo de reconexion en segundos

A =-95.908

B =-17.165

C =490.864

D =-191.816

TD = Ajuste de marcacion de tiempo <0.1, 20>
MOP = multiplo de deteccion <1.03, 2.5>

Limitadores

DECS-450R
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High Level

P0013-21
06-06-02

Field Current

Time (seconds)

Figura 10-5. Caracteristica de tiempo inverso para OEL de sustitucién

Field Current Corriente de campo
High Level Nivel alto
Low Level Nivel bajo
Time (seconds) Tiempo (segundos)

Los grupos de ajustes primarios y secundarios proporcionan mayor control frente a dos condiciones
operativas de la maquina. Cada modo de funcionamiento del OEL de sustitucion (fuera de linea y en
linea) tiene un ajuste de nivel bajo, nivel alto y marcacion de tiempo.

Una vez que la corriente de campo disminuye por debajo del nivel de abandono (95% de deteccion), la
funcion se restablece segun el método de restablecimiento seleccionado. Los métodos de
restablecimiento disponibles son: inverso, integrador e instantaneo.

Si se utiliza el método inverso, el OEL se restablecera en funcion del tiempo frente al multiplo de
deteccion (MOP). Cuanto mas bajo sea el nivel de corriente de campo, menos tiempo se requerira para
el restablecimiento. El restablecimiento inverso utiliza la siguiente curva (Ecuacién 10-2) para calcular el
tiempo de restablecimiento maximo.

RC X TD x 0.05

Constante de tiempo de restablecimiento = 1= (MOP x 1.03)?

Ecuacion10-2. Caracteristica de tiempo de restablecimiento inverso

Donde:

Constante de tiempo de restablecimiento = tiempo maximo para el restablecimiento en segundos
RC = ajuste de coeficiente de restablecimiento <0.01; 100>

TD = ajuste de marcacion de tiempo <0.1; 20>

MOP = multiplo de deteccion

En el método de restablecimiento integrador, el tiempo de restablecimiento es igual al tiempo de
deteccion. En otras palabras, la cantidad de tiempo transcurrido por encima del umbral de nivel bajo es
igual a la cantidad de tiempo requerida para el restablecimiento.

El restablecimiento instantaneo no tiene ningun retardo intencional.
BESTCOMSPIus® muestra un grafico de las curvas de ajuste OEL como se muestra en Figura 10-6.

Los niveles tienen unidades originales de Amperios primarios y los datos nominales asociados a ellos
son los Datos nominales de la maquina, Corriente — Carga Plena (en Parametros del sistema de la
pantalla de Datos nominales).

DECS-450R Limitadores
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Figura 10-6. Ajustes de OEL de sustitucion

Limitador de subexcitacion

Ruta de navegacion del BESTCOMSPIus: Explorador de ajustes, Ajustes de funcionamiento,
Limitadores, UEL

Ruta de navegacion de la interfaz de usuario (HMI): Ajustes, Ajustes de funcionamiento, Limitadores,
UEL

El funcionamiento de un generador en condiciones de subexcitacion puede causar el sobrecalentamiento
del hierro en el extremo del estator. La subexcitacién extrema puede provocar una pérdida de
sincronismo. El limitador de subexcitacion (UEL) detecta el nivel de var de adelanto del generador y
limita la disminuciéon de la excitacion. Cuando esta habilitado, el UEL opera en todos los modos de
regulacion. EI comportamiento del UEL en el modo manual se puede configurar para limitar la excitacion
o emitir una alarma. Este comportamiento se configura en BESTlogicPlus.

Nota

Para que funcione el UEL, el bloque l6gico PARALLEL_EN_ LM se
debe establecer como verdadero en la I6gica programable
BESTlogicPlus.

Los ajustes de UEL se ilustran en la Figura 10-7 y la Figura 10-8.

La limitacion de la subexcitacién se implementa a través de una curva de UEL internamente generada o
una curva de UEL definida por el usuario. La curva internamente generada se basa en el limite deseado
de potencia reactiva a una potencia real cero con respecto al régimen de tensidn y corriente del
generador. El eje de potencia reactiva absorbida de la curva en la pantalla Curva personalizada de UEL
se puede adaptar a su aplicacion.

Limitadores DECS-450R
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Una curva definida por el usuario puede tener un maximo de cinco puntos. Esta curva permite que el
usuario iguale una caracteristica especifica del generador, al indicar las coordenadas del limite de
potencia reactiva de adelanto deseada (kvar), al nivel de potencia real (kW) adecuado.

Los niveles ingresados para la curva definida por el usuario se establecen para el funcionamiento a la
tension nominal del generador. La curva de UEL definida por el usuario se puede ajustar
automaticamente segun la tensién de operacidn del generador mediante el uso del exponente de
potencia real de dependencia de tensién de UEL. ,La curva de UEL definida por el usuario se ajusta
automaticamente segun la relacion de tension de operacién del generador dividida por la tension nominal
del generador elevada al exponente de potencia real de dependencia de tensién de UEL. La
dependencia de tensién UEL se define ademas por una constante de tiempo de filtro de potencia real
que se aplica al filtro de paso bajo para la salida de potencia real.

UEL Configurar

Configuracién UEL
Configuracidn UEL

Dependencia de Tension UEL
Exponente de Potencia Real

Constante de Tiempo Filtro Potencia Real (s)

Figura 10-7. Ajustes de la configuracion de UEL

DECS-450R Limitadores
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Figura 10-8. Pantalla de Curva personalizada UEL

Limitador de corriente del estator

Ruta de navegacion del BESTCOMSPIus: Explorador de ajustes, Ajustes de funcionamiento,
Limitadores, SCL

Ruta de navegacion de la interfaz de usuario (HMI): Ajustes, Ajustes de funcionamiento, Limitadores,
SCL

El limitador de corriente del estator (SCL) controla el nivel de corriente del estator y la limita a fin de evitar
el sobrecalentamiento del estator. Para limitar la corriente del estator, el SCL modifica el nivel de
excitacion conforme a la direccion del flujo de var dentro o fuera del generador. La corriente excesiva del
estator con factor de potencia de adelanto requiere una mayor excitaciéon. La corriente excesiva del
estator con factor de potencia de retardo requiere una menor excitacion.

El SCL se puede habilitar en todos los modos de regulaciéon. Cuando se opera en modo manual, el
DECS-450R anunciara alta corriente del estator, pero no actuara para limitarlo. Los grupos de ajustes
SCL primarios y secundarios proporcionan mayor control frente a dos condiciones operativas de la
magquina. Se cuenta con limitacion de corriente del estator en dos niveles: bajo y alto (consulte Figura
10-9).

Los ajustes del SCL se ilustra en Figura 10-10.

Limitadores DECS-450R
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Figura 10-9. Limitacion de corriente del estator
STATOR CURRENT CORRIENTE DEL ESTATOR
High Current Time Tiempo de alta corriente
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Continuous Continuo
Low Current Level Nivel de baja corriente
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Los niveles tienen unidades originales de Amperios primarios, y los datos nominales asociados a ellos
son los Datos nominales de la maquina, Corriente (en Parametros del sistema de la pantalla de Datos
nominales).

Limitacién por nivel bajo

Cuando la corriente del estator supera el ajuste de bajo nivel, el DECS-450R anuncia el nivel elevado.

Si esta condicién persiste durante el transcurso del ajuste de tiempo alto del SCL, el DECS-450R actua
para limitar la corriente al ajuste de bajo nivel de SCL. Cuando la corriente del estator se encuentra por
debajo del ajuste Nivel Bajo del SCL, el DECS-450 no realiza ninguna accion limitante SCL. Cuando el
Temporizador de corriente alta efectia una cuenta regresiva ya sea desde el tiempo alto, si el
Temporizador de corriente alta ya expird, o desde el tiempo transcurrido en nivel alto, si el Temporizador
de corriente alta no ha expirado. El generador esta habilitado para funcionar indefinidamente en el
umbral de bajo nivel o por debajo de este umbral.

Limitacién por nivel alto

Cuando la corriente del estator supera el ajuste de Nivel alto, el DECS-450R actua para limitar la
corriente al valor del ajuste Nivel alto y se inicia un Temporizador de nivel alto. Si este nivel de corriente
persiste hasta que este temporizador alcance el ajuste del Tiempo de nivel alto, el DECS-450R actua
para limitar la corriente al valor del ajuste Nivel bajo SCL.

Retardo inicial

En el caso de limitacidon por corriente de estator baja o alta, la funciéon limitadora no respondera hasta
que expire un retardo de tiempo inicial.

DECS-450R Limitadores
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SCL

Limitador Corriente de Estator
Limitador Corriente de Estator

Primario Secundario
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Alto Nivel SCL Alto Nivel SCL

Por Unidad Por Unidad
Alto Tiempo SCL (s) Alto Tiempo SCL (s)
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Figura 10-10. Ajustes del limitador de corriente del estator

Limitador de var

Ruta de navegacion del BESTCOMSPIus: Explorador de ajustes, Ajustes de funcionamiento,
Limitadores, var

Ruta de navegacion de la interfaz de usuario (HMI): Ajustes, Ajustes de funcionamiento, Limitadores,
VAR

El limitador var puede ser habilitado para limitar el nivel de potencia reactiva exportada desde el
generador. Los grupos de ajustes primarios y secundarios proporcionan mayor control frente a dos
condiciones operativas de la maquina. El punto de ajuste del limitador de var se expresa como un
porcentaje del régimen nominal VA maximo calculado para la maquina. Un ajuste de retardo establece
un retardo de tiempo entre el momento en que se supera el umbral de var y actua el DECS-450R para

limitar el flujo de var.

Los ajustes del limitador de var se ilustra en Figura 10-11.

Primario Secundario
Referencia (%) Referencia (%)
[100.0 | [100.0 |
Retardo (s) Retardo (s)

[0.0 | [0.0 |

Figura 10-11. Ajustes del limitador de var

Escala del limitador

Ruta de navegacion del BESTCOMSPIus: Explorador de ajustes, Ajustes de funcionamiento,
Limitadores, Escalado
Ruta de navegacion de la interfaz de usuario (HMI): Ajustes, Ajustes de funcionamiento, Limitadores,

Escalado

Limitadores DECS-450R
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El ajuste automéatico (escalado) del limitador de sobreexcitacion y del limitador de corriente del estator es
posible a través de la entrada de control auxiliar del DECS-450R. Los ajustes de escala del limitador se
ilustra en Figura 10-12. El escalado de OEL y SCL se puede habilitar y deshabilitar de forma
independiente. El ajuste automatico de OEL y SCL se basa en seis parametros: sefial y escala para tres
puntos (niveles).

Con la entrada de escala establecida en Entrada auxiliar, el valor de sefal para cada punto representa la
entrada de control auxiliar. Esta entrada puede ser una sefial de 4 a 20 mA CC aplicada a las terminales
I+ e |- o una senal de -10 V CC a +10 V CC aplicada a las terminales V+ y V-. Consulte la seccién
Control auxiliar de este manual para obtener detalles.

El valor de escala de cada punto define el nivel bajo del limitador como un porcentaje de la corriente del
campo nominal para el OEL y la corriente del estator nominal para el SCL.

Escalado

Escala Oel habilitar Escalado del Punto de Suma OEL Tomar Escalado OEL Escalado SCL
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Figura 10-12. Ajustes del escalamiento del limitador

Limitador de subfrecuencia

Ruta de navegacion del BESTCOMSPIus: Explorador de ajustes, Ajustes de funcionamiento,

Limitadores, Subfrecuencia
Ruta de navegacion de la interfaz de usuario (HMI): Ajustes, Ajustes de funcionamiento, Limitadores,

UEL

El limitador de subfrecuencia se puede seleccionar para limitacién de subfrecuencia o limitacion de
voltios por hercio. Estos limitadores protegen al generador de los dafios causados por el flujo magnético
excesivo resultante de la baja frecuencia y/o la sobretension.

Los ajustes del limitador de subfrecuencia y voltios por hercio se ilustran en la Figura 10-15.

Si la frecuencia del generador disminuye por debajo de la frecuencia de corte para la pendiente de
subfrecuencia seleccionada (Figura 10-13), el DECS-450R ajusta el punto de ajuste de tensién para que
la tension del generador siga la pendiente de subfrecuencia. El rango de ajuste de la frecuencia de
esquina y de los ajustes de pendiente permite que el DECS-450R iguale con precision las caracteristicas
de funcionamiento del motor primario y las cargas que se aplican al generador.

DECS-450R Limitadores
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100 %)

GENERATOR VOLTS

0%

Corner Frequency \

12-03-01

P0004-34.vsd

10 Hz

"'Nominal

GENERATOR FREQUENCY

Figura 10-13. Curva tipica de compensacion de subfrecuencia

9610072990

Corner Frequency

Frecuencia de corte

GENERATOR VOLTS VOLTIOS DEL GENERADOR
GENERATOR FREQUENCY FRECUENCIA DEL GENERADOR
10 Hz 10 Hz

Nominal Nominal

Voltios por hercio

El limitador de voltios por hercio evita que el punto de ajuste de regulacion supere la relacion de voltios
por hercio definida por los ajustes del Limitador alto de V/Hz. Una curva tipica del limitador de voltios por
hercio se muestra en Figura 10-14.

110%
100%

Generator
Voltage

0%

0%

Generator Frequency 100% 110%

(nominal)

Continuous

Figura 10-14. Voltios tipicos por pendientes del limitador de hercio

Limitadores

V/Hz High Limiter (1.10)

P0100-29

DECS-450R
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High voltage time Tiempo de alta tension

0-10 seconds 0-10 segundos

Generator Voltage Tensién del generador

Generator Frequency (nominal) Frecuencia del generador (nominal)
V/Hz High Limiter Limitador alto de V/Hz

Continuous Continuo

La operacién del limitador de hercios por voltios se establece mediante los ajustes del limitador de alta
V/Hz y limitador de tiempo de V/Hz. Se impide que el punto de referencia reglamentario supere en todo
momento el valor del umbral limite alto.

Subfrecuencia
Maodo Limitador Limitador de Subfrecuencia Limitador Volts/Hz
Modo Frecuencia Esquina (Hz) Limitador Alto W/Hz
57.0 1.00
Pendiente Limitador de Tiempo W/Hz (s)
100

Figura 10-15. Ajustes del limitador de subfrecuencia/voltios por hercio

DECS-450R Limitadores
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11 « Medicion

El DECS-450R proporciona una medicion integral de las condiciones internas y del sistema. Estas
capacidades incluyen una amplia medicién de parametros, indicacion de estado, informes y andlisis de
medicién en tiempo real.

Explorador de medicion

Se accede a la medicién de DECS-450R a través del menu del explorador de medicién, en el monitor del
panel frontal o en el explorador de medicién de BESTCOMSP/us®.

HMI

En el panel frontal de la HMI, se accede al explorador de medicién a través de la rama Medicion del
menu HMI.

BESTCOMSPlus®

En BESTCOMSPlus, el explorador de medicion se encuentra ubicado en la parte superior izquierda de la
ventana de la aplicacion.

Unién de pantallas de medicion

La funciéon de union dentro del explorador de medicién permite acomodar y unir multiples pantallas de
medicion. Al hacer clic y arrastrar la pestafia de la pantalla de medicion, aparece un cuadrado
transparente azul, varias casillas con flechas y una casilla con una pestafa. Estos elementos de
acoplamiento se ilustran en Figura 11-1.

DECS-450R Medicion
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Frecuencia de Generador

7% FUERA DE LINEA

Figura 11-1. Controles de acoplamiento de pantalla de medicién

Arrastrar el cuadrado azul hasta la casilla de flecha “arriba” (localizador A), “derecha” (localizador B) o
“abajo” (localizador C) coloca la pantalla de medicidn seleccionada en la parte superior, a lo largo del
costado o en la parte inferior de la ventana. Una vez colocado, se puede hacer clic en el icono de
tachuela para acoplar la pantalla en la barra superior, derecha o inferior segun corresponda. Una pantalla

acoplada se ve colocando el puntero del mouse sobre la pantalla acoplada.

Arrastrar el cuadrado azul a una de las cuatro casillas de flecha (localizador D) coloca la pantalla dentro
de la ventana seleccionada segun la casilla de flecha seleccionada. Una pantalla de medicion se puede
colocar como una pestafia dentro de la ventana seleccionada soltando la pantalla en la casilla de

pestanas en el centro de las cuatro casillas de flecha.

Arrastrar el cuadrado azul a cualquier lugar que no sea una de las casillas de flecha/tabulador, coloca la
pantalla de medicién seleccionada como una ventana flotante.

Parametros medidos

Las categorias de medicion del DECS-450R incluyen al generador, potencia, bus, campo, y los
parametros de sincronizacion del generador.

Generador

Ruta de navegacion del BESTCOMSPIlus: Explorador de medicion, Generador
Ruta de navegacion de la interfaz de usuario (HMI): Explorador de medicion, Generador

Los parametros del generador medido incluyen la tension (magnitud y angulo), la corriente (magnitud y
angulo) y la frecuencia. Los valores primarios y por unidad estan disponibles. Figura 11-2 ilustra la
pantalla de medicién de valores primarios del generador.

Medicién

DECS-450R
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Tension del Generador

Magnitud Angulo

Corriente de Linea de Generador
Magnitud Angulo

Corriente Cruzada

Magnitud Angulo

Frecuencia de Generador

VAB
VBC
VCA

T prom
Pos. Sec.
MNeg. Sec.
1A

1B

IC

| prom
Pos. Sec
MNeg. Sec

Tensian
Tension

. Corriente
. Corriente

Figura 11-2. Medicion de valores primarios del generador

Potencia

Ruta de navegaciéon del BESTCOMSPIlus: Explorador de medicion, Potencia
Ruta de navegacion de la interfaz de usuario (HMI): Explorador de medicion, Potencia

Los parametros de potencia medida incluyen potencia real (kW), potencia aparente (kVA), potencia
reactiva (kvar) y factor de potencia de la maquina. Estan disponibles los valores primarios y por unidad.
También se midieron kilovatios acumulados (kWh positivo y negativo), Kilovarhoras (kvarh positivo y
negativo), y kilovoltamperio horas (kVah). Figura 11-3 ilustra la pantalla de valores primarios de potencia
y Figura 11-4 ilustra la pantalla de energia.

Potencia

W
VA
var

Factor de Potencia

_ Factor de Potencia

Figura 11-3. Valores primarios de potencia

DECS-450R

Medicion
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Watt Horas
Wh Positiva
Wh Negativa
var Horas
varh Positiva
varh Negativa
VA Horas

Figura 11-4. Energia

Cuando funciona en modo de motor, los valores de var y factor de potencia seran opuestos en
BESTCOMSPIus y en la HMI del panel frontal.

Bus

Ruta de navegaciéon del BESTCOMSPIlus: Explorador de medicion, Bus
Ruta de navegacién de la interfaz de usuario (HMI): Explorador de medicion, Bus

Los parametros del bus medido incluyen la tensién a través de las fases Ay B (Vab), las fases By C
(Vbe), las fases Ay C (Vca) y la tensidn media del bus. La frecuencia de la tension del bus también se
mide. Los valores primarios y por unidad estan disponibles. Figura 11-5 ilustra la pantalla de medicion de
valores primarios del bus.

Tension Barra

Magnitud Angulo

VAB
VBC
VCA
Vavg

Frecuencia de Bus

Figura 11-5. Medicion de valores primarios del bus

Campo

Ruta de navegacion del BESTCOMSPIus: Explorador de medicion, Campo
Ruta de navegacion de la interfaz de usuario (HMI): Explorador de medicion, Campo

Los parametros de campo medido incluyen la tension de campo (Vfd), y la corriente (Ifd).

El DECS-450 requiere que la corriente de campo sea al menos el 20 % de la corriente nominal de
derivacion para calcular la temperatura de campo. Para corrientes de campo inferiores al 20 %, se
informara el valor de configuracion ambiental.

El nivel de potencia de excitaciéon suministrada al campo se muestra como un porcentaje, siendo 0% el
minimo y 100% el maximo.

Los valores primarios y por unidad estan disponibles. Figura 11-6 ilustra la pantalla de medicion de
valores primarios de campo.

Medicion DECS-450R
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Campo

Vid
Ifd
Temperatura
Ondulacion EDM

Control

_ Salida de Control

Figura 11-6. Medicion de valores primarios del campo
Sincronizacion

Ruta de navegacion del BESTCOMSPIus: Explorador de medicion, Sincronizacion
Ruta de navegacion de la interfaz de usuario (HMI): Explorador de medicion, Sincronizacion
Los parametros medidos de sincronizacion del generador a bus, incluyen la frecuencia de deslizamiento,

el angulo de deslizamiento y la diferencia de tension. Los valores primarios y por unidad estan
disponibles. Figura 11-8 ilustra la pantalla de medicién de valores primarios de sincronizacién.

Sincronizacion

Frecuencia de Deslizamiento
Angulo de Deslizamiento
Diferencia de Tension

Estado

8 Bus Muerto
{J Barra Estable
{8 Bus Fallado

W Gen Muerio
{J Gen Estable
{J Gen Fallado
@ Sinc Activo

Figura 11-7. Medicién de valores primarios de la sincronizacion

Entrada de control auxiliar

Ruta de navegacion del BESTCOMSPIus: Explorador de medicion, Entrada auxiliar
Ruta de navegacion de la interfaz de usuario (HMI): Explorador de medicion, Entrada auxiliar

La senal de control aplicada en la entrada de control auxiliar DECS-450R se indica en la pantalla de
medicion de entrada auxiliar (Figura 11-9). Tal como se configura en BESTCOMSPIus, se puede aplicar
una sefal de corriente continua o tensién de corriente continua.

Vaux
laux
Scaled

Seguimiento

Figura 11-8. Medicién de entrada del control auxiliar

Ruta de navegacion del BESTCOMSPIus: Explorador de medicion, Seguimiento
Ruta de navegacion de la interfaz de usuario (HMI): Explorador de medicién, Seguimiento

El error de seguimiento del punto de ajuste medido entre los modos de funcionamiento del DECS-450R
se muestra en la pantalla de medicion de seguimiento (Figura 11-10). Los campos de estado se
proporcionan para el estado de encendido/apagado para el seguimiento interno de punto de ajuste y el
balance nulo, lo que indica cuando el punto de ajuste de un modo de funcionamiento inactivo coincide
con el valor medido.

DECS-450R Medicion
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Seguimiento

Error de Seguimiento
Estado Seguimiento Interno
Estado Seguimiento Externo
Nivel de Balance Nulo

Figura 11-9. Medicion de seguimiento

Panel de control

Ruta de navegaciéon del BESTCOMSPIus: Explorador de medicion, Panel de control
Ruta de navegacion de la interfaz de usuario (HMI): Explorador de medicion, Panel de control

El Panel de control (Figura 11-11) proporciona opciones para cambiar los modos de funcionamiento,
seleccionar preposiciones de punto de ajuste, puntos de ajuste finos y accionar conmutadores virtuales.
Se despliegan los puntos de ajuste de AVR, RCF, FVR, var y PF, asi como el estado de alarma y el
estado de Balance nulo.

Stari{Stop Mode Setpoints Virtual Switches
Start Stop 4 Start AVR Switch 1
@ Stop FCR Open Close |
FVR
AVR/Manual Mode VAR Switch 2
AVR Manua & AVR Ep Open Close |
@ Manual
Setpoint Fine Adjust Switch 3
FeRTYRHoce . : ®
CrD :_-..: :: FCR ndise Luwe g L L — ~aF
@ FVR Setpoint Return Switch 4
var/PF Mode Return Open Close |
Pa Lo Setpoint Limits Switch 5
== weovar 0 Superior @ Lower Open Close |
PF @ PF
Alarm Status Switch 6
Setpoint Pre-position @ Active —— ——— P
Set 1 ‘@ Pre-position 1 —HE Sl ht
. Y L PSS Status
Set2 ¥ Pre-position 2 ]
Set 3 { Pre-position 3 el
Mull Balance Status
A Active

Figura 11-10. Panel de control

Modo de arranque/paro: Dos indicadores muestran el modo de arranque/paro del DECS-450R. Cuando
un modo esta activo, el indicador correspondiente cambia de gris a verde. Para iniciar la regulacién
DECS-450R, haga clic en el boton de Arranque. Haga clic en el botdn de Paro para detener la regulacién
DECS-450R.

Modos AVR/Manual: El estado de los modos AVR y Manual se informa por medio de dos indicadores.
Cuando un modo estd activo, el indicador correspondiente cambia de gris a verde. El modo AVR se
selecciona haciendo clic en el boton AVR y el modo manual se selecciona haciendo clic en el botén
Manual.

Modos FCR/FVR: El estado de los modos FCR y FVR se informa por medio de dos indicadores. Cuando
un modo esta activo, el indicador correspondiente cambia de gris a verde. Para seleccionar el modo
FCR, haga clic en el botén FCR y para seleccionar el modo FVR, haga clic en el botén FVR.

Modos VAR/PF: Hay tres indicadores que informan qué modo esta activo, el modo Var, el modo Factor
de Potencia, o si ninguno de los dos modos esta activo. Cuando un modo esta activo, el indicador
correspondiente cambia de gris a verde. Cuando ninguno de los dos modos esta activos, el indicador Off
(Apagado) cambia de gris a verde. El modo var se habilita haciendo clic en el botén var y el modo de

Medicion DECS-450R
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Factor de Potencia se habilita haciendo clic en el botén PF. Para no habilitar Ningin modo se debe dar
clic en el boton de Apagado Off. Sélo se puede habilitar un modo en un momento dado.

Preposicion del punto ajuste: Se proporciona un botén e indicador de control para las dos
preposiciones de punto de ajuste. Hacer clic en el botén Set 1 permite configurar el punto de ajuste de
excitaciéon en el valor de Preposicion 1 y hace que el indicador Preposicion 1 cambie a verde. Las
preposiciones 2 y 3 se seleccionan haciendo clic en el boton Set 2 o en el Set 3.

Puntos de ajuste: Cinco campos de estado muestran los puntos de ajuste activos en los modos AVR,
FCR, FVR, var y Factor de potencia. Estos puntos de ajuste activos, que se representan mediante un
color de fuente amarillo, no se deben confundir con los valores analégicos medidos, que se representan
mediante un color de fuente verde en todo el sistema de BESTCOMSPIus. Para obtener mas informacion
sobre los ajustes del punto de ajuste de funcionamiento, consulte la seccion Regulacion.

Ajuste fino de punto de ajuste: Hacer clic en el boton Aumentar permite incrementar el punto de ajuste
de funcionamiento activo. Hacer clic en el botdn Disminuir permite reducir el punto de ajuste de
funcionamiento activo. Los incrementos de incremento y decremento son directamente proporcionales al
rango de ajuste e inversamente proporcionales a la tasa de recorrido.

Regreso de punto de ajuste: Hacer clic en el botén de retorno devuelve el punto de ajuste de operacion
a su valor original antes de ser ajustado.

Limites del punto de ajuste: El indicador superior cambia de gris a verde cuando se excede el umbral
del limite de ajuste superior. El indicador inferior cambia de gris a verde cuando se excede el umbral del
limite de ajuste inferior.

Estado de alarma: El indicador Estado de alarma cambia de gris a verde cuando hay una alarma activa.

Balance nulo: El indicador de Balance Nulo cambia de gris a verde cuando el punto de ajuste de los
modos operativos inactivos (AVR,, FVR, var y PF) coincide con el punto de ajuste del modo activo.

Interruptores virtuales: Estos botones controlan el estado abierto o cerrado de los seis interruptores
virtuales. Al hacer clic en el boton Abrir se establece el interruptor en la posicion abierta y el indicador del
interruptor cambia a gris. Al hacer clic en el botén Cerrar se establece el interruptor en la posicion
cerrada y el indicador del interruptor cambia a rojo. Aparecera un cuadro de didlogo preguntando si esta
seguro de que desea abrir o cerrar el interruptor.

Resumen de la medicion

Ruta de navegacion del BESTCOMSPIlus: Explorador de medicion, Resumen
Ruta de navegacion de la interfaz de usuario (HMI): No disponible a través de la interfaz de usuario
(HMI)

Todos los valores de medicion mostrados en las pantallas de medicion individuales descritas
anteriormente se consolidan en la pantalla de resumen de medicion (Figura 11-12). Las pantallas de
resumen de medicién primaria y por unidad sélo estan disponibles en BESTCOMSPlus.

DECS-450R Medicion
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Resumen

VAB

VBC

VCA

Vavg

1A

1B

IC

lavg

lec
Frecuencia
‘,,'-‘n'

VA

var

FP

Wh Positiva
Wh Negativa
varh Positiva
varh Negativa
VAh

Bus VAB
Bus VBC
Bus VCA
Bus Vavg

Frecuencia de Bus

Vid

Idd
Ondulacion EDM
Salida de control
PS5 en estado activo
Pos. Sec. Tensidn
Pos. Sec. Corriente
Neg. Sec. Tension
Neg. Sec. Cormente
Term. de frecuencia Des.
Comp. de frecuencia Dev.
Salida PSS (pu)

Frecuencia PSS. Tasa de vanacion
Frecuencia de deslizamiento
Angulo de deslizamiento
Diferencia de tensidn
WV aux
| aux
Error de seguimiento
Estado de seguimiento interno
Estado de seguimiento externo
Estado de balance nulo

Figura 11-11. Pantalla Resumen de medicién

Indicacion de estado

La indicacion de estado se proporciona para las funciones del sistema DECS-450R, entradas, salidas,

alarmas y el reloj en tiempo real.

Estado del sistema

Ruta de navegacion del BESTCOMSPIus: Explorador de medicion, Estado, Estado del sistema
Ruta de navegacion de la interfaz de usuario (HMI): Explorador de medicion, Estado, Estado del

sistema

Cuando cualquiera de las funciones del sistema ilustradas en Figura 11-13 esta activa, el indicador
correspondiente cambia de gris a verde. Una funcién inactiva esta representada por un indicador gris.

Medicién

DECS-450R
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Estado del Sistema

@ OEL W Grupo Secundario OEL W Programmable Alarm 1
@ UEL @ Grupo Secundario UEL J Programmable Alarm 2
@ SCL W Grupo Secundario SCL W Programmable Alarm 3

Programmable Alarm 4
Programmable Alarm 5
Programmable Alarm 6
Programmable Alarm 7

[

Grupo Secundario de Ganancias
Grupo Secundario de Limitador var
Grupo Secundario de Arranque Suave
Grupo secundario de PSS activo

[

Limitador var

Habilitar Auto

Habilitar Manual

FCR Manual Unicamente

[

[
[
[

[
[
[

[
[
[

@ var Activo 8 Grupo Secundario de Proteccion 8 Programmable Alarm 8
W@ FP Activo {ll Deshabilitar Estatismo @ Programmable Alarm 9
@ Pre-posicion 0 neutralizacion del la division de la carga de la red  Programmable Alarm 10
@ Comp Paralelo Wl Corriente Cruzada Deshabilitar Wl Programmable Alarm 11
W@ Umbral KW {dl Deshabilitar Estatismo de Linea Wl Programmable Alarm 12

Regulador de campo de bucle interno Activar {3 Regulador de campo de bucle interno deshabilitado {3 Programmable Alarm 13
Subfrecuencia VHz Programmable Alarm 14
PSS Activo Programmable Alarm 15
Caoincidencia de Tensidn @ Programmable Alarm 16
DECS Secundario

L

[

Salida de control deshabilitada

[
[

L S
L S

[

Figura 11-12. Pantalla de indicacion Estado del sistema

Entradas

Ruta de navegaciéon del BESTCOMSPIus: Explorador de medicién, Estado, Entradas
Ruta de navegacion de la interfaz de usuario (HMI): Explorador de medicion, Estado, Entradas

El anuncio de estado se proporciona para las entradas al DECS-450R.

Entradas de contacto DECS-450R

La indicacion de estado de las 16 entradas de deteccion de contacto del DECS-450R se proporciona en
la pantalla de entradas de contacto BESTCOMSPIus ilustrada en Figura 11-14. Un indicador cambia de
gris a rojo cuando se detecta un contacto cerrado en la entrada correspondiente.

Entradas de Contacto

e

«d Entrada de Arranque
{8 Entrada de Parada

@ INPUT1

@ INPUT 2

@ INPUT 3

W INPUT 4

@ INPUT 5
@ INPUT 6
@ INPUT 7
@ INPUT 8
@ INPUT9
@ INPUT 10
@ INPUT 11
@ INPUT 12
@ INPUT 13
W INPUT 14

Figura 11-13. Pantalla de indicacion del estado de las entradas de contacto del DECS-250

Salidas

Ruta de navegaciéon del BESTCOMSPIus: Explorador de medicion, Estado, salidas
Ruta de navegacion de la interfaz de usuario (HMI): Explorador de medicion, Estado, salidas

Se proporciona el anuncio de estado para las salidas de contacto DECS-450R.

DECS-450R Medicion
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Salidas de contacto DECS-450R

La indicacion de estado para Vigilancia del DECS-450R y 11 salidas de contacto programables se
proporciona en la pantalla de salidas de contacto BESTCOMSPlus ilustrada en Figura 11-15. Un
indicador cambia de gris a verde cuando la salida correspondiente cambia de estado (salida Vigilancia) o
se cierra (Salida 1 a 11).

Salidas de Contacto

d Salida Perro Guardian
@ OUTPUT 1
@ OUTPUT 2
@ OUTPUT 3
@ OUTPUT 4
@ OUTPUT 5
@ OUTPUT 6
@ OUTPUT 7
@ OUTPUT 8
@ OUTPUT9
@ OUTPUT 10
@ OUTPUT 11

Figura 11-14. Pantalla de indicacion del estado de las salidas de contacto del DECS-250

Alarmas

Ruta de navegacion del BESTCOMSPIus: Explorador de medicién, Estado, Alarmas

Ruta de navegacion de la interfaz de usuario (HMI): Las alarmas se muestran automaticamente
cuando estan activas

Los parametros del sistema, los enlaces de comunicacion, las funciones de proteccion y las
entradas/salidas remotas se supervisan para detectar condiciones de alarma. Las alarmas activas y
previamente enclavadas se enumeran en la pantalla del panel frontal y en la pantalla Alarmas de
BESTCOMSPIlus. En el panel frontal, se restablece una alarma inactiva seleccionando la alarma y
pulsando el boton de Restablecer. Haga clic en el botén Restablecer alarmas, en la pantalla Alarmas,
para borrar todas las alarmas inactivas en BESTCOMSPIus. La pantalla de alarmas de BESTCOMSPIus
se ilustra en Figura 11-18.

Alarms

Reset Alarms

Figura 11-15. Pantalla de anuncio y restablecimiento de alarma del DECS-250

Configquracion de alarma

Ruta de navegacion del BESTCOMSPIus: Explorador de ajustes, Configuraciéon de alarmas, Alarmas

Las alarmas se configuran usando BESTCOMSP/us. Personalice el tipo de informe de cada alarma,
seleccionando Deshabilitado, Enclavamiento o Sin enclavamiento. Las alarmas de bloqueo se
almacenan en memoria no volatil y se conservan incluso cuando se pierde la potencia de control del
DECS-450R. Las alarmas activas se muestran en la HMI del panel frontal y en BESTCOMSP/us hasta
que se borran. Las alarmas sin bloqueo se despejan cuando se retira la potencia de control. La
desactivacion de una alarma sélo afecta al anuncio de la alarma y no al funcionamiento real de la alarma.
Esto significa que la alarma si se disparara cuando se cumplan las condiciones del disparo y el suceso
aparecera en los informes de secuencia de eventos.

La pantalla de Ajustes de Alarma de BESTCOMSPIus se muestra a continuacién en Figura 11-19.

Medicion DECS-450R
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Ajustes de Alarma
Alarm Name Report
» - i Alamas Generales -

OEL No-Enclavade
UEL No-Enclavade
SCL No-Enclavade
Limitadar var No-Enclavade
Subfrecuencia YHz No-Enclavade
PS5 blogueado MNo-Enclavado
Alama Comiente PS5 Desbalanceada No-Enclavado
Alarma Potencia PSS Debajo del Umbral No-Enclavado
Alarma Velocidad PSS Fallada No-Enclavade
Alarma Limite: Tensidn PSS No-Enclavade
Alama Tensidn PSS Desbalanceada No-Enclavado
Intermuptor del Gen Fallado al Abrir No-Enclavado
Intemuptor Gen Falla Al cemar No-Enclavado
Alamma de Sinc Fallada Enclavado
Falla Al Amar Alarma Enclavado
Alarma Pemo Guardian Transfer No-Enclavade
Crowbar Activado No-Enclavade
Faze de desajuste de rotacion MNo-Enclavado
version desconicida del protocalo de la division de la carga No-Enclavado -

Figura 11-16. Pantalla Ajustes de la alarma

Alarmas programables por el usuario

Ruta de navegacion del BESTCOMSPIus: Explorador de ajustes, Configuracion de alarmas, Alarmas
programadas por el usuario

Hay dieciséis alarmas que pueden ser programadas por el usuario. Las etiquetas de alarma de usuario
se introducen en la pantalla Alarmas programables por el usuario (Figura 11-20). Si la condicion de
disparo existe durante el retardo de activacion, la alarma se desactiva. Cuando la etiqueta de una alarma
programable por el usuario esta activa, esto se muestra en la pantalla de alarmas BESTCOMSPlus, en la
pantalla del panel frontal y en los informes de secuencias de eventos.

Cada alarma proporciona una salida légica que puede conectarse a una salida fisica o a otra entrada
l6gica mediante la Légica programable de BESTlogic™ Plus. Consulte la seccion BESTIlogicPlus para
obtener mas informacién sobre como configurar la légica de alarma.

Alarmas Programables de Usuario

Alarma Programable por el Usuario #1 Alarma Programable por el Usuario #2 Alarma Programable por el Usuario #3 Alarma Programable por el Usuario #4
Texto de Rétulo Texto de Rétulo Texto de Rétulo Texto de Rétulo

|ngrammahla Aam 1 Name |ngrammah\e AMam 2 Name |ngrammahla Aam 3 Name |ngrammah\e AMam 4 Name

Retardo de Activacion (s) Retardo de Activacién (s) Retardo de Activacion (s) Retardo de Activacién (s)

Alarma Programable por el Usuario #5 Alarma Programable por el Usuario #8 Alarma Programable por el Usuario #7 Alarma Programable por el Usuario #8
Texto de Rétulo Texto de Rétulo Texto de Rétulo Texto de Rétulo

|ngrammahla Aam 5 Name |ngrammah\e Alam & Name |ngrammahla Aam 7 Name |ngrammah\e Alam 8 Name

Retardo de Activacion (s) Retardo de Activacién (s) Retardo de Activacion (s) Retardo de Activacién (s)
Alarma Programable por el Usuario #9 Alarma Programable por el Usuario #10 Alarma Programable por el Usuario #11 Alarma Programable por el Usuario #12
Texto de Rétulo Texto de Rétulo Texto de Rétulo Texto de Rétulo

|ngrammahla Aam 9 Name |ngrammah\e Alam 10 Name ‘ngrammahla Alarm 11 Name |ngrammahle Aarm 12 Name
Retardo de Activacion (s) Retardo de Activacién (s) Retardo de Activacion (s) Retardo de Activacidn (s)
Alarma Programable por el Usuario #13 Alarma Programable por el Usuario #14 Alarma Programable por el Usuario #15 Alarma Programable por el Usuario #16
Texto de Rétulo Texto de Rétulo Texto de Rétulo Texto de Rétulo

|ngrammahla Aam 13 Name |ngrammahle Alarm 14 Name ‘ngrammab\a Mlarm 15 Name |ngrammahle Alam 16 Name
Retardo de Activacidn (s) Retardo de Activacidn (s) Retardo de Activacién (s) Retardo de Activacion (s)

Figura 11-17. Pantalla Alarmas programables por el usuario

DECS-450R Medicion
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Recuperacion de informacién de alarmas

Cuando las alarmas estan activas, se muestran automaticamente en la secuencia de informes de
eventos y en la pantalla del panel frontal. Para ver alarmas activas usando BESTCOMSPIus, abra la
pantalla Explorador de medicion, Estado, Alarmas.

Restablecimiento de las alarmas

Se puede utilizar BESTlogicPlus para restablecer las alarmas. Utilice el Explorador de ajustes dentro de
BESTCOMSPIus para abrir la pantalla Légica programable BESTIlogicPlus. De la lista de Elementos,
seleccione el bloque l6gico ALARM_RESET. Utilice el método de arrastrar y soltar para conectar una
variable o una serie de variables con la entrada Restablecer. Cuando esta entrada se establece como
VERDADERA, este elemento restablece todas las alarmas activas. Consulte la seccién BESTlogicPlus
para obtener mas informacion.

Reloj en tiempo real

Ruta de navegacion del BESTCOMSPIus: Explorador de medicion, Estado, Reloj en tiempo real

Ruta de navegacion de la interfaz de usuario (HMI): Explorador de medicion, Estado, Reloj en tiempo
real

La hora y la fecha del DECS-450R se muestran y ajustan en la pantalla del Reloj en tiempo real (Figura
11-21). En BESTCOMSPlus, al hacer clic en el botén Editar, se muestra una ventana en la que la hora y
la fecha pueden ajustarse manualmente o sincronizarse con el reloj de la PC conectada. En la HMI, la
hora y la fecha sélo pueden editarse manualmente.

Los ajustes avanzados del reloj, como el formato de hora y fecha, el horario de verano, el protocolo de
hora de red y el IRIG, se describen en la seccion de Cronometraje de este manual.

Reloj de Tiempo Real

Tiempo
Fecha

Figura 11-18. Pantalla del reloj en tiempo real

Exportar automaticamente la medicién

La funcién de medicién de exportacion automatica, en el menu Herramientas de BESTCOMSPlus,
guarda automaticamente los archivos de datos de medicién a intervalos especificos durante un periodo
de tiempo mientras esta conectado a un DECS-450R. Introduzca el niumero de exportaciones y el
intervalo entre cada exportacién. Haga clic en el botdn Filtro para elegir los parametros a incluir en el
archivo de datos. Introduzca un nombre de archivo base para los archivos de datos y especifique un
directorio para almacenar los archivos. Haga clic en Inicio para iniciar la sesién de Exportacion
automatica de medicion. La primera exportacion se realiza inmediatamente después de hacer clic en el
botdn Inicio. Figura 11-22 ilustra la pantalla Medicion de exportacién automatica.

Medicion DECS-450R
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P

18 Auto de Exportacién de Medicion L = éj

Esto automéaticamente exportard datos de medicidn a un intervalo especifico.
Ingrese un intervalo de tiempo en minutos (5-60) que la exportacion pasara.
Ingrese el nimero de exportaciones a realizar (1-300).

Seleccione un nombre de archivo base y directorio.

La cuenta de exportacion sera anexada a cada archivo.

Auto de Exportacion de Medician

Intervalo: Mamero de Exportaciones:

Base Nombre del Archivo:

auto_exp
Directorio:
CAUsers\briand\Documents E
Tiempo hasta la praxima Exportacion
09:02
El Tiempo Total Restante
0:39:02

l& 7]
o
o

Figura 11-19. Exportar automaticamente la medicion

DECS-450R Medicion
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12 » Grabador de eventos

Las funciones del grabador de eventos DECS-450R incluyen grabacién de secuencia de eventos (SER),
registro de datos (oscilografia) y tendencias.

Grabacion de secuencia de eventos

Ruta de navegaciéon del BESTCOMSPIus: Explorador de ajustes, Configuracion de informes,
Configuracion de secuencia de eventos

Ruta de navegacion de la interfaz de usuario (HMI): No disponible a través de la HMI

El DECS-450R SER escanea los parametros con intervalos de cuatro milisegundos y registra cualquier
cambio de estado (evento) con una marca de fecha y hora. Hasta 2.047 eventos se almacenan en el
registro y, si el registro se llena, los eventos mas antiguos se sobrescriben a medida que se producen
nuevos eventos.

Se escanean mas de 400 parametros diferentes de forma predeterminada, pero cada parametro puede
filtrarse para activarse o desactivarse y asi adaptarse a las preferencias del usuario. Para ajustar los
filtros de parametros, utilice el Explorador de ajustes de BESTCOMSP/us para abrir Configuracion de
informes, Configuracién de secuencia de eventos (Figura 12-1). La configuracion del filtro de parametros
no esta disponible a través de la HMI.

Para ver el registro SER actual, utilice el Explorador de medicion de BESTCOMSPIus para abrir
Informes, Secuencia de eventos.

“Nota: Se reguiere acceso a3l disefio para enviar esta configuracion al dispositive.
Seleccionar los eventos gue guedaran incluides en el registro de Secuencia de eventos

g

-- Estada

Prateccian
-+ Control

Figura 12-1. Configuracion de secuencia de eventos

Registro de datos

Ruta de navegacion del BESTCOMSPIus: Explorador de ajustes, Configuracion de informes, Registro
de datos

Ruta de navegacion de la interfaz de usuario (HMI): Configuracion, Configuracion de informe,
Catalogo de datos

La funcion de registro de datos del DECS-450R puede registrar hasta seis registros de oscilografia. Los
registros de oscilografia del DECS-450R utilizan el Formato comun estandar de IEEE para intercambio
de datos transitorios (COMTRADE). Cada registro cuenta con marca de fecha y hora. Una vez que se
han grabado los seis registros, el DECS-450R comienza a grabar los siguientes registros sobre los mas
antiguos. Dado que los registros de oscilografia se almacenan en la memoria no volatil, las
interrupciones en la potencia de control del DECS-450R no afectaran la integridad de los registros. La
configuracion del registro de datos se configura en BESTCOMSPIus y se ilustra de la Figura 12-2 y
Figura 12-5.

DECS-450R Grabador de eventos
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Configuracién

Cuando la oscilografia esta habilitada, los registros constan de hasta seis parametros seleccionados por
el usuario, con un maximo de 1200 puntos de datos registrados para cada parametro. Los ajustes del
registro de datos se ilustran en Figura 12-2.

Un valor de Puntos predisparo especifica el nimero de puntos de datos que se incluiran en un registro
de datos que se registraron antes del evento disparador. El valor de este ajuste afecta la duracion de los
puntos de predisparo grabados, los puntos de posdisparo grabados y la duracion de los puntos de
posdisparo. Un ajuste de intervalo de muestreo establece la frecuencia de muestreo de los puntos de
datos grabados. El valor de este ajuste afecta los valores de duracién pre y posdisparo y la duracién total
de la grabacién para un registro de datos.

Configuracion Registro de Datos

Instalacidn
Habilitar

Puntos de Pre-Disparo
100

Dwwracién Pre-Disparo (s)
1.250

Puntos Post-Disparo

i

Duracion Post-Disparo (s)
13748

Intervalo de Muestreo (ms)

Parametros de Registro
Parametro 1

Vavg: Tension L-L Prom {pu}
Pardmetro 2

Wid: Violtaje de campo {pu } (carga plena)

Parametro 3
Ifd: Comierte de campo {p.u_} (carga plena)

Pardmetro 4
Kvar : Potencia Reactiva {pu }

Parametro b
Waux : Entrada Tensidn Aux {p.u}

Parédmetro 6

12.438 =7 CritOp : Salida de Control {pu} e
Duracién Total (s)
14.998

Figura 12-2. Configuracién del registro de datos

Disparadores

Ruta de navegacion del BESTCOMSPIus: Explorador de ajustes, Configuracion de informes, Registro
de datos

Ruta de navegacion de la interfaz de usuario (HMI): Configuracion, Ajustes de Configuracion, Registro
de datos

El registro de datos puede ser activado por activadores de modo, desencadenadores ldgicos,
disparadores de nivel, o manualmente a través de BESTCOMSPlus.

Disparadores del modo

Los disparadores del modo inician el registro de datos como resultado de un cambio de estado interno o
externo del DECS-450R. Un registro de datos se puede disparar debido a cualquiera de los siguientes
cambios de estado:

Modo de Arranque o Paro seleccionado

Modo de Arranque suave habilitado o inhabilitado
Condicién de subfrecuencia

Modo manual o AVR seleccionado

Modo Factor de potencia o var seleccionado
Limitador activo

Igualacion de tension habilitada o Inhabilitada
DECS primario o secundario seleccionado
Sincronizacion automatica habilitada o inhabilitada
Modo FCR o FVR seleccionado

Grabador de eventos DECS-450R
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e Modo de caida habilitado o inhabilitado

e Compensacion de caida de linea habilitada o inhabilitada
e Compensacion de corriente cruzada habilitada o inhabilitada

e Modo de prueba habilitado o inhabilitado

Los ajustes del disparador de modo se ilustran en Figura 12-3.

12-3

Modo Disparos
Modos de Disparo de Registro de Datos

Arrancar/Parar

o T
Arrangue Suave

Sin Disparo -
Subfrecuencia

Sin Disparo v
Auto/Manual

Sin Disparo ~

Factor de Potencia/\Viar
Sin Disparo

Limitadores

Sin Disparo
Coincidencia de Tensidn
Sin Dispara

PriiSec DECS

Sin Disparo

PSS
Sin Dispara v

auto synchronizacion

Sin Disparo -
FCRIFVR

Sin Disparo ~
Caida

Sin Disparo ~

Red de intercambio de carga
Sin Dispara

Caida de Linea

Sin Disparo

Comp. Corriente Cruzada

Sin Disparo

Sin Disparo

Disparadores de nivel

El disparo por nivel inicia un registro de datos cuando el valor de un parametro del sistema cruza un

Figura 12-3. Disparadores del Modo de registro de datos

umbral superior, inferior o ambos. A continuacién se enumeran los parametros disponibles para disparar

un registro de datos.

Los disparadores de nivel se configuran en la pantalla BESTCOMSPI/us Explorador de ajustes,

Configuracion de informes, Registro de datos, Disparadores de nivel (Figura 12-4).

Nivel Disparos

Entrada de tension auxiliar (pu)
Umbral Inferior

Umbral Superior

0.0} | [om

Salida AVR (pu)

Umbral Inferior

Umbral Superior

0.00 | [0.00

Entrada Sefial Error PID AVR (pu)

Umbral Inferior

Umbral Superior

[0.00 | [0.00

Frecuencia Barra (Hz)
Umbral Inferior

Umbral Superior

[0.00 | [0.00

Tension Barra (pu)
Umbral Inferior

Umbral Superior

0.00 | [0.00

Umbral Inferior

Umbral Superior

Desviacion Comp Frecuencia (pu*1000)

[0.00 | [0.00

Habilitar Nivel de Disparo
5in Digparo

Hazbilitar Nivel de Disparo
Sin Disparo

Habilitar Nivel de Disparo
Sin Disparo

Habilitar Nivel de Disparo
Sin Digparo

Hazbilitar Nivel de Disparo
Sin Digparo

Habilitar Nivel de Dispare
Sin Disparo

Corriente de Secuencia Positiva (pu)
Umbral Inferior Umbral Superior
[0.00 | [0.00 |

Tensidn de Secuencia Positiva (pu)
Umbral Inferior Umbral Superior

0.00 | [0.00 |

Potencia Eléctrica PSS (pu)
Umbral Inferior Umbral Superior

[0.00 | [0.00 |

Potencia Mec. Filtrada PSS (pu)
Umbral Inferior Umbral Superior
[0.00 | [0.00 |

Salida Final PSS (pu)
Umbral Inferior Umbral Superior

0.00 | [0.00 |

Tasa de variacion de frecuencia PSS (Hz/s)

Umbral Inferior Umbral Superior

[0.00 | [o.00 |

Habilitar Mivel de Disparo
Sin Disparo

Hazbilitar Mivel de Disparo
Sin Disparo

Habilitar Nivel de Disparc
Sin Disparo

Habilitar Mivel de Disparo
Sin Disparo

Hazbilitar Mivel de Disparo
Sin Digparo

Habilitar Nivel de Disparc
Sin Disparo

e Salida AVR

e Entrada de la sefial de error de PID de

AVR

e Frecuencia del bus

e Tension del bus

Figura 12-4. Disparadores de nivel de registro de datos
e Entrada de tension auxiliar

e Comp. de desviacion de frecuencia

e Salida de control

e Entrada de corriente cruzada

e Caida
e Errorde FCR

DECS-450R

Error de FVR
Salida de FVR

Salida de FCR
Estado de FCR
Corriente de campo (carga completa)
Tension de campo (carga completa)

Respuesta de frecuencia

Estado de FVR

Potencia aparente del generador
Corriente promedio del generador
Tension promedio del generador

Grabador de eventos
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Corriente la del generador
Corriente Ib del generador
Corriente Ic del generador
Frecuencia del generador
Factor de potencia del generador
Potencia reactiva del generador
Energia real del generador
Tensién Vab del generador
Tensioén Vbce del generador
Tension Vca del generador
Estado interno

Corriente de secuencia negativa
Tensién de secuencia negativa
Nivel de equilibrio nulo

Salida del controlador OEL

Ref. del OEL.

Estado del OEL

Indicacién de posicién

Disparadores de l6gica

9610072990

Corriente de secuencia positiva
Tensioén de secuencia positiva
Salida del controlador de SCL
Ref. de FP de SCL

Ref. de SCL

Estado de SCL

Desviacion de frecuencia terminal
Tiempo de respuesta

Salida del controlador UEL

Ref. de UEL

Estado de UEL

Salida limite de var

Ref. limite de var

Estado limite de var

Error de Var/FP

Salida de Var/FP

Estado de Var/FP

El disparo de la lIégica inicia un registro de datos como resultado de un cambio de estado interno o
externo. Un registro de datos se puede disparar mediante cualquier combinacion de alarma, salida de
contacto o cambio de estado de entrada de contacto. Los disparadores l6gicos disponibles se ilustran en
Figura 12-5.

Grabador de eventos
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Niveles Lagicos
Estados de Alarmas Salida de Relés Entradas de Contacto
Subretenszicn del Generador Limitader sub Frec. Salida Perro Guardian Entrada de Arrangue
Deshahilitar ~ Deshabilitar ~ Deshabilitar ~
Subtensidn del Generador Limite Superior Referencia Salida Relél Entrada de Farada
Deshabilitar ~ Deshahilitar ~ Deshabilitar ~ Deshabilitar ~
Exceso Veolts Por Hz Limite Inferior Referencia Salida Relé2 Entrada Interruptori
Deshabilitar w Deshabilitar w Deshabilitar o Deshabilitar w
Pérdida de excitacidn Diodo Abierto EDM Salida Reléd Entrada Interruptor2
Deshabilitar w Deshabilitar w Deshabilitar o Deshabilitar w
Transductor de Aislacidn de Pérdida de Campo Diodo Cortado EDM Salida Reléd Entrada Interruptor3
Deshabilitar w Deshabilitar w Deshabilitar o Deshabilitar w
Pérdida de Tensidn de Sensado Potencia PSS Debajo del Umbral Salida Reléb Entrada Interruptord
Deshabilitar w Deshabilitar w Deshabilitar o Deshabilitar w
Debajo 10 Hz Tensidn PSS Desbalanceada Salida Reléb Entrada Interruptors
Deshabilitar w Deshabilitar w Deshabilitar o Deshabilitar w
Fallado Al Armado Desbalance Corriente PSS Salida Relé7 Entrada Interruptors
Deshabilitar ~ Deshabilitar ~ Deshabilitar ~ Deshabilitar ~
Sobretensidn de Campo Falla Velocidad PSS Salida Reléd Entrada Interruptor7
Deshabilitar ~ Deshabilitar ~ Deshabilitar ~ Deshabilitar ~
Sobrecorriente de Campo Alarma Limite Tension PSS Salida Reled Entrada Interruptor®
Deshabilitar ~ Deshabilitar ~ Deshabilitar ~ Deshabilitar ~
Field Overtemperature (Sobretemperatura de campao) Falla Intrada de Potencia Salida Relé 10 Entrada InterruptorS
Deshabilitar ~ Deshabilitar ~ Deshabilitar ~ Deshabilitar ~
OEL Salida Relell Entrada Interruptor10
Deshabilitar ~ Deshabilitar ~ Deshabilitar ~
UEL Entrada Interruptor11
Deshabilitar ~ Deshabilitar ~
SCL Entrada Interruptor12
Deshabilitar ~ Deshabilitar ~
Limitader var Entrada Interruptor1d
Deshabilitar ~ Deshabilitar ~
Entrada Interruptor4
Deshabilitar ~

Figura 12-5. Disparadores de logica de registro de datos

Tendencias

Ruta de navegacion del BESTCOMSPIus: Explorador de ajustes, Configuracién de informes,
Tendencias

Ruta de navegacion de la interfaz de usuario (HMI): Configuracion, Ajustes de Configuracion,
Tendencias

El registro de tendencias graba la actividad de los parametros del DECS-450R durante un periodo
ampliado. Cuando esta habilitado, se pueden monitorear hasta seis parametros con una duracion
definida por el usuario que oscila entre 1 y 720 horas. Los ajustes del registro de tendencias se ilustran
en la Figura 12-6.

DECS-450R Grabador de eventos
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Configuraciéon Tendencias
Instalacion Parametros de Registro
Habilitar Parametre 1
SIN Mivel de Disparo e
Diuracion (Horas) Parametro 2
SIN Nivel de Disparo v
Parametro 3
SIN Mivel de Disparo e
Pardmetro 4
SIN Mivel de Disparo e
Parémetro 5
SIN Mivel de Disparo e
Pardmetro &
SIN Mivel de Disparo e

Figura 12-6. Configuracion del registro de tendencias

Grabador de eventos DECS-450R
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13 * Ajuste de la estabilidad

Un bucle de control PID se utiliza para ajustar el rendimiento transitorio de un sistema de excitacion
basado en DECS-450R. La palabra proporcional indica que la respuesta de la salida del DECS-450R es
proporcional o relativa a la cantidad de diferencia observada. Integral significa que la salida DECS-450R
es proporcional a la cantidad de tiempo que se observa una diferencia. La accion integral elimina el error
de estado estacionario. Derivado significa que la salida DECS-450R es proporcional a la tasa requerida
de cambio de excitacion. La accién derivada minimiza el exceso.

Precaucion

Todo el ajuste de la estabilidad se debe realizar sin carga en el
sistema, de lo contrario, podria dafarse el equipo.

Modo AVR

Ruta de navegacion del BESTCOMSPIus: Explorador de ajustes, Configuraciéon de funcionamiento,
Ganancia, AVR

Ruta de navegacion de la interfaz de usuario (HMI): Configuracion, Configuracién de operacion,
Ganancia, Ganancia AVR

Se proporcionan dos conjuntos de ajustes de PID para optimizar el rendimiento en dos condiciones de
funcionamiento distintas. Los ajustes de estabilidad AVR primario y secundario de BESTCOMSPIus®se
muestran en Figura 13-1.

Ajustes predefinidos de la estabilidad

Estan disponibles veinte conjuntos predefinidos de ajustes de estabilidad en el DECS-450R. Los valores
de PID apropiados se implementan en funcién de la frecuencia nominal seleccionada del generador
(consulte la seccion Configuracion en este manual) y de la combinacién de constantes de tiempo del
generador (T'do) y del excitador (Texc) seleccionadas de la lista de opciones de ganancia. (El valor
predeterminado de la constante de tiempo del excitador es la constante de tiempo del generador dividido
por seis.)

Se encuentran disponibles ajustes adicionales para eliminar los efectos del ruido en la diferenciacion
numérica (constante de tiempo Tq derivada de AVR) y establecer el nivel de ganancia del regulador de
tension del algoritmo de PID (Ka). Usando el valor recomendado Ka, se unificara el bucle de control PID,
simplificando el modelado y la validacion del sistema.

Ajustes personalizados de la estabilidad

El ajuste de la estabilidad se puede adaptar para obtener un rendimiento transitorio 6ptimo del
generador. La seleccion de la opcion ganancia primaria Personalizada permite introducir ganancia
proporcional personalizada (Kp ), integral (Ki ) y derivada (Kq ).

Al establecer los ajustes de ganancia de estabilidad, tenga en cuenta las siguientes pautas:

e Silarespuesta transitoria tiene demasiado exceso, disminuya Kp. Si la respuesta transitoria es
demasiado lenta, con poco o ningun exceso, aumente Kp.

e Siel tiempo para alcanzar el estado estable es demasiado prolongado, aumente K.

e Silarespuesta transitoria tiene demasiadas oscilaciones, aumente Ka.

DECS-450R Ajuste de la estabilidad
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Figura 13-1. Ajustes de la estabilidad de AVR
Calculador de PID

Se accede al calculador PID haciendo clic en el boton del calculador PID (Figura 13-1) y sélo esta
disponible cuando la opcién de ganancia principal es Personalizada. El calculador PID (Figura 13-2)
calcula los parametros de ganancia Kp, Ki, y K4 segun las constantes de tiempo del generador (T’do) y la
constante de tiempo del excitador (Te). Si se desconoce la constante de tiempo del excitador, se puede
forzar al valor predeterminado, que es la constante de tiempo del generador dividida por seis. Un campo
de ajuste de constante de tiempo derivada (Tq) habilita la eliminacién de los efectos del ruido en la
diferenciacion numérica. Un campo de ajuste de ganancia del regulador de tensién (Ka) establece el nivel
de ganancia del regulador de tensién del algoritmo de PID. Los parametros calculados e ingresados se
pueden aplicar al momento del cierre del calculador de PID.

La informacién del generador aparece en la Lista de registros de PID donde se pueden agregar o quitar
registros.

Se puede guardar un grupo de ajustes con un nombre Unico y se puede agregar a una lista de registros
de ajustes de ganancia disponible para la aplicacién. Al momento de la finalizacion del ajuste de la
estabilidad, los registros no deseados se pueden quitar de la lista de registros.

Precaucion

Los valores de PID calculados o definidos por el usuario se deben
implementar Unicamente después de que el usuario haya verificado
que sean correctos. Si los niumeros de PID son incorrectos, se puede
afectar el desempenio deficiente del sistema o dafar el equipo.

Ajuste de la estabilidad DECS-450R
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Primary PID Calculator

Datos de Control de Excitacion Parametros de Ganancias

Informacidn General Kp - Ganancia Proporcional
T'do - Constante de Tiempo del Gen. S aaalinexal

200 ~

Kd - Ganancia Derivativa

Td- Constante de Tiempo Denvativa

[ Usar Tiempao Excitador Por Defecto Constante

Te - Constante de Tiempo del Excitador

033 - Ka - Ganancia de Lazo
Lista de Grabacion PID

Informacidn General Kp K Kd Td Ka Tdo Te

Agreqgar Grabacién Remaver Grabacian Aplicar Pardmetros de Ganancias Cemar

Figura 13-2. Calculador de PID

Ajuste automatico

Durante la puesta en servicio, los parametros del sistema de excitacion pueden ser desconocidos. Estas
variables desconocidas tradicionalmente hacen que el proceso de puesta en servicio consuma grandes
cantidades de tiempo y combustible. Con el desarrollo del ajuste automatico, los parametros del sistema
de excitacidon ahora se identifican automaticamente y la ganancia de PID se calculan utilizando
algoritmos ampliamente desarrollados. El ajuste automatico del controlador de PID reduce en gran
medida el tiempo y el costo de la puesta en servicio.

El ajuste automatico utiliza un algoritmo patentado de optimizacién de enjambre de particulas para
determinar los parametros del sistema y calcular la correspondiente ganancia de PID. Para acceder a la
funcion de ajuste automatico, haga clic en el boton de Ajuste automatico (Figura 13-1). BESTCOMSPIus
debe estar en Modo en vivo para comenzar el proceso de ajuste automatico. La ventana de ajuste
automatico (Figura 13-3) brinda opciones para elegir el Modo de disefio de PID y el Modo de entrada de
potencia. Cuando se seleccionen los ajustes deseados, haga clic en el botdn Iniciar ajuste automatico
para iniciar el proceso. Una vez completado el proceso, haga clic en el botén Guardar ganancia de PID
(Principal) para guardar los datos.

Precaucion

Los valores de PID calculados por la funcion Ajuste automatico solo
se deben implementar después de que el usuario verifique su aptitud
para la aplicacion. Si los numeros de PID son incorrectos, se puede
afectar el desempenio deficiente del sistema o dafiar el equipo.

DECS-450R Ajuste de la estabilidad
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@ Auto Ajuste

archivo
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Figura 13-3. Ventana Ajuste automatico

El menu Archivo incluye las opciones para importar, exportar e imprimir un archivo de graficos (.gph).

Modos FCR y FVR

Ruta de navegacion del BESTCOMSPIus: Explorador de ajustes, Configuraciéon de funcionamiento,
Ganancia, FCR/FVR

Ruta de navegacion de la interfaz de usuario (HMI): Configuracion, Configuracién de operacion,
Ganancia, Ganancia de FCR o Ganancia de FVR

El ajuste de estabilidad se puede adaptar para un rendimiento 6ptimo cuando se opera en modo de
regulacion de corriente de campo o modo de regulacién de tension de campo. Los ajustes de estabilidad
FCR de BESTCOMSPIus y los ajustes de estabilidad de FVR se ilustran en Figura 13-4.

Configuracion de estabilidad del modo FCR
El DECS-450R basa su respuesta de corriente de campo en los siguientes ajustes.

La ganancia proporcional (Kp) se multiplica por el error entre el punto de ajuste de la corriente de campo
y el valor real de la corriente de campo. La disminucién de K, reduce el exceso en la respuesta
transitoria. El aumento de K, acelera la respuesta transitoria.

La ganancia integral (Ki) se multiplica por el valor integral del error entre el punto de ajuste de la corriente
y el valor real de la corriente de campo. El aumento de Ki disminuye el tiempo en que se alcanza el
estado estable.

La ganancia derivada (Kq) se multiplica por el valor derivado del error entre el punto de ajuste de la
corriente y el valor real de la corriente de campo. El aumento de Kq disminuye las oscilaciones en la
respuesta transitoria.

Los ajustes adicionales de estabilidad de FCR quitan el efecto del ruido en la diferenciacién numérica
(constante de tiempo derivada Tq) y establecen el nivel de ganancia del regulador de tensién del

Ajuste de la estabilidad DECS-450R
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algoritmo de PID (Ka). Usando el valor recomendado Ka, se unificara el bucle de control PID,
simplificando el modelado y la validacion del sistema.

Ajustes de estabilidad del modo FVR
El DECS-450R basa su respuesta de tension de campo en los siguientes ajustes.

La ganancia proporcional (Kp) se multiplica por el error entre el punto de ajuste de tension de campo y el
valor de tension de campo real. La disminucién de Kp reduce el exceso en la respuesta transitoria.
El aumento de Ky acelera la respuesta transitoria.

La ganancia integral (Ki) se multiplica por la integral del error entre el punto de ajuste de tension y el valor
de tensién de campo real. El aumento de Ki disminuye el tiempo para alcanzar el estado estable.

La ganancia derivada (K4) se multiplica por la derivada del error entre el punto de ajuste de tensién y el
valor de tensién de campo real. El aumento de Kq disminuye las oscilaciones en la respuesta transitoria.

Los ajustes adicionales de estabilidad de FVR quitan el efecto del ruido en la diferenciacién numérica
(constante de tiempo derivado Tq) y establecen el nivel de ganancia del regulador de tension del
algoritmo de PID (Ka). Usando el valor recomendado Ka, se unificara el bucle de control PID,
simplificando el modelado y la validacion del sistema.

FCR/FVR

FCR FVR

Kp - Ganancia Proporcional Kp - Ganancia Proporcional

10.000 10.000

Ki - Ganancia Integral Ki - Ganancia Integral

50.000 100.000

Kd - Ganancia Derivativa Kd - Ganancia Derivativa

0.000 0.000

Td- Constante de Tiempo Derivativa Td- Constante de Tiempo Derivativa

Kz - Ganancia de Lazo (Ka Recomendado) Kz - Ganancia de Lazo (Ka Recomendado)
o100 | o |

Figura 13-4. Ajustes de la ganancia de FCRy FVR

Otros modos y funciones

Ruta de navegacion del BESTCOMSPIus: Explorador de ajustes, Configuraciéon de funcionamiento,
Ganancia, var, FP, OEL, UEL, SCL, limitador de VAR

Ruta de navegacion de la interfaz de usuario (HMI): Configuracion, Configuracién de operacion,
Ganancia, Otra ganancia

La configuracion del ajuste de estabilidad de los modos Var y Factor de Potencia se proporcionan en el
DECS-450R junto con los ajustes para el ajuste de estabilidad de los limitadores, la funcidn de igualacion
de tensién y la respuesta de tension del campo principal. Figura 13-5 ilustra estos ajustes tal como
aparecen en BESTCOMSPlus.

Modo Var

La ganancia integral (Ki) ajusta la ganancia integral del modo Var, que determina la caracteristica de la
respuesta dinamica DECS-450R a un punto de ajuste de var modificado.

La ganancia de bucle (Kg) ajusta el nivel de ganancia de bucle aproximado del algoritmo Pl para el
control de var.

DECS-450R Ajuste de la estabilidad
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Modo Factor de potencia

La ganancia integral (Ki) ajusta la ganancia integral que determina la caracteristica de la respuesta
dinamica DECS-450R a un punto de ajuste del factor de potencia modificado.

La ganancia de bucle (Kg) ajusta el nivel de ganancia de bucle aproximado del algoritmo Pl para el
control del factor de potencia.

Limitador de sobreexcitacion (OEL)

La ganancia integral (Ki) ajusta la velocidad a la que responde el DECS-450R durante una condicién de
sobreexcitacion.

La ganancia de lazo (Kg) ajusta el nivel de ganancia de bucle aproximado del algoritmo de PI para la
funcién del limitador de sobreexcitacion.

Limitador de subexcitaciéon (UEL)

La ganancia integral (Ki) ajusta la velocidad a la que responde el DECS-450R durante una condicién de
subexcitacion.

La ganancia de lazo (Kg) ajusta el nivel de ganancia de bucle aproximado del algoritmo de PI para la
funcion del limitador de subexcitacion.

Limitador de corriente del estator (SCL)

La ganancia integral (Ki) ajusta la velocidad a la que el DECS-450R limita la corriente del estator.

La ganancia de bucle (Kg) ajusta el nivel de ganancia de bucle aproximado del algoritmo Pl para la
funcién limitador de corriente del estator.

Limitador de var
La ganancia integral (Ki) ajusta la velocidad a la que el DECS-450R limita la potencia reactiva.

La ganancia de bucle (Kg) ajusta el nivel de ganancia de bucle aproximado del algoritmo PID para la
funcion del limitador de potencia reactiva.

Igualacién de tensién

La ganancia de bucle (Kg) ajusta la velocidad a la que el DECS-450R iguala la tension del generador con
la tensién del bus.

Limitador VAR, FP, OEL, UEL, SCL, VAR

VAR QEL SCL Coincidencia de Tension
Ki - Ganancia Integral Ki - Ganancia Integral Ki - Ganancia Integral Kg - Ganancia de Lazo

10.000 2.000 3.000

Kg - Ganancia de Lazo Kg - Ganancia de Lazo Kg - Ganancia de Lazo

0.500 0.050 0.500

FP UEL VARL

Ki - Ganancia Integral
000

i

Kg - Ganancia de Lazo
0.300

Ki - Ganancia Integral
7.000

I

Kg - Ganancia de Lazo
0.300

Ki - Ganancia Integral
000

Kg - Ganancia de Lazo
0.500

Figura 13-5. Otros ajustes de Modo y Ganancia de funcién

Ajuste de la estabilidad
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Regulacion de campo de bucle interno

Ruta de navegacion del BESTCOMSPIus: Explorador de ajustes, configuracion de funcionamiento,
ganancia, regulador de campo de bucle interno

Ruta de navegacion de la interfaz de usuario (HMI): Configuracion, Configuracién de operacion,
Ganancia, Regulador de campo de bucle interno

Cuando se habilita el bucle de control interno, la respuesta del regulador depende de las ganancias AVR
y de las ganancias de bucle interno.

El ajuste Ki - Ganancia Integral se utiliza para configurar la velocidad de respuesta del DECS-450R ante
cambios en la tensiéon de campo principal. El ajuste Kg - Ganancia de bucle ajusta el nivel de ganancia
de bucle aproximado del algoritmo Pl para el regulador de campo de bucle interno. Figura 13-6 ilustra
estos ajustes tal como aparecen en BESTCOMSPlus.

Lazo Interno Regulador de Campo

Gain
Ki - Ganancia Integral

Kg - Ganancia de Lazo

1.000

Figura 13-6. Configuracion de ganancia del regulador de campo de bucle interno

Conversion de ganancias de un DECS-300 o DECS-400

El DECS-450R utiliza un bucle de control unificado por unidad, mientras que el DECS-300 y el DECS-
400 no lo hacen. Una herramienta de conversion de software en BESTCOMSP/us facilita la actualizacién
a un DECS-450R. La herramienta calcula las ganancias unificadas por unidad para un DECS-450R para
que coincidan con la respuesta de un DECS-300 o DECS-400 en una aplicacion especifica. En
BESTCOMSPIus, haga clic en Herramientas, Convertir ganancias para abrir la pantalla.

Notas

Todos los ajustes del grupo de ajustes de Parametros del sistema deben
programarse antes de ejecutar la herramienta de conversion. Estos ajustes
incluyen Datos nominales, Transformadores de deteccién y Transductor de
aislamiento de campo. Consulte la seccion Configuracion de este manual para
obtener informacién adicional sobre estos ajustes.

Las ganancias no incluidas en la utilidad de conversion deben ingresarse
manualmente y no requieren modificacion.

Simplemente introduzca las ganancia DECS-400 en los correspondientes campos de la columna DECS-
400. Seleccione si el Modo OEL es Punto sumador o sustitucién. Haga clic en Convertir para revisar los
nuevos valores de ganancia mostrados en la columna DECS-450R Equivalente. El botdn Aplicar
ganancia introduce automaticamente los nuevos valores de ganancia en los ajustes de ganancia DECS-
450R adecuados. Figura 13-7 ilustra estos ajustes, tal como aparecen en BESTCOMSPIus.

DECS-450R Ajuste de la estabilidad
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o convertir ganancias

DECS-300 / DECS-400
AVR Kg (Primarior)

[

AVR Kg (convertir)

FCRKg

FVRKg
VARKg

PF Kg

L ]

OELKg

[ ]

UELKg
SCLKg

Varl Kg

L ]

Coincidencia de Tension Kg

[ ]

DECS-450 equivalente
AVR Ka (Primarior)

L ]

AVR Ka (convertir)

FCR Ka

L ]

FVR Ka

VAR Kg

L ]

PFKg
OELKg

UEL Kg
SCLKg

Varl Kg

L ]

Coincidencia de Tension Kg

L ]

DECS-450 Activo
AVR Ka (Primarior)
AVR Ka (convertir)
FCR Ka
FVR Ka
VAR Kg
PF Kg
OELKg
UELKg
SCLKg
Varl Kg
Coincidencia de Tension Kg

I

Nota: Las ganancias no incluidas en |a utilidad del convertidor deben ingresarse manualmente y no requieren medificacion.

9610072990
— O *
convertir
Actualizar
Ganancias
Cancelar

Modo OEL

Punto de Suma

Lazo Interno

Deshabilitar

La conversién AVR Ka (Primarior)
se ve afectada por €l modo de

lazo interno.

Ajuste de la estabilidad

Figura 13-7. Pantalla Convertir ganancia
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14 » Montaje

Cuando no se envian como parte del equipo ensamblado, los sistemas digitales de control de excitacién
DECS-450R se entregan en cajas resistentes para evitar dafios durante el envio. Tras la recepcion de un
DECS-450R, revise que los numeros de modelo y de tipo se correspondan con aquellos en la lista de
solicitud y embalaje. Inspeccione el equipo para comprobar que no haya dafios y, en caso de detectar
alguno, presente un reclamo ante el transportista y notifiqueselo a la oficina regional de ventas, a su
representante de ventas o a un representante de ventas de Basler Electric.

Si no planea instalar la unidad inmediatamente, guardela dentro del paquete original de envio, en un
lugar libre de polvo y humedad.

Consideraciones del montaje

Dado que el sistema DECS-450R vy el transductor de aislamiento de campo tienen un disefio de estado
solido, se pueden montar en cualquier angulo conveniente en un entorno donde la temperatura no sea
inferior a —40°C (—40°F) ni superior a 60°C (140°F).

DECS-450R

Se requiere una placa de proteccion para el montaje del panel (o puerta de cubiculo). Las dimensiones
totales del DECS-450R y de la placa de proteccion se muestran en Figura 14-1. Figura 14-2 muestra las
dimensiones de corte y perforacion del panel para el montaje de un DECS-450R con la placa de
proteccion.

También hay ménsulas disponibles para montar el sistema DECS-450R en un bastidor de 19 pulgadas.
Se solicita con el numero de pieza 9365207030 (requiere dos ménsulas).

Esta disponible un kit de reacondicionamiento para instalar un DECS-450R en un recorte de panel
DECS-300. Se solicita con el numero de pieza 9369707009.

El DECS-450R se puede instalar directamente en un panel DECS-400 y en una placa de proteccion
existente. Una placa de transicion simplifica el proceso para cablear un DECS-450 con los cables
existentes del DECS-400. Para pedidos, el nimero de parte es 9597106100. Consulte /a Placa de
transicion a continuacién para ver las instrucciones de instalacion.

Transductor de aislamiento de campo

El transductor de aislamiento de campo esta disefiado para el montaje en superficie y no se requiere
recorte de panel. Figura 14-3 muestra las dimensiones del transductor de aislamiento de campo y las
ubicaciones de perforacion de orificios.

Transformador de potencia de aislamiento

En aplicaciones en las que se utiliza energia de control redundante, la potencia de control de CA debe
aplicarse al DECS-450R por medio de un transformador de aislamiento. Se recomienda el nimero de
pieza BE31449001 de Basler Electric. Figura 14-4 ilustra las dimensiones y la ubicacion de los orificios
de montaje del nimero de parte BE31449001.

DECS-450R Montaje
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Figura 14-1. DECS-450R con placa de proteccion, dimensiones generales
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0.187 (4.75) dia. hole

Orificio de 0,187 (4,75) de diametro

Field Current (mV Shunt)

Corriente de campo (derivacion mV)

Field Voltage (V)

Tensién de campo (V)

GND GND
SH+ SH+
Field Isolation Transducer Transductor de aislamiento de campo
Signal Port Puerto de sefal

Figura 14-3. Dimensiones del transductor de aislamiento de campo
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Figura 14-4. Dimensiones del transformador de aislamiento (BE31449001)

Placa de transicion

La actualizacion de un DECS-400 al DECS-450R se simplifica con una placa de transicion opcional. La
placa de transicion (Figura 14-5) reubica los terminales DECS-450R para que se alineen con el cableado

previamente conectado a un DECS-400.

Montaje

DECS-450R
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P010246

Figura 14-5. Cableado de la placa de transicion a DECS-450R (se muestra DECS-450)

Los terminales de la placa de transicion estan precableados a conectores y orejetas de anillo que se
acoplan con los cabezales, conectores y tornillos de terminales del DECS-450R. La placa de transicion
se adhiere a la parte posterior del DECS-450R y sus terminales se alinean con los del DECS-400
retirado. Mientras que el disefio de terminales de la placa de transicion coincide con el del DECS-400, su
etiquetado de funcidon de terminal coincide con el del DECS-450R. Los terminales de la placa de
transicién se muestran en la Figura 14-6.

DECS-450R Montaje
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Figura 14-6. Asignaciones de terminales de placa de transicion (se muestra DECS-450)

DECS-450R

Montaje



9610072990 14-7

Instalacion

Para instalar la placa de transicién, realice los pasos siguientes.

1.

8.

Retire los seis tornillos DECS-450R que se muestran en la Figura 14-7 (localizadores A, By C). Tres
tornillos estan ubicados en el lado izquierdo del DECS-450R vy tres tornillos estan ubicados en el lado
derecho del DECS-450R.

® ® ] ] [ ¥ @ ®
[} =
o o =5 °o o
DECS-450 o ® @ ® o o DECS-450
Right Side Left Side
Panel o ® <« Y o o Panel
|
@ o S © <+ 4@* —> @ o o PO102-45 @

Figura 14-7. Ubicaciones de los tornillos de montaje (se muestra DECS-450)

Deslice el conjunto de la placa de transicion en la parte posterior del DECS-450R, como se muestra
en la Figura 14-5. Alinee los orificios de montaje mas bajos del conjunto de la placa de transicion con
los del DECS-450R (Figura 14-7 localizador C). Instale dos de los tornillos suministrados en los
orificios de montaje mas bajos para que la placa de transicion esté unida al DECS-450R, pero se
pueda girar lejos del DECS-450R y permitir el acceso a los terminales DECS-450R. Véase la Figura
14-5.

Conecte el cable de tierra (etiquetado GND) de la placa de transicién al terminal de tierra del DECS-
450R. El par maximo para el tornillo terminal de tierra es de 21 in-Ib (2,4 Nem).

Conecte los cables de los terminales CT de la placa de transicién a los terminales CT
correspondientes del DECS-450R. Estos cables estan estampados con nimeros que corresponden a
los terminales CT del DECS-450R. El par maximo para estos tornillos es de 21 pulgadas (2,4 Nem).

Conecte los siguientes cables del conjunto de la placa de transicion a sus puertos correspondientes
en el DECS-450R:

a. Transductor de aislamiento de campo (conector tipo D de 15 pines)
b. Ethernet (conector RJ-45)

Enchufe los cables restantes del conjunto de la placa de transicion en los cabezales de conector
correspondientes del DECS-450R. Los conectores de cable del conjunto de placa de transicion estan
codificados para evitar errores de conexion.

Gire el conjunto de la placa de transicidn en su posicion en el DECS-450R y alinee los orificios de
montaje restantes. Asegurese de que no haya alambres o cables pellizcados entre el DECS-450R y
la placa de transicion. Instale los cuatro tornillos restantes suministrados, dos por lado, como se
muestra en la Figura 14-7 (localizadores A y B).

Apriete los seis tornillos (localizadores A, By C) con un par maximo de 11 pulgadas (1,2 Nem).

Si retira una placa de transicion, realice el procedimiento de instalacién en orden inverso.

DECS-450R Montaje
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15 « Terminales y Conectores

Esta seccidn describe las terminales y conectores del DECS-450R y el transductor de aislamiento de
campo.

Conexiones del DECS-450R

Todos los terminales y conectores del DECS-450R estan ubicados en el panel trasero. Las conexiones
del transformador de deteccion de corriente del DECS-450R consisten de terminales de tornillo y las
conexiones restantes tienen encabezados de una sola fila y multiples pines que se acoplan con
conectores extraibles cableados por el usuario. Los conectores DECS-450R varian segun su funcion y
las opciones especificadas.

Figura 15-1 ilustra las terminales y conectores del panel posterior del DECS-450R. Las letras de
referencia de la ilustracion corresponden a las descripciones de los bloques de terminales y conectores
que figuran en la

Tabla 15-1. El puerto USB del panel frontal se ilustra y describe en la seccién Controles e indicadores en
este manual.

DECS-450R Terminales y Conectores
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IRIG+ IRIG+
EXPANSION COM PORT PUERTO DE COM. DE EXPANSION
BATT+ BATT+
ETHERNET ETHERNET
START ARRANQUE
COM COM
STOP PARAR
IN 1 IN 1
CTA CTA
CTB CTB
CTC CTC
CCCT CCCT
SH SH
WTCHD WTCHD
RLY RLY
FIELD ISOLATION TRANSDUCER TRANSDUCTOR DE AISLAMIENTO DE CAMPO
CTRL CTRL

Tabla 15-1. Descripciones del terminal y del conector del panel posterior DECS-450R

Referencia

Descripcion

A Las terminales IRIG se conectan a una fuente IRIG para la sincronizacion del

cronometraje del DECS-450R.

B Las entradas de contacto para las funciones de Arranque y Paro (Start / Stop) y las

entradas de contacto programables 1 a 4 se aplican a estas terminales.

C Las entradas de contacto programables 5 a 10 se aplican a estos terminales.

D Una parte de estos pines del bloque de terminales acepta conexiones para entradas de

comunicacion RS-485.

contacto programables 11 a 14.
Los pines restantes del bloque de terminales sirven como conexiones para la

Este conector DB-9 se proporciona para la comunicacion PROFIBUS (tipo XX1XXXX).

F El generador trifasico y la tension de deteccién del bus, obtenidos de transformadores

de tensién (VT) suministrados por el usuario, se conectan a estas terminales.

G Una parte de este bloque de terminales acepta una sefal de control analdgica externa

para el control auxiliar del punto de ajuste de regulacion. Las terminales | +, |-,V + y V—
se utilizan para el control externo del punto de ajuste de regulacién con la terminal SH
que sirve como conexion para el blindaje de un cable.

Los pines restantes del bloque de terminales sirven como conexiones para la vigilancia
Watchdog y las salidas de relevadores programables 1 a 4.

H Las salidas de contacto de relevador para salidas de relevador programables 4 a 11 se

conectan a estos terminales.

I Estas terminales aceptan potencia de control de CA y CC para permitir la operacion

DECS-450R.

J Este puerto de comunicacion Ethernet opcional utiliza el protocolo Modbus TCP para

proporcionar medicidn, anuncio y control remotos. Un puerto de cobre (100BASE-TX)
(tipo XXXXXTX) usa un conector RJ-45 estandar (como el que se muestra) y un puerto
de fibra 6ptica (100BASE-FX) (tipo XXXXXFX) usa dos conectores de fibra 6ptica.

K Estos terminales se conectan a transformadores de corriente suministrados por el

usuario (CT) que proporcionan tres fases de corriente de deteccién del generador y una
senal de compensacién de corriente cruzada.

DECS-450R

Terminales y Conectores
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Referencia Descripcion

L Este conector tipo D de 15 pines se proporciona para la comunicacion con el transductor
de aislamiento de campo.

M Una parte de este bloque de terminales proporciona salidas para los cuatro
controladores programables para el medidor.

Los pines restantes del bloque de terminales suministran salida de control de excitacidon
analdgica.

Cableado DECS-450R

Todos los encabezados conectables pueden tener terminales de resorte o de compresion, especificados
por su tipo. Las terminales de resorte (tipo XXXXXXS) aseguran cada cable con un contacto cargado a
resorte. Las terminales de compresion (tipo XXXXXXC) aseguran cada cable con un contacto de
compresion de tornillo.

Todos los encabezados aceptan un tamafo maximo de cable de 12 AWG con una longitud de tira de
cable recomendada de 0,4 pulgadas (10 mm). Para terminales de compresion, el par maximo del tornillo
es de 5,3 pulg-Ib (0,6 N » m). Todos los encabezados estan codificados para ayudar a prevenir
conexiones incorrectas.

Las conexiones de deteccién de corriente se realizan a través de terminales de tornillo # 8 (localizador L
en la Figura 17-1) y aceptan un ancho maximo de terminal de 0,32 pulgadas (8,1 mm) y un tamano
maximo de cable de 14 AWG. El par de apriete maximo del tornillo es 21 pulg-lb (2,4 N » m).

Conexiones de transductor de aislamiento de campo

Las conexiones del transductor de aislamiento de campo consisten en terminales de tornillo # 6 y un
conector tipo D hembra de 15 pines designado J1. Figura 15-2 ilustra las terminales del transductor de
aislamiento de campo.

Terminales y Conectores DECS-450R
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Figura 15-2. Terminales y conectores de transductores de aislamiento de campo

Tabla 15-2. Descripciones de la terminal y conector del transductor de aislamiento de campo

Referencia Descripcion

A GND: La terminal GND se utiliza como conexién a masa. Asegurese de que el
transductor de aislamiento de campo esté conectado a tierra mediante un cable de
cobre calibre 12 AWG o mayor, conectado al terminal GND.

SH +: Se conecta a un terminal de salida positivo de derivaciéon de corriente

—50: Se conecta a un terminal de salida negativo de derivacion de corriente de

50 mVCC (si se utiliza)
—100: Se conecta a un terminal de salida negativo de derivacion de corriente de

100 mVCC (si se utiliza)

B La entrada de deteccion de tensién de campo acepta tension de campo con uno de
cinco niveles nominales. Se suministran conjuntos de terminales para tension de campo
nominal de 63 VCC, 125 VCC, 250 VCC, 375 VCC y 625 VCC. Cada entrada de tension
tiene un terminal positivo y uno negativo.

C El conector del puerto de sefiales J1 recibe potencia de servicio del sistema DECS-
450R y envia sefiales de tension de campo y de corriente de campo a DECS-450R. J1
se conecta al conector del transductor de aislamiento de campo del DECS-450R a
través de un cable (Basler P/N 9372900021) suministrado con el DECS-450R.

Cableado del transductor de aislamiento de campo

Todas las conexiones se realizan a través de terminales de tornillo # 6 y aceptan un tamafio de cable
maximo de 12 AWG. El par de apriete recomendado es 9 pulg-lb (1,01 N « m).

DECS-450R Terminales y Conectores



15-6 9610072990

Terminales y Conectores DECS-450R



9610072990 16-1

16 « Conexiones tipicas

Los diagramas de conexion tipicos aparecen en esta seccion como guia cuando se cablea el DECS-
450R para comunicacién y deteccion. Para las conexiones de compensacion de corriente cruzada,
consulte la seccion Deteccion de tension y corriente de este manual.

Las conexiones tipicas con un IFM-150 se muestran en la Figura 16-1. Las conexiones tipicas con un
BCM-2 se muestran en la Figura 16-2. La "Maquina" en las Figuras 16-1y 16-2 representa un generador
cuando el DECS-450R esta operando en modo generador y un motor cuando esta operando en modo
motor. Los localizadores de notas numeradas en las figuras 16-1y 16-2 corresponden a las
descripciones de la Tabla 16-1.

Notas

e La puesta a tierra del transformador de corriente (CT) debe
aplicarse de acuerdo con los cddigos y convenciones locales.

e En este manual, las terminales del CT se muestran con
designaciones de polaridad (+/=) y nUmeros de terminal, sin
embargo, las terminales fisicas del CT del DECS-450R estan
etiquetadas solo con numeros de terminal.

Las entradas y salidas de contacto DECS-450R se muestran en Figura 16-3.

Tabla 16-1. Notas tipicas de dibujos de conexién

Referencia Descripcion
1 Entrada de deteccidn de tensidn del generador. Se necesita un transformador de tension
si la tension de la linea supera los 240 VCA.
2 Las conexiones son necesarias solo si se utilizan las funciones de igualacién de tension,

verificacion de sincronizacion y sincronizador automatico.

Consulte la seccién Entradas de energia o Especificaciones para conocer las
clasificaciones nominales de entrada de potencia de control.

3 Cuando se utiliza potencia de control de CA y CC redundante, se debe conectar un
transformador de aislamiento entre la fuente de tensidon CA y las terminales de potencia
de control CA del DECS-450R.

DECS-450R Conexiones tipicas
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Figura 16-1. Conexiones tipicas DECS-450R con IFM-150
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MACHINE

MAQUINA

MACHINE FIELD

CAMPO DE LA MAQUINA

Voltage Sensing Transformers

Transformadores de deteccion de tension

Power Potential Transformer

Transformador de potencial eléctrico

AC Shutdown Contactor

Contactor de apagado de CA

125 Vdc Station Power

Estacion de alimentacion de 125V CC

SHUNT
50 or 100 mVdc

DERIVACION
50 0 100 mV CC

Typical SSE-N Rectifier Chassis

Chasis rectificador SSE-N tipico

Field Flashing Resistor

Resistencia de centelleo de campo

GND GND

Field Voltage Tension de campo

Field Isolation Transducer Transductor de aislamiento de campo
Field Campo

Current Corriente

Shunt Derivacion

IFM-150 IFM-150

Firing Pulses Pulsos de encendido

COM COM

DC CcC

AC CA

Stop/Start Contact Contacto Detencién/Arranque

Accessory Input

Entrada de accesorios

Field Isolation Transducer
15-pin D-sub

Transductor de aislamiento de campo
D-sub de 15 pines

USB Type-B

USB Tipo-B

4-20 mA Meter Drivers

Impulsores del medidor de 4-20 mA

IRIG-B Time Sync Input

Entrada sinc. de tiempo IRIG-B

CTRL CTRL

BATT BATT

RS-485 Modbus Communication Terminals Terminales de comunicacion Modbus RS-485
Shield Blindaje

120 Vac Station Power

Estacion de alimentacion de 120 VCA

Ethernet, Copper (shown) or Fiber Optic
(optional)

Ethernet, cobre (mostrado) o fibra dptica (opcional)

Expansion Com Port Profibus (optional)

Expansién de puerto de com. Profibus (opcional)

IRIG

IRIG

SH SH
DC CC
AC CA
DECS-450R Conexiones tipicas
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Figura 16-2. Conexiones tipicas DECS-450R con BCM-2
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Figura 16-3. Entradas y salidas de contacto del DECS-450R

START START
COM A COM A
STOP STOP
IN IN

PROGRAMMABLE CONTACT INPUTS

ENTRADAS DE CONTACTO PROGRAMABLES

PROGRAMMABLE OUTPUT CONTACTS

CONTACTOS DE SALIDA PROGRAMABLES

WTCHD

WTCHD

RLY

RLY

Instalacién para Sistemas con certificacion de la CE

Para cumplir los requisitos EMC para Sistemas con certificacién de la CE, instale lo siguiente:
Un conjunto de Transductor de aislamiento de campo (FIT, en inglés), (Num. de Parte de Basler:

9372900104 o0 9372900105)

Un Cable FIT (Num. de Parte de Basler: 9372900021 [incluido con 9372900104 y -105] o

9372900022)

Un solo nucleo de ferrita sobre todos los alambres de potencia de control, colocado cerca de las

terminales 84 a 87 del DECS-450R

(Num. de Parte de Basler: 37995, Fair Rite 0444164181)
Un solo nucleo de ferrita sobre ambos alambres de salida de control, colocado cerca de las

terminales 116 y 117 del DECS-450R

(NUm. de Parte de Basler: 37995, Fair Rite 0444164181)
Si se utiliza Ethernet 100BASE-TX (de cobre), el cable de Ethernet debe ser blindado.

DECS-450R

Conexiones tipicas
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17 » Software BESTCOMSPIus®

Descripcién general

BESTCOMSPIus® es una aplicacion para PC basada en Windows® que ofrece una interfaz grafica de
usuario facil de usar para los productos de comunicacién de Basler Electric. EIl nombre BESTCOMSPIus
es la abreviatura en inglés de Basler Electric Software Tool for Communications, Operations,
Maintenance and Settings.

BESTCOMSPIus le da al usuario un medio con el que puede establecer y controlar el DECS-450R con
solo sefalar y hacer clic. Las capacidades de BESTCOMSPIus hacen que la configuracion de uno o mas
controladores DECS-450R sea rapida y eficiente. Una de las ventajas principales de BESTCOMSPIus es
que se puede crear un esquema de ajustes, guardar en un archivo y luego cargarlo en el DECS-450R
cuando al usuario le resulte comodo.

BESTCOMSPIlus utiliza plugin que permiten al usuario administrar multiples productos de Basler Electric.
El plugin DECS-450R se abre dentro del shell principal de BESTCOMSPIus.

El mismo esquema légico predeterminado que se envia con el DECS-450R se incorpora a
BESTCOMSPIus mediante la descarga de los ajustes y la l6gica del DECS-450R. Esto le da al usuario la
opcion de desarrollar un archivo de ajustes personalizados mediante la modificacion del esquema logico
predeterminado o la creacién de un esquema Unico desde cero.

La légica programable BESTlogic™ Plus se utiliza para programar la l6gica DECS-450R para elementos
de proteccion, entradas, salidas, alarmas, etc. Simplemente arrastre y suelte elementos, componentes,
entradas y salidas en la cuadricula del programa y establezca conexiones entre ellos para crear el
esquema légico deseado.

BESTCOMSPIus también permite descargar los archivos COMTRADE estandares de la industria para
analizar los datos de oscilografia almacenados. Se puede hacer un analisis detallado de los archivos de
oscilografia usando el software BESTwave™.

La Figura 17-1 ilustra los componentes tipicos de la interfaz de usuario del plugin DECS-450R con
BESTCOMSPlus.

DECS-450R Software BESTCOMSP/us®
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=] BESTCOMSPIlus® - [DECS-450 - DECS-450 Settings 06-15-20.bstd]
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Figura 17-1. Componentes tipicos de la interfaz de usuario

Instalacion

BESTCOMSPIus funciona con sistemas que utilizan Windows 7 SP1, Windows 8.1, Windows 10 version
1607 (actualizacién de aniversario) o posterior y Windows® 11. El software BESTCOMSPIus® esta
integrado en el marco de soporte Microsoft® .NET Framework. El programa de configuracidon que instala
BESTCOMSPIus en su computadora también instala el plugin DECS-450R y la version requerida de
.NET Framework (si aun no la tiene instalada). Las recomendaciones de sistema para .NET Framework y
BESTCOMSPIus se enumeran en Tabla 17-1.

Tabla 17-1. Recomendaciones de sistema para BESTCOMSPIus y .NET Framework

Tipo de sistema Componente Recomendacién
32/64 bits Procesador 2.0 GHz
32/64 bits RAM 1 GB como minimo, se recomiendan 2 GB

200 MB (si .NET Framework ya esta instalado en la PC.)
4.5 GB (si .NET Framework no esta instalado en la PC.)

32/64 bits Disco duro

Para instalar y ejecutar BESTCOMSPIus, el usuario de Windows debe tener derechos de Administrador.
Es posible que los usuarios de Windows que posean derechos limitados no puedan guardar archivos en
determinadas carpetas.

Software BESTCOMSPIus® DECS-450R
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Instalar BESTCOMSP/us®

Advertencia

No conecte un cable USB hasta que se complete la configuracion
correctamente. Si conecta un cable USB antes de que finalice la
configuracion, se pueden generar errores.

1. Descargue BESTCOMSPIus de www.basler.com.

2. Haga clic en el botén de instalacion de BESTCOMSPIus. La utilidad de instalacion instala
BESTCOMSPIus, .NET Framework (si aun no esta instalado), el controlador USB y el complemento
DECS-450 para BESTCOMSPIus en su PC.

Cuando se completa la instalacion de BESTCOMSPIus, se agrega una carpeta de Basler Electric al
menu de programas de Windows. Para obtener acceso a esta carpeta, haga clic en el botén Inicio de
Windows y, a continuacion, tenga acceso a la carpeta Basler Electric en el menu Programas. La carpeta
Basler Electric contiene un icono que inicia BESTCOMSPIus cuando se hace clic.

Conecte el DECS-450R e inicie BESTCOMSPIlus®

El plugin DECS-450R es un médulo que se ejecuta dentro del shell BESTCOMSPIus y contiene ajustes
operativos y logicos especificos para el DECS-450R.

Conexion de un cable USB

El controlador USB se copid a su PC durante la instalacion de BESTCOMSP/us® y se instala
automaticamente después de conectarse al DECS-450R. El progreso de la instalacién del controlador de
USB se muestra en el area de la barra de tareas de Windows. Windows le informara cuando la
instalacion esté completa.

Nota

En algunos casos, el Asistente de hardware nuevo encontrado le advertira
acerca del controlador de USB. Si esto sucede, dirija al asistente hacia la
siguiente carpeta:

C:\Program Files\Basler Electric\USB Connect Driver\

Si el controlador USB no se instala correctamente, consulte la seccién Mantenimiento y solucién de
problemas para obtener un procedimiento de solucién de problemas.

Conecte un cable USB entre la PC y su DECS-450R. Aplique potencia de control al DECS-450R y
espere hasta que se complete la secuencia de arranque.

Arranque BESTCOMSPIus®

Para iniciar BESTCOMSPIus, haga clic en el botdn Inicio, sefale Programas, Basler Electric, y luego
haga clic en el icono BESTCOMSPIus. Durante el arranque inicial, se muestra la pantalla Seleccionar
idioma de BESTCOMSPlus (Figura 17-2). Puede elegir ver esta pantalla cada vez que arranque
BESTCOMSPIus o puede seleccionar un idioma preferido y esta pantalla dejara de aparecer en el futuro.
Haga clic en OK para continuar. Esta pantalla se puede acceder en otro momento, seleccionando
Herramientas y Seleccionar idioma en la barra de menu.

DECS-450R Software BESTCOMSP/us®
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BESTCOMSPlus® Seleccionar Idicma

Deutsch
English
espariol
frangais
portugués
pycckmia

FI(EE) 1B

En el arranque de BESTCOMSPIlus®...

@) Ver Cuadro de Didlogo

Utilizar el Idioma Seleccionado

Aceptar

Figura 17-2. Pantalla Seleccionar idioma de BESTCOMSPIus

Se abre la ventana de la plataforma BESTCOMSPIus®. Seleccione Nueva conexién en el menu
desplegable Comunicacion y seleccione DECS-450R. Consulte la Figura 17-3.

B BESTCOMSPlus®

Archivo 1 Comunicacién | Herramientas  Ayuda

Mueva Conexién

Nuevo Dispositive

BE1-11
BE1-FLEX
DECS-150
DECS-250
DECS-450
DGC-2020
DGC-2020ES
DGC-2020HD
IEM-2020
Load Share Module
RTD Module

o iE ]

Figura 17-3. Menu desplegable de comunicacion

Aparece la pantalla de conexiéon DECS-450R que se muestra en Figura 17-4

y haga clic en Conectar.

Software BESTCOMSPIus®

. Seleccione Conexion USB

DECS-450R
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O Conexién Ethernet [IP (Direccién : Puerto)] ( 2 ) Conectar
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@® Conexion USB 1 Dispositivos Conectados

Ethernet
USBE
O Seleccionar el Dispositivo a Conectar con

Directorio de Dispositivos

Descripcion ~ Modelo  Mimero de Serie IP Direccidn Puerto COM  Mdmero de Teléfono  Conexidn por Defecto

m
w
m
J
w

Avanzado_ Cerrar

Figura 17-4. Pantalla de conexién del DECS-450R

Como establecer comunicacion

La comunicacion entre BESTCOMSPIus y el DECS-450R se establece haciendo clic en el boton
Conectar en la pantalla Conexién del DECS-450R (consulte Figura 17-4) o haga clic en el boton
Conectar en la barra inferior del menu de la pantalla principal de BESTCOMSPIus (Figura 17-1). Si
recibe un mensaje de error “No se puede conectar al dispositivo”, verifique que las comunicaciones estén
configuradas correctamente. Solo se permite una conexion Ethernet por vez. Descargue todos los
ajustes y la logica del seleccionando Descargar ajustes y l6gica del menu desplegable Comunicacion.
BESTCOMSPIus leera todos los ajustes y la logica del DECS-450R vy los descargara en la memoria de
BESTCOMSPlus.

Barras de menus

Las barras de menus se encuentran cerca de la parte superior de la pantalla de BESTCOMSPIus®
(consulte Figura 17-1). La barra del menu superior tiene cinco menus desplegables. Con la barra del
menu superior, es posible gestionar los archivos de ajustes, configurar los ajustes de comunicacion,
cargar y descargar los ajustes y archivos de seguridad, asi como comparar archivos de ajustes. La barra
de menus inferior consta de iconos en los que puede hacer clic. La barra de menu inferior se utiliza para
cambiar las vistas de BESTCOMSPus, abrir un archivo de ajustes, conectar/desconectar, hacer una
vista previa de la impresiéon de medicion, cambiar al modo en directo y enviar los ajustes después de
realizar un cambio cuando no se esta en modo en directo.

Barra del menu superior (Shell del BESTCOMSPIus®)

Las funciones de la barra del menu superior se enumeran y describen en Tabla 17-2.

DECS-450R Software BESTCOMSP/us®
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Tabla 17-2. Barra del menu superior (Shell de BESTCOMSPIus®)

Elemento del menu Descripcion
Archivo
Nuevo Crea un nuevo archivo de ajustes
Abrir Abre un archivo de ajustes existente

Abrir archivo como texto

Visor de archivos genéricos para archivos *.csv, *txt, etc.

Cerrar

Cierra el archivo de ajustes

Guardar

Guarda el archivo de ajustes

Guardar como

Guarda el archivo de ajustes con un nombre diferente

Exportar a archivo

Guarda los ajustes como un archivo *.csv

Imprimir

Abre el menu de impresion

Propiedades

Muestra las propiedades de un archivo de ajustes

Historial

Muestra el historial de un archivo de ajustes

Archivos recientes

Abre un archivo abierto previamente

Salir

Cierra el programa BESTCOMSPlus

Comunicacion

Nueva conexion

Elija un nuevo dispositivo o DECS-450R

Cerrar conexion

Cierra la comunicacion entre BESTCOMSPIus y el DECS-450R

Descargar ajustes y légica del
dispositivo

Descarga los ajustes operativos y légicos desde el dispositivo

Cargar ajustes y logica al
dispositivo

Carga los ajustes operativos y ldgicos al dispositivo

Cargar ajustes a dispositivo

Carga los ajustes operativos al dispositivo

Cargar légica a dispositivo

Carga los ajustes légicos al dispositivo

Descargar seguridad de
dispositivo

Descarga los ajustes de seguridad desde el dispositivo

Cargar seguridad a dispositivo

Carga los ajustes de seguridad en el dispositivo

Configurar

Ajustes de Ethernet

Cargar archivos de dispositivo

Carga el firmware en el dispositivo

Herramientas

Buscar actualizaciones

Busca las actualizaciones de BESTCOMSPIus® por Internet

Seleccionar idioma

Selecciona el idioma de BESTCOMSPIus

Configurar contrasefa de archivo

Protege mediante contrasefia de un archivo de ajustes

Comparar archivos de ajustes

Compara dos archivos de ajustes

Exportar automaticamente la
medicion

Exporta los datos de medicidn segun el intervalo definido por el usuario

Convertir ganancias

Convierte el valor de ganancia DECS-400 AVR Kg para usarlo en el
DECS-450R. Consulte la seccion Ajuste de estabilidad para mas
detalles.

Registro de eventos - Ver

Muestra el registro de eventos del BESTCOMSPIus

Registro de eventos: Creacion de
registros prolijos

Habilita/inhabilita registros detallados

Registro de eventos: Creacion de
registros detallados de las
comunicaciones

Habilita/inhabilita registros detallados de las comunicaciones

Generar certificado

Genera un certificado (no aplica a DECS-450R)

Dispositivos aceptados

Muestra y elimina dispositivos aceptados (no aplica a DECS-450R)

Ventana

Todo en cascada

Coloca todas las ventanas en cascada

Software BESTCOMSPIus®

DECS-450R
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Elemento del menu Descripcion
Mosaico Coloca las ventanas en un mosaico horizontal o vertical

Maximizar todo

Maximiza todas las ventanas

Ayuda

Buscar actualizaciones Busca las actualizaciones de BESTCOMSPIus® por Internet

Buscar ajustes de actualizaciones | Activa o cambia la busqueda automatica de actualizaciones

Acerca de

Muestra informacion general, detallada y del sistema

Barra de menu inferior (plugin DECS-450R)

Las funciones de la barra de menu inferior se enumeran y describen en la Tabla 17-3.

Tabla 17-3. Barra de menu inferior (plugin DECS-450R)

Boton Menu Descripcion
Ver Le permite ver el Panel de medicién, el Panel de ajustes o Mostrar informacién
de ajustes. Abre y guarda los espacios de trabajo. Los espacios de trabajo
personalizados hacen que el cambio entre tareas sea mas facil y mas eficaz.
Abrir archivo Abre un nuevo archivo de ajustes.
Conectar/ Abre la pantalla Conexién del DECS-450R que le permite conectarse al
desconectar DECS-450R por USB o por Ethernet. También se utiliza para desconectar un

DECS-450R conectado.

Vista previa de la

Muestra la pantalla Vista previa de impresion donde se muestra la vista previa

medicién de la impresién de Medicion. Haga clic en el botén de la impresora para
enviarla a una impresora.

Exportar medicion Permite exportar todos los valores de medicién a un archivo csv *.

Opciones Muestra una lista desplegable titulada Ajustes del modo En directo, que activa
el modo En directo, en el cual los ajustes se envian automaticamente al
dispositivo en tiempo real a medida que se cambian.

Enviar ajustes Envia los ajustes al DECS-450R cuando BESTCOMSPlus no esté

funcionando en el Modo en directo. Haga clic en este boton después de
realizar un cambio de ajustes para enviar los ajustes modificados al DECS-
450R.

Explorador de ajustes

El Explorador de ajustes es una herramienta conveniente dentro BESTCOMSPIus®, que se utiliza para
navegar por las diferentes pantallas de ajustes del plugin DECS-450R. Las descripciones de estos
ajustes de ajustes se organizan de la siguiente manera:

e Ajustes generales
Comunicaciones

Parametros del sistema
Configuracion de informes

Ajustes de funcionamiento
Igualacién de sincronizador/tensién

Proteccion

DECS-450R

Entradas programables

Salidas programables

Configuracion de alarma

Logica programable de BESTlogicPlus

Software BESTCOMSP/us®
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Seréa necesaria la configuracion légica después de hacer algunos cambios en los ajustes. Para obtener
mas informacion, consulte el capitulo BESTlogicPlus.

Ingreso de ajustes

Al ingresar los ajustes en el BESTCOMSPIus, cada ajuste se valida segun los limites prestablecidos.
Los ajustes ingresados que no se apegan a los limites prestablecidos se aceptan, pero se les ponen
banderas de incumplimiento. La Figura 17-5 ilustra un ejemplo de ajustes etiquetados como incorrectos

(localizador A) y la ventana de Validacion de ajuste (localizador B) usada para diagnosticar los ajustes

con falla.

BESTCOMSPIus ® - [DECS-450 - DECS-450 Settings 06-15-20.bst4]
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Parametros de Sistema Regulador Automatico de Tensian (AVR) Regulador Corriente de Campo (FCR) Regulador Tensian de Campo (FVR)
Configuracién de Reporte
. Referencia Referencia Referencia
Parimetros Operativos .
s oy prmaryV O Primary & prnany
- Referencias Configurar For Unidad 0.010 For unidad (carga plens) 0.159 Por unidad (carga plena)
i AVR/FCR/FVR Referencias
. VAI/PF Referencias Min (% de nominal) Min (% de nominal) Min (% de nominal)
Entrada Auxiliar
i Compensacién en paralelo = - =
Autoseguimiento Max (% de nominal) Max (% de nominal) Max (% de nominal)
ranaoe o
Lazo Interna Regulador de Campo Tasa Travesia (s) Tasa Travesia (s) Tasa Travesia (s)
Ganancia
Limitadores
i Arrang transit
PSS Pre-posician 1 Pre-posicion 1 Pre-posician 1
Sincronizador/ Coincidencia de Tension Referencia Referencia Referencia
Protecien prinany prinary A Prinany v
Entradas Pi bl
S:\i:a:;rnr:rga:wr:halases For Unidad 0010 For unidad (carga plena) 0.159 For unidad (carga plena)
C?”f‘QUVECiﬁﬂ Alarma Tasa Travesia (s) Tasa Travesia (s) Tasa Travesia (s) R
Légica Programable BESTIogic™Plus Ja Validacién de los ajustes 1 x
| € 2 Errores|| /& 1 Advertencias| | (@) 0 Mensajes| | Revalidar  Haga clic en el enlace del Nombre del Ajuste para abrir la pantalla donde esté el ajuste.
Mombre del ajuste Valor del dispositivo Mensaje de error
£y DecsSetpoint,ExcCurMinSe tpoint imit o Cannot validate. One or more supparting settings are invalid.
@ DecsSetpoint.ExcCurMaxSetpointt imit 180.0 DecsSetpoint.ExcCurMaxSetpaintLimit. Value 180.0 is out of range (0 - 120)
DecsSetpoint.GenVolSetpoint 155.0 DecsSetpoint. GenVolSetpoint. Value 155.0is out of range (84 - 144)
d) AVR/FCR/FVR Referencias Informacion sobre la Configuracion 1
DECS-450.Parametros Operativos. AVR/FCR/FVR Referencias {‘1 FUERA DE LINEA

Figura 17-5. Ajustes con etiqueta de incumplimiento y Ventana de validaciéon de ajuste

La ventana de validacion de ajuste, vista al seleccionar la pestafia de Validacion de Ajuste (localizador
C), despliega tres tipos de anuncios; errores, advertencias y mensajes. Un error describe un problema,
como un ajuste que esta fuera de rango. Una advertencia describe una condicién donde los ajustes de
soporte no son validos, haciendo que otros ajustes incorrectos con los limites prestablecidos. Un
mensaje describe un problema menor de ajuste que fue resuelto de manera automatica por el
BESTCOMSPIus. Un ejemplo de una condicién que dispara un mensaje es el ingreso de un valor de
ajuste con una resolucion que excede el limite impuesto por el BESTCOMSPIus. En esta situacion, el
valor se redondea automaticamente y se dispara un mensaje. Cada anuncio lista un nombre con

hipervinculo para el ajuste incorrecto y un mensaje de error que describe el problema. Hacer clic en el

nombre del ajuste con hipervinculo lo lleva a la pantalla de ajuste con el ajuste causante del problema.
Si hace clic derecho en el nombre del ajuste con hipervinculo restablecera el ajuste a su valor

predeterminado.

Nota

Es posible guardar un archivo de ajustes del DECS-450R en BESTCOMSP/us con
ajustes incorrectos. Sin embargo, no es posible cargar ajustes incorrectos al DECS-450R.

Software BESTCOMSPIus®
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Explorador de mediciéon

Este Explorador de medicidon se usa para ver los datos del sistema en tiempo real, incluso valores de
tension y corrientes del generador, estado de entrada y salida, alarmas, informes y otros parametros.
Consulte la seccién Medicion para obtener mas informacion sobre el Explorador de medicion.

Administracién de archivos de ajustes

Un archivo de ajustes contiene todos los ajustes y la légica del DECS-450R y su extensién de archivo es
"bst4".

Es posible guardar solo la l6gica del DECS-450R que se muestra en la pantalla de la Logica programable
de BESTlogicPlus, como un archivo l6gico en una biblioteca independiente. Esto es util cuando se
requiere una logica similar para multiples sistemas DECS-450R. La extensién de archivo de un archivo
l6gico creado en BESTCOMSPlus es "bsl4".

Es importante tener en cuenta que los ajustes y la l6gica se pueden cargar al dispositivo juntos o por
separado, pero siempre se descargan juntos. Para obtener mas informacién sobre los archivos de la
l6gica, consulte la seccion BESTlogicPlus.

Como abrir un archivo de ajustes

Para abrir un archivo de ajustes DECS-450R con BESTCOMSPlus, haga clic en el menu Archivo y
seleccione Abrir. Aparece el cuadro de didlogo Abrir. Este cuadro de didlogo le permite utilizar las
técnicas normales de Windows para seleccionar el archivo que desea abrir. Seleccione el archivo y elija
Abrir. También puede abrir un archivo haciendo clic en el botén Abrir archivo de la barra de menu
inferior. Si esta conectado a un dispositivo, se le pedira que cargue los ajustes y la l6gica desde el
archivo al dispositivo actual. Si selecciona Si, los ajustes mostrados en la instancia BESTCOMSPIus se
reemplazaran por los ajustes del archivo abierto.

Coémo guardar un archivo de ajustes

Seleccione Guardar o Guardar como en el menu desplegable Archivo. Aparece un cuadro de dialogo que
le permite introducir un nombre de archivo y una ubicacién para guardar el archivo. Seleccione el botén
Guardar para terminar de guardar del archivo.

Coémo cargar ajustes o logica en el dispositivo

Para cargar un archivo de ajustes a DECS-450R, abra el archivo o cree el archivo usando
BESTCOMSPIus. Luego, abra el ment Comunicacién y seleccione Cargar ajustes y logica al dispositivo.
Si desea cargar los ajustes operativos sin légica, seleccione Cargar ajustes a dispositivo. Si desea cargar
la l6gica sin los ajustes operativos seleccione Cargar I6gica a dispositivo. Se le pedira que ingrese el
nombre de usuario y la contrasefia. El nombre de usuario predeterminado es “A” y la contrasefia
predeterminada es “A”. Si el nombre de usuario y la contrasefia son correctos, comienza la carga y se
muestra la barra de progreso.

Descargar ajustes y légica del dispositivo

Para descargar los ajustes y la I6gica del DECS-450R, abra el menu Comunicacién y seleccione
Descargar ajustes y légica del dispositivo. Si los ajustes de BESTCOMSP/us® han cambiado, se abrira
un cuadro de dialogo preguntandole si quiere guardar los actuales cambios de ajustes. Usted puede
elegir Si o No. La descarga comienza después de haber tomado la accién requerida para guardar o
descartar los ajustes actuales. BESTCOMSPIus lee todos los ajustes y la logica desde el DECS-450R y
los carga en la memoria de BESTCOMSPIus.

Como imprimir un archivo de ajustes

Para obtener una vista previa de la impresion de los ajustes, seleccione Imprimir en el menu desplegable
Archivo. Para imprimir los ajustes, seleccione el icono de impresora en la esquina superior izquierda de
la pantalla Vista previa de impresion.

DECS-450R Software BESTCOMSP/us®
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Coémo comparar los archivos de ajustes

BESTCOMSPIus tiene la capacidad de comparar dos archivos de ajustes. Para comparar los archivos,
abra el menu Herramientas y seleccione Comparar archivos de ajustes. Aparece el cuadro de dialogo
Configuracion de comparacion de ajustes de BESTCOMSPIus (Figura 17-6). Seleccione la ubicacion del
primer archivo en Fuente ajustes izquierda y seleccione la ubicacion del segundo archivo en Fuente
ajustes derecha. Si esta comparando un archivo de ajustes que se encuentra en el disco duro de la PC o
en medios portatiles, haga clic en el botén de carpeta y navegue hasta el archivo. Si desea comparar los
ajustes descargados de una unidad, haga clic en el botén Seleccionar unidad para configurar el puerto
de comunicacion. Haga clic en el botén Comparar, para comparar los archivos de ajustes seleccionados.

Creacion de Comparacidn de Configuracion BESTCOMSPlus®

Fuente de Configuracién lzquierda Fuente de Configuracién Derecha

(®) Configuracién en memoria () Configuracién en memoria

() Archivo de corfiguracién en e disco (®) Archivo de configuracién en el disco

() Descargar la configuracién de la unidad () Descargarla configuracién de la unidad
Fuente lzquierda = descargar Seleccionar Unidad
|Corrfig|.|raci6n en memaonia |
Fuente Derecha = descargar Seleccionar Unidad

|C:\Basler Electric\DECS-450\DEC5-450 Seftings 06-15-20 bstd |

=

Figura 17-6. Configuraciéon de comparacion de ajustes de BESTCOMSP/lus

Aparecera un cuadro de dialogo que le notificara si se encontré alguna diferencia. Se muestra el cuadro
de didlogo de Comparacion de ajustes de BESTCOMSPIus® (Figura 17-7) en el cual puede ver todos los
ajustes (Mostrar todos los ajustes), ver solo las diferencias (Mostrar diferencias de ajustes), ver toda la
l6gica (Mostrar todas las rutas légicas) o ver solo las diferencias de logica (Mostrar diferencias de rutas
l6gicas). Seleccione Cerrar cuando termine.

| Comparacién de Configuracion BESTCOMSPlus®

() Ver Toda la Configuracién () Ver Todos los Caminos Logicos Mostrar todas las opciones DNP/Modbus
(®) Ver lals) Diferencials) de Configuracion () Veer lafs) Diferencials) de Camines Ligicos Mostrar diferencias DNP/Modbus
Incluir faktante

Configuracién en memaria C:\Basler Electric\DECS-450\DECS-450 Settings 06-15-20.bst4
DecsSetpoint.GenVolSetpoint = 155 # DecsSetpoint. GenVolSetpoint = 120
DecsSetpoint. ExcCurMaxSetpointlimit = 130 # DecsSetpoint. ExcCurMaxSetpointlimit = 120

| Decs Setpoint. GenVolSetpoint = 155 |

| Decs Setpoint. Gen'VolSetpoint = 120 |

Total : 1881
Diferencias : 2
Faltants : 0

Imprimir Cemar

Figura 17-7. Comparacion de ajustes de BESTCOMSP/us®

Software BESTCOMSPIus® DECS-450R
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Exportacion automatica de medicion

La funcion de exportacion automatica de medicion exporta automaticamente los datos de la medicion
durante un periodo definido por el usuario cuando se encuentra activa una conexiéon de DECS-450R.

El usuario especifica la Cantidad de exportaciones y el Intervalo entre una exportacién y otra. Introduzca
un nombre de archivo para los datos de medicion y una carpeta en la cual guardar el archivo. La primera
exportacioén se realiza inmediatamente después de hacer clic en el boton Iniciar. Haga clic en el botén
Filtro para seleccionar pantallas de medicion especificas. Figura 17-8 ilustra la pantalla de Medicion de
exportacion automatica.

1B Auto de Exportacion de Medician l = 8

Esto automaticamente exportara datos de medicion a un intervalo especifico.
Ingrese un intervalo de tiempo en minutos (5-60) que la exportacion pasara.
Ingrese el ndmero de exportaciones a realizar (1-300).

Seleccione un nombre de archivo base y directorio.

La cuenta de exportacion sera anexada a cada archivo.

Auto de Exportacion de Medicion

Intervala: Mamero de Exportaciones:

Base Nombre del Archivo:

auto_exp
Directorio:
CiAUsers\briand\Documents E
Tiempo hasta la proxima Exportacion
02:02
El Tiempo Total Restante
0:39:02

]
il
A

Figura 17-8. Pantalla Exportar automaticamente la medicion

Actualizaciones del firmware

Las mejoras futuras de la funcionalidad DECS-450R pueden requerir una actualizacion de firmware.
Dado que los ajustes predeterminados se cargan cuando se actualiza el firmware del DECS-450R, los
ajustes se deben guardar en un archivo antes de actualizar el firmware.

jAdvertencia!

Antes de realizar cualquier procedimiento de mantenimiento, saque
de funcionamiento el DECS-450R. Consulte los diagramas
esquematicos correspondientes para asegurarse de que se hayan
realizado todos los pasos necesarios para desenergizar
correctamente y por completo el DECS-450R.

DECS-450R Software BESTCOMSP/us®
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Precaucion — jSe perderan los ajustes!

Al actualizar el firmware, los ajustes predeterminados se cargaran al
DECS-450R, se borraran los informes y los eventos, y se reiniciara el
DECS-450R. BESTCOMSPIus® se puede utilizar para descargar los
ajustes y guardarlos en un archivo para poder restablecerlos después
de actualizar el firmware. Consulte Administracion de archivos de
ajustes si necesita ayuda para guardar un archivo de ajustes.

Precaucion

La instalacion de versiones anteriores de firmware puede provocar
problemas de compatibilidad que provoquen la incapacidad de
funcionar correctamente y es posible que no tengan las mejoras y
soluciones a los problemas que proporcionan las versiones mas
recientes. Basler Electric recomienda encarecidamente utilizar la
ultima versién del firmware en todo momento. El uso de versiones
anteriores del firmware es por cuenta y riesgo del usuario y puede
anular la garantia de la unidad.

Nota

Se debe descargar la ultima version del software BESTCOMSPIus del
sitio web de Basler Electric e instalarla antes de realizar cualquier
actualizacion del firmware.

9610072990

Un paquete del dispositivo contiene el firmware para el DECS-450R. El firmware incrustado es el
programa operativo que controla las acciones del DECS-450R. EI DECS-450R almacena el firmware en
la memoria flash no volatil que se puede reprogramar a través de los puertos de comunicacién. No es
necesario reemplazar los chips EPROM al actualizar el firmware con una versién mas nueva.

Nota

Si se pierde energia o la comunicacién se interrumpe durante la
transferencia de archivos al DECS-450R, la carga del firmware fallara.
El dispositivo seguira usando el firmware anterior. Una vez
restablecida la comunicacion, el usuario debera reiniciar la carga del
firmware. Seleccione Cargar archivos del dispositivo del menu
desplegable Comunicacion y continie normalmente.

Actualizacion del firmware en el DECS-450R

El siguiente procedimiento, que permite actualizar el firmware en el DECS-450R.

1.

5.

Aplique potencia de control al DECS-450R.

Conéctese al DECS-450R con BESTCOMSPIus. Verifique la version de la aplicacion del
firmware en la pantalla Ajustes generales > Informacion del dispositivo.

Abra el archivo del paquete del dispositivo deseado (decs450.bef).

Software BESTCOMSPIus®

Retire el DECS-450R del servicio. Consulte los diagramas esquematicos correspondientes para
asegurarse de que se hayan realizado todos los pasos necesarios para desenergizar
correctamente y por completo el DECS-450R.

Seleccione Cargar archivos del dispositivo del menu desplegable Comunicacién. No tiene que
estar conectado al DECS-450R en este momento. Guarde los ajustes cuando se le solicite, si lo

DECS-450R
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Tilde la casilla para el firmware DECS-450R. Anote el numero de version del firmware del DECS-
450R; esta es la version que se utilizara para configurar la Version de la aplicacion en el archivo
de ajustes en un paso posterior.

Haga clic en el botén Cargar y siga las instrucciones que aparecen para iniciar el proceso de
actualizacion.

Una vez terminada la carga, desconecte la comunicacion con el DECS-450R.
Cargue el archivo de ajustes guardado en el DECS-450R.

a. Cierre todos los archivos de ajustes.

b. En el menu desplegable Archivo, seleccione Nuevo, DECS-450R.

c. Conéctese al DECS-450R.

d. Una vez que se hayan leido todos los ajustes del DECS-450R, abra el archivo de ajustes
guardado seleccionando Archivo, Abrir archivo en el meni BESTCOMSPIus. Luego
busque el archivo para cargar.

e. Cuando BESTCOMSPlus le pregunte si desea cargar los ajustes y la logica al
dispositivo, haga clic en Si.

f.  Sirecibe mensajes de falla de carga e indicaciones de que la lédgica no es compatible
con la version del firmware, verifique que el nimero de tipo del DECS-450R en el archivo
guardado coincida con el DECS-450R en que se carga el archivo. El nUmero de tipo del
archivo de ajustes se encuentra en Ajustes generales > Numero de tipo, en
BESTCOMSPIus.

g. Siel numero de tipo del archivo de ajustes no coincide con el del DECS-450R en que se
debe cargar, desconéctese del DECS-450R y modifique el nimero de tipo en el archivo
de ajustes. Luego repita los pasos titulados Cargar el archivo de ajustes guardado en el
DECS-450R.

Actualizaciones de BESTCOMSPIus®

Las mejoras en el firmware DECS-450R generalmente coinciden con las mejoras en el plugin DECS-
450R para BESTCOMSPIus®. Cuando un DECS-450R esta actualizado con la ultima version del
firmware, también se debe obtener la Ultima version de BESTCOMSPlus.

Puede descargar la ultima version de BESTCOMSP/us en www.basler.com.

BESTCOMSPIus busca actualizaciones automaticamente cuando esta habilitado. Para habilitar,
haga clic en Ayuda, luego en Ajustes de busqueda de actualizaciones. Cuando se abra el cuadro
de dialogo, haga clic en la casilla Verificar automaticamente y Guardar. (Se requiere una
conexion a Internet.)

Puede usar la funcion manual “Buscar actualizaciones” en BESTCOMSPIus para asegurarse de
que la dltima version se instala cuando selecciona Buscar actualizaciones en el menu
desplegable Ayuda. (Se requiere una conexién a Internet.)

DECS-450R Software BESTCOMSP/us®
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18 « BESTlogic™Plus

Introduccion

BESTlogic™ Plus Programmable Logic es un método de programacion utilizado para administrar las
capacidades de entrada, salida, proteccion, control, monitoreo e informes del Sistema de control de
excitacion digital DECS-450R de Basler Electric. Cada DECS-450R tiene multiples bloques logicos
auténomos, que poseen todas las entradas y salidas de los componentes discretos equivalentes.

Cada bloque légico independiente interactua con entradas de control y salidas de hardware basadas en
variables ldgicas, que se definen a modo de ecuaciones con BESTlogicPlus. Las ecuaciones de
BESTlogicPlus que ingresan y se guardan en la memoria no volatil del sistema DECS-450R integran
(conectan electrénicamente) los bloques de proteccion y control habilitados o seleccionados con las
entradas de control y las salidas de hardware. El grupo de ecuaciones logicas que define la légica del
DECS-450R se denomina esquema ldgico.

Estos esquemas estan configurados para una aplicacion tipica de proteccion y control de un generador
sincrono y practicamente eliminan la necesidad de una programacion de "de Arranque desde cero".
BESTCOMS Plus ® se puede usar para abrir un esquema légico que se guardoé previamente como un
archivo y subirlo al DECS-450R. Los esquemas légicos predeterminados también se pueden
personalizar en funcién de una aplicacion determinada. Mas adelante en esta seccién encontrara
informacion detallada sobre los esquemas de la Idgica.

BESTlogicPlus no se utiliza para definir los ajustes operativos (modos, umbrales de captacion y retardos)
de las funciones individuales de proteccion y control. Los ajustes operativos y los ajustes l6gicos son
interdependientes, pero se programan programadas por separado. Modificar los ajustes légicos equivale
a cambiar las conexiones en un panel, y supone un procedimiento diferente al de la realizacion de los
ajustes operativos que controlan los umbrales de captacion y los retardos de un DECS-450R. En otras
secciones de este manual de instrucciones se proporciona informacién detallada sobre la configuracion
de operacion.

Precaucion

Este producto incluye uno o mas dispositivos con memoria no volatil.

La memoria no volatil se utiliza para almacenar informacién (como por
ejemplo, los ajustes) que se debe preservar cuando el producto se somete a
ciclos de encendido/apagado o se reinicia. Las tecnologias establecidas con
memoria no volatil tienen un limite fisico con respecto a la cantidad de veces
que se pueden borrar y escribir. En este producto, el limite es de 100.000
ciclos de borrado/escritura. Durante la aplicacién del producto, se deben
considerar las comunicaciones, la légica y otros factores que pueden causar
escrituras frecuentes/reiteradas de los ajustes u otra informacién que se
conserva en el producto. Las aplicaciones que dan lugar a dichas escrituras
frecuentes/reiteradas pueden reducir la vida Gtil del producto y causar la
pérdida de informacién y/o la inoperatividad del producto.

Generalidades de BESTlogic ™Plus

Use BESTCOMSPIus para realizar la configuracion de BESTlogicPlus. Utilice el Explorador de ajustes
para abrir la estructura de la Légica programable de BESTIlogicPlus, como se muestra en la Figura 18-1.

La pantalla de Légica programable de BESTlogicPlus contiene una biblioteca loégica para abrir y guardar
archivos légicos, herramientas para crear y editar documentos 16gicos, y ajustes de proteccion.

DECS-450R BESTlogic™Plus
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@ BESTCOMSPIus® - [DECS-450 - SettingsFile1]
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Figura 18-1. Rama del arbol de la Logica programable de BESTlogicPlus

Composicion de BESTlogic™Plus

Para la programacién de BESTlogicPlus se utilizan tres grupos principales de objetos. Estos grupos son
E/S, Componentes y Elementos. Si desea obtener informacion detallada respecto del uso de estos
objetos para programar BESTlogicPlus, consulte los parrafos sobre la Programacioén de BESTlogicPlus.

E/S

Este grupo contiene objetos de entrada, objetos de salida, objetos fuera de pagina y alarmas. Tabla 18-1
enumera los nombres y descripciones de los objetos en el grupo de I/0.

Tabla 18-1. Grupo E/S, nombres y descripciones

Nombre

Descripcion ‘

Simbolo

Objetos de entrada

Logica 0

Siempre falsa (baja).

Logica 1

Siempre verdadera (alta).

Estado, botones del panel frontal

Botdén hacia abajo

Es verdadero cuando se oprime el
Botdn de flecha abajo del panel
frontal.

Botén de Editar

Es verdadero cuando se oprime el
Boton de Editar del panel frontal.

E o T
L BE
EAAE

EditButton

BESTlogic™ Plus

DECS-450R
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Nombre Descripcion Simbolo
Boton izquierdo Es verdadero cuando se oprime el Status Input
Boton de flecha a la izquierda del m
panel frontal. -
Botén Es verdadero cuando se oprime el Status Input
Restablecer Boton de Restablecer del panel
frontal.
Boton derecho Es verdadero cuando se oprime el Status Input
Botdn de flecha a la derecha del RightBution
panel frontal.
Botdn hacia arriba | Es verdadero cuando se oprime el Status Input
Boton de flecha hacia arriba del m
panel frontal.
Entradas fisicas
Entrada de Verdadero cuando la entrada de Input - STARTINPUT
arranque Arranque fisico esta activa. I STARTINPLT F
Entrada de paro Verdadero cuando la Entrada de Input - STOPINPUT
paro fisica esta activa. I STOPINPUT P
IN1 - IN14 Verdadero cuando la Entrada fisica Input - INPUT1

x esta activa.

Entradas virtuales

VIN1 - VING

Verdadera cuando la Entrada virtual
x esta activa.

Input - VIRTUAL SWITCH1
| VIRTUALSWITCHT }

Entradas de estado

Sincronizacion
anticipada
seleccionada

Verdadero cuando se selecciona
Anticipatorio. (Pantalla de
sincronizador)

Status Input
| ANTICIPATORY_SYNC_SELECT }

Modo automatico | Verdadero cuando la unidad esta en Status Input
activo Modo automatico (AVR). AUTO ACTIVE
Sincronizacion Verdadero cuando la sincronizacién Status Input

automatica automatica DECS esta habilitada. | DECS AUTOSYNC ENABLEP
habilitada — —
Bus inactivo Verdadero cuando se ha excedido Status Input
la configuracién de la condicién de ELUS DEAD
Bus inactivo.
Falla de bus Verdadero cuando no se cumplen Stahs Input
las configuraciones de condicion EUS FAILED
Bus estable. —
Bus estable Verdadera cuando se han superado Status Input
los ajustes de la condicion Bus I EUS STABLE C'DNDP
estable. = =
Falla de la Verdadero cuando se pierde la Status Input
entrada de fuente de alimentaciéon del DECS- | CONTROLPOWERINPUTEAILURE P
potencia de 450R.
control
Palanca tipo Verdadero cuando el elemento Status Input

crowbar activada

l6gico CROWBARSTATUS tiene
una entrada verdadera.

| CROWBARACTIVATED P

DECS-450R
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Nombre

Descripcion

Simbolo

Solicitud de cierre
de bus inactivo

Verdadero cuando esta opcién esta
habilitada por el usuario; un bus
inactivo se cierra automaticamente
al detectarlo. Falso cuando esta
opcion esta inhabilitada; un bus
inactivo permanecera abierto.

Status Input
DEAD_BUS_CLOSE_REGUEST F

Error al acelerar

Verdadero cuando la alarma Error al
acelerar esta activa.

Status Input
| FAILEDTOBUILDUP }

FCR activo Verdadero cuando la unidad esta en Status Input
Modo FCR. FCR Active
Excitacion inicial Verdadero cuando el excitacion Status Input
de campo activa inicial de campo esta activa. I FIELD FLASH ACTIVE P
Estado de Verdadera cuando se detecta una Status Input

cortocircuito de
campo

condicion de cortocircuito de
campo.

| FIELDSHORTCIRCUITSTATUS }

FVR activo Verdadero cuando la unidad esta en Status Input
Modo FVR. FVR Active
Falla de cierre de | El interruptor del generador no se Status Input

disyuntor del
generador

cerré en el periodo de espera de
cierre.

| GEN_BREAKER_FAIL_TO_CLOSE p»

Falla de apertura
de disyuntor del
generador

El interruptor del generador no se
abrioé en el periodo de espera de
cierre.

Status Input
| GEN_BREAKER_FAIL_TO_OPEN }

Falla de
sincronizacion del
disyuntor de

Verdadero cuando la sincronizacién
del interruptor del generador ha
fallado.

Status Input
| GEN_BREAKER_SYNC_FAIL }

generador

Generador Verdadero cuando se ha excedido Status Input

inactivo la configuracion de la condicion de GEN DEAD
Interruptor de generador inactivo.

Falla de Verdadero cuando no se cumplen Stahs Input

generador las configuraciones de condicién de GEN FAILED
Interruptor de generador estable. =

Generador Verdadero cuando se ha excedido Status Input

estable la configuracién de la condicién de GEN STABLE
Interruptor de generador estable. =

Tipo de contacto Verdadero cuando esta opcién esta Status Input

GOV proporcional | seleccionada. (Pantalla de ajustes | CONTACT TYPE PHGPGF”‘DNN_P
de control de desvio del regulador) = =
Regulador de Verdadero cuando el regulador de Status Input

campo de bucle
interno activo

campo del bucle interno esté activo.

[ INNER_LCOP_FIELD_REGULATOR_ACTIVE P

Seguimiento
interno activo

Verdadero cuando se esta
ejecutando el seguimiento interno.

Status Input
| INT_TRACKING_ACTIVE }

Sincronizacion
IRIG perdida

Verdadero cuando no se recibe la
sefial IRIG.

Status Input
| IRIG_SYNC_LOST_ALM }

Umbral de KW

Verdadero cuando la salida de kW
se halla por debajo del Nivel de
potencia activa de FP (Cddigo sin
red) estandar.

Status Input
| KW _THRESHOLD_STATUS }

BESTlogic™Plus

DECS-450R
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Nombre

Descripcion

Simbolo

Modo manual
activo

Verdadero cuando la unidad esta en
Modo manual (FCR / FVR).

Status Input
| MANUAL_ACTIVE

Reparto de carga
de red, recibiendo
datosdeID 1-16

Verdadero cuando los datos se
reciben de una unidad especifica de
la red de reparto de carga.

Status Input
\ RCC_RECEIVING_ID_1 }

Pérdida de
sincronizacion de
NTP

Verdadero cuando el servidor NTP
ha perdido las comunicaciones.

Status Input
| NTP_SYNC_LOST_ALM }

PLL seleccionada

bucle de bloqueo de fase (PLL).
(Pantalla de sincronizador)

Equilibrio nulo Verdadero cuando se logra el Status Input
Equilibrio nulo en el seguimiento MULL BALAMCE
interno. =

OEL Verdadero cuando el Limitador de Status Input
sobreexcitacion esta activo. OEL

Controlador PF Verdadero cuando la unidad esta en Status Input

activo Modo PF. PF Active

Sincronizacion Verdadero cuando se selecciona el Status Input

| PLL_SYNC_SELECTED }

Preposicion activa

Verdadero cuando cualquier
preposicion esta activa.

Status Input
| DECS_PREPOSITION }

Preposicion 1
activa

Verdadero cuando la Preposicion 1
est4 activa.

Status Input
| PREPOSITION_1_ACTIVE }

Preposicion 2
activa

Verdadero cuando la Preposicion 2
esta activa.

Status Input
| PREPOSITION_2_ACTINE }

Preposicion 3

Verdadero cuando la Preposiciéon 3

Status Input

en limite inferior

ajuste del modo activo esta en el
limite inferior.

activa esta activa. I PREPOSITION 2 MTWEF
SCL Verdadero cuando el Limitador de Status Input

corriente del estator esta activo.
Punto de ajuste Verdadero cuando el punto de Status Input

| Setpoint_At_Lower_Limit }

Punto de ajuste
en limite superior

Verdadero cuando el punto de
ajuste del modo activo esta en el
limite superior.

Status Input
| Setpoint_At_Upper_Limit }

Arranque suave
activo

Es verdadero durante el arranque
suave.

Status Input
| SOFTSTART_ACTME }

Estado de Verdadero cuando la unidad esta en Status Input
Arranque modo de Arranque. I OECS START STOF P
Sincronizacién Verdadero cuando la sincronizaciéon Status Input
activa esta activa. SYNC ACTIVE
Transferencia de Verdadero cuando el perro guardian Status Input
vigilancia ha expirado. | TRANSFERWATCHDOG P
Watchdog
UEL Verdadero cuando el Limitador de Status Input
subexcitacion esta activo. LEL
DECS-450R BESTlogic™Plus
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Subfrecuencia de | Verdadero cuando la Frecuencia Stahs Input
V/Hz baja o el Limitador de voltios / Hz I UNDEHFHE{]UENMP
estan activos.
Controlador de Verdadero cuando la unidad esta en Status Input
Var activo Modo VAR. VAR Active
Limitador de Var Verdadero cuando el Limitador de Status Input
activo Var esta activo. I VAR LIMITER ACTIVE P
Igualacion de Verdadero cuando la Igualacion de Status Input
tension activa tension se encuentra activa. I VOLTAGE MATCHING ACTIVE P,
Estado, proteccion
25-1 Estado Verdadero cuando se cumplen las Status Input
condiciones para la sincronizacion. ‘ PROTECTIONZ5STATUS P
27 Captacion Es verdadero cuando este elemento | Status Input
protector se ha activado. | PROTECTIOMNZ7PICKLUP }
27 Disparo Es verdadero cuando este elemento | Status Input
protector se ha disparado. | PROTECTION27TRIP }
32R Captacién Es verdadero cuando este elemento | Status Input
protector se ha activado. | PROTECTIOMN32RPICKIUP P
32R Disparo Es verdadero cuando este elemento | Status Input
protector se ha disparado. | PROTECTIONIZRTRIP P
40Q Captacion Es verdadero cuando este elemento | Status Input
protector se ha activado. | PROTECTION40GPICKUP P
40Q Disparo Es verdadero cuando este elemento | Status Input
protector se ha disparado. | PROTECTION40GQTRIP }
59 Captacion de Es verdadero cuando este elemento | Status Input
sobretension protector se ha activado. | PROTECTION2TTRIP }
59 Disparo por Es verdadero cuando este elemento | Status Input
sobretension protector se ha disparado. | PROTECTIONSSTRIP }
81 Captacion de Es verdadero cuando este elemento | Status Input
sobrefrecuencia protector se ha activado. | PROTECTIOMS101PICKLP }
81 Disparo por Es verdadero cuando este elemento | Status Input
sobrefrecuencia protector se ha disparado. | PROTECTIONSTOITRIP P
81 Captacion de Es verdadero cuando este elemento | Status Input
subfrecuencia protector se ha activado. | PROTECTIONS1U1PICKUP P
81 Disparo por Es verdadero cuando este elemento | Status Input
subfrecuencia protector se ha disparado. | PROTECTIONS1UITRIP }
Captacion por Es verdadero cuando este elemento | Status Input
diodo abierto de protector se ha activado. | EXCITEROPENDICDEPICKUP P
excitador
Disparo por diodo | Es verdadero cuando este elemento | Sitatus Input
de excitador protector se ha disparado. | EXCITEROPENDIODETRIP }
abierto
BESTlogic™Plus DECS-450R
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Captacion por
diodo de excitador
en cortocircuito

Es verdadero cuando este elemento
protector se ha activado.

Status Input
| EXCITERSHORTEDDIODEPICKUP P>

Disparo por diodo
de excitador en
cortocircuito

Es verdadero cuando este elemento
protector se ha disparado.

Status Input
| EXCITERSHORTEDDIODETRIP P

Captacion de
sobrecorriente de
campo

Es verdadero cuando este elemento
protector se ha activado.

Status Input
| PROTFIELDOVERCURRENTRPU P

Disparo por
sobrecorriente de
campo

Es verdadero cuando este elemento
protector se ha disparado.

Status Input
| PROTFIELDOVERCURRENTTRIP P

Captacion de
sobretension de
campo

Es verdadero cuando este elemento
protector se ha activado.

Status Input
| PROTFIELDOVERVOLTAGEPU P

Disparo por
sobretension de
campo

Es verdadero cuando este elemento
protector se ha disparado.

Status Input
| PROTFIELDOVERVOLTAGETRIP P

Captacion de Gen
por debajo de 10
Hz

Es verdadero cuando este elemento
protector se ha activado.

Status Input- PROTECTGENBELOW10HZPICKUP
| Gen Below 10Hz Pickup >

Disparo por Gen
por debajo de 10
Hz

Es verdadero cuando este elemento
protector se ha disparado.

Status Input- PROTECTGENBELOW10HZTRIP
| Gen Below 10Hz Trip P

Captacion de
transductor con
pérdida de
aislamiento de
campo

Es verdadero cuando este elemento
protector se ha activado.

Status Input
| LOSSOFFIELDISOTRANSDUCERPICKUP P

Disparo por
transductor con
pérdida de
aislamiento de
campo

Es verdadero cuando este elemento
protector se ha disparado.

Status Input
| LOSSOFFIELDISOTRANSDUCERTRIP >

Captacion de

Es verdadero cuando este elemento

Status Input

pérdida de protector se ha activado. | LOSSOFSENSINGRICKUP P
deteccion

Disparo por Es verdadero cuando este elemento | Status Input

pérdida de protector se ha disparado. | LOSSOFSENSINGTRIE }
deteccion

Objetos de salida

Salidas fisicas

Salidas de contacto fisico 1 a 11.

Output - OUTPUTI

OUT1 - OUT11 Dl OUTPUT1 |
Salidas Verdadero cuando el parametro Status Input - ANALOG_OUTPUT_1_OUT_OF_RANGE
analogicas seleccionado excede el rango

Salida analdgica

M1 fuera de rango
- Salida analdgica
M4 fuera de rango

establecido.

| Gen VAB }

Salidas
analégicas

Salida de control
fuera de rango

Verdadero cuando la salida de
control excede el rango
seleccionado.

Status Input
CONTROL_OUTPUT_OUT_OF _RANGE P

DECS-450R
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Objetos fuera de pagina

Salida fuera de
pagina

Se utiliza conjuntamente con la
Entrada fuera de pagina para
transformar una salida de una
pagina logica en una entrada de
otra pagina loégica. Puede modificar
el nombre de las salidas haciendo
clic con el botén secundario y
seleccionando Cambiar el nombre
de la salida. Al hacer clic con el
botdn secundario, también se
muestran las paginas donde puede
encontrar las entradas
correspondientes. Al seleccionar la
pagina, podra acceder a esa
pagina.

Of-Page Output
Test

pagina

Entrada fuera de

Se utiliza conjuntamente con la
Salida fuera de pagina para
transformar una salida de una
pagina légica en una entrada de
otra pagina loégica. Puede modificar
el nombre de las entradas haciendo
clic con el botén secundario y
seleccionando Cambiar el nombre
de la salida. Al hacer clic con el
botdn secundario, también se
muestran las paginas donde puede
encontrar las salidas
correspondientes. Al seleccionar la
pagina, podra acceder a esa
pagina.

Off-FPage Input
Test

Alarmas

Alarma global

Verdadera cuando se establece una
o varias alarmas.

Alarm
| ALARMOUTRUT p

Alarmas

16

programables 1 -

Verdadero cuando se configura una
alarma programable.

Alarm - PROGRAMMABI E Al ARM 1

I Programmable Alarm 1 Name

Componentes

Este grupo contiene Puertas légicas, Temporizadores de captacion y desactivacion, Cierres y Bloques de
comentarios. Tabla 18-2 enumera los nombres y descripciones de los objetos en el grupo Componentes.

Tabla 18-2. Grupo de componentes, nombres y descripciones

Nombre Descripcion Simbolo

Puertas légicas

AND Entrada | Salida
0 0 0
0 1 0 -
1 0 0
1 1 1

NAND Entrada | Salida
0 0 1
0 1 1 -
1 0 1
1 1 0

BESTlogic™Plus DECS-450R
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OR Entrada | Salida
0 0 0
0 1 1
1 0 1
1 1 1
NOR Entrada | Salida
0 0 1
0 1 0
1 0 0
1 1 0
XOR Entrada | Salida
0 0 0
0 1 1
1 0 1
1 1 0
XNOR Entrada | Salida
0 0 1
0 1 0
1 0 0
1 1 1
NOT .
(INVERSOR) EntBada Sal1|da E
1 0

Flanco de subida

La salida es verdadera cuando se detecta el flanco de subida de
un pulso en la sefial de entrada.

Flanco de bajada

La salida es verdadera cuando se detecta el flanco de bajada de
un pulso en la sefial de entrada.

Cronémetros de captacion y de desactivacion

Crondémetro de Se usa para establecer un retardo en la légica. Drop Dut Timer (T)
desactivacion Para obtener mas informacion, consulte Programacion de TIMER_1
BESTIlogicPlus, Temporizadores de captaciéon y desconexion, mas Delay =1
adelante en esta seccion.
+ Initiate Clutput+
Cronémetro de Se usa para establecer un retardo en la légica. Pick Up Timer (1)
captacion Para obtener mas informacion, consulte Programacion de E:EE:L}

BESTIogicPlus, Temporizadores de captaciéon y desconexion, mas
adelante en esta seccion.

+Initiat3 'Dutput+

Enclavamientos

DECS-450R
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Restablecer Cuando la entrada Set esta activada y la entrada Reset esta Reset Priority Latch
enclavamiento desactivada, el enclavamiento pasara al estado SET (ON).
de prioridad Cuando la entrada Reset esta activada y la entrada Set esta Set
desactivada, el enclavamiento pasara al estado RESET (OFF). Si Output p
ambas entradas, Set y Reset, estan activadas al mismo tiempo, Reset
un enclavamiento de prioridad de restablecimiento pasara al
estado RESET (OFF).
Establecer Cuando la entrada Set esta activada y la entrada Reset esta Set Prnionty Latch
enclavamiento desactivada, el enclavamiento pasara al estado SET (ON).
de prioridad Cuando la entrada Reset esta activada y la entrada Set esta St
desactivada, el enclavamiento pasara al estado RESET (OFF). Si Output p
las entradas Set y Reset estan activadas al mismo tiempo, un Reset
enclavamiento de prioridad de ajuste pasara al estado SET (ON).
Otro
Bloque de Ingrese los comentarios de los usuarios. .
comentarios Logic
Comment Block
Contador Verdadero cuando el recuento alcanza un nimero seleccionado
por el usuario. Counter (1
COUNT_UP incrementa el recuento cuando se recibe un m% )
verdadero. Trigger Count =1
COUNT_DOWN disminuye el recuento cuando se recibe un
verdadero.
Count U
RESET restablece el recuento a cero cuando se recibe un L
verdadero.
OUTPUT es verdadero cuando el recuento alcanza el recuento de CountDown  Alarm
activacion.
El usuario establece el conteo de disparadores y se encuentra en Reset
el Explorador de ajustes, la I6gica programable BESTlogicPlus, los
contadores l6gicos.
Elementos

Tabla 18-3 enumera los nombres y descripciones de los elementos en el grupo Elementos.

Tabla 18-3. Grupo de elementos, nombres y descripciones

Nombre

Descripcion

Simbolo

25

Cuando es verdadero, este elemento

bloquea o deshabilita la funcion de
proteccién contra verificacion de
sincronizacion 25.

27P

Cuando es verdadero, este elemento

bloquea o inhabilita la funcién de
proteccion contra subtension 27.

32

Cuando es verdadero, este elemento 32

bloquea o deshabilita la funcion de
proteccion contra potencia inversa 32.

40Q

Cuando es verdadero, este elemento

bloquea o deshabilita la funcion de
proteccion contra pérdida de excitaciéon
40Q.

BESTlogic™Plus
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Nombre Descripcion Simbolo
59P Cuando es verdadero, este elemento 59P
bloquea o deshabilita la funcion de
proteccion contra sobretensién 59. Block
810 Cuando es verdadero, este elemento 8101
bloquea o deshabilita la funcion de
proteccién contra sobrefrecuencia 810. Block
81U Cuando es verdadero, este elemento a1u 1
bloquea o deshabilita la funcion de
proteccién contra subfrecuencia 81U. Block
RESTABLECIMIENTO Cuando es verdadero, este elemento ALARM_RESET

DE ALARMA

restablece todas las alarmas activas.

+ Reset

SALIDA ANALOGICA 1-
4 INHABILITAR

Cuando es verdadero, este elemento
inhabilita la salida analdgica 1. Se
proporcionan elementos similares para las
salidas analdgicas 2 a 4.

Desactivacion de salida analégica: Cuando
TRUE, la sefial de salida analégica se
elimina eléctricamente del terminal de
salida. (Tenga en cuenta que la medicion
en BESTCOMSPIus permanece activa).
Este bloque légico permite que multiples
salidas analégicas sean paralelas. El
paralelismo de las salidas analdgicas es
util cuando un DECS primario y
redundante comparten un medidor de
panel o un controlador de circuito de
disparo.

ANALOG_OUTPUT_1_DISABLE

Disable

HABILITACION
AUTOMATICA

Cuando es verdadero, este elemento
establece la unidad en Modo automatico
(AVR).

AUTO_ENABILE

+ Enable

HABILITACION DE

Cuando es verdadero, este elemento

AUTOTRANSFER_ENABI E

TRANSFERENCIA establece la unidad como secundaria.
AUTOMATICA Cuando es falso, la unidad es primaria. Enzble
INHABILITAR Cuando es verdadero, este elemento CONTROL_OUTPUT_DISABLE
CONTROL DE SALIDA inhabilita la salida de control.
Disable

INHABILITAR Cuando es verdadero, este elemento CC_DISABLE
COMPENSACION POR | inhabilita la compensacion por corriente
CORRIENTE CRUZADA | cruzada. Disable
ESTADO CROWBAR Cuando es verdadero, este elemento CROWBARSTATUS

establece la Entrada de estado activada

por palanca Crowbar como verdadera. Status

DECS-450R
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Nombre

Descripcion

Simbolo

ESTADO DE LOGICA
DATALOG

Cuando es verdadero, se puede
seleccionar y mostrar el Estado légico x en
el registro de datos y el monitor en tiempo
real.

DATALOG_LOGIC_STATUS

Logic Status 1

inhabilita la caida cuando la unidad esta
funcionando en Modo AVR.

Logic Status 2

Logic Status 3

Logic Status 4

Logic Status 5

Logic Status 6
DISPARADOR Cuando es verdadero, este elemento DATALOGTRIGGER
DATALOG activa el registro de datos para comenzar a

registrar datos. Trigger

INHABILITAR CAIDA Cuando es verdadero, este elemento DROOP_DISABLE

+ Disable

SOBRECORRIENTE DE
CAMPO

Cuando es verdadero, este elemento
bloquea o deshabilita la funcion de
proteccion de sobrecorriente de campo.

FIELD_OVERCURRENT

Block

SOBRETENSION DE
CAMPO

Cuando es verdadero, este elemento
bloquea o deshabilita la funcion de
proteccion de Sobretension de campo.

FIELD_OVERVOLTAGE

Ademas, las entradas de contacto se
pueden asignar para permitir que se
implementen interruptores para iniciar
manualmente las solicitudes de apertura y
cierre del interruptor.

Block

GEN DEBAJO DE 10 Cuando es verdadero, este elemento GENBELOW10HZ
HZ bloquea o deshabilita la funcion de

proteccion Gen por debajo de 10 Hz. Block
INTERRUPTOR DEL Este elemento se utiliza para conectar las GENBRK
GENERADOR sefiales de salida de apertura y cierre del

interruptor desde el DECS-450R a los Status Open

contactos de salida fisica para abrir y

cerrar el interruptor del generador, y Open o

mapea la retroalimentacion del estado del

interruptor a una entrada de contacto. Close

Entradas del INTERRUPTOR DEL

GENERADOR

Estado: Esta entrada permite mapear una
entrada de contacto que proporcionara
retroalimentacion del estado del interruptor al
DECS-450R. Cuando la entrada de contacto
esta cerrada, se indica que el disyuntor esta
cerrado. Cuando la entrada de contacto esta
abierta, se indica que el disyuntor esta abierto.

Salidas del INTERRUPTOR DEL GENERADOR

Las salidas deben trazarse hacia las salidas de contacto del
DECS-450R que se utilizaran para accionar el interruptor.

Abierto: Esta salida es pulsada como VERDADERA (cierra el
contacto de salida al que esta mapeada) cuando el DECS-450R
proporciona una sefial al interruptor para abrir. Sera un pulso si
el Tipo de contacto de salida del interruptor esta configurado en
Pulso en la pantalla Hardware del interruptor en Sincronizador /
Igualacion de tension en el Explorador de ajustes, y la duracion

BESTlogic™Plus
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Nombre

Descripcion

Simbolo

Abierto: Esta entrada posibilita la asignacion
de una entrada de contacto para iniciar una

solicitud de apertura manual del interruptor.

Cuando esta entrada se cierra por pulso, se
abre el interruptor.

Cerca: Esta entrada posibilita la asignacion de
una entrada de contacto para iniciar una
solicitud de cierre manual del interruptor.
Cuando esta entrada es pulsada y el
generador esta estable, se inicia una solicitud
de cierre. Si el parametro Habilitar cierre de
bus inactivo es VERDADERO y el bus esta
inactivo, el interruptor se cerrara. Si el bus
esta estable, el DECS-450R sincronizara el
generador con el bus y luego cerrara el

esta determinada por el Tiempo de pulso abierto. Sera una
salida constante si Tipo de contacto de hardware de disyuntor
de generador se establece en continuo. Tenga en cuenta que el
tiempo de pulso debe ajustarse el tiempo suficiente para que el
interruptor se cierre realmente antes de que se retire el pulso.

Cerca: Esta salida es pulsada como VERDADERA (cierra el
contacto de salida al que esta mapeada) cuando el DECS-450R
proporciona una sefal al interruptor para que se cierre. Sera un
pulso si el Tipo de contacto de salida del interruptor esta
configurado en Pulso en la pantalla Hardware del interruptor en
Sincronizador / Igualacion de tension en el Explorador de
ajustes, y la duracion esté determinada por el Tiempo de pulso
cerrado. Sera una salida constante si Tipo de contacto de
hardware de disyuntor de generador se establece en continuo.
Observe que el tiempo del pulso se debe establecer en un valor

interruptor.

que sea suficiente para que el disyuntor se abra realmente
antes de que se retire el pulso.

REGULADOR

Se puede conectar a las entradas de los
otros bloques légicos. Cuando se sube el
regulador, la salida Subir es verdadera.
Cuando se baja, la salida Bajar es
verdadera.

GOWVR

Raize

Lower

REGULADOR DE
CAMPO DE BUCLE

Cuando es verdadero, este elemento
inhabilita el regulador de campo del bucle

INNERLOOP_FIELD_REGULATOR_DISABLE

+ Enable

INTERNO interno.

INHABILITADO

RASTREO INTERNO Cuando es verdadero, este elemento INT_TRACKING_DISABLE
INHABILITADO inhabilita el seguimiento interno.

}Disabl&

INHABILITAR CAIDA
DE LINEA

Cuando es verdadero, este elemento
inhabilita la caida de linea cuando la
unidad esta funcionando en Modo AVR.

LDROP_DISABLE

+ hsable

PERDIDA DEL
TRANSDUCTOR DE
AISLAMIENTO DE
CAMPO

Cuando es verdadero, este elemento
deshabilita la funcién del transductor de
pérdida de aislamiento de campo.

LOSSOFFIELDISOTRANSDUCER

Block

INHABILITAR ,PERDIDA
DE DETECCION

Cuando es verdadero, este elemento
inhabilita la funcién de pérdida de
deteccion.

LOSS_OF_SENSING

Block

INHABILITAR
TRANSFERENCIA DE
PERDIDA DE
DETECCION

Cuando es verdadero, este elemento
deshabilita la transferencia al Modo
manual durante una condicion de pérdida
de deteccién.

LOS_TRANSFER_DISABIF

+ Disable

HABILITAR BAJAR

Cuando es verdadero, este elemento baja
el punto de ajuste activo.

LOWER_EMABLE

+ Enable

DECS-450R
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HABILITAR MANUAL

Cuando es verdadero, este elemento
cambia la unidad al Modo manual.

MANUAL _ENABLE

- Enable

SOLAMENTE MODO
MANUAL FCR

Cuando es verdadero, este elemento
cambia el Modo manual a FCR.

MANUAL MODE_FCR ONLY

}Enable

INHABILITAR OEL

Cuando es verdadero, este elemento
inhabilita el OEL.

OEL_DISABLE

Dizable

OEL INHABILITADO EN

Cuando es verdadero, este elemento

OEL DISABLED IN_MAN_MODE

MODO MANUAL inhabilita OEL cuando la unidad esta
operando en Modo manual. p- Enable
OEL EN LINEA Cuando es verdadero, este elemento OEL_ONLINE
permite el uso de OEL cuando la unidad se
considera en linea. p- Enable

OEL SELECCIONA
CONFIGURACIONES

Cuando es verdadero, este elemento
selecciona la configuraciéon secundaria

OB_SHECT_GROUP_2

SECUNDARIAS para OEL. p- Enable
HABILITAR LM Cuando es verdadero, este elemento PARALIFl ENABIE | M
PARALELO informa a la unidad que esta en linea. El

elemento debe habilitarse cuando el 52LM
esta cerrado.

Este elemento también permite que

funcionen el UEL y la compensacién de
caida, cuando resulta verdadero.

= Enable

PID SELECCIONAR
AJUSTES
SECUNDARIOS

Cuando es verdadero, este elemento
selecciona la configuracién secundaria de
PID.

PID_SH ECT GROUP 2

+ Enable

HABILITAR FP / VAR

Cuando es verdadero, este elemento
habilita el controlador de FP y Var, e
informa a la unidad que esta en linea. El
elemento de seleccion Var / FP debe
establecerse en verdadero para usar el
modo var o FP. Este elemento debe
habilitarse cuando el 52JK esta cerrado.

PF_VAR_ENABLE JK

» Enable

HABILITAR
PREPOSICION 1

Cuando es verdadero, este elemento
informa a la unidad que use puntos de
ajuste para la Preposicion 1.

PREPOSITION_1_ENABLE

» Enable

HABILITAR
PREPOSICION 2

Cuando es verdadero, este elemento
informa a la unidad que use puntos de
ajuste para la Preposicién 2.

PREPOSITION_2 ENABIE

»- Enzble

HABILITAR
PREPOSICION 3

Cuando es verdadero, este elemento
informa a la unidad que use puntos de
ajuste para la Preposicion 3.

PREPOSITION_3 ENABLE

» Enable
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AJUSTES Cuando es verdadero, este elemento PROTECT_SH ECT_GROUFP_2

SECUNDARIOS DE
SELECCION DE

informa a la unidad que use valores
secundarios para proteccion.

+ Enable

PROTECCION
HABILITAR ELEVAR Cuando es verdadero, este elemento eleva RAISE_EMABLE
el punto de ajuste activo.
Enable
INHABILITAR SCL Cuando es verdadero, este elemento SCL_DISABLE
inhabilita el SCL.
Dizable

AJUSTES
SECUNDARIOS DE
SELECCION DE SCL

Cuando es verdadero, este elemento
selecciona la configuracion secundaria
para SCL.

SCL_SH ECT_GROUP 2

+ Enable

AJUSTES
SECUNDARIOS DE
SELECCION DE

ARRANQUE SUAVE

Cuando es verdadero, este elemento
selecciona la configuraciéon secundaria
para el arranque suave.

SOFT_START_SH ECT_GROUP 2

+ Enable

HABILITAR Cuando es verdadero, este elemento START_ENABLE
ARRANQUE arranca la unidad.
Enable
HABILITAR PARO Cuando es verdadero, este elemento para STOP_ENABLE
la unidad.
Enable
Disparo de transferencia | Cuando es verdadero, este elemento TransferwsaichdogTnp
de vigilancia Watchdog energiza el relevador de salida del la
vigilancia watchdog de transferencia. Trip
INHABILITAR UEL Cuando es verdadero, este elemento UEL_DISABLE
inhabilita el UEL.
Dizable

INHABILITAR UEL EN
MODO MANUAL

Cuando es verdadero, este elemento
inhabilita UEL cuando la unidad esta
operando en Modo manual.

UEL DISABLED IN_MAN_MODE

+ Enable

AJUSTES
SECUNDARIOS DE
SELECCION DE UEL

Cuando es verdadero, este elemento
selecciona configuraciones secundarias
para UEL.

UH_SHECT GROUP 2

+ Enable

INHABILITAR Cuando es verdadero, este elemento UNDERFREQUENCYVHZ_DISABLE
SUBFRECUENCIA inhabilita el limitador de Subfrecuencia de
V/IHZ V/Hz. Disable
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Nombre Descripcion Simbolo
ALARMA Cuando es verdadero, este elemento USERAI M1
PROGRAMABLE POR | activa una alarma programable. Programmable Alarm 1 Name
EL USUARIO 1 - 16

Trigger
INHABILITAR Cuando es verdadero, este elemento VAR_LIMITER_DISABLE
LIMITADOR DE VAR inhabilita el limitador de var.
Dizable
AJUSTES Cuando es verdadero, este elemento VAR _LIM_SELECT GROUP_2
SECUNDARIOS DE selecciona las configuraciones
SELECCION DEL secundarias en el limitador Var. Enable
LIMITADOR DE VAR
MODO VAR/FP La entrada de VAR selecciona el control VAR _PF_MODE
de VAR, y la entrada de FP selecciona el
control del factor de potencia. Off
war
EE
HABILITAR Cuando es verdadero, este elemento VAR_PF_SH ECT _ENABLE
SELECCION DE permite la seleccion de modos Vary FP.
VAR/FP Enable
INHABILITAR Cuando es verdadero, este elemento VOLT_MATCH_DISABLE
IGUALACION DE inhabilita la igualacion de tensién cuando
TENSION la unidad esta funcionando en Modo AVR. Dizable

Esquemas Iégicos

Un esquema légico es un grupo de bloques légicos interconectados que definen el funcionamiento de un
Sistema de excitacion digital DECS-450R. Solo puede haber un esquema légico activo a la vez. En la
mayoria de las aplicaciones, los esquemas légicos preprogramados eliminan la necesidad de una
programacion personalizada. Los esquemas légicos preprogramados pueden ofrecer mas entradas,
salidas o funciones de las que son necesarias para una aplicacién en particular. Esto es porque se
disefia un esquema preprogramado para una gran cantidad de aplicaciones sin una programacion
especial requerida. Las salidas de bloques légicos innecesarias se pueden dejar abiertas para inhabilitar
una funcion o se puede inhabilitar un bloqueo de funcion a través de los ajustes operativos.

Cuando se requiere un esquema légico personalizado, el tiempo de programacion se reduce al modificar
el esquema logico predeterminado.

El esquema logico activo

El DECS-450R necesita un esquema logico activo para funcionar. Todos los controladores DECS-450R
se entregan con un esquema légico activo predeterminado, precargado en la memoria. Si el esquema
I6gico predeterminado cumple con los requisitos de su aplicacion, solo se deben ajustar las
configuraciones operativas (parametros del sistema y configuraciones de umbral) antes de poner el
DECS-450R en servicio.
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Envio y recuperaciéon de esquemas légicos

Recuperacién un esquema l6gico del DECS-450R

Para recuperar la configuracién del DECS-450R, la unidad debe estar conectada a una computadora a
través de un puerto de comunicaciones. Una vez conectado, los ajustes se pueden descargar desde el
DECS-450R mediante la seleccion de Descargar configuracion y légica en el mend Comunicacion.

Envio de un Esquema légico al DECS-450R

Para enviar configuraciones al DECS-450R, la unidad debe estar conectada a una computadora a través
de un puerto de comunicaciones. Una vez conectada, los ajustes se pueden cargar en el DECS-450R
seleccionando Carga de configuracién y l6gica en el menu Comunicacion.

Precaucion

Siempre retire el DECS-450R del servicio antes de cambiar o
modificar el esquema logico activo. Intentar modificar un esquema
l6gico mientras el DECS-450R esta en servicio podria generar salidas
inesperadas o accidentales.

La modificacion de un esquema logico en BESTCOMSPIus® no activa
automaticamente ese esquema en el DECS-450R. El esquema
modificado debe cargarse en el DECS-450R. Vea los anteriores
parrafos sobre Enviar y recuperar esquemas l6gicos.

Esquemas légicos predeterminados

El esquema légico predeterminado para los sistemas se muestra en Figura 18-2 y Figura 18-3. La légica
predeterminada para las salidas fisicas es la misma para los sistemas y se muestra en Figura 18-4.
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Entrada de Estado Salida- OUTPUT1
DECS START STOP p—___—#{ START/STOP LM/JK Logic
| = = | Entrada- INPUTS
] _+_ PREPOSITION_1_ENABLE
Alarma Salida - OUTPUT3 52 LM Ly
ALARMOUTPUT p—  —p  ALARM B Habilitar
| | Entrada de Estado
AUTO_ENABLE DECS_START_STOP
E':L:E '::;DUE' ! - Entrada- INPUTS
p- Habilitar [FREPOSITIONI | DROOP_DISABLE
MANUAL_ENABLE Deshabilitar
Entrada - INPUT2
MANUAL_MODE p Habilitar PARALLEL_ENABLE LM

' Habilitar

¥
L ]

RAISE_ENABLE
Entrada - INPUT3

OEL_ONLINE

Habilitar

LOWER_ENABLE
Entrada - INPUT4 VOLT_MATCH_DISABLE

LOWER - Habilitar Deshabilitar
ilitar

PREPOSITION_2 ENABLE

Entrada - INPUTG Entrada - INPUTS PF_VAR_ENABLE JK
PREPOSITION_2 - Habilitar =
p- Habilitar
PREPOSITION_3 ENABLE
Entrada - INFUT7
PREPOSITION_3 = Habilitar

VAR_PF_SELECT_ENABLE

b Habilitar

AUTOTRANSFER_ENABLE

Entrada - INPUT10

AUTOTRANSFER

g Habilitar

Salida - OUTPUTE

FIELD_FLASH_ACTIVE

Entrada de Estado

FIELD_FLASH_ACTIVE

Figura 18-2 . Légica predeterminada - Pestafia 1 de la Pagina légica

ALARM_RESET
Entrada - INFUT11 Entrada - INPUT12

ALARM_RESET b Restablecer |SEI'I'INGS_GRP2 ]‘l; 5 SOFT_START_ _GROUP.2

Habiliar

Limiter Alarm Output PROTECT_SELECT_GROUP_2

— Salida-OUTPUT2

LIMITER_ACTIVE

SCL_SELECT_GROUP 2

Habiliar

WAR_LIMITER_ACTIVE

UEL_SELECT_GROUP 2

Enirada de Estado
UNDERFREQUENCYWHZ

Hahilitar

m

nirada de Estado

i

[~ Habilitar

m

nirada de Estado
Setpoint_At_Upper_Limit

VAR_LIM_SELECT_GROUP_2

Entrada de Estado Salida -OUTPUT4
[ MANUAL_ACTIVE o MANUAL_MODE |

—— Habilitar

Enlrada de Estado Salida -OUTPUTS
[DECS_PREPOSITION - p{ PREPOSITION_ACTIE |

Figura 18-3 . Légica predeterminada - Pestaia 2 de la Pagina légica

BESTlogic™Plus DECS-450R



9610072990 18-19

Salida-OUTPUT1

START/STOP START/STOP }

Salida- OUTPUT3

-
ALARM ALARM ES

Salida-OUTPUTG

=L
FIELD_FLASH_ACTIVE FIELD_FLASH_ACTIVE EJ

Salida - OUTPUT2

5
LIMITER_ACTIVE LIMITER_ACTIVE |

Salida- OUTPUT4

=
MANUAL_MODE MANUAL_MODE | ==

Salida- OUTPUTS

PREPOSITION_ACTIVE PREPOSITION_ACTIVE }

Salida- OUTPUT7

e
OUTPUT 7 OUTPUTY ¢

Figura 18-4 . Logica predeterminada: pestaina de Salidas fisicas

Programacion en BESTIlogic ™Plus

Para programar BESTlogicPlus, use el Explorador de ajustes dentro de BESTCOMSPIus para abrir la
rama del arbol de I6gica programable BESTlogicPlus como se muestra en Figura 18-1.

Se utiliza el método arrastrar y soltar para conectar una variable o series de variables a elementos,
componentes, salidas y entradas logicas. Para dibujar un enlace de puerto a puerto (triangulos), haga
clic con el botdn izquierdo en un puerto, arrastre el enlace a otro puerto y suelte el boton izquierdo del
mouse. El punto final del enlace se ajusta automaticamente al puerto mas cercano cuando se encuentra
dentro de cierta proximidad. Un puerto rojo indica que se requiere o que falta una conexién al puerto. Un
puerto negro indica que no se requiere una conexion al puerto. No se permite trazar una conexién o
enlace entre dos entradas o dos salidas. Solo se puede conectar un enlace a cualquier salida.

Si se inhabilita un objeto o elemento, tendra una X amarilla. Para habilitar el elemento, navegue a la
pagina de ajustes para ese elemento. Una X roja indica que un objeto o elemento no esta disponible
segun el numero de tipo del DECS-450R.

Los bloques légicos pueden organizarse automaticamente haciendo clic derecho en un area en blanco
en la Tabla del programa y seleccionando Disefio automatico.

Deben cumplirse las siguientes condiciones antes de que BESTCOMSPIus permita que la légica se
cargue en el DECS-450R:

¢ Un minimo de dos entradas y un maximo de 32 entradas en cualquier compuerta multipuerto (AND,
OR, NAND, NOR, XOR, y XNOR).

¢ Un maximo de 32 niveles légicos para cualquier ruta en particular. Una ruta se considera un bloque
de entrada o un lado de salida de un bloque de elementos a través de puertas a un bloque de salida
o un lado de entrada de un bloque de elementos. Esto incluye cualquier puerta OR en la pagina de
Salidas fisicas, pero no los pares coincidentes de bloques de Salidas fisicas.

e Se permite un maximo de 256 compuertas por nivel l6gico con un maximo de 256 compuertas
permitidas por diagrama. Todos los bloques de salida y lados de entrada de bloques de elementos
estan en el nivel I6gico maximo del diagrama. Todas las compuertas se empujan hacia adelante y
hacia arriba en niveles légicos y mediante registros intermedios para llegar al bloque de salida final o
al bloque de elemento, si es necesario.
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Los tres indicadores de estado estan ubicados en la esquina inferior derecha de la ventana de
BESTlogicPlus. Estos indicadores muestran el estado de guardado légico, el estado del diagrama I6gico
y el estado de la capa légica. Tabla 18-4 define los colores para cada indicador.

Tabla 18-4. Indicadores de estado

Indicador Color Definicién
Naranja La Iégi’ca ha cambiado desde la ultima vez que se
Estado de guardado l6gico guardo.
(Izquierda) Verde La légica NO ha cambiado desde la Ultima vez que se
guardo.
[ ] Rojo NO se cumple con los requisitos enumerados
Estado del diagrama l6gico anteriormente.
(Centro) Verde Se cumple con los requisitos enumerados
anteriormente.
o Rojo NO se cumple con los requisitos enumerados
Estado de la capa logica anteriormente.
(Derecha) Verde Se cumple con los requisitos enumerados
anteriormente.

Cronémetros de captacion y de desactivacion

Un cronémetro de captacion provoca una salida VERDADERA cuando el tiempo transcurrido es igual o
mayor al ajuste de tiempo de captacion después de que se ha producido una transicién de FALSO a
VERDADERQO en la entrada Iniciar de la Iégica conectada. Cada vez que el estado de la entrada Inicio
pasa a ser FALSO, la salida pasara a ser inmediatamente FALSA.

Un crondmetro de desactivacion provoca una salida VERDADERA cuando el tiempo transcurrido es igual
o mayor al ajuste de Tiempo de desactivacion después de que se ha producido una transicién de
VERDADERO a FALSO en la entrada Iniciar de la légica conectada. Cada vez que la entrada Iniciar se
convierta en VERDADERA, la salida pasara a ser automaticamente FALSA.

Consulte Figura 18-5, Bloques de temporizador I6gico de captacion y desactivacion.

Para programar los ajustes del cronémetro de légica, utilice el Explorador de ajustes en BESTCOMSPIus
para abrir la rama del arbol Légica programable, temporizadores de I6gica de BESTlogicPlus. Ingrese
una etiqueta de Nombre que aparecera en el bloque logico del temporizador. El intervalo del valor del
Retardo es de 0 a 250 horas en incrementos de 1 hora, de 0 a 59 minutos en incrementos de 1 minuto, o
de 0 a 59,9 segundos en incrementos de 0,1 segundos. A continuacion, abra la pestafia Componentes
dentro de la ventana de BESTlogic Plus y arrastre un temporizador a la Tabla del programa. Haga clic
derecho en el temporizador y elija Seleccionar temporizador en el menu para abrir la ventana
Propiedades del temporizador l6gico. Desde aqui, seleccione el botén de radio del temporizador deseado
y haga clic en OK.

La precision del tiempo es de £ 15 milisegundos.

BESTlogic™Plus DECS-450R



9610072990 18-21

Initiate —,—\—
: Initiate Pickup Output C —,—\—
Timer Pickup Time
Output

P0048-03

ntate  —— 1
: Initiate Dropout Output
Timer : Dropout Time

Output ,_l
Initiate Iniciar
Pickup Timer Temporizador de captacion
Qutput Salida
Dropout Timer Temporizador de desactivacion
Pickup Time Tiempo de captacion
Dropout Time Tiempo de desactivacion

Figura 18-5 . Bloques légicos de los crondmetros légicos de captacion y desactivacion

Simulador de I6gica fuera de linea

Puede utilizar el simulador de l6gica fuera de linea para probar su légica personalizada antes de ponerla
en funcionamiento. El estado de distintos elementos l6gicos puede conmutarse para verificar que los
estados de légica se trasladan a través del sistema segun lo previsto.

El simulador de légica fuera de linea le permite cambiar el estado de varios elementos légicos para
ilustrar como ese estado atraviesa el sistema. Antes de ejecutar el simulador l6gico, debe hacer clic en el
botén Guardar en la barra de herramientas de BESTlogicPlus para guardar la légica en la memoria. Los
cambios en la logica (en lugar de cambiar el estado) se inhabilitan cuando el simulador esta habilitado.
Los colores se seleccionan haciendo clic en el botén Opciones en la barra de herramientas de BESTlogic
Plus. De manera predeterminada, Légica 0 es de color rojo y Légica 1 es de color verde. Utilice el raton
para hacer doble clic en un elemento légico y cambiar su estado.

En la Figura 18-6 se muestra un ejemplo del simulador de légica fuera de linea. STOP_ENABLE es
Légica 0 (rojo) cuando la Entrada 1 es Logica 1 (verde), la Entrada 2 es Ldégica 0 (rojo) y el inversor es

Logica 1 (verde).
Enirada de Estado ( ” )

PREPOSITION_1_ACTNE

Entrada de Estado Salida - OUTPUT1
PREPOSITION_2_ACTNE 4 ! START/STOP
STOP_ENABLE
Entrada de Estado Entrada - INPUT1
AUTO_MODE e
Entrada - INPUT2 J

E

Leyenda de estado l5gico

Colores de estado ldgico

LoGica oI
LoGica 1 I

Se muestra cuando se inicia | simulacién |égica.

Figura 18-6 . Ejemplo del simulador de légica fuera de linea
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Gestion de archivos BESTIlogic ™Plus

Para administrar los archivos de BESTlogicPlus, use el Explorador de ajustes para abrir la rama de arbol
Légica programable de BESTlogicPlus. Use la barra de herramientas de légica programable de
BESTlogicPlus para gestionar los archivos de BESTlogicPlus. Consulte la Figura 18-7. Para obtener
informacion sobre la gestién de Archivos de configuracion, consulte la seccion del Software
BESTCOMSPlus.

Biblioteca Légica~ Proteccién = Opciones Guardar | [ | &3 Borrar

Figura 18-7 . Barra de herramientas de légica programable BESTlogicPlus

Guardar un archivo BESTlogicPlus

Después de programar la configuracion de BESTlogicPlus, haga clic en el boton Guardar para guardar la
configuracién en la memoria.

Antes de que la nueva configuracion BESTlogicPlus se pueda cargar en el DECS-450R, debe
seleccionar Guardar del menu desplegable de Archivo desplegable menu situado en la parte superior del
shell principal de BESTCOMSPIus. Este paso guardara tanto la configuracion de BESTlogicPlus como la
configuracién de operacion en un archivo.

El usuario también tiene la opcién de guardar la configuracién de BESTlogicPlus en un archivo unico que
contiene solo la configuracién de BESTlogicPlus. Haga clic en el boton desplegable Biblioteca logica y
seleccione Guardar archivo de biblioteca légica. Use técnicas estandar de Windows® para guardar el
archivo e ingresar un nombre de archivo.

Abrir un archivo BESTlogicPlus

Para abrir un archivo BESTlogicPlus guardado, haga clic en el botén abajo Biblioteca de légica en la
barra de herramientas Légica programable de BESTlogicPlus y seleccione Abrir archivo de biblioteca
I6gica. Use técnicas estandar de Windows para buscar y abrir el archivo.

Proteccion de un archivo BESTlogicPlus

El bloqueo y la proteccion es util cuando se modifica el envio de archivos logicos a otro personal. Los
objetos bloqueados no se pueden cambiar. Para ver el estado de bloqueo de los objetos, seleccione
Mostrar estado de bloqueo en el menu desplegable Proteccion. Para bloquear objetos, use el mouse
para seleccionar los objetos a bloquear, haga clic con el botén derecho en los objetos seleccionados y
seleccione Bloquear objetos. El candado dorado junto a los objetos cambiara de estado abierto a
cerrado. Para proteger un documento légico, seleccione Proteger documento I6gico en el botdn
Proteccion. Establecer una contrasefa es opcional.

Carga de un archivo BESTlogicPlus
Para cargar un archivo BESTlogicPlus al DECS-450R, primero abra o cree el archivo en
BESTCOMSPIus. A continuacion, haga clic en el menu de Comunicacion y seleccione Subir légica.

Descargar un archivo BESTlogicPlus

Para descargar un archivo BESTlogicPlus desde el DECS-450R haga clic en el menu Comunicacién 'y
seleccione la configuracion de descarga y la légica del dispositivo. Si la légica actualmente en
BESTCOMSPIus ha cambiado, un cuadro de dialogo le pedira que guarde los cambios Idgicos actuales,
luego comenzara la descarga.

Copiado y cambio de nombre de los esquemas de la l6gica preprogramados

Para copiar un esquema légico guardado y asignar un nombre unico, cargue el esquema légico deseado
en BESTCOMSPIus. Haga clic en el botdn Biblioteca légica y seleccione Guardar archivo de biblioteca
légica. Use las técnicas estandar de Windows® para guardar el nuevo archivo e ingresar un nombre de
archivo unico.
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Imprimir un archivo BESTlogicPlus

Al hacer clic en el icono de la impresora, ubicado en la barra de herramientas de légica programable de
BESTlogicPlus, se abre la pantalla Vista previa de impresién. Esta pantalla muestra una vista previa de
impresion del esquema légico y proporciona muchas configuraciones estandar de impresora y
configuracién de pagina.

Como borrar del diagrama légico en pantalla

Haga clic en el boton Borrar para borrar el diagrama I6gico en pantalla y arrancar de nuevo.

Ejemplos de BESTIlogic ™Plus

Ejemplo 1 - Conexiones del bloque l6gico GOVR

Figura 18-8 ilustra el bloque logico GOVR y dos bloques légicos de salida. La salida 6 esta activa
mientras se eleva el gobernador y la salida 9 esta activa mientras se baja el regulador.

GOVR Salida- OUTPUTS
OUTPUT 6
Salida-OUTPUTY

OUTPUT 9

Figura 18-8 . Ejemplo 1 - Conexiones del bloque l6gico GOVR

Subir

Bajo

Ejemplo 2 - Conexiones de compuerta AND

La Figura 18-9 ilustra una conexion tipica de compuerta AND. En este ejemplo, la Salida 11 se activara
cuando el bus y el generador estén inactivos.

Entrada de Estado

Bl L2 > Salida-OUTPUT11
Entrada de Estado . OUTPUT 11
GEN_DEAD

Figura 18-9 . Ejemplo 2 - Conexiones de compuerta AND
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19 « Comunicacion

Comunicacion local

El puerto USB (tipo B) conecta el DECS-450R con un PC que opera BESTCOMSPIus® para
comunicacion local a corto plazo. Este modo de comunicacién es util para la configuracion de los ajustes
y la puesta en servicio del sistema. El puerto USB se encuentra en el panel frontal y se ilustra en la
seccion Controles e indicadores de este manual. Un controlador de dispositivo USB para el DECS-450R
se instala automaticamente en su PC durante la instalacion de BESTCOMSPIus. La informacion sobre el
establecimiento de la comunicacién entre BESTCOMSPIus y el DECS-450R se proporciona en la
seccion Software BESTCOMSPIus de este manual.

Precaucion

Este producto incluye uno o mas dispositivos con memoria no volatil. La
memoria no volatil se utiliza para almacenar informacién (como por ejemplo,
los ajustes) que se debe preservar cuando el producto se somete a ciclos de
encendido/apagado o se reinicia. Las tecnologias establecidas con memoria
no volatil tienen un limite fisico con respecto a la cantidad de veces que se
pueden borrar y escribir. En este producto, el limite es de 100,000 ciclos de
borrado/escritura. Durante la aplicacion del producto, se deben considerar las
comunicaciones, la loégica y otros factores que pueden causar escrituras
frecuentes/reiteradas de los ajustes u otra informacidén que se conserva en el
producto. Las aplicaciones que dan lugar a dichas escrituras
frecuentes/reiteradas pueden reducir la vida Gtil del producto y causar la
pérdida de informacién y/o la inoperatividad del producto.

Comunicacién por Modbus®

Ruta de navegacion del BESTCOMSPIus: Explorador de ajustes, Comunicaciones, Configuracion del
Modbus
Ruta de navegacion de la interfaz de usuario (HMI): Ajustes, Comunicaciones, Modbus

Los sistemas DECS-450R admiten el modo RS-485 y el modo Modbus TCP (Ethernet) al mismo tiempo.
Los registros de comunicaciéon DECS-450R Modbus se enumeran y definen en la seccion Comunicacion

Modbus de este manual.
Los ajustes Modbus para RS-485 y Ethernet se ilustran en Figura 19-1.

Ajustes Modbus

Ajustes Ethernet
1D Unidad

Ajustes RS485
1D Unidad

Retardo de Respuesta (ms)

Auto Guardar
Auto Guardar
Marcha v

Figura 19-1. Configuraciéon de Modbus
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Comunicacion RS-485

Ruta de navegacion del BESTCOMSPIus: Explorador de ajustes, Comunicaciones, Configuracion del
RS-485

Ruta de navegacion de la interfaz de usuario (HMI): Ajustes, Comunicaciones, Configuracion de RS-
485

Un puerto RS-485 utiliza el protocolo Modbus RTU (unidad de terminal remota) para la comunicacién
sondeada con otros dispositivos en red o el anuncio y control remoto con un Panel de visualizacién
interactiva IDP-801. Las terminales RS-485 se encuentran en el panel trasero y se identifican como RS-
485 A, By C. La Terminal A sirve como terminal de envio/recepcion A, la terminal B sirve como terminal
de envio/recepcién By la terminal C sirve como terminal de tierra de sefial. Figura 19-2 ilustra las
conexiones RS-485 tipicas para multiples DECS-450R que se comunican a través de una red Modbus.

TO RS-422/RS-485
DB-37 FEMALE

el
R L

TO DECS-450

2 A
— — DECS450
24 1Bl Rsuss
19 C
A
— DECS450
1Bl Rs4ss
c
4000 ft
1219.2 m N
maximum ("\k,/
R A
DECS-450
RS-485
c

R, = Optional terminating resistor
120 Oth, typlcal P0100-16

Figura 19-2. Conexiones RS-485 tipicas

TO RS-422/RS-485 DB-37 FEMALE

A RS-422/RS-485 DB-37 HEMBRA

TO DECS-450R A DECS-450R
DECS-450R DECS-450R
RS-485 RS-485

400 ft 400 pies

1219.2 maximum

1219.2 maximo

Rt = Optional terminating resistor
120 ohms, typical

Rt = Resistencia de terminacién opcional
120 ohmios, tipico

Los ajustes de comunicacion de puerto R-485 se ilustran en Figura 19-3.

Comunicacion
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Configuracion RS485
Ajustes de Comunicacion
Tasa de Baudea)
3

Bits Por Cardcter

8 bits/caracter ~
Paridad

Sin Paridad ~
Bits de Parada

1 bit de parada v

Figura 19-3. Ajustes de comunicacion del puerto RS-485

Comunicacion por Ethernet

Un puerto Ethernet utiliza el protocolo Modbus TCP para la comunicaciéon sondeada con otros
dispositivos en red o el anuncio y control remoto con un Panel de visualizacién interactiva IDP-801 o IDP-
1201.

Dependiendo del niumero de tipo, cada DECS-450R esta equipado con un puerto de comunicacion
Ethernet de cobre (100BASE-TX) (tipo XXXXXTX) o un puerto de comunicaciéon Ethernet de fibra éptica
(100BASE-FX) (tipo XXXXXFX). El puerto de fibra éptica tipo ST utiliza luz con una longitud de onda en
el infrarrojo cercano (NIR) de 1300 nandmetros transmitida mediante dos filamentos de fibra 6ptica
multimodo, uno para recepcion (RX) y otro para transmision (TX). El conector Ethernet de cobre o fibra
Optica se encuentra en el panel posterior. La medicion, el anuncio y el control del DECS-450R se
proporcionan a través del puerto Ethernet mediante el protocolo Modbus TCP. Los registros de
comunicacion DECS-450R Modbus se enumeran y definen en la seccion Comunicacion Modbus de este
manual.

Nota

Se recomiendan los dispositivos industriales Ethernet disefiados para
cumplir con la serie de especificaciones de la norma IEC 61000-4.

Conexién Ethernet
1. Conecte el DECS-450R a la computadora mediante un cable Ethernet estandar.

2. En BESTCOMSPIlus, haga clic en Comunicacion, Nueva conexion, DECS-450R o haga clic en el
botén Conexién en la barra de menu inferior. Aparece la ventana Conexién DECS-450R. (Figura
19-4)

3. Siconoce la direccion IP del DECS-450R, haga clic en el boton de radio de opcién para la IP de

conexion Ethernet en la parte superior de la Ventana de conexién DECS-450R, introduzca la
direccion en los campos y haga clic en el botén Conectar.

4. Sino conoce la direccion IP, puede realizar un analisis para buscar todos los dispositivos
conectados haciendo clic en el boton Ethernet del cuadro Deteccion de dispositivos. Una vez
finalizada la busqueda, se mostrara una ventana que contiene los dispositivos conectados.
(Figura 19-5)

DECS-450R Comunicacion
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® Conexién USB

Descripcion  Modelo

Borrar

MNimero de Serie

Edicion

O Conexién Etheret [IP (Direccién : Puerto)]

0 © 2102

(O Seleccionar el Dispositive a Conectar con

Directorio de Dispositivos

IP Direccidn

Afiadir

Puerta COM  Numero de Teléfono

Conectar

Descubrimiento del Dispositivo
Explorar Para Encontrar los
Dispositivos Conectados

Ethernet

UsB

Conexion por Defecto

Avanzado_ Cerrar

Figura 19-4. Ventana de conexion DECS-450R

Descubrimiento del Dispositive

Nimero de Serie

HO2297233
000
000
000

Direccion IP 1D del Dispositiva
10.0.111.245:2102  DECS-450
10.0.111.20:2102 DECS-450

100.110.248:2102  DECS450
10.0.110.183:2102  DECS450

Actualizar

Detalles

Configurar

Conectar

Afiadir

Anadido Todo

Cancelar

Figura 19-5. Ventana de identificacion de dispositivos

5. Adadir cualquiera o todos los dispositivos detectados al Directorio de dispositivos elimina la
necesidad de buscar dispositivos conectados cada vez que se desea una conexién. Basta con
seleccionar un dispositivo de la lista y hacer clic en Agregar. Al hacer clic en Agregar todo, se
agregaran todos los dispositivos detectados de la lista al Directorio de dispositivos. El Directorio
de dispositivos almacena el nombre, el modelo y la direccién de los dispositivos que ha
agregado. Haga clic en el botdn de radio Seleccionar dispositivo a conectar, seleccione el
dispositivo de la lista Directorio de dispositivos y haga clic en el botén Conectar en la parte
superior de la ventana Conexion DECS-450R.

6. Elija el dispositivo deseado de la lista y haga clic en Conectar. Espere a que se complete la

conexion.

Comunicacion

DECS-450R



9610072990 19-5

7. El botén Avanzado muestra la ventana que se muestra en Figura 19-6. Contiene opciones para
habilitar la Reconexién automatica, descargar los ajustes después de volver a conectarse, el
retraso entre reintentos (en milisegundos) y el nUmero maximo de intentos (Figura 19-6).

Propiedades Avanzadas

Auto Reconectar

Habilitar

cargar los ajustes depues reconectarse
10000 5 Retardo (ms)

3 2 Méaximo Nimero de Intentos

Miscelaneos

Aceptar Cancelar

Figura 19-6. Propiedades avanzadas, Reconexion automatica

Nota

La PC que ejecuta el software BESTCOMSPIus debe configurarse
correctamente para que se comunique con DECS-450R. La PC debe
tener una direccion IP en el mismo rango de subred que el DECS-
450R si el

DECS-450R esta operando en una red local privada.

De lo contrario, la PC debe tener una direccion IP valida con acceso a
la red, y el DECS-450R debe estar conectado a un enrutador
correctamente configurado. Los ajustes de la red de la computadora
dependen del sistema operativo instalado. Consulte el manual del
sistema operativo para obtener instrucciones.

En la mayoria de las computadoras con Windows Microsoft, se puede
acceder a los ajustes de la red a través del icono Conexiones de red
ubicado dentro del Panel de control.

Comunicacion por PROFIBUS

Ruta de navegacion de BESTCOMSPIus: Explorador de ajustes, Comunicaciones, Configuracion de
Profibus
Ruta de navegacion de la interfaz de usuario (HMI): Ajustes, Comunicaciones, Profibus

En unidades equipadas con el protocolo de comunicacion PROFIBUS (tipo XX1XXXX), el DECS-450R
envia y recibe datos PROFIBUS a través de un puerto DB-9 situado en el panel trasero. Los parametros
de comunicacion DECS-450R PROFIBUS se enumeran y definen en la seccién Comunicacién por
PROFIBUS en este manual.

Los ajustes de la comunicacion por PROFIBUS se ilustran en Figura 19-7.

DECS-450R Comunicacion
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Ajuste Profibus
Ajustes de Comunicacion
Direccidn
Orden Byte de Red
Primer M5B ~

Figura 19-7. Configuracion de Profibus

Comunicacion DECS-450R
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20  Configuracién

Antes de poner el DECS-450R en servicio, debe configurarse para el equipo controlado y la aplicacion.

Modo de funcionamiento

Ruta de navegacion del BESTCOMSPIus: Explorador de configuracién, configuracion operativa, modo
de funcionamiento

Ruta de navegacion de la interfaz de usuario (HMI): Configuracion, Configuracién de funcionamiento,
Modo de funcionamiento

Los ajustes del modo de funcionamiento se ilustran en la Figura 20-1.

Modo

El modo se puede configurar para acomodar una aplicacién de generador o motor. En funcion de esta
configuracién, todos los parametros y etiquetas de configuracion que se muestran en BESTCOMSPIus y
en la pantalla HMI se ajustan automaticamente para mostrar el tipo de maquina apropiado (generador o
motor).

En el modo motor, existe una relacién inversa entre la excitacion (corriente de campo) y vars. A medida
que aumenta la excitacién, la cantidad de vars suministrados al motor disminuye.
Configuraciéon de subir/bajar

Los ajustes de configuracion de subir/bajar estan disponibles para personalizar la forma en que responde
el DECS-450R mientras funciona en modo motor.

Cuando se selecciona Ajustar excitaciéon, un comando Elevar aumenta la excitacién y un comando Menor
disminuye la excitacion.

Cuando se selecciona Ajustar punto de consigna, el DECS-450R responde a los comandos Subir y Bajar
subiendo o bajando el punto de consigna para el modo en control.

Modo Operativo

Modo Operativo

Modo

Modo del generador ~
Configuracién de aumento/disminucién

Ajustar excitacion

Figura 20-1. Modo de funcionamiento

Valores nominales del generador, campo y bus

Ruta de navegacion del BESTCOMSPIus: Explorador de ajustes, Parametros del sistema, Datos
nominales

Ruta de navegacion de la interfaz de usuario (HMI): Configuracion, Parametros del sistema, Datos
nominales

Los ajustes nominales de generador, campo y bus se ilustran en Figura 20-2.

Para un control y proteccién de excitacién adecuados, el DECS-450R debe configurarse con los valores
nominales del generador y el campo controlados. Estos valores nominales generalmente se muestran en
la placa de identificacion del generador o se pueden obtener del fabricante del generador. Los valores
nominales requeridos del generador incluyen la tensién, la frecuencia, el factor de potencia y la potencia
aparente (kVA). La corriente del generador y la potencia real (kW) se listan con los otros valores

DECS-450R Configuracion
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nominales del generador como configuraciones de solo lectura. Estos valores se calculan
automaticamente a partir de los otros valores nominales del generador ingresados por el usuario.
Los valores nominales de campo requeridos incluyen la tension y la corriente continua sin carga, la
tension y la corriente a plena carga, la resistencia del campo, la temperatura ambiente y la caida de
tension de las escobillas.

En aplicaciones donde el generador estara sincronizado / en paralelo con un bus, el DECS-450R debe
configurarse con la tensién nominal del bus.

La configuracion de Potencia de funcionamiento, Tension secundaria PPT se utiliza para calcular el valor
recomendado de Ka (Ganancia de bucle).

Cuando utilice el DECS-450R con un excitador que requiera una salida invertida, habilite la configuracion
Invertir salida para invertir la salida de control del DECS-450R. Consulte la seccion Entradas y salidas
programables en el manual para obtener mas informacion.

Precaucion

Seleccionar una salida de control invertida con un sistema de excitacién que no lo
requiera puede provocar dafos al equipo.

Rated Data Cancelar Aceptar
Datos Nominales del Generador Datos Nominales de Campo Datos Nominales de Bus
Tensién (V) Tipo de Campo Tensién (V)

Excitador de Campo ~

Corriente (&) Tension - Carga Plena (V)

Entrada de Potencia Operativa
- Tension Entrada de Potencia (V)

Frecuencia Corriente - Carga Plena (&)

60 Hz ~ 10.0

FP (Factor de Potencia) Tensidn - Sin Carga (V)

20
Escala (kVA) Corriente - Sin Carga (A)

4157 10,0
Escala (k') Resistencia de campo (Ohmic)

Temperatura Ambiente (°C)

i

Caida de tensidn en escobillas (V)

i

Figura 20-2. Generador, Bus, Campo, Valores nominales

Transductor de aislamiento de campo

Ruta de navegacion de BESTCOMSPIus: Explorador de ajustes, Parametros del sistema, Transductor
de aislamiento de campo

Ruta de navegacion de la interfaz de usuario (HMI): Configuracion, Parametros del sistema,
Transductor de aislamiento de campo

La configuracion del transductor de aislamiento de campo consta de ajustes para los valores nominales
de la derivacion y la entrada de tensién de campo. Consulte la Figura 20-3.

Configuracion DECS-450R
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Transductor de aislamiento de campo

Deteccidn de corriente de campo
Derivacion nominal (4)
10.0

Deteccion de tension de campo
Rango de tensidn (V)
3 ~

Figura 20-3. Valores nominales de transductores de aislamiento de campo

Regimenes y configuracion del transformador de deteccién

Ruta de navegacion del BESTCOMSPIus: Explorador de ajustes, Parametros del sistema,
Transformadores de deteccion

Ruta de navegacion de la interfaz de usuario (HMI): Configuraciones, Parametros del sistema,
Transformadores de deteccion

La configuracion del DECS-450R incluye la entrada de los valores primarios y secundarios para los
transformadores que suministran valores de deteccién de generador y bus al DECS-450R. Estos ajustes
de configuracion se ilustran en Figura 20-4.

PT de generador

Las configuraciones de tension para los devanados primario y secundario del PT del generador
establecen las tensiones nominales del PT esperadas por el DECS-450R. Se puede especificar la
rotacion de fase (ABC o ACB). Las opciones para las conexiones de deteccion de tension del generador
incluyen monofasico (a través de las fases Ay C) y deteccidn trifasica.

TC del generador

Los ajustes de corriente para los devanados primario y secundario del TC del generador establecen los
valores de corriente nominal del TC que espera el DECS-450R. Las opciones para las conexiones de
deteccion de corriente del generador incluyen fase A, fase B, fase C o trifasica.

PT de bus

Los ajustes de tension para los devanados primario y secundario del PT del bus establecen las tensiones
nominales del PT del bus esperadas por el DECS-450R. Las opciones para las conexiones de deteccién
de tensién del bus incluyen monofasico (a través de las fases Ay C) y deteccidn trifasica.

DECS-450R Configuracion
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Transformadores de Sensado

TP Generador Configuracion de Sensado
Tensidén Primaria Rotacion de Fase

120.00| ABC ~
Tension Secundaria Tensién del Generador

120.00 Trifasico ~

Conexion de fase del CT (TC)

Trifasico ~

TC Generador
Corriente Primaria
200.00 Tensién Barra

. . Trifasico ~
Corriente secundana

5}‘ s
TP Barra

Tensidén Primaria
20.00

20.00

=4 [=
1]
=]
P
a-
=]
g
=
=8
&
=
1]

Figura 20-4. Regimenes y configuracion del transformador de deteccién

Funciones de Arranque

Ruta de navegacion del BESTCOMSPIus: Explorador de ajustes, Configuraciéon de operacion,
Arranque

Ruta de navegacion de la interfaz de usuario (HMI): Configuracion, Configuracién de operacion,
Arranque

Las funciones de arranque del DECS-450R consisten en arranque suave y excitacion inicial de campo.
Estos ajustes se ilustran en la Figura 20-5.

Arranque suave

Durante el arranque, la funcién de arranque suave evita el exceso de tension controlando la velocidad de
aumento de la tensidn en bornes del generador (hacia el punto de ajuste). El arranque suave estéa activo
en los modos de regulacién AVR, FCR y FVR. El comportamiento de arranque suave se basa en dos
parametros: nivel y tiempo. El nivel de arranque suave se expresa como un porcentaje del punto de
ajuste del modo activo y determina el punto de partida para el aumento de tension del generador durante
el arranque. El tiempo de arranque suave define la cantidad de tiempo permitido para el aumento de
tension del generador durante el arranque. Dos grupos de configuraciones de Arranque suave (primario y
secundario) ofrecen un comportamiento de Arranque independiente que se puede seleccionar a través
de BESTlogic™Plus.

Excitacion inicial de campo

Para garantizar el aumento de tensién en el generador, se aplica la funcién de excitacion inicial de
campo y elimina la potencia de excitacién inicial de una fuente externa de excitacién inicial de campo. La
excitacion inicial de campo esta activa en los modos de control AVR, FCR y FVR. Durante el arranque
del sistema, la aplicacion de excitacion inicial de campo se basa en dos parametros: nivel y tiempo.

La configuracion de Nivel de desactivacion de excitacion inicial de campo determina el nivel de tension
del generador donde se retira el excitacion inicial de campo. En el Modo AVR, el nivel de retiro de
excitacién inicial de campo se expresa como un porcentaje del punto de ajuste del modo activo. En modo
FCR, el nivel se expresa como un porcentaje de la corriente de campo. En modo FVR, el nivel se
expresa como un porcentaje de la tension de campo.

Configuracion DECS-450R



9610072990 20-5

La configuracion de Tiempo maximo de excitacion inicial de campo define el periodo méaximo de tiempo
en el que se puede aplicar el excitacion inicial de campo durante el Arranque.

Para utilizar la funcién de excitacion inicial de campo, una de las salidas de contacto programables
DECS-450R debe configurarse como una salida de excitacion inicial de campo.

Arranque
Arrangque Suave
Primario Secundario
Mivel de Arrangue Suave (%) Nivel de Arrangue Suave (%)
g ]
Tiempo de Arrangue Suave (s) Tiempo de Arrangue Suave (s)

Control de Arranque
Nivel de Salida Cebado de Campo (%)

b ]

Maximo Tiempo de Cebado de Campo (s)

Figura 20-5. Ajustes de la funcion de arranque

Informacion del dispositivo

Ruta de navegaciéon del BESTCOMSPIus: Explorador de ajustes, Ajustes generales, Informacion del
dispositivo

Ruta de navegacion de la interfaz de usuario (HMI): Configuracion, Configuracién general,
Informacién del dispositivo, DECS-450R

La informacioén del dispositivo incluye el etiquetado de identificacion asignado por el usuario y la
informacion de la version del firmware de solo lectura e informacion del producto.

Firmware e informacion del producto

La informacioén del firmware y del producto se puede ver en la pantalla HMI y en la pestafia Informacion
del dispositivo de BESTCOMSPIus.

Informacién de firmware

Se proporciona informacién de firmware para DECS-450R. Esta informacion incluye el nimero de pieza
de la aplicacion, la versién de la aplicacion, la fecha de elaboracién de la aplicacion y la version del
cédigo de arranque. También se incluye la version del codigo de arranque. Al configurar los ajustes en
BESTCOMSPIus mientras esta desconectado de un DECS-450R, esta disponible un ajuste de Numero
de versién de aplicacion para garantizar la compatibilidad entre los ajustes seleccionados y los ajustes
reales disponibles en el DECS-450R.

Informacién del producto

La informacién del producto para DECS-450R incluye el numero de modelo y el nimero de serie del
dispositivo.

Identificacion del dispositivo

La ID de dispositivo asignada por el usuario se utiliza para identificar los controladores DECS-450R en
los informes y durante el sondeo.

DECS-450R Configuracion
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Info Dispositivo

MNimero de Versidn de Aplicacion

Versidn Aplicacidn

Fecha Construccion de Aplicacion

[*ry-Mm-DD

Numero de Serie

ldentificacion
1D de Dispositivo

DECS-450

Numero de Parte de Aplicacidn

Nimero de Modelo

Figura 20-6. Informacion del dispositivo

Unidades de visualizacion

Ruta de navegaciéon del BESTCOMSPIus: Explorador de ajustes, Configuraciones generales, Unidades
de visualizacién
Ruta de navegacion de la interfaz de usuario (HMI): Configuracion, Configuraciéon general, Unidades
de visualizacién
Cuando trabaje con la configuracién DECS-450R en BESTCOMSPlus, tiene la opcion de ver la

configuracion en unidades imperiales o métricas. La configuracion de las unidades de visualizacion se
ilustra en Figura 20-7.

Mostrar Unidades

unidades del sistema

unidades del sistema

Configuracion

Figura 20-7. Unidades de visualizacién
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21 » Seguridad

Las unidades DECS-450R estan protegidas por cuentas de usuario protegidas con contrasefa. A cada
cuenta se le asigna un nivel de acceso que permite ciertas operaciones. Una capa adicional de
seguridad controla el tipo de operaciones permitidas a través de ciertos puertos de comunicaciéon DECS-
450R.

Los ajustes de seguridad se cargan y descargan independiente de los ajustes y de la légica. Consulte la
seccion BESTCOMSPIus® para obtener mas informacion sobre como cargar y descargar ajustes de
seguridad.

Contrasena de acceso

Ruta de navegacion del BESTCOMSPIus: Explorador de ajustes, Ajustes en general, Configuracién de
seguridad del dispositivo, Configuraciéon de nombre de usuario

Se pueden crear cuentas de usuario que consisten en un nombre de usuario, contrasefia y un nivel de
acceso. Los diferentes niveles de acceso se enumeran en Tabla 21-1. Una cuenta tiene acceso al nivel
de acceso asignado, asi como a todos los niveles inferiores. Por ejemplo, una cuenta con nivel de
acceso a Ajustes tiene acceso a operaciones autorizadas por los niveles de acceso Ajuste, Operador,
Control y Lectura.

Tabla 21-1. Niveles de acceso de contraseia y descripciones

Nivel de s
Descripcion
acceso
Administrador Crear, editar y eliminar usuarios y seguridad del dispositivo. Incluye los niveles 1 a
(6) 5 que aparecen a continuacion.
Disefio (5) Crear o cambiar la légica programable. Incluye los niveles 1 a 4 que aparecen a

continuacion.

Ajustes (4) Edite todos los ajustes. No incluye ajustes logicos. Incluye los niveles 1, 2y 3 que
aparecen a continuacion.

Operador (3) Establecer la fecha y la hora, restablecer los valores de mediciéon acumulados y
eliminar los datos de eventos. Incluye los niveles 1y 2 que aparecen a
continuacion.

Control (2) Operar controles en tiempo real. Incluye el nivel 1 que aparece a continuacion.
Leer (1) Lee todos los parametros, mediciones y registros del sistema. No se permite
realizar ningun cambio ni operacion.
Ninguno (0) Se deniegan todos los accesos.

Creacioén y configuracion de contrasena

Las cuentas de usuario se crean y configuran en la pantalla de configuracion de Nombre de usuario de
BESTCOMSPIlus (Figura 21-1). Para crear y configurar un nombre de usuario y contrasefa, ejecute los
siguientes pasos.

1. Deshabilite el modo en directo en BESTCOMSPIus.

2. En el explorador de ajustes del BESTCOMSPIus, vaya a Ajustes en general, Configuracién de
seguridad del dispositivo, Configuracion de nombre de usuario. Cuando se le solicite, ingrese un
nombre de usuario de "A" y una contrasefa de "A" e inicie sesion. Este nombre de usuario y
contrasefia predeterminados de fabrica otorgan acceso a nivel de administrador. Es muy
recomendable que esta contrasefia predeterminada de fabrica se cambie de inmediato para
evitar el acceso no deseado.

DECS-450R Seguridad



21-2

© N o o &

9.

9610072990

Para configurar una nueva cuenta, seleccione una entrada "SIN ASIGNAR" en la lista de
usuarios. Para editar una cuenta existente, selecciénela de la lista de usuarios.

Introduzca un nombre de usuario.

Ingrese una contrasefa para el usuario.

Vuelva a ingresar la contrasefia creada en el paso 5 para verificar.
Seleccione el nivel de acceso maximo permitido para el usuario.

Para establecer una fecha de vencimiento para el acceso de un usuario, ingrese la cantidad de
dias. De lo contrario, deje el valor de vencimiento en cero.

Haga clic en el botén Guardar usuario.

10. Abra el menu de Comunicacién y haga clic en Cargar seguridad al dispositivo.

11. BESTCOMSPlus le notifica cuando la carga de seguridad es exitosa.

Lista de Usuarios Informacidn sobre el Usuario Seleccionado

MNombre del Usuario Nivel de Acceso Max. 2 Nombre del Usuario

A |
ADMINISTRATOR Admin. Contrasefia
UMNASSIGNED Leer |ﬁ |
UNASSIGNED Leer Comprobar contrasefia
UNASSIGNED Leer
UNASSIGNED Leer A |
UNASSIGNED Leer Nivel de Acceso Maximo Otorgado
UNASSIGNED Leer Admin, >
UNASSIGNED Leer Dias para Vencimiento (0 - No Vencimiento)
UNASSIGNED Leer
UNASSIGNED Leer 0
UMNASSIGNED Leer
UNASSIGNED Leer
UNASSIGNED Leer
UNASSIGNED Leer
UNASSIGNED Leer
UNASSIGNED Leer
UNASSIGNED Leer
UNASSIGNED Leer v Guardar Usuario Eliminar usuario

Figura 21-1. Ajustes del acceso con contrasefia
Seguridad del Puerto

Ruta de navegacion del BESTCOMSPIus: Explorador de ajustes, Ajustes en general, Configuracién de
seguridad del dispositivo, Configuracion de acceso al puerto

Una capa adicional de seguridad restringe las operaciones a través de los puertos de comunicacion del
DECS-450R.

La configuracion de Nivel de Acceso sin Asegurar establece el nivel maximo de acceso permitido sin
ingresar un nombre de usuario / contrasefia. La configuracion de Nivel de acceso seguro establece el
nivel maximo de acceso permitido con una contrasena.

Precaucion

Establecer el Nivel de acceso seguro en Ninguno en cualquier puerto hace
que ese puerto quede inutilizable. Si el Nivel de acceso protegido queda
configurado como Ninguno en todos los puertos disponibles, el DECS-450R
debe ser devuelto a Basler Electric para su reparacion.

Seguridad DECS-450R
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Una cuenta de Acceso Controlado o superior solo puede usar un puerto a la vez. Por ejemplo, si un
usuario inicia sesion con Acceso Controlado en un puerto, todos los usuarios en otros puertos (incluso
los Administradores) solo tienen acceso de Lectura hasta que el usuario inicial con Acceso Controlado
cierre su sesion.

Configuracion de acceso a puerto

El acceso al puerto de comunicacion se configura en la pantalla de configuracién del acceso al puerto
BESTCOMSPIus (Figura 21-2). Para configurar el acceso al puerto de comunicacion, ejecute los
siguientes pasos.

1. Deshabilite el modo en directo en BESTCOMSPIus.

2. En el explorador de ajustes del BESTCOMSPIus, vaya a Ajustes en general, Configuracién de
seguridad del dispositivo, Configuracion de acceso a puertos. Cuando se le solicite, ingrese un
nombre de usuario de "A" y una contrasefia de "A" e inicie sesién. Este nombre de usuario y
contrasefa predeterminados de fabrica permiten el acceso a nivel de administrador. Es muy
recomendable que esta contrasefia predeterminada de fabrica se cambie de inmediato para
evitar el acceso no deseado.

Resalte el puerto de comunicacién deseado en la lista de puertos.
Seleccione el maximo nivel de acceso sin asegurar para el puerto.
Seleccione el nivel de acceso seguro mas alto para el puerto.

Guarde la configuracion haciendo clic en el botéon Guardar puerto.

N o o ke

Abra el menu de Comunicacién y haga clic en Cargar seguridad al dispositivo.

8. BESTCOMSPlus le notifica cuando la carga de seguridad es exitosa.

Lista de Puertos Informacidn sobre el Puerto Seleccionado

Puerto Acceso Mo Seguro Acceso Seguro Nivel de Acceso No Sequro
BESTCOMSPlus® via Ethemet . Leer ~
BESTCOMSPIus® via USB Leer Admin. Mivel de Acceso Sequro
CANBus Leer Admin. -

HMI Leer Adin. Admin. v
Modbus via Bthemet Leer Admin.

Modbus via Serial Leer Admin. Guardar Puerto

Profibus via Seral Leer Admin.

Figura 21-2. Ajustes de la configuracion del acceso al puerto

Inicio de sesién y controles de acceso

Ruta de navegacion del BESTCOMSPIus: Explorador de ajustes, Ajustes en general, Configuracién de
seguridad del dispositivo, Control de acceso

Hay controles adicionales disponibles para limitar el tiempo de sesién y los intentos de inicio de sesion.
Estos ajustes de control se ilustran en Figura 21-3.
Tiempo de espera de acceso

La configuracion de tiempo de espera de acceso mantiene la seguridad al retirar automaticamente el
acceso de contrasefia si un usuario no cierra la sesion. Si no se detecta actividad durante la
configuracién de tiempo de espera de acceso, se retira automaticamente el acceso con contrasefa.

DECS-450R Seguridad
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Falla de inicio de sesion

Una configuracion de Intentos de Inicio de sesién limita la cantidad de veces que se puede intentar iniciar
sesioén. Una configuracion de Ventana de tiempo de inicio de sesion limita el tiempo permitido para el
proceso de inicio de sesion. Si el inicio de sesidn no se realiza correctamente, el acceso se bloquea
durante la configuracion del Tiempo de bloqueo de inicio de sesién.

Control de Acceso

Tiempo de Espera de Acceso
Retardo (s)
300

Falla Inicio de Sesidn
Intentos de Inicio de Sesién

I

Wentana de tiempo de Inicio de Sesidn (s)

I

Tiempo de Blogueo de Inicio de Sesidn (s)

I

Figura 21-3. Ajustes de control del inicio de sesion y del acceso

Visualizacioén del registro de seguridad

BESTCOMSPIlus Navigation Path: Exploradora de medicion, informes, registro de seguridad
Ruta de navegacion HMI: No disponible a través del panel frontal

El DECS-450R registra informacion sobre los inicios de sesién de los usuarios, incluido el puerto utilizado
para iniciar sesion, el nivel de acceso concedido, el tipo de accion realizada y la hora de cierre de sesién

en el registro de seguridad. La informacion también se registrara cuando un usuario intente iniciar sesion,
pero falla debido a un nombre de usuario no valido o una contrasefa incorrecta.

Un maximo de 200 entradas se almacenan en la memoria no volatil. Cuando se genera una nueva
entrada, el DECS-450R descarta la mas antigua de las 200 entradas y la reemplaza por una nueva.

Utilice el Explorador de medicion para abrir la pantalla Informes, registro de seguridad. Si hay una
conexion activa a un DECS-450R, el registro de seguridad se descargara automaticamente. Con el botén
Opciones, puede copiar, imprimir o guardar el registro de seguridad. El boton Actualizar se utiliza para
actualizar/actualizar el registro de seguridad. El botén Borrar borra el registro de seguridad. El botén
Alternar clasificaciéon habilita la ordenacion. Haga clic en el encabezado de una columna para ordenar.

Seguridad DECS-450R
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22 » Cronometraje

El reloj del DECS-450R se utiliza por las funciones de registro para marcar la hora y la fecha de los
eventos. El cronometraje DECS-450R puede ser autogestionado por el reloj interno o bien coordinado
con una fuente externa a través de una red o dispositivo IRIG. Los ajustes de cronometraje de
BESTCOMSPIus® se muestran en Figura 22-1.

Ruta de navegacion del BESTCOMSPIus: Explorador de Ajustes, Ajustes en general, Configuracion del
reloj

Ruta de navegacion de la interfaz de usuario (HMI): Ajustes, Ajustes en general, Configuracion del
reloj

Formato de hora y fecha

Los ajustes de visualizacion del reloj le permiten configurar la hora y la fecha notificadas por el DECS-
450R para que coincidan con las convenciones locales. La hora se puede configurar para el formato de
12 0 24 horas con la configuracion Formato de hora. El valor Formato de fecha configura la fecha de
notificaciéon en uno de los tres formatos disponibles: MM-DD-AAAA, DD-MM-AAAA o AAAA-MM-DD.

Ajustes del horario de ahorro de verano

El DECS-450R puede compensar automaticamente el inicio y el final del horario de ahorro de verano
(DST) sobre una base de fecha fija o flotante. Un ejemplo de fecha fija es “2 de marzo” y un ejemplo de
fecha flotante es “Segundo domingo de marzo”. La compensacion del horario de ahorro de verano (DST,
en inglés) se puede establecer con respecto a su hora local o a la hora universal coordinada (UTC, en
inglés). Las fechas de inicio y finalizacidén del horario de verano son totalmente configurables e incluyen
un ajuste de desvio.

Protocolo de tiempo de red (NTP)

Cuando se conecta a una red Ethernet, el DECS-450R puede utilizar NTP para sincronizarse con un reloj
de radio, atémico o de otro tipo, ubicado en la internet/intranet, a fin de mantener un cronometraje
preciso.

Ajustes de NTP

NTP se habilita en el DECS-450R introduciendo la direccion de protocolo de Internet (IP) del servidor de
tiempo de red en los cuatro campos separados por decimales de la configuracion Direccion NTP. Los
ajustes de desplazamiento de zona horaria proporcionan el desplazamiento necesario del estandar de
hora universal coordinada (UTC). La hora estandar central es de seis horas y cero minutos atras (-6, 0)
de la hora UTC y es la configuraciéon predeterminada.

La Configuracién de prioridad de tiempo debe utilizarse para habilitar una fuente de tiempo conectada.
Cuando se conectan varias fuentes de tiempo, la configuracion de prioridad de tiempo se puede utilizar
para clasificar las fuentes segun su prioridad.

IRIG

Cuando la fuente IRIG esta habilitada, a través de la configuracion de prioridad de tiempo, sincroniza el
reloj interno DECS-450R con la sefal de cédigo de tiempo.

Es posible que algunos receptores IRIG mas antiguos utilicen una sefial de cédigo de hora compatible
con la norma IRIG 200-98, formato B002, que no contiene informacion de afio. Para usar esta norma,
seleccione el boton de radio /IRIG sin afio en el cuadro Decodificacion de IRIG. La informacion del afio se
almacena en la memoria no volatil, de manera que el afio quede retenido durante una interrupcién de la
potencia de control.

DECS-450R Cronometraje
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La entrada IRIG acepta una sefial demodulada (cambio de nivel de CC). Para un reconocimiento
adecuado, la sefial IRIG aplicada debe tener un nivel alto l6gico superior a 3.5V CC y un nivel bajo
I6gico inferior a 0.5 V CC. El intervalo de tension de sefial de entrada es —10 V CC a +10 V CC.

La resistencia de entrada es no lineal y aproximadamente 4 kQa 3.5V CCy 3kQa20V CC. Las
conexiones de senal IRIG se realizan en las terminales IRIG+ e IRIG, situadas en el panel trasero.

Utilice Configuracién de prioridad de tiempo para habilitar una fuente de tiempo conectada. Cuando se

conectan varias fuentes de tiempo, se puede utilizar la Configuracién de prioridad de tiempo para
clasificar las fuentes segun su prioridad.

Ajuste del Reloj
Configuracidn de diferencia horaria Configuracion de visualizacion de relgj
CompensacionHoraZonaTiempo CompensacionMinutoZonaTiempo Formato de Hora Formato de Fecha

E ] o] Modo 24 Horas v AARAMM-DD v

Configuracion de hora de verano

Configuracién DST Referencia de tiempo Start/End (inicio/final)

Fechas Flotantes it (® Con Relacién ala Hora Local
(O) Con Relacién a la Hora Universal (TUC)

Dia Inicial

Mes Ocurrencia de Dia Dia de la Semana Hora Minuto
Marzo w Segundo w Domingo w |2 | | 0 |
Dia Final

Mes Ocurrencia de Dia Dia de la Semana Hora Minuto
Moviembre ~ Primero ~ Domingo w |2 | | 0 |

Configuraciéon Sesgo
Hora Minuto

I e (R

Configuracion de la Prioridad de Tiempo Decodificacion IRIG

Deshabilitar Habilitar (O IRIG sin Afio
Irigh (®) IRIG con el Afio
htp J'

4

Hacer clic dos veces en un elemento para
pasar &l Cuadro siguiente

Direccion NTP
(C A I I

Figura 22-1. Configuracion del reloj

Cronometraje DECS-450R
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23 * Pruebas

El posible probar el rendimiento del reglamento del DECS-450R a través de las herramientas de analisis
integradas de BESTCOMSP/us®.

Analisis de medicién en tiempo real

Ruta de navegacion del BESTCOMSPIus: Explorador de medicion, Analisis
Ruta de navegacion de la interfaz de usuario (HMI): Las funciones de analisis no estan disponibles a
través del panel frontal de la HMI.

Se deben realizar mediciones de respuesta escalonada del regulador de tensidn para confirmar la
ganancia de AVR y de otros parametros criticos. Se debe llevar a cabo una medicién de funcién de
transferencia entre la referencia de tension en terminal y la tensién en terminal con la unidad operando
con carga muy baja. Mientras la unidad opere con una carga muy baja, la modulacién de tensién en
terminal no produce cambios significativos en velocidad y potencia.

La pantalla de Analisis en tiempo real de medicion de BESTCOMSPIus se utiliza para realizar y
supervisar las pruebas AVR en linea. Se pueden generar seis diagramas de datos seleccionados por el
usuario y los datos registrados se pueden guardar en un archivo para un analisis posterior. Para
comenzar el trazo, BESTCOMSPIus debe estar en modo En directo. El modo En directo se encuentra en
el menu Opciones de la barra de menu inferior. Los controles e indicaciones de la pantalla de Analisis de
RTM se ilustran en la Figura 23-1.

Andlisis ==

[ Abrir Archivo [ Guardar Archivo

2 &P LimpiarGréficas | [ Opciones | EjeX | dseg -

Respuesta de Frecuencia

Respuesta de Tiempo ~ Respuesta Escalén

SIN Nivel de Dispara

SIN Nivel de Disparo

t
2

segun

do

4 0

t
2
sequr

ndo

H

1

Titulo

1

Titulo

!' SIN Nivel de Disparo ﬂ l' SIN Nivel de Disparo ﬂ |

t
2
sequ

ndo

s 0

t
2

sequr

ndo

s

1

Titulo
T

1

Titulo
T

!' SIN Nivel de Disparo ﬂ l' SIN Nivel de Disparo ﬂ |
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Figura 23-1. Pantalla de Analisis de RTM
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Los controles de pantalla Analisis RTM permiten:

Seleccionar los parametros a graficar

9610072990

Ajustar la resolucién del eje x del gréfico y el rango del eje y del grafico

Iniciar y detener de capturas del trazado

Abrir archivos de graficos existentes, guardar trazos capturados en archivos de graficos e

imprimir graficos capturados

Parametros de graficos

Se puede seleccionar cualquiera de los seis parametros siguientes para el trazado.

Entrada de tension auxiliar (Vaux)
Corriente promedio de linea (lavg)
Tensién promedio linea a linea (Vavg)
Sefal de error de AVR (Errin)

PID de salida de AVR

Frecuencia de bus (B Hz)

Tension del bus (Vbus)

Desviacion de frecuencia compensada
(CompF)

Salida de control (CntOp)

Entrada de corriente cruzada (laux)
Caida

Error FCR a PID

Valor del integrador FCR

PID de salida de FCR

Corriente de campo (ifd) (carga plena)
Temperatura de campo

Tension de campo (Vfd) (carga plena)
Potencia mecanica filtrada (MechP)
Sefial de respuesta de frecuencia
(prueba)

Error de FVR a PID

Valor del integrador FVR

Frecuencia del generador (G Hz)
Error del bucle interno
Retroalimentacion de tensién de campo
de bucle interno

Salida del bucle interno

Entrada PID al bucle interno
Referencia al bucle interno

Estado interno (TrnOp)
Adelanto-retardo #1 (x15)
Adelanto-retardo #2 (x16)
Adelanto-retardo #3 (x17)
Adelanto-retardo #4 (x31)

Filtro de disminucién del limitador l6gico
Potencia mecanica (x10)

Potencia mecanica (x11)

Potencia mecanica (x7)

Potencia mecanica (x8)

Potencia mecanica (x9)

Corriente de secuencia negativa (12)
Tension de secuencia negativa (V2)
Salida PI de distribucion de carga de
red

Pruebas
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Nivel de equilibrio nulo (equilibrio nulo)
Estado de equilibrio nulo (estado nulo)
Salida del controlador OEL
Referencia actual de campo OEL
Valor del integrador de OEL

Corriente de la fase A (la)

Tension de linea a linea entre las fases
Ay B (Vab)

Corriente de la fase B (Ib)

Tension de linea a linea entre las fases
By C (Vbc)

Corriente de la fase C (Ic)

Tension Vca de linea a linea entre las
fasesCy A

Indicacién de posicién (Positionind)
Corriente de secuencia positiva (11)
Tension de secuencia positiva (V1)
Salida de post-limite (Pos)

Factor de potencia (PF)

HP de potencia #1 (x5)

Salida de prelimite (Prelim)

Tasa de variacion de frecuencia
Potencia reactiva (kvar)

Potencia real (kW)

Punto 1 de estado de logica S1

Punto 2 de estado de logica S2

Punto 3 de estado de logica S3

Punto 4 de estado de logica S4

Punto 5 de estado de logica S5

Punto 6 de estado de logica S6
Salida del controlador SCL
Referencia de corriente de gen SCL
Valor del integrador de SCL
Referencia PF de SCL

HP de velocidad #1 (x2)

Velocidad sintetizada (Synth)
Desviacion de frecuencia terminal
(TermF)

Filtro de paso bajo de tension en
terminal

Filtro de rampa de tension en terminal
Sefal de respuesta de tiempo (PTest)
Filtro torsional #1 (Tflt1)

Filtro torsional #2 (x29)

Potencia total (kVA)

DECS-
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e Salida de transferencia e Referencia del limitador de var
e Salida del controlador del UEL e Error var/PF al PID

(UelOutput) e Valor integrador de var/PF
e Valor del integrador de UEL e Salida PID de Var/PF
o Referencia var de UEL e Potencia disminuida (WashP)
e Valor del integrador de limitador de var e Velocidad disminuida (WashW)
e Salida del limitador de var

Respuesta de frecuencia

Las funciones de prueba de respuesta de frecuencia estan disponibles haciendo clic en el botén
Respuesta de frecuencia en la pantalla Analisis RTM. Las funciones de la pantalla de respuesta de
frecuencia se ilustran en Figura 23-2 y se describen a continuacion.

Modo de prueba

Las pruebas de respuesta de frecuencia se pueden realizar en modo Manual o Automatico. En el modo
Manual se puede especificar una sola frecuencia para obtener las respuestas de magnitud y fase
correspondientes. En el modo Automatico, BESTCOMSPIus® barrera el rango de frecuencias y obtendra
las respuestas de magnitud y fase correspondientes.

Opciones de modo de prueba manual

Las opciones de modo de prueba manual incluyen ajustes para seleccionar la frecuencia y la magnitud
de la sefal de prueba aplicada. Se utiliza un ajuste de retardo de tiempo para seleccionar el tiempo
después del cual se calculara la respuesta de magnitud y fase correspondiente a la frecuencia
especificada. Este retardo permite que los transitorios se asienten antes de que se hagan los calculos.

Opciones del modo de prueba automatica

Las opciones de modo de prueba automatica incluyen ajustes para seleccionar la frecuencia minima, la
frecuencia maxima y la magnitud de la onda sinusoidal que se aplica durante una prueba de respuesta
de frecuencia.

Respuesta de Frecuencia

Aranque Grafico Bode [*] Graficar Respuesta de Frecuencia ["] Display Per Unit Values
Modo Funcion de Transferencia Opciones Manuales Respuesta de Frecuencia
Manual V entrada Frecuencia Magnitud (V)
52 : HP Velocidad #1 v 0.1 v
Rocaaoniselalitehs Salida Retardo de Tiempo (s) Fase (Grados)
Sumador AVR ~ Vavg: Tensién L-L Prom {p.u} b
Magnitud (V' Primaric) Frecuencia (Hz)

Figura 23-2. Pantalla Respuesta de frecuencia

Diagrama de Bode

Un trazado de Bode se puede imprimir, abrir y guardar en formato grafico (.gph).

DECS-450R Pruebas
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Funcion de transferencia

Se puede seleccionar el punto en el circuito l6gico DECS-450R donde se inyecta una sefial para el
analisis de las respuestas de magnitud y fase. Los puntos de sefal incluyen Suma del AVR, Entrada de
PID del AVR y Entrada manual de PID.

Se puede seleccionar el tipo de sefial de entrada que se va a inyectar y el punto de salida, e incluyen lo

siguiente:
e  AvrOut TermF: Desviacion de frecuencia terminal
e B Hz: Frecuencia del bus {Hz} Test: Sefial de respuesta de frecuencia {pu}
e CntOp: Salida de control {pu} THlt1: Filtro torsional #1 {pu}
e  CompF: Desviacién de frecuencia TrnOp: Estado Interno {pu}

compensada UelOutput: Salida del controlador del UEL
Caida V1: Tension de secuencia positiva {pu}
Errin: Sefal de error de AVR V2: Tension de secuencia negativa {pu}
FcrErr Vab: Tensién PhA-PhB L-L {pu}

FCROut Var/PFErr

FvrErr Var/PFQOut

FVROut VarLimOutput: Salida del limitador de Var

G Hz: Frecuencia del generador {Hz}

11: Corriente de secuencia positiva {pu}
12: Corriente de secuencia negativa {pu}
la: Corriente de la fase A {pu}

laux: Entrada de corriente cruzada {pu}
lavg: Corriente promedio de linea {pu}
Ib: Corriente de la fase B {pu}

Ic: Corriente de la fase C {pu}

Ifd: Corriente de campo {pu} (carga plena)
kVA: Potencia total {pu}

kvar: Potencia reactiva {pu}

kW: Potencia real {pu}

MechP: Potencia mecanica filtrada
NullBalance: Nivel de equilibrio nulo
OelOutput: Salida del controlador del OEL
PF: Factor de potencia

Exponer: Salida post-limite {pu}

Prelim: Salida de pre-limite {pu}

Ptest: Sefial de respuesta de tiempo {pu}
SclOutput: Salida de controlador de SCL
Synth: Velocidad sintetizada {pu}

Vaux: Entrada de tension auxiliar {pu}
Vavg: Tension L-L prom. {pu}

Vbc: Tension PhB-PhC L-L {pu}
Vbus: Tension del Bus {pu}

Vca: Tension PhC-PhA L-L {pu}

Vfd: Voltaje de campo {pu} (carga plena)
WashP: Potencia disminuida
WashW: Velocidad disminuida {pu}
x02: Velocidad HP #1

x05: HP de potencia #1 {pu}

x07: Potencia mecanica {pu}

x08: Potencia mecanica LP #1

x09: Potencia mecanica LP #2

x10: Potencia mecanica LP #3

x11: Potencia mecanica LP #4

x15: Adelanto-retardo #1 {pu}

x16: Adelanto-retardo #2 {pu}

x17: Adelanto-retardo #3 {pu}

x29: Filtro de torsion #2 {pu}

x31: Adelanto-retardo #4 {pu}

Respuesta de frecuencia

Los campos de respuesta de frecuencia de solo lectura indican la respuesta de magnitud, la respuesta
de fase y la frecuencia de la sefal de prueba. La respuesta de magnitud y la respuesta de fase
corresponden a la sefial de prueba aplicada anteriormente. El valor de frecuencia de prueba refleja la
frecuencia de la sefal de prueba que se esta aplicando actualmente.

Precaucion

Proceda con precaucion al realizar una prueba de respuesta de
frecuencia en un generador conectado a la red de energia. Evite las
frecuencias que estén cerca de la frecuencia resonante de la maquina
o de las maquinas vecinas. Las frecuencias superiores a 3 Hz pueden
corresponder a las frecuencias torsionales mas bajas del eje de un
generador. Se debe pedir al fabricante un perfil torsional de la
maquina y consultarlo antes de llevar a cabo cualquier prueba de
respuesta de frecuencia.

Pruebas DECS-
450R
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Analisis de respuesta de pasos

Una técnica estandar para verificar la respuesta del sistema general es la utilizacion de mediciones de
respuesta por pasos. Esto implica excitar los modos de oscilacion electromecanica local a través de un
cambio de paso fijo en la referencia AVR. La atenuacién y la frecuencia de oscilacién se pueden medir
directamente a partir de registros de velocidad y potencia del generador para diferentes condiciones
operativas y ajustes. Normalmente esta prueba se realiza con variaciones de lo siguiente:

e Carga de potencia activa y reactiva del generador

e Ganancia del estabilizador

e Configuracion del sistema (por €j.: lineas fuera de servicio)

e Parametros del estabilizador (por ej.: adelanto de fase, compensacién de frecuencia)
A medida que aumenta la ganancia del estabilizador, la atenuacién debe incrementarse continuamente
mientras la frecuencia de oscilacion natural debe permanecer relativamente constante. Grandes cambios
en la frecuencia de oscilacién, el hecho de que no mejore la atenuacion o el surgimiento de nuevos
modos de oscilacién son todos indicadores de problemas con los ajustes seleccionados.

Las pruebas de respuesta de pasos se realizan mediante la pantalla Analisis de respuesta por pasos.
Se accede a esta pantalla (Figura 23-3) haciendo clic en el botén Respuesta de paso en la ventana
Andlisis RTM. La pantalla de Analisis de respuesta por pasos consiste de lo siguiente:
e Campos de medicidn: voltaje promedio del generador, vars, PF total, voltaje de campo y
corriente de campo
e Una ventana de alarmas que muestra las alarmas activas posiblemente activadas por un cambio
de paso
e Una casilla de verificaciéon para seleccionar la activacion de un registro de datos cuando se
realiza un cambio de paso de punto de ajuste
e Pestafias para controlar la aplicacion de cambios de paso en los puntos de ajuste AVR, FCR,
FVR, var y PF. Las funciones de las pestafias se describen en los parrafos siguientes.

Nota

Si hay un registro en curso, no se puede disparar otro registro.

Las caracteristicas de respuesta visualizadas en la pantalla de Analisis de
Respuesta de paso no se actualizan de manera automatica cuando el modo
operativo del DECS-450R se conmuta de manera externa. La pantalla debe
actualizarse manualmente saliendo y volviendo a abrir la pantalla.

Pestanas AVR, FCRy FVR

Las pestanas AVR, FCR y FVR tienen controles similares que habilitan la aplicaciéon de cambios de paso
a sus respectivos puntos de ajuste. Los controles de pestafia AVR se ilustran en Figura 23-3.
A continuacion se describen los controles de las pestafias AVR, FCR y FVR.

Los cambios de pasos que aumentan o disminuyen el punto de ajuste se aplican haciendo clic en el
botén de aumento (flecha hacia arriba) o disminucién (flecha hacia abajo). Los campos de ajuste de
cambio de paso (uno para aumento y uno para disminucioén) se utilizan para establecer la variacion
porcentual del punto de ajuste que tiene lugar cuando se hace clic en el botén de aumento o
disminucién. Tres campos de solo lectura indican el punto de ajuste actual, un aumento de un paso en el
punto de ajuste, una disminucién de un paso en el punto de ajuste y el punto de ajuste original. Se
proporciona un botén para devolver el punto de ajuste a su valor original, que se muestra en el campo de
solo lectura adyacente al boton.
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VistaRespuestaEscalén x
[]Disparar Registro de Datos en Cambio {_] Display Per Unit Values

AVR  FCR FVR war FP
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v
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Retornar a Referencia Original=| 1200

Figura 23-3. Analisis de respuesta por pasos - Pestaia AVR

Pestafas var y PF

Las pestanas var y PF tienen controles similares que aplican cambios de paso a sus respectivos puntos
de ajuste. Los controles de la pestafia PF se ilustran en Figura 23-4. Los controles de las pestafias var y
PF se describen a continuacion.

VistaRespuestaEscalén x

[1Disparar Registro de Datos en Cambio {_] Display Per Unit Values

AVR FCR FVR var FP

0.000 Vv VAVG 0.000 kvAr Vars

Punto Escalén Var 1 (kVar)= El Iid 0.000 EP Tatal
0.000 v Vid
Referencia de Corriente (kVar)= lj % Al
armas

Punto Escaldn Var 2 (kvar)= El
Retomar a Referencia Original=

Figura 23-4. Analisis de respuesta por pasos - Pestaia Var

El punto de ajuste se puede ajustar haciendo clic en el boton de incremento (flecha arriba) o decremento
(flecha abajo). Se proporcionan dos ajustes de Punto de paso Var. Al hacer clic en el boton de flecha
derecha junto a los campos se inicia un cambio de paso al valor de ajuste correspondiente. Se
proporciona un botén para devolver el punto de ajuste a su valor original, que se muestra en el campo de
solo lectura adyacente al boton.

Opciones de analisis

Las opciones sirven para organizar la disposicion de los diagramas y ajustar el modo en que se visualiza
el grafico.

Pestana Disposicion

Se pueden mostrar hasta seis diagramas de datos en tres disposiciones diferentes, en la pantalla RTM.
Marque la casilla Cursores habilitados para habilitar los cursores que se utilizan para medir entre dos
puntos horizontales. Consulte la Figura 23-5.

Pestana Visualizacion de grafico

Las opciones sirven para ajustar el historial y la velocidad de sondeo del gréfico. La altura del grafico
establece una altura fija en pixeles para los graficos que se mostraran. Si se selecciona la casilla de
ajuste automatico de tamano, todos los graficos que se muestren se ajustaran automaticamente para
adaptarse al espacio disponible. El historial puede abarcar de 1 a 30 minutos. La velocidad de sondeo
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puede ajustarse entre 100 y 500 milisegundos. Bajar la tasa de registro de historial y de velocidad de
sondeo puede mejorar el rendimiento de la PC durante el trazado.

Marque la casilla Sincronizar desplazamiento de graficos para sincronizar el desplazamiento de todos los
graficos cuando se mueve cualquier barra de desplazamiento horizontal. Consulte la Figura 23-6.

Opciones de analisis

Disposicidn  Visualizacion de Grafico

O Pila
@ Azulejo (2 por fila)
O Azulejo (3 por fila)

Mombre de graphigues & afficher sur I'écran
[ e

[] Curseres habilitados

b

Figura 23-5. Pantalla Opciones de analisis, pestafia Disposicion

Opciones de analisis

Disposicion  Visualizacion de Grafico

Gréfico de Altura (pixeles)
[] Opciones Automaticas

Historial (minima)
a0 -

‘Velocidad de sondeo (ms)
100 ~

[] Desplazamiento de Grifico de Sinc

b

Figura 23-6. Pantalla Opciones de analisis, pestaifa Visualizacion de grafico
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24 « Comunicacion por Modbus®

Introduccion

Este documento describe el protocolo de comunicaciones Modbus® empleado por DECS-450R sistemas
y como el intercambio de informacién con los sistemas DECS-450R sobre una red Modbus. Los sistemas
DECS-450R se comunican emulando un subconjunto del controlador programable Modicon 984.

Precaucion

Este producto incluye uno o mas dispositivos con memoria no volatil. La
memoria no volatil se utiliza para almacenar informacién (como por ejemplo,
los ajustes) que se debe preservar cuando el producto se somete a ciclos de
encendido/apagado o se reinicia. Las tecnologias establecidas con memoria
no volatil tienen un limite fisico con respecto a la cantidad de veces que se
pueden borrar y escribir. En este producto, el limite es de 100,000 ciclos de
borrado/escritura. Durante la aplicacién del producto, se deben considerar las
comunicaciones, la logica y otros factores que pueden causar escrituras
frecuentes/reiteradas de los ajustes u otra informacion que se conserva en el
producto. Las aplicaciones que dan lugar a dichas escrituras
frecuentes/reiteradas pueden reducir la vida Gtil del producto y causar la
pérdida de informacioén y/o la inoperatividad del producto.

Las comunicaciones de Modbus utilizan la técnica maestro-esclavo en la que solo el maestro puede
iniciar una transaccion. Esta transacciéon se denomina consulta. Cuando corresponde, un esclavo
(DECS-450R) responde a la consulta. Cuando un maestro de Modbus se comunica con un esclavo, la
informacion es proporcionada o solicitada por el maestro. La informacion que reside en el DECS-450R se
agrupa categdricamente de la siguiente manera:
e General
Puntos binarios
Medicién
Limitadores
Puntos de ajuste
Ajustes globales
Ajustes de relés
Configuracion de proteccion
Ganancias
e Modbus heredado

Todos los datos admitidos se pueden leer segln se especifica en la tabla de registro. En esta tabla se
utilizan abreviaturas para indicar el tipo de registro. Los tipos de registro son:

e Lectura/escritura = RW
e Sololectura=R

Cuando un esclavo recibe una consulta, la responde suministrando los datos solicitados al maestro o
realizando la accion solicitada. Un dispositivo esclavo nunca inicia comunicaciones en el Modbus y
siempre genera una respuesta a la consulta, a menos que se produzcan ciertas condiciones de error.
El DECS-450R esta disefiado para comunicarse en la red Modbus solo como dispositivos esclavos.

Consulte el capitulo Comunicacién para la configuracion de la comunicacion Modbus y el capitulo
Terminales y conectores para el cableado.

DECS-450R Comunicacion por Modbus®
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Estructura de los mensajes

Campo de direccién del dispositivo

El campo de direccién del dispositivo contiene la direccion Modbus unica del esclavo al que se consulta.
El esclavo al que se dirige la consulta repite la direccion en el campo de direccion del dispositivo del
mensaje de respuesta. Este campo es de 1 byte.

No obstante, el protocolo Modbus establece un limite de 1 a 247 para la direccion de dispositivo.
El usuario puede seleccionar la direccién en el momento de la instalacion y la puede modificar durante la
operacion en tiempo real.

Campo de codigo de funcioén

El campo de cddigo de funcién en el mensaje de la consulta define la accion que debe realizar el esclavo
al que se dirige la consulta. Este campo se repite en el mensaje de la respuesta y, para modificarlo, se
debe establecer el bit mas importante (MSB) del campo en 1 si se trata de una respuesta de error.

Este campo es de 1 byte de longitud.

El DECS-450R asigna todos los datos disponibles en el espacio de direccion de registro de Modicon 984
que admite los siguientes codigos de funcion:

e Funcion 03 (03 hex): leer registros de retencion

e Funcion 06 (06 hex): preestablecer registro Unico

Funcion 08 (08 hex), subfuncion 00 - diagnostico: devolver datos de la consulta

Funcion 08 (08 hex), subfuncion 01 - diagndstico: opcidn de reinicio de comunicaciones

Funcion 08 (08 hex), subfuncion 04 - diagndstico: forzar modo de solo audicion

Funcion 16 (10 hex): preestablecer varios registros

Campo de bloque de datos

El bloque de datos de la consulta contiene informacion adicional que el esclavo necesita para realizar la
funcion solicitada. El bloque de datos de la respuesta contiene los datos recolectados por el esclavo para
la funcién consultada. Una respuesta de error sustituira a un cédigo de respuesta de excepcion para el
bloque de datos. La longitud de este campo varia con cada consulta.

Campo de verificacién de error

El campo de verificaciéon de error proporciona un método para que el esclavo valide la integridad del
contenido del mensaje de consulta y le permite al maestro confirmar la validez del contenido del mensaje
de respuesta. Este campo es de 2 bytes.

Modos de operacion de Modbus

Una red Modbus estandar ofrece el modo de transmisién de la unidad terminal remota (RTU) y el modo
Modbus TCP para la comunicacién. Los sistemas DECS-450R admiten el modo Modbus TCP y el modo
RS-485 al mismo tiempo. Para permitir la edicion a través de Modbus TCP o RS-485, el nivel de acceso
no seguro del puerto se debe configurar en el nivel de acceso adecuado. Consulte el capitulo Seguridad
de este manual para obtener mas informacién sobre los niveles de seguridad y acceso. A continuacion
se describen estos dos modos de operacion.

Un maestro puede enviar una consulta a varios esclavos de manera individual o universal. La consulta
universal ("difusion"), cuando esta habilitada, no evoca ninguna respuesta de los dispositivos esclavos.
Si una consulta a un dispositivo esclavo individual solicita acciones que el esclavo no puede realizar, el
mensaje de respuesta del esclavo contiene un codigo de respuesta de excepcion que define el error
detectado. Los cédigos de respuesta de excepcion generalmente se amplian con la informacion que se
encuentra en el bloque "Detalles del error" de los registros de retencion.

El protocolo Modbus define una unidad de datos de protocolo (PDU) simple e independiente de los
niveles de comunicacion subyacentes. La asignacion del protocolo Modbus en redes o buses especificos
puede introducir algunos campos adicionales en la unidad de datos de aplicaciéon (ADU). Consulte la
Figura 24-1.
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ADU
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Direccién adicional _ - Verificacion de error

P »
<« >

PDU

A

Figura 24-1. Estructura general de Modbus
El cliente que inicia una transaccion Modbus crea la unidad de datos de aplicacién de Modbus. El cédigo
de funcién le indica al servidor la clase de accion que se debe realizar.
Modbus ® sobre linea serial

Estructura de los mensajes

Las consultas iniciadas por el maestro y las respuestas DECS-450R comparten la misma estructura de
mensajes. Cada mensaje esta compuesto por cuatro campos. Estos son:

e Direccion del dispositivo (1 byte)

e Codigo de funcion (1 byte)

e Bloque de datos  (n bytes)

e Campo de comprobacion de errores (2 bytes)

Cada byte de 8 bits del mensaje contiene dos caracteres hexadecimales de 4 bits. El mensaje se
transmite en un flujo continuo en el que primero se transmiten los bits menos importantes (LSB) de cada
byte de datos. La transmision de cada byte de datos de 8 bits se produce con un bit de inicio y uno o dos
bits de parada. Se realiza la verificacion de paridad, cuando esta habilitada, y puede ser par o impar. El
usuario puede seleccionar la velocidad de transmision, que se puede establecer en el momento de la
instalacion y se puede modificar durante la operacién en tiempo real. E| DECS-450R Modbus admite
velocidades de transmisién de hasta 115200. La velocidad de transmision predeterminada de fabrica es
de 19200.

Los sistemas DECS-450R admiten interfaces seriales compatibles con RS-485. Se puede acceder a esta
interfaz desde el panel lateral izquierdo del DECS-450R.

Consideraciones sobre tramas y tiempos de los mensajes

Al recibir un mensaje a través del puerto de comunicacion RS-485, el DECS-450R requiere una latencia
entre bytes de 3,5 veces antes de considerar que el mensaje esta completo.

Una vez que se recibe una consulta valida, el DECS-450R espera una cantidad de tiempo especifica
antes de responder. Este retraso de tiempo se configura en la pantalla de configuracion de Modbus en
Comunicaciones en BESTCOMS Plus ®. Este parametro contiene un valor de 10 a 10 000 milisegundos.
El valor predeterminado es 10 milisegundos.

La Tabla 24-1 proporciona el tiempo de transmision del mensaje de respuesta (en segundos) y el tiempo
de caracter de 3,5 (en milisegundos) para distintas longitudes y velocidades de transmision.

Tabla 24-1. Consideraciones sobre el tiempo

Velocidad de Tiempo de caracter Mensaje Tx Tiempo (s)
transmision de 3,5 (ms) 128 bytes 256 bytes
1200 32,08 1,17 2,34
2400 16.04 0,59 1,17
4800 8.021 0,29 0,59
9600 4.0104 0,15 0,29
19200 2.0052 0,07 0,15
38400 1.0026 0,04 0,07
57600 0.6684 0,02 0,04
115200 0.3342 0,01 0,02

DECS-450R Comunicacion por Modbus®
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Modbus en TCP/IP

Unidad de datos de aplicacion

La siguiente seccion describe la encapsulacion de una solicitud o respuesta de Modbus cuando se
transmite por una red TCP/IP Modbus. Consulte la Figura 24-2.

ADU de Modbus TCP/IP -

»
L

A

Encabezado MBAP

a
<

PDU

Figura 24-2. Solicitud/respuesta de Modbus a través de TCP/IP

En TCP/IP se utiliza un encabezado dedicado para identificar la unidad de datos de aplicacion de
Modbus. Se denomina encabezado MBAP (encabezado del protocolo de aplicaciéon Modbus).

Este encabezado ofrece algunas diferencias en comparacion con la unidad de datos de aplicacion RTU
de Modbus utilizada en una linea serie:

e El campo "direccion del esclavo" de Modbus que generalmente se utiliza en la linea serie
Modbus es reemplazado por un "identificador de unidad" de un solo byte dentro del encabezado
MBAP. El "identificador de unidad" se utiliza para establecer comunicacion a través de
dispositivos como puentes, enrutadores y puertas de enlace, que utilizan una direccion IP Unica
para admitir varias unidades finales de Modbus independientes.

e Todas las solicitudes y respuestas de Modbus estan disefiadas de tal manera que el destinatario
pueda verificar si un mensaje esta finalizado. Para los cédigos de funcion en los que la PDU de
Modbus tiene una longitud fija, el cédigo de funcion solo es suficiente. Para los cédigos de
funcioén que tienen una cantidad de datos variable en la solicitud o respuesta, el campo de datos
incluye un recuento de bytes.

e Cuando Modbus se transmite por TCP/IP, se incluye informacion adicional sobre longitud en el
encabezado MBAP para que el destinatario pueda reconocer los limites del mensaje, aun
cuando el mensaje se haya dividido en varios paquetes para la transmisién. Gracias a la
existencia de reglas de longitud explicitas e implicitas y al uso de un cddigo de verificaciéon de
error CRC-32 (en Ethernet), la posibilidad de que se produzcan dafos no detectados en un
mensaje de solicitud o respuesta es minima.

Descripcion del encabezado MBAP

Los campos del encabezado MBAP se enumeran en la Tabla 24-2.
Tabla 24-2. Campos del encabezado MBAP

Campos Longitud Descripcion Cliente Servidor
Identificador 2 bytes Identificacion de una Inicializado El servidor lo
de transaccion de por el cliente vuelve a copiar
transaccion solicitud/respuesta de desde la solicitud
Modbus recibida
Identificador 2 bytes 0 = protocolo Modbus Inicializado El servidor lo
de protocolo por el cliente vuelve a copiar
desde la solicitud
recibida
Longitud 2 bytes Cantidad de bytes Inicializado Inicializado por el
subsiguientes por el cliente servidor
(solicitud) (respuesta)
Identificador 1 byte Identificacion de un esclavo | Inicializado El servidor lo
de unidad remoto conectado en una por el cliente vuelve a copiar
linea serie o en otros buses desde la solicitud
recibida

Comunicacion por Modbus ©
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El encabezado tiene una longitud de 7 bytes:

e Identificador de transaccién: utilizado para el emparejamiento de transacciones, el servidor
Modbus copia en la respuesta el identificador de transaccion de la solicitud.

e Identificador de protocolo: se utiliza para la multiplexacion dentro del sistema. El protocolo
Modbus es identificado mediante el valor 0.

o Longitud: recuento de bytes de los siguientes campos, incluidos el identificador de la unidad y los
campos de datos.

e Identificador de unidad: se utiliza para fines de enrutamiento dentro del sistema. Generalmente
se utiliza para comunicarse con un Modbus o un esclavo de linea serie Modbus a través de una
puerta de enlace entre una red TCP/IP Ethernet y una linea serie Modbus. Este campo esta
establecido por el cliente Modbus en la solicitud y debe ser devuelto con el mismo valor en la
respuesta enviada por el servidor.

Nota: Todas las ADU Modbus TCP se envian a través de TCP en el puerto registrado 502.

Manejo de errores y respuestas de excepcion

Toda consulta recibida que contenga una direccion de dispositivo inexistente, un error de tramas o un
error CRC es ignorada. No se transmite ninguna respuesta. Las consultas dirigidas al DECS-450R con
una funcién no admitida o valores ilegales en el bloque de datos dan como resultado un mensaje de
respuesta de error con un codigo de respuesta de excepcion. Los cédigos de respuesta de excepcion
admitidos por el DECS-450R se proporcionan en Tabla 24-3.

Tabla 24-3. Cédigos de respuesta de excepcion admitidos
Cédigo Nombre Descripciéon

01 Funcién no vélida El codigo de funcion/subfuncion de la consulta no es
compatible; consulta leida de mas de 125 registros;
consulta preestablecida de mas de 100 registros.

02 Direccion de datos | Un registro al que se hace referencia en el bloque de

no valida datos no admite la lectura/escritura consultada; consulta
preestablecida de un subconjunto de un grupo de
registros numeéricos.

03 Valor de datos no Un bloque de datos de registros preestablecidos contiene
valido una cantidad incorrecta de bytes o uno o mas valores de
datos fuera de intervalo.

DECS-450R Modbus®? través de Ethernet

Modbus puede comunicarse a través de Ethernet si la direccion IP del DECS-450R esta configurada
como se describe en el capitulo Comunicaciones de este manual.

Consulta y respuesta de mensaje detallada para el modo de
transmision de RTU

En los siguientes parrafos se proporciona una descripcion detallada de las consultas y respuestas de
mensajes compatibles con DECS-450R.

Leer registros de retencion

Consulta

Este mensaje de consulta solicita la lectura de un registro o bloque de registros. El bloque de datos
contiene la direccion de registro inicial y la cantidad de registros que se leeran. Una direccion de registro
de N se leera como registro de retencién N+1. Si la consulta es una difusion (direccion de dispositivo =
0), no se devuelve ningin mensaje de respuesta.

DECS-450R Comunicacion por Modbus®



24-6 9610072990

Direccién del dispositivo

Cddigo de funcioén = 03 (hex)
Direccidn inicial alta

Direccion inicial baja

Cantidad de registros alta
Cantidad de registros baja
Verificacion de error CRC Alto
Verificacion de error CRC Bajo

La cantidad de registros no puede superar los 125 sin generar una respuesta de error con el cédigo de
excepcion para una funcioén no valida.

Respuesta

El mensaje de respuesta contiene los datos consultados. El bloque de datos contiene la longitud del
bloque en bytes seguida de los datos (un byte Datos alto y un byte Datos bajo) para cada registro
solicitado.

La lectura de un registro de retencién no asignado devuelve un valor igual a cero.

Direccion del dispositivo

Cddigo de funcioén = 03 (hex)

Recuento de bytes

Datos alto (Para cada registro solicitado, hay un Datos alto y un Datos bajo).
Datos Bajo

Datos Alto
Datos Bajo
Verificacion de error CRC Alto
Verificacion de error CRC Bajo

Devolver datos de la consulta

Esta consulta contiene los datos que se devolveran (retroalimentados) en la respuesta. Los mensajes de
respuesta y consulta deben ser idénticos. Si la consulta es una difusién (direccién de dispositivo = 0), no
se devuelve ningln mensaje de respuesta.

Direccién del dispositivo

Cddigo de funcién = 08 (hex)
Subfuncién Hi = 00 (hex)
Subfuncién Lo = 00 (hex)
Datos Hola = xx (no me importa)
Datos Lo = XX (no me importa)

Verificacion de error CRC Alto
Verificacion de error CRC Bajo

Opciodn de reinicio de comunicaciones

Esta consulta hace que la funcién de comunicaciones remotas del DECS-450R se reinicie, finalizando un
modo de operacion de solo escucha activa. Las operaciones de relé primario no se ven afectadas. Solo
se afecta a la funcidon de comunicaciones remotas. Si la consulta es una difusién (direccién de dispositivo
= 0), no se devuelve ningliin mensaje de respuesta.

Si el DECS-450R recibe esta consulta mientras esta en el modo de solo escucha, no se genera ninguin
mensaje de respuesta. De lo contrario, se transmite un mensaje de respuesta idéntico al mensaje de
consulta antes del reinicio de las comunicaciones.

Direccion del dispositivo

Cédigo de funcién = 08 (hex)
Subfuncién Hi = 00 (hex)
Subfuncién Lo = 01 (hex)

Comunicacion por Modbus © DECS-450R
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Datos Hola = XX (no me importa)
Datos Lo = XX (no me importa)
Verificaciéon de error CRC Alto
Verificaciéon de error CRC Bajo

Modo de solo audicion

Esta consulta fuerza al DECS-450R direccionado al modo de solo escucha para comunicaciones
Modbus, aislandolo de otros dispositivos en la red. No se devuelve ninguna respuesta.

Mientras esta en el modo de solo escuchar, el DECS-450R continla monitoreando todas las consultas.
El DECS-450R no responde a ninguna otra consulta hasta que se elimina el modo de solo escuchar.
También se ignoran todas las solicitudes de escritura con una consulta a Preestablecer varios registros
(cddigo de funcién = 16). Cuando el DECS-450R recibe la consulta de reinicio de comunicaciones, se
elimina el modo de solo escucha.

Direccion del dispositivo

Cddigo de funcion = 08 (hex)
Subfuncién Hi = 00 (hex)
Subfuncién Lo = 04 (hex)
Datos Hola = xx (no me importa)
Datos Lo = xx (no me importa)

Verificaciéon de error CRC Alto
Verificaciéon de error CRC Bajo

Varios registros preestablecidos

La consulta Preestablecer varios registros podria dirigir varios registros en un esclavo o en varios
esclavos. Si la consulta es una difusién (direccion de dispositivo = 0), no se devuelve ningin mensaje de
respuesta.

Consulta

Un mensaje de la consulta Preestablecer varios registros solicita la escritura de un registro o bloque de
registros. El bloque de datos contiene la direccion inicial y la cantidad de registros que se escribiran,
seguidas del recuento de bytes del bloque de datos y los datos. El DECS-450R realizara la escritura
cuando la direccion del dispositivo en consulta sea una direccién de difusién o la misma que la ID de la
unidad Modbus DECS-450R (direccion del dispositivo).

Una direccion de registro de N escribira un registro de retencion N+1.
Los datos dejaran de escribirse si se produce alguna de las siguientes excepciones.

e Las consultas para escribir registros de solo lectura generan una respuesta de error con el codigo de
excepcion “Direccion de datos no valida”.

e Las consultas que intentan escribir mas de 100 registros generan una respuesta de error con el
codigo de excepcion "Funcion no valida".

e Un recuento de bytes incorrecto generara una respuesta de error con el cédigo de excepcion “Valor
de datos no valido”.

e Hay varios casos de registros que se agrupan para representar colectivamente un Unico valor de
datos numérico DECS-450R (es decir, datos de punto flotante, datos enteros de 32 bits y cadenas).
Una consulta para escribir un subconjunto de un grupo de registros de este tipo generara una
respuesta de error con el cédigo de excepcion "Direccion de datos no valida".

e Una consulta para escribir un valor no permitido (fuera de intervalo) en un registro generara una
respuesta de error con el cédigo de excepcion “Valor de datos no valido”.

Direccion del dispositivo

Cddigo de funcién = 10 (hex)

Direccién inicial alta

Direccién inicial baja

Cantidad de registros alta

DECS-450R Comunicacion por Modbus®
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Cantidad de registros baja
Recuento de bytes

Datos Alto

Datos Bajo

Datos Alto
Datos Bajo
Verificacion de error CRC Alto
Verificacién de error CRC Bajo

Respuesta

El mensaje de respuesta repite la direccién inicial y la cantidad de registros. No hay ningun mensaje de
respuesta cuando la consulta es una difusion (direccion de dispositivo = 0).

Direccién del dispositivo

Cddigo de funcién = 10 (hex)
Direccién inicial alta

Direccién inicial baja

Cantidad de registros alta
Cantidad de registros baja
Verificacion de error CRC alta
Verificacion de error CRC baja

Preestablecer registro unico

Un mensaje de la consulta Registro unico preestablecido solicita la escritura de un solo registro. Si la
consulta es una difusién (direccién de dispositivo = 0), no se devuelve ninglin mensaje de respuesta.

Nota: esta funcién solo puede preestablecer los tipos de datos INT16, INT8, UINT16, UINT8 y String
(de no mas de 2 bytes).

Consulta
Los datos dejaran de escribirse si se produce alguna de las siguientes excepciones.

e Las consultas para escribir registros de solo lectura generan una respuesta de error con el cédigo de
excepcion “Direccion de datos no valida”.

e Una consulta para escribir un valor no permitido (fuera de intervalo) en un registro genera una
respuesta de error con el cédigo de excepcion “Valor de datos no valido”.

Direccion del dispositivo

Cddigo de funcion = 06 (hex)
Direccién Alto

Direccién Bajo

Datos Alto

Datos Bajo

Verificacion de error CRC Alto
Verificacion de error CRC Bajo

Respuesta
El mensaje de respuesta repite el mensaje de la consulta una vez modificado el registro.

Formatos de datos

Los sistemas DECS-450R admiten los siguientes tipos de datos:

e Tipos de datos asignados a 2 registros
o Entero sin signo 32 (Uint32)
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o Punto flotante (Float)

o Cadenas con una longitud maxima de 4 caracteres (String)
o Tipos de datos asignados a 1 registro

o Entero sin signo 16 (Uint16)

o Entero sin signo 8 (Uint8)

o Cadenas de maximo 2 caracteres de largo (Cadena)
o Tipos de datos asignados a mas de 2 registros

o Cadenas de mas de 4 caracteres (String)

Formato de datos de punto flotante (Float)

El formato de datos de punto flotante de Modbus utiliza dos registros de retencién consecutivos para
representar un valor de datos. El primer registro contiene los 16 bits de valor inferior del siguiente
formato de 32 bits:

e EIMSB es el bit del signo para el valor de punto flotante (0 = positivo).
e Los siguientes 8 bits son el exponente sesgado por el decimal 127.

e Los 23 LSB comprenden la mantisa normalizada. El bit mas importante de la mantisa siempre se
supone que es 1y no se almacena explicitamente, produciendo una precision efectiva de 24 bits.

El valor del nimero de punto flotante se obtiene multiplicando la mantisa binaria por dos elevado a la
potencia del exponente no sesgado. El bit supuesto de la mantisa binaria tiene el valor de 1.0, y los 23
bits restantes proporcionan un valor fraccionario. Tabla 24-4 muestra el formato de punto flotante.

Tabla 24-4. Formato de punto flotante

Signo Exponente + 127 Mantisa
1 bit 8 bits 23 bits

El formato de punto flotante permite valores que van desde aproximadamente 8.43X10 %7 a 3.38X10 38,
Un valor de punto flotante con todos ceros es el valor cero. Un valor de punto flotante con todos unos
(no un numero) significa un valor que actualmente no se aplica o esta inhabilitado.

Ejemplo: el valor 95 800 representado en el formato de punto flotante es hexadecimal 47BB1C00.
Este numero se leera de la siguiente manera desde los dos registros de retencién consecutivos:

Holding Register Valor

K (Hola Byte) hex 1C

K (Lo Byte) hex 00

K+ 1 (Hola Byte) hex 47

K+1 (Lo Byte) hexagonal BB

Se requieren las mismas alineaciones de bytes para la escritura.

Formato de datos enteros largos (Uint32)

El formato de datos enteros largo de Modbus utiliza dos registros de retenciéon consecutivos para
representar un valor de datos de 32 bits. El primer registro contiene los 16 bits de valor inferior y el
segundo registro contiene los 16 bits de valor superior.

Ejemplo: el valor 95 800 representado en el formato de enteros largo es hexadecimal 0x00017638. Este
numero se leera de la siguiente manera desde los dos registros de retencion consecutivos:

Holding Register Valor

K (Hola Byte) hex 76
K (Lo Byte) hex 38
K+ 1 (Hola Byte) hex 00
K+1 (Lo Byte) hex 01

Se requieren las mismas alineaciones de bytes para la escritura.
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Formato de datos enteros (Uint16) o variables con mapas de bits en formato Uint16

El formato de datos enteros de Modbus utiliza un Unico registro de retencién para representar un valor de
datos de 16 bits.

Ejemplo: el valor 4660 representado en el formato de enteros es hexadecimal 0x1234. Este nimero se
leera de la siguiente manera desde el registro de retencion:

Holding Register Valor
K (Hola Byte) hex 12
K (Lo Byte) hex 34

Se requieren las mismas alineaciones de bytes para la escritura.

El formato de datos Uint16 se enumera en puntos binarios ( Tabla 24-7 ), a continuacion.

Ejemplo: El registro 900 ocupa 16 filas en la tabla de registro donde cada fila da el nombre de datos
especificos mapeados de bits, como 900-0 indica que el bit 0 del registro 900 esta mapeado a RF-TRIG.
Formato de datos enteros corto/formato de datos de caracteres de byte (Uint8)

El formato de datos enteros corto de Modbus utiliza un Unico registro de retencion para representar un
valor de datos de 8 bits. El byte alto del registro de retencién siempre sera cero.

Ejemplo: el valor 132 representado en el formato de enteros corto es hexadecimal 0x84. Este nimero se
leera de la siguiente manera desde el registro de retencion:

Holding Register Valor
K (Hola Byte) hex 00
K (Lo Byte) hex 84

Se requieren las mismas alineaciones de bytes para la escritura.

Formato de datos de cadena (cadena)

El formato de datos de cadena de Modbus utiliza uno o mas registros de retencién para representar una
secuencia, o cadena, de valores de caracteres. Si la cadena contiene un solo caracter, el byte alto del
registro de retencion incluira el cédigo de caracteres ASCII y el byte bajo sera cero.

Ejemplo: la cadena “PASSWORD” representada en el formato de cadena se leera de la siguiente
manera:

Holding Register Valor
K (Hola Byte) 'P'
K (Lo Byte) ‘A
K+ 1 (Hola Byte) 'S
K+1 (Lo Byte) 'S'
K+2 (Hola Byte) ‘W
K+2 (Lo Byte) 'O’
K+3 (Hola Byte) ‘R’
K+3 (Lo Byte) ‘D'

Ejemplo: si la cadena anterior se cambia a “P”, la nueva cadena se leera de la siguiente manera:

Holding Register Valor
K (Hola Byte) 'P'

K (Lo Byte) hex 00
K+ 1 (Hola Byte) hex 00
K+1 (Lo Byte) hex 00
K+2 (Hola Byte) hex 00
K+2 (Lo Byte) hex 00
K+3 (Hola Byte) hex 00
K+3 (Lo Byte) hex 00
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Se requieren las mismas alineaciones de bytes para la escritura.

Verificacion de error CRC

Este campo contiene un valor CRC de dos bytes para la deteccién de errores de transmision. El maestro
primero calcula el CRC y lo adjunta al mensaje de consulta. El sistema DECS-450R recalcula el valor
CRC para la consulta recibida y realiza una comparacion con el valor CRC de la consulta para
determinar si se ha producido un error de transmision. En este caso, no se genera un mensaje de
respuesta. Si no se produjo ningun error de transmision, el esclavo calcula un nuevo valor CRC para el
mensaje de respuesta y lo adjunta al mensaje para su transmision.

El célculo de CRC se realiza utilizando todos los bytes de los campos de direccién del dispositivo, cédigo
de funcién y bloque de datos. Un registro CRC de 16 bits se inicializa en todos los 1. Luego, cada byte
de ocho bits del mensaje se usa en el siguiente algoritmo:

Primero, exclusivo-O el byte del mensaje con el byte de bajo orden del registro CRC. El resultado,
almacenado en el registro CRC, se desplazara a la derecha ocho veces. El registro CRC MSB se llena
con cero con cada turno. Después de cada turno, se examina el registro CRC LSB. Si el LSBes un 1, el
registro CRC es exclusivo - ORed con el valor polinédmico fijo A001 (hex) antes del siguiente turno. Una
vez que todos los bytes del mensaje hayan pasado por el algoritmo anterior, el registro CRC contendra el
valor CRC del mensaje que se colocara en el campo de verificacion de error.

Inicio de sesién seguro en DECS-450R a través de Modbus

Para iniciar sesion en el DECS-450R a través de Modbus, escriba el nombre de usuario de la cadena |
contraseria para el registro de inicio de sesién seguro (40500). Sustituya el "nombre de usuario" con el
nombre del usuario del nivel de acceso deseado, incluya el simbolo de tubo “|” y sustituya la "contrasefia”
con la contrasena del nivel e acceso seleccionado. Para ver el nivel de acceso actual, lea el registro de
Acceso actual (45420). Escriba cualquier valor en el registro de cierre de sesion (45417) para cerrar
sesion en el DECS-450R. Al desconectarse de Modbus a través de TCP / IP, el usuario se desconecta
automaticamente del DECS-450R. Sin embargo, al desconectarse de Modbus a través de la linea serie,
el usuario permanece con la sesion iniciada.
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Parametros Modbus
General
Los parametros generales se enumeran en Tabla 24-5.
Tabla 24-5. Parametros generales del grupo
Grupo Nombre Registro Tipo Bytes R/W Rango
System Data Numero de modelo 45000 Cadena 64 R 0-64
(Datos del
sistema)
System Data Informacion de la versién de la 45032 Cadena 64 R 0-64
(Datos del aplicacion
sistema)
System Data Versién de la sub version de la 45064 Cadena 64 R 0-64
(Datos del aplicacion
sistema)
System Data Informacién de la versién de 45096 Cadena 64 R 0-64
(Datos del arranque
sistema)
System Data Numero de pieza del firmware 45128 Cadena 64 R 0-64
(Datos del
sistema)
Hora Fecha 45160 Cadena dieciséis R 0-16
Hora Hora 45168 Cadena dieciséis R 0-16
Informacién de Numero de estilo 45176 Cadena 32 R 0-32
unidad
Informacion de Numero de serie 45192 Cadena 32 R 0-32
unidad
Control de DECS Salida de control Var PF 45208 Flotante 4 R n/d
Control de DECS Salida de control OEL 45210 Flotante 4 R n/d
Control de DECS Salida de control UEL 45212 Flotante 4 R n/d
Control de DECS Control de salida SCL 45214 Flotante 4 R n/d
Control de DECS Control de salida AVR 45216 Flotante 4 R n/d
Control de DECS Control de salida FCR 45218 Flotante 4 R n/d
Control de DECS Salida de control FVR 45220 Flotante 4 R n/d
Control de DECS Salida invertida (SCT / PPT) 45222 Uint32 4 RW Inhabilitado=0 Habilitado=1
Seguridad
Tabla 24-6. Parametros de grupo de seguridad
Grupo Nombre Registro Tipo Bytes R/W Rango
Seguridad Inicio de sesion segura 45400 Cadena 34 RW 0-34
Seguridad Cierre de sesion 45417 Cadena 5 RW 0-5
Seguridad Acceso actual 45420 Uint32 4 R Sin acceso =0,
Acceso de lectura = 1
Control de acceso = 2
Acceso de operador = 3
Configuracién de acceso = 4
Acceso de disefio =5
Acceso de administrador = 6
Seguridad Guardar cambios 45422 Uint32 4 RW n/d

Puntos binarios

Tabla 24-7. Parametros de grupo de puntos binarios

Grupo Nombre Registro Tipo Bytes | RIW Rango
System Data (Datos del RF trigonometria 45800 bit 0 Uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
sistema)
System Data (Datos del Légica de la PU 45800 bit 1 Uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
sistema)
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Grupo Nombre Registro Tipo Bytes | RIW Rango

System Data (Datos del Légica de viaje 45800 bit 2 Uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
sistema)

System Data (Datos del Trigonometria 45800 bit 3 Uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
sistema)

System Data (Datos del Estado del disyuntor 45800 bit 4 Uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
sistema)

Alarmas Alarma del reloj en tiempo real 45800 bit 5 Uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
Alarmas Fecha Hora Configurar alarma 45800 bit 6 Uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
Alarmas Alarma de cambio de firmware 45800 bit 7 Uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
Alarmas Alarma de frecuencia fuera de intervalo 45800 bit 8 Uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
Reservado 45800 bit 9

Alarmas Alarma USB com 45800 bit 10 Uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
Alarmas Alarma de sincronizacién IRIG perdida 45800 bit 11 Uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
Alarmas Légica igual a ninguna alarma 45800 bit 12 Uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
Alarmas Sin alarma de ajuste del usuario 45800 bit 13 Uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
Alarmas Alarma de sincronizaciéon perdida NTP 45800 bit 14 Uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
Alarmas Alarma de restablecimiento del 45800 bit 15 Uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0

microprocesador

Alarmas Alarma programable 1 45801 bit 0 Uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
Alarmas Alarma programable 2 45801 bit 1 Uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
Alarmas Alarma programable 3 45801 bit 2 Uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
Alarmas Alarma programable 4 45801 bit 3 Uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
Alarmas Alarma programable 5 45801 bit 4 Uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
Alarmas Alarma programable 6 45801 bit 5 Uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
Alarmas Alarma programable 7 45801 bit 6 Uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
Alarmas Alarma programable 8 45801 bit 7 Uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
Alarmas Alarma programable 9 45801 bit 8 Uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
Alarmas Alarma programable 10 45801 bit 9 Uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
Alarmas Alarma programable 11 45801 bit 10 Uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
Alarmas Alarma programable 12 45801 bit 11 Uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
Alarmas Alarma programable 13 45801 bit 12 Uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
Alarmas Alarma programable 14 45801 bit 13 Uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
Alarmas Alarma programable 15 45801 bit 14 Uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
Alarmas Alarma programable 16 45801 bit 15 Uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
Alarmas Alarma de baja frecuencia V / Hz 45802 bit 0 Uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
Alarmas Alarma OEL 45802 bit 1 Uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
Alarmas Alarma UEL 45802 bit 2 Uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
Alarmas Error al generar alarma 45802 bit 3 Uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
Alarmas Alarma SCL 45802 bit 4 Uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
Alarmas Reservado 45802 bit 5

Alarmas Reservado 45802 bit 6

Alarmas Reservado 45802 bit 7

Alarmas Reservado 45802 bit 8

Alarmas Reservado 45802 bit 9

Alarmas Transferir alarma de vigilancia 45802 bit 10 Uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
Alarmas Palanca activada 45802 bit 11 Uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
Alarmas Alarma activa de limitador de var. 45802 bit 12 Uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
Alarmas Coincidencia de voltaje activa 45802 bit 13 Uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
Alarmas Alarma ldgica invalida 45802 bit 14 Uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
Alarmas Falla de la entrada de potencia de control 45802 bit 15 Uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
Informe de alarmas Salida de alarma 45803 bit 0 Uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
Entradas de contacto Entrada de arranque 45803 bit 1 Uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
Entradas de contacto Entrada de detencion 45803 bit 2 Uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
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Grupo Nombre Registro Tipo Bytes | RIW Rango
Entradas de contacto Entrada 1 45803 bit 3 Uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
Entradas de contacto Entrada 2 45803 bit 4 Uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
Entradas de contacto Entrada 3 45803 bit 5 Uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
Entradas de contacto Entrada 4 45803 bit 6 Uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
Entradas de contacto Entrada 5 45803 bit 7 Uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
Entradas de contacto Entrada 6 45803 bit 8 Uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
Entradas de contacto Entrada 7 45803 bit 9 Uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
Entradas de contacto Entrada 8 45803 bit 10 Uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
Entradas de contacto Entrada 9 45803 bit 11 Uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
Entradas de contacto Entrada 10 45803 bit 12 Uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
Entradas de contacto Entrada 11 45803 bit 13 Uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
Entradas de contacto Entrada 12 45803 bit 14 Uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
Entradas de contacto Entrada 13 45803 bit 15 Uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
Entradas de contacto Entrada 14 45804 bit 0 Uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
Salidas de contacto Salida de vigilancia 45804 bit 1 Uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
Salidas de contacto Salida 1 45804 bit 2 Uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
Salidas de contacto Salida 2 45804 bit 3 Uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
Salidas de contacto Salida 3 45804 bit 4 Uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
Salidas de contacto Salida 4 45804 bit 5 Uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
Salidas de contacto Salida 5 45804 bit 6 Uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
Salidas de contacto Salida 6 45804 bit 7 Uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
Salidas de contacto Salida 7 45804 bit 8 Uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
Salidas de contacto Salida 8 45804 bit 9 Uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
Salidas de contacto Salida 9 45804 bit 10 Uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
Salidas de contacto Salida 10 45804 bit 11 Uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
Salidas de contacto Salida 11 45804 bit 12 Uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
Puertos de hardware Field Short Circuit Status 45804 bit 13 Uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
Interruptor virtual Interruptor virtual 1 45804 bit 14 Uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
Interruptor virtual Conmutador virtual 2 45804 bit 15 Uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
Interruptor virtual Conmutador virtual 3 45805 bit 0 Uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
Interruptor virtual Conmutador virtual 4 45805 bit 1 Uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
Interruptor virtual Conmutador virtual 5 45805 bit 2 Uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
Interruptor virtual Conmutador virtual 6 45805 bit 3 Uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
Control de DECS Manual FCR solamente 45805 bit 4 Uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
Control de DECS Droop deshabilitar 45805 bit 5 Uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
Control de DECS Compensacion de corriente cruzada 45805 bit 6 Uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
deshabilitada

Control de DECS Desactivar caida de linea 45805 bit 7 Uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
Control de DECS Paralelo habilitar LM 45805 bit 8 Uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
Control de DECS Habilitar transferencia automatica 45805 bit 9 Uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
Control de DECS Inicio suave seleccionar grupo 2 45805 bit 10 Uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
Control de DECS Reservado 45805 bit 11

Control de DECS OEL seleccione grupo 2 45805 bit 12 Uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
Control de DECS UEL seleccione grupo 2 45805 bit 13 Uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
Control de DECS SCL seleccionar grupo 2 45805 bit 14 Uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
Control de DECS Proteccion seleccione grupo 2 45805 bit 15 Uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
Control de DECS PID seleccionar grupo 2 45806 bit 0 Uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
Control de DECS Seleccién Var PF 45806 bit 1 Uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
Control de DECS DECS start stop (externo) 45806 bit 2 Uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
Control de DECS DECS manual auto 45806 bit 3 Uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
Control de DECS Saldo nulo 45806 bit 4 Uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
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Grupo Nombre Registro Tipo Bytes | RIW Rango

Control de DECS Posicién previa de DECS 45806 bit 5 Uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
Control de DECS Var limitador seleccione grupo 2 45806 bit 6 Uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
Control de DECS Posicién previa 1 activa 45806 bit 7 Uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
Control de DECS Posicién previa 2 activa 45806 bit 8 Uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
Control de DECS Posicién previa 3 activa 45806 bit 9 Uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
Control de DECS Var activa 45806 bit 10 Uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
Control de DECS PF activo 45806 bit 11 Uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
Control de DECS FVR activo 45806 bit 12 Uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
Control de DECS FCR activo 45806 bit 13 Uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
Control de DECS Manual activo 45806 bit 14 Uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
Control de DECS Auto activo 45806 bit 15 Uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
Reservado 45807 bit 0

Medidor regulador DECS Punto de ajuste en el limite inferior 45807 bit 1 Uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
Medidor regulador DECS Punto de ajuste en el limite superior 45807 bit 2 Uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
Sobretension de campo Blogueo 45807 bit 3 Uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
Sobretension de campo Activacion 45807 bit 4 Uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
Sobretension de campo Disparo 45807 bit 5 Uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
Sobrecorriente de campo Blogueo 45807 bit 6 Uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
Sobrecorriente de campo Activacion 45807 bit 7 Uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
Sobrecorriente de campo Disparo 45807 bit 8 Uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
Reservado 45807 bit 9

Reservado 45807 bit 10

Reservado 45807 bit 11

Reservado 45807 bit 12

Reservado 45807 bit 13

Reservado 45807 bit 14

Pérdida de deteccion Blogueo 45808 bit 0 Uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
Pérdida de deteccion Activacion 45808 bit 1 Uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
Pérdida de deteccién Disparo 45808 bit 2 Uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
25 Blogueo 45808 bit 3 Uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
25 Estado 45808 bit 4 Uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
25 Estado VM1 45808 bit 5 Uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
27P Bloqueo 45808 bit 6 Uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
27P Activacion 45808 bit 7 Uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
27P Disparo 45808 bit 8 Uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
59P Bloqueo 45808 bit 9 Uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
59P Activacion 45808 bit 10 Uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
59P Disparo 45808 bit 11 Uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
810 Blogueo 45808 bit 12 Uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
810 Activacion 45808 bit 13 Uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
810 Disparo 45808 bit 14 Uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
81U-1 Blogueo 45808 bit 15 Uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
81U-1 Activacion 45809 bit 0 Uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
81U-1 Disparo 45809 bit 1 Uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
Gen por debajo de 10 Hz Bloqueo 45809 bit 2 Uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
Gen por debajo de 10 Hz Activacion 45809 bit 3 Uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
Gen por debajo de 10 Hz Disparo 45809 bit 4 Uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
40Q Bloqueo 45809 bit 5 Uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
40Q Activacion 45809 bit 6 Uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
40Q Disparo 45809 bit 7 Uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
32R Blogueo 45809 bit 8 Uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
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Grupo Nombre Registro Tipo Bytes | RIW Rango
32R Activacion 45809 bit 9 Uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
32R Disparo 45809 bit 10 Uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
Reservado 45809 bit 11
Reservado 45809 bit 12
Reservado 45809 bit 13
Reservado 45809 bit 14
Reservado 45809 bit 15
Reservado 45810 bit 0
45829 bit 1
Control de DECS Estado umbral KW 45829 bit 2 Uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
Mas alarmas Advertencia de sobretemperatura en el 45829 bit 3 Uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
puente

Mas alarmas Alarma de sobretemperatura del puente 45829 bit 4 Uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
Reservado 45829 bit 5
Mas alarmas Alarma de apagado de seguridad 45829 bit 6 Uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
Reservado 45829 bit 7
Parametros del cédigo de Puente APC activo 45829 bit 8 Uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
cuadricula
Parametros del cédigo de LVRT novia activa 45829 bit 9 Uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
cuadricula
Reservado 45829 bits 10-12
Pérdida del transductor de Bloqueo 45829 bit 13 Uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
aislamiento de campo
Pérdida del transductor de Activacion 45829 bit 14 Uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
aislamiento de campo
Pérdida del transductor de Disparo 45829 bit 15 Uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
aislamiento de campo
81U-2 Blogueo 45830 bit 0 Uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
81U-2 Activacion 45830 bit 1 Uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
81U-2 Disparo 45830 bit 2 Uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
Salida analdgica Salida analdgica 1 fuera de rango 45830 bit 3 Uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
Salida analdgica Salida analdgica 2 fuera de rango 45830 bit 4 Uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
Salida analdgica Salida analdgica 3 fuera de rango 45830 bit 5 Uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
Salida analdgica Salida analdgica 4 fuera de rango 45830 bit 6 Uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
Salida analdgica Salida de control fuera de rango 45830 bit 7 Uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0

Medicion

Tabla 24-8. Parametros de grupo de medicién
Grupo Nombre Registro Tipo Bytes R/W Unidad Rango

Medidor por unidad Gen Vab pu 45900 Flotante | 4 R Por unidad -10-10

Medidor por unidad Gen Vbc pu 45902 Flotante | 4 R Por unidad -10-10

Medidor por unidad Gen Vca pu 45904 Flotante | 4 R Por unidad -10-10

Medidor por unidad Gen Vavg pu 45906 Flotante | 4 R Por unidad -10-10

Medidor por unidad Gen la pu 45908 Flotante | 4 R Por unidad -10-10

Medidor por unidad Gen Ib pu 45910 Flotante | 4 R Por unidad -10-10

Medidor por unidad Gen Ic pu 45912 Flotante | 4 R Por unidad -10-10

Medidor por unidad Gen lavg pu 45914 Flotante | 4 R Por unidad -10-10

Medidor por unidad Gen Kw pu 45916 Flotante | 4 R Por unidad -10-10

Medidor por unidad Gen Kva pu 45918 Flotante | 4 R Por unidad -10-10

Medidor por unidad Gen Kvar pu 45920 Flotante | 4 R Por unidad -10-10

Medidor por unidad Tension de secuencia positiva pu 45922 Flotante | 4 R Por unidad -10-10

Medidor por unidad Tension de secuencia negativa 45924 Flotante | 4 R Por unidad -10-10

pu
Medidor por unidad Secuencia positiva actual pu 45926 Flotante | 4 R Por unidad -10-10
Comunicacion por Modbus © DECS-450R
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Grupo Nombre Registro Tipo Bytes R/W Unidad Rango

Medidor por unidad Secuencia negativa actual pu 45928 Flotante | 4 R Por unidad -10-10
Medidor por unidad Bus Vab pu 45930 Flotante | 4 R Por unidad -10-10
Medidor por unidad Bus Vbc pu 45932 Flotante | 4 R Por unidad -10-10
Medidor por unidad Autobus Vca pu 45934 Flotante | 4 R Por unidad -10-10
Medidor por unidad Autobus vavg pu 45936 Flotante | 4 R Por unidad -10-10
Medidor por unidad Diferencia de voltaje pu 45938 Flotante | 4 R Por unidad -10-10
Reservado 45940 Flotante | 4 R Por unidad n/d
Medidor por unidad Gen frecuencia pu 45942 Flotante | 4 R Por unidad -10-10
Medidor por unidad Frecuencia de bus pu 45944 Flotante | 4 R Por unidad -10-10
Medidor por unidad Campo actual pu 45946 Flotante | 4 R Por unidad -10-10
Medidor por unidad Tension de campo pu 45948 Flotante | 4 R Por unidad -10-10
Medidor por unidad Frecuencia de deslizamiento pu 45950 Flotante | 4 R Por unidad -10-10
Medidor por unidad Icc pu 45952 Flotante | 4 R Por unidad -10-10
Medidor por unidad Punto de ajuste AVR pu 45954 Flotante | 4 R Por unidad -10-10
Medidor por unidad Punto de ajuste FCR pu 45956 Flotante | 4 R Por unidad -10-10
Medidor por unidad Punto de ajuste de FVR pu 45958 Flotante | 4 R Por unidad -10-10
Medidor por unidad Var setpoint pu 45960 Flotante | 4 R Por unidad -10-10
Medidor de voltaje de campo | V x 45962 Flotante | 4 R Voltio -1000 - 1000
Medidor de corriente de I x 45964 Flotante | 4 R Amperio 0-2000000000
campo
Reservado 45966 -

45970
Medidor regulador DECS Error de seguimiento 45972 Flotante | 4 R Porcentaje n/d
Medidor regulador DECS Control de salida PU 45974 Flotante | 4 R Por unidad -10-10
Reservado 45976
Medidor regulador DECS Salida de control 45978 Flotante | 4 R Porcentaje n/d
Reservado 45980
Medidor regulador DECS LL magnitud pu 45982 Flotante R Por unidad -10-10
Medidor regulador DECS NLS LL magnitud promedio pu 45984 Flotante R Por unidad -10-10
Medidor regulador DECS Generadores de numeros NLS 45986 Int 32 R n/d n/d

en linea

Magnitud del medidor de Vas 45988 Flotante | 4 R Voltio 0-2000000000
tensién del generador 1
Magnitud del medidor de Vec 45990 Flotante | 4 R Voltio 0-2000000000
tension del generador 1
Magnitud del medidor de Veca 45992 Flotante | 4 R Voltio 0-2000000000
tension del generador 1
Magnitud del medidor de Vave LL 45994 Flotante | 4 R Voltio 0-2000000000
tensién del generador 1
Medidor de tensién del Vas 45996 Flotante | 4 R Voltio 0-2000000000
generador primario 1
Medidor de tension del Vec 45998 Flotante | 4 R Voltio 0-2000000000
generador primario 1
Medidor de tensién del Vca 46000 Flotante | 4 R Voltio 0-2000000000
generador primario 1
Medidor de tension del Vave LL 46002 Flotante | 4 R Voltio 0-2000000000
generador primario 1
Angulo del medidor de Vas 46004 Flotante | 4 R Grado 0-360
tension del generador 1
Angulo del medidor de Vec 46006 Flotante | 4 R Grado 0-360
tension del generador 1
Angulo del medidor de Vea 46008 Flotante | 4 R Grado 0-360
tensién del generador 1
Angulo del medidor de Vas 46010 Cadena | 24 R n/d 0-24
tension del generador 1
Angulo del medidor de Vec 46022 Cadena | 24 R n/d 0-24
tension del generador 1
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Grupo Nombre Registro Tipo Bytes Unidad Rango

Angulo del medidor de Veca 46034 Cadena | 24 n/d 0-24

tension del generador 1

Angulo del medidor de Vas 46046 Cadena | 24 n/d 0-24

tensién del gen 1

Angulo del medidor de Vec 46058 Cadena | 24 n/d 0-24

tensién del gen 1

Angulo del medidor de Veca 46070 Cadena | 24 n/d 0-24

tension del gen 1

Magnitud del medidor de Vas 46082 Flotante | 4 Voltio 0-2000000000

tension del bus 1

Magnitud del medidor de Vec 46084 Flotante | 4 Voltio 0-2000000000

tension del bus 1

Magnitud del medidor de Vea 46086 Flotante | 4 Voltio 0-2000000000

tension del bus 1

Magnitud del medidor de Vave LL 46088 Flotante | 4 Voltio 0-2000000000

tension del bus 1

Medidor de tension del bus Vas 46090 Flotante | 4 Voltio 0-2000000000

primario 1

Medidor de tension del bus Vec 46092 Flotante | 4 Voltio 0-2000000000

primario 1

Medidor de tension del bus Veca 46094 Flotante | 4 Voltio 0-2000000000

primario 1

Medidor de tension del bus Vave LL 46096 Flotante | 4 Voltio 0-2000000000

primario 1

Angulo del medidor tensién Vas 46098 Flotante | 4 Grado 0-360

del bus 1

Angulo del medidor tensién Vec 46100 Flotante | 4 Grado 0-360

del bus 1

Angulo del medidor tension Veca 46102 Flotante | 4 Grado 0-360

del bus 1

Angulo del medidor tensién Vas 46104 Cadena | 24 n/d 0-24

del bus 1

Angulo de magnitud del Vec 46116 Cadena | 24 n/d 0-24

medidor de tension del bus 1

Angulo de magnitud del Veca 46128 Cadena | 24 n/d 0-24

medidor de tensién del bus 1

Angulo del medidor de Vas 46140 Cadena | 24 n/d 0-24

tension del bus primario 1

Angulo del medidor de Vec 46152 Cadena | 24 n/d 0-24

tension del bus primario 1

Angulo del medidor de Vea 46164 Cadena | 24 n/d 0-24

tension del bus primario 1

Magnitud del medidor de Ia 46176 Flotante | 4 Amperio 0-2000000000

corriente del generador 1

Magnitud del medidor de Is 46178 Flotante | 4 Amperio 0-2000000000

corriente del generador 1

Magnitud del medidor de lc 46180 Flotante | 4 Amperio 0-2000000000

corriente del generador 1

Magnitud del medidor de lave 46182 Flotante | 4 Amperio 0-2000000000

corriente del generador 1

Medidor de corriente del Ia 46184 Flotante | 4 Amperio 0—2000000000

generador primario 1

Medidor de corriente del Is 46186 Flotante | 4 Amperio 0-2000000000

generador primario 1

Medidor de corriente del lc 46188 Flotante | 4 Amperio 0-2000000000

generador primario 1

Medidor de corriente del lave 46190 Flotante | 4 Amperio 0—2000000000

generador primario 1

Angulo del medidor de Ia 46192 Flotante | 4 Grado 0-360

corriente del generador 1

Angulo del medidor de Is 46194 Flotante | 4 Grado 0-360

corriente del generador 1
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Grupo Nombre Registro Tipo Bytes R/W Unidad Rango

Angulo del medidor de lc 46196 Flotante | 4 R Grado 0-360

corriente del generador 1

Angulo de magnitud del Ia 46198 Cadena | 24 R n/d 0-24

medidor de corriente del

generador 1

Angulo de magnitud del Is 46210 Cadena | 24 R n/d 0-24

medidor de corriente del

generador 1

Angulo de magnitud del lc 46222 Cadena | 24 R n/d 0-24

medidor de corriente del

generador 1

Angulo del medidor de Ia 46234 Cadena | 24 R n/d 0-24

corriente del generador

primario 1

Angulo del medidor de Is 46246 Cadena | 24 R n/d 0-24

corriente del generador

primario 1

Angulo del medidor de lc 46258 Cadena | 24 R n/d 0-24

corriente del generador

primario 1

Medidor de corriente Icc Ix 46270 Flotante | 4 R Amperio 0-2000000000

Magnitud 1

Medidor de corriente de ICC Ix 46272 Flotante | 4 R Amperio 0-2000000000

primario 1

Medidor de potencia Total secundario de vatios 46274 Flotante | 4 R Vatio n/d

Medidor de potencia Total primario de vatios 46276 Flotante | 4 R Vatio n/d

Medidor de potencia Total secundario de VAR 46278 Flotante | 4 R Var n/d

Medidor de potencia Total primario de VAR 46280 Flotante | 4 R var n/d

Medidor de potencia Total secundario de S 46282 Flotante | 4 R VA n/d

Medidor de potencia Total primario de S 46284 Flotante | 4 R VA n/d

Medidor de potencia Total secundario de FP 46286 Flotante | 4 R FP -1-1

Medidor de potencia Total primario de FP 46288 Flotante | 4 R FP -1-1

Medidor de potencia Total de vatio-horas positivas 46290 Flotante | 4 R Vatio-hora 0.00E + 00-1.00E
+12

Medidor de potencia Total de varhoras positivas 46292 Flotante | 4 R Varhour 0.00E + 00-1.00E
+12

Medidor de potencia Total de vatio-horas negativas 46294 Flotante | 4 R Vatio-hora -1.00E + 12—
0.00E + 00

Medidor de potencia Total de varhoras negativas 46296 Flotante | 4 R Varhour -1.00E + 12—
0.00E + 00

Medidor de potencia VA hora total 46298 Flotante | 4 R Hora VA 0.00E + 00-1.00E
+12

Medidor de potencia Escala FP 46300 Flotante | 4 R FP -1-1

Medidor de energia Total de vatio-horas positivas 46302 Flotante | 4 RW Vatio-hora 0.00E + 00-1.00E
+12

Medidor de energia Total de varhoras positivas 46304 Flotante | 4 RW Varhour 0.00E + 00-1.00E
+12

Medidor de energia Total de vatio-horas negativas 46306 Flotante | 4 RW Vatio-hora -1.00E + 12—
0.00E + 00

Medidor de energia Total de varhoras negativas 46308 Flotante | 4 RW Varhour -1.00E + 12—
0.00E + 00

Medidor de energia VA hora total 46310 Flotante | 4 RW Varhour 0.00E + 00-1.00E
+12

Medidor de sincronizacién 1 Angulo de deslizamiento 46312 Flotante | 4 R Grado -359,9 - 359,9

Medidor de sincronizacion 1 Frecuencia de deslizamiento 46314 Flotante | 4 R Hercio n/d

Medidor de sincronizacion 1 Diferencia de tensién 46316 Flotante | 4 R Voltio n/d

Frecuencia del generador Frecuencia 46318 Flotante | 4 R Hercio 10-180

Medidor 1

Medidor de frecuencia de Frecuencia 46320 Flotante | 4 R Hercio 10-180

bus 1

Tension de entrada auxiliar Valor 46322 Flotante | 4 R Voltio -9999999 -

1 9999999
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Corriente de entrada auxiliar Valor 46324 Flotante | 4 R Amperio -9999999 -
1 9999999
Reservado 46326 -
46532
Medidor independiente Temperatura de campo 46534 Flotante | 4 R Grado F -40 - 572
Medidor independiente Referencia al bucle interno 46536 Flotante R Por unidad -10-10
Medidor independiente Retroalimentacion de voltaje de 46538 Flotante | 4 R Por unidad -10-10
campo de bucle interno
Medidor independiente Error del bucle interno 46540 Flotante | 4 R Por unidad -10-10
Medidor independiente Salida PID de bucle interno 46542 Flotante | 4 R Por unidad -10-10
Medidor independiente Salida del bucle interno 46544 Flotante | 4 R Por unidad -10-10
Medidor independiente Valor del medidor de entrada 46546 Flotante | 4 R n/d -2000000 -
auxiliar escalado 2000000
Salida analdgica 1, Medicién Sin procesar 46548 Flotante | 4 R n/d n/d
Salida analdgica 1, Medicién En escala 46550 Flotante R n/d n/d
glledicién de salida analdgica | Sin procesar 46552 Flotante | 4 R n/d n/d
glledicién de salida analégica | En escala 46554 Flotante | 4 R n/d n/d
g/ledici()n de salida analégica | Sin procesar 46556 Flotante | 4 R n/d n/d
g/ledicién de salida analdégica | En escala 46558 Flotante | 4 R n/d n/d
Zﬂedicién de salida analdgica | Sin procesar 46560 Flotante | 4 R n/d n/d
zlledici()n de salida analdgica | En escala 46562 Flotante | 4 R n/d n/d
Medicion de salida de Sin procesar 46564 Flotante | 4 R n/d n/d
Control
Medicion de salida de En escala 46566 Flotante | 4 R n/d n/d
Control
Limitadores
Tabla 24-9. Parametros del grupo limitador
Nombre Registro Tipo Bytes R/W Unidad Rango

OEL Corriente primaria Hola 46600 Flotante 4 RW | Amperio 0-12000

OEL Corriente primaria media 46602 Flotante 4 RW | Amperio 0-12000

OEL Corriente primaria Lo 46604 Flotante 4 RW | Amperio 0-12000

OEL Hora principal Hola 46606 Flotante 4 RW | Segundo 0-240

OEL Tiempo primario medio 46608 Flotante 4 RW | Segundo 0-240

OEL Corriente primaria Hi Off 46610 Flotante 4 RW | Amperio 0-12000

OEL Corriente primaria Lo Off 46612 Flotante 4 RW | Amperio 0-12000

OEL Tiempo actual primario desactivado 46614 Flotante 4 RW | Segundo 0-240

OEL Intensidad de adquisicion primaria 46616 Flotante 4 RW | Amperio 0-12000

Max.

8fEfL Corriente de adquisicion primaria Min 46618 Flotante 4 RW | Amperio 0-12000

OEL Hora de adquisicién primaria Marcar 46620 Flotante 4 RW | nd 0.1-20

apagado

OEL Corriente de adquisicion primaria Max. | 46622 Flotante 4 RW | Amperio 0-12000

Activada

OEL Corriente de adquisicion primaria Min. 46624 Flotante 4 RW | Amperio 0-12000

Activada

OEL Hora de adquisicién primaria Marque 46626 Flotante 4 RW | nd 0.1-20

encendido

OEL Primary Dvdt Enable 46628 Uint32 4 RW | n/d Inhabilitado=0 Habilitado=1

OEL Primary Dvdt Ref 46630 Flotante 4 RW | nd -10-0
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Nombre Registro Tipo Bytes | R/IW Unidad Rango
OEL Corriente secundaria Hola 46632 Flotante 4 RW | Amperio 0-12000
OEL Secondary Current Mid 46634 Flotante 4 RW | Amperio 0-12000
OEL Corriente secundaria Lo 46636 Flotante 4 RW | Amperio 0-12000
OEL Tiempo secundario Hola 46638 Flotante 4 RW | Segundo 0-240
OEL Tiempo secundario medio 46640 Flotante 4 RW | Segundo 0-240
OEL Corriente secundaria Hola Apagado 46642 Flotante 4 RW | Amperio 0-12000
OEL Corriente secundaria Lo Off 46644 Flotante 4 RW | Amperio 0-12000
OEL Tiempo actual secundario desactivado | 46646 Flotante 4 RW | Segundo 0-240
OEL Corriente secundaria de adquisicion 46648 Flotante 4 RW | Amperio 0-12000
Max. Desactivada
OEL Corriente de adquisicion secundaria 46650 Flotante 4 RW | Amperio 0-12000
Min. Apagado
OEL Secondary Takeover Time Dial Off 46652 Flotante 4 RW | n/d 0.1-20
OEL Corriente secundaria de adquisicion 46654 Flotante 4 RW | Amperio 0-12000
Max. Activada
OEL Toma de corriente secundaria 46656 Flotante 4 RW | Amperio 0-12000
Corriente Min. Activada
OEL Secondary Takeover Time Dial On 46658 Flotante 4 RW | nd 0.1-20
Habilitar Escala de OEL 46660 Uint32 4 RW | n/d Inhabilitado=0
Entrada auxiliar=1
OEL Scale Takeover Signal 1 46662 Flotante 4 RW | Limitador -10-10
Escala
Volt
OEL Scale Takeover Signal 2 46664 Flotante 4 RW | Limitador -10-10
Escala
Volt
OEL Scale Takeover Signal 3 46666 Flotante 4 RW | Limitador -10-10
Escala
Volt
OEL Scale Takeover Scale 1 46668 Flotante 4 RW | Porcentaje | 0-200
OEL Scale Takeover Scale 2 46670 Flotante 4 RW | Porcentaje | 0-200
OEL Scale Takeover Scale 3 46672 Flotante 4 RW | Porcentaje | 0-200
Sefial de suma de escala OEL 1 46674 Flotante 4 RW | Limitador -10-10
Escala
Volt
Sefial de suma de escala OEL 2 46676 Flotante 4 RW | Limitador -10-10
Escala
Volt
OEL Scale Summing Signal 3 46678 Flotante 4 RW | Limitador -10-10
Escala
Volt
Escala OEL Escala sumatoria 1 46680 Flotante 4 RW Porcentaje | 0-200
Escala OEL Suma Escala 2 46682 Flotante 4 RW | Porcentaje | 0-200
Escala OEL Suma Escala 3 46684 Flotante 4 RW | Porcentaje | 0-200
UEL Curva primaria X1 46686 Flotante 4 RW | kilovatio 0-62
Curva primaria UEL X2 46688 Flotante 4 RW | kilovatio 0-62
Curva primaria UEL X3 46690 Flotante 4 RW | kilovatio 0-62
Curva primaria UEL X4 46692 Flotante 4 RW | kilovatio 0-62
Curva primaria UEL X5 46694 Flotante 4 RW | kilovatio 0-62
Curva primaria UEL Y1 46696 Flotante 4 RW | kilovar 0-62
Curva primaria UEL Y2 46698 Flotante 4 RW | kilovar 0-62
Curva primaria UEL Y3 46700 Flotante 4 RW | kilovar 0-62
Curva primaria UEL Y4 46702 Flotante 4 RW | kilovar 0-62
Curva primaria UEL Y5 46704 Flotante 4 RW | kilovar 0-62
Filtro de potencia primaria UEL TC 46706 Flotante 4 RW | Segundo 0-20
Exponente dependiente de tensién primaria | 46708 Flotante 4 RW | n/d 0-2
del UEL
Curva secundaria UEL X1 46710 Flotante 4 RW | kilovatio 0-62
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Nombre Registro Tipo Bytes | R/IW Unidad Rango
Curva secundaria UEL X2 46712 Flotante 4 RW | kilovatio 0-62
Curva secundaria UEL X3 46714 Flotante 4 RW | kilovatio 0-62
Curva secundaria UEL X4 46716 Flotante 4 RW | kilovatio 0-62
UEL Curva secundaria X5 46718 Flotante 4 RW | kilovatio 0-62
Curva secundaria UEL Y1 46720 Flotante 4 RW | kilovar 0-62
Curva secundaria UEL Y2 46722 Flotante 4 RW | kilovar 0-62
Curva secundaria UEL Y3 46724 Flotante 4 RW | kilovar 0-62
Curva secundaria UEL Y4 46726 Flotante 4 RW | kilovar 0-62
Curva secundaria UEL Y5 46728 Flotante 4 RW | kilovar 0-62
Referencia primaria de SCL Hola 46730 Flotante 4 RW | Amperio 0 - 66000
SCL Referencia primaria Lo 46732 Flotante 4 RW | Amperio 0 - 66000
SCL Tiempo primario Hola 46734 Flotante 4 RW | Segundo 0-240
Tiempo primario sin respuesta de SCL 46736 Flotante 4 RW | Segundo 0-10
Referencia secundaria SCL Hola 46738 Flotante 4 RW | Amperio 0-66000
SCL Secondary Reference Lo 46740 Flotante 4 RW | Amperio 0-66000
Tiempo secundario de SCL Hola 46742 Flotante 4 RW | Segundo 0-240
SCL Secundario Sin tiempo de respuesta 46744 Flotante 4 RW | Segundo 0-10
Habilitar Escala de SCL 46746 Uint32 4 RW | n/d Inhabilitado=0
Entrada auxiliar=1
Sefial de escala SCL 1 46748 Flotante 4 RW | Limitador -10-10
Escala
Voltio
SCL Scale Signal 2 46750 Flotante 4 RW | Limitador -10-10
Escala
Voltio
SCL Scale Signal 3 46752 Flotante 4 RW Limitador -10-10
Escala
Voltio
Punto de escala SCL 1 46754 Flotante 4 RW | Porcentaje | 0-200
Punto de escala SCL 2 46756 Flotante 4 RW | Porcentaje | 0-200
Punto de escala SCL 3 46758 Flotante 4 RW | Porcentaje | 0-200
Limite Var Habilitado 46760 Uint32 4 RW | n/d Inhabilitado=0 Habilitado=1
Limite Var Retardo primario 46762 Flotante 4 RW | Segundo 0-300
Valor limite primario Punto de consigna 46764 Flotante 4 RW | Porcentaje | 0-200
primario
Retardo secundario de limite de var. 46766 Flotante 4 RW | Segundo 0-300
Punto de ajuste secundario de limite de 46768 Flotante 4 RW | Porcentaje | 0-200
var.
Estado de habilitacién de limite de var. 46770 Uint32 4 R n/d Apagado=0 Encendido=1
Coeficiente de tiempo de restablecimiento 46772 Flotante 4 RW | n/d 0,01-100
de sustitucion primario del OEL
desactivado
Coeficiente de tiempo de restablecimiento 46774 Flotante 4 RW | n/d 0,01-100
de sustitucién primario del OEL activado
Coeficiente de tiempo de restablecimiento 46776 Flotante 4 RW n/d 0,01-100
de sustitucion secundario del OEL
desactivado
Coeficiente de tiempo de restablecimiento 46778 Flotante 4 RW | nd 0,01-100
de sustitucion secundario del OEL activado
Tipo de restablecimiento de sustitucion 46780 Uint32 4 RW | n/d Inverso =0
primario del OEL desactivado Integrando = 1
Instantaneo = 2
Tipo de restablecimiento de sustitucion 46782 Uint32 4 RW | n/d Inverso =0
primario del OEL activado Integrando = 1
Instantaneo = 2
Tipo de restablecimiento de sustitucion 46784 Uint32 4 RW | nd Inverso =0

secundario del OEL desactivado

Integrando = 1
Instantaneo = 2

Comunicacion por Modbus ©

DECS-450R




9610072990 24-23
Nombre Registro Tipo Bytes | R/IW Unidad Rango
Tipo de restablecimiento de sustitucion 46786 Uint32 4 RW | nd Inverso =0
secundario del OEL activado Integrando = 1
Instantaneo = 2
Puntos de ajuste
Tabla 24-10. Parametros de grupo de puntos de ajuste
Nombre Registro Tipo Bytes R/W Unidad Rango

Valor de consigna actual de excitacion 46900 Flotante | 4 RW Amperio 0-12

Excitacion Tasa transversal actual 46902 Flotante | 4 RW Segundo 10 - 200

Modo actual de preposicion de 46904 Uint32 4 RW n/d Mantener=0 Liberar=1

excitacion 1

Excitacion Corriente Pre-posicion 1 46906 Flotante RW Amperio 0-12

Modo actual de preposicion de 46908 Uint32 RW n/d Mantener=0 Liberar=1

excitacion 2

Excitaciéon Corriente Pre-posicion 2 46910 Flotante RW Amperio 0-12

Limite de consigna minima actual de 46912 Flotante RW Porcentaje 0-120

excitacion

Limite maximo de consigna actual de 46914 Flotante | 4 RW Porcentaje 0-120

excitacion

Punto de ajuste de voltaje del 46916 Flotante | 4 RW Voltio El rango depende del valor nominal de

generador la maquina y los limites de consigna
minimo y maximo.

Velocidad transversal del voltaje del 46918 Flotante | 4 RW Segundo 10 - 200

generador

Voltaje del generador Modo de 46920 Uint32 4 RW n/d Mantener=0 Liberar=1

preposicion 1

Voltaje del generador Preposicion 1 46922 Flotante | 4 RW Voltio El rango depende del valor nominal de
la maquina y los limites de consigna
minimo y maximo.

Voltaje del generador Modo de 46924 Uint32 4 RW n/d Mantener=0 Liberar=1

preposicion 2

Voltaje del generador Pre-posicion 2 46926 Flotante | 4 RW Voltio El rango depende del valor nominal de
la maquina y los limites de consigna
minimo y maximo.

Limite minimo de consigna del voltaje 46928 Flotante | 4 RW Porcentaje 70-120

del generador

Limite maximo de consigna de voltaje 46930 Flotante | 4 RW Porcentaje 70-120

del generador

Generador var Setpoint 46932 Flotante | 4 RW kilovar El rango depende del valor nominal de
la maquina y los limites de consigna
minimo y maximo.

Generador var Velocidad de 46934 Flotante | 4 RW Segundo 10 - 200

desplazamiento

Generador var Modo de 46936 Uint32 4 RW n/d Mantener=0 Liberar=1

posicionamiento previo 1

Generador var Preposicion 1 46938 Flotante | 4 RW kilovar El rango depende del valor nominal de
la maquina y los limites de consigna
minimo y maximo.

Generador var Modo de preposicion 2 46940 Uint32 RW n/d Mantener=0 Liberar=1

Generador var Preposicion 2 46942 Flotante RW kilovar El rango depende del valor nominal de
la maquina y los limites de consigna
minimo y maximo.

Generador var Limite minimo de 46944 Flotante | 4 RW Porcentaje -100 - 100

consigna

Generador var Limite maximo de 46946 Flotante | 4 RW Porcentaje -100 - 100

consigna

Punto de consigna del generador PF 46948 Flotante | 4 RW Factor de 2-2

potencia

Generador PF Traverse Rate 46950 Flotante RW Segundo 10 - 200

Generador PF Modo de preposicion 1 46952 Uint32 RW n/d Mantener=0 Liberar=1

Generador PF Preposicion 1 46954 Flotante RW Factor de 2-2

potencia
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Generador PF Modo de preposicion 2 46956 Uint32 4 RW n/d Mantener=0 Liberar=1
Generador PF Pre-posicion 2 46958 Flotante | 4 RW Factor de 2-2
potencia

Limite de punto de consigna minimo del 46960 Flotante | 4 RW Factor de 05-1

generador PF potencia

Limite maximo de consigna del 46962 Flotante | 4 RW Factor de -1--05

generador PF potencia

Punto de ajuste del voltaje de excitacion | 46964 Flotante | 4 RW Voltio El rango depende del valor nominal de
la maquina y los limites de consigna
minimo y maximo.

Voltaje de excitacion Velocidad 46966 Flotante | 4 RW Segundo 10 - 200

transversal

Modo de preposicién de voltaje de 46968 Uint32 4 RW n/d Mantener=0 Liberar=1

excitacion 1

Voltaje de excitacion Pre-posicién 1 46970 Flotante | 4 RW Voltio El rango depende del valor nominal de
la maquina y los limites de consigna
minimo y maximo.

Modo de preposicion de voltaje de 46972 Uint32 4 RW n/d Mantener=0 Liberar=1

excitacion 2

Voltaje de excitacion Pre-posicion 2 46974 Flotante | 4 RW Voltio El rango depende del valor nominal de
la maquina y los limites de consigna
minimo y maximo.

Limite minimo de consigna de voltaje de | 46976 Flotante | 4 RW Porcentaje 0-150

excitacion

Tension de excitacion Limite maximo de | 46978 Flotante | 4 RW Porcentaje 0-150

consigna

Opcién Sc Set 46980 Int32 4 RW n/d Inhabilitado=0 Habilitado=1

Sc Establecer el nivel de voltaje 46982 Flotante | 4 RW Porcentaje 0-100

Sc Establecer nivel actual 46984 Flotante | 4 RW Porcentaje 0-400

Sc Establecer tiempo presente 46986 Flotante | 4 RW Segundo 0-1

Sc Set Ref Change 46988 Flotante | 4 RW Porcentaje 0-100

Sc Set Resp Change Level 46990 Flotante | 4 RW Porcentaje 0-50

Sc Establecer tiempo despejado 46992 Flotante | 4 RW Segundo 0-1

Valor de caida 46994 Flotante | 4 RW Porcentaje 0-30

L-Drop Value 46996 Flotante | 4 RW Porcentaje 0-30

Limite auxiliar habilitado 46998 Int32 4 RW n/d Inhabilitado=0 Habilitado=1

Excitacion Regulacion actual Modo de 47000 Uint32 4 RW n/d Mantener=0 Liberar=1

preposicion 3

Excitacion Regulacién actual Pre- 47002 Flotante | 4 RW Amperio El rango depende del valor nominal de

posicion 3 la maquina y los limites de consigna
minimo y maximo.

Voltaje del generador Modo de 47004 Uint32 4 RW n/d Mantener=0 Liberar=1

preposicion 3

Voltaje del generador Preposicion 3 47006 Flotante | 4 RW Voltio El rango depende del valor nominal de
la maquina y los limites de consigna
minimo y maximo.

Generador var Modo de 47008 Uint32 4 RW n/d Mantener=0 Liberar=1

preposicionamiento 3

Generador var Preposicion 3 47010 Flotante | 4 RW kilovar El rango depende del valor nominal de
la maquina y los limites de consigna
minimo y maximo.

Generador PF Modo de preposicion 3 47012 Uint32 RW n/d Mantener=0 Liberar=1

Generador PF Preposicion 3 47014 Flotante RW Factor de El rango depende del valor nominal de

potencia la maquina y los limites de consigna

minimo y maximo.

Modo de preposicién de voltaje de 47016 Uint32 4 RW n/d Mantener=0 Liberar=1

excitacion 3

Voltaje de excitacion Pre-posicion 3 47018 Flotante | 4 RW Voltio El rango depende del valor nominal de

la maquina y los limites de consigna
minimo y maximo.
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Valor de consigna de regulacion de 47020 Flotante | 4 RW Amperio El rango depende del valor nominal de

corriente de excitacion activa la maquina y los limites de consigna
minimo y maximo.

Punto de ajuste de voltaje del 47022 Flotante | 4 RW Voltio El rango depende del valor nominal de

generador activo la maquina y los limites de consigna
minimo y maximo.

Active Generator var Setpoint 47024 Flotante | 4 RW kilovar El rango depende del valor nominal de
la méaquina y los limites de consigna
minimo y maximo.

Valor de consigna activo del generador 47026 Flotante | 4 RW Factor de El rango depende del valor nominal de

PF potencia la maquina y los limites de consigna
minimo y maximo.

Punto de ajuste de voltaje de excitacion 47028 Flotante | 4 RW Voltio El rango depende del valor nominal de

activa la maquina y los limites de consigna
minimo y maximo.

Excitacion Corriente anterior a la 47030 Flotante | 4 RW Segundo 0-720

posicion transversal 1

Excitaciéon Corriente anterior a la 47032 Flotante | 4 RW Segundo 0-720

posicion transversal 2

Excitaciéon Corriente anterior a la 47034 Flotante | 4 RW Segundo 0-720

posicion transversal 3

Voltaje del generador Pre-posicion 47036 Flotante | 4 RW Segundo 0-720

transversal 1

Voltaje del generador Pre-posicion 47038 Flotante | 4 RW Segundo 0-720

transversal 2

Voltaje del generador Pre-posicion 47040 Flotante | 4 RW Segundo 0-720

transversal 3

Generador var Pre-posicion transversal 47042 Flotante | 4 RW Segundo 0-720

1

Generador var Pre-Position Traverse 2 47044 Flotante | 4 RW Segundo 0-720

Generador var Pre-Position Traverse 3 47046 Flotante | 4 RW Segundo 0-720

Generador PF Pre-posicion transversal 47048 Flotante | 4 RW Segundo 0-720

1

Generador PF Pre-Position Traverse 2 47050 Flotante | 4 RW Segundo 0-720

Generador PF Pre-Position Traverse 3 47052 Flotante | 4 RW Segundo 0-720

Voltaje de excitacion Pre-posicién 47054 Flotante | 4 RW Segundo 0-720

transversal 1

Voltaje de excitacion Pre-posicién 47056 Flotante | 4 RW Segundo 0-720

transversal 2

Voltaje de excitacion Pre-posicién 47058 Flotante | 4 RW Segundo 0-720

transversal 3

Ajustes globales

Tabla 24-11. Parametros de grupo de configuracién global

Grupo Nombre Registro Tipo Bytes | RIW Unidad Rango

System Configuration Modo de funcionamiento 47200 Int32 4 RW | n/d Generador=0

(Configuracion del sistema) Motor=1

Config corr gen Rotacion 47202 Uint32 4 RW n/d Directa=0
Inversa=1

Ajustes de elementos Tiempo de espera en horas del 47204 Uint32 4 RW Hora 0-250

cronometrados en PLC cronémetro 1

Ajustes de elementos Tiempo de espera en minutos del 47206 Uint32 4 RW Minuto 0-59

cronometrados en PLC cronémetro 1

Ajustes de elementos Tiempo de espera en segundos 47208 Uint32 4 RW Decisegundo | 0 -599

cronometrados en PLC del cronémetro 1

Ajustes de elementos Temporizador 2 horas de tiempo 47210 Uint32 4 RW Hora 0-250

cronometrados en PLC de espera

Ajustes de elementos Temporizador 2 minutos de 47212 Uint32 4 RW Minuto 0-59

cronometrados en PLC tiempo de espera

Ajustes de elementos Temporizador 2 segundos de 47214 Uint32 4 RW Decisegundo | 0 -599

cronometrados en PLC tiempo de espera
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Ajustes de elementos Temporizador 3 horas de tiempo 47216 Uint32 4 RW Hora 0-250
cronometrados en PLC de espera
Ajustes de elementos Temporizador 3 minutos de 47218 Uint32 4 RW Minuto 0-59
cronometrados en PLC tiempo de espera
Ajustes de elementos Temporizador 3 segundos de 47220 Uint32 4 RW Decisegundo | 0 -599
cronometrados en PLC tiempo de espera
Ajustes de elementos Temporizador 4 horas de tiempo 47222 Uint32 4 RW Hora 0-250
cronometrados en PLC de espera
Ajustes de elementos Temporizador 4 minutos de 47224 Uint32 4 RW Minuto 0-59
cronometrados en PLC tiempo de espera
Ajustes de elementos Temporizador 4 segundos de 47226 Uint32 4 RW Decisegundo | 0 -599
cronometrados en PLC tiempo de espera
Ajustes de elementos Temporizador 5 horas de tiempo 47228 Uint32 4 RW Hora 0-250
cronometrados en PLC de espera
Ajustes de elementos Temporizador 5 minutos de 47230 Uint32 4 RW Minuto 0-59
cronometrados en PLC tiempo de espera
Ajustes de elementos Temporizador 5 segundos de 47232 Uint32 4 RW Decisegundo | 0 -599
cronometrados en PLC tiempo de espera
Ajustes de elementos Temporizador 6 horas de tiempo 47234 Uint32 4 RW Hora 0-250
cronometrados en PLC de espera
Ajustes de elementos Temporizador 6 minutos de 47236 Uint32 4 RW Minuto 0-59
cronometrados en PLC tiempo de espera
Ajustes de elementos Temporizador 6 segundos de 47238 Uint32 4 RW Decisegundo | 0-599
cronometrados en PLC tiempo de espera
Ajustes de elementos Temporizador 7 Horas de tiempo 47240 Uint32 4 RW Hora 0-250
cronometrados en PLC de espera
Ajustes de elementos Temporizador 7 minutos de 47242 Uint32 4 RW Minuto 0-59
cronometrados en PLC tiempo de espera
Ajustes de elementos Temporizador 7 segundos de 47244 Uint32 4 RW Decisegundo | 0-599
cronometrados en PLC tiempo de espera
Ajustes de elementos Temporizador 8 horas de tiempo 47246 Uint32 4 RW Hora 0-250
cronometrados en PLC de espera
Ajustes de elementos Temporizador 8 minutos de 47248 Uint32 4 RW Minuto 0-59
cronometrados en PLC tiempo de espera
Ajustes de elementos Temporizador 8 segundos de 47250 Uint32 4 RW Decisegundo | 0-599
cronometrados en PLC tiempo de espera
Ajustes de elementos Temporizador 9 horas de tiempo 47252 Uint32 4 RW Hora 0-250
cronometrados en PLC de espera
Ajustes de elementos Temporizador 9 minutos de 47254 Uint32 4 RW Minuto 0-59
cronometrados en PLC tiempo de espera
Ajustes de elementos Temporizador 9 segundos de 47256 Uint32 4 RW Decisegundo | 0 -599
cronometrados en PLC tiempo de espera
Ajustes de elementos Temporizador 10 horas de tiempo 47258 Uint32 4 RW Hora 0-250
cronometrados en PLC de espera
Ajustes de elementos Temporizador 10 minutos de 47260 Uint32 4 RW Minuto 0-59
cronometrados en PLC tiempo de espera
Ajustes de elementos Temporizador 10 segundos de 47262 Uint32 4 RW Decisegundo | 0 -599
cronometrados en PLC tiempo de espera
Ajustes de elementos Temporizador 11 horas de tiempo 47264 Uint32 4 RW Hora 0-250
cronometrados en PLC de espera
Ajustes de elementos Temporizador 11 minutos de 47266 Uint32 4 RW Minuto 0-59
cronometrados en PLC tiempo de espera
Ajustes de elementos Temporizador 11 segundos de 47268 Uint32 4 RW Decisegundo | 0 -599
cronometrados en PLC tiempo de espera
Ajustes de elementos Temporizador 12 horas de tiempo 47270 Uint32 4 RW Hora 0-250
cronometrados en PLC de espera
Ajustes de elementos Temporizador 12 minutos de 47272 Uint32 4 RW Minuto 0-59
cronometrados en PLC tiempo de espera
Ajustes de elementos Temporizador 12 segundos de 47274 Uint32 4 RW Decisegundo | 0 -599
cronometrados en PLC tiempo de espera
Ajustes de elementos Temporizador 13 horas de tiempo 47276 Uint32 4 RW Hora 0-250
cronometrados en PLC de espera

Comunicacion por Modbus © DECS-450R




9610072990 24-27
Grupo Nombre Registro Tipo Bytes | RIW Unidad Rango
Ajustes de elementos Temporizador 13 minutos de 47278 Uint32 4 RW Minuto 0-59
cronometrados en PLC tiempo de espera
Ajustes de elementos Temporizador 13 segundos de 47280 Uint32 4 RW Decisegundo | 0 -599
cronometrados en PLC tiempo de espera
Ajustes de elementos Temporizador 14 horas de tiempo 47282 Uint32 4 RW Hora 0-250
cronometrados en PLC de espera
Ajustes de elementos Temporizador 14 minutos de 47284 Uint32 4 RW Minuto 0-59
cronometrados en PLC tiempo de espera
Ajustes de elementos Temporizador 14 segundos de 47286 Uint32 4 RW Decisegundo | 0 -599
cronometrados en PLC tiempo de espera
Ajustes de elementos Temporizador 15 horas de tiempo 47288 Uint32 4 RW Hora 0-250
cronometrados en PLC de espera
Ajustes de elementos Temporizador 15 minutos de 47290 Uint32 4 RW Minuto 0-59
cronometrados en PLC tiempo de espera
Ajustes de elementos Temporizador 15 segundos de 47292 Uint32 4 RW Decisegundo | 0-599
cronometrados en PLC tiempo de espera
Ajustes de elementos Temporizador 16 horas de tiempo 47294 Uint32 4 RW Hora 0-250
cronometrados en PLC de espera
Ajustes de elementos Temporizador 16 minutos de 47296 Uint32 4 RW Minuto 0-59
cronometrados en PLC tiempo de espera
Ajustes de elementos Temporizador 16 segundos de 47298 Uint32 4 RW Decisegundo | 0-599
cronometrados en PLC tiempo de espera
Ajustes de elementos Tiempo de espera de salida del 47300 Flotante | 4 RW n/d 0-1800
cronometrados en PLC contador 1
Ajustes de elementos Tiempo de espera de salida del 47302 Flotante | 4 RW | n/d 0-1800
cronometrados en PLC contador 2
Ajustes de elementos Tiempo de espera de salida del 47304 Flotante | 4 RW n/d 0-1800
cronometrados en PLC contador 3
Ajustes de elementos Tiempo de espera de salida del 47306 Flotante | 4 RW n/d 0-1800
cronometrados en PLC contador 4
Ajustes de elementos Tiempo de espera de salida del 47308 Flotante | 4 RW | n/d 0-1800
cronometrados en PLC contador 5
Ajustes de elementos Tiempo de espera de salida del 47310 Flotante | 4 RW n/d 0-1800
cronometrados en PLC contador 6
Ajustes de elementos Tiempo de espera de salida del 47312 Flotante | 4 RW n/d 0-1800
cronometrados en PLC contador 7
Ajustes de elementos Tiempo de espera de salida del 47314 Flotante | 4 RW n/d 0-1800
cronometrados en PLC contador 8
Ajustes de relés
Tabla 24-12. Parametros de grupo de configuracién de relé

Grupo Nombre Registro Tipo Bytes R/W Unidad Rango
System Configuration Frecuencia nominal 47400 Uint32 4 RW n/d 50 Hz = 50 60 Hz = 60
(Configuracién del
sistema)
System Configuration Modo de suma auxiliar DECS 47402 Uint32 4 RW n/d Voltaje =0 Var =1
(Configuracién del
sistema)
System Configuration Modo de entrada auxiliar DECS 47404 Uint32 4 RW | nid Voltaje = 0 Corriente = 1
(Configuracion del
sistema)
System Configuration Funcién de entrada auxiliar 47406 Uint32 4 RW | nd Entrada DECS =0
(Configuracion del DECS Seleccién del limitador = 2
sistema) Sin control = 4
System Configuration DECS Ganancia de voltaje 47408 Flotante | 4 RW n/d -99 - 99
(Configuracion del auxiliar
sistema)
System Configuration Retardo de autoseguimiento 47410 Flotante | 4 RW | Segundo 0-8
(Configuracién del DECS
sistema)
System Configuration Tasa de recorrido de 47412 Flotante | 4 RW | Segundo 1-80
(Configuracién del autoseguimiento DECS
sistema)
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System Configuration Nivel de equilibrio nulo DECS 47414 Flotante | 4 RW | Porcentaje | 0-9999
(Configuracion del
sistema)
System Configuration Retardo de autotransaccion 47416 Flotante | 4 RW | Segundo 0-8
(Configuracion del DECS
sistema)
System Configuration Tasa de recorrido de 47418 Flotante | 4 RW Segundo 1-80
(Configuracién del autotransaccion DECS
sistema)
Config tens gen Relacion primaria 47420 Flotante | 4 RW n/d 1-500000
Config tens gen Relacion secundaria 47422 Flotante | 4 RW n/d 1-600
Config tens gen LL primaria nominal 47424 Flotante | 4 RW | Voltio 1-500000
Configuracion de voltios Relacion primaria 47426 Flotante | 4 RW n/d 1-500000
de bus
Configuracion de voltios Relacion secundaria 47428 Flotante | 4 RW | nd 1-600
de bus
Configuracion de voltios LL primaria nominal 47430 Flotante | 4 RW | Voltio 1-500000
de bus
Config corr gen Relacion primaria 47432 Flotante | 4 RW n/d 1-99999
Config corr gen Relacion secundaria 47434 Int32 4 RW n/d 1=15=5
Config corr gen Primaria nominal 47436 Flotante | 4 R Amperio 0-180000
Modbus Guardar automaticamente 47438 Uint16 2 RW n/d Apagado=0 Encendido=1
Interruptor virtual Estado del interruptor virtual 1 47439 Uint32 4 RW n/d Abierto = 0 Cerrado = 1
Interruptor virtual Estado del conmutador virtual 2 47441 Uint32 4 RW n/d Abierto = 0 Cerrado = 1
Interruptor virtual Estado del conmutador virtual 3 47443 Uint32 4 RW n/d Abierto = 0 Cerrado = 1
Interruptor virtual Virtual Switch 4 State 47445 Uint32 4 RW n/d Abierto = 0 Cerrado = 1
Interruptor virtual Virtual Switch 5 State 47447 Uint32 4 RW n/d Abierto = 0 Cerrado = 1
Interruptor virtual Virtual Switch 6 State 47449 Uint32 4 RW n/d Abierto = 0 Cerrado = 1
Control de DECS Start Stop Request 47451 Uint32 4 RW n/d Stop=0=1 Start =2
Control de DECS Hz de subfrecuencia de opcion 47453 Flotante | 4 RW Hercio 15-90
del sistema
Control de DECS Funciéon manual del puerto 47455 Uint32 4 RW n/d Manual = 1 Automatico = 2
COM de entrada del sistema
habilitada
Control de DECS FP del puerto COM de entrada 47457 Uint32 4 RW n/d Apagado =0 PF =1Var=2
del sistema habilitada
Reservado 47459
Control de DECS Preposicion del puerto COM de 47461 Uint32 4 RW n/d NO ESTABLECIDO =0
entrada del sistema habilitada ESTABLECIDO = 1
Control de DECS Preposicion del puerto COM de 47463 Uint32 4 RW n/d NO ESTABLECIDO =0
entrada del sistema habilitada 2 ESTABLECIDO = 1
Control de DECS Elevacion del puerto COM de 47465 Uint32 4 RW n/d NO ESTABLECIDO =0
entrada del sistema habilitada Elevar = 1
Control de DECS Bajada del puerto COM de 47467 Uint32 4 RW | nd NO ESTABLECIDO =0
entrada del sistema habilitada Inferior = 1
Control de DECS Igualacién de tensiones de la 47469 Uint32 4 RW n/d Inhabilitado=0 Habilitado=1
entrada de opcidn del sistema
habilitada
Control de DECS Modo de subfrecuencia de 47471 Uint32 4 RW | nd Limitador UF = 0
opcion del sistema Limitador V/Hz =1
Control de DECS Modo de limitador de opcién del 47473 Uint32 4 RW n/d Apagado = 0 UEL = 1 OEL
sistema =2UELYyOEL=3SCL=4
UELy SCL=50ELySCL
=6 UELYOELYySCL=7
Control de DECS Banda de igualacion de 47475 Flotante | 4 RW | Porcentaje | 0-20
tensiones de opcién del sistema
Control de DECS Referencia de igualacion de 47477 Flotante | 4 RW | Porcentaje | 0-700
tensiones de opcién del sistema
Control de DECS Pendiente de subfrecuencia de 47479 Flotante | 4 RW n/d 0-3

opcién del sistema
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Control de DECS FP de opcién del sistema para 47481 Flotante | 4 RW Porcentaje | 0-30
el umbral de caida de kW
Control de DECS Desvio del arranque suave del 47483 Flotante | 4 RW Porcentaje | 0-90
arranque primario
Control de DECS Tiempo del arranque suave del 47485 Flotante | 4 RW | Segundo 1-7200
arranque primario
Control de DECS Desvio del arranque suave del 47487 Flotante | 4 RW | Porcentaje | 0-90
arranque secundario
Control de DECS Tiempo del arranque suave del 47489 Flotante | 4 RW | Segundo 1-7200
arranque secundario
Configuraciéon de proteccion
Tabla 24-13. Parametros de grupo de configuracion de proteccién
Grupo Nombre Registro Tipo Sz R/W Unidad Rango
Sobretension de Modo primario 47600 Uint32 4 RW n/d Inhabilitado=0 Habilitado=1
campo
Sobretension de Recogida primaria 47602 Flotante | 4 RW | V Deshabilitado = 0, 1-2400
campo
Sobretension de Retardo de tiempo primario 47604 Flotante | 4 RW ms Instantaneo = 0, 200-30000
campo
Sobretension de Modo secundario 47606 Uint32 4 RW n/d Inhabilitado=0 Habilitado=1
campo
Sobretension de Recogida Secundaria 47608 Flotante | 4 RW \ Deshabilitado = 0, 1-2400
campo
Sobretension de Retraso de tiempo secundario 47610 Flotante | 4 RW ms Instantaneo = 0, 200-30000
campo
Sobrecorriente de Modo primario 47612 Uint32 4 RW n/d Inhabilitado=0 Habilitado=1
campo
Sobrecorriente de Recogida primaria 47614 Flotante | 4 RW | Amperio Deshabilitado = 0, 0.1-20000
campo
Sobrecorriente de Retardo de tiempo primario 47616 Flotante | 4 RW | ms Instantaneo = 0, 200-30000
campo
Sobrecorriente de Modo de temporizacion primaria 47618 Uint32 4 RW n/d Tiempo definido = 0 Tiempo
campo inverso = 1
Sobrecorriente de Dial de tiempo primario 47620 Flotante | 4 RW | n/d 0.1-20
campo
Sobrecorriente de Modo secundario 47622 Uint32 4 RW n/d Inhabilitado=0 Habilitado=1
campo
Sobrecorriente de Recogida Secundaria 47624 Flotante | 4 RW | Amperio Deshabilitado = 0, 0.1-20000
campo
Sobrecorriente de Retraso de tiempo secundario 47626 Flotante | 4 RW ms Instantaneo = 0, 200-30000
campo
Sobrecorriente de Modo de temporizacién secundaria 47628 Uint32 4 RW | n/d Tiempo definido = 0 Tiempo
campo inverso = 1
Sobrecorriente de Dial de tiempo secundario 47630 Flotante | 4 RW | n/d 0.1-20
campo
Reservado 47632 -
47646
Pérdida de Modo Uint32 4 RW n/d Inhabilitado=0 Habilitado=1
deteccion 47648
Pérdida de Retardo Flotante | 4 RW | Segundo | 0-30
deteccion 47650
Pérdida de Nivel de tension equilibrada Flotante | 4 RW % 0-100
deteccion 47652
Pérdida de Nivel de tension desequilibrada Flotante | 4 RW % 0-100
deteccion 47654
25 Modo 47656 Uint32 4 RW | n/d Inhabilitado=0 Habilitado=1
25 Modo de control de tension 47658 Uint32 4 RW n/d Deshabilitado = 0 DLDA = 1 DLLA
=2
DLDA_DLLA =3 LLDA=4
LLDA_DLDA =5DLLA_LLDA=6
DLDA_DLLA_LLDA=7
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25 Angulo de fase 47660 Flotante | 4 RW Deg 1-99
25 Frecuencia de deslizamiento 47662 Flotante RW Hz 0.01-0.5
25 Voltaje Magnitud Porcentaje de 47664 Flotante RW | % 0.1-50
error
25 Frecuencia del generador mayor 47666 Uint32 4 RW | n/d Inhabilitado=0 Habilitado=1
que la frecuencia del bus
25 Tension inactiva 47668 Flotante | 4 RW | % Deshabilitado = 0, 10-90
25 Tension activa 47670 Flotante | 4 RW | % Deshabilitado = 0, 10-90
25 Retardo de desactivacion 47672 Flotante | 4 RW | ms 50-60000
25 Compensacion de angulo 47674 Flotante | 4 RW Deg 0-359.9
25 Linea inactiva VMM, aux inactivo 47676 Uint32 4 RW | n/d Inhabilitado=0 Habilitado=1
25 Linea inactiva VMM, aux activo 47678 Uint32 4 RW n/d Inhabilitado=0 Habilitado=1
25 Linea activa VMM, aux inactivo 47680 Uint32 4 RW n/d Inhabilitado=0 Habilitado=1
27P Modo primario 47682 Uint32 4 RW | n/d Inhabilitado=0 Habilitado=1
27P Recogida primaria 47684 Flotante | 4 RW \% Deshabilitado = 0, 1-600000
27P Retardo de tiempo primario 47686 Flotante | 4 RW ms 100-60000
27P Modo secundario 47688 Uint32 4 RW | n/d Inhabilitado=0 Habilitado=1
27P Recogida Secundaria 47690 Flotante | 4 RW \ Deshabilitado = 0, 1 - 600000
27P Retraso de tiempo secundario 47692 Flotante | 4 RW ms 100-60000
59P Modo primario 47694 Uint32 4 RW n/d Inhabilitado=0 Habilitado=1
59P Recogida primaria 47696 Flotante | 4 RW | V 0-600000
59P Retardo de tiempo primario 47698 Flotante | 4 RW | ms 100-60000
59P Modo secundario 47700 Uint32 4 RW | n/d Inhabilitado=0 Habilitado=1
59P Recogida Secundaria 47702 Flotante | 4 RW \% 0-600000
59P Retraso de tiempo secundario 47704 Flotante | 4 RW | ms 100-60000
810 Modo primario 47706 Uint32 4 RW | n/d Deshabilitado = 0 Sobre = 1
810 Recogida primaria 47708 Flotante | 4 RW Hz Deshabilitado = 0, 15-70
810 Retardo de tiempo primario 47710 Flotante | 4 RW ms 100-300000
810 Modo secundario 47712 Uint32 4 RW | n/d Deshabilitado = 0 Sobre =1
810 Recogida Secundaria 47714 Flotante | 4 RW Hz Deshabilitado = 0, 15-70
810 Retraso de tiempo secundario 47716 Flotante | 4 RW ms 100-300000
81U Modo primario 47718 Uint32 4 RW n/d Deshabilitado = 0 Bajo = 2
81U Recogida primaria 47720 Flotante | 4 RW Hz Deshabilitado = 0, 15-70
81U Retardo de tiempo primario 47722 Flotante | 4 RW | ms 100-300000
81U Inhibicion de voltaje primario 47724 Flotante | 4 RW % Deshabilitado = 0, 5-100
81U Modo secundario 47726 Uint32 4 RW | n/d Deshabilitado = 0 Bajo = 2
81U Recogida Secundaria 47728 Flotante | 4 RW Hz Deshabilitado = 0, 15-70
81U Retraso de tiempo secundario 47730 Flotante | 4 RW ms 100-300000
81U Inhibicion de voltaje secundario 47732 Flotante | 4 RW % Deshabilitado = 0, 5-100
40Q Modo primario 47734 Uint32 4 RW | n/d Inhabilitado=0 Habilitado=1
40Q Recogida primaria 47736 Flotante | 4 RW | kvar 0 - 3000000
40Q Retardo de tiempo primario 47738 Flotante | 4 RW ms 0 - 300000
40Q Modo secundario 47740 Uint32 4 RW | nd Inhabilitado=0 Habilitado=1
40Q Recogida Secundaria 47742 Flotante | 4 RW | kvar 0 - 3000000
40Q Retraso de tiempo secundario 47744 Flotante | 4 RW | ms 0 - 300000
32R Modo primario 47746 Uint32 4 RW n/d Deshabilitado = 0 Habilitado = 4
32R Recogida primaria 47748 Flotante | 4 RW kW 0 - 3000000
32R Retardo de tiempo primario 47750 Flotante | 4 RW | ms 0 - 300000
32R Modo secundario 47752 Uint32 4 RW | n/d Deshabilitado = 0 Habilitado = 4
32R Recogida Secundaria 47754 Flotante | 4 RW kW 0 - 3000000
32R Retraso de tiempo secundario 47756 Flotante | 4 RW ms 0 - 300000
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Reservado 47758 -
47892
Pérdida de FIT Modo 47894 Uint32 4 RW | nd Inhabilitado=0 Habilitado=1
Pérdida de FIT Retardo 47896 Flotante | 4 RW | Em 0-9900
81U-2 Modo primario 47898 Uint32 4 RW n/d Deshabilitado = 0 Bajo = 2
81U-2 Recogida primaria 47900 Flotante | 4 RW Hz Deshabilitado = 0; 15 - 70
81U-2 Retardo de tiempo primario 47902 Flotante | 4 RW Em 100 - 300000
81U-2 Inhibicion de voltaje primario 47904 Flotante | 4 RW % Deshabilitado = 0; 5 - 100
81U-2 Modo secundario 47906 Uint32 4 RW n/d Deshabilitado = 0 Bajo = 2
81U-2 Recogida Secundaria 47908 Flotante | 4 RW Hz Deshabilitado = 0; 15 - 70
81U-2 Retraso de tiempo secundario 47910 Flotante | 4 RW Em 100 - 300000
81U-2 Inhibicion de voltaje secundario 47912 Flotante | 4 RW % Deshabilitado = 0; 5 - 100

Configuraciones de ganancias

Tabla 24-14. Parametros de grupo de configuracion de ganancias

Nombre Registro Tipo Bytes R/W Unidad Rango

Opcién de ganancia 48200 Uint32 4 RW n/d T'do=1,0 Te=0,17=1 T'do=1,5 Te=0,25=2 T'do=2,0

primaria Te=0,33=3 T'do=2,5 Te=0,42=4 T'do=3,0 Te=0,50=5
T'do=3,5 Te=0,58=6 T'do=4,0 Te=0,67=7 T'do=4,5
Te=0,75=8 T'do=5,0 Te=0,83=9 T'do=5,5 Te=0,92=10
T'do=6,0 Te=1,00=11 T'do=6,5 Te=1,08=12 T'do=7,0
Te=1,17=13 T'do=7,5 Te=1,25=14 T'do=8,0 Te=1,33=15
T'do=8,5 Te=1,42=16 T'do=9,0 Te=1,50=17 T'do=9,5
Te=1,58=18 T'do=10,0 Te=1,67=19 T'do=10,5 Te=1,75=20
Personalizado=21

Opcién de ganancia 48202 Uint32 4 RW n/d T'do=1,0 Te=0,17=1 T'do=1,5 Te=0,25=2 T'do=2,0

secundaria Te=0,33=3 T'do=2,5 Te=0,42=4 T'do=3,0 Te=0,50=5
T'do=3,5 Te=0,58=6 T'do=4,0 Te=0,67=7 T'do=4,5
Te=0,75=8 T'do=5,0 Te=0,83=9 T'do=5,5 Te=0,92=10
T'do=6,0 Te=1,00=11 T'do=6,5 Te=1,08=12 T'do=7,0
Te=1,17=13 T'do=7,5 Te=1,25=14 T'do=8,0 Te=1,33=15
T'do=8,5 Te=1,42=16 T'do=9,0 Te=1,50=17 T'do=9,5
Te=1,58=18 T'do=10,0 Te=1,67=19 T'do=10,5 Te=1,75=20
Personalizado=21

AVR Kp Primario 48204 Flotante | 4 RW n/d 0-1000

AVR Ki Primary 48206 Flotante | 4 RW n/d 0-1000

AVR Kd Primario 48208 Flotante | 4 RW n/d 0-1000

AVR Td Primario 48210 Flotante | 4 RW n/d 0-1

FCR Kp 48212 Flotante | 4 RW n/d 0-1000

FCRKi 48214 Flotante | 4 RW n/d 0-1000

FCR Kd 48216 Flotante | 4 RW n/d 0-1000

FCR Td 48218 Flotante | 4 RW n/d 0-1

FVR Kp 48220 Flotante | 4 RW n/d 0-1000

FVR Ki 48222 Flotante | 4 RW n/d 0-1000

FVR Kd 48224 Flotante | 4 RW n/d 0-1000

FVR Td 48226 Flotante | 4 RW n/d 0-1

PF Ki 48228 Flotante | 4 RW n/d 0-1000

PF Kg 48230 Flotante | 4 RW n/d 0-1000

Var Ki 48232 Flotante | 4 RW n/d 0-1000

Var Kg 48234 Flotante | 4 RW n/d 0-1000

OEL Ki 48236 Flotante | 4 RW n/d 0-1000

OEL Kg 48238 Flotante | 4 RW n/d 0-1000

UEL Ki 48240 Flotante | 4 RW n/d 0-1000

UEL Kg 48242 Flotante | 4 RW n/d 0-1000

SCL Ki 48244 Flotante | 4 RW n/d 0-1000

SCL Kg 48246 Flotante | 4 RW n/d 0-1000

Vm Kg 48248 Flotante | 4 RW n/d 0-1000
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Bucle interno Kp 48250 Flotante | 4 RW n/d 0-1000
Loop interno Ki 48252 Flotante | 4 RW n/d 0-1000
AVR Kp Secundario 48254 Flotante | 4 RW n/d 0-1000
AVR Ki Secundario 48256 Flotante | 4 RW n/d 0-1000
AVR Kd Secundario 48258 Flotante | 4 RW n/d 0-1000
AVR Td Secundario 48260 Flotante | 4 RW n/d 0-1
Var Limit Ki 48262 Flotante | 4 RW n/d 0-1000
Var Limite Kg 48264 Flotante | 4 RW n/d 0-1000
AVR primario Ka 48266 Flotante | 4 RW n/d 0-1
AVR Ka secundaria 48268 Flotante | 4 RW n/d 0-1
FCR Ka 48270 Flotante | 4 RW n/d 0-1
FVR Ka 48272 Flotante | 4 RW n/d 0-1

Modbus heredado

Tabla 24-15. Parametros Legacy Modbus
Nombre Registro Tipo Bytes RIW Unidad Rango

Caracter de informacion del modelo 1 40001 Uint8 1 R n/d n/d

Informacion del modelo Caracter 2 40002 Uint8 1 R n/d n/d

Informacion del modelo Caracter 3 40003 Uint8 1 R n/d n/d

Informacién del modelo Caracter 4 40004 Uint8 1 R n/d n/d

Informacién del modelo Caracter 5 40005 Uint8 1 R n/d n/d

Informacion del modelo Caracter 6 40006 Uint8 1 R n/d n/d

Informacion del modelo Caracter 7 40007 Uint8 1 R n/d n/d

Informacién del modelo Caracter 8 40008 Uint8 1 R n/d n/d

Informacién del modelo Caracter 9 40009 Uint8 1 R n/d n/d

Caracter de versién del programa de 40010 Uint8 1 R n/d n/d

aplicacion 1

2Programa de aplicacion Version Caracter 40011 Uint8 1 R n/d n/d

:I;’rograma de aplicacion Versiéon Caracter 40012 Uint8 1 R n/d n/d

:’rograma de aplicacion Version Caracter 40013 Uint8 1 R n/d n/d

grograma de aplicacion Version Caracter 40014 Uint8 1 R n/d n/d

6Programa de aplicacion Version Caracter 40015 Uint8 1 R n/d n/d

;’rograma de aplicacion Version Caracter 40016 Uint8 1 R n/d n/d

g’rograma de aplicacion Versiéon Caracter 40017 Uint8 1 R n/d n/d

Caracter de fecha de version de la 40018 Uint8 1 R n/d n/d

aplicacion 1

Aplicacion Version Fecha Caracter 2 40019 Uint8 1 R n/d n/d

Aplicacion Version Fecha Caracter 3 40020 Uint8 1 R n/d n/d

Aplicacion Version Fecha Caracter 4 40021 Uint8 1 R n/d n/d

Aplicacion Version Fecha Caracter 5 40022 Uint8 1 R n/d n/d

Aplicacion Version Fecha Caracter 6 40023 Uint8 1 R n/d n/d

Aplicacion Version Fecha Caracter 7 40024 Uint8 1 R n/d n/d

Aplicacion Version Fecha Caracter 8 40025 Uint8 1 R n/d n/d

Aplicacion Version Fecha Caracter 9 40026 Uint8 1 R n/d n/d

Reservado 8 bit: 1-17 40027 - Uint8 1 R n/d 0-255

40043

Caracter de versién del programa de 40044 Uint8 1 R n/d n/d

arranque 1
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Programa de arranque Version Caracter 2 40045 Uint8 1 R n/d n/d
Programa de arranque Version Caracter 3 40046 Uint8 1 R n/d n/d
Programa de arranque Versién Caracter 4 40047 Uint8 1 R n/d n/d
Programa de arranque Versioén Caracter 5 40048 Uint8 1 R n/d n/d
Programa de arranque Version Caracter 6 40049 Uint8 1 R n/d n/d
Programa de arranque Version Caracter 7 40050 Uint8 1 R n/d n/d
Programa de arranque Versioén Caracter 8 40051 Uint8 1 R n/d n/d
Reservado 8 bit: 18-29 40052 - Uint8 1 R n/d 0-255
40063
Reservado 1 40064 Relleno 274 R n/d n/d
C1
Indicador de retraso principal 40201 Uint16 2 R n/d Liderar = 0 Retrasar = 1
Indicador generador de motor 40202 Uint16 2 R n/d Motorizacién = 0 Generacion = 1
Estado de los LED del panel frontal 40203 Uint16 2 R n/d n/d
Estados de entrada de contacto 40204 Uint16 2 R n/d n/d
Indicador de estado de coincidencia de 40205 Uint16 2 R n/d n/d
voltaje
Rango de ajuste del punto de ajuste 40206 Uint16 2 R n/d n/d
activo
Indicadores de bit de estado de anuncio 1 40207 Uint16 R n/d n/d
Indicadores de bit de estado de anuncio 2 40208 Uint16 R n/d n/d
I1ndicadores de bit de estado de proteccion | 40209 Uint16 2 R n/d n/d
I2ndicadores de bit de estado de proteccion | 40210 Uint16 2 R n/d n/d
Estados de salida de relé 40211 Uint16 2 R n/d n/d
Registros no utilizados 1 40212 Sﬁlleno 78 R n/d n/d
Generador RMS Voltios Fase A a B 40251 Flotante 4 R n/d n/d
Generador RMS Voltios Fase B a C 40253 Flotante 4 R n/d n/d
Generador RMS Voltios Fase C a A 40255 Flotante 4 R n/d n/d
Voltaje del bus RMS en voltios 40257 Flotante 4 R n/d n/d
la corriente del generador en amperios 40259 Flotante 4 R n/d n/d
Generador de corriente Ib en amperios 40261 Flotante 4 R n/d n/d
Generador de corriente Ic en amperios 40263 Flotante 4 R n/d n/d
Tension promedio RMS L-L 40265 Flotante 4 R n/d n/d
Promedio de corriente de fase del 40267 Flotante 4 R n/d n/d
generador
Voltaje de campo en voltios 40269 Flotante 4 R n/d n/d
Corriente de campo en amperios 40271 Flotante 4 R n/d n/d
Entrada auxiliar en voltios 40273 Flotante 4 R n/d n/d
k/lggnitud del fasor fundamental del voltaje | 40275 Flotante 4 R n/d n/d
Magnitud del factor de tensién basico BC 40277 Flotante 4 R n/d n/d
g/l:gnitud del fasor fundamental de voltaje 40279 Flotante 4 R n/d n/d
Magnitud de la linea A del fasor 40281 Flotante 4 R n/d n/d
fundamental actual
Magnitud de la linea B del fasor 40283 Flotante 4 R n/d n/d
fundamental actual
Magnitud de la linea C del fasor 40285 Flotante 4 R n/d n/d
fundamental actual
Entrada de corriente para compensacion 40287 Flotante 4 R n/d n/d
de carga
Angulo entre Vab y Vca 40289 Flotante 4 R n/d n/d
Angulo entre Vbc y Vca 40291 Flotante R n/d n/d
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Angulo entre lay Vca 40293 Flotante 4 R n/d n/d
Angulo entre Ib y Vca 40295 Flotante 4 R n/d n/d
Angulo entre Ic y Vca 40297 Flotante 4 R n/d n/d
Angulo entre laux y Vca 40299 Flotante 4 R n/d n/d
Gen potencia real en kW 40301 Flotante 4 R n/d n/d
Gen Reactive Power en kvar 40303 Flotante 4 R n/d n/d
Gen Potencia aparente en kVA 40305 Flotante 4 R n/d n/d
Factor de potencia 40307 Flotante 4 R n/d n/d
Gen Voltaje de secuencia positiva 40309 Flotante 4 R n/d n/d
Voltaje de secuencia negativa de gen. 40311 Flotante 4 R n/d n/d
Gen Corriente de secuencia positiva 40313 Flotante 4 R n/d n/d
Corriente de secuencia negativa de gen. 40315 Flotante 4 R n/d n/d
Frecuencia Gen en Hertz 40317 Flotante 4 R n/d n/d
Frecuencia de bus en Hertz 40319 Flotante 4 R n/d n/d
Balance nulo en porcentaje 40321 Flotante 4 R n/d n/d
Salida activa del controlador 40323 Flotante 4 R n/d n/d
Sefial de error al bucle de seguimiento 40325 Flotante 4 R n/d n/d
automatico
Temperatura del rotor 40327 Flotante 4 R n/d n/d
Corriente armoénica de diodo en 40329 Flotante 4 R n/d n/d
cortocircuito
Corriente arménica de diodo abierto 40331 Flotante 4 R n/d n/d
Salida del controlador Var / PF en voltios 40333 Flotante 4 R n/d n/d
Reservado 40335 -
40351
Reservado 2 40353 Relleno 96 R n/d n/d
Cc2
Modo de deteccion 40401 Uint16 2 RW n/d ABC =0ACB =1
Modo de suma de entrada auxiliar 40402 Uint16 2 RW n/d Voltaje =0 var=1
Modo de salida de potencia 40403 Uint16 2 R n/d n/d
Tipo de campo gen. 40404 Uint16 2 RW n/d ?ampo excitador = 0 Campo principal =
Control de ganancia de HW con deteccién | 40405 Uint16 2 R n/d n/d
de voltaje
Modo de entrada auxiliar 40406 Uint16 2 RW n/d Voltaje = 0 Corriente = 1
Modo de temperatura del rotor 40407 Uint16 2 R n/d n/d
Cantidad de CT 40408 Uint16 2 RW n/d n/d
CT seleccionados 40409 Uint16 2 RW n/d n/d
Motor / Modo Gen 40410 Uint16 2 R n/d Generador=0 Motor=1
Funcién de entrada auxiliar 40411 Uint16 2 RW n/d Entrada DECS = 0 Seleccion de
limitador = 2 Sin control = 3
Registros no utilizados 2 40412 Relleno 78 R n/d n/d
u2
Frecuencia nominal del generador 40451 Flotante RW n/d 50.0 - 60.0
Calificacion de voltaje primario gen PT 40453 Flotante RW n/d 1-500000
Clasificacion de voltaje secundario de 40455 Flotante 4 RW n/d 1-600
Gen PT
Gen CT Clasificacion de corriente primaria | 40457 Flotante RW n/d 1-99999
Clasificacién de corriente secundaria de 40459 Flotante 4 RW n/d 1.0-5.0
Gen CT
Régimen de derivacion de corriente de 40461 Flotante 4 RW Amperio 1-10000
campo
Entrada del médulo de aislamiento de 40463 Flotante 4 RW n/d 63 - 625
tensién de campo
Clasificacion primaria de PT de deteccion 40465 Flotante 4 RW n/d 1-500000

de bus
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Clasificacion secundaria de PT de 40467 Flotante 4 RW n/d 1-600
deteccion de bus
Tiempo maximo de centelleo de campo 40469 Flotante 4 RW n/d 1-50
Nivel de desactivacion de centelleo de 40471 Flotante RW n/d 0-100
campo
Tension nominal gen. 40473 Flotante 4 RW Voltio 1 - 500000
Gen clasificado kVA 40475 Flotante 4 RW Kilovoltamp 1-2000000
erio
Voltaje de campo clasificado gen. 40477 Flotante 4 RW Voltio 1-1000
Corriente nominal de campo gen. 40479 Flotante 4 RW Amperio 0.1 - 10000
Voltaje nominal del bus 40481 Flotante 4 RW Voltio 1-500000
Ganancia de entrada auxiliar para modo 40483 Flotante 4 RW n/d -99 - 99
AVR
Retraso de tiempo antes del seguimiento 40485 Flotante 4 RW Segundo 0-8
automatico
Tasa transversal del seguimiento 40487 Flotante 4 RW Segundo 1-80
automatico
Reservado 3 40489 Flotante 4 R n/d n/d
Ganancia por compensacion de corriente 40491 Flotante RW Porcentaje -30-30
cruzada
Reservado 40493 -
40495
Ganancia de entrada auxiliar para modo 40497 Flotante 4 RW n/d -99 - 99
FCR
Ganancia de entrada auxiliar para modo 40499 Flotante 4 RW n/d -99 - 99
VAR
Ganancia de entrada auxiliar para modo 40501 Flotante 4 RW n/d -99 - 99
FP
Resistencia de campo de la excitatriz 40503 Flotante 4 RW Ohm 0.001 - 99.999
Temperatura ambiente 40505 Flotante 4 RW Grado F 32-572
Caida de tension en escobillas 40507 Flotante 4 RW Voltio 0-20
Gen Power Factor 40509 Flotante 4 RW FP 2-2
Ganancia de entrada auxiliar para modo 40511 Flotante 4 RW n/d -99 - 99
FVR
Reservado 4 40513 Relleno 176 R n/d n/d
C3
Cambio de modo de unidad virtual 40601 Uint16 2 RW n/d Sin cambio = 0 Cambiar estado = 1
Control de modo virtual alternar 40602 Uint16 2 RW n/d Sin cambio = 0 Cambiar estado = 1
Alternar virtual de modo paralelo 40603 Uint16 2 RW n/d Sin cambio = 0 Cambiar estado = 1
Interruptor virtual de modo de 40604 Uint16 2 RW n/d Apagado=0 FP=1 VAr=2
funcionamiento
Estado habilitado de AutoTrack 40605 Uint16 2 RW n/d Inhabilitado=0 Habilitado=1
Habilitacién previa a la posicion 40606 Uint16 2 RW n/d =0SET=1
Elevar estado habilitado 40607 Uint16 2 RW n/d =0 Elevar =1
Estado habilitado inferior 40608 Uint16 2 RW n/d =0 Inferior = 1
Opciones de modo limitador 40609 Uint16 2 RW n/d Apagado=0UEL=10OEL=2UELYy
OEL=3SCL=4UELYySCL=50ELYy
SCL=6UELYyOELySCL=7
Estado del modo de coincidencia de 40610 Uint16 2 R n/d n/d
voltaje
Estado del modo operativo 40611 Uint16 2 R n/d n/d
Estado del modo de unidad 40612 Uint16 2 R n/d n/d
Estado de modo Control 40613 Uint16 2 R n/d n/d
AutoTrack Status 40614 Uint16 2 R n/d n/d
Estado de habilitacion previa a la posiciéon 40615 Uint16 2 R n/d n/d
Estado de transferencia automatica 40616 Uint16 2 R n/d n/d
Estado de modo Compensacion de carga 40617 Uint16 2 R n/d n/d
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Habilitar restablecimiento de alarma 40618 Uint16 2 RW n/d Inhabilitado=0 Habilitado=1
Deteccion de pérdida de deteccion 40619 Uint16 2 RW n/d Inhabilitado=0 Habilitado=1
habilitada
Habilitar transferencia activada por 40620 Uint16 2 RW n/d Inhabilitado=0 Habilitado=1
pérdida de deteccion al modo FCR
Seguimiento externo habilitado 40621 Uint16 2 RW n/d Inhabilitado=0 Habilitado=1
Bajo frecuencia o modo V / Hz habilitado 40622 Uint16 2 RW n/d Limitador UF = 0 V / Hz Limitador = 1
Reservado 5 40623 Flotante 4 R n/d n/d
Reservado 6 40625 Flotante 4 R n/d n/d
Reservado 7 40627 Flotante 4 R n/d n/d
Reservado 8 40629 Flotante 4 R n/d n/d
Caida habilitada 40631 Uint16 2 RW n/d Inhabilitado=0 Habilitado=1
Caida L habilitada 40632 Uint16 2 RW n/d Inhabilitado=0 Habilitado=1
CC habilitada 40633 Uint16 2 RW n/d Inhabilitado=0 Habilitado=1
Modo estilo OEL 40634 Uint16 2 R n/d Sin cambio = 0 Cambiar estado = 1
Estado de habilitacion de transferencia 40635 Uint16 2 R n/d n/d
automatica
OEL Style Virtual Toggle 40636 Uint16 2 RW n/d Sin cambio = 0 Cambiar estado = 1
Posicién previa 2 Estado de habilitacion 40637 Uint16 2 R n/d n/d
Modo estilo UEL 40638 Uint16 2 R n/d n/d
Modo opcién OEL 40639 Uint16 2 R n/d Fuera de linea = 0 En linea = 1
Seleccién de pre-posicion 40640 Uint16 2 R n/d n/d
Estilo UEL habilitado 40641 Uint16 2 RW n/d Deshabilitado = 0 Habilitado = 1
Modo Volt Match 40642 Uint16 2 RW n/A Deshabilitado = 0 Habilitado = 1
OEL habilitado 40643 Uint16 2 RW n/A Deshabilitado = 0 Habilitado = 1
UEL habilitado 40644 Uint16 2 RW n/A Deshabilitado = 0 Habilitado = 1
SCL habilitado 40645 Uint16 2 RW n/A Deshabilitado = 0 Habilitado = 1
Modo de seguimiento interno 40646 Uint16 2 R n/A n/A
Reservado 40647
Modo de coincidencia de voltaje 40648 Uint16 2 R n/A n/A
Registros no utilizados 3 40649 Relleno 52 R n/A n/A

u3
Limitador Var Habilitado 40675 Uint16 2 RW n/A Deshabilitado = 0 Habilitado = 1
Registros no utilizados 4 40676 Relleno 50 R n/A n/A

U4
Modo de posicionamiento previo FCR 40701 Uint16 2 RwW n/A Mantener = 0 Lanzamiento = 1
Modo de preposicionamiento AVR 40702 Uint16 2 RwW n/A Mantener = 0 Lanzamiento = 1
Var Modo de preposicionamiento 40703 Uint16 2 RW n/A Mantener = 0 Lanzamiento = 1
Modo de preposicién de PF 40704 Uint16 2 RW n/A Mantener = 0 Lanzamiento = 1
Modo FCR antes de la posicion 2 40705 Uint16 2 RwW n/A Mantener = 0 Lanzamiento = 1
Modo AVR de preposicion 2 40706 Uint16 2 RwW n/A Mantener = 0 Lanzamiento = 1
Var Pre-Position 2 Mode 40707 Uint16 2 RW n/A Mantener = 0 Lanzamiento = 1
PF Pre-Position 2 Mode 40708 Uint16 2 RW n/A Mantener = 0 Lanzamiento = 1
Modo de posicion previa de FVR 40709 Uint16 2 RwW n/A Mantener = 0 Lanzamiento = 1
Modo FVR pre-posicién 2 40710 Uint16 2 RwW n/A Mantener = 0 Lanzamiento = 1
Registros no utilizados 5 40711 Relleno 80 R n/A n/A

us
Punto de ajuste del modo FCR 40751 Flotador 44 RwW Amperio 0-12
Punto de ajuste del modo AVR 40753 Flotador 44 RW Voltio 84 - 144
Punto de ajuste del modo Var en kvar 40755 Flotador 44 RW kvar 0-0
Punto de ajuste del modo PF 40757 Flotador 44 RwW PF 2-2
Ajuste de caida en porcentaje 40759 Flotador 44 RwW Por ciento 0-30
Punto de ajuste minimo de FCR 40761 Flotador 44 R n/A n/A
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Punto de ajuste minimo AVR 40763 Flotador 44 R n/A n/A

Punto de ajuste minimo var 40765 Flotador 44 R n/A n/A

Punto de ajuste minimo PF 40767 Flotador 44 R n/A n/A

Punto de ajuste maximo FCR 40769 Flotador 44 R n/A n/A

Punto de ajuste maximo AVR 40771 Flotador 44 R n/A n/A

Punto de ajuste maximo var 40773 Flotador 44 R n/A n/A

Punto de ajuste maximo PF 40775 Flotador 44 R n/A n/A

Velocidad de desplazamiento del modo 40777 Flotador 44 RW Segundo 10 - 200

FCR

Velocidad transversal del modo AVR 40779 Flotador 44 RW Segundo 10 - 200

Velocidad de desplazamiento del modo 40781 Flotador 44 RW Segundo 10 - 200

Var

Velocidad transversal del modo PF 40783 Flotador 44 RW Segundo 10 - 200

Posicién previa del punto de ajuste del 40785 Flotador 44 RW Amperio 0-12

modo FCR

Posicién previa del punto de ajuste del 40787 Flotador 44 RW Voltio 84 - 144

modo AVR

Posicién previa del punto de ajuste del 40789 Flotador 44 RwW kvar 0-0

modo Var en kvar

Posicién previa del punto de ajuste del 40791 Flotador 44 RwW PF 2-2

modo PF

Tamafo de paso del punto de ajuste del 40793 Flotador 44 R n/A n/A

modo FCR

Tamafo de paso del punto de ajuste del 40795 Flotador 44 R n/A n/A

modo AVR

Punto de ajuste del modo Var Tamafio del 40797 Flotador 44 R n/A n/A

paso

Punto de ajuste del modo PF Tamafio del 40799 Flotador 44 R n/A n/A

paso

Punto de ajuste del modo FCR Minimo 40801 Flotador 44 RW Por ciento 0-120

ajustable

Punto de ajuste del modo AVR Minimo 40803 Flotador 44 RW Por ciento 70-120

ajustable

Punto de ajuste del modo Var Minimo 40805 Flotador 44 RW Por ciento -100 - 100

ajustable

Punto de ajuste del modo PF Minimo 40807 Flotador 44 RW PF 0.5-1

ajustable

Punto de ajuste del modo FCR ajustable 40809 Flotador 44 RW Por ciento 0-120

maximo

AVR Mode Setpoint Ajustable Maximo 40811 Flotador 44 RwW Por ciento 70-120

Punto de ajuste del modo Var Méximo 40813 Flotador 44 RW Por ciento -100 - 100

ajustable

Punto de ajuste del modo PF ajustable 40815 Flotador 44 RW PF -1--0,5

maximo

Valor minimo para FCR Minimo ajustable 40817 Flotador 44 R n/A n/A

Valor minimo para AVR Minimo ajustable 40819 Flotador 44 R n/A n/A

Valor minimo para Var Minimo ajustable 40821 Flotador 44 R n/A n/A

Valor minimo para PF Minimo ajustable 40823 Flotador 44 R n/A n/A

Valor maximo para FCR ajustable maximo | 40825 Flotador 44 R n/A n/A

Valor maximo para AVR ajustable maximo | 40827 Flotador 44 R n/A n/A

Valor maximo para Var Maximo ajustable 40829 Flotador 44 R n/A n/A

Valor maximo para PF ajustable maximo 40831 Flotador 44 R n/A n/A

Tamafno de paso para FCR ajustable 40833 Flotador 44 R n/A n/A

maximo

Tamafno de paso para AVR ajustable 40835 Flotador 44 R n/A n/A

maximo

Tamafo de paso para Var ajustable 40837 Flotador 44 R n/A n/A

maximo
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Tamario de paso para PF ajustable 40839 Flotador 44 R n/A n/A
maximo
Punto de consigna del modo FCR antes 40841 Flotador 44 RW Amperio 0-12
de la posicion 2
Punto de consigna del modo AVR 40843 Flotador 44 RW Voltio 84 - 144
Preposicion 2
Punto de ajuste del modo Var Preposicion 40845 Flotador 44 RW kvar 0-0
2
Punto de ajuste del modo PF Preposicion 40847 Flotador 44 RW PF 2-2
2
Punto de ajuste de compensacién de 40849 Flotador 44 RW n/A n/A
caida de linea
Punto de ajuste del modo FVR 40851 Flotador 4 RW Voltio 0-75
Punto de ajuste minimo de FVR 40853 Flotante 4 R n/d n/d
Punto de ajuste maximo de FVR 40855 Flotante 4 R n/d n/d
Velocidad de desplazamiento del modo 40857 Flotante 4 RW Segundo 10 - 200
FVR
Posicién previa del punto de ajuste del 40859 Flotante 4 RW Voltio 0-75
modo FVR
Tamafo de paso del punto de ajuste del 40861 Flotante 4 R n/d n/d
modo FVR
Punto de ajuste del modo FVR Minimo 40863 Flotante 4 RW Porcentaje 0-150
ajustable
Punto de ajuste del modo FVR Maximo 40865 Flotante 4 RW Porcentaje 0-150
ajustable
Valor minimo para FVR Minimo ajustable 40867 Flotante 4 R n/d n/d
Valor maximo para FVR Maximo ajustable 40869 Flotante 4 R n/d n/d
Tamario de paso para FVR ajustable 40871 Flotante 4 R n/d n/d
maximo
Punto de ajuste del modo FVR 40873 Flotante 4 RW Voltio 0-75
Preposicion 2
Reservado 9 40875 Relleno 50 R n/d n/d

C5
Exc Cur Preposicion 1 Velocidad de 40900 Flotante 4 RW Segundo 0-720
desplazamiento
Exc Cur Preposicion 2 Velocidad de 40902 Flotante 4 RW Segundo 0-720
desplazamiento
Gen Volt Preposicién 1 Velocidad de 40904 Flotante 4 RW Segundo 0-720
desplazamiento
Gen Volt Preposiciéon 2 Velocidad de 40906 Flotante 4 RW Segundo 0-720
desplazamiento
Gen Var Preposicion 1 Tasa transversal 40908 Flotante RW Segundo 0-720
Gen Var Preposicién 2 Velocidad de 40910 Flotante RW Segundo 0-720
desplazamiento
Gen PF Preposicion 1 Tasa transversal 40912 Flotante RW Segundo 0-720
Gen PF Preposicién 2 Velocidad de 40914 Flotante RW Segundo 0-720
desplazamiento
Exc. Volt Preposicion 1 Velocidad de 40916 Flotante 4 RW Segundo 0-720
desplazamiento
Exc. Volt Preposicién 2 Velocidad de 40918 Flotante 4 RW Segundo 0-720
desplazamiento
Registros no utilizados 6 40920 Relleno 462 R n/d n/d

ueé
Configuracion de indicacién de grupo, 41151 Uint16 2 R n/d Primaria = 1 Secundaria = 2
inicio suave
Reservado 41152
Registros no utilizados 7 41153 Relleno 36 R n/d n/d

u7
Umbral de arranque suave 41171 Flotante 4 RW Porcentaje 0-90
Duracién de inicio suave 41173 Flotante 4 RW Segundo 1-7200
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Frecuencia de esquina de subfrecuencia 41175 Flotante 4 RW Hercio 15-90
Voltios por Hz Ajuste alto 41177 Flotante 4 RW n/d 0-3
Voltios por Hz Configuracién baja 41179 Flotante 4 RW n/d 0-3
Voltios por Hz Ajuste de tiempo 41181 Flotante 4 RW Segundo 0-10
Ancho de ventana de coincidencia de 41183 Flotante 4 RW Porcentaje 0-20
voltaje
Referencia de coincidencia de voltaje 41185 Flotante 4 RW Porcentaje 0-700
Banda de ajuste de tension fina 41187 Flotante 4 RW Porcentaje 0-30
Tiempo requerido para la pérdida de 41189 Flotante 4 RW Segundo 0-30
deteccion
Pérdida de nivel de deteccion en 41191 Flotante 4 RW Porcentaje 0-100
condiciones de equilibrio
Pérdida de nivel de deteccion en 41193 Flotante 4 RW Porcentaje 0-100
condiciones de desequilibrio
Reservado 10 41195 Flotante 4 R n/d 0-10000
Pendiente de curva de baja frecuencia 41197 Flotante 4 RW n/d 0-3
Reservado 11 41199 Flotante 4 RW n/d 0 - 10000
Reservado 12 41201 Flotante 4 RW n/d 0 - 10000
Nivel de potencia activa de FP 41203 Flotante 4 RW Porcentaje 0-30
Registros no utilizados 8 41205 Relleno 132 R n/d n/d
us
Umbral de arranque suave secundario 41271 Flotante 4 RW Porcentaje 0-90
Duracion de arranque suave secundaria 41273 Flotante 4 RW Segundo 1-7200
Reservado 13 41275 Relleno 152 R n/d n/d
C6
Grupo de ajustes del limitador OEL activo 41351 Uint16 R n/d Primaria = 1 Secundaria = 2
OEL dvdt Enable 41352 Uint16 RW n/d Inhabilitado=0 Habilitado=1
Configuracion de seleccion de grupo para 41353 Uint16 2 R n/d Primaria = 1 Secundaria = 2
limitador de var
Registros no utilizados 9 41354 Relleno 14 R n/d n/d
U9
Nivel OEL alto en linea 41361 Flotante RW Amperio 0-12000
Tiempo permitido para el nivel de OEL 41363 Flotante 4 RW Segundo 0-240
alto en linea
Nivel OEL medio en linea 41365 Flotante RW Amperio 0-12000
Tiempo permitido para nivel OEL medio 41367 Flotante 4 RW Segundo 0-240
enlinea
Nivel bajo de OEL en linea 41369 Flotante 4 RW Amperio 0-12000
Nivel OEL alto fuera de linea 41371 Flotante 4 RW Amperio 0-12000
Nivel bajo de OEL fuera de linea 41373 Flotante 4 RW Amperio 0-12000
Tiempo permitido para OEL alto fuera de 41375 Flotante 4 RW Segundo 0-240
linea
Toma de control OEL Offline High Limit 41377 Flotante 4 RW Amperio 0 - 12000
Level
Toma de control OEL Offline Low Limit 41379 Flotante 4 RW Amperio 0-12000
Level
Takeover OEL Offline Time Dial 41381 Flotante RW n/d 0.1-20
Adquisicion OEL Nivel de limite alto en 41383 Flotante 4 RW Amperio 0-12000
linea
Adquisicion OEL Nivel de limite bajo en 41385 Flotante 4 RW Amperio 0-12000
linea
Adquisicién OEL Dial de tiempo en linea 41387 Flotante 4 RW n/d 0.1-20
Registros no utilizados 10 41389 Relleno 44 R n/d n/d
u10
Grupo de ajustes del limitador del UEL 41411 Uint16 2 R n/d Primaria = 1 Secundaria = 2
activo
Registros no utilizados 11 41412 U1 18 R n/d n/d
Relleno afios
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Primer valor de kW de punto UEL 41421 Flotante 4 RW KW 0-62
Segundo valor de kW de punto UEL 41423 Flotante 4 RW KW 0-62
Tercer punto UEL Valor kW 41425 Flotante 4 RW KW 0-62
Cuarto punto UEL kW Valor 41427 Flotante 4 RW KW 0-62
Quinto punto UEL Valor kW 41429 Flotante 4 RW KW 0-62
Primer valor kvar del punto UEL 41431 Flotante 4 RW kvar 0-62
Segundo valor kvar del punto UEL 41433 Flotante 4 RW kvar 0-62
Tercer valor de kvar del punto UEL 41435 Flotante 4 RW kvar 0-62
Cuarto valor de kvar del punto UEL 41437 Flotante 4 RW kvar 0-62
Quinto valor de kvar del punto UEL 41439 Flotante 4 RW kvar 0-62
Desvio de UEL primario 41441 Flotante 4 RW Var 0-99
Constante de tiempo del filtro de potencia 41443 Flotante 4 RW Segundo 0-20
real
Exponente de potencia real 41445 Flotante 4 RW n/d 0-2
Registros no utilizados 12 41447 Relleno 48 R n/d n/d

u12
Grupo de ajustes del limitador del SCL 41471 Uint16 2 R n/d Primaria = 1 Secundaria = 2
activo
Registros no utilizados 13 41472 Relleno 18 R n/d n/d

U13 afos
Nivel de limite alto SCL 41481 Flotante 4 RW Amperio 0 - 66000
Tiempo permitido en el nivel de limite alto 41483 Flotante 4 RW Segundo 0-240
de SCL
Reservado 14 41485 Flotante 4 R n/d 0-10000
Reservado 15 41487 Flotante 4 R n/d 0-10000
Nivel de limite bajo SCL 41489 Flotante 4 RW Amperio 0 - 66000
SCL primario Sin tiempo de respuesta 41491 Flotante 4 RW Segundo 0-10
Registros no utilizados 14 41493 u14 184 R n/d n/d

Relleno
Configuracion de DVD OEL 41585 Flotante 4 RW n/d -10-0
Valor de consigna del limitador var para la 41587 Flotante RW Porcentaje 0-200
seleccion primaria
Var Limitador Retardo inicial para 41589 Flotante 4 RW Segundo 0-300
seleccion primaria
Registros no utilizados 15 41591 Relleno 260 R n/d n/d

u15
Secundaria de nivel OEL alto en linea 41721 Flotante RW Amperio 0-12000
Tiempo permitido para el nivel secundario 41723 Flotante 4 RW Segundo 0-240
de OEL alto en linea
En linea Nivel medio OEL Secundario 41725 Flotante RW Amperio 0-12000
Tiempo permitido para nivel medio OEL 41727 Flotante 4 RW Segundo 0-240
en linea secundario
En linea Nivel bajo OEL Secundario 41729 Flotante 4 RW Amperio 0-12000
Nivel OEL alto fuera de linea secundario 41731 Flotante 4 RW Amperio 0-12000
Fuera de linea Nivel bajo OEL Secundario | 41733 Flotante 4 RW Amperio 0-12000
Tiempo permitido para secundaria OEL 41735 Flotante 4 RW Segundo 0-240
secundaria secundaria
Adquisicién OEL Desconectado Nivel 41737 Flotante 4 RW Amperio 0-12000
Limite Alto Secundario
Adquisicién OEL Desconectado Nivel de 41739 Flotante 4 RW Amperio 0-12000
limite bajo Secundario
Adquisicién OEL Desconectado Tiempo 41741 Flotante 4 RW n/d 0.1-20
Dial Secundario
Adquisicion OEL Nivel de limite alto en 41743 Flotante 4 RW Amperio 0-12000
linea Secundario
Adquisicion OEL Nivel de limite bajo en 41745 Flotante 4 RW Amperio 0-12000

linea Secundario
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Adquisicién OEL Dial de tiempo en linea 41747 Flotante 4 RW n/d 0.1-20
Secundario
Registros no utilizados 16 41749 Relleno 64 R n/d n/d

u16
Primer punto UEL kW Valor Secundario 41781 Flotante 4 RW KW 0-62
Segundo punto UEL kW Valor secundario 41783 Flotante 4 RW Kilovatio 0-62
Tercer punto UEL kW Valor secundario 41785 Flotante 4 RW Kilovatio 0-62
Cuarto punto UEL kW Valor secundario 41787 Flotante 4 RW Kilovatio 0-62
Quinto punto UEL kW Valor secundario 41789 Flotante 4 RW Kilovatio 0-62
Primer punto UEL Valor kvar Secundario 41791 Flotante 4 RW Kilovar 0-62
Segundo punto UEL Valor kvar 41793 Flotante 4 RW Kilovar 0-62
Secundario
Tercer Punto UEL Valor kvar Secundario 41795 Flotante 4 RW Kilovar 0-62
Cuarto Punto UEL Valor kvar Secundario 41797 Flotante 4 RW Kilovar 0-62
Quinto Punto UEL Valor kvar Secundario 41799 Flotante 4 RW Kilovar 0-62
Desvio de UEL secundario 41801 Flotante 4 RW Var 0-99
Registros no utilizados 17 41803 u17 76 R n/d n/d

Relleno
Nivel de Limite Alto SCL Secundario 41841 Flotante RW Amperio 0 - 66000
Tiempo permitido en el nivel de limite 41843 Flotante 4 RW Segundo 0-240
superior de SCL secundario
Reservado 16 41845 Flotante 4 R n/d 0 - 10000
Reservado 17 41847 Flotante 4 R n/d 0 - 10000
Nivel de limite bajo SCL secundario 41849 Flotante 4 RW Amperio 0 - 66000
Tiempo de respuesta secundario sin SCL 41851 Flotante 4 RW Segundo 0-10
Valor de consigna del limitador de var 41853 Flotante 4 RW Porcentaje 0-200
para la seleccion secundaria
Var Limitador Retardo inicial para 41855 Flotante 4 RW Segundo 0-300
seleccion secundaria
Reservado 18 41857 Relleno 1238 R n/d n/d

Cc7
Grupo de configuracién de ganancia 42476 Uint16 2 R n/d Primaria = 1 Secundaria = 2
activa
Registros no utilizados 18 42477 Relleno 48 R n/d n/d

u18
indice en la tabla de constantes de 42501 Flotante 4 RW n/d 1-21
ganancia
nganpia proporcional de modo AVR 42503 Flotante 4 RW n/d 0-1000
primario
Ganancia integral de modo AVR primario 42505 Flotante 4 RW n/d 0-1000
Ganancia derivada de modo AVR primario | 42507 Flotante 4 RW n/d 0-1000
OEL Ganancia Proporcional - Kp 42509 Flotante 4 RW n/d 0-1000
OEL Integral Gain - Ki 42511 Flotante 4 RW n/d 0-1000
Ganancia integral del modo PF - Ki 42513 Flotante 4 RW n/d 0-1000
Ganancia Integral del Modo Var - Ki 42515 Flotante 4 RW n/d 0-1000
Ganancia de bucle de modo FCR - Kg 42517 Flotante 4 RW n/d 0-1000
Ganancia de bucle del modo AVR 42519 Flotante 4 RW n/d 0-1000
primario - Kg
Ganancia de bucle de modo var - kg 42521 Flotante 4 RW n/d 0-1000
Ganancia de bucle de modo PF - Kg 42523 Flotante 4 RW n/d 0-1000
OEL Ganancia de bucle - Kg 42525 Flotante 4 RW n/d 0-1000
Ganancia de bucle UEL - Kg 42527 Flotante 4 RW n/d 0-1000
Ganancia de bucle de coincidencia de 42529 Flotante 4 RW n/d 0-1000
voltaje - Kg
Ganancia proporcional de coincidencia de 42531 Flotante 4 RW n/d 0-1000

voltaje - Kp
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Ganancia integral de igualacién de voltaje 42533 Flotante 4 RW n/d 0-1000
-Ki
Reservado 19 42535 Flotante 4 R n/d 0-10000
Reservado 20 42537 Flotante 4 R n/d 0-10000
Reservado 21 42539 Flotante 4 R n/d 0-10000
Ganancia proporcional UEL - Kp 42541 Flotante 4 RW n/d 0-1000
Ganancia integral UEL - Ki 42543 Flotante 4 RW n/d 0-1000
Constante de tiempo derivada del modo 42545 Flotante 4 RW n/d 0-1
AVR primario - Td
Ganancia de bucle SCL - Kg 42547 Flotante 4 RW n/d 0-1000
Ganancia proporcional SCL - Kp 42549 Flotante 4 RW n/d 0-1000
Ganancia integral SCL - Ki 42551 Flotante 4 RW n/d 0-1000
Ganancia proporcional del modo FCR 42553 Flotante 4 RW n/d 0-1000
primario
Ganancia integral del modo FCR primario 42555 Flotante 4 RW n/d 0-1000
Ganancia derivada del modo FCR 42557 Flotante 4 RW n/d 0-1000
primario
Constante de tiempo derivada del modo 42559 Flotante 4 RW n/d 0-1
FCR primario - Td
Ganancia proporcional del modo FVR 42561 Flotante 4 RW n/d 0-1000
Ganancia integral del modo FVR 42563 Flotante 4 RW n/d 0-1000
Ganancia derivada del modo FVR 42565 Flotante 4 RW n/d 0-1000
Constante de tiempo derivada del modo 42567 Flotante 4 RW n/d 0-1
FVR - Td
Ganancia de bucle de modo FVR - Kg 42569 Flotante 4 RW n/d 0-1000
Registros no utilizados 19 42571 Relleno 76 R n/d n/d
u19
Ganancia de bucle para limitador de var - 42609 Flotante 4 RW n/d 0-1000
Kg
Ganancia Integral para Limitador de Var - 42611 Flotante 4 RW n/d 0-1000
Ki
Registros no utilizados 20 42613 Relleno 126 R n/d n/d
u20
indice de opcion de ganancia secundaria 42676 Uint32 4 RW n/d T'do=1,0 Te=0,17=1 T'do=1,5
Te=0,25=2 T'do=2,0 Te=0,33=3
T'do=2,5 Te=0,42=4 T'do=3,0
Te=0,50=5 T'do=3,5 Te=0,58=6
T'do=4,0 Te=0,67=7 T'do=4,5
Te=0,75=8 T'do=5,0 Te=0,83=9
T'do=5,5 Te=0,92=10 T'do=6,0
Te=1,00=11 T'do=6,5 Te=1,08=12
T'do=7,0 Te=1,17=13 T'do=7,5
Te=1,25=14 T'do=8,0 Te=1,33=15
T'do=8,5 Te=1,42=16 T'do=9,0
Te=1,50=17 T'do=9,5 Te=1,58=18
T'do=10,0 Te=1,67=19 T'do=10,5
Te=1,75=20 Personalizado=21
Ganancia proporcional del modo AVR 42678 Flotante 4 RW n/d 0-1000
secundario - Kp
Ganancia integral del modo AVR 42680 Flotante 4 RW n/d 0-1000
secundario - Ki
Ganancia derivada del modo AVR 42682 Flotante 4 RW n/d 0-1000
secundario - Kd
Ganancia de bucle secundario del modo 42684 Flotante 4 RW n/d 0-1000
AVR - Kg
Constante de tiempo derivada AVR 42686 Flotante 4 RW n/d 0-1
secundaria - Td
Reservado 22 42688 Relleno 626 R n/d n/d
Cc8
Activacion de alarma de sobretension de 43001 Uint16 2 RW n/d Inhabilitado=0 Habilitado=1
campo
Activacion de alarma de sobrecorriente de 43002 Uint16 2 RW n/d Inhabilitado=0 Habilitado=1

campo
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Nombre Registro Tipo Bytes R/W Unidad Rango
Activacion de alarma de subtension del 43003 Uint16 2 RW n/d Inhabilitado=0 Habilitado=1
estator
Activacion de alarma de sobretension del 43004 Uint16 2 RW n/d Inhabilitado=0 Habilitado=1
estator
Reservado 43005
Activacion de alarma de pérdida de 43006 Uint16 2 RW n/d Inhabilitado=0 Habilitado=1
campo
Activacion de alarma de pérdida de 43007 Uint16 2 RW n/d Inhabilitado=0 Habilitado=1
transductor de aislamiento de campo
Control de potencia de alarma baja 43008 Uint16 2 RW n/d Inhabilitado=0 Habilitado=1
habilitada
Proteccion 24 voltios por modo Hz 43009 Uint16 2 RW n/d n/d
Reservado 23 43010 Uint16 2 R n/d 0 - 65535
Reservado 24 43011 Uint16 2 R n/d 0 - 65535
Reservado 25 43012 Uint16 2 R n/d 0 - 65535
Proteccion 24 Exponente de curva de 43013 Uint16 2 RW n/d 0,5=0 1=12=2
tiempo inverso
Registros no utilizados 21 43014 Relleno 22 R n/d n/d
u21
Grupo de ajustes de proteccion activa 43025 Uint16 2 R n/d Primaria = 1 Secundaria = 2
Nivel de sobrevoltaje de campo 43026 Flotante 4 RW Voltio 0; 1 - 2400
Nivel base de sobrecorriente de campo 43028 Flotante 4 RW Amperio 0.1 -20000
Nivel de subtension del estator 43030 Flotante 4 RW Voltio 0; 1 - 600000
Nivel de sobrevoltaje del estator 43032 Flotante 4 RW Voltio 0 - 600000
Retardo de sobretensiéon de campo 43034 Flotante 4 RW Segundo 0;0.2-30.0
Retraso de sobrecorriente de campo 43036 Flotante 4 RW Segundo 0;0.2-30.0
Retardo de subtension del estator 43038 Flotante 4 RW Segundo 0.1-60.0
Retardo de sobretension del estator 43040 Flotante 4 RW Segundo 0.1-60.0
Campo sobre nivel de temperatura 43042 Flotante 4 RW Grado F 0-572
Retraso de tiempo de sobrecalentamiento 43044 Flotante 4 RW Milisegund 100 - 60000
del campo [¢}
Pérdida de nivel de recoleccion de campo 43046 Flotante 4 RW KiloVAr 0 - 3000000
Pérdida de retraso de tiempo de campo 43048 Flotante RW Segundo 0; 0-300.0
Pérdida de nivel de transductor de 43050 Flotante 4 R n/d n/d
aislamiento de campo
Pérdida de retardo de tiempo del 43052 Flotante 4 RW n/d n/d
transductor de aislamiento de campo
Control de potencia de bajo nivel 43054 Flotante R n/d n/d
Control de potencia bajo retardo de 43056 Flotante 4 R n/d n/d
tiempo
Proteccion 24 Punto de ajuste de 43058 Flotante 4 RW n/d n/d
captacion de tiempo inverso
Proteccion 24 Marcacion de tiempo de 43060 Flotante 4 RW n/d n/d
recogida de tiempo inverso
Proteccion 24 Reset Time Dial 43062 Flotante 4 RW n/d n/d
Proteccion 24 Hora de recogida definida 1 43064 Flotante RW n/d n/d
Proteccion 24 Retardo de tiempo definido 43066 Flotante 4 RW n/d n/d
1
Proteccion 24 Hora de recogida definida 2 43068 Flotante RW n/d n/d
Proteccion 24 Retardo de tiempo definido 43070 Flotante 4 RW n/d n/d
2
Reservado 26 43072 Relleno 608 R n/d n/d
Cc9
Reservado 27 43376 Uint16 2 R n/d 0 - 65535
Reservado 28 43377 Uint16 2 R n/d 0 - 65535
Excitador de proteccion de diodo abierto 43378 Uint16 2 RW n/d Inhabilitado=0 Habilitado=1
habilitado

DECS-450R
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Nombre Registro Tipo Bytes R/W Unidad Rango
Excitador Proteccién de diodo en corto 43379 Uint16 2 RW n/d Inhabilitado=0 Habilitado=1
habilitado
Registros no utilizados 22 43380 Relleno 42 R n/d n/d
u22
Reservado 43401 -
43409
Relacién de polos 43411 Flotante 4 RW n/d 0;1-10
Reservado 29 43413 Relleno 226 R n/d n/d
C10
Salida para relé 1 43526 Uint16 2 R n/d n/d
Registros no utilizados 23 43527 Relleno 98 R n/d n/d
u23
Salida para relé 2 43576 Uint16 2 R n/d n/d
Registros no utilizados 23-2 43577 Relleno 98 R n/d n/d
u23
Salida para relé 3 43626 Uint16 2 R n/d n/d
Registros no utilizados 23-3 43627 Relleno 98 R n/d n/d
u23
Salida para relé 4 43676 Uint16 2 R n/d n/d
Registros no utilizados 23-4 43677 Relleno 98 R n/d n/d
u23
Salida para relé 5 43726 Uint16 2 R n/d n/d
Registros no utilizados 23-5 43727 Relleno 98 R n/d n/d
u23
Salida para el relé 6 43776 Uint16 2 R n/d n/d
Reservado 30 43777 Relleno 698 R n/d n/d
Cc11
Velocidad de transmision RS232 44126 Uint16 2 RW n/d 4800 baudios = 4800 9600 baudios =
9600 19200 baudios = 19200 38400
baudios = 38400 57600 baudios =
57600 115200 baudios = 115200
Reservado 31 44127 Uint16 2 RW n/d 0 - 65535
Velocidad de transmision RS485 44128 Uint16 2 RW n/d 1200 baudios = 1200 2400 baudios =
2400 4800 baudios = 4800 9600
baudios = 9600 19200 baudios = 19200
38400 baudios = 38400 57600 baudios
= 57600 115200 baudios = 115200
RS485 paridad 44129 Uint16 2 RW n/d 69 -79
Bits de parada RS485 44130 Uint16 2 RW n/d 1 bit de parada = 1 2 bits de parada = 2
Direccién de sondeo DECS-250 44131 Uint16 2 RW n/d 1-247
Demora de tiempo de respuesta Modbus 44132 Uint16 2 RW Milisegund 10 - 10000
o
Mes del reloj del sistema 44133 Uint16 2 RW n/d 1-12
Dia del reloj del sistema 44134 Uint16 2 RW n/d 1-31
Afo del reloj del sistema 44135 Uint16 2 RW n/d 2000 - 2099
Sistema Reloj Horario de verano 44136 Uint16 2 RW n/d Encendido = 0 Apagado =1
Hora del reloj del sistema 44137 Uint16 2 RW n/d 0-23
Minuto del reloj del sistema 44138 Uint16 2 RW n/d 0-59
Segundo del reloj del sistema 44139 Uint16 2 RW n/d 0-59
Reloj del sistema Modo de doce horas 44140 Uint16 2 RW n/d Modo de 12 horas = 0 Modo de 24
horas = 1
Reloj del sistema AM PM 44141 Uint16 2 RW n/d AM=0PM=1
Reservado 32 44142 Relleno 118 R n/d n/d
C12
Reservado 33 44201 Relleno 100 R n/d n/d
C13
Reservado 44251 -
44619
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25 « Comunicacion por PROFIBUS

En unidades equipadas con el protocolo de comunicacion PROFIBUS (tipo XX1XXXX), el DECS-450R
envia y recibe datos PROFIBUS a través de un puerto DB-9 situado en el panel trasero.

Precaucion

Este producto incluye uno o mas dispositivos con memoria no volatil.

La memoria no volatil se utiliza para almacenar informacién (como por
ejemplo, los ajustes) que se debe preservar cuando el producto se somete a
ciclos de encendido/apagado o se reinicia. Las tecnologias establecidas con
memoria no volatil tienen un limite fisico con respecto a la cantidad de veces
que se pueden borrar y escribir. En este producto, el limite es de 100,000
ciclos de borrado/escritura. Durante la aplicacion del producto, se deben
considerar las comunicaciones, la légica y otros factores que pueden causar
escrituras frecuentes/reiteradas de los ajustes u otra informacién que se
conserva en el producto. Las aplicaciones que dan lugar a dichas escrituras
frecuentes/reiteradas pueden reducir la vida Gtil del producto y causar la
pérdida de informacion y/o la inoperatividad del producto.

Consulte el capitulo Comunicacién para la configuracion de comunicacién PROFIBUS en BESTCOMS
Plus®y el capitulo Terminales y conectores para el cableado.

El DECS-450R utiliza PROFIBUS DP (periféricos descentralizados) para operar sensores y actuadores a
través de un controlador centralizado en aplicaciones de automatizacion de produccion (de fabrica).

Segun IEC 61158, PROFIBUS, consiste en sefiales digitalizadas transmitidas a través de un simple bus
de dos hilos. Esta destinado a reemplazar la sefal estandar de la industria, de 4 a 20 mA utilizada en la
transmision de los parametros del sistema. PROFIBUS amplia la cantidad de informaciéon compartida por
los dispositivos del sistema y hace que el intercambio de datos sea mas rapido y eficiente.

Tipos de datos

Float/UINT32

Los parametros enumerados en Tabla 25-6 los tipos Float o UINT32 son parametros «Input 2 word»
(4 bytes). El ajuste Orden de bytes de la red permite que el orden de bytes de estos parametros se fije
primero en MSB o primero en LSB. Este ajuste puede observarse al usar las siguientes rutas de
navegacion.

Ruta de navegacién BESTCOMSPIus®: Explorador de ajustes, Comunicaciones, Configuracion de
Profibus

Ruta de navegacion de la interfaz de usuario (HMI): Ajustes, Comunicaciones, Configuracion de
Profibus

UINTS8

Los parametros enumerados Tabla 25-6 como tipos UINT8 son datos binarios empaquetados en bits.
Esto permite transmitir hasta ocho parametros de un solo bit en cada byte de datos. Al configurar una
instancia de parametros de tipo UINT8, el tipo de datos es «Entrada 1 byte» y el tamafio esta
determinado por el niUmero de parametros de la instancia dividido por ocho, redondeando hasta el
siguiente entero. Tabla 25-1 ilustra los tamafios de las instancias de datos ciclicos UINTS.

DECS-450R Comunicacién por PROFIBUS
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Tabla 25-1. Calculo de tamaino de datos de instancias

Instancia namero Numero d_e parén]etros Nl]r_m?re_) de parametros Tamaiio total de

en la instancia divididos por ocho datos
6 5 0,625 1 byte
7 7 0,875 1 byte
8 5 0,625 1 byte
9 6 0,75 1 byte
10 16 2 2 bytes
11 12 1.5 2 bytes
12 8 1 1 byte

Dentro de estas instancias, los datos se empaquetan en el orden indicado en Tabla 25-6. El primer
elemento es el bit mas bajo del primer byte. Si existen bits sin usar, se completan con el valor de cero.
Los parametros del tipo UINT8 no se ven afectados por la configuracién de orden de bytes de red DECS-
450R. Los ejemplos que se indican a continuacion muestran el orden de empaquetado de bits para las
instancias 8 (Ciclo de estado del controlador) y 11 (Ciclo de salidas de contacto local).

Ejemplo 1: Orden de empaquetado de bits para la instancia 8

El tamano total de datos de la instancia 8 es de un byte. Tabla 25-2 muestra los parametros de la
instancia 8 tal como aparecen en Tabla 25-6. El primer parametro de la instancia 8, con el nombre clave
DECSCONTROL IN AVR MODE, esta representado por el bit mas bajo del byte (bit 0). Bit 1 representa
el siguiente parametro con el nombre de clave DECSCONTROL IN RCF MODE vy asi sucesivamente.
Los tres bits mas altos en esta instancia no se usan y, por lo tanto, siembre devuelven un valor igual a
cero.

Tabla 25-2. Parametros de instancia 8

Nombre de instancia Inst. # # Tipo RW Nombre clave Rango
Estado del controlador ciclico 8 UINT8 R Control DECS en modo AVR No en modo AVR=0, En modo AVR=1
Estado del controlador ciclico 8 UINT8 R Control DECS en modo Calculadora No en modo FCR=0, En modo FCR=1
Estado del controlador ciclico 8 UINT8 R Control DECS en modo FVR No en modo FVR=0, En modo FVR=1
Estado del controlador ciclico 8 UINT8 R Control DECS en modo PF No en modo PF=0, En modo PF=1
Estado del controlador ciclico 8 UINT8 R Control DECS en modo VAR No en modo var=0, En modo var=1

Tabla 25-3 muestra el numero de bits de cada parametro en la instancia 8 y un paquete de ejemplo
devuelto desde un DECS-450R. La lectura de un valor igual a 0x02 (0000 0010) para la instancia 8 indica
que el dispositivo esta funcionando en modo FCR.

Tabla 25-3. Orden de instancia de 8 bits

L . . Paquete devuelto desde
Instancia nimero Numero de bits Nombre clave DECS-450R

Control DECS en modo AVR
Control DECS en modo Calculadora
Control DECS en modo FVR
Control DECS en modo PF

Control DECS en modo VAR

0 (sin usar)

0 (sin usar)

N|ola |~ w( N[O
o |o|lo|o|o|o |~ (O

0 (sin usar)

Ejemplo 2: Orden de embalaje de bits para la instancia 11

El tamanio total de la instancia 11 es de dos bytes. Tabla 25-4 muestra los parametros de la instancia 11
tal como aparecen en Tabla 25-6. El primer parametro de la instancia 11, con el nombre clave
CONTACTOUTPUES WATCHDOUTPUT, esta representado por el bit mas bajo en el primer byte (bit 0).
El noveno parametro, con el nombre clave CONTACTOUTPUTS, esta representado por el bit mas bajo
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en el segundo byte (bit 0). Los cuatro bits mas altos en la segunda instancia no se usan y, por lo tanto,

siembre devuelven un valor igual a cero.

Tabla 25-4. Parametros de la instancia 11

Nombre de instancia I;s#t Tipo RW Nombre clave Rango
Ciclo de salidas de contacto local 1 | untg | R | Sadas d‘éev\?:tnct:gg; Abierto0 Corradoc
Ciclo de salidas de contacto local 1" UINT8 R Salida de contacto 1 Abierto=0 Cerrado=1
Ciclo de salidas de contacto local 1" UINT8 R Salida de contacto 2 Abierto=0 Cerrado=1
Ciclo de salidas de contacto local 11 UINT8 R Salida de contacto 3 Abierto=0 Cerrado=1
Ciclo de salidas de contacto local 11 UINT8 R Salida de contacto 4 Abierto=0 Cerrado=1
Ciclo de salidas de contacto local 1" UINT8 R Salida de contacto 5 Abierto=0 Cerrado=1
Ciclo de salidas de contacto local 1" UINT8 R Salida de contacto 6 Abierto=0 Cerrado=1
Ciclo de salidas de contacto local 11 UINT8 R Salida de contacto 7 Abierto=0 Cerrado=1
Ciclo de salidas de contacto local 11 UINT8 R Salida de contacto 8 Abierto=0 Cerrado=1
Ciclo de salidas de contacto local 1" UINT8 R Salida de contacto 9 Abierto=0 Cerrado=1
Ciclo de salidas de contacto local 1" UINT8 R Salida de contacto 10 Abierto=0 Cerrado=1
Ciclo de salidas de contacto local 11 UINT8 R Salida de contacto 11 Abierto=0 Cerrado=1

Tabla 25-5 muestra el numero de bits de cada parametro en la instancia 11 y un paquete de ejemplo
devuelto desde un DECS-450R. La lectura de un valor igual a 0xA4 06 (1010 0100 0000 0110) para la
instancia 11 indica que las salidas de contacto 2, 5, 7, 9 y 10 estan cerradas. El primer byte es 1010

0100 y el segundo es 0000 0110.
Tabla 25-5. Orden de 11 bits de instancia

Instancia Numero de Numero de

numero bytes bits Nombre clave

Paquete devuelto desde

DECS-450R

1 1 0 Salidas de contacto vigilante

-

Salida de contacto 1

o

Salida de contacto 2

Salida de contacto 3

Salida de contacto 4

Salida de contacto 5

= |O |Oo

Salida de contacto 6

o

Salida de contacto 7

-

Salida de contacto 8

= |OoO|IN o 0|~ wW(N

Salida de contacto 9

-

Salida de contacto 10

Salida de contacto 11

sin usar)

sin usar)

sin usar)

N (oo (s W (N

0
0¢(
0(
0¢(

sin usar)

o |o|o |o o
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Ajuste

Se proporcionan los siguientes pasos para ayudar a configurar el DECS-450R como esclavo en una red
PROFIBUS. Consulte la documentacién que se incluye con el software de configuracion de PLC para
obtener instrucciones sobre la instalacién y el funcionamiento.

N —

Descargue el archivo DECS-450R GSD del sitio web de Basler: www.basler.com

Utilizando el software de configuracion de PLC, importe el archivo GSD. Esto permite que el DECS-
450R se incluya en la configuracion del bus como esclavo.

Asigne una direcciéon PROFIBUS unica al DECS-450R. Esto permite al maestro intercambiar datos
con el DECS-450R.

Seleccione los médulos del archivo GSD para que formen parte del intercambio de datos. Se
recomienda seleccionar los parametros ciclicos. Los parametros ciclicos se componen de las
primeras 12 instancias de la tabla de parametros PROFIBUS (Tabla 25-6). Las instancias 1 a 5
constan de 26 tipos de flotacion. Las instancias de 6 a 12 constan de 9 tipos de UINTS.

Ajuste cada médulo seleccionado a una direcciéon del banco de memoria del maestro.

Compile y descargue la configuracién en el maestro antes de estar en linea.

Cuando se inicia la red de PROFIBUS, el maestro se conecta con cada esclavo para buscar si existen
discrepancias de direccion y envia datos de configuracion. Los datos de configuracion se envian de
modo que el maestro y el esclavo concuerden para que se produzca el intercambio de datos. Entonces,
el maestro comienza a sondear cada esclavo del orden ciclico.

Nota

Es posible escribir una parte de una instancia especificando una
longitud menor al tamafo de la instancia. Para modificar un solo
parametro, lea toda la instancia, actualice el parametro deseado y
vuelva a escribir la instancia completa en el dispositivo.

Parametros de PROFIBUS

Los parametros PROFIBUS se enumeran en Tabla 25-6. Las instancias cuyos nombres finalizan en
"ciclo" se transmiten de forma automatica periédicamente. Todas las demas instancias no son ciclicas y
se transmiten unicamente cuando lo solicita PLC.

Tabla 25-6. Parametros de PROFIBUS

Nombre de instancia I;s;. Tipo RwW Nombre clave Unidad Rango
Medicion de generacion ciclica 1 Flotante | R VAB GG \% 0 - 2000000000
Medicion de generacion ciclica 1 Flotante | R VBC GG \% 0 - 2000000000
Medicion de generacion ciclica 1 Flotante | R VCA GG \% 0 - 2000000000
Medicién de generacion ciclica 1 Flotante | R IA GG Amperio 0-2000000000
Medicion de generacion ciclica 1 Flotante | R IB GG Amperio 0 - 2000000000
Medicion de generacion ciclica 1 Flotante | R IC GG Amperio 0 - 2000000000
Medicion de generacion ciclica 1 Flotante | R Frecuencia GG Hz 10 - 180
Medicion de generacion ciclica 1 Flotante | R Vatios totales Vatio -3.00E+14 - 3.00E+14

AVG GG
Medicion de generacion ciclica 1 Flotante | R 'écéal VARS AVG Var -3.00E+14 - 3.00E+14
Medicion de generacion ciclica 1 Flotante | R Total S GG VA -3.00E+14 - 3.00E+14
Medicion de generacion ciclica 1 Flotante | R Total PF GG FP -1-1
Medicion de bus ciclica 2 Flotante | R VAB GG \Y 0 - 2000000000
Medicién de bus ciclica 2 Flotante | R VBC GG \ 0 - 2000000000

Comunicacién por PROFIBUS DECS-450R
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Nombre de instancia I;s#t. Tipo RwW Nombre clave Unidad Rango
Medicion de bus ciclica 2 Flotante | R VCA GG \% 0 - 2000000000
Medicion de bus ciclica 2 Flotante | R Frecuencia GG Hz 10 - 180
Medicién de campo ciclica 3 Flotante | R VX GG \% -1000 - 1000
Medicién de campo ciclica 3 Flotante | R IX GG Amperio 0-2000000000
Medicién de campo ciclica 3 Flotante | R Temperatura de Grado F -40 — 572
campo GG
Medicion de punto de ajuste 4 Flotante | R Punto de ajuste \% 84 - 144
ciclico de voltaje GG
Medicion de punto de ajuste 4 Flotante | R Punto de ajuste Amperio 0-12
ciclico de corriente de
excitacion GG
Medicion de punto de ajuste 4 Flotante | R Punto de ajuste \% 0-75
ciclico de tension de
excitacion GG
Medicion de punto de ajuste 4 Flotante | R Gen Var Setpoint kvar n/d
ciclico GG
Medicion de punto de ajuste 4 Flotante | R Gen Pf Setpoint FP n/d
ciclico GG
Medicion del sincronizador ciclico | 5 Flotante | R Angulo de Grados -359,9 - 359,9
deslizamiento GG
Medicion del sincronizador ciclico | 5 Flotante | R Frecuencia de Hz n/d
deslizamiento GG
Medicion del sincronizador ciclico 5 Flotante | R Diferencia de \% n/d
voltaje GG
Estado del limitador ciclico 6 UINT8 R Alarmas OEL ALM No hay unidad No activo=0, Activo=1
Estado del limitador ciclico 6 UINT8 R Alarmas UEL ALM No hay unidad No activo=0, Activo=1
Estado del limitador ciclico 6 UINT8 R Alarmas SCL ALM No hay unidad No activo=0, Activo=1
Estado del limitador ciclico 6 UINT8 R Alarmas VAR No hay unidad No activo=0, Activo=1
Limitador activo
Estado del limitador ciclico 6 UINT8 R Alarmas No hay unidad No activo=0, Activo=1
Limite de
subfrecuencia
VIHZ
ALM
Indicadores HMI ciclicos 7 UINT8 R Control DECS No hay unidad No activo=0, Activo=1
Balance nulo
DECS
Indicadores HMI ciclicos 7 UINT8 R Medidor regulador No hay unidad No activo=0, Activo=1
DECS DECS
Seguimiento
interno activo
Indicadores HMI ciclicos 7 UINT8 R Control DECS No hay unidad El punto de ajuste activo no
Preposicion DECS esta en una posicion previa
valor=0, el punto de ajuste
activo esta en una posicion
previa valor=1
Indicadores HMI ciclicos 7 UINT8 R Punto de ajuste No hay unidad El punto de ajuste activo no es
del medidor minimo valor=0, el punto de
regulador DECS ajuste activo es minimo
En el limite inferior valor=1
Indicadores HMI ciclicos 7 UINT8 R Punto de ajuste No hay unidad El punto de ajuste activo no
del medidor esta en el maximo valor=0, el
regulador DECS punto de ajuste activo esta en
En el limite el maximo valor=1
superior
Estado del controlador ciclico 8 UINT8 R Control DECS en No hay unidad No en modo AVR=0, En modo
modo AVR AVR=1
Estado del controlador ciclico 8 UINT8 R Control DECS en No hay unidad No en modo FCR=0, En modo
modo Calculadora FCR=1
Estado del controlador ciclico 8 UINT8 R Control DECS en No hay unidad No en modo FVR=0, En modo
modo FVR FVR=1
Estado del controlador ciclico 8 UINT8 R Control DECS en No hay unidad No en modo PF=0, En modo
modo PF PF=1

DECS-450R

Comunicacién por PROFIBUS



25-6

9610072990
Nombre de instancia I;s#t. Tipo RwW Nombre clave Unidad Rango
Estado del controlador ciclico 8 UINT8 R Control DECS en No hay unidad No en modo var=0, En modo
modo var var=1
Ciclo de estado del sistema 9 UINT8 R Control DECS No hay unidad Parado=0, Iniciado=1
Parada de
arranque DECS
Ciclo de estado del sistema 9 UINT8 R Alarmas si el No hay unidad Sin condicién de cortocircuito
limite de campo=0, condicién de
cortocircuito de campo=1
Ciclo de estado del sistema 9 UINT8 R Control DECS No hay unidad No en inicio suave=0, En
DECS inicio suave=1
Inicio suave activo
Ciclo de estado del sistema 9 UINT8 R Salida de alarma No hay unidad No hay alarmas activas=0,
del informe de alarmas activas=1
alarma
Ciclo de estado del sistema 9 UINT8 R DECS control No hay unidad PF/Var no habilitado a través
DECS pf var de PLC=0,
Habilitar 52 j k PARTIALURLPLACEHOLDER
habilitado a través de PLC=1
Ciclo de estado del sistema 9 UINT8 R Control DECS No hay unidad Paralelo no habilitado a través
paralelo DECS de PLC=0, Paralelo habilitado
Habilitar 52 I m a través de PLC=1
Ciclo de estado del sistema 9 UINT8 R Mas alarmas: No hay unidad No activo=0, Activo=1
puente de alarma
de
sobretemperatura
Entradas de contacto locales 10 UINT8 R Entrada de inicio No hay unidad Abierto=0 Cerrado=1
ciclicas de entradas de
contacto
Entradas de contacto locales 10 UINT8 R Entradas de No hay unidad Abierto=0 Cerrado=1
ciclicas contacto parada
de entrada
Entradas de contacto locales 10 UINT8 R Entrada de No hay unidad Abierto=0 Cerrado=1
ciclicas contacto 1
Entradas de contacto locales 10 UINT8 R Entrada de No hay unidad Abierto=0 Cerrado=1
ciclicas entrada de
contacto 2
Entradas de contacto locales 10 UINT8 R Entrada de No hay unidad Abierto=0 Cerrado=1
ciclicas contacto 3
Entradas de contacto locales 10 UINT8 R Entrada de No hay unidad Abierto=0 Cerrado=1
ciclicas contacto 4
Entradas de contacto locales 10 UINT8 R Entrada de No hay unidad Abierto=0 Cerrado=1
ciclicas contacto 5
Entradas de contacto locales 10 UINT8 R Entrada de No hay unidad Abierto=0 Cerrado=1
ciclicas entrada de
contacto 6
Entradas de contacto locales 10 UINT8 R Entradas de No hay unidad Abierto=0 Cerrado=1
ciclicas contacto 7
Entradas de contacto locales 10 UINT8 R Entradas de No hay unidad Abierto=0 Cerrado=1
ciclicas contacto 8
Entradas de contacto locales 10 UINT8 R Entradas de No hay unidad Abierto=0 Cerrado=1
ciclicas contacto 9
Entradas de contacto locales 10 UINT8 R Entrada de No hay unidad Abierto=0 Cerrado=1
ciclicas entrada de
contacto 10
Entradas de contacto locales 10 UINT8 R Entradas de No hay unidad Abierto=0 Cerrado=1
ciclicas contacto 11
Entradas de contacto locales 10 UINT8 R Entrada de No hay unidad Abierto=0 Cerrado=1
ciclicas contacto 12
Entradas de contacto locales 10 UINT8 R Entradas de No hay unidad Abierto=0 Cerrado=1
ciclicas contacto 13
Entradas de contacto locales 10 UINT8 R Entradas de No hay unidad Abierto=0 Cerrado=1

ciclicas

contacto 14

Comunicacién por PROFIBUS

DECS-450R




25-7

(Magnitud de
Voltaje Gen)

9610072990
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Ciclo de salidas de contacto local 11 UINT8 R Salidas de No hay unidad Abierto=0 Cerrado=1
contacto
Salida de
vigilancia

Ciclo de salidas de contacto local 11 UINT8 R Salidas de No hay unidad | Abierto=0 Cerrado=1
contacto Salida 1

Ciclo de salidas de contacto local 11 UINT8 R Salidas de No hay unidad Abierto=0 Cerrado=1
contacto Salida 2

Ciclo de salidas de contacto local 11 UINT8 R Salidas de No hay unidad Abierto=0 Cerrado=1
contacto Salida 3

Ciclo de salidas de contacto local 11 UINT8 R Salidas de No hay unidad | Abierto=0 Cerrado=1
contacto Salida 4

Ciclo de salidas de contacto local 11 UINT8 R Salidas de No hay unidad Abierto=0 Cerrado=1
contacto Salida 5

Ciclo de salidas de contacto local 11 UINT8 R Salidas de No hay unidad Abierto=0 Cerrado=1
contacto Salida 6

Ciclo de salidas de contacto local 11 UINT8 R Salidas de No hay unidad | Abierto=0 Cerrado=1
contacto Salida 7

Ciclo de salidas de contacto local 11 UINT8 R Salidas de No hay unidad Abierto=0 Cerrado=1
contacto Salida 8

Ciclo de salidas de contacto local 11 UINT8 R Salidas de No hay unidad Abierto=0 Cerrado=1
contacto Salida 9

Ciclo de salidas de contacto local 11 UINT8 R Salidas de No hay unidad | Abierto=0 Cerrado=1
contacto Salida 10

Ciclo de salidas de contacto local 11 UINT8 R Salidas de No hay unidad Abierto=0 Cerrado=1
contacto Salida 11

Configuracion Indicaciéon de 12 UINT8 R Control DECS No hay unidad Configuracion principal

grupo ciclica Arranque suave activa=0, Configuracién
DECS secundaria activa=1
Seleccionar
ajustes
secundarios

Configuracion Indicacion de 12 UINT8 R Control DECS No hay unidad | Configuracion principal

grupo ciclica Seleccionador activa=0, Configuracion
DECS OEL secundaria activa=1
Configuracion
secundaria

Configuracion Indicacion de 12 UINT8 R Control DECS No hay unidad | Configuracion principal

grupo ciclica DECS UEL activa=0, Configuracion
seleccionar secundaria activa=1
Configuracion
secundaria

Configuracion Indicacion de 12 UINT8 R Control DECS No hay unidad | Configuracion principal

grupo ciclica Seleccién SCL activa=0, Configuracion
DECS secundaria activa=1
Configuracion
secundaria

Configuracion Indicacion de 12 UINT8 R Control DECS No hay unidad | Configuracion principal

grupo ciclica Protect activa=0, Configuracion
Seleccionar secundaria activa=1
ajustes
secundarios

Configuracion Indicacion de 12 UINT8 R Control DECS PID | No hay unidad | Configuracion principal

grupo ciclica DECS activa=0, Configuracion
Seleccionar secundaria activa=1
ajustes
secundarios

Configuracion Indicacion de 12 UINT8 R Control DECS No hay unidad | Configuracion principal

grupo ciclica Limitador de var activa=0, Configuracion
DECS secundaria activa=1
Seleccionar
ajustes
secundarios

Medicion de generacion 16 Flotante | R VAB GG \% 0 - 2000000000

DECS-450R
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Medicion de generacion 16 Flotante | R VBC GG \% 0 - 2000000000
(Magnitud de
Voltaje Gen)

Medicion de generacion 16 Flotante | R VCA GG \% 0 - 2000000000
(Magnitud de
Voltaje Gen)

Medicion de generacion 16 Flotante | R VAB GG (Angulo Grados 0-360
de tension de
generacion)

Medicion de generacion 16 Flotante | R VBC GG (Angulo Grados 0-360
de voltaje de
generacion)

Medicion de generacion 16 Flotante | R VCA GG (Angulo Grados 0-360
de voltaje de
generacion)

Medicion de generacion 16 Flotante | R IA GG (Magnitud Amperio 0 - 2000000000
de corriente en
gen)

Medicion de generacion 16 Flotante | R 1B GG (Magnitud Amperio 0 - 2000000000
actual en gen)

Medicion de generacion 16 Flotante | R IC GG (Magnitud Amperio 0 - 2000000000
de corriente gen)

Medicion de generacion 16 Flotante | R IA GG (Angulo de Grados 0-360
corriente Gen)

Medicion de generacion 16 Flotante | R IB GG (Angulo de Grados 0-360
corriente Gen)

Medicion de generacion 16 Flotante | R IC GG (Angulo de Grados 0-360
corriente Gen)

Medicion de generacion 16 Flotante | R IAVG GG Amperio 0 - 2000000000

Medicion de generacion 16 Flotante Frecuencia GG Hz 10 - 180

Medicion de generacion por 17 Flotante Vab por unidad Por unidad -10-10

unidad GG

Medicién de generacion por 17 Flotante | R Vbc por unidad Por unidad -10-10

unidad GG

Medicién de generacion por 17 Flotante | R Vca por unidad Por unidad -10-10

unidad GG

Medicion de generacion por 17 Flotante | R Vavg por unidad Por unidad -10-10

unidad GG

Medicién de generacion por 17 Flotante | R la por unidad GG Por unidad -10-10

unidad

Medicién de generacion por 17 Flotante | R Ib por unidad GG Por unidad -10-10

unidad

Medicion de generacion por 17 Flotante | R Ic por unidad GG Por unidad -10-10

unidad

Medicién de generacion por 17 Flotante | R lavg por unidad Por unidad -10-10

unidad GG

Medicion de potencia 18 Flotante | R Total de vatios Vatio n/d
primarios GG

Medicion de potencia 18 Flotante | R Total VARS var n/d
primaria GG

Medicion de potencia 18 Flotante | R Total S primaria VA n/d
GG

Medicion de potencia 18 Flotante Total PF GG FP -1-1

Medicion de potencia 18 Flotante Total de vatios de Con el aval 0,00E+00 - 1,00E+12
TPV GG

Medicién de potencia 18 Flotante R POS varhour Total Varhora 0,00E+00 - 1,00E+12
GG

Medicién de potencia 18 Flotante | R Total de vatios Con el aval -1.00E+12 - 0.00E+00
NEG GG

Medicion de potencia 18 Flotante | R NEG varhour Varhora -1.00E+12 - 0.00E+00
Total GG

Medicién de potencia por unidad 19 Flotante | R kW por unidad GG Por unidad -10-10
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Medicion de potencia por unidad 19 Flotante | R kVA por unidad Por unidad -10-10
GG
Medicién de potencia por unidad 19 Flotante | R kvar por unidad Por unidad -10-10
GG
Medicion de bus 20 Flotante | R VAB GG Vv 0 - 2000000000
(Magnitud de
tension del bus)
Medicion de bus 20 Flotante | R VBC GG \ 0 - 2000000000
(Magnitud de
voltaje del bus)
Medicion de bus 20 Flotante | R VCA GG \ 0 - 2000000000
(Magnitud de
voltaje del bus)
Medicion de bus 20 Flotante | R VAB GG (Angulo Grados 0- 360
de tension del
bus)
Medicion de bus 20 Flotante | R VBC GG (Angulo Grados 0- 360
de tension del
bus)
Medicion de bus 20 Flotante | R VCA GG (Angulo Grados 0-360
de tension del
bus)
Medicion de bus 20 Flotante | R Frecuencia GG Hz 10 - 180
Medicion de bus por unidad 21 Flotante | R Bus Vab por Por unidad -10-10
unidad GG
Medicion de bus por unidad 21 Flotante | R Bus Vbc por Por unidad -10-10
unidad GG
Medicién de bus por unidad 21 Flotante | R Bus Vca por Por unidad -10-10
unidad GG
Medicion de bus por unidad 21 Flotante | R Bus Vavg por Por unidad -10-10
unidad GG
Medicién de campo 22 Flotante | R VX GG \% -1000 - 1000
Medicién de campo 22 Flotante | R IX GG Amperio 0 - 2000000000
Medicién de campo 22 Flotante | R Temperatura de Grado F -40 - 572
campo GG
Sincronizacion 25 Flotante R Angulo de Grados -359,9 - 359,9
deslizamiento GG
Sincronizacion 25 Flotante | R Frecuencia de Hz n/d
deslizamiento GG
Sincronizacién 25 Flotante | R Diferencia de \ n/d
voltaje GG
Medicion de entrada auxiliar 26 Flotante | R Valor GG (Voltaje \% -9999999 - 9999999
de entrada
auxiliar)
Medicion de entrada auxiliar 26 Flotante | R Valor GG Amperio -9999999 - 9999999
(Corriente de
entrada auxiliar)
Seguimiento 27 Flotante | R Error de % n/d
seguimiento GG
Estado de seguimiento 28 UINT8 R Medidor No hay unidad No activa=0, Activa=1
Regulador DECS
DECS
Seguimiento
interno activo
Estado de seguimiento 28 UINT8 R Balance nulo No hay unidad No activa=0, Activa=1
DECS Control
Medicion del punto de ajuste del 29 Flotante | R Punto de ajuste \% 84 - 144
panel de control de voltaje GG
Medicion del punto de ajuste del 29 Flotante | R Punto de ajuste Amperio 0-12
panel de control de corriente de
excitacion GG
Medicion del punto de ajuste del 29 Flotante | R Punto de ajuste \% 0-75

DECS-450R
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Nombre de instancia I;s#t. Tipo RwW Nombre clave Unidad Rango

Medicion del punto de ajuste del 29 Flotante | R Gen Var Setpoint Kvar n/d

panel de control GG

Medicion del punto de ajuste del 29 Flotante | R Gen Pf Setpoint FP n/d

panel de control GG

Estado del panel de control 30 UINT8 R Control DECS No hay unidad Parado=0, Iniciado=1
Parada de
arranque DECS

Estado del panel de control 30 UINT8 R DECS Control No hay unidad No en automatica=0, En
DECS esta en automatica=1
Modo automatico

Estado del panel de control 30 UINT8 R DECS Control No hay unidad No en manual=0, en
DECS esta en manual=1
Modo manual

Estado del panel de control 30 UINT8 R DECS Control No hay unidad | Calculadora no activa=0,
DECS Calculadora activa=1
Calculadora
Controlador activo

Estado del panel de control 30 UINT8 R Control DECS No hay unidad FVR no activa=0, FVR
DECS FVR activa=1
Controlador activo

Estado del panel de control 30 UINT8 R Control DECS No hay unidad VAR no activa=0, VAR
DECS VAR activa=1
Controlador activo

Estado del panel de control 30 UINT8 R DECS Control No hay unidad PF no activa=0, PF activa=1
DECS PF
Controlador activo

Estado del panel de control 30 UINT8 R Control DECS No hay unidad El punto de ajuste activo no se
DECS encuentra en la posicion
Preposicion 1 previa 1 valor=0, el punto de
activa ajuste activo esta en la

posicion anterior 1 valor=1

Estado del panel de control 30 UINT8 R Control DECS No hay unidad El punto de ajuste activo no
DECS esta en la preposicion 2
Preposicion 2 valor=0, el punto de ajuste
activa activo esta en la preposicién 2

valor=1

Estado del panel de control 30 UINT8 R Control DECS No hay unidad El punto de ajuste activo no se
DECS encuentra en la preposicion 3
Preposicion 3 =0, el punto de ajuste activo
activa esta en la preposiciéon 3 = 1

Estado del panel de control 30 UINT8 R Interruptor No hay unidad Abierto=0 Cerrado=1
virtual 1

Estado del panel de control 30 UINT8 R Conmutador No hay unidad Abierto=0 Cerrado=1
virtual 2

Estado del panel de control 30 UINT8 R Conmutador No hay unidad Abierto=0 Cerrado=1
virtual 3

Estado del panel de control 30 UINT8 R Conmutador No hay unidad Abierto=0 Cerrado=1
virtual 4

Estado del panel de control 30 UINT8 R Conmutador No hay unidad Abierto=0 Cerrado=1
virtual 5

Estado del panel de control 30 UINT8 R Conmutador No hay unidad Abierto=0 Cerrado=1
virtual 6

Estado del panel de control 30 UINT8 R Salida alarma No hay unidad No hay alarmas activas=0,
informe alarmas alarmas activas=1

Estado del panel de control 30 UINT8 R Control DECS No hay unidad No activa=0, Activa=1
DECS
Equilibrio nulo

Estado del sistema 31 UINT8 R Alarmas OEL ALM No hay unidad No activa=0, Activa=1

Estado del sistema 31 UINT8 R Alarmas UEL ALM No hay unidad No activa=0, Activa=1

Estado del sistema 31 UINT8 R Alarmas SCL ALM No hay unidad No activa=0, Activa=1

Estado del sistema 31 UINT8 R Alarmas VAR No hay unidad No activa=0, Activa=1
LIMITADOR
ACTIVE
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Estado del sistema 31 UINT8 R ALARMAS No hay unidad No activa=0, Activa=1
VOLTAJE
COINCIDENCIA
ACTIVA
Estado del sistema 31 UINT8 R Control DECS No hay unidad | Configuracion principal
DECS activa=0, Configuracion
Seleccién de inicio secundaria activa=1
suave
Configuracion
secundaria
Estado del sistema 31 UINT8 R Control DECS No hay unidad Configuracion principal
DECS OEL activa=0, Configuracién
Seleccionar secundaria activa=1
configuracion
secundaria
Estado del sistema 31 UINT8 R Control DECS No hay unidad Configuracion principal
DECS UEL activa=0, Configuracién
Seleccionar secundaria activa=1
configuracion
secundaria
Estado del sistema 31 UINT8 R Control DECS No hay unidad Configuracion principal
SCL activa=0, Configuracién
Seleccionar secundaria activa=1
configuracion
secundaria
Estado del sistema 31 UINT8 R DECS Control No hay unidad Configuracion principal
DECS Protect activa=0, Configuracién
Seleccionar secundaria activa=1
configuracion
secundaria
Estado del sistema 31 UINT8 R Control DECS PID No hay unidad Configuracion principal
DECS activa=0, Configuracién
Seleccionar secundaria activa=1
configuracion
secundaria
Estado del sistema 31 UINT8 R Control DECS No hay unidad Configuracion principal
DECS VAR activa=0, Configuracién
Seleccién del secundaria activa=1
limitador
Configuracion
secundaria
Estado del sistema 31 UINT8 R Preposicion DECS | No hay unidad El punto de ajuste activo no
de control DECS esta en una posicién previa
valor=0, el punto de ajuste
activo esta en una posicion
previa valor=1
Estado del sistema 31 UINT8 R Control DECS No hay unidad VAR no activa=0, VAR
DECS VAR activa=1
Controlador activo
Estado del sistema 31 UINT8 R DECS Control No hay unidad PF no activa=0, PF activa=1
DECS PF
Controlador activo
Estado del sistema 31 UINT8 R DECS Control No hay unidad Modo automatico no habilitado
DECS Auto a través de PLC=0, modo
Activar modo automatico activado a través
de PLC=1
Estado del sistema 31 UINT8 R Control DECS No hay unidad Modo manual no habilitado a
Manual DECS través de PLC=0, Modo
Activar modo manual activado mediante
PLC=1
Estado del sistema 31 UINT8 R Control DECS No hay unidad FVR no activa=0, FVR
DECS FVR activa=1
Controlador activo
Estado del sistema 31 UINT8 R DECS Control No hay unidad Calculadora no activa=0,
DECS Calculadora activa=1
Calculadora
Controlador activo
Estado del sistema 31 UINT8 R Campo DECS No hay unidad El campo parpadea no esta en

Control DECS
Intermitente en
curso

progreso = 0, el campo
parpadea en progreso = 1

DECS-450R
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Estado del sistema 31 UINT8 R Control DECS No hay unidad No en manual=0, en
DECS IS en manual=1
Modo manual

Estado del sistema 31 UINT8 R DECS Control No hay unidad No en automatica=0, En
DECS esta en automatica=1
Modo automatico

Estado de entrada de contacto 32 UINT8 R Entradas de No hay unidad Abierto=0 Cerrado=1
contacto Entrada
de inicio

Estado de entrada de contacto 32 UINT8 R Entrada de parada | No hay unidad Abierto=0 Cerrado=1
de entradas de
contacto

Estado de entrada de contacto 32 UINT8 R Entrada de No hay unidad Abierto=0 Cerrado=1
contacto 1

Estado de entrada de contacto 32 UINT8 R Entrada de No hay unidad Abierto=0 Cerrado=1
entrada de
contacto 2

Estado de entrada de contacto 32 UINT8 R Entrada de No hay unidad Abierto=0 Cerrado=1
contacto 3

Estado de entrada de contacto 32 UINT8 R Entrada de No hay unidad Abierto=0 Cerrado=1
contacto 4

Estado de entrada de contacto 32 UINT8 R Entrada de No hay unidad Abierto=0 Cerrado=1
contacto 5

Estado de entrada de contacto 32 UINT8 R Entrada de No hay unidad Abierto=0 Cerrado=1
entrada de
contacto 6

Estado de entrada de contacto 32 UINT8 R Entradas de No hay unidad Abierto=0 Cerrado=1
contacto 7

Estado de entrada de contacto 32 UINT8 R Entradas de No hay unidad Abierto=0 Cerrado=1
contacto 8

Estado de entrada de contacto 32 UINT8 R Entradas de No hay unidad Abierto=0 Cerrado=1
contacto 9

Estado de entrada de contacto 32 UINT8 R Entrada de No hay unidad Abierto=0 Cerrado=1
entrada de
contacto 10

Estado de entrada de contacto 32 UINT8 R Entradas de No hay unidad Abierto=0 Cerrado=1
contacto 11

Estado de entrada de contacto 32 UINT8 R Entrada de No hay unidad Abierto=0 Cerrado=1
contacto 12

Estado de entrada de contacto 32 UINT8 R Entradas de No hay unidad Abierto=0 Cerrado=1
contacto 13

Estado de entrada de contacto 32 UINT8 R Entradas de No hay unidad Abierto=0 Cerrado=1
contacto 14

Estado de salida de contacto 40 UINT8 R Salidas de No hay unidad Abierto=0 Cerrado=1
contacto
Salida de
vigilancia

Estado de salida de contacto 40 UINT8 R Salidas de No hay unidad Abierto=0 Cerrado=1
contacto Salida 1

Estado de salida de contacto 40 UINT8 R Salidas de No hay unidad Abierto=0 Cerrado=1
contacto Salida 2

Estado de salida de contacto 40 UINT8 R Salidas de No hay unidad Abierto=0 Cerrado=1
contacto Salida 3

Estado de salida de contacto 40 UINT8 R Salidas de No hay unidad Abierto=0 Cerrado=1
contacto Salida 4

Estado de salida de contacto 40 UINT8 R Salidas de No hay unidad Abierto=0 Cerrado=1
contacto Salida 5

Estado de salida de contacto 40 UINT8 R Salidas de No hay unidad Abierto=0 Cerrado=1
contacto Salida 6

Estado de salida de contacto 40 UINT8 R Salidas de No hay unidad Abierto=0 Cerrado=1
contacto Salida 7

Estado de salida de contacto 40 UINT8 R Salidas de No hay unidad Abierto=0 Cerrado=1
contacto Salida 8
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Nombre de instancia I;s#t. Tipo RwW Nombre clave Unidad Rango
Estado de salida de contacto 40 UINT8 R Salidas de No hay unidad Abierto=0 Cerrado=1
contacto Salida 9
Estado de salida de contacto 40 UINT8 R Salidas de No hay unidad Abierto=0 Cerrado=1
contacto Salida 10
Estado de salida de contacto 40 UINT8 R Salidas de No hay unidad Abierto=0 Cerrado=1
contacto Salida 11
Reloj en tiempo real 45 Cadena Fecha GG No hay unidad 0 — 16 caracteres
Reloj en tiempo real 45 Cadena Tiempo GG No hay unidad 0 — 16 caracteres
Configuracion del panel frontal 46 UINT32 R LCD Contraste % 0-100
GG
Configuracion del panel frontal 46 UINT32 R Pantalla LCD No hay unidad No=0 Si=1
invertida GG
Configuracion del panel frontal 46 UINT32 R Modo de No hay unidad Inhabilitado=0 Habilitado=1
suspension LCD
GG
Configuracion del panel frontal 46 UINT32 R Tiempo de espera Sec 1-120
de
retroiluminacion
LCD GG
Configuracion del panel frontal 46 UINT32 R Seleccién de No hay unidad | Spanish=0 Chinese=1 Ruso=2
idioma LCD GG Francés=3 Espafiol=4
Aleman=5 Portugués=6
Configuracion del panel frontal 46 UINT32 R Habilitar GG de No hay unidad Inhabilitado=0 Habilitado=1
desplazamiento
Configuracion del panel frontal 46 UINT32 R Retraso de tiempo Sec 1-600
de
desplazamiento
GG
Version de la aplicacion de 47 Cadena R Versién externa No hay unidad 0 — 25 caracteres
informacion del dispositivo GG
DECS-450R
Version de inicio de informacion 48 Cadena R Arranque externo No hay unidad 0 — 25 caracteres
del dispositivo DECS-450R Version GG
DECS-450R Device Info App 49 Cadena R Fecha de No hay unidad 0 — 25 caracteres
Fecha de compilacion compilacion de la
aplicacion GG
Serie de informacién de 50 Cadena R Numero de serie No hay unidad 0 - 32 caracteres
dispositivo DECS-450R GG
Numero de parte de la aplicaciéon 51 Cadena R Pieza de firmware No hay unidad 0 - 64 caracteres
de informacion del dispositivo Numero GG
DECS-450R
Modelo de informacién de 52 Cadena R Numero de No hay unidad 0 - 64 caracteres
dispositivo DECS-450R modelo GG
Parametro del sistema 65 UINT32 R/W Frecuencia No hay unidad 50 Hz=50 60 Hz=60
nominal GG
Parametro del sistema 66 Flotante | R/W Primario nominal \% 1 — 500000
LL GG
(Config. de
tension gen)
Parametro del sistema 66 Flotante | R/W Primario nominal \ 1-500000
LL GG
(Config. de
tension bus)
Parametro del sistema 66 Flotante R/W Clasificacion PF FP 0,5—-0,5
GG
Parametro del sistema 66 Flotante | R/W Clasificacion KVA kVA 1— 2000000
GG
Parametro del sistema 66 Flotante | R/W Voltios de campo \ 1—1000
nominal
Carga completa
GG
Parametro del sistema 66 Flotante | R/W Voltios de campo \% 1— 1000

DECS-450R
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Parametro del sistema 66 Flotante R/W Corriente de Amperio 0,1 — 10000
campo nominal
Carga completa
GG
Parametro del sistema 66 Flotante | R/W Corriente de Amperio 0,1 — 10000
campo nominal
Sin carga GG
Parametro del sistema 66 Flotante | R/W Excitador Poste No hay unidad 1—10
Ratio GG
Puntos de ajuste de AVR (siglas 67 UINT32 R/W Preposicion de No hay unidad Mantener=0 Liberar=1
en inglés de ‘Regulador de voltaje de
voltaje automatico’) generacion
Modo 1 GG
Puntos de ajuste de AVR (siglas 67 UINT32 R/W Preposicion de No hay unidad Mantener=0 Liberar=1
en inglés de ‘Regulador de voltaje de
voltaje automatico’) generacion
Modo 2 GG
Puntos de ajuste de AVR (siglas 67 UINT32 R/W Preposicion de No hay unidad Mantener=0 Liberar=1
en inglés de ‘Regulador de voltaje de
voltaje automatico’) generacion
Modo 3 GG
Puntos de ajuste de AVR (siglas 68 Flotante | R/W Tension del Sec 10 - 200
en inglés de ‘Regulador de generador
voltaje automatico’) Velocidad de
poligonal GG
Puntos de ajuste de AVR (siglas 68 Flotante | R/W Punto de ajuste \% 84 - 144
en inglés de ‘Regulador de de voltaje GG
voltaje automatico’)
Puntos de ajuste de AVR (siglas 68 Flotante | R/W Punto de ajuste % 70-120
en inglés de ‘Regulador de minimo de voltaje
voltaje automatico’) de generacion
Limite de GG
Puntos de ajuste de AVR (siglas 68 Flotante | R/W Punto de ajuste % 70-120
en inglés de ‘Regulador de maximo de voltaje
voltaje automatico’) de generacion
Limite de GG
Puntos de ajuste de AVR (siglas 68 Flotante | R/W Tension del \% 84 - 144
en inglés de ‘Regulador de generador
voltaje automatico’) Preposicion1 GG
Puntos de ajuste de AVR (siglas 68 Flotante | R/W Tension del \% 84 - 144
en inglés de ‘Regulador de generador
voltaje automatico’) Preposicion2 GG
Puntos de ajuste de AVR (siglas 68 Flotante | R/W Tension del \% 84 - 144
en inglés de ‘Regulador de generador
voltaje automatico’) Preposicion3 GG
Puntos de ajuste de FCR (siglas 69 UINT32 R/W Preposicion de No hay unidad Mantener=0 Liberar=1
en inglés de ‘Regulacion de corriente de
corriente de campo’) excitacion
Modo 1 GG
Puntos de ajuste de FCR (siglas 69 UINT32 R/W Preposicion de No hay unidad Mantener=0 Liberar=1
en inglés de ‘Regulacién de corriente de
corriente de campo’) excitacion
Modo 2 GG
Puntos de ajuste de FCR (siglas 69 UINT32 R/W Preposicion de No hay unidad Mantener=0 Liberar=1
en inglés de ‘Regulacion de corriente de
corriente de campo’) excitacion
Modo 3 GG
Puntos de ajuste de FCR (siglas 70 Flotante | R/W Corriente de Sec 10 - 200
en inglés de ‘Regulacién de excitacion
corriente de campo’) Velocidad de
poligonal GG
Puntos de ajuste de FCR (siglas 70 Flotante | R/W Punto de ajuste Amperio 0-12
en inglés de ‘Regulacion de de corriente de
corriente de campo’) excitacion GG
Puntos de ajuste de FCR (siglas 70 Flotante | R/W Punto de ajuste % 0-120
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Puntos de ajuste de FCR (siglas 70 Flotante | R/W Punto maximo de % 0-120
en inglés de ‘Regulacién de ajuste de corriente
corriente de campo’) de excitacion
Limite de GG
Puntos de ajuste de FCR (siglas 70 Flotante | R/W Corriente de Amperio 0-12
en inglés de ‘Regulacion de excitacion
corriente de campo’) Preposicion 1 GG
Puntos de ajuste de FCR (siglas 70 Flotante | R/W Corriente de Amperio 0-12
en inglés de ‘Regulacion de excitacion
corriente de campo’) Preposicion 2 GG
Puntos de ajuste de FCR (siglas 70 Flotante | R/W Corriente de Amperio 0-12
en inglés de ‘Regulacion de excitacion
corriente de campo’) Preposicion 3 GG
Puntos de ajuste de FVR (siglas 71 UINT32 R/W Preposicion de No hay unidad Mantener=0 Liberar=1
en inglés de ‘Regulacién de tension de
voltaje de campo’) excitacion
Modo 1 GG
Puntos de ajuste de FVR (siglas Il UINT32 R/W Preposicion de No hay unidad Mantener=0 Liberar=1
en inglés de ‘Regulacion de tension de
voltaje de campo’) excitacion
Modo 2 GG
Puntos de ajuste de FVR (siglas 71 UINT32 R/W Preposicion de No hay unidad Mantener=0 Liberar=1
en inglés de ‘Regulacién de tension de
voltaje de campo’) excitacion
Modo 3 GG
Puntos de ajuste de FVR (siglas 72 Flotante | R/W Voltaje de Sec 10 - 200
en inglés de ‘Regulacion de excitacion
voltaje de campo’) Velocidad de
desplazamiento
GG
Puntos de ajuste de FVR (siglas 72 Flotante | R/W Punto de ajuste \% 0-75
en inglés de ‘Regulacion de de tensién de
voltaje de campo’) excitacion GG
Puntos de ajuste de FVR (siglas 72 Flotante | R/W Punto de ajuste % 0-150
en inglés de ‘Regulacién de minimo de tension
voltaje de campo’) de excitacion
Limite de GG
Puntos de ajuste de FVR (siglas 72 Flotante | R/W Punto de ajuste % 0-150
en inglés de ‘Regulacion de maximo de
voltaje de campo’) tension de
excitacion
Limite de GG
Puntos de ajuste de FVR (siglas 72 Flotante | R/W Tension de \% 0-75
en inglés de ‘Regulacion de excitacion
voltaje de campo’) Preposicion 1 GG
Puntos de ajuste de FVR (siglas 72 Flotante | R/W Tension de \% 0-75
en inglés de ‘Regulacion de excitacion
voltaje de campo’) Preposicion 2 GG
Puntos de ajuste de FVR (siglas 72 Flotante | R/W Tension de \% 0-75
en inglés de ‘Regulacion de excitacion
voltaje de campo’) Preposicion 3 GG
Puntos de ajuste VAR 73 UINT32 R/W Preposicion de No hay unidad Mantener=0 Liberar=1
Var Gen
Mode1 GG
Puntos de ajuste VAR 73 UINT32 R/W Preposicion de No hay unidad Mantener=0 Liberar=1
Var Gen
Modo2 GG
Puntos de ajuste VAR 73 UINT32 R/W Preposicion de No hay unidad Mantener=0 Liberar=1
Var Gen
Modo 3 GG
Puntos de ajuste VAR 74 Flotante | R/W Ajuste fino de la % 0-30
opcién del sistema
Banda GG
Puntos de ajuste VAR 74 Flotante | R/W Gen Var poligonal Sec 10 - 200
Tasa GG
Puntos de ajuste VAR 74 Flotante | R/W Gen Var Setpoint Por unidad 0-1.001
GG
DECS-450R Comunicacién por PROFIBUS
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Inst.
# #

Tipo

RW

Nombre clave

Unidad

Rango

Puntos de ajuste VAR

74

Flotante

R/W

Punto de ajuste
minimo de Var
Gen

Limite de GG

%

-100 - 100

Puntos de ajuste VAR

74

Flotante

R/W

Punto de ajuste
maximo de Var
Gen

Limite de GG

%

-100 - 100

Puntos de ajuste VAR

74

Flotante

R/W

gen var
Preposicion 1 GG

Por unidad

0-1.001

Puntos de ajuste VAR

74

Flotante

R/W

gen var
Preposicion 2 GG

Por unidad

0-1.001

Puntos de ajuste VAR

74

Flotante

R/W

gen var
Preposicion 3 GG

Por unidad

0-1.001

Puntos de ajuste PF

75

UINT32

R/W

Preposicion Gen
PF
Modo 1 GG

No hay unidad

Mantener=0 Liberar=1

Puntos de ajuste PF

75

UINT32

R/W

Preposicion Gen
PF
Modo 2 GG

No hay unidad

Mantener=0 Liberar=1

Puntos de ajuste PF

75

UINT32

R/W

Preposicion Gen
PF
Modo 3 GG

No hay unidad

Mantener=0 Liberar=1

Puntos de ajuste PF

76

Flotante

R/W

Gen PF Tasa de
poligonal GG

Sec

10 - 200

Puntos de ajuste PF

76

Flotante

R/W

Gen PF Setpoint
GG

FP

0,5—-0,5

Puntos de ajuste PF

76

Flotante

R/W

Punto de ajuste
minimo de PF
Gen

Limite de GG

FP

05—1

Puntos de ajuste PF

76

Flotante

R/W

Punto de ajuste
Gen Pf Max
Limite de GG

FP

-1--05

Puntos de ajuste PF

76

Flotante

R/W

Gen PF
Preposicion 1 GG

FP

0,5—-0,5

Puntos de ajuste PF

76

Flotante

R/W

Gen PF
preposicion 2 GG

FP

0,5—-0,5

Puntos de ajuste PF

76

Flotante

R/W

Gen PF
Preposicion 3 GG

FP

0,5—-0,5

Ajustes de entrada auxiliar

7

UINT32

R/W

Entrada auxiliar
DECS
Modo GG

No hay unidad

Voltaje = 0 Corriente = 1

Ajustes de entrada auxiliar

7

UINT32

R/W

DECS Aux
Summing
Modo GG

No hay unidad

Voltaje=0 Var=1

Ajustes de entrada auxiliar

7

UINT32

R/W

Entrada auxiliar
DECS
Funcién GG

No hay unidad

Entrada DECS = 0 Selecciéon
de limitador=2 Sin control=4

Ajustes de entrada auxiliar

78

Flotante

R/W

DECS Aux
Tension Ganancia
GG

No hay unidad

-99 - 99

Ajustes de entrada auxiliar

78

Flotante

R/W

DECS Aux RCF
Ganancia GG

No hay unidad

-99 - 99

Ajustes de entrada auxiliar

78

Flotante

R/W

DECS Aux FVR
Ganancia GG

No hay unidad

-99 - 99

Ajustes de entrada auxiliar

78

Flotante

R/W

DECS Aux var
Ganancia GG

No hay unidad

-99 - 99

Ajustes de entrada auxiliar

78

Flotante

R/W

DECS Aux PF
Ganancia GG

No hay unidad

-99 - 99

Paralelo/caida de linea

79

UINT32

R/W

Droop de entrada
de la opcién de
sistema

GG habilitado

No hay unidad

Inhabilitado=0 Habilitado=1
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Paralelo/caida de linea 79 UINT32 R/W Entrada de la No hay unidad Inhabilitado=0 Habilitado=1
opcion Sys L Drop
GG habilitado
Paralelo/caida de linea 79 UINT32 R/W CC de entrada de No hay unidad Inhabilitado=0 Habilitado=1
opcién de sistema
GG habilitado
Paralelo/caida de linea 80 Flotante | R/W Valor de caida GG | % 0-30
Paralelo/caida de linea 80 Flotante | R/W L Valor de gota % 0-30
GG
Paralelo/caida de linea 80 Flotante | R/W Amplificador AUX % -30 - 30
DECS
Ganar GG
Reparto de carga 81 UINT32 R/W LS Habilitar GG No hay unidad Inhabilitado=0 Habilitado=1
Reparto de carga 82 Flotante | R/W Porcentaje de % 0-30
caida de LS GG
Reparto de carga 82 Flotante | R/W LS Ganancia GG No hay unidad 0- 1000
Reparto de carga 82 Flotante | R/W Filtro de No hay unidad 0-1
disminucion
Constante de
tiempo GG
Reparto de carga 82 Flotante | R/W Filtro de No hay unidad 0- 1000
disminucion
Ganar GG
Reparto de carga 82 Flotante | R/W Deshabilitar Sec 1— 3600
retardo GG
Reparto de carga 82 Flotante | R/W GG reservado No hay unidad 0- 1000
Reparto de carga 82 Flotante | R/W LS Ganancia en No hay unidad 0- 1000
Ki GG
Reparto de carga 82 Flotante | R/W LS Maxima Vc GG | No hay unidad 0-1
Seguimiento automatico 83 UINT32 R/W Entrada del No hay unidad Inhabilitado=0 Habilitado=1
sistema Comport
Int
GG habilitado
para pista
Seguimiento automatico 84 Flotante | R/W Pista automatica Sec 0-8
DECS
T Retraso GG
Seguimiento automatico 84 Flotante | R/W Pista automatica Sec 1-80
DECS
T Tasa GG
Seguimiento automatico 84 Flotante | R/W DECS Auto Trans Sec 0-8
T Retraso GG
Seguimiento automatico 84 Flotante | R/W DECS Auto Trans Sec 1-80
T Tasa GG
Arranque 86 Flotante | R/W Inicio primario % 0-90
suave
Iniciar sesgo GG
Arranque 86 Flotante | R/W Inicio primario Sec 1-7200
suave
Hora de inicio GG
Arranque 86 Flotante | R/W Seco de inicio % 0-90
suave
Iniciar sesgo GG
Arranque 86 Flotante | R/W Seco de inicio Sec 1-7200
suave
Hora de inicio GG
Arranque 86 Flotante | R/W Flash de campo No hay unidad 0-100
DECS
Nivel GG
Arranque 86 Flotante | R/W Flash de campo No hay unidad 1-50
DECS
Tiempo GG
DECS-450R Comunicacién por PROFIBUS
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Ganancias AVR 87 UINT32 R/W Ganancia primaria No hay unidad tpdoeq1pt0 teeqOpt17=1
Opcién GG tpdoeq1pt5 teeqOpt25=2
tpdoeq2pt0 teeqOpt33=3
tpdoeq2pt5 teeqOpt42=4
tpdoeq3pt0 teeqOpt50=5
tpdoeqOpt5 teeqOpt58=6
tpDoeq4pt0 Opt67=7
tpdoeq4pt5 teeqOpt75=8
tpdoeq5pt0 teeqOpt83=9
tpdoeq5pt5 teeqOpt92=10
tpdoeq6pt0 teeq1pt00=11
tpdoeq6pt5 teeq1pt08=12
tpdoeq7pt0 teeq1pt17=13
tpdoeq1pt0 pT5 teeq1pt25=14
tpdoeq8pt0 teeq1pt33=15
tpdoeq8pt5 teeq1ptd2=16
tpdoeq9pt0 teeq1pt50=17
tpdoeq9pt5 teeq1pt58=18
tpdoeq10pt0 teeq1pt67=19
tpDoeq10pt5 teeq1pt75=20 21
Ganancias AVR 87 UINT32 R/W Ganancia No hay unidad tpdoeq1pt0 teeqOpt17=1
secundaria tpdoeq1pt5 teeqOpt25=2
Opcién GG tpdoeq2pt0 teeqOpt33=3
tpdoeq2pt5 teeqOpt42=4
tpdoeq3pt0 teeqOpt50=5
tpdoeqOpt5 teeqOpt58=6
tpDoeq4pt0 Opt67=7
tpdoeq4pt5 teeqOpt75=8
tpdoeq5pt0 teeqOpt83=9
tpdoeq5pt5 teeqOpt92=10
tpdoeq6pt0 teeq1pt00=11
tpdoeq6pt5 teeq1pt08=12
tpdoeq7pt0 teeq1pt17=13
tpdoeq1pt0 pT5 teeq1pt25=14
tpdoeq8pt0 teeq1pt33=15
tpdoeq8pt5 teeq1pt42=16
tpdoeq9pt0 teeq1pt50=17
tpdoeq9pt5 teeq1pt58=18
tpdoeq10pt0 teeq1pt67=19
tpDoeq10pt5 teeq1pt75=20 21
Ganancias AVR 88 Flotante | R/W AVR Kp GG No hay unidad 0- 1000
primario
Ganancias AVR 88 Flotante | R/W AVR Ki Primary No hay unidad 0- 1000
GG
Ganancias AVR 88 Flotante | R/W AVR Kd Primary No hay unidad 0- 1000
GG
Ganancias AVR 88 Flotante | R/W AVR Td Primary No hay unidad 0-1
GG
Ganancias AVR 88 Flotante | R/W AVR Kg Primario No hay unidad 0- 1000
GG
Ganancias AVR 88 Flotante | R/W AVR Kp Sec GG No hay unidad 0- 1000
Ganancias AVR 88 Flotante | R/W AVR Ki Sec GG No hay unidad 0- 1000
Ganancias AVR 88 Flotante | R/W AVR Kd Sec GG No hay unidad | 0- 1000
Ganancias AVR 88 Flotante | R/W AVR Td Sec GG No hay unidad 0-1
Ganancias AVR 88 Flotante | R/W AVR Kg Sec GG No hay unidad 0- 1000
Ganancias de la RCF 90 Flotante | R/W Calculadora Kp No hay unidad 0- 1000
GG
Ganancias de la RCF 90 Flotante | R/W Calculadora Ki No hay unidad 0- 1000
GG
Ganancias de la RCF 90 Flotante | R/W Calculadora Kd No hay unidad | 0- 1000
GG
Ganancias de la RCF 90 Flotante | R/W Calculadora Td No hay unidad 0-1
GG
Ganancias de la RCF 90 Flotante | R/W Calculadora Kg No hay unidad 0- 1000
GG
Ganancias de FVR 92 Flotante | R/W FVR Kp GG No hay unidad 0- 1000
Ganancias de FVR 92 Flotante | R/W FVR Ki GG No hay unidad 0- 1000
Ganancias de FVR 92 Flotante | R/W FVR Kd GG No hay unidad 0- 1000
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Ganancias de FVR 92 Flotante | R/W FVR Td GG No hay unidad 0-1

Ganancias de FVR 92 Flotante | R/W FVR Kg GG No hay unidad 0- 1000

Ganancias VAR 94 Flotante | R/W Var Ki GG No hay unidad | 0- 1000

Ganancias VAR 94 Flotante | R/W Var Kg GG No hay unidad 0- 1000

Ganancias PF 96 Flotante | R/W PF Ki GG No hay unidad 0- 1000

Ganancias PF 96 Flotante | R/W PF Kg GG No hay unidad 0- 1000

Ganancias de OEL 98 Flotante | R/W OEL Ki GG No hay unidad 0- 1000

Ganancias de OEL 98 Flotante | R/W OEL Kg GG No hay unidad 0- 1000

Ganancias UEL 100 Flotante | R/W UEL Ki GG No hay unidad 0- 1000

Ganancias UEL 100 Flotante | R/W UEL Kg GG No hay unidad 0- 1000

Ganancias SCL 102 Flotante | R/W SCL Ki GG No hay unidad 0- 1000

Ganancias SCL 102 Flotante | R/W SCL Kg GG No hay unidad 0- 1000

Ganancias del limitador VAR 104 Flotante | R/W Limite de var Ki No hay unidad 0- 1000
GG

Ganancias del limitador VAR 104 Flotante | R/W Limite de Var Kg No hay unidad 0- 1000
GG

Ganancias de coincidencia de 106 Flotante | R/W Vm Ki GG No hay unidad | 0- 1000

voltaje

Ganancias de coincidencia de 106 Flotante | R/W Vm Kg GG No hay unidad 0-1000

voltaje

Configurar OEL 107 UINT32 R/W Entrada de la No hay unidad Inhabilitado=0 Habilitado=1
opcién del sistema
GG habilitado
para OEL

Configurar OEL 107 UINT32 R/W OEL de entrada No hay unidad | Sumar=0 Takeover=1
de la opcién del
sistema
Estilo activado GG

Configurar OEL 107 UINT32 R/W OEL Pri Dvdt No hay unidad Inhabilitado=0 Habilitado=1
Activar GG

Configurar OEL 108 Flotante | R/W OEL Pri Ddt Ref No hay unidad -10-0
GG Negro, Color
blanco

Punto sumador de OEL 110 Flotante | R/W OEL Pri Cur Hi Amperio 0- 12000
GG

Punto sumador de OEL 110 Flotante | R/W OEL Pri Cur Mid Amperio 0- 12000
GG Negro

Punto sumador de OEL 110 Flotante | R/W OEL Pri Cur Lo Amperio 0- 12000
GG

Punto sumador de OEL 110 Flotante | R/W OEL Pri Time Hi Sec 0— 240
GG

Punto sumador de OEL 110 Flotante | R/W OEL Pri Time Mid Sec 0— 240
GG

Punto sumador de OEL 110 Flotante | R/W OEL Pri Cur Hi Off | Amperio 0- 12000
GG

Punto sumador de OEL 110 Flotante | R/W OEL Pri Cur Lo Amperio 0- 12000
Off GG

Punto sumador de OEL 110 Flotante | R/W OEL Pri Cur Time Sec 0— 240
Off GG

Punto sumador de OEL 110 Flotante | R/W OEL Sec Cur Hi Amperio 0- 12000
GG

Punto sumador de OEL 110 Flotante | R/W OEL Sec Cur Mid Amperio 0- 12000
GG

Punto sumador de OEL 110 Flotante | R/W OEL Sec Cur Lo Amperio 0- 12000
GG

Punto sumador de OEL 110 Flotante | R/W OEL Sec Time Hi Sec 0—240
GG

Punto sumador de OEL 110 Flotante | R/W Tiempo de seg. de | Sec 0— 240

OEL mediados de
GG

DECS-450R
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##

Tipo
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Rango

Punto sumador de OEL

110

Flotante

R/W

OEL Sec Cur Hi
Off GG

Amperio

0-12000

Punto sumador de OEL

110

Flotante

R/W

OEL Sec Cur Lo
Off GG

Amperio

0-12000

Punto sumador de OEL

110

Flotante

R/W

Tiempo libre de
OEL Sec Cur GG

Sec

0—240

Sustitucion de OEL

112

Flotante

R/W

OEL Pri
Adquisicion
Cur Max Off GG

Amperio

0 — 12000

Sustitucion de OEL

112

Flotante

R/W

OEL Pri
Adquisicion
Cur Min Off GG

Amperio

0 — 12000

Sustitucion de OEL

112

Flotante

R/W

OEL Pri
Adquisicion
Hora de
marcacion
desactivada GG

No hay unidad

0,1—20

Sustitucion de OEL

112

Flotante

R/W

OEL Pri
Adquisicion
Cur Max On GG

Amperio

0 — 12000

Sustitucion de OEL

112

Flotante

R/W

OEL Pri
Adquisicién
Cur Min On GG

Amperio

0 — 12000

Sustitucion de OEL

112

Flotante

R/W

OEL Pri
Adquisicién

Hora de
marcacion en GG

No hay unidad

0,1—20

Sustitucion de OEL

112

Flotante

R/W

OEL Sec
Adquisicion
Cur Max Off GG

Amperio

0 — 12000

Sustitucion de OEL

112

Flotante

R/W

OEL Sec
Adquisicion
Cur Min Off GG

Amperio

0 — 12000

Sustitucion de OEL

112

Flotante

R/W

OEL Sec
Adquisicién
Hora de
marcacion
desactivada GG

No hay unidad

0,1—20

Sustitucion de OEL

112

Flotante

R/W

OEL Sec
Adquisicién
Cur Max On GG

Amperio

0 — 12000

Sustitucion de OEL

112

Flotante

R/W

OEL Sec
Adquisicién
Cur Min On GG

Amperio

0 — 12000

Sustitucion de OEL

112

Flotante

R/W

OEL Sec
Adquisicién

Hora de
marcacion en GG

No hay unidad

0,1-20

Configuracion de UEL

113

UINT32

R/W

Entrada de la
opcién del sistema
UEL habilitado
GG

No hay unidad

Inhabilitado=0 Habilitado=1

Configuracion de UEL

114

Flotante

R/W

UEL Pri Pow Filtro
TC GG

Sec

Configuracion de UEL

114

Flotante

R/W

UEL Pri Volt Dep.
Exponente GG

No hay unidad

UEL Curva Flotante Primario

116

Flotante

R/W

UEL Pri Curve X1
GG

KW

UEL Curva Flotante Primario

116

Flotante

R/W

UEL Pri Curve X2
GG

KW

UEL Curva Flotante Primario

116

Flotante

R/W

UEL Pri Curve X3
GG

KW

UEL Curva Flotante Primario

116

Flotante

R/W

UEL Pri Curve X4
GG

KW

UEL Curva Flotante Primario

116

Flotante

R/W

UEL Pri Curve X5
GG

KW
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UEL Curva Flotante Primario 116 Flotante | R/W UEL Pri Curve Y1 kvar 0-62
GG

UEL Curva Flotante Primario 116 Flotante | R/W UEL Pri Curve Y2 kvar 0-62
GG

UEL Curva Flotante Primario 116 Flotante | R/W UEL Pri Curve Y3 kvar 0-62
GG

UEL Curva Flotante Primario 116 Flotante | R/W UEL Pri Curve Y4 kvar 0-62
GG

UEL Curva Flotante Primario 116 Flotante | R/W UEL Pri Curve Y5 kvar 0-62
GG

UEL Curva Flotante Secundario 118 Flotante | R/W UEL Sec Curva KW 0-62
X1 GG

UEL Curva Flotante Secundario 118 Flotante | R/W UEL Sec Curva KW 0-62
X2 GG

UEL Curva Flotante Secundario 118 Flotante | R/W UEL Sec Curva KW 0-62
X3 GG

UEL Curva Flotante Secundario 118 Flotante | R/W UEL Sec Curva KW 0-62
X4 GG

UEL Curva Flotante Secundario 118 Flotante | R/W UEL Sec Curva KW 0-62
X5 GG

UEL Curva Flotante Secundario 118 Flotante | R/W UEL Sec Curva kvar 0-62
Y1 GG

UEL Curva Flotante Secundario 118 Flotante | R/W UEL Sec Curva kvar 0-62
Y2 GG

UEL Curva Flotante Secundario 118 Flotante | R/W UEL Sec Curva kvar 0-62
Y3 GG

UEL Curva Flotante Secundario 118 Flotante | R/W UEL Sec Curva kvar 0-62
Y4 GG

UEL Curva Flotante Secundario 118 Flotante | R/W UEL Sec Curva kvar 0-62
Y5 GG

Configuracion de SCL 119 UINT32 R/W SCL de entrada No hay unidad Inhabilitado=0 Habilitado=1
de opcion de
sistema
GG habilitado

Configuracion de SCL 120 Flotante | R/W SCL Pri Ref Hi GG | Amperio 0 - 66000

Configuraciéon de SCL 120 Flotante | R/W SCL Pri Ref Lo Amperio 0 - 66000
GG

Configuraciéon de SCL 120 Flotante | R/W SCL Pri Time Hi Sec 0—240
GG

Configuracion de SCL 120 Flotante | R/W SCL Pri Sin Sec 0-10
respuesta
Tiempo GG

Configuracion de SCL 120 Flotante | R/W SCL Sec Ref Hi Amperio 0 - 66000
GG

Configuracion de SCL 120 Flotante | R/W SCL Sec Ref Lo Amperio 0 - 66000
GG

Configuraciéon de SCL 120 Flotante | R/W SCL Sec Time Hi Sec 0-240
GG

Configuracion de SCL 120 Flotante | R/W SCL Sec sin Sec 0-10
respuesta
Tiempo GG

Configuraciéon de SCL 120 Flotante | R/W Sefial de escala Tension de -10-10
SCL 2_GG escala del

limitador

Configuraciéon de SCL 120 Flotante | R/W Sefial de escala Tension de -10-10

SCL 3_GG escala del
limitador

Configuraciéon de SCL 120 Flotante | R/W Punto de escala Porcentaje 0-200
SCL 1_GG

Configuraciéon de SCL 120 Flotante | R/W Punto de escala Porcentaje 0-200
SCL2_GG

Configuracion de SCL 120 Flotante | R/W Punto de escala Porcentaje 0-200
SCL 3_GG
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Inst.
# #

Configuracion del limitador VAR 121 UINT32 R/W Limite de var No hay unidad Inhabilitado=0 Habilitado=1
Habilitar GG

Configuracion del limitador VAR 122 Flotante | R/W Limite de Var Pri Sec 0- 300
Retraso GG

Nombre de instancia Tipo RwW Nombre clave Unidad Rango

Configuracion del limitador VAR 122 Flotante | R/W Limite de var Pri % 0-200
Punto de ajuste
GG

Configuracion del limitador VAR 122 Flotante | R/W Limite de Var Sec 0- 300
Segs Retraso GG

Configuracion del limitador VAR 122 Flotante | R/W Limite de Var Sec % 0-200
Punto de ajuste
GG

Escala de OEL 123 UINT32 | RIW Escala de OEL No hay unidad | DESHABILITADO=0
Habilitar GG Entrada auxiliar=1

Escala de OEL 124 Flotante | R/W Resumen de la \% -10-10
escala de OEL
Sefalal GG

Escala de OEL 124 Flotante | R/W Resumen de la \% -10-10
escala de OEL
Sefal2 GG

Escala de OEL 124 Flotante | R/W Resumen de la \% -10-10
escala de OEL
Sefal3 GG

Escala de OEL 124 Flotante | R/W Resumen de la % 0-200
escala de OEL
Escalal GG

Escala de OEL 124 Flotante | R/W Resumen de la % 0-200
escala de OEL
Escala2 GG

Escala de OEL 124 Flotante | R/W Resumen de la % 0-200
escala de OEL
Escala3 GG

Escala de OEL 124 Flotante | R/W Adquisicién de \% -10-10
escala OEL
Sefalal GG

Escala de OEL 124 Flotante | R/W Adquisicién de \% -10-10
escala OEL
Sefal2 GG

Escala de OEL 124 Flotante | R/W Adquisicion de \% -10-10
escala OEL
Sefial3 GG

Escala de OEL 124 Flotante | R/W Adquisicién de % 0-200
escala OEL
Escalal GG

Escala de OEL 124 Flotante | R/W Adquisicién de % 0-200
escala OEL
Escala2 GG

Escala de OEL 124 Flotante | R/W Adquisicién de % 0-200
escala OEL
Escala3 GG

Escalamiento de SCL 125 UINT32 R/W Escala SCL No hay unidad DESHABILITADO=0
Habilitar GG Entrada auxiliar=1

Escalamiento de SCL 126 Flotante | R/W Sefial de escala \% -10-10
SCL 1GG

Escalamiento de SCL 126 Flotante | R/W Sefial de escala \% -10-10
SCL2 GG

Escalamiento de SCL 126 Flotante | R/W Sefial de escala \Y -10-10
SCL 3 GG

Escalamiento de SCL 126 Flotante | R/W Punto de escala % 0-200
SCL 1GG

Escalamiento de SCL 126 Flotante | R/W Punto de escala % 0-200
SCL2 GG

Escalamiento de SCL 126 Flotante | R/W Punto de escala % 0-200
SCL 3 GG
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Infrecuencia/Voltios por hercios 127 UINT32 R/W Opcidn Sys bajo No hay unidad Limitador UF = 0 V2H
Freq limitador = 1
Modo GG

Subfrecuencia /Voltios por Hertz 128 Flotante | R/W Opcidn Sys bajo Hz 15-90
Freq
Hz GG

Subfrecuencia /Voltios por Hertz 128 Flotante | R/W Opcidn Sys bajo No hay unidad 0-3
Freq
Pendiente GG

Subfrecuencia /Voltios por Hertz 128 Flotante | R/W Voltaje de opcién No hay unidad 0-3
de sistema por Hz
Pendiente Hi GG

Subfrecuencia /Voltios por Hertz 128 Flotante | R/W Voltaje de opcion Sec 0-10
de sistema por Hz
Tiempo de
pendiente GG

Sincronizador 151 UINT32 R/W Tipo de No hay unidad Anticipatorio=0 bucle de
sincronizacion GG bloqueo de fase = 1

Sincronizador 151 UINT32 R/W Fgen GT Fbus GG | No hay unidad Inhabilitado=0 Habilitado=1

Sincronizador 151 UINT32 R/W Vgen GT Vbus No hay unidad Inhabilitado=0 Habilitado=1
GG

Sincronizador 152 Flotante | R/W Frecuencia de Hz 0,1-05
deslizamiento GG

Sincronizador 152 Flotante | R/W Ventana de % 2-15
tension GG

Sincronizador 152 Flotante | R/W Cierre del Grados 3-20
interruptor
Angulo GG

Sincronizador 152 Flotante R/W Sincronizacién de Sec 0,1-0,8
activacion
Retraso GG

Sincronizador 152 Flotante R/W Activacion fallida Sec 0,1-600
de sincronizacion
Retraso GG

Sincronizador 152 Flotante | R/W GG de ganancia No hay unidad | 0,001 - 1000
de velocidad de
sincronizacion

Sincronizador 152 Flotante | R/W GG de ganancia No hay unidad | 0,001 - 1000
de voltaje de
sincronizacion

Igualacién de tension 153 UINT32 R/W Voltios de entrada No hay unidad Inhabilitado=0 Habilitado=1
de la opcién de
sistema
Confrontar GG
habilitado

Igualacion de tension 154 Flotante | R/W Coincidencia de % 0-20
voltaje de opcién
de sistema
Banda GG

Igualacién de tension 154 Flotante | R/W Coincidencia de % 0-700
voltaje de opcion
de sistema

Ref GG

Hardware del disyuntor 155 UINT32 R/W Disyuntor GG No hay unidad No configurado=0
Configurado=1

Hardware del disyuntor 155 UINT32 R/W Tipo de contacto No hay unidad Pulso=0 Continuo=1
GG

Hardware del disyuntor 155 UINT32 R/W Cierre del autobus No hay unidad Inhabilitado=0 Habilitado=1
muerto
Habilitar GG

Hardware del disyuntor 155 UINT32 R/W Cierren muertos No hay unidad Inhabilitado=0 Habilitado=1
Habilitar GG

Hardware del disyuntor 156 Flotante R/W Cierre del Sec 0,1-600
interruptor
Tiempo de espera
GG
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Hardware del disyuntor 156 Flotante R/W Pulso Abierto Gen Sec 0,01-5

Tiempo GG
Hardware del disyuntor 156 Flotante | R/W Pulso de cierre de Sec 0,01-5

generacion

Tiempo GG
Deteccion de condicion de bus 158 Flotante | R/W Gen muerto \% 0 - 600000
(deteccion de generacién) Umbral GG
Deteccion de condicién de bus 158 Flotante | R/W Gen muerto Sec 0,1 -600
(deteccioén de generacién) Retraso de tiempo

GG
Deteccion de condicion de bus 158 Flotante | R/W Gen estable mas \% 10 - 600000
(deteccioén de generacién) Recogida de

Voltaje GG
Deteccion de condicion de bus 158 Flotante | R/W Gen estable mas \% 10 - 600000
(deteccion de generacién) Desconexién de

voltaje GG
Deteccion de condicion de bus 158 Flotante | R/W Gen estable bajo \% 10 - 600000
(deteccion de generacién) Recogida de

Voltaje GG
Deteccién de condicion de bus 158 Flotante | R/W Gen estable bajo \% 10 - 600000
(deteccion de generacion) Desconexion de

voltaje GG
Deteccién de condicion de bus 158 Flotante | R/W Generador estable | Hz 15-64
(deteccion de generacion) Sobre frecuencia

Recogida GG
Deteccién de condicion de bus 158 Flotante | R/W Generador estable | Hz 15-64
(deteccion de generacion) Sobre frecuencia

Desercién GG
Deteccion de condicion de bus 158 Flotante | R/W Generador estable | Hz 15-64
(deteccion de generacion) Subfrecuencia

Recogida GG
Deteccion de condicion de bus 158 Flotante | R/W Generador estable | Hz 15— 64
(deteccioén de generacién) Subfrecuencia

Desercién GG
Deteccion de condicién de bus 158 Flotante | R/W Activacion Gen Sec 0,1 -600
(deteccioén de generacién) Estable

Retraso GG
Deteccion de condicién de bus 158 Flotante | R/W Activacion fallida Sec 0,1 -600
(deteccioén de generacién) de generacién

Retraso GG
Deteccién de condicion de bus 158 Flotante | R/W Linea baja estable No hay unidad 0,001 -3
(deteccion de generacion) de generacion

Factor de escala

GG
Deteccion de condicion de bus 158 Flotante | R/W Alternativa estable No hay unidad 0,001 - 100
(deteccion de generacién) de generacién

Frecuencia

Factor de escala

GG
Deteccion de condicion de bus 160 Flotante | R/W Autobus muerto \% 0 - 600000
(deteccion de bus) Umbral GG
Deteccién de condicion de bus 160 Flotante R/W Autobus muerto Sec 0,1-600
(deteccion de bus) Retraso de tiempo

GG
Deteccion de condicion de bus 160 Flotante | R/W Tabla Bus S \% 10 - 600000
(deteccion de bus) Sobre voltaje

Recogida GG
Deteccion de condicion de bus 160 Flotante | R/W Bus estable \% 10 - 600000
(deteccion de bus) Sobre voltaje

Desercion GG
Deteccion de condicion de bus 160 Flotante | R/W Bus estable \% 10 - 600000
(deteccion de bus) Bajo voltaje

Recogida GG
Deteccion de condicion de bus 160 Flotante | R/W Bus estable \% 10 - 600000
(deteccion de bus) Bajo voltaje

Desercion GG
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Deteccién de condicion de bus 160 Flotante | R/W Bus estable Hz 15-64
(deteccion de bus) Sobre frecuencia
Recogida GG
Deteccién de condicion de bus 160 Flotante | R/W Bus estable Hz 15-64
(deteccion de bus) Sobre frecuencia
Desercion GG
Deteccién de condiciéon de bus 160 Flotante | R/W Bus estable Hz 15-64
(deteccion de bus) Subfrecuencia
Recogida GG
Deteccién de condicion de bus 160 Flotante | R/W Bus estable Hz 15-64
(deteccion de bus) Subfrecuencia
Desercion GG
Deteccion de condiciéon de bus 160 Flotante | R/W Activacion estable Sec 0,1 -600
(deteccion de bus) del bus
Retraso GG
Deteccion de condiciéon de bus 160 Flotante | R/W Errorenla Sec 0,1 -600
(deteccion de bus) activacion del bus
Retraso GG
Deteccion de condicion de bus 160 Flotante | R/W Linea baja estable No hay unidad 0,001 -3
(deteccion de bus) de bus
Factor de escala
GG
Deteccién de condicion de bus 160 Flotante R/W Bus estable No hay unidad 0,001 -100
(deteccion de bus) alternativo
Escala de
frecuencia
Factor GG
Control de sesgo del gobernador 161 UINT32 R/W Contacto de No hay unidad | Continuo=0 Fixed=1
control Proporcién=2
Tipo GG
Control de sesgo del gobernador 162 Flotante | R/W Pulso de Sec 0-99,9
correccion
Ancho GG
Control de sesgo del gobernador 162 Flotante | R/W Pulso de Sec 0-99,9
correccion
Intervalo GG
Subvoltaje de generacion 163 UINT32 R/W Modo PP No hay unidad Inhabilitado=0 Habilitado=1
Subvoltaje de generacion 163 UINT32 R/W Modo PS No hay unidad Inhabilitado=0 Habilitado=1
Subvoltaje de generacion 164 Flotante | R/W Recogida PP \% 1-600000
Subvoltaje de generacion 164 Flotante | R/W Retraso de tiempo ms 100 - 60000
PP
Subvoltaje de generacion 164 Flotante | R/W Recogida PS \% 1-600000
Subvoltaje de generacion 164 Flotante | R/W Retraso de tiempo ms 100 - 60000
PS
Sobretension de generacion 165 UINT32 R/W Modo PP No hay unidad Inhabilitado=0 Habilitado=1
Sobretension de generacion 165 UINT32 R/W Modo PS No hay unidad Inhabilitado=0 Habilitado=1
Sobretension de generacion 166 Flotante | R/W Recogida PP \% 0 - 600000
Sobretensién de generacion 166 Flotante | R/W Retraso de tiempo ms 100 - 60000
PP
Sobretension de generacion 166 Flotante | R/W Recogida PS \% 0 - 600000
Sobretensién de generacion 166 Flotante | R/W Retraso de tiempo ms 100 - 60000
PS
Pérdida de deteccion 167 UINT32 R/W Modo GG No hay unidad Inhabilitado=0 Habilitado=1
Pérdida de deteccion 167 UINT32 R/W Opcion de sistema | No hay unidad Inhabilitado=0 Habilitado=1
sin sentido a
Modo manual GG
Pérdida de deteccion 168 Flotante | R/W Retraso de tiempo Sec 0-30
GG
Pérdida de deteccion 168 Flotante | R/W Tension % 0-100
balanceada
Nivel GG
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Pérdida de deteccion 168 Flotante | R/W Voltaje % 0-100
Desbalanceado
Nivel GG
810 169 UINT32 R/W Modo PP No hay unidad Desactivado=0 sobre=1
810 169 UINT32 R/W Modo PS No hay unidad Desactivado=0 sobre=1
810 170 Flotante | R/W Recogida PP Hz 15-70
810 170 Flotante | R/W Egtraso de tiempo ms 100 - 300000
810 170 Flotante | R/W Recogida PS Hz 15-70
810 170 Flotante | R/W Retraso de tiempo ms 100 - 300000
PS
810 170 Flotante | R/W Inhibir voltaje PP % 5— 100
810 170 Flotante | R/W Inhibir voltaje PS % 5—100
81U-1 171 UINT32 R/W Modo PP No hay unidad Desactivado=0 menor = 2
81U-1 171 UINT32 R/W Modo PS No hay unidad Desactivado=0 menor = 2
81U-1 172 Flotante | R/W Recogida PP Hz 15-70
81U-1 172 Flotante | R/W Retraso de tiempo ms 100 - 300000
PP
81U-1 172 Flotante | R/W Inhibir voltaje PP % 5-100
81U-1 172 Flotante | R/W Recogida PS Hz 15-70
81U-1 172 Flotante | R/W Retraso de tiempo ms 100 - 300000
PS
81U-1 172 Flotante | R/W Inhibir voltaje PS % 5— 100
81U-2 173 UINT32 R/W Modo PP No hay unidad Desactivado=0 menor = 2
81U-2 173 UINT32 R/W Modo PS No hay unidad Desactivado=0 menor = 2
81U-2 174 Flotante | R/W Recogida PP Hz 15-70
81U-2 174 Flotante | R/W Retraso de tiempo ms 100 - 300000
PP
81U-2 174 Flotante | R/W Inhibir voltaje PP % 5-100
81U-2 174 Flotante | R/W Recogida PS Hz 15-70
81U-2 174 Flotante | R/W Retraso de tiempo ms 100 - 300000
PS
81U-2 174 Flotante | R/W Inhibir voltaje PS % 5—100
Potencia inversa 175 UINT32 R/W Modo PP No hay unidad Desactivado=0 Activado=4
Potencia inversa 175 UINT32 R/W Modo PS No hay unidad Desactivado=0 Activado=4
Potencia inversa 176 Flotante | R/W Recogida PP kW 0 — 3000000
Potencia inversa 176 Flotante | R/W Recogida PS kW 0 — 3000000
Potencia inversa 176 Flotante | R/W Egtraso de tiempo ms 0 — 300000
Potencia inversa 176 Flotante | R/W Egtraso de tiempo ms 0 — 300000
Pérdida de excitacion 177 UINT32 R/W Modo PP No hay unidad Inhabilitado=0 Habilitado=1
Pérdida de excitacion 177 UINT32 R/W Modo PS No hay unidad Inhabilitado=0 Habilitado=1
Pérdida de excitacion 178 Flotante | R/W Recogida PP Kvar 0 — 3000000
Pérdida de excitacion 178 Flotante | R/W Egtraso de tiempo ms 0 — 300000
Pérdida de excitacion 178 Flotante | R/W Recogida PS Kvar 0 — 3000000
Pérdida de excitacion 178 Flotante | R/W Egtraso de tiempo ms 0 — 300000
Sobretension de campo 179 UINT32 R/W Modo PP No hay unidad Inhabilitado=0 Habilitado=1
Sobretension de campo 179 UINT32 R/W Modo PS No hay unidad Inhabilitado=0 Habilitado=1
Sobretension de campo 180 Flotante | R/W Recogida PP \% 1— 2400
Sobretension de campo 180 Flotante | R/W |I§|<itraso de tiempo ms 200 - 30000
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Sobretension de campo 180 Flotante | R/W Recogida PS \% 1— 2400
Sobretension de campo 180 Flotante | R/W Retraso de tiempo ms 200 — 30000

PS
Sobrecorriente de campo 181 UINT32 R/W Modo PP No hay unidad Inhabilitado=0 Habilitado=1
Sobrecorriente de campo 181 UINT32 R/W Modo PS No hay unidad Inhabilitado=0 Habilitado=1
Sobrecorriente de campo 182 Flotante | R/W Recogida PP Amperio 0 — 12000
Sobrecorriente de campo 182 Flotante | R/W Retraso de tiempo ms 5000 — 60000

PP
Sobrecorriente de campo 182 Flotante | R/W Recogida PS Amperio 0 — 12000
Sobrecorriente de campo 182 Flotante | R/W Retraso de tiempo ms 5000 — 60000

PS
Verificacion de sincronizacion 187 UINT32 R/W Modo GG No hay unidad Inhabilitado=0 Habilitado=1
Verificacion de sincronizacion 188 Flotante | R/W Angulo de fase Grados 1-99

GG
Verificacion de sincronizacion 188 Flotante R/W Frecuencia de Hz 0,01-0,5

deslizamiento GG
Verificacion de sincronizacion 188 Flotante | R/W Error de magnitud % 0,1-50

de voltaje

Porcentaje GG
Alarmas programables por el 250 Flotante | R/W Alarma Sec 0-300
usuario programable 1

Retraso GG
Alarmas programables por el 250 Flotante | R/W Alarma Sec 0-300
usuario programable 2

Retraso GG
Alarmas programables por el 250 Flotante | R/W Alarma Sec 0-300
usuario programable 3

Retraso GG
Alarmas programables por el 250 Flotante | R/W Alarma Sec 0-300
usuario programable 4

Retraso GG
Alarmas programables por el 250 Flotante | R/W Alarma Sec 0-300
usuario programable 5

Retraso GG
Alarmas programables por el 250 Flotante | R/W Alarma Sec 0-300
usuario programable 6

Retraso GG
Alarmas programables por el 250 Flotante | R/W Alarma Sec 0-300
usuario programable 7

Retraso GG
Alarmas programables por el 250 Flotante | R/W Alarma Sec 0-300
usuario programable 8

Retraso GG
Alarmas programables por el 250 Flotante | R/W Alarma Sec 0-300
usuario programable 9

Retraso GG
Alarmas programables por el 250 Flotante | R/W Alarma Sec 0-300
usuario programable 10

Retraso GG
Alarmas programables por el 250 Flotante | R/W Alarma Sec 0-300
usuario programable 11

Retraso GG
Alarmas programables por el 250 Flotante | R/W Alarma Sec 0-300
usuario programable 12

Retraso GG
Alarmas programables por el 250 Flotante | R/W Alarma Sec 0-300
usuario programable 13

Retraso GG
Alarmas programables por el 250 Flotante | R/W Alarma Sec 0-300
usuario programable 14

Retraso GG
Alarmas programables por el 250 Flotante | R/W Alarma Sec 0-300
usuario programable 15

Retraso GG
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##
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RW

Nombre clave
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Rango

Alarmas programables por el
usuario

250

Flotante

R/W

Alarma
programable 16
Retraso GG

Sec

0-300

Temporizadores logicos

251

UINT32

R/W

Temporizador 1
Tiempo de espera
Horas GG

Hora

0— 250

Temporizadores logicos

251

UINT32

R/W

Temporizador 2
Horas de tiempo
de espera GG

Hora

0— 250

Temporizadores logicos

251

UINT32

R/W

Temporizador 3
Horas de tiempo
de espera GG

Hora

0— 250

Temporizadores logicos

251

UINT32

R/W

Temporizador 4
Horas de tiempo
de espera GG

Hora

0—250

Temporizadores logicos

251

UINT32

R/W

Temporizador 5
Horas de tiempo
de espera GG

Hora

0— 250

Temporizadores logicos

251

UINT32

R/W

Temporizador 6
Horas de tiempo
de espera GG

Hora

0—250

Temporizadores logicos

251

UINT32

R/W

Temporizador 7
Horas de tiempo
de espera GG

Hora

0— 250

Temporizadores logicos

251

UINT32

R/W

Temporizador 8
Horas de tiempo
de espera GG

Hora

0— 250

Temporizadores logicos

251

UINT32

R/W

Temporizador 9
Horas de tiempo
de espera GG

Hora

0— 250

Temporizadores logicos

251

UINT32

R/W

Temporizador 10
Horas de tiempo
de espera GG

Hora

0— 250

Temporizadores logicos

251

UINT32

R/W

Temporizador 11
Horas de tiempo
de espera GG

Hora

0—250

Temporizadores logicos

251

UINT32

R/W

Temporizador 12
Horas de tiempo
de espera GG

Hora

0—250

Temporizadores logicos

251

UINT32

R/W

Temporizador 13
Horas de tiempo
de espera GG

Hora

0—250

Temporizadores logicos

251

UINT32

R/W

Temporizador 14
Horas de tiempo
de espera GG

Hora

0—250

Temporizadores logicos

251

UINT32

R/W

Temporizador 15
Horas de tiempo
de espera GG

Hora

0— 250

Temporizadores logicos

251

UINT32

R/W

Temporizador 16
Horas de tiempo
de espera GG

Hora

0— 250

Temporizadores logicos

252

UINT32

R/W

Temporizador 1
Minutos de tiempo
de espera GG

Minuto

0—59

Temporizadores logicos

252

UINT32

R/W

Temporizador 2
Minutos de tiempo
de espera GG

Minuto

0—59

Temporizadores logicos

252

UINT32

R/W

Temporizador 3
Minutos de tiempo
de espera GG

Minuto

0—59

Temporizadores logicos

252

UINT32

R/W

Temporizador 4
Minutos de tiempo
de espera GG

Minuto

0—59

Temporizadores logicos

252

UINT32

R/W

Temporizador 5
Minutos de tiempo
de espera GG

Minuto

0—59
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Temporizadores logicos

252

UINT32

R/W

Temporizador 6
Minutos de tiempo
de espera GG

Minuto

0—59

Temporizadores logicos

252

UINT32

R/W

Temporizador 7
Minutos de tiempo
de espera GG

Minuto

0—59

Temporizadores logicos

252

UINT32

R/W

Temporizador 8
Minutos de tiempo
de espera GG

Minuto

0—59

Temporizadores logicos

252

UINT32

R/W

Temporizador 9
Minutos de tiempo
de espera GG

Minuto

0—59

Temporizadores logicos

252

UINT32

R/W

Temporizador 10
Minutos de tiempo
de espera GG

Minuto

0—59

Temporizadores logicos

252

UINT32

R/W

Temporizador 11
Minutos de tiempo
de espera GG

Minuto

0—59

Temporizadores logicos

252

UINT32

R/W

Temporizador 12
Minutos de tiempo
de espera GG

Minuto

0—59

Temporizadores logicos

252

UINT32

R/W

Temporizador 13
Minutos de tiempo
de espera GG

Minuto

0—59

Temporizadores logicos

252

UINT32

R/W

Temporizador 14
Minutos de tiempo
de espera GG

Minuto

0—59

Temporizadores logicos

252

UINT32

R/W

Temporizador 15
Minutos de tiempo
de espera GG

Minuto

0—59

Temporizadores logicos

252

UINT32

R/W

Temporizador 16
Minutos de tiempo
de espera GG

Minuto

0—59

Temporizadores logicos

253

UINT32

R/W

Temporizador 1
Tiempo de espera
Segundos GG

Decisegundo

0—599

Temporizadores logicos

253

UINT32

R/W

Temporizador 2
Tiempo de espera
Segundos GG

Decisegundo

0—599

Temporizadores logicos

253

UINT32

R/W

Temporizador 3
Tiempo de espera
Segundos GG

Decisegundo

0—599

Temporizadores logicos

253

UINT32

R/W

Temporizador 4
Tiempo de espera
Segundos GG

Decisegundo

0—599

Temporizadores logicos

253

UINT32

R/W

Temporizador 5
Tiempo de espera
Segundos GG

Decisegundo

0— 599

Temporizadores logicos

253

UINT32

R/W

Temporizador 6
Tiempo de espera
Segundos GG

Decisegundo

0— 599

Temporizadores logicos

253

UINT32

R/W

Temporizador 7
Tiempo de espera
Segundos GG

Decisegundo

0— 599

Temporizadores logicos

253

UINT32

R/W

Temporizador 8
Tiempo de espera
Segundos GG

Decisegundo

0—599

Temporizadores logicos

253

UINT32

R/W

Temporizador 9
Tiempo de espera
Segundos GG

Decisegundo

0—599

Temporizadores logicos

253

UINT32

R/W

Temporizador 10
Tiempo de espera
Segundos GG

Decisegundo

0—599

Temporizadores logicos

253

UINT32

R/W

Temporizador 11
Tiempo de espera
Segundos GG

Decisegundo

0—599

DECS-450R
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Nombre de instancia

Inst.

##

Tipo

RW

Nombre clave

Unidad

Rango

Temporizadores logicos

253

UINT32

R/W

Temporizador 12
Tiempo de espera
Segundos GG

Decisegundo

0— 599

Temporizadores logicos

253

UINT32

R/W

Temporizador 13
Tiempo de espera
Segundos GG

Decisegundo

0— 599

Temporizadores logicos

253

UINT32

R/W

Temporizador 14
Tiempo de espera
Segundos GG

Decisegundo

0— 599

Temporizadores logicos

253

UINT32

R/W

Temporizador 15
Tiempo de espera
Segundos GG

Decisegundo

0— 599

Temporizadores logicos

253

UINT32

R/W

Temporizador 16
Tiempo de espera
Segundos GG

Decisegundo

0—599

Contadores l6gicos

255

Flotante

R/W

Salida del
contador 1
Tiempo de espera
GG

No hay unidad

0-1800

Contadores logicos

255

Flotante

R/W

Salida del
contador 2
Tiempo de espera
GG

No hay unidad

0-1800

Contadores l6gicos

255

Flotante

R/W

Salida del
contador 3
Tiempo de espera
GG

No hay unidad

0-1800

Contadores l6gicos

255

Flotante

R/W

Salida del
contador 4
Tiempo de espera
GG

No hay unidad

0-1800

Contadores logicos

255

Flotante

R/W

Salida del
contador 5
Tiempo de espera
GG

No hay unidad

0-1800

Contadores l6gicos

255

Flotante

R/W

Salida del
contador 6
Tiempo de espera
GG

No hay unidad

0-1800

Contadores logicos

255

Flotante

R/W

Salida del
contador 7
Tiempo de espera
GG

No hay unidad

0-1800

Contadores l6gicos

255

Flotante

R/W

Salida del
contador 8
Tiempo de espera
GG

No hay unidad

0-1800

Medidor de punto de ajuste activo

257

Flotante

Punto de ajuste
de voltaje del
generador activo

n/d

Medidor de punto de ajuste activo

257

Flotante

Punto de ajuste
de corriente de
excitacion activa

Amperio

n/d

Medidor de punto de ajuste activo

257

Flotante

Punto de ajuste
de tensién de
excitacion activa

n/d

Medidor de punto de ajuste activo

257

Flotante

Punto de ajuste
de var del
generador activo

kvar

n/d

Medidor de punto de ajuste activo

257

Flotante

Punto de ajuste
PF del generador
activo

FP

n/d

Comunicacién por PROFIBUS
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26 » Mantenimiento y deteccion de
problemas

jAdvertencia!

Estas instrucciones para dar servicio estan destinadas
exclusivamente al personal calificado. Para reducir el riesgo de recibir
descargas eléctricas, no realice ninguna tarea que no esté
especificada en las instrucciones de operacién, a menos que usted
cuente con la calificacién adecuada.

Antes de realizar cualquier procedimiento de mantenimiento, retire el
DECS-450 de servicio. Consulte los diagramas esquematicos
correspondientes para asegurarse de que se hayan realizado todos
los pasos necesarios para desenergizar correctamente y por completo
el DECS-450.

Almacenamiento

Si la unidad no se va a instalar inmediatamente, guardela en el paquete de envio original en un entorno
libre de humedad y polvo. La temperatura del entorno de almacenamiento de informaciéon debe estar
dentro del rango de —40 a 85°C (—40 a 185°F).

Mantenimiento preventivo

Conexiones

Compruebe periédicamente las conexiones del DECS-450 para asegurarse de que estén limpias y
apretadas y elimine cualquier acumulacién de polvo.

Capacitores electroliticos

El DECS-450 contiene capacitores electroliticos de aluminio de larga duraciéon. Para mantener un DECS-
450R almacenado como repuesto, la vida util de estos capacitores se puede maximizar energizando el
dispositivo durante 30 minutos una vez al afio. Aplique la potencia de control DECS-450 segun lo
indicado por el numero de tipo de dispositivo. Para este procedimiento de mantenimiento, se recomienda
que la tension aplicada no exceda el valor nominal.

e Tipo XLXXXXX: 24/48 VCC (16 a 60 VCC)
e Tipo XCXXXXX: 120 VCA (82 a 132 VCA a 50/60 Hz) o0 125 VCC (90 a 150 VCC)

Limpieza del panel frontal

Sdlo se debe utilizar un pafio suave y soluciones a base de agua para limpiar el panel frontal. No utilice
solventes.

Reemplazo de Ila bateria de reserva

Una bateria interna mantiene la informacion del reloj en tiempo real cuando se corta o se pierde la
potencia de control DECS-450. La bateria de litio de 3 voltios usada como reserva esta asegurada en
una bandeja ubicada en el panel lateral izquierdo. La bateria de reserva tiene una expectativa de uso de
aproximadamente cinco anos segun las condiciones. Después de este tiempo, debe comunicarse con
Basler Electric para pedir una nueva bateria Basler Electric, P/N 38526.

DECS-450R Mantenimiento
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9.

Sélo el personal cualificado debe reemplazar la bateria de reserva.

Para evitar el riesgo de descarga eléctrica, el DECS-450 debe apagarse al
extraer o instalar la bateria.

No ponga la bateria en cortocircuito, no invierta su polaridad ni intente
recargarla ya que podria sufrir lesiones personales o danar el equipo.

Obtenga una bateria de reemplazo (Murata CR2032X, Murata CR2032W, Panasonic CR2032A,
Rayovac BR2032-BA, Basler Electric 38526 o equivalente).

Retire el DECS-450 del servicio observando todos los procedimientos de seguridad y apagado
aplicables.

Localice la ranura de acceso a la bateria. Con una herramienta pequefia, puntiaguda y no conductora,
retire la bandeja de la bateria de la ranura de acceso. La informacion del reloj en tiempo real se perdera
cuando se extraiga la bateria.

Observe la orientacién (polaridad) de la bateria en la bandeja o consulte la etiqueta de polaridad de la
bateria (Figura 26-1) en el panel lateral DECS-450. La bateria nueva debe colocarse con la misma
orientacion.

4 N\

+

A C ]
VA N I —

Figura 26-1. Etiqueta de peligro de descarga y polaridad de la bateria

J/

Retire la bateria de la bandeja y deseche correctamente o recicle.

Nota

La bateria se debe desechar en forma adecuada. Consulte al organismo
de salud, reciclaje o eliminacién de desechos sdélidos de su localidad para
conocer las pautas sobre como desechar baterias.

Coloque la bateria nueva en la bandeja de la bateria. Asegurese de que la polaridad de la bateria
colocada sea correcta (+ con + y — con —).

Deslice la bandeja de la bateria en la ranura de acceso a la bateria hasta que esté completamente
asentada.

Vuelva a poner el DECS-450 en servicio observando todos los procedimientos de seguridad y puesta
en marcha aplicables.

Ajuste el reloj en tiempo real del DECS-450.

Solucién de problemas

Los siguientes procedimientos de deteccién de problemas presuponen que los componentes del sistema
de excitacién estan acoplados adecuadamente, totalmente operativos y conectados de manera correcta.
Si no obtiene los resultados que espera del DECS-450R, compruebe primero la configuracién
programable para la funcién adecuada.

Mantenimiento DECS-450R
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El DECS-450 parece estar fuera de servicio

Si el DECS-450R no se enciende (sin retroiluminacion en la pantalla del panel frontal), asegurese de que
la potencia de control aplicada a la unidad esté en el nivel correcto (terminales de CA: Terminales L y N,
CC: BATT+ y BATT-). Si se utiliza la potencia de control de CC, verifique que la polaridad sea correcta.
Las unidades con numero de tipo XLXXXXX tienen un rango de tensién de entrada de 16 a 60 VCC.

Las unidades con numero de tipo XCXXXXX tienen un rango de tensién de entrada de 90 a 150 VCC o
82 a 132 VCA (50/60 Hz).

Nota

Cuando se utiliza potencia de control de CA y CC, se debe conectar
un transformador de aislamiento entre la fuente de tensién CA y las
terminales de potencia de control CA del DECS-450R.

La pantalla esta en blanco o congelada

Si la pantalla del panel frontal (LCD) esta en blanco o congelada (no se desplaza), retire la potencia de
control durante unos 60 segundos y, a continuacion, vuelva a aplicar la alimentacién. Si el problema se
produjo durante la carga del software, repita los procedimientos de carga, como se describe en las
instrucciones asociadas.

La tension del generador no se acumula

Controle los ajustes del DECS-450 para las siguientes configuraciones del sistema:

a. Tension primaria del transformador de potencial (PT) del generador
b. Tension secundaria del PT del generador
c. Tipo de sefial de salida de control analdgico

Controle los ajustes del arranque suave del sistema DECS-450:

d. Tiempo méaximo de desactivacion de la excitacion inicial de campo
e. Nivel de desactivacion de la excitacién inicial de campo

f.  Desvio de arranque suave del generador

g. Tiempo de arranque suave del generador

Compruebe los componentes externos de excitacion inicial en campo:

h. Contactor de excitacion inicial de campo
i. Fusibles de fuente de potencia de excitacion inicial de campo
j.  Valores de resistencia de limitacion de corriente de excitacion inicial de campo

Si la tension del generador sigue sin aumentar, incremente los valores de ajustes del arranque suave en
los parrafos d a f y reduzca el ajuste para el parrafo g.

Apague temporalmente el limitador de sobreexcitacion.

La tension del generador aumenta pero el DECS-450R no brinda excitacién inicial

Controle los ajustes del DECS-450R para las siguientes configuraciones del sistema:
a. Tension primaria del transformador de potencial (PT) del generador
b. Tension secundaria del PT del generador
c. Tipo de sefnal de salida de control analdgico

Compruebe los ajustes de arranque suave del DECS-450R :
d. Tiempo maximo de desactivacion de la excitacion inicial de campo
e. Nivel de desactivacion de la excitacion inicial de campo
f. Desvio de arranque suave del generador
g. Tiempo de arranque suave del generador

Si la tension del generador sigue aumentar, incremente los valores de ajustes del arranque suave en los
pasos d a f y reduzca el ajuste del parrafo g.

DECS-450R Mantenimiento
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Apague temporalmente el limitador de sobreexcitacion.

Controle los circuitos de potencia del excitador: puente rectificador, circuito de activacién y transformador
de entrada de potencia.

Si el problema persiste, pongase en contacto con Basler Electric.

La tension de campo o la lectura de corriente no cambia

Compruebe el estado de la alarma de pérdida del Transductor de aislamiento de campo y asegurese de
que esté habilitada.

Compruebe las conexiones y la polaridad entre el Transductor de aislamiento de campo y el DECS-
450R.

Compruebe las conexiones y la polaridad entre el Transductor de aislamiento de campo y la derivaciéon
(deteccidn de corriente de campo) y entre el transductor de aislamiento de campo y la salida del
excitador (deteccién de tension de campo).

Baja tension del generador en Modo AVR

Compruebe los siguientes ajustes del DECS-450R y parametros del sistema:

Punto de ajuste de tensién AVR

Tensién primaria del transformador de potencial (PT) del generador
Tension secundaria del PT del generador

Limitador de sobreexcitacion (no activado)

Entradas accesorias (deben estar en cero)

Var/FP y caida (debe inhabilitarse)

g. Limitadores de subfrecuencia o V/Hz (no activados)

~Po0Tp

Si el problema persiste, pongase en contacto con el departamento de soporte técnico de ventas de
Basler Electric para obtener asesoramiento.
Alta tension del generador en Modo AVR

Compruebe los siguientes ajustes del DECS-450R y parametros del sistema:

a. Punto de ajuste de tension AVR

b. Tension primaria del transformador de potencial (PT) del generador
c. Tension secundaria del PT del generador

d. Entradas accesorias (deben estar en cero)

e. Var/FP y caida (debe inhabilitarse)

Si el problema persiste, pongase en contacto con el departamento de soporte técnico de ventas de
Basler Electric para obtener asesoramiento.
Tension inestable del generador (oscilaciones)

Cambie al modo de operacion FCR. Si la tension del generador se estabiliza, compruebe las ganancia de
AVR.

Si el problema persiste, pongase en contacto con el departamento de soporte técnico de ventas de
Basler Electric para obtener asesoramiento.

Regulacion de tensién deficiente

La regulacion de tension deficiente puede originarse a partir de una ganancia en bucle Ka insuficiente.
Aumente consecuentemente la ganancia en bucle de AVR.

Sin acumulacion en el modo FCR

Una ganancia en bucle Ka baja puede obstaculizar la aceleracién cuando se opera en modo FCR.

Mantenimiento DECS-450R
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No hay senal de control en la entrada del circuito de activacion

Asegurese de que el elemento Idgico de inhabilitar salida de control no inhibe la salida del control.
Compruebe la configuracion de la sefial de control y la salida del DECS-450R. Dependiendo de la sefial
seleccionada, el DECS-450R produce una sefial de control de 0 a 10 VCC, 4 a 20 mACC o de —10 a +10
VCC.

Los limitadores no limitan en el nivel deseado

Una ganancia en bucle Ka insuficiente para los limitadores puede obstaculizar la operacion del limitador.
Aumente consecuentemente la ganancia en bucle del limitador.

Control reactivo deficiente

Puede producirse un control reactivo deficiente si el ajuste de caida de AVR es muy bajo. Ajuste
consecuentemente la caida de AVR.

Proteccion o anuncio de limitador

Si se anuncia una funcién de limitaciéon o una funcion de proteccion, controle los valores de ajuste
asociados.

Si el problema persiste, pongase en contacto con el departamento de soporte técnico de ventas de
Basler Electric para obtener asesoramiento.

Lecturas del medidor incorrectas

Si las lecturas de FP, var o vatio son significativamente diferentes de las lecturas esperadas para una
carga conocida, verifique las conexiones adecuadas de PT y TC y la relacién de fase.

Sin comunicacion

Si no se puede iniciar la comunicacion con el DECS-450R, compruebe las conexiones en los puertos de
comunicacion, la velocidad en baudios y el software de soporte.

Pérdida de informacion del reloj en tiempo real tras la pérdida de potencia de control

Una pérdida de informacién de reloj en tiempo real indica una bateria de respaldo agotada. Consulte
Reemplazo de la bateria de reserva, arriba, para conocer el procedimiento de reemplazo de la bateria.

El DECS-450R se reinicia con frecuencia
Compruebe el estado de la Alarma de falla de la entrada de potencia de control.

Si se utiliza una sola fuente de potencia de control de DECS-450R y la fuente de alimentaciéon suministra
menos de la tensiéon minima requerida o esta fluctuando por debajo de la tensién minima requerida, el
DECS-450R se reiniciara. Aumente la tension de la fuente de potencia de control para que esté dentro
del rango de funcionamiento especificado. Las unidades con nimero de tipo XLXXXXX tienen un rango
de tensién de entrada de 16 a 60 VCC. Las unidades con numero de tipo XCXXXXX tienen un rango de
tension de entrada de 90 a 150 VCC o 82 a 132 VCA (50/60 Hz).

Los controladores de USB no se pudieron instalar automaticamente

Realice los siguientes pasos para instalar de forma manual los controladores de USB del DECS-450.

1. En el Administrador de dispositivos de Windows, debajo de Otros dispositivos, haga clic con el botén
derecho del raton en DECS-450 y seleccione Propiedades. Aparece la ventana Propiedades. (Si el
DECS-450 aparece como "Dispositivo desconocido”, reinicie la PC y repita este paso.)

2. En la ventana Propiedades, haga clic en el boton Actualizar controlador en la pestafia Controlador.
3. Seleccione “Examinar mi computadora para encontrar el software del controlador”.

DECS-450R Mantenimiento
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4. Haga clic en Examinar y navegue hasta el siguiente directorio: C:\Program Files\Basler Electric\USB
Device Drivers\USBIO

5. Haga clic en Siguiente para instalar los controladores.

Asistencia

Comuniquese con el Departamento de Servicios Técnicos Eléctricos de Basler al tel. +1 (618) 654-2341
para obtener asistencia para la solucion de problemas o para recibir un niumero de autorizacion de
devolucion.

Mantenimiento DECS-450R
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27 » Especificaciones

En los parrafos que se incluyen a continuacion, se detallan las caracteristicas eléctricas y fisicas del
DECS-450R.

Potencia de control

Dos entradas de potencia de control permiten la operacion continua si se pierde una de las dos entradas.
La tension nominal de potencia de control esta determinada por el numero de tipo del dispositivo.

Entrada de CA (inicamente Tipo XCXXXXX)

Nominal ........ccccvvvvveiieiiiiiiiiiiiiiinns 120 VCA
RanNgo....cccoceeveiiiecieee e 82a 132 VCA
Frecuencia.......ccccccoeeeviiiiiiiiceieeeaen, 50/60 Hz
Carga....cooueeeeiieie e 50 VA
Terminales.......c.cooveveeevveeeeeeeeeeeennen, L, N

Entrada de CC (Tipo XCXXXXX, XLXXXXX)

Nominal

Tipo XCXXXXX..ouvurrerrrnrnnnnnnnnnnns 125 VCC

Tipo XLXXXXX ..evvvvvvirrnrninnnnnnnnns 24/48 VCC
Rango

Tipo XCXXXXX...uvuerererrrnnnnnnnnnnns 90 a 150 VCC

Tipo XLXXXXX ..evvvvvrirrninirininnnnns 16 a 60 VCC
Carga....cocueeei e 35W
Terminales......cccooovvveiiieeieiiiieeeeee, BATT+, BATT-

Deteccion de tension del generador y del bus

Entrada nominal ............ccccecvvvvvnnnnnnes 100/200 VCA (50 Hz), 120/240 VCA (60 Hz)
1] o Lo T Monofasico o trifasico de 3 cables
Carga.....ooueeeiiiiee <1 VA por fase

Terminales

Deteccion de tension del

generador.......occoveeeeeiiiiieeee e E1, E2, E3

Deteccion de tensiéon del bus........... B1, B2, B3

Rango de la entrada nominal de deteccién de tensién de 50/60 Hz
90 a 264 VCA

Deteccién de corriente del generador

Configuracion ...........cccceceeeeeeeeecnnnen, 4 entradas: Fases A-, B-, C- y entrada del CT de compensacion de
corriente cruzada
I Lo T Monofasico, monofasico con compensacion de corriente cruzada,
trifasico-,
trifasico con compensacion de corriente cruzada
Rango....cccccvveeiiieee e 1 05 ACA nominal
Frecuencia..........ccoooeeeiiiiiiiceee. 50/60 Hz
Carga
Deteccionde 1 ACA .................. <1 VA
Deteccionde 5 ACA .................. <1 VA

DECS-450R Especificaciones
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Terminales

Fase Ao CTA (terminales 75y 76)
FaseB...ooooooieiiieeeeee e, CTB (terminales 77 y 78)
Fase C...ooviiiieii e CTC (terminales 79 y 80)

Compensacion de corriente cruzada .... CCCT (terminales 81y 82)

Deteccion de corriente y tensiéon de campo

El DECS-450R recibe senales de tension y corriente de campo del Transductor de aislamiento de campo
(suministrado). El Transductor de aislamiento de campo transmite sefales de corriente y tension de
campo a través de un cable dedicado terminado en el conector del Transductor de aislamiento de campo
del panel posterior del DECS-450R. Consulte Transductor de aislamiento de campo.

Transductor de aislamiento de campo

Especificaciones eléctricas

Potencia de servicio.............cccc........ +5 VCC, +12 VCC desde el DECS-450R
Intervalos de deteccion
Tension de campo ............c........ 1+300% de los cinco intervalos nominales: 63 VCC, 125 VCC, 250
VCC, 375 VCCy 625 VCC
Corriente de campo.................... 0% a 300% de los dos rangos de derivacion nominales: 50 mVCC y
100 mvVCC
Salida de senal
Tensiéon de campo ..................... 0,9 a9,1 VCC (5,0 VCC = tension de campo cero)
Corriente de campo................... 2,0a 9,5 VCC (2,0 VCC = corriente de campo cero)

Especificaciones fisicas

Temperatura
Funcionamiento...........ccccceen. —40 a 60°C (—40 a 140°F)
Almacenamiento...........ccc..cc..... —40 a 85°C (—40 a 185°F)
PESO ... 680 g (1,51b)
B 0= 1 [o T Consulte la seccién Montaje para conocer las dimensiones del

Transductor de aislamiento de campo.

Entradas accesorias

Entrada de corriente

RaNgo......ccooviiieiiiiiee 4 mACC a 20 mACC
Carga....cooueeee i Aproximadamente 500 Q
Terminales.........cccccevciiieiicierceien, I+, |-

RaNgo......cooviieiiiic e -10a+10 VCC
Carga....cooueeeiiiie e >20 kO
Terminales.......ccooovvvveeveeeeeeeeeeeen, V+, V-

Precision de las mediciones

Tension del generador y del bus...... 1% del valor nominal sobre el rango nominal
Lo que sea mayor al £0,5% de la lectura o al £0,1% del rango total a
25°C

Frecuencia del generador y del bus. 0,1 Hz sobre el rango

Corriente de linea del generador ..... £1% del valor nominal sobre el rango nominal

Cantidades de potencia ................... +1% del valor nominal

Especificaciones DECS-450R
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Factor de potencia ............ccccuvvvnnnees +0,02

Corriente y tensién de campo .......... 1+2% del rango nominal

Entrada de accesorios ..................... 1% del rango
Lo que sea mayor al £0,5% de la lectura o al £0,1% del rango total a
25°C

Salida de control

RaNgo......cooviieiiiic e 0a10VCC,-10a+10 VCC 04 a 20 mACC
Terminales.......cccoovvvveeveeeeeeeeeeeenn, CTRL+, CTRL-

Impedancia minima/maxima

Salida de corriente ........cccccecevvennnnnne. <800 Q
Salida de voltaje.........cccovveeeeiiieeeens 21 kQ

Salidas del impulsor del medidor

Cuatro salidas analdgicas, cada una configurable para proporcionar una sefial de 0 a 10 Vcc, de —10 a
+10 Vcc o de 4 a 20 mAdc.

Impedancia minima/maxima

Salida de corriente .........ccccoeeeeeeennn <800 Q
Salida de voltaje.......cccccceevveeeeennnnee. 21 kQ
Terminales........cccccvvvveviiiiiiien M1+, M1—, M2+, M2—, M3+, M3—, M4+, M4—

Entradas de contacto

I o Lo T Contacto seco, admite salidas de colector abierto de PLC
Tension de interrogacion.................. 12 VCC
Terminales

Arranque........ooeeeeeeeeeeeeeeieeeeeeeeeeeeee START, COM
Detencion ..........coeeeeeeiiiiiceeeeeeee, STOP, COM
Entrada programable 1 ................... IN 1, COM
Entrada programable 2 .................... IN 2, COM
Entrada programable 3 .................... IN 3, COM
Entrada programable 4 .................... IN 4, COM
Entrada programable 5 .................... IN 5, COM
Entrada programable 6 .................... IN 6, COM
Entrada programable 7 .................... IN7, COM
Entrada programable 8 .................... IN 8, COM
Entrada programable 9 .................... IN 9, COM
Entrada programable 10 .................. IN 10, COM
Entrada programable 11 .................. IN 11, COM
Entrada programable 12 .................. IN 12, COM
Entrada programable 13 .................. IN 13, COM
Entrada programable 14 .................. IN 14, COM

Puertos de comunicacion

Ethernet, Cobre (tipo XXXXXTX)

TIPO oo 100BASE-TX
INterfaz ........ooeeeeiiieeee e, Conector RJ45
Ubicacion.........ocoueieeeieiieeeeeeee Panel trasero

DECS-450R Especificaciones
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Ethernet, Fibra éptica (tipo XXXXXFX)

I o Lo T Tipo 100Base-FX, multimodo

Interfaz ........cccceviveeeeececee e Conectores tipo ST para RX y TX BNC tipo conectores macho

Extension maxima (bidireccional) .... 6.562 pies (2.000 m)

Ubicacion.........cccccueevevviinininiiiiiiiiinnns Panel trasero

PROFIBUS

TiPO e PROFIBUS DP (Periféricos descentralizados)

Interfaz ......ooovvvveeeeiiiiii Conector DB-9

Ubicacion.........ooocviieeeiiiiiiiiieee Panel trasero

RS-485

TiPO e RS-485, semiduplex

Interfaz ........ccccevveeeeeeeeieee e Terminales de tipo resorte (tipo XXXXXXS) o compresion
(tipo XXXXXXC)

UbIiCacion.........ooovuivieeiieiiiieeee Panel trasero

Terminales........ccoccveevciieeenciieeeen, RS-485A,B, C

Bus serial universal (USB)

Interfaz ........coooeevieeeeee e Puerto USB tipo B
Ubicacion.........cccceeeveeiiiiiiieeeeeeeee Panel frontal

Entrada de sincronizacion de horario de IRIG

Estandar.........ccoooooiiiiii 200-98, Formato B002 y 200-04, Formato BO06

Sefal de entrada..........cccceeeeeennnnee. Sin modular (sefal desplazada por nivel de CC)

Légica de nivel alto ...........cccuvveeeeee.. 3,5 VCC como minimo

Légica de nivel bajo ..........cccvvveeeee.. 0,5 VCC como maximo

Rango de tensién de entrada........... -10a+10VCC

Resistencia de entrada .................... No lineal, aproximadamente 4 kQ a 3,5 VCC,
3kQa20VCC

Tiempo de respuesta .........ccccccee.... <1 ciclo

Terminales........ccocveevieieeeiciiee e, IRIG+, IRIG-

Salidas de contacto

Grados de creacion e interrupcion (resistivos)

24VCC i, 7,0 ACC
ABVCC ..o 0,7 ACC
125 VCC oo, 0,2 ACC
120/240 VCA ...oovvveeiiiiinnns 7,0 ACA
Grados de conduccion (resistivos)
24/48/125 VCC ......ovvvvvvvverrinnnnnns 7,0 ACC
120/240 VCA ....ovvveviennnns 7,0 ACA
Asignaciones de terminales
Watchdog......cccoceevvvieeiiiieeee, WTCHD1, WTCHD, WTCHD2
Salida de relevador 1................. RLY 1, RLY 1
Salida de relevador 2................. RLY 2, RLY 2
Salida de relevador 3................. RLY 3, RLY 3
Salida de relevador 4................. RLY 4, RLY 4
Salida de relevador 5................. RLY 5, RLY 5
Salida de relevador 6................. RLY 6, RLY 6
Salida de relevador 7................. RLY 7, RLY 7
Salida de relevador 8................. RLY 8, RLY 8
Salida de relevador 9................. RLY 9, RLY 9
Salida de relevador 10............... RLY 10, RLY 10

Especificaciones DECS-450R
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Salida de relevador 11............... RLY 11, RLY 11

Regulacion

En los modos de regulacion que dependen de la supervision del voltaje del terminal del generador, el
DECS-450R detecta y responde al voltaje rms medido.

Modo de funcionamiento de FCR

Rango de punto de ajuste................. De 0 a 120% de la corriente de campo continua nominal, en
incrementos de 0,01 amperios
Precision en la regulacion ................ 11,0% para una carga del 10% en una entrada de potencia de CA

para un cambio del 20% en la resistencia del campo. Para cambios
mayores, la regulacion debe ser de hasta +5,0%.

Modo de funcionamiento FVR

Rango de punto de ajuste................ 0 a 150% de la tensién nominal de campo, en incrementos de 0,1%
Precision en la regulacion ................ +1,0% del valor nominal

Modo de funcionamiento AVR

Rango de punto de ajuste................ 70 a 120% de la tension nominal del generador, en incrementos de

0,1%

Precision en la regulacion ................ 10,2% de rango de sobrecarga en el FP nominal con frecuencia
constante del generador y la temperatura ambiente

Estabilidad en estado estable........... 10,1% en el FP nominal con frecuencia constante del generador y a
temperatura ambiente

Oscilacién de temperatura................ + 0,5% entre 0 y 50°C de temperatura ambiente a carga constante y

a la frecuencia del generador

Modo de operacion Var

Rango de punto de ajuste................ 100% var nominales del generador, que se absorben al 100% de var
nominales del generador y que se exportan, segun los kVA y factor
de potencia nominales del generador.

Rango de regulacion ........................ 0 a 100% de la potencia real dentro del rango nominal de kW del
generador
Precision en la regulacion................ 1 2,0% de los kVA nominales del generador

Modo de operacion del factor de potencia

Rango de punto de ajuste................ 0,5 de adelanto por unidad conducente a 0,5 de retardo por unidad,
en incrementos de 0,001 por unidad

Rango de regulacion ........................ De 0 a 100% de factor de potencia para importacion y de 0 a 100%
de factor de potencia para exportacion

Precision en la regulacion................ 10,02 por unidad del punto de ajuste del FP en todo el rango del

punto de ajuste para los kW nominales del generador desde menos
del 10% al 100%.

Compensacion en paralelo

/[0 To [0 = S Caida reactiva, caida de linea y corriente cruzada con la red del CT
0 comunicacioén por Ethernet

Carga de entrada de corriente

(o g1 - To [ T Puede ser mayor de 1 VA si se agregan resistencias de equilibrio
externas al circuito de compensacion de corriente cruzada

Terminales de entrada de corriente

CruUZada.......ccceeeveeeeeiiiieeee e CCCT (terminales 81y 82)

DECS-450R Especificaciones
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Rango de compensacion

Caidareactiva .........ccceevvveeeeenieeenns 0 a +30% de la tension nominal
Caidadelinea.......cccccceevveeeeineennns 0 a +30% de la tension nominal

Corriente cruzada.........ccccceeeeinnnee. -30 a +30% de la corriente del CT primario
Funciones de proteccion del generador

Sobretension (59) y subtension (27)

Captacion

RaNgo......ccooiiiiiiiiiee De 0 a 600 000 VCA

Incremento ........oooevveeeiiiiiiiiiiiiieeeen, 1VCA

HIStEresis. ....ooovvviiiieeeieieee, 2%

Retardo temporal

= 1o [0 De0,1a60s

Incremento ..........eeeeeiiiiiiiiiiiie 0,1s

Pérdida de deteccion

Retardo temporal

RaNQO......uuuiiiieiiiiiiii De0,1a30s

Incremento ..........eeeeeiiiiiiiiiiiiee 0,1s

Nivel de tensién balanceada

RaNgo......cooviieiiiic e 0 a 100% de Tension de secuencia positiva
Incremento .........coovvveeeeiieiii. 0,1%

Nivel de tensién desbalanceada

RaNgo......cccoiiiieiiiie 0 a 100% de Tension de secuencia positiva
Incremento ..........eeeeeeiiiiiiiiiiiee 0,1%

Sobrefrecuencia (810) y Subfrecuencia (81U)

Captacion

RaNgo......ccooiiiiiiiii e De15a 70 Hz

Incremento .........ooovvveeeeeiieiii. 0,01 Hz

Retardo temporal

Rango de retardo de tiempo ............ De 0,1a300s

Incremento ..........eeeeeiiiiiiiiiiiies 0,1s

Inhibicién de tension

RaNgo......ccooviiiiiiiiec e De 5 a 100% de la tensiéon nominal
Incremento ........oooevveveiiiiiiiiiiiieieeee, 1%

Potencia inversa (32R)

Captacion

= T [0 0 a 1,5 pu de los kVA nominales
Incremento ......ccoevevvveeeviiiiiiiieieeeeee, 0,01 pu

Retardo temporal

RaNgo......cooviieiiiic e 0a300s

Incremento .........ooovvveeeeeiiiiiiie, 0,1s
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Pérdida de excitacion (40Q)

Captacién

Funciones de proteccion de campo

Sobretension de campo

Captacion
= 1o [0 1,0 a 2,4 pu de la tensién nominal de campo
Incremento ......cccevvvvevveiiiiieiiieeeieeee, 0,1 pu

(2= 1 o o T 0,2a30s
Incremento .........coovvveeeiiiiiii 0,1s

Sobrecorriente de campo

Captacion

RaNgo......cooviieiiiic e De 0,1 a 2,0 pu de la corriente nominal maxima de campo
Incremento .........ooovveeeeieiiiiii 0,1 ACC

Tiempo inverso

Rango de dial de tiempo................... 0,1a20

Incremento ..........eeeeeiiiiiiiiiiiiee 0,1

Retardo temporal definido

(2= 1 o o T 0,2a30s
Incremento .........coovvveeeiiiiiii 0,1s

Transductor de pérdida de aislamiento de campo

Retardo temporal

(2= 1 o o TS De0,0a99s
Incremento .........coovvveeeeeiiiiii, 0,1s

Proteccién por comprobacion de sincronia (25)

Diferencia de tension

Incremento .........ooovvveeeeiieiiie. 0,1°

DECS-450R Especificaciones
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Frecuencia de deslizamiento

Puesta en marcha

Nivel de arranque suave

RaNgo......ccooiiiiiii e 1a7.200s
Incremento ........oooueeveiiieeiiiieeeeee, 1s

Nivel de desactivacion de excitacion inicial de campo

RaANGO.....uiiiiiiiiiii 0 a 100% del voltaje nominal del generador
Incremento ........ooovvvvveiiiiiieiiiiieiene, 1%

Sincronizador automatico

Tipos de sincronizador-..................... Bucle con fase bloqueada, anticipatorio
Tipos de salida de contacto ............. Continuo y proporcional

Ventana de tension

Incremento ........coceeeiiieiiiiieeeeenn 0,1s

RaNQO......uuueiiiiiiiiiiiis De 0,1a600,0 s
Incremento ........cooovevviiieeiiiiieeeeee 0,1s

RaNgO....eeeiiieeee De 0,0 a 359,9°
Incremento .........oooevveeeeeiieiii. 0,1°

Especificaciones DECS-450R
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Nivel de igualacion del PT, del generador al bus
RaANGO.....uiiiiiiiiiii De 0 a 700%

Incremento ........coceevieviieiiiieeeeenn 0,001%

Igualacion de tension

Precision........cccccceeeeeiieiiiiiiiiens La tension de rms del Generador se iguala con la tensién rms del
bus dentro de un rango de +0,5% de la tension del generador.

Limitacion de sobreexcitacion de linea

Nivel de alta corriente

Captacion

RaNgo......ccooiiiiiii e De 0 ACC a 12.000 ACC
Incremento .........ocoevveeeeiiiiiiii 0,01 ACC

Hora

RaNQO......uuuiiiieiiiiiiii De0a240s

Incremento .........cooveieeeiieiiiii, 1s

Nivel de corriente media

Captacién

Rango.....ccccceveeiiiceee e De 0 ACC a 12.000 ACC
Incremento .........oooeveeeeiiiiiiii, 0,01 ACC

Hora

RaNgo......ccooiiiiiii e De0aZ240s

Incremento ........coooveeveiiieiiiiieeeee, 1s

Nivel de baja corriente
Captacion

RaNgo......cooviieiiiic e De 0 ACC a 12.000 ACC
Incremento .........ooovvveeeeeiiiiii 0,01 ACC

Limite de sobreexcitacion fuera de linea

Nivel de alta corriente

Captacion

Rango.....ccccceveeiiiceee e De 0 ACC a 12.000 ACC
Incremento .........oooeveeeeeiiiiiii, 0,01 ACC

Hora

RaNgo......cooviieiiiic e De0aZ240s

Incremento ........coouveeieiiiiiiiiieeeee, 1s

Nivel de baja corriente

Captacion

DECS-450R Especificaciones
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Limitacién de subexcitacion (UEL)

9610072990

La UEL se implementa a través de una curva UEL generada internamente o una curva UEL de cinco
puntos, definida por el usuario. La curva generada internamente se basa en el limite deseado de
potencia reactiva a potencia real cero con respecto al régimen de tensién y corriente del generador.

Potencia reactiva

Limitacién de corriente del estator (SCL)

Nivel alto de SCL

Captacién

Rango.....ccccceveeiiiceee e De 0 a 66000 ACC
Incremento .........coovvveeeiiieiii. 0,1 ACC

Hora

RanNgo: ... De0aZ240s
Incremento: ........oooevveieeiiiii 0,1s

Bajo nivel de SCL

Captacién

Limitacion de subfrecuencia

Subfrecuencia

Frecuencia de corte

RaNQO......uuueiiiiiiiiiiiis 15 Hza 90 Hz
Incremento ..........covcieeeiieiiiii, 0,1Hz
Pendiente

= T [0 DeOa3
Incremento .........coovvveeeeeiiiiii. 0,01

Voltios por hercio

V/Hz Alto
RaNgo......cooviieiiiic e De1a3
Incremento .........ooovvveeeeiieiiie. 0,01

Especificaciones
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Limitacion de var

Punto de ajuste
RaNgo......ccooiiiiiii e De 0 a 200%
Incremento .........ooovvveeeeiieiiii, 0,1%
Retardo

RaNQO......uuueiiiiiiiiiiiis 0a300s
Incremento .........cooveieeeiieiiiii, 0,1s

Grabacion de secuencia de eventos (SER)

La SER escanea mas de 400 parametros en intervalos de cuatro milisegundos y registra cualquier
cambios de estado (eventos) en un registro de hasta 2.047 eventos.

Registro de datos

Estos registros constan de hasta seis parametros seleccionables por el usuario con hasta 1.200 puntos
de datos por parametro; se guardan en el Formato comun estandar para Intercambio de datos
transitorios (COMTRADE) de la norma IEEE.

Entorno

Temperatura

Rango de operacion..............cc......... De —40 a +60°C (—40 a +140°F)

Rango de almacenamiento .............. De —40 a +85°C (—40 a +185°F)

Humedad

IEC 60068-2-78.......cceviveeeeeiieaenee Probado a 40°C y 93% de humedad relativa

Niebla salina
IEC 60068-2-11

Tipos de pruebas

Choque

IEC 60255-21-2 Clase 1
Vibracion

IEC 60255-21-2 Clase 1

Impulso
IEC 60255-5

Transitorios
IEC 61000-4-4
IEEE C37.90.1

Descarga estatica
IEC 61000-4-2

DECS-450R Especificaciones
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Interferencia de radio

El tipo se prueba con un transceptor manual de 5W que opera en frecuencias aleatorias centradas
alrededor de 144 MHz y 440 MHz y con la antena ubicada a menos de 150 mm (6 pulgadas) del
dispositivo, tanto en plano vertical como horizontal.

Prueba de vida util altamente acelerada (HALT)

Basler Electric emplea la prueba HALT para asegurarse de que sus productos brindaran al usuario
muchos afos de servicio confiable. La prueba HALT somete al dispositivo a extremos de temperatura,
choque y vibracion para simular varios afios de funcionamiento, pero en un periodo mucho mas
reducido. Con esta prueba, Basler Electric puede evaluar todos los elementos posibles del disefio que
podrian prolongar la vida util de este dispositivo. Como ejemplo, algunas de las extremas condiciones de
prueba a las que se sometié el DECS-450R incluyen pruebas de temperatura (en un rango de —100 a
+120°C (—148 a +248°F)), pruebas de vibracion (de 5 a 50 G, a +20°C (68°F)) y a pruebas de
temperatura/vibracién (probadas a 50 G en un rango de temperaturas de —95 a +115°C (-139 a
+239°F)). Las pruebas combinadas de temperatura y vibracion en estos extremos demuestran que se
espera que el DECS-450R brinde un funcionamiento a largo plazo en un entorno exigente. Tenga en
cuenta que los extremos de vibracién y temperatura detallados en este parrafo son especificos de la
prueba HALT y no reflejan los niveles de funcionamiento recomendados.

Especificaciones fisicas

Dimensiones ........cccccvvveeivieiniennnnnnns Consulte la seccién Montaje.
PESO ...t 4,4 kg (9,6 Ib)

Certificaciones y normas reglamentarias

Reconocimiento maritimo
Reconocida por la norma IACS UR (seccién E10) por American Bureau of Shipping (ABS).

Para obtener informacion sobre el certificado actual, consulte www.basler.com.

Certificacion de UL

Este producto es un Componente reconocido (cURus) que abarca los EE.UU. y Canada.
Archivo de UL (E97035-FPTM2/FPTMS8)
Normas utilizadas para la evaluacion:

e ANSI/CAN/UL/ULC 6200:2019 - Norma para controladores para ser usados en la Generacion de
energia, Primera edicion del 31 de mayo de 2019

Cumplimiento CE y UKCA

Este producto ha sido evaluado y cumple con los requisitos esenciales pertinentes establecidos por la
legislacion de la UE y el Parlamento del Reino Unido.

Directivas de la CE

LVD oo 2014/35/EU

EMC oo 2014/30/EU
ROHS2....oee s 2011/65/UE, modificada por (UE) 2015/863
Estandares designados del Reino Unido

LVD e S12016/1101

EMC e S12016.1091
ROHS2....o S12012.3032 as amended by Sl 2019/492

Especificaciones DECS-450R
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Este producto cumple con las siguientes normas armonizadas:

o |EC62477-1:2016 Ed. 1.0 y BS EN 62477-1:2012/A11:2014, Requisitos de seguridad para sistemas
y equipos convertidores electronicos de potencia, Parte 1: Generalidades

e |EC 61000-6-2:2016 Ed. 3.0 y BS EN 61000-6-2:2005/AC:2005, Compatibilidad electromagnética
(EMC) - Parte 6-2: Normas genéricas - inmunidad para entornos industriales

e |EC 61000-6-4:2018 Ed. 3.0 y BS EN 61000-6-4:2007/A1:2011, Compatibilidad electromagnética
(EMC) - Parte 6-4: Normas genéricas - Norma de emision para entornos industriales

e |EC 63000:2016 Ed. 1.0 y BS EN 63000:2018, Documentacion técnica para la evaluacion de
productos eléctricos y electronicos con respecto a la restriccion de sustancias peligrosas

e |EC 62474:2018 Ed. 2.0, Declaracion de materiales para productos de y para la industria
electrotécnica

La seccion de Conexiones tipicas en este manual contiene instrucciones especificas de instalacioén para
cumplir los requisitos de EMC (Compatibilidad electromagnética).

RoHS De China

La siguiente tabla sirve como declaracion de sustancias peligrosas para China de acuerdo con la norma
SJ /T 11364-2014 de la Republica Popular China. El EFUP (Periodo de uso respetuoso con el medio
ambiente) para este producto es de 40 afos.

PRODUCTO: |DECS-450R
BEYR
Sustancias peligrosas
PR | WEZRETR | WEZ | PBERZH
Rk — fis Rig— B-R
it - ZR_KB | THES |Butibencilftalato| B8 [
— _ NS RECE | polibromado | Ftalato (BBP) Ftalato |Ftalato de
FEAH " X i Cromo Bifenilos Eteres de de de bis(2- | diisobutilo
Nombre de la | Dirigir | Mercurio | Cadmio | hexavalente | polibromados |  difenilo | dibutilo eilhexilo)| (DIBP)
pieza (Pb)| (Hg) (Cd) (Crb) (PB) (PBDE) | (DBP) (BEHP)
EEEH
Partes de o} o} 0} 0} (0] (0] (0] O (o] O
metal
EX A
il o} o} o} o} o} o} o} o} o} o}
Polimeros
EE?FZDDE_] X O (0] (0] (0] O O O O O
Electronica
B4 EIER
"
X O (0] (0] (0] O O O O O
Cables y
accesorios de
interconexion
YA
Material de o 0 o o o 0 0 0 0 o
aislamiento

ARIEIKIE SI/T11364 HIFLELRE -
O: RNZBAEYREZEMGFAIAEEM KPS 8197 GB/T 26572 MERREBZKLLT -
X: RRZBAEYREVEZBENE—IGRMBE DS EBE GB/T 26572 NERIREEK -

Este formulario fue elaborado de acuerdo a lo establecido en la norma SJ/T11364.

O: Indica que el contenido de sustancias peligrosas en todos los materiales homogéneos de esta parte esta por debajo del limite
especificado en la norma GB/T 26252.

X: Indica que el contenido de sustancias peligrosas en al menos uno de los materiales homogéneos de esta parte supera el
limite especificado en la norma GB/T 26572.
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28 » Herramienta Cargadora de ajustes
BESTCOMSPIus®

Introduccion

La Herramienta Cargadora de ajustes de BESTCOMSPIus® es una aplicacion de software, que permite al
usuario subir instantaneamente la configuracion a Basler BESTCOMSPIus de productos compatibles
mediante el escaneo de un codigo de barras pre-registrado, que promueve la coherencia, reduce los
posibles errores y ahorra tiempo.

Configuracion

El software de la Herramienta Cargadora de ajustes BESTCOMSPIus y un lector de cédigo de barras
(adquirido por separado) deben estar instalados en la misma PC.

Instalacion de la Herramienta Cargadora de ajustes de BESTCOMSPIus

Recomendaciones del sistema

BESTCOMSPIus funciona con sistemas que utilizan Windows 7 SP1, Windows 8.1, Windows 10 version
1607 (actualizacién de aniversario) o posterior y Windows® 11. La Herramienta Cargadora de ajustes
BESTCOMSPIus® viene incluida con el software BESTCOMSPIus. El software BESTCOMSPIus se basa
en Microsoft® .NET Framework. La utileria de instalacion que instala BESTCOMSPIus en su PC también
instala la Herramienta Cargadora de ajustes de BESTCOMSPIus y la version requerida de .NET
Framework (si aun no esta instalado). Las recomendaciones de sistema para .NET Framework y
BESTCOMSPIus se enumeran en Tabla 28-1.

Tabla 28-1. Recomendaciones del sistema para BESTCOMSP/us y .NET Framework

Tipo de sistema | Componente | Recomendacion

32/64 bits Procesador 2,0 GHz
32/64 bits RAM 1 GB (minimo), 2 GB (recomendado)
32/64 bits Disco duro 200 MB (si .NET Framework ya esta instalado en su PC)

4,5 GB (si .NET Framework aun no esté instalado en su PC)

4,5 GB (si .NET Framework aun no esta instalado en su PC)

Para instalar y ejecutar BESTCOMSPIus, el usuario de Windows debe tener derechos de Administrador.

Instalacion

Nota

No conecte un cable USB hasta que finalice correctamente la
configuracién. Si conecta un cable USB antes de que finalice la
configuracién, pueden ocasionarse errores.

1. Descargue BESTCOMSPIus de www.basler.com.

2. Haga clic en el boton de instalacion de BESTCOMSPIus. La utilidad de instalacion instala
BESTCOMSPIus, .NET Framework (si aun no esta instalado), el controlador USB y la herramienta de
carga de configuracion en su PC.

Cuando se completa la instalacion de BESTCOMSPIus, se agrega una carpeta Basler Electric al menu
de programas de Windows. Se puede acceder a esta carpeta haciendo clic en el botdn Inicio de

DECS-450R Herramienta Cargadora de ajustes BESTCOMSPlus
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Windows y luego accediendo a la carpeta Basler Electric dentro del menu Programas. La carpeta Basler
Electric contiene un icono que inicia la Herramienta Cargadora de ajustes BESTCOMSPlus.

Lector de codigos de barras y cédigos de barras

La Herramienta Cargadora de ajustes BESTCOMSP/us® es compatible con lectores de codigos de barras
que se ajustan a las especificaciones UnifiedPOS. Los lectores de codigos de barras y las etiquetas de
cédigos de barras no se suministran y deben adquirirse por separado. Para obtener instrucciones de
instalacion, consulte la documentacion del lector de cédigos de barras.

Puede utilizarse cualquier codigo de barras compatible con su lector de codigo de barras.

BESTCOMSPIus® Configuracién de la Herramienta Cargadora de
ajustes

Los ajustes de la Herramienta Cargadora de ajustes BESTCOMSPIus se encuentran en dos pantallas
principales, Tabla Cargadora y Configuracién. Tabla cargadora contiene opciones de administracion para
los archivos de ajustes del producto y sus codigos de barras asociados. La pantalla Configuraciéon
contiene opciones especificas del producto para el comportamiento predeterminado de la Herramienta
Cargadora de ajustes BESTCOMSPIus. En los parrafos que figuran a continuacion se describiran estos
ajustes.

Tabla cargadora

Una entrada, o fila, en la Tabla cargadora contiene todos los daos necesarios para asociar un archivo de
ajustes de producto con un cédigo de barras. Se pueden agregar nuevas entradas. Las entradas
existentes se pueden editar, eliminar y actualizar a un producto Basler.

BESTCOMSPlus® Settings Loader Tool

o The BESTCOMSPlus Settings Loader Tool contains a library of pre-configured settings files that can
T be uploaded to any available device.
o
m

Enter text to search... - Clear
Marne « Type Barcode File
Sample Settings 1 DGC-2020... 0001 DGC-2020HD Settings 1.bste
Sample Settings 2 BE1-11 0002 BE1-11 Settings 1.bstx
Sample Settings 3 DECS-250 0003 DECS-250 Settings 1.bstx
Sample Settings 4 DGC-2020... 0004 DGC-2020HD Settings 2.bstx
Sample Settings 3 BE1-11 0005 BET1-11 Settings 2.bstx
Sample Settings 6 DECS-250 0006 DECS5-250 Settings 2.bstx

Add || Edit || Delete || Upload |

Configure ] [Select Language Close

Figura 28-1. Tabla cargadora

Herramienta Cargadora de ajustes BESTCOMSPIus DECS-450R
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Escaneo de los codigos de barras

Coloque el cursor en el campo de texto, que se encuentra en la parte superior de la pantalla Tabla
cargadora, y escanee un cédigo de barras. Si la accion se realiza con éxito, los digitos que forman parte
del cédigo de barras apareceran en el campo de texto. La Herramienta Cargadora de ajustes
BESTCOMSPIus busca automaticamente este cédigo de barras entre las entradas de la Tabla del
cargador y muestra la entrada coincidente. Haga clic en Borrar para eliminar los digitos del campo de
texto.

Agregado de una entrada

Haga clic en Agregar para crear una entrada. La Herramienta Cargadora de ajustes BESTCOMSP/us®:
Aparece el cuadro de dialogo Agregar dispositivo (Figura 28-2).

BESTCOMSPlus® Settings Loader Tool: Add Device

i Loader tool device configuration:

Name:

Type: DECS-250 -

UPC Barcode:

Location:

FileMame:

*All fields required 0K

Figura 28-2. Pantalla agregar dispositivo

Introduzca el nombre de la entrada en el campo Nombre. Aparece en la primera columna de la Tabla
cargadora.

Seleccione el tipo de producto del menu desplegable Tipo. Aparece en la segunda columna de la Tabla
cargadora.

Introduzca el cédigo de barras de la entrada en el campo Cdédigo de barras UPC colocando el cursor en
el campo Cadigo de barras UPC y escaneando el codigo de barras.

Para seleccionar el archivo de ajustes de producto para la entrada, haga clic en el botén (...) examinar
en el campo Ubicacion. Utilice los métodos estandares de Windows para desplazarse hasta el archivo de
ajustes de producto deseado y haga clic en Abrir. Asegurese de que el tipo de producto seleccionado del
campo Tipo coincida con el archivo de ajustes de producto especificado en el campo Ubicacion.

Haga clic en Aceptar cuando haya finalizado.

Editar una entrada

Para Editar una entrada existente, seleccione la entrada en la Tabla cargadora y haga clic en Editar.

La Herramienta Cargadora de ajustes BESTCOMSPIus: Aparece el cuadro de dialogo Editar dispositivo.
Las opciones son idénticas a las del cuadro de dialogo Agregar dispositivo. Cuando se hayan realizado
los cambios deseados, haga clic en OK.

Eliminar una entrada

Para eliminar una entrada de la Tabla cargadora, seleccione la entrada y haga clic en el botén Eliminar.
Aparecera un mensaje que le dara la opcién de confirmar o cancelar la eliminacion.

Carga de una entrada

Seleccione una entrada y haga clic en Cargar. Aparece un cuadro de dialogo que brinda opciones de
conexion para el tipo de dispositivo adecuado. Para obtener informacion de conexién detallada, consulte
el manual de instrucciones del producto Basler. Una vez que se establezca una conexion, los ajustes de
producto asociados con la entrada se cargaran.

DECS-450R Herramienta Cargadora de ajustes BESTCOMSPlus
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Ajustes de la configuraciéon

Para los ajustes de configuracion, haga clic en el botéon Configurar en la parte inferior de la Tabla
cargadora. Las pestanas del producto que aparecen en la parte izquierda representan los productos
Basler compatibles. Cada pestana de producto incluye pestanas para Archivos de ajustes y Opciones de
conexién. Las opciones de estas pestafas se describen a continuacion.

Opciones de archivos de ajustes

Usar ruta guardada: cuando esta habilitada, la ruta especificada en la entrada de la Tabla cargadora se
utiliza al cargar el archivo de ajustes.

Unica carpeta: Cuando esta habilitada, especifica una Unica carpeta que contiene todos los archivos de
ajustes para el producto. EI nombre de archivo de Windows especificado en el campo Ubicacion de la
entrada de la Tabla cargadora se busca en la ubicacién de la Unica carpeta. Por ejemplo, todos los
archivos de ajustes de un producto se encuentran en in “C:\files”. EI campo Ubicacién en la entrada de la
Tabla cargadora para un dispositivo contiene “C:\documents\settings\DECS-250 Settings.bstx”. La
Herramienta Cargadora de ajustes BESTCOMSP/us busca en "C:\files" el archivo denominado
"DECS-250 Settings.bstx".

Adjuntar cédigo de barras a la ubicacién: Cuando estd habilitada, el codigo de barras se adjunta a la
ubicacion especificada al cargar el archivo de ajustes. Por ejemplo, una entrada con el cédigo de barras
“0002” se encuentra en C:\files\0002 y una entrada con el cddigo de barras “0003” se encuentra en
C:\files\0003.

Inicio de sesion: Si se especifican el nombre de usuario y la contrasefia, no se le solicitaran
credenciales cuando sea necesario.

Guardar después de cargar: Después de cargar un archivo de ajustes, los ajustes se descargan del
dispositivo conectado y se guardan en la ubicacién especificada, cuando esta opcion esta habilitada.

Cargar seguridad: Cuando esta habilitada, los ajustes de seguridad almacenan en el archivo de ajustes
se cargan en el dispositivo. Se solicitaran credenciales si ain no se han especificado.

La Figura 28-3 ilustra la pestafia Archivos de ajustes.

Herramienta Cargadora de ajustes BESTCOMSPIus DECS-450R
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Cenfiguration

Setting Files  Connection Options

BE1-11
Setting Files
DECS-150
(@) Use saved path Logen
DECS-250 -
() Single folder User Name | |
DECS-450 () Append bar-code to location Password | |
DGC-2020
7 .
DGC-2020E5 Show Warnings
Lecation
DGC-2020HD
IEM-2020
Load Share Module Save After Upload
RTD Module [ Enable Same location as upload
Single folder
Append bar-code to location
Lacation

Upload Security
["] Enable

User Name

Password

o | [Gowa]

Figura 28-3. Configuracion, Pestaina archivos de ajustes

Opciones de conexion

Las opciones de conexién constan de tres selecciones descritas a continuacién. Para obtener
informacion de conexion detallada, consulte el manual de instrucciones del producto Basler.

Solicitar conexién siempre: Cuando esta habilitada, aparece un cuadro de dialogo que brinda opciones
de conexion para el tipo de dispositivo adecuado cada vez que intenta realizarse una conexion.

Conexion Ethernet: Cuando esta habilitada, la Herramienta Cargadora de ajustes BESTCOMSPIus
intenta conectarse automaticamente a la direccion IP especificada antes de cargar la configuracion.

Conexion USB: Cuando esta habilitada, la Herramienta Cargadora de ajustes BESTCOMSP/us® intenta
conectarse automaticamente al dispositivo a través del puerto USB antes de cargar la configuracion.

La Figura 28-4 ilustra la pestafia Opciones de conexion.

DECS-450R Herramienta Cargadora de ajustes BESTCOMSPlus
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Cenfiguration

BE1-11 Setting Files Connection Options

Default Connection Method

DECS-150

(®) Always prompt for connection
DECS-250

(O Ethernet Connection [IP (Address : Port)]
DECS-450

0 0 0 0 2102

DGC-2020
DGEC-2020E5 (O USB Connection
DGC-2020HD

|IEM-2020

Load Share Module

RTD Medule

Garce

Figura 28-4. Configuracion, Pestaifa opciones de conexion

Funcionamiento general

Los pasos que se enumeran a continuacion se proporcionan como una guia general para la forma de
operar la Herramienta Cargadora de ajustes BESTCOMSP/us cuando se completa la configuracion inicial
y los archivos de configuracion estan asociados con los cédigos de barras.

1. Encienda el dispositivo que recibira las nuevas configuraciones. Asegurese de que se han realizado
las conexiones de comunicacion adecuadas entre el dispositivo y la PC que ejecuta la Herramienta
Cargadora de ajustes BESTCOMSPlus.

Ejecute la Herramienta Cargadora de ajustes BESTCOMSP/us.
Coloque el cursor en la barra de busqueda.

Escanee el codigo de barras.

El archivo de ajustes se resalta automaticamente y se aisla en la tabla.

Haga clic en Cargar.

N o o bk~ D

La Herramienta Cargadora de ajustes BESTCOMSPIus se conecta automaticamente al dispositivo y
carga la configuracién. La conexion del dispositivo es automatica a menos que esté habilitada la
opcion "Solicitar siempre la conexion".

Herramienta Cargadora de ajustes BESTCOMSPIus DECS-450R
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