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INTRODUCCION

Este manual de instrucciones proporciona informacion sobre el funcionamiento e instalacién del Médulo
Motor Industrial IEM-2020. Para lograr esto, se provee la siguiente informacién:

e Informacién General y Especificaciones e CEM-2020 (M6dulo de Expansion de

e Controles e Indicadores Contactos)

«  Descripcién Funcional e AEM-2020 (Modulo de Expansién
Analdgico)

e Operacion de la Interfaz Grafica de Usuario L
P e Comunicacién Modbus®

e Instalacion

. L e Archivos de Biblioteca Légica
e Configuracion

e Cadigos de Falla MTU

e Mantenimiento y Solucién de Problemas « Tratamiento de Escape

e LSM-2020 (Médulo de Reparto de Carga)

iADVERTENCIA!

Para evitar lesiones personales o dafios al equipo, solo personal calificado
debe realizar los procedimientos en este manual.

NOTAS
Verifique la Ultima version de este manual de instruccién en www.basler.com.

Los moédulos IEM-2020 se montan utilizando los cuatro tacos 10-24 y las
tuercas autoblocantes provistas. La no utilizacion de las adecuadas tuercas
autoblocantes 10-24 puede dafiar los tacos y/o asegurar inapropiadamente al
IEM-2020.

Asegurese de que el controlador esta conectado a la tierra por medio de un
cable de cobre 12 AWG como minimo, en el borne de puesta a tierra de la
parte posterior de la unidad. Cuando el controlador esta configurado en un
sistema con otros dispositivos, se recomienda utilizar un cable diferente para
cada unidad hasta el bus de tierra.

El IEM-2020 utiliza clave de proteccion para resguardar contra cambios no
autorizados de los ajustes del IEM-2020. Las instrucciones para cambiar las
claves son provistas en la Seccion 4, Programa BESTCOMSPIus, Ajustes
Generales, Configuracion Dispositivo de Seguridad. Las claves por defecto se
listan debajo.

e Acceso nivel OEM: OEM
e Acceso nivel ajustes: SET
e Acceso nivel operador: OP
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CAJAS DE DEFINICIONES

ADVERTENCIA

Una caja de advertencia indica una potencial situacion amenazante que

podria resultar en muerte o lesion.

PRECAUCION

Una caja de advertencia indica una potencial situacion amenazante que

podria resultar en dafio del equipo o de la propiedad.

NOTA
Una caja de notas proporciona informacion (til.
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Descargo de responsabilidad y garantia

Basler Electric ofrece enlaces a sitios web de terceros y referencia de productos y servicios de
terceros para su comodidad en la localizacion de informacién, productos y servicios para nuestros
usuarios. La existencia de estos enlaces y referencias no debe interpretarse como una aprobacién de
Basler Electric de los contenidos de cualquiera de estos sitios de terceros, productos o servicios.
BASLER ELECTRIC NO ESTABLECE GARANTIA EXPRESA, IMPLICITA O LEGAL, INCLUYENDO
PERO NO LIMITADO A LA COMERCIALIZACION, ADECUACION PARA UN PROPOSITO
PARTICULAR, GARANTIA DE NO VIOLACION O SIMILARES, O GARANTIA DE TITULO. Basler
Electric no hace ninguna representacion de la ausencia de virus informaticos o de la exactitud de la
informaciéon y / o la calidad de los productos o servicios proporcionados por estos productos de
referencia o anunciados en sitios web de terceros. Basler Electric se exime, en la maxima medida
permitida por la ley aplicable, de cualquier y toda responsabilidad por cualquier reclamo o dafio
que pueda surgir como consecuencia del uso de cualquier producto o servicios ofrecido o de
los sitios web que son mantenidos o prestados por terceros y / o relacionado con el sitio Web
de BaslerElectric. Basler Electric advierte a los visitantes del sitio que los enlaces a sitios web no
controlados por Basler Electric no estan sujetos a la naotificacion de privacidad asociada con el sitio
Web de Basler Electric y, por lo tanto, aconsejamos leer las politicas de privacidad de los sitios de
terceros a los que se accede a través de este sitio.

Basler Electric no asume ninguna responsabilidad con respecto al cumplimiento o incumplimiento de
cédigos nacionales, locales, o cualquier otro codigo aplicable. Este manual sirve como material de
referencia y es indispensable que se comprenda bien su contenido antes de efectuar cualquier
procedimiento de instalacién, operaciébn o mantenimiento.

Para términos de servicios relacionados a este producto y software, vea el documento Términos
Comerciales de Productos y Servicios disponible en www.basler.com/terms.

Esta publicacion contiene informacion confidencial de Basler Electric Company, una empresa de
lllinois, EE. UU. Se presta para uso confidencial, sujeto a devolucion a peticion y con la aceptacion
mutua de que no se puede utilizar de ninguna manera que sea perjudicial para los intereses de Basler
Electric Company, y se utiliza exclusivamente para los fines previstos.

El presente manual no pretende cubrir todos los aspectos y variantes del equipo, ni suministrar datos
que abarquen todas las eventualidades posibles relativas a su instalacion u operacién. La
disponibilidad y el disefio de las funcionalidades y opciones pueden modificarse sin aviso previo. Para
mas informacion, contactese con Basler Electric.

La version en idioma inglés de este manual es la Unica version aprobada.

Basler Electric
12570 State Route 143
Highland IL 62249-1074 USA
http://www.basler.com, info@basler.com
TEL +1 618.654.2341 FAX +1 618.654.2351
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HISTORIAL DE REVISIONES

La siguiente informacion proporciona un resumen histérico de los cambios realizados a este manual
(9441072990), Software BESTCOMSPIus, paquete de Firmware, y hardware del IEM-2020-

Revision y Fecha del

Manual Cambio

C, 06/17 e Se actualizaron las certificaciones de UL y CSA para IEM-2020,
LSM-2020, AEM-2020 y CEM-2020.

e Seretiré el cumplimiento de CE de IEM-2020 y LSM-2020.

e Se agrego el cumplimiento de UE para IEM-2020 y LSM-2020.

e Se agrego la marca EAC para IEM-2020, LSM-2020, CEM-2020 y
AEM-2020.

e Declaracién agregada de precaucion acerca de la memoria no volatil.

e Se agrego la descripcion de LED de estado en las secciones de
LSM-2020, CEM-2020 y AEM-2020.

e Se agregaron descripciones para los registros 45004, 45106 y 45168
de Modbus.

B, 02/14 e Los médulos externos (AEM-2020, CEM-2020 y LSM-2020) ahora
tienen terminales de comunicacion recubiertos en oro para ofrecer
mayor integridad de la sefal.

e Se elimind la informacion de registro del producto.
e Ediciones menores del texto

A, 07/12 e Revisado para admitir la versién 1.01.02 del paquete firmware (ver
historial de version del paquete firmware).

e Revisado para admitir las versiones 2.12.01, 2.11.02, 2.11.01,
2.11.01, 2.10.02, 2.08.01 y 2.07.01 del BESTCOMSPIus (Ver historial
de revision BESTCOMSPIus)

—, 01/10 e Publicacion inicial

Version y Fecha del

BESTCOMSPlus® Cambio
3.17.00, 05/17 e Publicacién de mantenimiento (cambios del DGC-2020HD, BE1-11y
DECS-250)
3.15.00, 09/16 e Publicacién de mantenimiento (cambios del DGC-2020HD)
3.14.00, 07/16 e Publicacién de mantenimiento (lanzamiento de DECS-250E, cambios
a DECS-150 y BE1-11)
3.12.00, 03/16 e Se realizaron cambios para mantener el botén Simulador fuera de

linea habilitado después de enviar los ajustes al dispositivo.
e Se agrego la compatibilidad con Windows® 10

3.11.00, 11/15 e Publicaciéon de mantenimiento (cambios a BE1-11)
3.10.00, 06/15 e Publicacién de mantenimiento (publicacion de DECS-150)
3.09.00, 04/15 e Publicacién de mantenimiento (cambios del DGC-2020HD)
3.08.02, 02/15 e Publicacién de mantenimiento (cambios del DGC-2020HD)
3.08.00, 02/15 e Publicacién de mantenimiento (cambios del DECS-250)
3.07.03, 01/15 e Publicacién de mantenimiento (cambios del DECS-250)
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Versién y Fecha del
BESTCOMSPIlus®

Cambio

3.07.00, 10/14

Se agregaron las pantallas Reparto de carga y Diagnéstico de
control.

Se cambid para permitir que se abra la pantalla Medicién de estado
antes de realizar una conexion.

Se retiraron los resultados duplicados en la lista de descubrimientos
del dispositivo.

Mejoras al directorio de dispositivos en la pantalla de Conexién.

Se cambid la manera en que se informa el nimero del modelo LSM-
2020 en la pantalla Informacion del dispositivo.

Se cambié para permitir que haya una coma en la ID del dispositivo.

Se cambié para anunciar un mensaje de falla de conexién cuando un
dispositivo no esté presente en un puerto seleccionado.

Se mejoraron las indicaciones para guardar los ajustes al escoger
cerrar todas las vistas abiertas.

Se cambié para ocultar los ajustes de seguridad del LSM-2020
cuando se abre un archivo de ajustes.

Se cambié para permitir que el botdn del medio del ratén cerrara la
vista de seguridad.

Se mejoré la visualizacion de las corrientes de entradas analdgicas
sin procesar.

Se cambid para que los LED de status de BESTlogicPlus reportaran
todos los errores Igicos.

3.06.00, 04/14

Publicaciéon de mantenimiento (cambios a BE1-11)

3.05.03, 03/14

Publicacidon de mantenimiento (cambios del DECS-250N)

3.05.02, 12/13

Publicacién sobre mantenimiento

3.04.00, 08/13

Publicacién sobre mantenimiento

3.03.03, 08/13

Se actualiz6 para compatibilidad con la versién del paquete de
firmware 1.01.04 (consulte el historial de versiones de paquetes de
firmware).

3.03.00, 07/13

Publicacién sobre mantenimiento

3.02.00, 02/13

Publicacién sobre mantenimiento

3.01.01, 11/12

Publicacién sobre mantenimiento

3.00.02, 09/12

Publicacién sobre mantenimiento

2.14.00, 07/12

Publicacién sobre mantenimiento

2.13.00, 04/12

Actualizado para admitir version 1.01.02 del paquete de firmware (ver
historial de version del paquete firmware).

2.11.02, 12/11

Capacidad agregada de deshabilitar ajustes descargados luego de
reconectar o conexion inicial en Propiedades Avanzadas en la
pantalla Conexiones IEM-2020.

Archivos de trabajo mejorados.

2.11.01, 11/11

Impresiones de archivos de ajustes mejorados.

Vi
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Versién y Fecha del
BESTCOMSPIlus®

Cambio

2.10.02, 06/11

Capacidad agregada de seleccionar qué datos se van a
visualizar/exportar de la Medicién de Vista Previa y botones de
Medicion de Configuracion.

Capacidad agregada de ahorrar espacio de trabajo

Capacidad agregada de auto-reconectarse cuando se pierde la
conexion.

Capacidad agregada de cerrar mdltiples vistas
BESTLogicPlus mejorado.

2.08.01, 10/10

Légica de fuera de pagina mejorada.

2.08.00, 08/10

Cambia invisible al usuario

2.07.03, 06/10

Cambia invisible al usuario

2.07.01, 03/10

Windows® 7 de compatibilidad de 64 bits agregada y compatibilidad
Windows 2000 eliminada.

2.06.02, 01/10

Publicacién inicial

Versién y Fecha del
Paquete Firmware

Cambio

1.01.04, 08/13

Se corrigio un error que revertia los ajustes a los valores
predeterminados al desconectar la energia mientras se guardaba el
estado del sistema.

Se corrigio un error que no permitia que el IEM-2020 se detuviera en
modo AUTO (Automatico) al desconectar el ATS o en modo OFF
(Apagado) (solo unidades con Bus CAN).

1.01.02, 04/12

Apoyo para entradas analdgicas locales agregado.

Perfil RPM agregado

Capacidad de lazo PID agregado para controlar parametros medidos.
Peticion RPM agregada sobre CANBus.

Temporizador de siete dias agregado.

Aumento/disminucién agregado a través del panel frontal HMI.
Configuracion de modem agregada a través del panel frontal HMI.
Proteccién programable mejorada.

Visualizacion de HMI y Medicion mejorada.

Soporte ECU mejorado.

J1939 mejorado.

1.00.00, 11/09

Publicacién inicial

Revisién y Fecha del

Hardware Cambio

IEM-2020

G, 02/17 Nuevo gabinete.

F, 07/15 Se mejor6 la membrana.

E, 08/13 Se actualizo para compatibilidad con la versién del paquete de
firmware 1.01.04 (consulte el historial de versiones de paquetes de
firmware).

D, 07/13 La nueva carcasa del panel frontal ahora aloja correctamente los
cables del calentador de LCD.

C, 06/13 Nueva carcasa del panel frontal.

9441072990 Rev C
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Revision y Fecha del
Hardware Cambio
IEM-2020
B, 07/12 e Entradas analégicas locales agregadas
A, 01/10 e Actualizacion de documentacion
—, 01/10 e Publicacion inicial

viii
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HISTORIAL INICIAL DETALLADO DE FIRMWARE

. . Moédulo de Reparto de Carga Modulo de Mddulo de
Médulo Motor Industrial (IEM-2020
Version ( ) (LSM-2020) Expansion de Expansion
Paquete o s Médulo de Idioma Flash Contacto Analégico
i Cédigo de Aplicacién Apl. CANbus. | Apl. Ethernet. (CEM-2020/H) (AEM-2020)
Version & PIN Versién & P/N | Idioma* | Version & P/IN | Version & P/N Version & P/IN Version & PIN
2.01.04
944&%%8&3_006 1.01.02 1.02.04 1.02.04 1.01.03 1.00.04
1.01.04 10104 04/18/12 E,C,S 03/29/12 03/29/12 03/29/12 03/29/12
08./13./13 9441001006 9417501018 9417501019 9421001013 9421103001
9441001007/-008
2.01.02
9441%%/;36112/_002 1.01.02 1.02.04 1.02.04 1.01.03 1.00.04
1.01.02 10102 04/17/12 E.CS 03/29/12 03/29/12 03/29/12 03/29/12
04/18./12 9441001006 9417501018 9417501019 9421001013 9421103001
9441001004/-005
1.00.00 1.00.00 1.00.05 1.00.05 1.01.00 1.00.01
1.00.00 11/09/09 11/05/09 E,C,S 12/09/08 12/09/08 12/09/08 12/09/08
9441001001 9441001003 9417501012 9417501013 9421001009 9421101009

* E = Inglés, C = Chino, S = Espafiol
Nota: Para un procedimiento de mejora de firmware, refiérase a la Seccién 4, BESTCOMSPIlus® Software.
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SECCION 1 ¢ INFORMACION GENERAL

Descripcion

El Médulo Motor Industrial IEM-2020 proporciona control integrado del motor, proteccion y medicién en un
paquete simple. La tecnologia basada en microprocesador permite mediciones exactas, ajuste de consigna
y funciones de temporizado. Los controles e indicadores del panel frontal habilitan el funcionamiento rapido
y simple del IEM-2020. El software de comunicacion de Basler Electric (BESTCOMSPIus®) permite a las
unidades ser personalizadas para cada aplicacion. Una pantalla de cristal liquido (LCD) de amplio rango
de temperatura con contraluz puede ser vista bajo un amplio rango de luces ambientales y condiciones de
temperatura.

Caracteristicas

Los Modulos de Motor Industrial IEM-2020 poseen las siguientes caracteristicas:
Control Local y Remoto de Motor

Entradas Analdgicas Locales

Proteccién de Motor

Envios Analégicos de Motor Programables

Comunicacion con la ECU mediante SAE J1939

16 Contactos de Entradas Programables

Légica Programable

RS485 Integrado (opcional)

Temporizadores

Maodulos adicionales disponibles para expandir las capacidades del IEM-2020

Funciones

Los modulos del IEM-2020 realizan las siguientes funciones:

Proteccién y Medicion de Motor

Las caracteristicas de proteccion de motor incluyen presion de aceite y monitoreo de la temperatura del
refrigerante, falla de lanzamiento, elementos de proteccion especifica de la ECU, e informes de
diagnéstico.

Los parametros medidos del motor incluyen presion del aceite, temperatura del refrigerante, voltaje de la
bateria, velocidad, nivel de combustible, nivel de refrigerante (desde el ECU), parametros especificos del
ECU y estadisticas de funcionamiento.

Registro de Eventos

Un registro de eventos mantiene un historial de eventos del sistema en la memoria no volatil. Hasta 30
tipos de eventos se mantienen y cada registro contiene una estampa de tiempo de la primera y Ultima
ocurrencia y el numero de apariciones de cada evento. Se registra un detalle de las 30 ocurrencias mas
recientes de cada tipo de evento. Asi, se registran detalles de hasta 900 eventos. Para obtener mas
informacion, véase la Seccién 3, Descripcién Funcional, Grabacién de Eventos.

Contactos de Entrada y Salida

Los médulos IEM-2020 poseen un contacto de entrada dedicado para parada de emergencia y 16 entradas
de contacto programables. Todas las entradas de contacto reconocen contactos secos. Las entradas
programables se pueden configurar para iniciar una pre-alarma o alarma. Una entrada programable puede
ser programada para recibir una entrada de un interruptor de transferencia automatica o anular alarmas y
funciones de proteccion del IEM-2020. A cada entrada programable se le puede asignar un nombre
definido por el usuario para su facil identificacién en la pantalla del panel frontal y en los registros de falla.

Los contactos de salida incluyen tres relés dedicados para energizar bujias de incandescencia de un motor,
solenoide de combustible, y solenoide de arranque. Otros cuatro contactos de salida programables por el
usuario son proporcionados si el nimero de estilo es xxAxxxxxx. Si el nUmero de estilo es XXBXXXxXX, se
proporcionan otros doce contactos de salida.
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Entradas de contacto y contactos de salida adicionales pueden agregarse con un CEM-2020 (Médulo de
Expansion de Contacto). Contactese con Basler Electric para obtener informacion sobre pedidos.

Entradas Analdgicas

El IEM-2020 proporciona una entrada de tensién de 0 a 10 Vcc y una entrada de corriente de 4 a 20 mAcc.
Cada entrada analdgica tiene un umbral por encima / debajo que se pueden configurar como solo estado,
alarma o pre-alarma. Cuando esta activada, una alarma de fuera de rango alerta al usuario de un cable de
entrada analdgico abierto o dafiado. El texto de la etiqueta de cada entrada analdgica se puede
personalizar. Las entradas analégicas se pueden incorporar en un esquema légico programable
BESTLogicPlus.

Otras entradas analdgicas se pueden acomodar con un AEM-2020 (Moédulo de Expansion Analdgico)
opcional. Péngase en contacto con Basler Electric para obtener informacion sobre pedidos.

Comunicacién

Las caracteristicas de comunicacion estandar del IEM-2020 incluyen un puerto USB estandar y una interfaz
SAE J1939. Las funciones de comunicacién opcionales incluyen un médem de marcado y un puerto de
comunicacion RS-485. EI BESTCOMSPIus puede comunicarse con el IEM-2020 a través de Ethernet por
un LSM-2020 (Médulo de Reparto de Carga) opcional. Contactese con Basler Electric para obtener
informacion sobre pedidos.

Puerto USB

Un puerto de comunicacion USB se puede utilizar con el software de BESTCOMSPIus para configurar
rapidamente al IEM-2020 con la configuracién deseada o recuperar valores de medicion y registro de
eventos.

Interfaz CAN Bus

Una interfaz de CAN Bus proporciona comunicacién de alta velocidad entre el IEM-2020 y la unidad de
control del motor (ECU) en un motor controlado electronicamente. Esta interfaz permite el acceso a la
presion del aceite, temperatura del refrigerante, y los datos de la velocidad del motor mediante la lectura
de estos parametros directamente de la ECU. Cuando estén disponibles, también se puede acceder a los
datos de diagndéstico del motor. La interfaz de CAN Bus admite los siguientes protocolos:

e Protocolo SAE J1939 - Los datos de presion del aceite, temperatura del refrigerante y velocidad
del motor se reciben de la ECU. Ademas, los DTC (Cédigos de Diagnostico de Problemas) ayudan
a diagnosticar cualquier falla relacionada con el motor o afines. Los DTC del motor se muestran
en el panel frontal del IEM-2020 y pueden obtenerse utilizando el programa BESTCOMSPIus.

e Protocolo MTU - Un IEM-2020 conectado a un motor equipado con motor MTU recibe de la ECU
los datos de presién de aceite, temperatura del refrigerante y velocidad del motor desde el
controlador del motor, junto con varias alarmas y pre-alarmas especificas del MTU. Ademas, el
IEM-2020 sigue y muestra los cédigos de error activos emitidos por el motor MTU del ECU.

Modem de Discado

El modem de discado opcional permite el control remoto, monitoreo y ajuste del IEM-2020. Cuando ocurre
una condicion de alarma o pre-alarma, el IEM-2020 puede marcar hasta cuatro nimeros de teléfono en
secuencia, hasta que se reciba una respuesta y la condicion es anunciada.

Puerto RS-485

Un puerto de comunicacion RS-485 opcional utiliza el protocolo de comunicacion Modbus® y permite
control y supervision remota del IEM-2020 en una red de encuestados.

AEM-2020 (Médulo de Expansion Analdgico)

El AEM-2020 opcional dispone de ocho entradas analdgicas remotas, ocho entradas remotas de RTD, dos
entradas remotas de termocupla, y cuatro salidas analogicas remotas al IEM-2020. EI AEM-2020 se
comunica con el IEM-2020 a través de una interfaz de CAN Bus. Refiérase a la Seccion 11, AEM-2020
(Médulo de Expansion Analdgico), para obtener mas informacion.

CEM-2020 (M6dulo de Expansién de Contactos)

El CEM-2020 opcional ofrece 10 entradas de contacto adicional, y 18 o 24 contactos de salida adicionales
(dependiendo del tipo de modulo) al IEM-2020. EI CEM-2020 se comunica con el IEM-2020 a través de
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una interfaz de CAN Bus. Refiérase a la Seccion 10, CEM-2020 (Médulo de Expansion de Contactos), para
obtener mas informacion.

LSM-2020 (Médulo de Reparto de Carga)

El LSM-2020 opcional, en conjunto con el IEM-2020 proporciona a LSM-2020 comunicacién a través de
un puerto Ethernet y proporciona acceso al IEM-2020 a través de Ethernet. Refiérase a la Seccién 9, LSM-
2020 (Modulo de Reparto de Carga), para mas informacion.

Numeros de Estilo y de Parte

NUumero de Estilo

Las ordenes estandar para los madulos IEM-2020 se identifican mediante un nimero de estilo que consiste
en una combinacion de letras y nimeros que definen las caracteristicas eléctricas del médulo y las
caracteristicas operativas. EI numero de modelo, junto con el nimero de estilo, describen las opciones
incluidas en un maédulo especifico. La Figure 1-1 muestra la tabla del nimero de estilo del IEM-2020.

NUMERO DE MODELO I UMERO DE ESTILO ]

[IEM—2020 | [N] w

Contactos de Salida Puerto Interno RS-485 Backup Bateria para Modem de Dlscado Calefactor LCD
Reloj de Tiempo Real

Entradas Analégicas

A) 7 contactos N) Ninguno

B) 15 contactos R) Puerto de
Comunicacion RS-485

N) Ninguno
M) Version US

P0066-44

Figura 1-1. Tabla de Estilo IEM-2020

Por ejemplo, si un nimero de estilo del IEM-2020 fuera ANBNBMNNH, el modulo tendria las siguientes
caracteristicas y caracteristicas de funcionamiento

A Una Entrada Analégica de Tension y una Entrada Analdgica de Corriente

B...... Tres contactos de salida con funcién determinada y 12 contactos de salida programables
N Sin Puerto de comunicacion N° RS-485

B...... Bateria de reserve para reloj de tiempo real durante perdidas de alimentacion de control
M......... Modem de discado interno—version US

H.... Calefactor LCD

Versiones Previas

Antes de julio de 2012, el IEM-2020 no estaba equipado con entradas analdgicas locales. El cuadro de
estilo en la Figura 1-2 identifica las caracteristicas y capacidades anteriores del IEM-2020. Todas las
referencias posteriores a entradas analégicas locales no se aplican.

. .
IEM-2020 N N B N N H

Contactos de salida Puerto Interno RS-485 Backup Bateria para . Modem de Calefactor LCD
Discado Interno

Reloj de Tiempo Real

A) 7 contactos N) Ninguno .
B) 15 contactos R) Puerto comunicacion N) Ninguno -
e bl M) Version US g

Figura 1-2. Tabla de Estilo para Versiones Previas del IEM-2020
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Todas las referencias posteriores a entradas analégicas locales no se aplican a estas versiones previas
del IEM-2020.

Especificaciones

Potencia Operativa

Nominal: 12 0 24 Vcc

Rango: 6 a 32 Vcc (Resiste el paso a través del lanzamiento hasta 6Vcc
durante 500 ms)

Terminales: 3 (+), 2 (-), 1 (carcaza a tierra)

Potencia de Consumo

Modo Dormir:  5W con todos los relés no energizados

Modo Operacién Normal: 7.9W - Modo Marcha, calefactor LCD apagado, 3 relés energizados

Modo Operacién Maxima: 14.2W - Modo Marcha, calefactor LCD encendido, 6 relés
energizados

Paso de la Bateria a Traves de
Resiste el pasaje a través del lanzamiento a 0 V durante 50 ms

Medicién de Contacto

Las entradas de medicién de contacto incluyen 1 entrada de parada de emergencia y 16 entradas
programables. Todas las entradas aceptan contactos secos.
Tiempo desde una aplicacion de entrada IEM-2020 a:

Cierre del motor a través de una alarma = 490 ms max

Cierre de un relé en plaqueta electrénica del IEM-2020 = 215 ms max

Cierre de un relé en plagqueta electronica de CEM-2020 = 400 ms max

Terminales
Parada de Emergencia: 46, 47

Programable

Entrada 1: 30,2
Entrada 2: 29,2
Entrada 3: 28,2
Entrada 4: 27,2
Entrada 5: 26,2
Entrada 6: 25,2
Entrada 7: 24, 2
Entrada 8: 23,2
Entrada 9: 22,2

Entrada 10: 21,2
Entrada 11: 20, 2
Entrada 12: 19, 2
Entrada 13: 18, 2
Entrada 14: 17,2
Entrada 15: 16, 2
Entrada 16: 15, 2

Entradas Sistema Motor

* Precisiones indicadas son susceptibles a la exactitud de los transmisores utilizados. Los valores dentro
de estos rangos se consideran “aceptables” y el IEM-2020 va a utilizarlos para los célculos y proteccion
apropiada. Los valores fuera de estos rangos se consideran “inaceptables” y el IEM-2020 comenzara a
registrar hacia una condicion de falla del transmisor.

Sensado Nivel Combustible

Rango de Resistencia: 5 to 280 Q nominal
Terminales: 9, 11 (emisor comun)

Sensado Temperatura Refrigerante
Rango de Resistencia: 5 to 3,100 Q nominal
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Terminales: 10, 11 (emisor comun)

Sensado Presion de Aceite

Rango de Resistencia: 5 to 250 Q nominal
Terminales: 8, 11 (emisor comun)

Sensado Velocidad Motor
Receptor Magnético

Rango Voltaje: 3 a 35V pico (6 a 70 V pico a pico)
Rango Frecuencia: 32 a 10,000 Hz
Terminales: 31(+),32(-)

Contactos de Salida

RELES PREARRANQUE, ARRANQUE y MARCHA
Carga: 30 Acc a 28 Vcc—cierre, apertura y mantenimiento

Relés Programables (12)

Carga: 2 Acc a 30 Vcc— cierre, apertura y mantenimiento
Terminales *

Salida 1: 52, 51 (comun)
Salida 2: 53, 51 (comun)
Salida 3: 54, 51 (comun)
Salida 4: 56, 55 (comun)
Salida 5: 57, 55 (comun)
Salida 6: 58, 55 (comun)
Salida 7: 60, 59 (comun)
Salida 8: 61, 59 (comun)
Salida 9: 62, 59 (comun)
Salida 10: 64, 63 (comun)
Salida 11: 65, 63 (comun)
Salida 12: 66, 63 (comun)

*  El nUmero de contactos de salida programables siempre esta determinado por el tipo de los contactos
de salida del numero de estilo del IEM-2020. Médulos de contactos de salida con la opcion A tienen 4
salidas programables (Salidas 1, 2, 3, y 4). Los médulos con contactos de salida de la opcién B tienen

12 salidas programables.

Los relés programables comparten los terminales comunes: Terminal 51 se utiliza para las salidas 1,
2y 3, terminal 55 se utiliza para las salidas 4, 5 y 6, terminal 59 se utiliza para las salidas 7, 8y 9, el

63 se utiliza para las salidas 10, 11y 12.

Entradas Analdgicas

Tension

Valor Nominal .........cccccoiviiiiiinnnnnnn. 0a 10 Vcc

(O T (o - NSRRI 300k Q minimo
TerminaleS.......ccccvveeeeee e, 43 (AIN V+) y 45 (AIN V-)
Corriente

Valor Nominal .........cccceevvieeniiiinnnenns 4 a 20 mAdc

(O T (o - NSRRI 89 Q maximo

Terminales ..., 35 (AIN 1+) y 37 (AIN I-)
Medicion

Presion de Aceite

Rango Medicién: 0 a 150 psi, 0 a 10.3 bar, 0 0 a 1,034 kPa
Exactitud: +3% de la indicacion actual o +2 psi 0 +0.12 bar, 0 +12 kPa (sujeto a la

exactitud del transmisor)
Resoluciéon Pantalla: 1 psio 1 kPa 1 psi, 0.1 bar, or 1 kPa
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Temperatura Refrigerante
Rango Medicién: 32 a410°F 0 0 a 204°C

Exactitud: +3% de la indicacion actual o +2° (sujeto a la exactitud del transmisor)

Voltaje de la Bateria

Rango Medicién: 6 a 32 Vcc

Exactitud: +3% de la indicacion actual o0 +0.2 Vcc
Resolucion Pantalla: 0.1 Vcc

RPM Motor

Rango Medicién: 0 a 4,500 rpm

Exactitud: * +2% de la indicacion actual o0 +2 rpm

Resolucion Pantalla: 2 rpm

*  Cuando la velocidad del motor esta por debajo del 2% del total de escala, las rpm reportadas son 0.

Tiempo de Marcha del Motor
El tiempo de marcha del motor es retenido en memoria no volatil.

Rango Medicion: 0 a 99,999 horas

Intervalo de Actualizacion: 6 min

Exactitud: +1% de la indicacion actual o £12 min
Resolucién Pantalla: 1 minuto

Temporizador de Mantenimiento

El temporizador de mantenimiento indica el tiempo restante hasta que el servicio de motor es esperado. El

valor es conservado en memoria no volatil

Rango Medicién: 0 a 5,000 horas

Intervalo de Actualizacion: 6 min

Exactitud: +1% de la indicacion actual o £12 min
Resolucién Pantalla: 1 minuto

Nivel Combustible

Rango Medicion: 0 a 100%
Exactitud: +2% (sujeto a la exactitud del transmisor)
Resolucion Pantalla:  1.0%

Temporizadores Logicos

Rango
HOras........coeeeeiiii e 0 to 250
Incremento........c.c.oceevveeeene. 1
MiINUEOS .. .vvvvvvviveriiererererererererenenns 0 to 250
Incremento........c.c.cceevveeene. 1
SY=To [V 90 (01 0to 1,800
Incremento........ccc.oceeveeeene. 0.1
Exactitud .........ccooovvvviiii +15 ms

Interface de Comunicacion

uUSB

Especificacion de Compatibilidad: USB 2.0
Velocidad Transferencia de Datos: 9600 baudios
Tipo de Conector: Conector Mini-B

RS-485 (Opcional)

Baudios: 9600

Bits de Datos: 8

Paridad: Ninguna

Bits de Parada: 1

Terminales: 14 (A), 13 (B), y 12 (blindaje)
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RDP-110

Tamafio de Cable Minimo................. 20 AWG

Longitud de Cable Maxima............... 1.219 metros (4.000 pies)

TerminaleS........occcvveeeeee e, 6 (RDP TXD-), 7 (RDP TXD+)

CAN Bus

CAN Bus

Tension Diferencial del Bus: 1.5a3Vcec

Tension Maxima: —32 a +32 Vcc respecto al terminal negativo de la bateria
Tasa de Comunicacion: 250 kb/s

Terminales: 48 (bajo), 49 (alto), y 50 (blindaje)

NOTAS

1. Si el IEM-2020 proporciona un extremo del bus J1939, una resistencia
terminal de 120 W, ¥ Watt debe ser instalada a través de los terminales 48
(CANL) y 49 (CANH).

2. Siel IEM-2020 no es parte de una red J1939, el cabo de conexion del IEM-
2020 con la red no debe exceder los 914 mm (3pies) de longitud.

3. La maxima longitud de la red, sin incluir cabos, es de 40, (131 pies).

4. El sumidero del J1939 (pantalla) debera ser aterrado solo en un punto. Si
se aterrase en otro lugar, no conectar el sumidero al IEM-2020.

Modem (Opcional)
Tipo de Conector: Conector RJ-11

Reloj de Tiempo Real

Reloj tiene afio bisiesto y horario de verano salvando la correccion de tiempo. Condensador de respaldo y
bateria de respaldo opcional mantiene el horario durante pérdidas de alimentacién del IEM-2020.

Resolucién: 1s
Exactitud: +1.73 s/d a 25°C

Mantenimiento del Reloj

Tiempo Manten. Bateria (Opcional): Aproximadamente 10 afios

Tipo de Bateria: Rayovac BR2032, litio, tipo moneda, 3 Vcc, 195 mAh
Basler Electric P/N 38526.

ADVERTENCIA

Sustitucién de la bateria de respaldo para el reloj en tiempo real debe ser
realizada solamente por personal calificado.

No cortocircuitar la bateria, conectar en polaridad inversa, o intentar recargar la
bateria. Observe las marcas de polaridad en el zcalo de la bateria, durante la
insercién de una bateria nueva. La polaridad de la bateria debe ser correcta a
fin de proporcionar copia de seguridad para el reloj en tiempo real

Se recomienda que la bateria se elimine si el IEM-2020 va a operar en un
ambiente de niebla salina. Se sabe que la niebla salina es conductiva y puede
provocarle un corto circuito de la bateria.

NOTA

La falta de remplazar la bateria con P / N 38526 de Basler Electric puede anular
la garantia.
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Calentador LCD

La temperatura ambiente es monitoreada por un sensor de temperatura localizado cerca del LCD dentro
del IEM-2020. El calentador LCD se enciende cuando la temperatura ambiente cae por debajo de 0°C
(32°F). El calentador se apaga cuando la temperatura ambiente se eleva por encima de los 5°C (41°F). El
primer rango de funcionamiento implementa 5°C (9°F) de histéresis entre el encendido y apagado del
calentador.

Tipo de Ensayos
Choque vy Vibracion: EN60068-2-6

Rigidez Dieléctrica: IEC 255-5
Impulso: EN60664-1
Transitorios: EN61000-4-4
Descarga Estética: EN61000-4-2
Choque

Resiste 15 G en 3 planos perpendiculares.
Vibracién

Barrido por los siguientes rangos de 12 barridos en cada uno de los tres planos perpendiculares entre si,
cada uno con 15 minutos de barrido consta de los siguientes:

5a29a5Hz: Picos de 1.5 G por 5 minutos
29 a 52 a 29 Hz: 0.036 pulgadas (0.914 mm) amplitud doble por 2.5 minutos
52 a 500 a 52 Hz: Picos de 5 G por 7.5 minutos

Interferencia de Radio

Ensayo tipico utilizando un transmisor de mano de 5 Watts operando a frecuencia aleatoria entre 144 y
440 MHz con una antena ubicada a 150mm del dispositivo en ambos planos vertical y horizontal.

HALT (Prueba de Vida Altamente Acelerada)

HALT es utilizado por Basler Electric para probar que nuestros productos ofrecen al usuario muchos afios
deservicio confiable. HALT somete el dispositivo a temperaturas, golpes y vibraciones extremas para
simular afios de operacién, pero en un lapso mucho mas corto de tiempo. HALT permite a Basler Electric
evaluar todos los elementos de disefio posibles que sumaran a la vida de este dispositivo. Como ejemplo
de algunas de las condiciones de la prueba extrema, el IEM-2020 fue sometido a pruebas de temperatura
(probado en un rango de temperatura de -100 ° C a 115 ° C), pruebas de vibracion (de 5 a 50 G en +20°C),
y pruebas de temperatura/vibracién (probado en 40 G en un rango de temperatura de -80°C a +90°C ).
Las pruebas de temperatura y de vibracién combinadas en esos extremos demuestran que se espera que
el IEM-2020 proporcione funcionamiento a largo plazo en un entorno robusto. Notar que las vibraciones y
temperaturas extremas que figuran en este apartado son especificas para especificar HALT y no reflejan
los niveles de operacion recomendados. Estas calificaciones de operaciones se incluyen en la Seccién 1
de este manual.

Sistema de Ignicion
Probado muy cerca a un Sistema de encendido Altronic DISN 800 sin pantalla.

Medio Ambiente

Temperatura
Operacion: —40 a +70°C (-40 a +158°F)
Almacenamiento: —40 a +85°C (-40 a +185°F)
Humedad: IEC 68-2-38
Niebla Salina: ASTM B 17-73, IEC 68-2-11

Proteccion de Entrada: IEC IP54 por el panel frontal
Informacién de agencias

Reconocimiento por parte de UL

El IEM-2020 es un componente reconocido cubierto por el Archivo 97035 CCN# FTPM2/FTPMS8 que
cumple con las normas de seguridad de Canada y de EE. UU. y con los requisitos de UL.
Normas utilizadas para la evaluacion:
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e UL 6200
e CSAC222N.°14

PRECAUCION
Para seguir las normas UL, la sustitucion de la bateria de respaldo para el reloj
de tiempo real debe ser realizada solamente por personal cualificado.
Certificacion CSA

El IEM-2020 fue probado y cumple con los requisitos de certificacion de productos eléctricos, mecanicos o
de plomeria. Registro de CSA 1042505 (LR 23131-138S).

Normas utilizadas para la evaluacién:
e CSAC222N.,14

Cumplimiento con la UE
Este producto se ha evaluado y cumple con los requisitos establecidos por la legislacién de la UE.

Directivas de la CE:
e Dispositivos de baja tensién (LVD) — 2006/95/CE
e Compatibilidad electromagnética (EMC) — 2004/108/EC
Normas armonizadas utilizadas para la evaluacion:
e EN 50178: Equipo electrénico para uso en instalaciones eléctricas

e EN 61000-6-4: Compatibilidad electromagnética (EMC), Normas genéricas, Norma de emisiéon
para entornos industriales

e EN 61000-6-2: Compatibilidad electromagnética (EMC), Normas genéricas, Inmunidad para
entornos industriales
Marca EAC (cumplimiento en la regidon Eurasia)
TC RU C-US.HOO03.B.00210

e TP TC 004/2011
e TP TC 020/2011

Certificacion CSA

ElI IEM-2020 fue probado y cumple con los requisitos de certificacion para productos eléctricos, mecanicos
o de plomeria.
Normas utilizadas para la evaluacién:

e CSAC222N.°14

Conforme CE

Este producto se ha evaluado y cumple con los requisitos esenciales relevantes establecidos por la
legislacion de la UE.

Directivas de la CE:
e Dispositivos de baja tension (LVD) — 2014/35/EU
e Compatibilidad electromagnética (EMC) — 2014/30/EU
Normas armonizadas utilizadas para la evaluacion:
e EN50178:1997 — Equipamiento Electrénico para uso en Instalaciones de Potencia
e EN 61000-6-4:2001 — Compatibilidad Electromagnética (EMC), Estandares Genéricos, Emision
Estandar para Ambientes Industriales

e EN 61000-6-2:2001 - Compatibilidad Electromagnética (EMC), Estandares Genéricos,
Inmunidad para Ambientes Industriales

Fisico
PESO..ciiiiiie e 4.40 Ib (1.99 kg)
DIMENSIONES ......oeeeeeieeeeee e Ver Seccion 6, Instalacion.
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SECCION 2 ¢ INTERFAZ HOMBRE-MAQUINA

Introduccion

Esta seccion describe los componentes de la interfaz hombre maquina (HMI) del IEM-2020. Los
componentes de la HMI del IEM-2020 se encuentran en el panel frontal (controles e indicadores) y el panel
trasero (terminales y conectores).

Panel Frontal

La Figura 2-1 ilustra el panel frontal HMI del IEM-2020. En la Tabla 2-1 se listan las referencias de la Figure
2-1 junto con una descripcién de cada componente de la HMI.

OO0, ©

/ Indu_strial 55 x
Engine @

Module IEM-2020 B s

4 I

L Alarm

v
D
o 05| «
®
— s o

S, oy
4 ) o o o
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Edit Reset Run Off Auto
A A A A y A )

P0059-49

©O O ®OO

Figura 2-1. Panel Frontal de la HMI
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Tabla 2-1. Descripcion del Panel Frontal de la HMI

Referencia

Descripcion

A

Pantalla de Cristal Liquido. La pantalla retro iluminada de 64 por 128 pixeles de LCD
sirve como fuente de informacion local para medicién, alarmas, pre-alarmas, y las
funciones de proteccion. Operaciéon de pantalla se mantiene a —40°C.

No en Indicador Auto. Este LED rojo se enciende cuando el IEM-2020 no esta
funcionando en modo automaético.

Indicador de alarma. Este LED rojo se enciende de forma continua durante las
condiciones de alarma y parpadea durante las pre-condiciones de alarma

Pulsador silenciar alarma. Al pulsar este botdn se abre el relé programado como salida
de sirena.

Pulsador de Prueba de lamparas. Al pulsar este botén se prueba los indicadores
actuando todos los pixeles del LCD y encendiendo todos los LEDs del IEM-2020.

Pulsador Auto e Indicador de modo. Al presionar el botén Auto se coloca al IEM-2020 en
modo Auto. El LED verde de modo Auto se ilumina cuando esté activo el modo Auto.

Pulsador de Apagado e Indicador de Modo. Al pulsar éste botdn se coloca al IEM-2020
en Apagado. ElI LED rojo de modo Apagado del se ilumina cuando el IEM-2020 esta en
modo Apagado.

Pulsador Funcionamiento e Indicador de Modo. Al pulsar este botén coloca el IEM-2020
en modo Funcionamiento. El LED verde de modo Funcionamiento se ilumina cuando
esta activo el modo Funcionamiento.

Pulsador de Reseteo. Este pulsador es presionado para cancelar una sesién de edicion
de ajustes y descartar los cambios de ajustes. Al pulsarlo momentaneamente, este
botén también restablece las alarmas ECU7. Este boton también se utiliza para
restablecer el Intervalo de Mantenimiento cuando se presiona por 10 segundos mientras
se observa Horas hasta el Mantenimiento o Mantenimiento Debido de Pre-alarmas.

Pulsadores de flecha. Estos cuatro botones se utilizan para navegar por los menus de
pantalla del panel frontal y modificar los ajustes.

Los pulsadores de flecha de izquierda y derecha se utilizan para navegar a través de los
niveles de menu. El pulsador de flecha derecho se presiona para moverse hacia abajo a
través de los niveles de menu y el pulsador de flecha izquierdo se presiona para
moverse hacia arriba.

Dentro de un nivel, los pulsadores de flecha hacia arriba y hacia abajo se usan para
moverse entre los elementos del nivel de mend. Al presionar el pulsador de flecha hacia
abajo se mueve hacia elementos inferiores de la lista. Al presionar el pulsador de flecha
hacia arriba se mueve hacia elementos superiores de la lista.

Durante una sesion de edicion de ajustes, los pulsadores de flecha hacia arriba y abajo
se utilizan para subir y bajar el valor de ajuste del elemento seleccionado.

Pulsador Editar. Al presionar este pulsador se inicia una sesion de edicién y permite
cambios de los ajustes del IEM-2020. Al finalizar una sesion de edicion, el pulsador
Editar se presiona de nuevo para guardar los cambios de configuracion.

Operacion de la Pantalla

La pantalla del panel frontal se utiliza para hacer cambios de ajustes y para mostrar valores de medicion.
Referirse a las referencias |, J y K en la Tabla 2-1 para obtener informacién sobre cémo cambiar la
configuracion a través del panel frontal y la navegacioén por las pantallas de Medicién

2-2
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Iniciar Sesién y Permisos

Iniciar Sesion

Para iniciar sesion, navegar a las pantallas AJUSTES, INGRESAS CONTRASENA, y pulsar la tecla Editar.
Utilizar las teclas de flecha Arriba/Abajo para desplazarse a través de los caracteres. Utilizar las teclas de
flecha Izquierda/Derecha para introducir mas caracteres. Una vez que la contrasefia se ha introducido,
pulse la tecla Editar para iniciar sesion. Una seleccion de CERRAR SESION ahora aparece en la lista de
AJUSTES. Para cerrar la sesion, navegar a AJUSTES, CERRAR SESION, y pulsar la tecla Editar. La
seleccion de CERRAR SESION se elimina de la lista de CONFIGURACION.

Permisos

Si las comunicaciones de acceso se activan a través del médem o USB, el panel frontal mostrarda COMU
REMOTA, PANEL DELANTERO DE SOLO LECTURA y la pantalla de resumen. Esto informa al usuario
de que el panel frontal s6lo puede ser utilizado para visualizar informacién de datos de medicién y de
ajustes. El acceso remoto debe ser terminado antes de modificar ajustes a través del panel frontal

Resumen de Pantalla y Mediciones Configurables

La pantalla de resumen se puede establecer como estandar o de desplazamiento. Para seleccionar una
pantalla de resumen estandar o de desplazamiento, navegue a la pantalla AJUSTES, AJUSTES
GENERALES, PANEL FRONTAL HMI y edite la VISTA DE RESUMEN.

Cuando la pantalla de resumen se establece como estandar, se muestra ACEITE, COMBUSTIBLE,
TEMPERATURA, BATERIA Y RPM. La pantalla de resumen también muestra los elementos de vision
general habilitados en un tiempo de retardo (RETRASO PRM TOG) especificado por el usuario. Véase la
Figura 2.2 para habilitar los elementos de vision general, vaya a AJUSTES, AJUSTES GENERALES,
PANEL FRONTAL HMI, SELECCIONAR VISION GENERAL PRM. La visién general de los siguientes
elementos puede ser activada por el usuario:

ESTADO DE MOTOR
HORAS DE MARCHA

TENSION ALG

CORRIENTE ALG

CONSIGNA RPM

CONSIGNA PARAMETRO

RPM SRC

NIVEL REFRIGERANTE

ALG IN X (X = 1 a 8) (con AEM-2020)
RTD IN X (X = 1 a 8) (con AEM-2020)
THRM CPL X (X = 1 a 2) (con AEM-2020)

FUEL DELV P

INJ RAIL RPS

COMBUSTIBLE TOTAL UTILIZADO
TEMP COMBUSTIBLE

TEMP ACEITE DE MOTOR
TEMP INTERCOOLER MOTOR
PRESION REFRIGERANTE
TASA DE COMBUSTIBLE
PRESION DE LEVANTE

TEMP MULTIPLES ENTRADAS
TEMP AIRE DE CARGA

Los Elementos de
Yisla Aclivados
Apargcan Acd

!

EUHH_I HG RFH

b= =

0:2 1782
11 07 32 24.1

OIL FUEL TEMP BATT |:
Figura 2-2. Vista de Resumen Estandar (Mostrado con Estado de Motor Habilitado)

Tl

Cuando la pantalla de resumen se establece como de Desplazamiento, se pueden seleccionar / configurar
los valores de medicion que se muestran. Se pueden mostrar hasta 20 valores y estos valores se
desplazaran en un tiempo de retardo (RETARDO DE DESPLAZAMIENTO) especificado por el usuario.
Consulte la Figura 2 3.
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Para seleccionar los valores de desplazamiento, vaya a la pantalla AJUSTES, AJUSTES GENERALES,
PANEL FRONTAL HMI y edite la MEDICION DE CONFIGURACION. Los siguientes elementos pueden
ser seleccionados por el usuario para ser colocados en el resumen de desplazamiento:

PRES ALIM COMBUS
LINEA DE PRESION INYECTOR
COMBUSTIBLE TOTAL UTILIZADO

CORRIENTE ALG
CONSIGNA PARAMETRO
CONSIGNA RPM

e NADA (Remueve linea de la lista de despl) e TEMP DE COMBUSTIBLE

e BLANCO (No se muestra nada en esta linea) e TEMP ACEITE DE MOTOR

e PACEITE e TEMP INTERCOOLER MOTOR
e TEMP e PRESION REFRIGERANTE

e VBATT e TASA DE COMBUSTIBLE

e RPM e PRESION DE LEVANTE

e COMBUSTIBLE e TEMP MULTIPLES ENTRADAS
e HRS DE MARCHA e TEMP AIRE DE CARGA

e ALG EN X (X =1 a 8) (con AEM-2020) e CARGA % MOTOR

e RTDEN X (X=1a 8) (con AEM-2020) ¢ RPM SRC

e THRMCPL X (X =1 a 2) (con AEM-2020) e TENSION ALG

[ ] L]

[ ] ]

o )

PO0GGE-81

Figura 2-3. Vista de Resumen de Desplazamiento

Modo Dormir

El modo dormir sirve como una funcién de ahorro de energia. Si el IEM-2020 estd en modo de Apagado o
en modo Automatico no funcionando y una clave no es presionado por mas de 15 minutos, la
retroiluminacion del panel frontal LCD y el calentador del LCD se apagan. El IEM-2020 reanuda el
funcionamiento normal de pantalla, cuando cualquier botén del panel frontal se presiona o el motor se
marcha a distancia a través de la entrada de Inicio Automético. El IEM-2020 no se va a dormir mientras se
encuentre en un estado de alarma. Si es necesario, el modo Dormir puede ser desactivado
permanentemente a través de BESTCOMSPIus o el panel frontal.

Cambiando un Ajuste

Para cambiar un ajuste, navegar al ajuste que desea cambiar y pulse la tecla Editar. Si no se ha
identificado, se le pedira que introduzca su contrasefia en este momento. Use las flechas Arriba/Abajo para
aumentar o disminuir el valor. Pulse la tecla de Editar de nuevo cuando haya terminado.

Estructura de la Pantalla del Panel Frontal

La pantalla del panel frontal se inicia con la PANTALLA RESUMEN. Presionando la tecla de flecha derecha
se abrira la pantalla del MENU PRINCIPAL. La pantalla MENU PRINCIPAL consta de MEDICION y
AJUSTES. La ramificacion de la pantalla de MEDICION se muestra en la Figure 2-4. La ramificacion de la
pantalla de AJUSTES se muestra en la Figura 2-5. Detalles de las ramas de la pantalla de AJUSTES
seguido a Figura 2-5.

MEDICION

MOTOR

ESTADISTICAS DE MARCHA
ESTADO DE ALARMAS
DIAGNOSTICOS

PO0G6-50

Figure 2-4. Ramificacién Pantalla de Medicion
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e ACUMULADO

MOTOR

PRESION DE ACEITE

TEMP REFRIGERANTE

TENSION BATERIA

CONSIGNA RPM

VELOCIDAD SRC

NIVEL COMBUSTIBLE

NIVEL REFRIGERANTE (Visible cuando CANBUS esta habilitado)
TPO TOTAL MARCHA

HRS PARA MANT

NIVEL DEF TANK1 % (Visible cuando CANBUS esté habilitado)
NIVEL TANK2 % (Visible cuando CANBUS esté habilitado)

ESTADISTICAS DE MARCHA

o ACUMULADO

ARRANQUE
# ARRANQUES
HRS PARA MANT

o TIEMPO TOTAL MARCHA

e SESION

o SESION

HORAS
MINUTOS

ARRANQUE

o TIEMPO TOTAL MARCHA

HORAS
MINUTOS

ESTADO ALARMAS

e ALARMAS ACTIVAS

e PRE-ALARMAS ACTIVAS

e CODIGOS FALLAS MTU (Visible cuando ECU es configurado para MTU MDEC, MTU ADEC, MTU ECU7/ECUS,
0 MTU Smart Connect)

e ESTADO MTU (Visible cuando ECU es configurado para MTU MDEC, MTU ADEC, MTU ECU7/ECUS8, o MTU

Smart Connect)

o ESTADO NMT EN VIVO (Visible cuando ECU es configurado para MTU MDEC o MTU ECU7/ECUS8)

SPS NODE
SW TYP
SW VAR
SW ED1
SW ED2
REV

SW MOD

o COMBUSTIBLE DE DISPARO (Visible cuando ECU es configurado para MTU ECU7/ECUS8)

HORAS DISPARO

HORAS DETENCION DISPARO
TASA DE COMBUSTIBLE
TASA DISPARO FL

TIEMPO DE MARCHA TOTAL
COMBUSTIBLE DIARIO
COMBUSTIBLE TOTAL

o COMBUSTIBLE (Visible cuando ECU es configurado para MTU ADEC)

NIVEL TANKE DIARIO
NIVEL ALMACENAMIENTO DE TANQUE

o ESTADO DEL MOTOR (Visible cuando ECU es configurado para MTU ADEC, MTU ECU7/ECUS, o
MTU Smart Connect)

CODIGOS DE FALLA MTU

FUNCIONAMIENTO DE MOTOR

DISYUNTOR CILINDRO

MOTOR OPTINIZADO (Visible cuando ECU es configurado para MTU ADEC o MTU
ECU7/ECUS)

9441072990 Rev C
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PRECALENTAMIENTO NO ALCANZADO (Visible cuando ECU es configurado para MTU
ADEC o MTU ECU7/ECUS8)

PAR ESPEC (Visible cuando ECU es configurado para MTU ADEC o MTU ECU7/ECUB8)
SPD DMD FL MD (Visible cuando ECU es configurado para MTU ADEC)

GRADO CORRIENTE P (Visible cuando ECU es configurado para MTU ADEC)

CARGA GENERADOR ENCENDIDA (Visible cuando ECU es configurado para MTU ADEC,
MTU ECU7/ECUS8, o MTU Smart Connect)

BOMBEO PRINCIPAL (Visible cuando ECU es configurado para MTU ADEC)

BAJAR VELOCIDAD DE MARCHA (Visible cuando ECU es configurado para MTU ADEC)
BAJAR VELOCIDAD DE PARADA (Visible cuando ECU es configurado para MTU ADEC)
DESCONEXION CILINDRO CD (Visible cuando ECU es configurado para MTU ECU7/ECUS)
RPM (Visible cuando ECU es configurado para MTU ECU7/ECUS8)

CAIDA % (Visible cuando ECU es configurado para MTU ECU7/ECU8 o MTU Smart Connect)
TEMP ENFRIAMIENTO MOTOR (Visible cuando ECU es configurado para MTU ECU7/ECUS)
TEMP CARGA DE AIRE (Visible cuando ECU es configurado para MTU ECU7/ECUS)
TEMP INTRCOOLR (Visible cuando ECU es configurado para MTU ECU7/ECUS8)

TEMP ACEITE DE MOTOR (Visible cuando ECU es configurado para MTU ECU7/ECUS8)
TEMP COMBUSTIBLE (Visible cuando ECU es configurado para MTU ECU7/ECUS8)

TEMP ECU (Visible cuando ECU es configurado para MTU ECU7/ECUS8)

PRESION DE ACEITE (Visible cuando ECU es configurado para MTU ECU7/ECUS)
CARGA AIRE P (Visible cuando ECU es configurado para MTU ECU7/ECUS8)

PRES ALIM COMBUS (Visible cuando ECU es configurado para MTU ECU7/ECUS8)

LINEA PRESION COMBUSTIBLE (Visible cuando ECU es configurado para MTU
ECU7/ECUS)

ARBOL DE LEVAS RPM (Visible cuando ECU es configurado para MTU ECU7/ECUS)
RPM PARADO (Visible cuando ECU es configurado para MTU ECU7/ECUS)

CIERRE ECU (Visible cuando ECU es configurado para MTU ECU7/ECUS8)

TM TOTAL DE MARCHA (Visible cuando ECU es configurado para MTU ECU7/ECUS8)
VOLTS DE SOPORTE ECU (Visible cuando ECU es configurado para MTU ECU7/ECUS8)
INYECTOR DBR % (Visible cuando ECU es configurado para MTU ECU7/ECUS)

VALOR RPM (Visible cuando ECU es configurado para MTU ECU7/ECUS8)

CALIDAD DEL INYECTOR (Visible cuando ECU es configurado para MTU ECU7/ECUS8)
VALOR KW (Visible cuando ECU es configurado para MTU ECU7/ECU8)

% POTENCIA RESERVADA (Visible cuando ECU es configurado para MTU ECU7/ECUS8)
INICIAR SECUENCIA (Visible cuando ECU es configurado para MTU ECU7/ECU8 o MTU
Smart Connect)

PRIORIZ FEEDBACK ECU (Visible cuando ECU es configurado para MTU Smart Connect)
PRECAL REF LISTO (Visible cuando ECU es configurado para MTU Smart Connect)
TORQUE REQUERIDO (Visible cuando ECU es configurado para MTU Smart Connect)
PARADA EXT (Visible cuando ECU es configurado para MTU Smart Connect)

MODO FUNCIONAMIENTO (Visible cuando ECU es configurado para MTU Smart Connect)

o  VELOCIDAD (Visible cuando ECU es configurado para MTU ADEC, MTU ECU7/ECUS8, o MTU Smart
Connect)

DEMANDA VELOC SEL

VELOC DE AJUSTE EFECT

DEMANDA VELOC CAN

DEMANDA VELOC ANALOGICA

MD FALLO DEMANDA VELOC

VALOR RPM (Visible cuando ECU es configurado para MTU ECU7/ECUS.)

RPM (Visible cuando ECU es configurado para MTU ECU7/ECUS.)

ARBOL DE LEVAS RPM (Visible cuando ECU es configurado para MTU ECU7/ECUS8.)
PARADA RPM (Visible cuando ECU es configurado para MTU ECU7/ECUS8.)
DEMANDA VELOC SRC (Visible cuando ECU es configurado para MTU ECU7/ECUS8.)
FREQ RPM DMD (Visible cuando ECU es configurado para MTU ECU7/ECUB)

o SENAL DE RETROALIMENTACION (Visible cuando ECU es configurado para MTU ADEC, MTU
ECU7/ECUS8, o0 MTU Smart Connect)

ECU OVRD FDBK

DETENCION EXT

VELOCIDAD ARRIBA IN

VELOCIDAD ABAJO IN

RETROALIMENTACION MODO CAN

DESCONEXION CICILNDRO (Visible cuando ECU es configurado para MTU ECU7/ECUS8)

o DIAGNOSTICOS (Visible cuando ECU es configurado para MTU ECU7/ECUS)

AL AMP POTEN 1
AL AMP POTEN 2
AL SALIDA XSTR
EST SALIDA TRANS
CIERRE ECU
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o  CANBUS (Visible cuando ECU es configurado para MTU ECU7/ECUS)

= RETROALIMENTACION MODO CAN
= NODOS CAN
= NODOS PERDIDOS

o LIMITES (Visible cuando ECU es configurado para MTU ECU7/ECUB8)

= PRESION DE ACEITE

LIMITE PRESION ACEITE BAJA
LIMITE PRESION ACEITE BAJA BAJA
TEMP DE ENFRIAMIENTO DE MOTOR
LIMITE REFRIG ALTO

LIMITE REFRIG ALTO ALTO

TEMP CARGA DE AIRE

LIMITE DE CARGA DE AIRE ALTO
VOLTS SOPORTE ECU

VOLTS ECU L1L

VOLTS ECU L2L

VOLTS ECU U1L

VOLTS ECU U2I

TMP ITERCOOLER

LIMITE INTERCOOLER ALTO

ESTADO

o ENTRADA AUTOARRANQUE (Visible cuando la funcion Entrada Autoarranque programable esta

configurada para ser impulsada por una entrada.)

o PRIORIZACION BATTLE (Visible cuando la funcion Priorizacién Battle programable esta configurada

para ser impulsada por una entrada.)

o BAJO NIVEL REFRIG (Visible cuando la funcion Bajo Nivel Refrig programable esta configurada para

ser impulsada por una entrada.)

o FALLA CARGA BATERIA (Visible cuando la funcién Falla Carga Bateria programable esta configurada

para ser impulsada por una entrada.)

o DETEC COMBUSTIBLE BAJO (Visible cuando la funciéon Detec Combustible Bajo programable esta

configurada para ser impulsada por una entrada.)
MOTOR FUNCIONANDO
TEMP ENFRIAM ACTIVO
APAGAR MODO ENFRIAM
PEDIDO ENFRIAM
PEDIDO ENFRIAM & PARADA
RET ARRANQUE EXT
RET ARRANQUE DERIV
REESTABLECER
ALARMA SILENCIADA
TESTEO DE LAMPARA
PETICION PARADA
LSM CONNECTADO
CEM CONNECTADO
o AEM CONNECTADO
ENTRADAS
o ENTRADA X (X=1a16, (17 a 26 opcional))
SALIDAS
o ARRANQUE
o MARCHA
o PRE ARRANQUE
o SALIDA X (X=1a12 (13 a 36 opcional))
RELES LOGICOS CTL
o LCRX(X=1al6)
ENTRADA LOCAL ALG (Opcional)
o ESCALA
= TENSION ALG
s CORRIENTE ALG
o PURO
= TENSION ALG
= CORRIENTE ALG
ENTRADAS LSM (Visible cuando LSM-2020 estéa activado)
o ESCALA

O 0 0O 0 O o0 O o0 O o O o o

= LSMIN
o PURA
= LSMIN

ENTRADAS ANALOG (Visible cuando LSM-2020 esta activado)
o ESCALA

9441072990 Rev C IEM-2020 Interfaz Hombre-Maquina
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o

= ALG_IN X(X=1a8)
PURA
= ALG_IN X(X=1a8)

ENTRADAS TERMICAS (Visible cuando LSM-2020 est4 activado)

(e]

o

ESCALA

= RTD IN X(X=1a8)

= THRM_CPL X (X=1a2)
PURA

= RTD_IN.X(X=1a8)

= THRM_CPL X (X=1a2)

SALIDAS ANALOGICAS (Visible cuando AEM-2020 esta activado)

(e]

(e]

ESCALA

s ALG OUT X(X=1a4)
RAW

s ALG OUT X(X=1a4

ESTADO ALGO LOCAL (Opcional)
ESTADO ANALOG (Visible cuando AEM-2020 esta activado)
CONF ELEMENTOS

o

CONFIG ELEMENT X (X =110 8)

CONF ESTADO PROT
REGISTRO EVENTOS

(e]

[NOMBRE DE EVENTO]

= ACTIVO
CONT OCURRENCIA
PRIMERA FECHA
PRIMERA HORA
ULTIMA FECHA
ULTIMA HORA
PRIMERA HRS MOTOR
ULTIMA HRA MOTOR
DETALLES

o  OCURRENCIA (Usar los botones Editar/Arriba/Abajo para cambiar la ocurrencia)

o FECHA
o  HORA
o HRS MOTOR

s BORRAR EVENTO (Visible cuando se registra a través del panel frontal)

J1939 DATA (Visible cuando el CANBus es activado y ECU es configurado como Estandar, Volvo Penta, MTU
ADEC, GM/Doosan, o Cummins)

(e]

O o0 0O o0 0O o0 o0 o0 O o0 o0 o0 o0 0O o0 o0 0 o0 0O o0 O o0 0O o0 o0 o0 o0 0 o

POSICION POTENCIA

CARGA @ CORRIENTE RPM
TORQUE MOTOR REAL
VELOCIDAD MOTOR

CONTROL PRESION INYECTOR
LINEA DE PRESION INYECTOR
HORAS MOTOR

DISPARO DE COMBUSTIBLE
COMBUSTIBLE TOTAL UTILIZADO
TEMP REFRIGERACION MOTOR
TEM COMBUSTIBLE

TEMP ACEITE DEL MOTOR
TEMP MOTOR INTERCOOLER
PRES ALIM COMBUS

NIVEL ACIETE DE MOTOR
PRESION ACIETE DE MOTOR
PRESION REFRIGERACION
NIVEL REFRIGERACION

TASA COMBUSTIBLE

PRESION BAROMETRICA
TEMP AIRE AMB

TEMP ENTRADA AIRE
PRESION DE LEVANTE

TEMP MULTIPLES ENTRADAS
PRESION DIF FILTRO AIRE
TEMP ESCAPE DE GAS
TENSION BATERIA

VOLTS ENTRADA ECU
PRESION TRANS ACEITE
TEMP TRANS ACEITE
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TEMP DEVANADO 1

TEMP DEVANADO 2

TEMP DEVANADO 3

TEMP ECU

PRESION AUXILIAR 1

PRESION AUXILIAR 2

NOMINAL KW

NOMINAL RPM

TEMP ESCAPE A

TEMP ESCAPE B

TEMP CARGA AIRE

COMBUSTIBLE 1 FUGA

COMBUSTIBLE 2 FUGA

FEEDBACK RESET ALARMA

CIERRE ECU

NIVEL TANQ DEF 1 %

NIVEL TANQ DEF 2 %

e J1939 ENGINE CONFIG (Visible cuando el ECU es configurado como Estandar, Volvo Penta, MTU ADEC,
GM/Doosan, o Cummins)

o VELOC @ PUNTO INACTIVO 1
TORQUE @ PUNTO INACTIVO 1
VELOC @ PUNTO 2
TORQUE @ PUNTO 2
VELOC @ PUNTO 3
TORQUE @ PUNTO 3
VELOC @ PUNTO 4
TORQUE @ PUNTO 4
VELOC @ PUNTO 5
TORQUE @ PUNTO 5
VELOC @ PUNTO 6
GOB FIN VELOCIDAD KP
TORQUE REF MOTOR
VELOCIDAD O-RIDE PUNTO 7
LIMITE TIEMPO O-RIDE
VELOCIDAD POR DEBAJO DEL LIMITE
VELOCIDAD POR ENCIMA DEL LIMITE
TORQUE POR DEBAJO DEL LIMITE
TORQUE POR ENCIMA DEL LIMITE
e J1939 DTC ACTIVO (Visible cuando el soporte DTC esta activado y cualquier tipo de ECU se selecciona)

o BORRAR DTCs
e J1939 DTC PREV (Visible cuando el soporte DTC esta activado y cualquier tipo de ECU se selecciona)

o BORRARDTCs

O 0 0O 0O o0 o0 O o0 O O O o0 o0 o0 o o0 o

O 0 O o0 0O o o0 o0 O o0 O o0 o0 o0 o0 o0 o0 o

DIAGNOSTICOS

e MODBUSRD
¢ MODBUS WR

o FLASHWR
AJUSTES
PERFIL RPM .
TEMPORIZADOR DE SIETE DIAS
AJUSTES GENERALES

COMUNICACIONES

PARAMETROS DEL SISTEMA
ENTRADAS PROGRAMABLES
SALIDAS PROGRAMABLES
PROTECCION DE CONFIGURACION
CONFIGURACION DE ALARMA
TEMPORIZADORES LOGICOS
CONTROL DEL GOBERNADOR
INGRESAR CONTRASENA

PO0GE-51

Figura 2-4. Ramificacion Pantalla de Ajustes
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PERFIL RPM

MODO AUTOMATICO

o

(e]

RPM
FUNCIONAMIENTO
REFRIGERACION
PARADA
INTERMEDIO
TIEMPO
PARADO
INTERMEDIO
REFRIGERACION
RAMPA ARRIBA 1
RAMPA ARRIBA 2
RAMP ABAJO
MODO CTRL

Illlllzllll

¢ MODO DE MARCHA

o

(e]

RPM
FUNCIONAMIENTO
REFRIGERACION
PARADA
INTERMEDIO
TIEMPO

PARADO
INTERMEDIO
REFRIGERACION
RAMPA ARRIBA 1
RAMPA ARRIBA 2
RAMP ABAJO
MODO CTRL

IIIIIIZIIII

TEMPORIZADOR de SIETE DIAS

e DOMINGO a SABADO

(e]

TEMPORIZADOR X (X=1a 8)
= HORA ARRANQUE
= MINUTO ARRANQUE
= HORAS DE MARCHA
= MINUTOS DE MARCHA

AJUSTES GENERALES

e PANEL FRONTAL HMI

(e]

O O O O O O

VISTA RESUMIDA
CONTRASTE LCD
MODO DORMIR
IDIOMA
RETARDO CONM PARAM
SELECCIONAR PARAMETRO GENERAL
MEDICION CONFIGURABLE
= ITEMX (X =1to 20)

¢ CONFIGURAR FECHA/HORA

O 0O O 0O 0O 0O O O O

ANO

MES

DIA

HORAS

MINUTOS

SEGUNDOS
COMPENSACION UTC

DST HABILITADO

RELOJ NO FIJADO ADVERT

e VERFECHA/HORA
e INFO VERSION

O 0 O O O

VERSION FIRMWARE

VERSION CODIGO AUTOARRANQUE
NUMERO DE SERIE

NUMERO DE PARTE

NUMERO MODELO
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o VERSION IDIOMA
o NRO PARTE IDIOMA
o CODIGO ESTILO

o IEM-2020
= VERSION FIRMWARE
VERSION CODIGO AUTOARRANQUE
NUMERO DE SERIE
NUMERO DE PARTE
NUMERO MODELO
VERSION IDIOMA
NRO PARTE IDIOMA
CODIGO ESTILO

o LSM-2020 (Visible cuando LSM-2020 estéa activado)
= VERSION INFO
o VERSION FIRMWARE
o VERSION CODIGO AUTOARRANQUE
s AJUSTES TCP/IP
o DIRECCION IP
o MASCARA SUBRED
o DIRECCION DE ENTRADA
o ACTIVAR DHCP
o CEM-2020 (Visible cuando CEM-2020 esta activado)
= VERSION FIRMWARE
VERSION CODIGO AUTOARRANQUE
NUMERO DE SERIE
NUMERO DE PARTE
NUMERO MODELO
s DATOS DE CONTSTRUCCION
o AEM-2020 (Visible cuando AEM-2020 esta activado)
= VERSION FIRMWARE
VERSION CODIGO AUTOARRANQUE
NUMERO DE SERIE
NUMERO DE PARTE
NUMERO MODELO
DATOS DE CONTSTRUCCION

COMUNICACIONES

e CONFIGURACION CANBUS
— CONFIGURACION CANBUS
o CANBUS HABILITADO

DTC HABILITADO (Visible cuando el CANBUS esta habilitado.)
DIRECCION CANBUS (Visible cuando el CANBUS esta habilitado.)
OPC SLCT ECUM (Visible cuando el CANBUS esta habilitado.)
ECU PULSANTE (Visible cuando el CANBUS esta habilitado.)
TEMP PARADA MOTOR (Visible cuando el CANBUS esta habilitado.)
PLS CYCL TM (Visible cuando el CANBUS estéa habilitado.)
CONF TEMP ECU (Visible cuando el CANBUS esté habilitado.)

0 RESP INTERRUP (Visible cuando el CANBUS esta habilitado.)
— CONFIGURACION ECU

0 CONF ECU (Visible cuando el CANBUS esta habilitado.)

0 PARAM MOTOR XMT

o REESTABLECER DISPARO (Visible cuando ECU esté configurado para Estandar, Volvo

Penta, MTU ADEC, GM/Doosan, Cummins, 0 MTU Smart Connect)
0 CONFIGURACION REGERERACION DPF (Visible cuando ECU esté configurado para
Estandar, Volvo Penta, MTU ADEC, GM/Doosan, Cummins, 0 MTU Smart Connect)
¢ REGEN MANUAL DPF
¢ REGEN DPF DESHABILITADA

Oo0OO0OO0OO0OO0O0

0 SELECCIONAR VELOCIDAD (Visible cuando ECU esté configurado para Volvo Penta.)

o POSICION ACELERAMIENTO (Visible cuando ECU esté configurado para Volvo Penta.)

o TIPO DE MODULO (Visible cuando ECU esté configurado para MTU MDEC o MTU
ECU7/ECUS.)

0 MENSAJE VIVO (Visible cuando ECU esté configurado para MTU MDEC o MTU ECU7/ECUS8.)

0 CONFIGURACION VELOCIDAD (Visible cuando ECU esté configurado para MTU ADEC, MTU
MDEC 304, MTU ECU7/ECU8, o MTU Smart Connect.)
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o J1939 RPM HABILITAR (Visible cuando ECU esté configurado para Estandar, Volvo
Penta, MTU ADEC, GM/Doosan, Cummins, 0 MTU Smart Connect)
RPM MOTOR
RPM ANCHO DE BANDA
RPM PARADO
SUBIR VELOCIDAD (Visible cuando ECU esté configurado para MTU ADEC, MTU
MDEC 304, MTU ECU7/ECU8, o MTU Smart Connect.)
o BAJAR VELOCIDAD (Visible cuando ECU esté configurado para MTU ADEC, MTU
MDEC 304, MTU ECU7/ECU8, 0 MTU Smart Connect.)
o PRUEBA SOBREVELOCIDAD (Visible cuando ECU esté configurado para MTU
ADEC, MTU MDEC 304, MTU ECU7/ECU8, o MTU Smart Connect.)
o DEMANDA DE VELOCIDAD SRC (Visible cuando ECU esté configurado para MTU
MDEC 304, MTU ECU7/ECU8, o MTU Smart Connect.)
o PEDIDO PARADO (Visible cuando ECU esté configurado para MTU MDEC 304,
MTU ECU7/ECUS8, o MTU Smart Connect.)
o INCREMENTAR PARADO (Visible cuando ECU esté configurado para MTU MDEC
304, o MTU ECU7/ECUS.)
o CONFIGURACION ECU (Visible cuando ECU esté configurado para MTU ADEC, MTU
ECU7/ECUS8, o MTU Smart Connect.)
o REESTABLECER DISPARO (Visible cuando ECU esté configurado para MTU
ECU7/ECUS8.)
o PRINCIPAL ENTRADA ACEITE
o GOBERNADOR PRIMARIO SW (Visible cuando ECU esté configurado para MTU
ADEC MTU Smart Connect)
o PRINCIPAL ARRANQUE MOTOR (Visible cuando ECU esté configurado para MTU
ECU7/ECUS8.)
o PRIORIZAR VENTILADOR (Visible cuando ECU esté configurado para MTU
ECU7/ECUS8.)
o MODO INTERCAMBIO (Visible cuando ECU esté configurado para MTU
ECU7/ECUS8.)
o AJSUTE PARAM GOBERNADOR (Visible cuando ECU esté configurado para MTU
ECU7/ECUS8.)
o VALOR CAN SW 1 (Visible cuando ECU esté configurado para MTU ECU7/ECU8.)
o VALOR CAN SW 2 (Visible cuando ECU esté configurado para MTU ECU7/ECU8.)
o DESCONEXION CILINDRO DESHABILITAR 1 (Visible cuando ECU esté configurado
para MTU ECU7/ECUS8.)
o DESCONEXION CILINDRO DESHABILITAR 2 (Visible cuando ECU esté configurado
para MTU ECU7/ECU8 o0 MTU Smart Connect)
o MODO DE FUNCIONAMIENTO (Visible cuando ECU esté configurado para MTU
Smart Connect)

o ooo

e CONFIGURACION MODEM

O 0O O O O O O

MARCACION X (X = 1 TO 4)
IDENTIFICADOR DE PAGINA X (X = 1 a 4)
TIMBRES PARA CONTESTAR

RETARDO FUERA DE LINEA

RETARDO DE MARCADO

LIMITE BUFFEREADO LOCALIZADOR
COM LOCALIZADOR

e CONFIGURACION RS485

O
O
O

BAUD COM
PARIDAD COM
DIRECC MODBUS

PARAMETROS DEL SISTEMA

e AJUSTES DEL SISTEMA

(e]

O 0O O 0O O O O O o

RPM NOMINALES

RPM MAX

RPM MIN

CONTROL DE VELOCIDAD

TIPO NIVEL COMBUSTIBLE

UNIDADES DEL SISTEMA

UNIDADES DE PRESION (Visible cuando se seleccione Métrica para Unidades del Sistema.)
VOLTAJE BATERIA

DIENTES FLYWHL

MANT REEST
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BOCINA
NO EN BOCINA AUTO
DEMORA ARRANQUE
CONTROL RELE
= ARRANQUE
=  MARCHA
= PREARRANQUE
e CONFIGURACION MODULO REMOTO
o CONFIGURACION LSM
= HABILITADO
= DIRECCION CANBUS (Visible cuando el LSM-2020 esta habilitado.)
= INFO VERSION (Visible cuando el LSM-2020 esta habilitado.)
o VERSION FIRMWARE
o VERSION CODIGO AUTOARRANQUE
m  AJUSTES TCP/IP (Visible cuando el LSM-2020 esta habilitado.)
o DIRECCION IP
o MASCARA SUBRED
o DIRECCION GATEWAY
o DHCP HABILITADO
o CONFIGURACION CEM
HABILITADO
SALIDAS (Visible cuando el CEM-2020 esta habilitado.)
DIRECC CANBUS (Visible cuando el CEM-2020 esta habilitado.)
INFO VERSION (Visible cuando el CEM-2020 estéa habilitado.)
VERSION FIRMWARE
VERSION CODIGO AUTOARRANQUE
NUMERO SERIE
NUMERO PARTE
NUMERO MODELO
FECHA FABRICACION
MENU DEBUG CEM (Visible cuando el CEM-2020 est& habilitado.)
o |EMAL CEM BP
o CEMAL IEM BP
o CEMTOIEMBP
o CONFIGURACION AEM
= HABILITADO
= DIRECCION CANBUS (Visible cuando el AEM-2020 esté habilitado.)
= INFO VERSION (Visible cuando el AEM-2020 esta habilitado.)
VERSION FIRMWARE
VERSION CODIGO AUTOARRANQUE
NUMERO SERIE
NUMERO PARTE
NUMERO MODELO
FECHA FABRICACION
= MENU DEBUG AEM (Visible cuando el AEM-2020 esta habilitado.)
o |EMAL AEM BP
o AEMAL IEMBP
o ENTRADAS ANALOGICAS

O O O O

HE B RN
Ooooooao

OO0 0Oo0ooaQg

+ ESCALA
+ PURA

o ENTRADAS TERMICAS
+ ESCALA
+ PURA

o SALIDAS ANALOGICAS
+ ESCALA
+ PURA

AJUSTES LANZAMIENTO
DESCONECTAR LIMITE
RETARDO PRELANZAMIENTO
PREARRANQUE CNTCT
ESTILO
# CICLOS (Visible cuando se seleccione Ciclo para Estilo de Lanzamiento.)
TIEMPO CONT (Visible cuando se seleccione Continuo para Estilo de Lanzamiento.)
TIEMPO CICLOS
REST CONFIG PREARRANQUE

s CONF
o PRES ACEITE LANZAMIENTO DESC

= HABILITADO

O O 0O O 0O O O O
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= DESC PRES ARRANQUE

REARRANQUE AUTOMATICO
o HABILITADO
o INTENTOS

o INTERVALO
TEMPORIZADOR EJERCICIO
MODO
HORA ARRANQUE
MINUTO ARRANQUE
HORAS MARCHA

o MINUTOS MARCHA
ESTADISTICAS MOTOR

o ANO ARRANQUE
MES ARRANQUE
DIA ARRANQUE
# ARRANQUES
HRS PARA MANT
TOTAL HRS

O O O O

O O O O O

ENTRADAS PROGRAMABLES

ENTRADAS CONFIGURABLES
o ENTRADA X (X =1 a 26)
= CONFIG ALARMA
= RETARDO ACTIVACION
= RECONOCIMIENTO
= NOMBRE
FUNCIONES PROGR
o ENTRADA AUTO ARRANQUE
= ENTRADA
= RECONOCIMIENTO (Visible cuando una ENTRADA es seleccionada.)
o PRIORIZACION BATTLE

ENTRADA
RECONOCIMIENTO (Visible cuando una ENTRADA es seleccionada.)

o FALLA CARGA BAT

ENTRADA

CONFIGURACION ALARMA (Visible cuando una ENTRADA es seleccionada.)
RETARDO ACTIVACION (Visible cuando una ENTRADA es seleccionada.)
RECONOCIMIENTO (Visible cuando una ENTRADA es seleccionada.)

o BAJO NIVEL REFRIGERANTE

ENTRADA

CONFIGURACION ALARMA (Visible cuando una ENTRADA es seleccionada.)
RETARDO ACTIVACION (Visible cuando una ENTRADA es seleccionada.)
RECONOCIMIENTO (Visible cuando una ENTRADA es seleccionada.)

o BAJO COMBUSTIBLE DETECTADO

ENTRADA

CONFIGURACION ALARMA (Visible cuando una ENTRADA es seleccionada.)
RETARDO ACTIVACION (Visible cuando una ENTRADA es seleccionada.)
RECONOCIMIENTO (Visible cuando una ENTRADA es seleccionada.)

e ENTRADA LOCAL ALG
o TENSION ALG

VOLTAJE MIN
VOLTAJE MAX
PARAM MIN
PARAM MAX
SOBRE 1

o UMBRAL

o CONFIG ALARMA
SOBRE 2

o UMBRAL

o CONFIG ALARMA
BAJO 1

o UMBRAL

o CONFIG ALARMA
BAJO 2

o UMBRAL

o CONFIG ALARMA
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RETARDO DE ARMADO
RET ACT THR1
RET ACT THR2
HISTERESIS
CFG ALA OOR
NOMBRE
o CORRIENTE ALG
CORRIENTE MIN
CORRIENTE MAX
PARAM MIN
PARAM MAX
SOBRE 1
o UMBRAL
o CONFIG ALARMA
= SOBRE2
o UMBRAL
o CONFIG ALARMA
= BAJO2
o UMBRAL
o CONFIG ALARMA
= BAJO?2
o UMBRAL
o CONFIG ALARMA
RETARDO DE ARMADO
RET ACT THR1
RET ACT THR2
HISTERESIS
CFG ALA OOR
= NOMBRE
e ENTRADAS LSM (Visible cuando el LSM-2020 estéa habilitado.)
o ALGEN1
TIPO ENTRADA
VOLTAJE MIN
VOLTAJE MAX
CORRIENTE MIN
CORRIENTE MAX
PARAM MIN
PARAM MAX
e ENTRADAS ANALOGICAS (Visible cuando el AEM-2020 esta habilitado.)
o ALG_IN X(X=1a8)
TIPO ENTRADA
VOLTAJE MIN
VOLTAJE MAX
CORRIENTE MIN
CORRIENTE MAX
PARAM MIN
PARAM MAX
SOBRE 1
o UMBRAL
o CONFIG ALARMA
= SOBRE 2
o UMBRAL
o CONFIG ALARMA
= BAJO1
o UMBRAL
o CONFIG ALARMA
= BAJO2
o UMBRAL
o CONFIG ALARMA
RETARDO ARMADO
RET ACT THR1
RET ACT THR2
HISTERESIS
CFG ALA OOR
NOMBRE

e ENTRADAS TERMICAS (Visible cuando el AEM-2020 esta habilitado.)
o RTD_IN_.X(X=1a8)
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TIPO
SOBRE 1

o  UMBRAL

o CONFIG ALARMA
SOBRE 2

o UMBRAL

o CONFIG ALARMA
BAJO 1

o  UMBRAL

o CONFIG ALARMA
BAJO 2

o UMBRAL

o CONFIG ALARMA
RETRAZO ARMADO
RET ACT THR1
RET ACT THR2
HISTERESIS
CFG ALA OOR
NOMBRE

o THRM_CPL X (X=1a2)

e SALIDAS

o SALIDAX (X=1a12)(X=1a 36 cuando CEM-2020 estéa activado.)

SOBRE 1

o  UMBRAL

o CONFIG ALARMA
SOBRE 2

o  UMBRAL

o CONFIG ALARMA
BAJO 1

o UMBRAL

o CONFIG ALARMA
BAJO 2

o  UMBRAL

o CONFIG ALARMA
RETARDO ARMADO
RET ACT THR1
RET ACT THR2
HISTERESIS
CFG ALA OOR
NOMBRE

SALIDAS PROGRAMABLES

NOMBRE

e CONFIGURACION ELEMENTOS
o CONFIG ELEMENTOS X (X=1a8)

CONFIG ALARMA
RETARDO ACTIVACION
RECONOCIMIENTO
NOMBRE

e SALIDAS ANALOGICAS (Visible cuando AEM-2020 esta activado.)
o  SALIDA ANALOGICA X (X =1 a 4)

TIPO SALIDA
VOLTAJE MIN
VOLTAJE MAX
CORRIENTE MIN
CORRIENTE MAX
PARAM MIN
PARAM MAX
CFG ALA OOR
RET ACT OOR
PARAM
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PROTECCION DE CONFIGURACION

e PROTECCONFIGX (X=1a09)

o PARAM
o SOBRE1

=  UMBRAL

= CONFIG ALARMA
o SOBRE 2

=  UMBRAL

= CONFIG ALARMA
o BAJO1

=  UMBRAL

= CONFIG ALARMA
o BAJO2

=  UMBRAL

= CONFIG ALARMA

RETARDO ARMADO
THR1 ACT DLY
THR2 ACT DLY
HISTERESIS
NOMBRE

O 0 O O O

CONFIGURACION DE ALARMA

e CONFIGURACION DE BOCINA
o BOCINA
o NO EN BOCINA AUTOMATICA
e PRE-ALARMAS

o LIMITE RPM
= HABILITAR

o ALTA TEMP REFRIGERANTE
= HABILITAR
= UMBRAL

o BAJA TEMP REFRIGERANTE
= HABILITAR
= UMBRAL

o BAJA PRESION ACEITE
= HABILITAR
= UMBRAL

o BAJO NIVEL COMBUSTIBLE
= HABILITAR
= UMBRAL

o INTERVALO MANTENIMIENTO
= HABILITAR
= UMBRAL

o SOBRETENSION BATERIA
= HABILITAR
= UMBRAL
= RETARDO DE ACTIVACION

o BAJA TENSION BATERIA
= HABILITAR
= UMBRAL
= RETACTIVACION

o TENSION BATERIA DEBIL
= HABILITAR
= UMBRAL
= RETACTIVACION

o ALTO NIVEL COMBUSTIBLE
= HABILITAR
= UMBRAL
= RETACTIVACION

o DTC ACTIVO (Visible cuando el DTC esta habilitado.)
= HABILITAR

o FALLA COMUN ECU (Visible cuando el CANBUS esta habilitado.)
= HABILITAR

o NIVEL REFRIGERANTE (Visible cuando el CANBUS esta habilitado.)
= HABILITAR
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=  UMBRAL

o FALLA COMUN LSM (Visible cuando el LSM-2020 esta habilitado.)
= HABILITAR

o FALLA COMUN CEM (Visible cuando el CEM-2020 esta habilitado.)
= HABILITAR

o FALLA COMUN AEM (Visible cuando el AEM-2020 esta habilitado.)
= HABILITAR

o FALLA VERIFICACION
= HABILITAR

ALARMAS

— ALTA TEMP REFRIGERANTE

0 HABILITAR

o UMBRAL

o RETARDO ARMADO
— BAJA PRESION ACEITE

0o HABILITAR

o UMBRAL

o RETARDO ARMADO
— BAJO NIVEL COMBUSTIBLE

o HABILITAR

o UMBRAL

o RET ACTIVACION
— SOBREVELOCIDAD

0o HABILITAR

o UMBRAL

o RETACTIVACION
— NIVEL REFRIGERANTE (Visible cuando el CANBUS esta habilitado.)

o HABILITAR

o UMBRAL

NOTA

el tiempo especificado después del arranque del motor.

Las alarmas de ALTA TEMP REFRIGERANTE y BAJA PRESION DE ACEITE
tienen un ajuste de RETARDO AL ARMADO que desactiva la alarma durante

FALLA TRANSMISOR

o  FALLA TRANSM TEMP REFRIG
= CONFIG TIPO
= RETACTIVACION

o FALLA TRANSM PRESION ACEITE
= CONFIG TIPO
= RETACTIVACION

o  FALLA TRANSM NIVEL COMBUST
= CONFIG TIPO
= RETACTIVACION

o FALLA TRANSM VELOCIDAD
= TIEMPO RETARDO

TEMPORIZADORES LOGICOS

TEMPORIZADOR X (X =1 a 10)
o HORAS
o MINUTOS
o SEGUNDOS

CONTROL DEL GOBERNADOR

SALIDA
o TIPO

CONTACTO (Visible cuando se selecciona Contacto para Tipo de Salida.)
o TIPO

o PULSO DE CORRECCION (Visible cuando se selecciona Proporcional para Tipo de Contacto.)

= ANCHO
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= INTERVALO
=  MAXENRPM

o BANDA MUERTA
KP
Kl (Visible cuando ECU se seleccione para Tipo de Salida.)
KD (Visible cuando ECU se seleccione para Tipo de Salida.)
TD (Visible cuando ECU se seleccione para Tipo de Salida.)
GANANCIA DE LAZO (Visible cuando ECU se seleccione para Tipo de Salida.)
ENTRADA SRC
CONSIGNA SRC
CONSIGNA ALG MAX
CONSIGNA ALG MIN
CONSIGNA
BANDA MUERTA
ANCHO DE BANDA RPM
RANGO PARAM ARRIBA/ABAJO
VALOR RPM ARRIBA/ABAJO
AJ ARR/AB PANFRON
CONTROL DEPURACION

o VELOCIDAD PID

o VELOCIDAD ERR

INGRESAR CONTRASENA

CERRAR SESION (Visible cuando inicie sesion a través del panel frontal)

Panel Trasero

Todos los terminales y conectores del IEM-2020 se encuentran en el panel posterior. Los terminales y
conectores del panel trasero se ilustran en la Figure 2-5. (Para mostrar los terminales y conectores, la
Figure 2-5 muestra al IEM-2020 sin la cubierta posterior) La Tabla 2-2 enumera las referencias de la Figure
2-5 junto con una descripcién de cada tipo de conector.
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w| | E CHASIS
I a 2 BATT -
E 3 BATT +
- 4 | RDPBATT +
< 5 RDPBATT -
6 RDPTXD —
I = 7 | RDPTXD +
3,_.3 @ 8 ACEITE
A g & | COMBUSTIBLE
10 | REFRIGERANTE
11 | COM TRANSMISOR
I o ® 12 | 485 SHIELD
13 485 B
& - | 14 485 A
—
B p— 15 | ENTRADA 16
E STOP 46 | | 16 | ENTRADA 15
E STOP 47 17 | ENTRADA 14
CANL 48 18 | ENTRADA 13
CAN H 49 19 | ENTRADA 12
SHIELD 50 20 | ENTRADA 11
COM1,2.3 | 51 21 | ENTRADA 10
SALIDA 1 52 22 | ENTRADA 9
SALIDA2 | 53 IEM-2020 ® 23 | ENTRADAS
SALIDA 3 54 24 | ENTRADA7
COM4,56 |55 25 | ENTRADA 6
SALIDA 4 56 26 | ENTRADAS
SALIDA 5 57 27 | ENTRADA 4
SALIDA 6 58 28 | ENTRADA 3
COM7,8.9 |59 29 | ENTRADA 2
SALIDA 7 60 30 | ENTRADA 1
SALIDA 8 | 61 @ 31 MPU +
SALIDA 9 62 32 MPU —
COM 10,11, 12 | 63 33 | No utilizado
SALIDA10 | 64 34 | No utilizado
SALIDA 11 | 65 35 AIN | +
SALIDA 12 | 66 36 | No utilizado
No utilizado | 67 37 AIN | -
No utilizado | 68 38 | No utilizado
No utilizado | 69 39 | No utilizado
Mo utilizado 70 40 Mo utilizado
No utilizado | 71 @ 41 | No utilizado
No utiizado | 72 [ ] [ ] 42 | No utilizado
Mo utilizadao T3 2 43 ANV +
Mo utilizada | 74 g ﬁ 44 | No utilizado
No utilizada | 75 it ) 45 ANV -

PO0OGE-49

Figure 2-5. Panel Trasero
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Tabla 2-2. Descripciones Panel Trasero HMI

Referencia Descripcion

A, D La mayoria de los terminales para cableado del IEM-2020 son conectores de 15
posiciones con terminales de compresion. Estos conectores se conectan a las
cabeceras del IEM-2020. Los conectores y cabeceras tienen borde adonde encajar para
asegurar la orientacién adecuada del conector. Cada conector y cabecera es Gnico y
enchavetado asegurando que cada conector coincide con su cabecera correcta.
Conectores de terminales de tornillo aceptan un tamafio de cable maxima de 12 AWG.

B El mini-B USB se enchufa con un cable USB estandar y se utiliza con un PC corriendo
con programa de BESTCOMSPIus para comunicacion local con el IEM-2020.

C Los modulos IEM-2020 con un opcional, interno, médem de discado conectado a una
linea telefonica a través de un conector USOC RJ-11.

E Conexiones al IEM-2020 Arranque (arrancador), Marcha (solenoide de combustible), y
Pre (bujias de incandescencia) salidas de contactos se hacen directamente a cada uno
de los relés a través de un terminal de cuarto de pulgada, macho, de conexién rapida.

F El IEM-2020 proporciona una bateria de respaldo para el reloj en tiempo real. Vea la
Seccion 8, Mantenimiento y Solucién de Problemas, para obtener instrucciones sobre la
sustitucion de la bateria. El no remplazar la bateria con Basler Electric P/N 38526 puede
anular la garantia.
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SECCION 3 ¢« DESCRIPCION FUNCIONAL

Introduccion

Esta seccion describe el funcionamiento del IEM-2020. Una descripcion detallada de cada bloque de
funcion se proporciona en los parrafos bajo el titulo de Bloque Funcional IEM-2020.

Caracteristicas de operacién y medicién se describen en la Seccién 4, Programa BESTCOMSPIus

Bloque Funcional IEM-2020

Para facilitar la comprensién, las funciones del IEM-2020 se ilustran en el diagrama de bloques de la Figura
3-1. Los parrafos siguientes describen en detalle cada funcion.

Suministro de ol
Patencla =)
| J [Al clrculto Interno}
[ [ Medicion Tersion de Bateria  |——— ]
Lo =L Panel Frontal
s L HMI y LCD
| Medicon Entrada Transmisor ~ |——
— HMI
Medicidn — [ Medician Velocidad MPL }—h- Panel de
o Fantalla
‘ Entradas de Cotnacto Secas l o mﬁ%ﬁu
Programables {16} hah |
Entradas Analogicas (1 tension, 1 - P ]
— Salicils] Salida
Microprocesador - B Sl
(4012}
- Contactos de
B Salida
T sl Combustibie
| Puerta Com USB |« - > Selenoide
Qutput
[ Contacts
] Puerto Gom CAN 1939 I-q—p ol  Contactos de
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Salida Pre-
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Figura 3-1. Diagrama de Bloque Funcional

Fuente de Alimentacion

Interior, una fuente de alimentacion del tipo conmutada utiliza el voltaje de la bateria aplicada para generar
energia eléctrica para los circuitos internos del IEM-2020. La fuente de alimentacién acepta una tension
nominal de la bateria de 12 0 24 Vcc y tiene un rango de operacién de 6 a 32 Vcc. La tension de la bateria
se aplica a las terminales 2 () y 3 (+). La tension de operacién debe ser de polaridad correcta. Aunque la
inversién de polaridad no cause dafos, el IEM-2020 no funcionara

Sensado Voltaje de la Bateria

Tension aplicada a la alimentacion de energia se filtra y se reduce a un nivel adecuado para la deteccion
por el microprocesador

Microprocesador

El microprocesador controla la funcionalidad general del IEM-2020 y toma decisiones basandose en la
programacion y entradas del sistema.

Circuitos relativos a las entradas del microprocesador se describen en los parrafos siguientes
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Conversor Analégico a Digital

Sefiales escaladas y acondicionadas representan la temperatura del refrigerante, el nivel de combustible,
la presién del aceite, y el voltaje de la bateria son digitalizadas por los convertidores microprocesados
analégico-a-digital. La informacion digitalizada es almacenada en la memoria de acceso aleatorio (RAM)
y utilizada por el microprocesador para todas las funciones de medicion y proteccion.

Temporizador de Vigilancia

El temporizador de vigilancia supervisa el firmware ejecutado por el microprocesador. Si el firmware deja
de funcionar normalmente, el temporizador de vigilancia reiniciara el microprocesador. Después de
restablecer, el microprocesador reanudara el funcionamiento normal si la condicién que provoco el
restablecimiento de vigilancia ya no esta presente. Si la condicion persiste, la unidad se restablecera en
varias ocasiones hasta que se pueda reanudar el funcionamiento normal.

Entradas del Transmisor Analégico Motor

Entradas analégicas programables del transmisor del motor dan al usuario del IEM-2020 la flexibilidad de
elegir el transmisor del motor para ser usado en una aplicacién. Informacién sobre la programacion de las
entradas del transmisor provista en la Seccion 4, Programa BESTCOMSPIus

Presion de Aceite

Una corriente se proporciona al transmisor de presion de aceite. La tension desarrollada se mide y se
escala para su utilizaciéon por los circuitos internos. Un circuito abierto o cortocircuito entre los terminales
del transmisor de presion de aceite hara que el IEM-2020 indique falla del transmisor. Transmisores de
presion de aceite que son compatibles con el IEM-2020 incluyen a Datcon modelo 02505-00, Isspro modelo
R8919, y Stewart Warner modelos de 411K y 411M. Otros transmisores también pueden ser utilizados. El
programa BESTCOMSPIlus permite la programacion de las caracteristicas del transmisor. Véase la
Seccion 4, Programa BESTCOMSPIus, para mayor informacion.

Conexiones de transmisores de presién de aceite se realizan en los terminales 8 y 11 (emisor comun).

Temperatura del Refrigerante

Una corriente se proporciona al transmisor de temperatura del refrigerante. La tension desarrollada se
mide y se escala para su utilizacion por los circuitos internos. Un circuito abierto o cortocircuito entre los
terminales del transmisor de temperatura del refrigerante hara que el IEM-2020 indique falla del transmisor.
Transmisores de temperatura del refrigerante que son compatibles con el IEM-2020 incluyen a Datcon
modelo 02019-00, Faria modelo TS4042, Isspro modelo R8959 y Stewart-Warner modelo 334P. Otros
transmisores también pueden ser utilizados. El programa BESTCOMSPIus permite la programacion de las
caracteristicas del transmisor. Véase la Seccion 4, Programa BESTCOMSPIus, para mayor informacion.

Conexiones de transmisores de presion de aceite se realizan en los terminales 10 y 11 (emisor comun).

Nivel de Combustible

Una corriente se proporciona al transmisor de nivel de combustible. La tensién desarrollada se mide y se
escala para su utilizacion por los circuitos internos. Un circuito abierto o cortocircuito entre los terminales
del transmisor de nivel de combustible hara que el IEM-2020 indique falla del transmisor. Transmisores de
nivel de combustible que son compatibles con el IEM-2020 incluye a Isspro modelo R8925. Otros
transmisores también pueden ser utilizados. El programa BESTCOMSPIus permite la programacién de las
caracteristicas del transmisor. Véase la Seccion 4, Programa BESTCOMSPIus, para mayor informacion.

Conexiones de transmisores de nivel de combustible se realizan en los terminales 9 y 11 (emisor comun).

Entrada Sefial Velocidad

El IEM-2020 utiliza la sefial de la entrada de un receptor magnético para detectar la velocidad de la
maquina.

Entrada Receptor Magnético (MPU)

El voltaje suministrado por un receptor magnético es acondicionado y escalado para su uso por la
circuiteria interna como una fuente de sefial de velocidad. La entrada MPU acepta una sefial en el rango
de 3 a 35 Voltios pico y de 32 a 10.000 Hercios.

Conexiones del receptor magnético se realizan en los terminales 31 (+) y 32 (-).
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Contactos de Entrada

El IEM-2020 tiene diecisiete contactos de deteccién de entrada: una entrada de parada de emergencia y
16 entradas programables. Entradas de contacto adicionales pueden ser acomodadas con un CEM-2020
(Modulo de Expansion de Contactos). Contacte Basler Electric para informacion de disponibilidad y de
pedido.

Entrada de Parada de Emergencia

Esta entrada acepta el Forma B, contactos secos. Un circuito abierto en ésta entrada monitoreada
continuamente inicia una parada de emergencia. Una parada de emergencia quita alimentacion de los
relés de Pre-Arranque, Ejecutar, Marcha y Salida de combustible que operan en el IEM-2020.

Contactos de conexiones de parada de emergencia se realizan en los terminales 46 y 47.

Entradas Programables

Cada entrada programable (Entrada 1 hasta Entrada 16) se puede configurar de forma independiente para
realizar las siguientes funciones. Por defecto, cada entrada programable esta desactivada.

e Auto Arranque

Falla Cargador de Bateria
Priorizacién Battle
Deteccién Combustible Bajo
Bajo Nivel Refrigerante

Las entradas programables aceptan normalmente abierto, contactos Forma A. Un contacto es conectado
entre una entrada programable y el lado negativo de la bateria. A través de BESTCOMSPIus, a cada
entrada de contacto programable se le puede asignar un nombre (16 caracteres alfanuméricos, como
maximo) y configurado como una entrada de alarma, una entrada de pre-alarma, o ninguna. Los nombres
por defecto para las entradas son ENTRADA_x (donde x = 1 a 16). Cuando una entrada de contacto
programable es cerrada, la pantalla del panel frontal muestra el nombre de la entrada cerrada, si fue
programada como una entrada de alarma o de pre-alarma. Entradas de alarma se anuncian a través de
las pantallas de modo de visualizacion normal del panel frontal. Entradas de pre-alarmas se anuncian a
través de la pantalla de pre-alarma del panel frontal. Si ninguna se programa, no se da ninguna indicacion.
La programacién de una entrada como ninguna es (til cuando una entrada programable se utiliza como
entrada a la légica programable.

Las conexiones para las entradas programables se proporcionan en los terminales 15 (Entrada 16) a 30
(Entrada 1). El lado negativo de la tension de la bateria (terminal 2) sirve como la conexién de retorno para
las entradas programables.

Entradas Analdgicas

El IEM-2020 tiene dos entradas analdgicas como se describe a continuacion. Las entradas analdgicas
adicionales se pueden acomodar con un AEM-2020 (Médulo de Expansién Analégico).

Tensién

Las conexiones para esta entrada se hacen en los terminales 45 y 47. Esta entrada acepta sefial de 0 a
10 Vcc

Corriente

Las conexiones para esta entrada se hacen en los terminales 35 y 37. Esta entrada acepta sefial de 4 a
20 mAcc.

HMI Panel Frontal

El panel frontal HMI ofrece una interfaz comoda para visualizar los parametros del sistema y para controlar
el conjunto IEM-2020/motor. Los componentes del panel frontal HMI incluyen una pantalla LCD (pantalla
de cristal liquido), LED (diodos emisores de luz), indicadores y pulsadores

LCD

La pantalla de LCD retroiluminada ofrece medicién, pre-alarma, e informacién de alarma. Informacion
detallada sobre la pantalla LCD se presenta en la sub-seccién Funcionamiento del Programa.
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Indicadores LED

Los LEDs indican condiciones de pre-alarma y de alarma junto con el estado del IEM-2020 y el estado del
motor.

Pulsadores

Los pulsadores se utilizan para desplazarse y seleccionar los parametros que aparecen en la pantalla LCD,
cambiar consignas, arrancar y parar el motor, y restablecer las alarmas.

Panel de Pantalla Remota (Opcional)

Para aplicaciones que se requiera anunciacion remota se puede utilizar el Panel de Pantalla Remota Basler
Electric, RDP-110. El uso del RDP-110 con el IEM-2020 cumple con los requisitos de la norma NFPA 110.
El RDP-110 utiliza una interfaz dedicada de cuatro terminales con el IEM-2020. El RDP-110 se comunica
con el IEM-2020 a través de los terminales 6 (RDP TXD-) y 7 (RDP TXD +) y recibe la alimentacion de los
terminales 4 (RDP BAT +) y 5 (RDP BAT-). Indicacion remota de muchas condiciones de pre-alarma y de
alarma es proporcionada por el RDP-110.

Las siguientes condiciones de pre-alarma se indican mediante LEDs en el panel frontal del RDP-110:

e Falla cargador de bateria *

e Sobretensién bateria

e Alta temperatura refrigerante
e Baja temperatura refrigerante
e Bajo nivel de combustible

e Baja presién de aceite

e Bateria débil

Las siguientes condiciones de alarma se indican mediante LEDs y una alarma audible en el panel frontal
del RDP-110:

Bajo nivel refrigerante *

Alta temperatura refrigerante

Baja presion de aceite

Falla lanzamiento

e Sobrevelocidad

e Parada de emergencia

e Bajo Combustible/falla transmisor de combustible *
e Falla unidad transmisora motor

* Puede ser configurado en el IEM-2020 como Ninguna, Alarma, o Pre-Alarma. Vea la Seccion 4, Entradas
Programables BESTCOMSPIus, Funciones Programables, para més informacion. La luz en el RDP-110
se enciende cuando se cierra la entrada que se asigna a la funcién programable, si la funcidn se configura
como Ninguna, Alarma o Pre-Alarma.

Ademas, el RDP-110 indica cuando el IEM-2020 no esta funcionando en modo Automatico y cuando el
motor esta suministrando carga. Para obtener més informacion acerca del RDP-110, solicitar boletin de
producto SNE.

Conexiones de comunicacion del RDP-110 se hacen en los terminales 6 (RDP TXD-) y 7 (RDP TXD +) del
IEM-2020. La fuente de alimentacién del RDP-110 se suministra en los terminales 4 (RDP BAT+) y 5 (RDP
BAT-) del IEM-2020.

Puertos Comunicacion

Los puertos de comunicacion del IEM-2020 incluyen un conector de USB, terminales CAN, terminales
opcionales RS-485, y un conector de médem opcional.

uUSB

El mini-B USB del panel trasero permite la comunicacion local con un PC con programa BESTCOMSPIus.
El IEM-2020 se conecta a un PC mediante un cable USB estandar. BESTCOMSPIus es un paquete de
programa de comunicacion basado en Windows® que se suministra con el IEM-2020. Una descripcién
detallada del BESTCOMSPIus se proporciona en la Seccion 4, Programa BESTCOMSPIus.
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CANbus

Una Red de Control de Area (CAN) es una interfaz estandar que permite la comunicacion entre varios
maédulos en una red comun, utilizando un protocolo de mensajes estandar. Los modulos IEM-2020 tienen
una interfaz de CANbus compatible con el protocolo SAE J1939 y el protocolo MTU.

Las aplicaciones que utilizan un motor impulsado por conjunto motor por un IEM-2020 también puede tener
una Unidad de Control de Motor (ECU). La interfaz de CANbus permite la comunicacién ala ECU y al IEM-
2020. La ECU reporta informacion sobre el funcionamiento del IEM-2020 a través de la interfaz de CANbus.
Los parametros de operacién y la informacion de diagnéstico, es compatible con la ECU, se decodifican y
se muestra para monitoreo.

El principal uso de la interfaz CANbus es obtener los pardmetros de funcionamiento del motor para el
control de velocidad, la temperatura del refrigerante, la presion del aceite, el nivel de liquido refrigerante,
y las horas del motor sin necesidad de conexion directa a los transmisores individuales. En la Tabla 3-1 se
enumera los parametros del ECU y en la Tabla 3-2 se enumeran los parametros de configuracién del motor
soportados por la interfaz CANbus del IEM-2020. Estos parametros se transmiten a través de la interfaz
de CANbus a intervalos prefijados. Véase la columna titulada Tasa de Refresco en la Tabla 3-1 para las
tasas de transmisién. Esta informacién también puede ser transmitida a peticion del usuario.

Las conexiones de interfaz CANbus se hacen en 48 (CAN L), 49 (CAN H) y 50 (pantalla).

Tabla 3-1. Parametros ECU obtenidos de la Interfaz CANbus

Parametros ECU lﬁg?r?gae: lﬁ:é?:g:ss Tasa de Refresco S:’N

Torgue actual porcentual del motor % % Velocidad Motor 513
Dependiente
Presion diferencial del aire de kPa psi 500 ms 107
filtrado
Temperatura entrada aire kPa °F 1s 172
Feedback Restablecimiento de Binario (0 0 1) 1s 2815
Alarma
Temperatura Aire Ambiente °C °F 1s 171
Presion Auxiliar 1 kPa psi A pedido 1387
Presion Auxiliar 2 kPa psi A pedido 1388
Presién barométrica kPa psi 1ls 108
Voltaje bateria Vdc Vdc 1s 168
Aumento presion kPa psi 500 ms 102
Temperatura Cambio de Aire °C °F 1s 2629
Nivel refrigerante % % 500 ms 111
Presion refrigerante kPa psi 500 ms 109
Temperatura ECU °C °F 1s 1136
Temperatura refrigerante motor °C °F 1s 110
Temperatura intercambiador motor °C °F 1s 52
Nivel aceite motor % % 500 ms 98
Presion aceite motor kPa psi 500 ms 100
Temperatura aceite motor °C °F 1s 175
Velocidad motor RPM RPM Velocidad Motor 190
Dependiente

Temperatura gas de escape °C °F 500 ms 173
Temperatura de Escape A °C °F 500 ms 2433
Temperatura de Escape B °C °F 500 ms 2434
Presion Suministro de Combustible kPa psi 500 ms 94
Bajo combustible Filtro 1 Binario (0 0 1) 1ls 1239
Bajo combustible Filtro 2 Binario (0 0 1) 1s 1240
Tasa de combustible litro/hr ‘ gal/hr 100 ms 183
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Parametros ECU l;;]é'?r?gae: lf:é?:sd:: Tasa de Refresco SI:N
Temperatura combustible °C °F 1s 174
Control de presion de inyeccion MPa psi 500 ms 164
Linea de medicién del inyector de MPa psi 500 ms 157
presion
Temperatura de entradas multiples °C °F 500 ms 105
Carga porcentual a las rpm actuales % % 50 ms 92
Valor de Potencia watts watts A pedido 166
Valor RPM RPM RPM A pedido 189
Cierre desde ECU Binario (0 0 1) 1ls 1110
Voltaje de bateria conmutada (en el Vdc Vvdc 1s 158
ECU)

Position acelerador (pedal % % 50 ms 91
acelerador)
Horas totales motor horas horas Requerido 1.5 s 247
Total combustible utilizado litros galones Requerido v1.5 s 250
Transmision Presién de Aceite kPa psi 1s 127
Transmision Temperatura de Aceite °C °F 1s 177
Disparo Combustible litros galones Requerido 1.5 s 182
Devanado 1 Temperatura °C °F 1s 1124
Devanado 2 Temperatura °C °F 1s 1125
Devanado 3 Temperatura °C °F 1s 1126
* SPN es el nUmero de parametro dudoso.
Tabla 3-2. Parametros de Configuracion del Motor Obtenidos desde la Interfaz CANbus

Parémetros ECU Wéricas Inglesas Refresco | seN
Velocidad motor a punto alto ralenti 6 RPM RPM 5s 532
Velocidad motor a punto ralenti 1 RPM RPM 5s 188
Velocidad motor a punto 2 RPM RPM 5s 528
Velocidad motor a punto 3 RPM RPM 5s 529
Velocidad motor a punto 4 RPM RPM 5s 530
Velocidad motor a punto 5 RPM RPM 5s 531
Ganancia (Kp) regulador de velocidad final %/RPM %/RPM 5s 545
Maxima velocidad momenténea limite motor RPM RPM 5s 533
punto 7
Méximo tiempo momentanea limite motor segundos segundos 5s 534
Torque porcentual a punto 1 % % 5s 539
Torque porcentual a punto 2 % % 5s 540
Torgue porcentual a punto 3 % % 5s 541
Torque porcentual a punto 4 % % 5s 542
Torque porcentual a punto 5 % % 5s 543
Torque motor referencia Nem ft-Ib 5s 544
Control rango velocidad solicitada limite RPM RPM 5s 535
inferior
Control rango velocidad solicitada limite RPM RPM 5s 536
superior
Control rango torque solicitado limite inferior % % 5s 537
Control rango torque solicitado limite % % 5s 538
superior

* SPN es el nUmero de parametro dudoso.
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PRECAUCION

Cuando el CANbus esta habilitado, el IEM-2020 ignorara los siguientes
transmisores: presion de aceite, temperatura refrigerante y receptor magnético.

Bajo ciertas circunstancias, las siguientes cadenas pueden ser mostradas en el panel frontal HMI y en el
Explorador de Medicién de BESTCOMSPIus:

¢ NC (No Conectado) - Cadena mostrada para un parametro del J1939 cuando el ECU del motor no
esté conectado al IEM-2020.

e SF (Falla Transmisor) — Cadena mostrada para un parametro del J1939 cuando el ECU del motor
envia un codigo especial que indica una falla de medicién para el parametro. Por ejemplo, si se
determina el transmisor de aceite a ser malo por el ECU, envia un cddigo especial en lugar de los
datos de presion de aceite J1939 indicando una condicidn de falla del transmisor.

e NS (No Enviado) - Cadena mostrada para un parametro del J1939 cuando no ha sido enviado al
IEM-2020 por el ECU del motor.

e NA (No Aplicable) - Cadena mostrada para un parametro del J1939 cuando el ECU del motor envia
un codigo especial para el pardmetro indicando que el parametro no es implementado o no aplica
en el ECU.

e UF (Falla Desconocida) - Cadena mostrada para un parametro del J1939 cuando el dato recibido
por el ECU no esta dentro del rango de datos valido del J1939 para el parametro pero no es uno
de los codigos especiales de arriba.

La Tabla 3-3 enumera los datos J1939 transmitidos desde el IEM-2020.

Tabla 3-3. Datos J1939 Transmitidos desde el IEM-2020

z o Q2 *

Pardmetro ECU Tasa de Actualizacion SPN
Conmutador Priorizacion Battle 100 ms 1237
Peticion Velocidad 10 ms 898
Nota: Peticiones desde el IEM-2020 al Motor ECU para varios parametros se hace emitiendo la peticién
Peticion Reclamo de Direccién Una vez que la potencia esta arriba y en cualquier momento en NA

que una Peticién Global para Reclamo de direcciéon (GRAC) PGN
se reciba.

Peticion de Cédigo de Problema de Cuando se reciba una actualizacion de Peticién de Cadigo de NA
Diagnéstico Activo Actual Problema de Diagndstico Activo Actual.
Peticién de Codigo de Problema 2s NA
Diagndstico Activo Previo
Borrar Peticion de Codigo de Cuando se haga una peticion de restablecer una Peticion de NA
Problema de Diagndstico Activo Cddigo de Problema de Diagndstico Activo Actual
Actual
Borrar Peticiéon de Codigo de Cuando se haga una peticion de restablecer una Peticion de NA
Problema Diagndstico Activo Previo Caddigo de Problema de Diagnéstico Activo Previo
Horas Motor /Peticién Revoluciones 2s NA
Peticion Consumo de Combustible 2s NA
Controlador Motor Electronico #4 2s NA
(Valor Velocidad y Potencia) Peticiéon
Informacion Auxiliar Analégica 2s N/A

* SPN es el nUmero de parametro dudoso.

Diagnostic Trouble Codes (DTCs)

El IEM-2020 obtiene informacion de diagndstico del motor de una unidad compatible de control del motor
(ECU). El IEM-2020 recibira un mensaje no solicitado de un cddigo activo de diagnéstico de problemas
(DTC). DTCs anteriormente activados estan disponibles bajo peticion. DTC activos y anteriormente activos
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se pueden borrar mediante peticion. La Tabla 3-4 muestra la informacion de diagnéstico que el IEM-2020
obtiene por la interfaz CANbus.

Tabla 3-4. Informacion Diagnéstico obtenida en la Interfaz CANbus

. Tasa Repeticion
Parametro o
Transmision

Cadigo de diagnostico de problemas activo 1s
Estado de lamparas ls
Cadigo de diagnostico de problemas A peticién
previamente activo
Solicitar para borrar DTCs activos A peticién
Solicitar para borrar DTCs previamente activos A peticién

Los DTCs son reportados en informacion de codigos de diagnostico que incluye el Namero de Parametro
dudoso (SPN), Identificador de Modo de Falla (FMI) y el Conteo de Ocurrencias (OC). Todos los
parametros tienen un SPN y se utilizan para mostrar o identificar los elementos para los que los
diagnésticos estan siendo reportados. ElI FMI define el tipo de error detectado en el subsistema identificado
por un SPN. El problema reportado puede no ser un fallo eléctrico, sino una condicién de subsistema que
necesita ser reportado a un operador o técnico. EI OC contiene el nimero de veces que un error ha pasado
de activo a anteriormente activo.

Para algunos DTC, si el IEM-2020 reconoce un par de numeros de SPN y FMI, se muestra una sola cadena
de caracteres que se enumera en la Tabla 3-6. Si el IEM-2020 reconoce un SPN en la Tabla 3-6, pero el
FMI no coincide con el FMI en la Tabla 3-6, entonces se muestra la cadena de la Tabla 3-6 correspondiente
a la entrada de la tabla donde el FMI es # y una segunda cadena correspondiente al numero de FMI
enumerado en la Tabla 3-5. Por ejemplo, si el IEM-2020 recibe SPN 29 y FMI 13, se muestra ACCEL
PEDAL 2 POSITN y FUERA DE CALIBRACION. Si el IEM-2020 no tiene informacion descriptiva sobre un
SPN y FMI que fue recibida, la descripcidon se mostrara como "TEXTO NO DISPONIBLE".

Tabla 3-5. DTCs Mostrados por el IEM-2020 (FMI Strings)

FMI String Mostrado Descripcioén
0 DATA HI MOST SEVERE El dato es mayor que lo esperado en el nivel mas severo
1 DATA LO MOST SEVERE El dato es menor que lo esperado en el nivel mas severo
2 DATA ERRATIC OR BAD El dato es erratico, intermitente o incorrecto
3 VOLTS HI OR SHORTED La tensién medida es mayor que la esperada o en corte a una fuente alta.
4 VOLTS LO OR SHORTED La tensién medida es menor que la esperada o en corte a una fuente
baja.
5 CURRENT LO OR OPEN La corriente medida es menor que la esperada o el circuito esta abierto.
6 CURRENT HI OR SHORTED La corriente medida es mayor que la esperada o en corte
7 MECHANICAL SYSTM ERR Error de sistema Mecénico
8 FREQ OR PWM ERROR El error en frecuencia, ancho de pulso o periodo de cualquier frecuencia

o sefial PWM esté fuera de los limites predeterminados.
9 ABNORMAL UPDATE RATE La tasa actualizada de parametro es anormal.

10 | DATA RT OF CHG ERR La tasa de cambio de dato es anormal.

11 | FAILURE CAUSE UNKNOWN | La cadena indicando falla causa es desconocida.

12 | BAD INTELLIGNT DEVICE El motor ECU esté reportando que un dispositivo inteligente o falla de
componente ha sido detectado.

13 | OUT OF CALIBRATION Dispositivo o parametro esta fuera de calibracion

14 | CONSULT ENG MFG DATA El usuario deberia consultar los datos del fabricante del motor

15 | DATA HI LST SEVERE El dato es mas alto que lo esperado en el nivel menos severo.

16 | DATA HI MODERATE SVR El dato es mas alto que lo esperado en el nivel moderadamente severo

17 | DATA LO LST SEVERE El dato es mas bajo que lo esperado en el nivel menos severo
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FMI String Mostrado Descripcién
18 | DATA LO MODERATE SVR El dato es mas bajo que lo esperado en el nivel moderadamente severo
19 | NETWORK DATA ERR La Cadena (string) Indicando Red de Datos contenia un indicio de error.
Tabla 3-6. DTCs Mostrados por el IEM-2020
SPN | FMI String Mostrado Descripcién
28 3 Throttle Volt HI Tensién de Acelerador Alta
28 4 Throttle Volt LO Tensién de Acelerador Baja
28 14 | Throttle Volt OOR Tensién de Entrada de Acelerador Fuera de Rango
29 3 Throttle Volt HI Tensién de Acelerador Alta
29 Throttle Volt LO Tension de Acelerador Baja
29 14 | Throttle Volt OOR Tension de Entrada de Acelerador Fuera de Rango
29 # ACCEL PEDAL 2 POSITN Titulo de Cadena para pedal de aceleracién posicion 2
52 15 | INTERCOOLER TEMP HI Temperatura Intercambiador de Motor esta sobre el umbral
ALTO
91 Thr Pos Sns Volt HI Tensién de Entrada de Medicion Posicion de Acelerador (Alta)
91 Thr Pos Sns Volt LO Tensién de Entrada de Medicion Posicion de Acelerador (Baja)
91 14 | Thr Pos Sns Volt OOR Tension de Acelerador (Fuera de Rango)
94 1 FUEL DELIV PRS LO LO La presion de entrega de combustible esta por debajo del
umbral BAJO BAJO
94 Fuel Pmp Prs Volt HI Tension de Entrada Presién de Bombeo de Combustible (Alta)
94 Fuel Pmp Prs Volt LO Tension de Entrada Presion de Bombeo de Combustible (Baja)
94 17 | Fuel Pressure LO Presion de Suministro de Combustible (Bajo Menos Severo)
97 3 Water In Fl Volt HI Agua en Tensién de Sefial de Combustible Alta
97 Water In Fl Volt LO Agua en Tensién de Sefial de Combustible Baja
97 16 | Water in Fuel Agua en Combustible Detectada
98 # ENG OIL LEVEL Titulo usado en panel frontal para visualizacion Parametro
J1939
99 # OIL FILTER DIFF PRESS Titulo de cadena para parametro de presion diferencial para
filtro de aceite
100 1 ENG OIL PRESS LO LO La presion de aceite en el motor esta debajo del umbral BAJO
BAJO
100 3 Qil Prs Snsr Volt HI Tension de Entrada de Sensor de Presion de Aceite (Alta)
100 Qil Prs Snsr Volt LO Tension de Entrada de Sensor de Presion de Aceite (Baja)
100 17 | ENG OIL PRESS LO La presion de aceite en el motor esta debajo del umbral BAJO
100 18 | Qil Prs Snsr Volt MLO Tension de Entrada de Sensor de Presion de Aceite (Baja)
100 31 | Oil Pressure INVLD Presion de Aceite (Invalido)
101 # CRANKCASE PRESSURE Titulo de cadena para presion de lanzamiento
102 2 Manifld Air Prs INVD Presion de Aire Miltiple Invalida
102 3 Mnfld AirP SnsVIt HI Tensién de Entrada de Sensor de Presién de Aire Mdltiple Alta
102 4 Mnfld AirP SnsVIt LO Tension de Entrada de Sensor de Presion de Aire Mdltiple Baja
103 0 Trbo Overspd Severe Sobrevelocidad Turbo (La mas severa)
103 2 Trbo Speed MisMatch Sobrevelocidad Turbo (sin coincidencia)
103 5 Trbo Spd Sns Curr LO Corriente del Sensor Sobrevelocidad Turbo (Baja)
103 6 Trbo Spd Sns Curr HI Corriente de Sensor de Velocidad del Turbo (Alta)
103 8 Trbo Speed INVLD Velocidad Turbo (Invalida)
103 31 | Trbo Speed MISSING Velocidad Turbo (Faltante)
105 0 EGR Mixed Air Tmp HI Aire Mezclado de Recirculacion de Gas de Escape Alto (el
menos severo)
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SPN | FMI String Mostrado Descripcién

105 3 EGR Air Temp VIt HI Aire Mezclado de Recirculacién de Gas de Escape Tension
Temperatura (Alto)

105 4 EGR Air Temp VIt LO Aire Mezclado de Recirculacién de Gas de Escape Tension
Temperatura (Bajo)

105 15 | EGR Mixed Air Tmp HI Aire Mezclado de Recirculacién de Gas de Escape Alto (el
menos severo)

105 16 | EGR MxdAir Tmp MHI Aire Mezclado de Recirculacién de Gas de Escape Tension
Temperatura (Moderadamente Alto)

107 Air Filt Restricted Restriccion de Filtro de Aire (Alto)

108 Barometrc Prs INVLD Presion Barométrica (Invalida)

108 31 | Barometrc Prs ERR Presion Barométrica (Error)

109 1 ENG COOLNT PRS LO LO La Presién de Refrigeracion de Motor esta debajo del umbral
BAJO BAJO

109 17 | ENG COOLANT PRS LO La Presién de Refrigeracion de Motor esta debajo del umbral
BAJO

110 0 ENG COOLNT TMP HI HI La Presién de Refrigeracion de Motor esta encima del umbral
ALTO ALTO

110 3 Cool Tmp Sns Volt HI Tensién de Entrada de Sensor de Temp de Refrigeracion (Alta)

110 Cool Tmp Sns Volt LO Tension de Entrada de Sensor de Temp Refrigeracion (Baja)

110 15 | ENG COOLANT TEMP HI La Temp de Refrig de Motor esta encima del umbral ALTO

110 16 | Cool Temp MHI Entrada de Sensor de Temp de Refrig (Moderadamente alta)

110 17 | Cool Temp LO Entrada de Sensor de Temp de Refrig (Bajo menos severo)

111 1 Coolnt LvI LO Nivel de Refrigeracion (Bajo)

111 17 | ENG COOLANT LVL LO El nivel de refrigeracién de motor esta debajo del umbral BAJO

111 # LOW COOL LEVEL Cadena de nivel de refrigeracién bajo utilizado en registro de
evento y/o anuncio de alarmay pre-alarma

157 Fuel Rail Prs VIt HI Tensién de entrada de linea de presion de combustible (Alta)

157 Fuel Rail Prs VIt LO Tensién de entrada de linea de presion de combustible (Baja)

157 10 | Fuel Rail Prs LOSS Pérdida detectada de linea de presion de combustible

157 17 | Fuel RI Prs NOT DEV Linea de presion de combustible no desarrollada

158 0 KSW BATT VOLTS HI HI El potencial de Bateria de Conmutador Clave esta sobre el
umbral ALTO ALTO

158 1 KSW BATT VOLTS LO LO El potencial de Bateria de Conmutador Clave esta debajo del
umbral BAJO BAJO

158 15 | KSW BATT VOLTS HI El potencial de Bateria de Conmutador Clave esta sobre el
umbral ALTO

158 17 | KSW BATT VOLTS LO El potencial de Bateria de Conmutador Clave esta debajo del
umbral BAJO

168 # LOW BATT VOLT Cadena de Tension de Bateria Baja utilizada en registro de
evento y/o anuncio de alarma o pre-alarma.

174 Fuel Temp EXT HI Temp de combustible (Extremadamente Alta)

174 Fuel Tmp Sns Volt HI Tensién de Entrada de Sensor de Temp de Combust (Alta)

174 Fuel Tmp Sns Volt LO Tensién de Entrada de Sensor de Temp de Combust (Baja)

174 16 | Fuel Temp MHI Temp de combustible (Moderadamente Alta)

175 # ENG OIL TEMP Titulo usado en panel frontal para visualizacion Parametro
J1939

188 17 | SPEED AT IDLE LO Cadena de medicién para medicién de codigo de problema
ECU indica velocidad de ralenti de motor por debajo del umbral
BAJO

189 Engine Spd DERATE Reduccion de potencia velocidad de motor

190 Engine OvrSpd EXTRM Sobrevelocidad de Motor (Extremo)
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SPN | FMI String Mostrado Descripcién

190 1 ENGINE SPEED LOW La velocidad de Motor esta debajo del umbral BAJO

190 16 | Engine OvrSpd MODRT Sobrevelocidad de Motor (Moderada)

190 17 | SPEED AT IDLE LO velocidad de ralenti de motor esta por debajo del umbral BAJO

190 # ENGINE SPEED Titulo usado en panel frontal para visualizacion Parametro
J1939

237 VIN Data MisMatch Sin coincidencia de datos VIN con otros controladores

412 EGR Temp EXT HI Temp Recirculaciéon de Gas de Escape (Extremadamente Alta)

412 3 EGR Temp In VIt HI Temp Recirculacién de Gas de Escape Tensién de Entrada
(Alta)

412 4 EGR Temp In VIt LO Temp Recirculaciéon de Gas de Escape Tensién de Entrada
(Baja)

412 16 | EGR Temp MHI Temp Recirculacién de Gas de Escape (Moderadamente Alta)

520 RETARDER % TORQUE Cadena de titulo para retardador % torque

563 # ABS ACTIVE Cadena de titulo para sistema de Anti Bloqueo de Ruedas
(ABS) activo

611 3 Inj Short to PWR Cableado de Inyector en corto a potencia

611 4 Inj Short to GND Cableado de Inyector en corto a tierra

624 # DIAGNOSTIC LAMP Cadena de titulo para Lampara de Diagnostico

627 1 Inj Spply VIt Problm Problema de Tensién de Suministro al Inyector

627 16 | ECU Power Volt HI ECU Tensién alta de potencia

627 18 | ECU Power Volt LO ECU Tensién baja de potencia

627 13 | ECU ERROR Error ECU

630 # ECU INTERNAL ERROR Cadena de Titulo para Error Interno ECU

636 2 Pump Pos Sns Noisy Sensor de Posicion de Bombeo Ruido de Entrada

636 5 Pump Pos Sns Curr LO Sensor de Posicion de Bombeo Corriente (Baja)

636 6 Pump Pos Sns Curr HI Sensor de Posicion de Bombeo Corriente (Alta)

636 8 Pump Pos Sns In MSNG Sensor de Posicion de Bombeo Entrada Faltante

636 10 | Pump Pos Sns In ERR Sensor de Posicion de Bombeo Error Patrén de Entrada

637 2 Crank Pos Sns Noisy Posicion de Lanzamiento Ruido de Entrada

637 5 Crank Pos Sns Curr LO Sensor Posicion de Lanzamiento Corriente (Bajo)

637 6 Crank Pos Sns Curr HI Sensor Posicion de Lanzamiento Corriente (Alto)

637 7 Crnk/Pmp Pos Tmg OOS Temporizador Posicién Lanzam/Bombeo Moderadamente
Fuera de Sincronizacion

637 8 Crank Pos Sns MSNG Posicion Lanzamiento Faltante

637 10 | Crank Pos Sns In ERR Posicion Lanzamiento Error Patron de Entrada

639 # J1939 NETWORK 1 Cadena de titulo para Red J1939 Network nimero 1

641 4 Trbo Actuator ERR Error de Accionador de Turbo

641 12 | ECU/Trbo Comm ERR Error de Comunicacion ECU/Turbo

641 13 | TrboAct Lrnd Val ERR Accionador de Turbo Error de Valor Experimentado

641 16 | Trbo Act Temp MHI Accionador de Turbo Temp (Moderadamente alta)

651 Cyl 1 EUI PN INVLD Cilindro #1 EUI Nimero de Parte (Invalido)

651 Cyl 1 EUI Ckt OPEN Cilindro #1 EUI Circuito (Abierto )

651 Cyl 1 EUI Ckt SHORT Cilindro #1 EUI Circuito (en corto)

651 Cyl 1 EUI Ckt MECH FL Cilindro #1 EUI Circuito (Falla Mecanica)

651 13 | Cyl 1 EUI QR INVLD Cilindro #1 EUI Circuito Cédigo QR (Invalido)

651 # CYLINDER 1 INJECTOR Cadena de titulo para Cilindro 1 Inyector

652 2 Cyl 2 EUI PN INVLD Cilindro #2 EUI Niumero de Parte (Invalido)

652 5 Cyl 2 EUI Ckt OPEN Cilindro #2 EUI Circuito (Abierto )
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SPN | FMI String Mostrado Descripcién

652 6 Cyl 2 EUI Ckt SHORT Cilindro #2 EUI Circuito (en corto)

652 7 Cyl 2 EUI Ckt MECH FL Cilindro #2 EUI Circuito (Falla Mecanica)

652 13 | Cyl 2 EUI QR INVLD Cilindro #2 EUI Circuito Cédigo QR (Invalido)

652 # CYLINDER 2 INJECTOR Cadena de titulo para Cilindro 2 Inyector

653 2 Cyl 3 EUI PN INVLD Cilindro #3 EUI Niumero de Parte (Invalido)

653 5 Cyl 3 EUI Ckt OPEN Cilindro #3 EUI Circuito (Abierto )

653 6 Cyl 3 EUI Ckt SHORT Cilindro #3 EUI Circuito (en corto)

653 7 Cyl 3 EUI Ckt MECH FL Cilindro #3 EUI Circuito (Falla Mecanica)

653 13 | Cyl 3 EUI QR INVLD Cilindro #3 EUI Circuito Cédigo QR (Invalido)

653 # CYLINDER 3 INJECTOR Cadena de titulo para Cilindro 3 Inyector

654 2 Cyl 4 EUI PN INVLD Cilindro #4 EUI Nimero de Parte (Invalido)

654 5 Cyl 4 EUI Ckt OPEN Cilindro #4 EUI Circuito (Abierto )

654 6 Cyl 4 EUI Ckt SHORT Cilindro #4 EUI Circuito (en corto)

654 7 Cyl 4 EUI Ckt MECH FL Cilindro #4 EUI Circuito (Falla Mecéanica)

654 13 | Cyl4 EUI QR INVLD Cilindro #4 EUI Circuito Cédigo QR (Invalido)

654 # CYLINDER 4 INJECTOR Cadena de titulo para Cilindro 4 Inyector

655 2 Cyl 5 EUI PN INVLD Cilindro #5 EUI Nimero de Parte (Invalido)

655 5 Cyl 5 EUI Ckt OPEN Cilindro #5 EUI Circuito (Abierto )

655 6 Cyl 5 EUI Ckt SHORT Cilindro #5 EUI Circuito (en corto)

655 7 Cyl 5 EUI Ckt MECH FL Cilindro #5 EUI Circuito (Falla Mecanica)

655 13 | Cyl 5 EUI QR INVLD Cilindro #5 EUI Circuito Cédigo QR (Invalido)

655 # CYLINDER 5 INJECTOR Cadena de titulo para Cilindro 5 Inyector

656 2 Cyl 6 EUI PN INVLD Cilindro #6 EUI Numero de Parte (Invalido)

656 5 Cyl 6 EUI Ckt OPEN Cilindro #6 EUI Circuito (Abierto )

656 6 Cyl 6 EUI Ckt SHORT Cilindro #6 EUI Circuito (en corto)

656 7 Cyl 6 EUI Ckt MECH FL Cilindro #6 EUI Circuito (Falla Mecanica)

656 13 | Cyl 6 EUI QR INVLD Cilindro #6 EUI Circuito Cédigo QR (Invalido)

656 # CYLINDER 6 INJECTOR Cadena de titulo para Cilindro 6 Inyector

657 # CYLINDER 7 INJECTOR Cadena de titulo para Cilindro 7 Inyector

658 # CYLINDER 8 INJECTOR Cadena de titulo para Cilindro 8 Inyector

659 # CYLINDER 9 INJECTOR Cadena de titulo para Cilindro 9 Inyector

660 # CYLINDER 10 INJECTOR Cadena de titulo para Cilindro 10 Inyector

661 # CYLINDER 11 INJECTOR Cadena de titulo para Cilindro 11 Inyector

662 # CYLINDER 12 INJECTOR Cadena de titulo para Cilindro 12 Inyector

663 # CYLINDER 13 INJECTOR Cadena de titulo para Cilindro 13 Inyector

664 # CYLINDER 14 INJECTOR Cadena de titulo para Cilindro 14 Inyector

665 # CYLINDER 15 INJECTOR Cadena de titulo para Cilindro 15 Inyector

666 # CYLINDER 16 INJECTOR Cadena de titulo para Cilindro 16 Inyector

667 # CYLINDER 17 INJECTOR Cadena de titulo para Cilindro 17 Inyector

668 # CYLINDER 18 INJECTOR Cadena de titulo para Cilindro 18 Inyector

669 # CYLINDER 19 INJECTOR Cadena de titulo para Cilindro 19 Inyector

670 # CYLINDER 20 INJECTOR Cadena de titulo para Cilindro 20 Inyector

671 # CYLINDER 21 INJECTOR Cadena de titulo para Cilindro 21 Inyector

672 # CYLINDER 22 INJECTOR Cadena de titulo para Cilindro 22 Inyector

673 # CYLINDER 23 INJECTOR Cadena de titulo para Cilindro 23 Inyector

674 # CYLINDER 24 INJECTOR Cadena de titulo para Cilindro 24 Inyector
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SPN | FMI String Mostrado Descripcién

676 # ENG GLOW PLUG RELAY Cadena de titulo para Relé Luminiscencia de Interruptor de
Motor

677 # ENGINE START RELAY Cadena de titulo para Relé de Arranque de Motor

701 # AUX /0 1 Cadena de titulo para Auxiliar I/O 1 (Entrada/Salida)

702 # AUX /O 2 Cadena de titulo para Auxiliar I/O 2 (Entrada/Salida)

703 # AUX /0 3 Cadena de titulo para Auxiliar I/O 3 (Entrada/Salida)

704 # AUX /O 4 Cadena de titulo para Auxiliar I/O 4 (Entrada/Salida)

705 # AUX /0 5 Cadena de titulo para Auxiliar I/O 5 (Entrada/Salida)

706 # AUX 1/0 6 Cadena de titulo para Auxiliar I/O 6 (Entrada/Salida)

707 # AUX /07 Cadena de titulo para Auxiliar I/O 7 (Entrada/Salida)

708 # AUX1/0 8 Cadena de titulo para Auxiliar I/O 8 (Entrada/Salida)

709 # AUX /09 Cadena de titulo para Auxiliar I/O 9 (Entrada/Salida)

710 # AUX /O 10 Cadena de titulo para Auxiliar I/O 10 (Entrada/Salida)

711 # AUX /O 11 Cadena de titulo para Auxiliar I/O 11 (Entrada/Salida)

712 # AUX /O 12 Cadena de titulo para Auxiliar I/O 12 (Entrada/Salida)

713 # AUX /O 13 Cadena de titulo para Auxiliar I/O 13 (Entrada/Salida)

714 # AUX /O 14 Cadena de titulo para Auxiliar I/O 14 (Entrada/Salida)

715 # AUX /0 15 Cadena de titulo para Auxiliar I/O 15 (Entrada/Salida)

716 # AUX /O 16 Cadena de titulo para Auxiliar I/O 16 (Entrada/Salida)

898 2 REQ SPD DATA ERRATIC Los datos de demanda de velocidad son erraticos

898 9 Spd/Trq Msg INVLD Mensaje Velocidad de Vehiculo/Torque Invalido

898 # ENGINE REQSTED SPEED Cadena de titulo para velocidad requerida de motor

923 # PWM OUTPUT Cadena de titulo para salida PWM de Motor

970 2 Aux Eng SD SW INVLD Interruptor de Cierre Motor Auxiliar (Invalido)

970 31 | Aux Eng SD SW ACTV Interruptor de Cierre Motor Auxiliar Activo

971 31 | Eng Derate SW ACTV Interruptor de Reduccién de Potencia de Motor Externo Activo

975 # FAN SPEED Cadena de titulo para Velocidad de Ventilador de Motor

1072 # ENG BRAKE OUTPUT 1 Cadena de titulo para salida de freno de motor 1

1074 # ENG EXHAUST BRAKE OUT | Cadena de titulo para salida de freno de escape de motor

1075 5 Fuel TR Pump Curr LO Corriente de bombeo transferencia de combustible (Baja)

1075 6 Fuel TR Pump Curr Hl Corriente de bombeo transferencia de combustible (Alta)

1075 12 | Fuel TR Pump ERR Bombeo transferencia de combustible (Error)

1079 # SENSOR SUPPLY VOLTS 1 Cadena de titulo para Tension de Suministro de Sensor 1

1080 3 Snsr Supp 1 Volt LO Suministro de Sensor 1 Tensién (Baja)

1080 4 Snsr Supp 1 Volt HI Suministro de Sensor 1 Tension (Alta)

1080 # SENSOR SUPPLY VOLTS 2 Cadena de titulo para Tension de Suministro de Sensor 2

1081 # ENG WAIT TO START LMP Cadena de titulo Espera de Motor para Arranque de Lampara

1109 31 | Eng Shutdown WARNING Advertencia de Cierre de Motor

1109 # EPS SHUTDN APPROACHG | Cadena de titulo para indicar que el Cierre de Sistema de
Proteccion del Motor esté siendo alcanzado

1110 31 | Eng Prot Shutdown Cierre de Proteccion del Motor

1136 0 ECU Temp EXT HI Temperatura ECU (Extremadamente Alta)

1136 15 | ENG ECU TEMP HI La temperatura ECU ha excedido el nivel ALTO

1136 16 | ECU Temp MHI Temperatura ECU (Moderadamente alta)

1172 3 Trbo Cmp Tmp Volt HI Temp Entrada Turbocompresor Tension de Entrada (Alta)

1172 Trbo Cmp Tmp Volt LO Temp Entrada Turbocompresor Tension de Entrada (Baja)

1172 16 | Trbo Cmp In Tmp MHI Temp Entrada Turbocompresor (Moderadamente alta)
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1180 0 Trbo Trbn Tmp EXT HI Temp Entrada Turbocompresor (Extremadamente alta)

1180 16 | Trbo Trbn In Tmp MHI Temp Entrada Turbocompresor (Moderadamente alta)

1231 # J1939 NETWORK 2 Cadena de titulo para Red J1939 nGmero 2

1235 # J1939 NETWORK 3 Cadena de titulo para Red J1939 nimero 3

1237 # ENG SHUTDN ORIDE SW Cadena de titulo para Interruptor de Anulacién Cierre de Motor

1322 # MULTI CYL MISFIRE Cadena de titulo Falla detectada en mdiltiples cilindros de motor

1323 # MISFIRE CYLINDER 1 Cadena de titulo Falla detectada en un unico cilindro del motor

1324 # MISFIRE CYLINDER 2 Cadena de titulo Falla detectada en un unico cilindro del motor

1325 # MISFIRE CYLINDER 3 Cadena de titulo Falla detectada en un unico cilindro del motor

1326 # MISFIRE CYLINDER 4 Cadena de titulo Falla detectada en un unico cilindro del motor

1327 # MISFIRE CYLINDER 5 Cadena de titulo Falla detectada en un dnico cilindro del motor

1328 # MISFIRE CYLINDER 6 Cadena de titulo Falla detectada en un dnico cilindro del motor

1329 # MISFIRE CYLINDER 7 Cadena de titulo Falla detectada en un unico cilindro del motor

1330 # MISFIRE CYLINDER 8 Cadena de titulo Falla detectada en un Unico cilindro del motor

1331 # MISFIRE CYLINDER 9 Cadena de titulo Falla detectada en un unico cilindro del motor

1332 # MISFIRE CYLINDER 10 Cadena de titulo Falla detectada en un unico cilindro del motor

1333 # MISFIRE CYLINDER 11 Cadena de titulo Falla detectada en un dnico cilindro del motor

1334 # MISFIRE CYLINDER 12 Cadena de titulo Falla detectada en un dnico cilindro del motor

1335 # MISFIRE CYLINDER 13 Cadena de titulo Falla detectada en un dnico cilindro del motor

1336 # MISFIRE CYLINDER 14 Cadena de titulo Falla detectada en un tnico cilindro del motor

1337 # MISFIRE CYLINDER 15 Cadena de titulo Falla detectada en un unico cilindro del motor

1338 # MISFIRE CYLINDER 16 Cadena de titulo Falla detectada en un unico cilindro del motor

1339 # MISFIRE CYLINDER 17 Cadena de titulo Falla detectada en un unico cilindro del motor

1340 # MISFIRE CYLINDER 18 Cadena de titulo Falla detectada en un unico cilindro del motor

1341 # MISFIRE CYLINDER 19 Cadena de titulo Falla detectada en un tnico cilindro del motor

1342 # MISFIRE CYLINDER 20 Cadena de titulo Falla detectada en un unico cilindro del motor

1343 # MISFIRE CYLINDER 21 Cadena de titulo Falla detectada en un tnico cilindro del motor

1344 # MISFIRE CYLINDER 22 Cadena de titulo Falla detectada en un dnico cilindro del motor

1345 # MISFIRE CYLINDER 23 Cadena de titulo Falla detectada en un unico cilindro del motor

1346 # MISFIRE CYLINDER 24 Cadena de titulo Falla detectada en un unico cilindro del motor

1347 3 Pump Ctrl VIv Curr HI Valvula de Control de Bombeo Corriente (Alta)

1347 5 Pmp Ctrl Vv C MSMCH Valvula de Control de Bombeo Corriente (Sin coincidencia)

1347 7 Fuel RI Prs Ctrl ERR Control de Presién de Linea de combustible (Error)

1569 31 | Fuel Derate Reduccion de Potencia de Combustible

1638 # HYDRAULIC TEMP Cadena de titulo para temperatura hidraulica

1639 1 Fan Speed Zero Velocidad de Ventilador Detectada (cero)

1639 16 | Fan Speed HI Velocidad de Ventilador Detectada (Alta)

1639 18 | Fan Speed LO Velocidad de Ventilador Detectada (Baja)

2000 13 | Security Violation Violacién de Seguridad

2005 TSC CAN Msg NT RCV TSC Mensaje CAN no recibido

2030 AC Clutch Msg NT RCV A/C Estado Embriague Mensaje CAN no recibido

2071 Tr Oil Can Msg NT RCV Trans. Aceite, Tamafio de Capa, Velocidad de Vehiculo
Mensaje CAN no recibido

2629 0 TRBO 1 OUT TMP HI HI Turbocompresor 1 presion de salida sobre el umbral ALTO
ALTO

2629 15 | TURBO 1 OUT TMP HI Turbocompresor 1 presion de salida sobre el umbral ALTO
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2630 0 EGR FrAir Tmp EXT HI Temp Aire Fresco de Recirculacion de Gas de Escape
(Extremadamente Alta)
2630 3 EGR FrAir Tmp VIt HI Temp Aire Fresco de Recirculacion de Gas de Escape Tension
de Entrada (Alta)
2630 4 EGR FrAir Tmp VIt LO Temp Aire Fresco de Recirculacion de Gas de Escape Tension
de Entrada (Baja)
2630 15 | EGR FrAir Tmp HI Temp Aire Fresco de Recirculacion de Gas de Escape (Alta
menos severa)
2630 16 | EGR FrAir Tmp MHI Temp Aire Fresco de Recirculacion de Gas de Escape
(Moderadamente Alta)
2634 POWER RELAY Cadena de titulo para principal Relé de Potencia
2659 2 EGR Flo/Tmp MISMATCH Temp/Flujo Recirculacién de Gas de Escape Sin coincidencia
2659 15 | EGR Flo Rt High Tasa de Flujo Recirculacion de Gas de Escape (Alto menos
severo)
2659 17 | EGR Flo Rt LO Tasa de Flujo Recirculacion de Gas de Escape (Bajo menos
severo)
2790 16 | Trbo Cmp Out Tmp HlI Temp salida turbocompresor (Moderadamente Alto)
2791 EGR Vv Pos Invid Posicion de Valvula Recirculacion de Gas de Escape Invalido
2791 EGRVIv Pos In VIt HI Posicion de Valvula Recirculacion de Gas de Escape Tensién
de Entrada (Alta)
2791 4 EGRVIv Pos In VIt LO Posicion de Valvula Recirculacion de Gas de Escape Tensién
de Entrada (Baja)
2791 13 | EGR VIv Control ERR Control de Vélvula Recirculacion de Gas de Escape Error
2791 31 | EGR Valve Cal ERR Calibracion de Valvula Recirculacién de Gas de Escape Error
2791 EGR VALVE CONTROL Cadena de titulo para Control de Valvula EGR
2795 7 Trbo Act Pos MSMATCH Posicién Accionador de Turbo Sin coincidencia
3719 0 DPF SOOT LVL EXT HI Cadena para diagnéstico de Cddigo de Problema indicando
nivel alto de hollin en el Filtro de Particulas Diesel- Nivel mas
severo
3719 15 | DPF SOOT LVL HI Cadena para diagnostico de Codigo de Problema indicando
nivel alto de hollin en el Filtro de Particulas Diesel — Nivel
menos severo
3719 16 | DPF SOOT LVL MOD HI Cadena para diagndstico de Cédigo de Problema indicando
nivel alto de hollin en el Filtro de Particulas Diesel — Nivel
moderadamente severo
520837 MTU ENGINE ECU BAD Falla de componentes del motor MTU control ECU
520838 STARTER SPEED LO LO La velocidad de arranque esta debajo de lumbral BAJO BAJO
522192 | 12 | RUN UP SPEED LO LO La velocidad de marcha esta debajo del umbral BAJO BAJO
523212 # ENGPRT CAN MSG Cadena de titulo para Mensaje CANBus
523216 # PREHTENCMD CAN MSG Cadena de titulo para Mensaje CANBus
523218 # RxCCVS CAN MSG Cadena de titulo para Mensaje CANBus
523222 # TCO01 CAN MSG Cadena de titulo para Mensaje CANBus
523238 # SWTOUT CAN MSG Cadena de titulo para Mensaje CANBus
523239 # DECV1 CAN MSG Cadena de titulo para Mensaje CANBus
523240 # FUNMODCTL CAN MSG Cadena de titulo para Mensaje CANBus
523350 # CYL BANK 1 INJECTORS Cadena de titulo para Banco de Cilindro 1 Inyectores
523351 # CYL BANK 1 INJECTORS Cadena de titulo para Banco de Cilindro 1 Inyectores
523352 # CYL BANK 2 INJECTORS Cadena de titulo para Banco de Cilindro 2 Inyectores
523353 # CYL BANK 2 INJECTORS Cadena de titulo para Banco de Cilindro 2 Inyectores
523354 # ECU ERROR Cadena para diagnéstico de Cddigo de Problema indicando

Error ECU
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523355 | # ECU ERROR Cadena para diagnostico de Cddigo de Problema indicando
Error ECU

523370 # RAIL PRESSURE Cadena de titulo para Presion de Linea

523420 # ECU ERROR Cadena para diagndstico de Cédigo de Problema indicando
Error ECU

523450 # MULTI STATE SWITCH 1 Cadena de titulo para Interruptor Multi Estado 1

523451 # MULTI STATE SWITCH 2 Cadena de titulo para Interruptor Multi Estado 2

523452 # MULTI STATE SWITCH 3 Cadena de titulo para Interruptor Multi Estado 3

523470 | # RAIL PRESSURE LMT VLV Cadena de titulo para Valvula de Limite de Presion de Linea

523490 # ECU ERROR Cadena para diagnostico de Cddigo de Problema indicando
Error ECU

523500 # CAN MSG TIMEOUT Cadena de titulo indicando que el Tiempo de Mensaje Can ha
ocurrido

523550 # ECU ERROR Cadena para diagnéstico de Cddigo de Problema indicando
Error ECU

523561 # INJECTN PERIOD CYL 1 Cadena de titulo para Periodo de Inyeccion de Cilindro Unico

523562 # INJECTN PERIOD CYL 2 Cadena de titulo para Periodo de Inyeccion de Cilindro Unico

523563 # INJECTN PERIOD CYL 3 Cadena de titulo para Periodo de Inyeccion de Cilindro Unico

523564 # INJECTN PERIOD CYL 4 Cadena de titulo para Periodo de Inyeccion de Cilindro Unico

523565 # INJECTN PERIOD CYL 5 Cadena de titulo para Periodo de Inyeccion de Cilindro Unico

523566 # INJECTN PERIOD CYL 6 Cadena de titulo para Periodo de Inyeccion de Cilindro Unico

523567 # INJECTN PERIOD CYL 7 Cadena de titulo para Periodo de Inyeccién de Cilindro Unico

523568 # INJECTN PERIOD CYL 8 Cadena de titulo para Periodo de Inyeccion de Cilindro Unico

523600 # ECU ERROR Cadena para diagnéstico de Cddigo de Problema indicando
Error ECU

523601 # ECU ERROR Cadena para diagnéstico de Cddigo de Problema indicando
Error ECU

523602 # FAN SPEED Cadena de titulo para Velocidad de Ventilador de Motor

523604 # RXENGTMP CAN MSG Cadena de titulo para Mensaje CANBus

523605 # TSC1-AE MSG MISSING Cadena de titulo para Mensaje CANBus

523606 # TSC1-AR MSG MISSING Cadena de titulo para Mensaje CANBus

523607 # TSC1-DE MSG MISSING Cadena de titulo para Mensaje CANBus

523608 # TSC1-DR MSG MISSING Cadena de titulo para Mensaje CANBus

523609 # TSC1-PE MSG MISSING Cadena de titulo para Mensaje CANBus

523610 # TSC1-VE MSG MISSING Cadena de titulo para Mensaje CANBus

523611 # TSC1-VR MSG MISSING Cadena de titulo para Mensaje CANBus

523612 # ECU ERROR Cadena para diagndstico Cdodigo de Problema indicando Error
ECU

523613 # RAIL PRESSURE Cadena de titulo para Presion de Linea

523615 # METERING UNIT VALVE Cadena de titulo para Valvula de Unidad de Medicion

523617 # ECU ERROR Cadena para diagndstico Codigo de Problema indicando Error
ECU

Cddigo de Fallas MTU

Un IEM-2020 conectado a un motor equipado con MTU del ECU del motor muestra los codigos de error
activos emitidos por el MTU del ECU del motor. Codigos de error activos del MTU pueden ser vistos a
través de BESTCOMSPIus utilizando el Explorador de Medicién para expandir el arbol del MTU o a través
de la pantalla del panel frontal navegando a MEDICION, ESTADO-ALARMAS, CODIGO DE FALLA MTU.

Cada cddigo de error se muestra con una descripcion de falla y un namero de falla. Si el IEM-2020 no tiene
informacion descriptiva sobre un nimero de falla que se recibio, la descripcién de falla se mostrara como
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"SIN TEXTO DISPONIBLE". Los Cadigos de Falla mostradas por el IEM-2020 se describen en el Apéndice
C, Cddigo de Falla MTU.

RS-485 (Opcional)

Médulos IEM-2020 con el puerto opcional de comunicacion RS-485 (ndmero de estilo NNxRxxNNH)
pueden ser supervisados y controlados a través de una red de encuestados utilizando el protocolo
Modbus®. El puerto RS-485 soporta una velocidad seleccionada por el usuario de 1200, 2400, 4800 o 9600
baudios. Compatible con impar, par o sin paridad. Ajustes de comunicacion incluyen el nimero de bits de
datos (8) y los bits de parada (1). Valores de registros Modbus para el IEM-2020 se enumeran y definen
en el Apéndice A, Comunicacion Modbus. Puerto de conexiones del RS-485 se realizan en los terminales
14 (485A), 13 (485B), y 12 (485 pantalla) del IEM-2020.

Modem (Opcional)

Cuando esté equipado con el opcional médem de salida interno, el IEM-2020 puede ser conectado a una
linea telefonica estandar a través de su conector RJ-11. El médem permite marcar al IEM-2020 hasta
cuatro nimeros de teléfono de localizador y anunciar condiciones seleccionadas por el usuario. Estas
condiciones incluyen cualquier alarma o de pre-alarma del IEM-2020, el cierre de cualquier contacto de
entrada programable, y un temporizador activo. El médem tiene capacidad para localizadores que utilizan
datos de siete bits con paridad par o médems con ocho bits de datos sin paridad.

Contactos de Salida

La operacion de contactos de salida es controlada por el modo de funcionamiento del IEM-2020. El estado
del contacto de Parada de Emergencia también afecta la operacion de contactos de salida. Cuando la
entrada de Parada de Emergencia estd abierta (condicién de parada de emergencia), las salidas de
PREARRANQUE, ARRANQUE y MARCHA estan abiertas. Cuando la Parada de Emergencia se cierra
todos los contactos de salida operan normalmente.

Los contactos de salida del IEM-2020 incluyen PREARRANQUE, ARRANQUE y MARCHA, y hasta 12
salidas estandar programable. Contactos de salida adicionales pueden ser acomodados con un CEM-
2020 (M6dulo de Expansién de Contactos).

PREARRANQUE

Esta salida se cierra para energizar las bujias de incandescencia del motor. La salida de PREARRANQUE
puede ser programada para cerrar hasta 30 segundos antes del lanzamiento del motor. La salida de
PREARRANQUE también puede ser programada para abrir en el arranque del motor o permanecer
cerrada mientras el motor esta en funcionamiento.

Durante el estado de reposo, el PREARRANQUE puede ponerse en Apagado, Encendido, o Precalentar
Antes del Lanzamiento. Si Precalentar Antes del Lanzamiento es seleccionado, la salida de
PREARRANQUE sera cerrada por un tiempo igual al retardo de antes del lanzamiento antes de volver a
entrar en el estado de lanzamiento. Si el ajuste de retardo de antes del lanzamiento es mas largo que el
intervalo de descanso, la salida de PREARRANQUE sera cerrada durante todo el tiempo de reposo.

Conexiones de salida de PREARRANQUE se realizan a través de terminales situados en el relé de
PREARRANQUE.
ARRANQUE

Esta salida se cierra cuando el lanzamiento del motor es iniciado por el IEM-2020 y se abre cuando el
sensor magnético (MPU) o la frecuencia del motor indica que el motor ha arrancado. Antes de arrancar el
motor, la duracién de lanzamiento esta determinada por el estilo de lanzamiento (ciclo o continuo)
seleccionado. Lanzamiento por ciclo permite hasta 7 ciclos de lanzamiento con una duracion del ciclo de
5 a 15 segundos. El tiempo de lanzamiento continuo se puede ajustar de 1 a 60 segundos.

Conexiones de salida de ARRANQUE se realizan a través de los terminales situados en el relé de
ARRANQUE.

MARCHA

Esta salida se cierra cuando el lanzamiento del motor es iniciado por el IEM-2020. La salida MARCHA
permanece cerrada hasta que un comando de apagado o parada de emergencia se recibe.

Conexiones de salida de MARCHA se hacen a través de terminales ubicados en el relé de MARCHA.
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Programable

Los moédulos IEM-2020 con un numero de estilo NNAxxXNNH tienen cuatro contactos de salida
programables (SALIDA 1 a 4). Doce salidas programables (SALIDA 1 a 12) se proporcionan en los médulos
con un nimero de estilo de NNBxxxNNH.

Modos de Funcionamiento

APAGADO

Cuando se encuentre en modo APAGADO el IEM-2020 no se iniciara bajo ninguna circunstancia. No se
puede iniciar en forma automatica. Funciones légicas programables normalmente en este modo.
MARCHA

Cuando se encuentre en modo MARCHA (manual), el IEM-2020 marcha y no puede ser apagado
automaticamente.

AUTO

Cuando se encuentro en modo AUTO, el IEM-2020 se puede iniciar de forma automatica o de "auto-inicio"
desde una funcién de arranque automatica que figura en los parrafos siguientes. Si el IEM-2020 no esta
en modo AUTO, el modo de auto-inicio no tendra efecto

Auto Arranque

La funcién programable de Auto Arranque dispone de una entrada asignado a él desde BESTCOMSPIus.
La unidad se iniciara y marchara cuando se cierre este contacto, y se detendra cuando el contacto este
abierto. Este modo es independiente de los otros modos de auto-inicio.

Ejercitador de Motor

La unidad comenzaréa a la hora indicada y se ejecutaran durante el periodo especificado. Este modo es
independiente de las otras medidas de auto-modos de partida.

Elemento L6gico de Marcha Motor

Cuando se activa la entrada del Elemento Ldgico de Marcha de Motor funciona, la unidad iniciara. Cuando
se activa la entrada de parada del Elemento Légico de Marcha de Motor, la unidad enfriara y luego se
detendra.

Registro de Eventos

Un registro de eventos mantiene el historial de los eventos del sistema en memoria no volatil. Treinta
registros de eventos se mantienen y cada registro contiene una estampa de tiempo de la primera y dltima
ocurrencia de eventos, y el nimero de apariciones de cada evento. Ademas, cada registro contiene
detalles de la hora, fecha y horas del motor durante los ultimos 30 apariciones del evento. El niUmero de
ocurrencias se deja de incrementar en 99. Si ocurre un evento que es de un tipo diferente a los 30 registros
gue hay en la memoria, el registro mas antiguo "Gltimo" en ocurrencia de eventos se elimina del registro
de eventos, y la nueva categoria toma su lugar. Debido a que se almacenan 30 registros de eventos con
hasta 99 ocurrencias cada uno, se conserva en la memoria un historico de cerca de 3.000 eventos
especificos se mantienen en el IEM-2020. Informacion detallada de ocurrencias es mantenida en las 30
ocurrencias mas recientes de cada registro de evento, y hay 30 registros de eventos; por lo tanto la hora,
la fecha, y el detalle de las horas del motor, de hasta 900 ocurrencias de eventos especificos se mantienen
en el registro de eventos.

BESTCOMSPIus puede ser usado para ver y/o descargar el registro de eventos. El registro de eventos
también puede verse a través del panel frontal de HMI, navegando a Medicion, Estado-Alarmas, Registro
de Eventos. Utilice los pulsadores Arriba/Abajo para resaltar un evento y pulsar el botén Derecho para ver
el resumen de ese registro de eventos. El resumen contiene la descripcién del evento, la fecha, hora, y las
horas motor de la primera ocurrencia del evento, junto con la fecha, hora, horas del motor y de la aparicion
mas reciente de este evento. Para ver detalles de las ocurrencias especificas del evento, pulse el boton
Abajo hasta que los DETALLES se ponen de relieve y a continuacion, pulse la tecla Derecha. El nUmero
de sucesos se puede cambiar pulsando el boton Editar, botones Arriba/Abajo para seleccionar # y
presionar la tecla Editar de nuevo para salir. La Tabla 3-7 enumera todas las cadenas de eventos posibles
(como se muestra en el registro de eventos).
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Tabla 3-7. Lista de Eventos

Cadena de Eventos Descripcion de Eventos i e
Evento

AEM COMM FAIL P Falla Comunicacion AEM-2020 Pre-Alarma
AEM OUTX OUT RNG (X = 1 to 4) faalii;\ Analdgica X Configurable por el Usuario Fuera de Rango (X = Estado
AEM OUTX OUT RNG A (X=1to | Salida Analégica X Configurable por el Usuario Fuera de Rango (X = Al

2) 1a4) arma
AEM OUTX OUT RNG P (X=1to | Salida Analégica X Configurable por el Usuario Fuera de Rango (X = p

4) 1a4) re-Alarma
AL ECU FAULTY P Falla ECU Pre-Alarma
ALG CURO1A Corriente Analégica Configurable por el Usuario Sobre 1 Alarma
ALG CURO1P Corriente Analdgica Configurable por el Usuario Sobre 1 Pre-Alarma
ALG CUR 02 A Corriente Analdgica Configurable por el Usuario Sobre 2 Alarma
ALG CUR O2 P Corriente Analégica Configurable por el Usuario Sobre 2 Pre-Alarma
ALG CUR OOR A Corriente Analégica Configurable por el Usuario Fuera de Rango Alarma
ALG CUR OOR P Corriente Analdgica Configurable por el Usuario Fuera de Rango Pre-Alarma
ALG CUR U1 A Corriente Analdgica Configurable por el Usuario Bajo 1 Alarma
ALG CURULP Corriente Analégica Configurable por el Usuario Bajo 1 Pre-Alarma
ALG CUR U2 A Corriente Analégica Configurable por el Usuario Bajo 2 Alarma
ALG CUR U2 P Corriente Analdgica Configurable por el Usuario Bajo 2 Pre-Alarma
ALGIN X O1 (X=1t1t038) Entrada Analdgica X Configurable por el Usuario Sobre 1 (X=1 a 8) Estado
ALGINX O1A(X=1t08) Entrada Analdgica X Configurable por el Usuario Sobre 1 (X=1 a 8) Alarma
ALGINX O1P (X=1t08) Entrada Analdgica X Configurable por el Usuario Sobre 1 (X=1 a 8) Pre-Alarma
ALG IN X_02 (X=11t08) Entrada Analdgica X Configurable por el Usuario Sobre 1 (X=1 a 8) Estado
ALGINX_O2A (X=1t08) Entrada Analdgica X Configurable por el Usuario Sobre 1 (X=1 a 8) Alarma
ALGIN X O2P (X=11t08) Entrada Analdgica X Configurable por el Usuario Sobre 1 (X=1 a 8) Pre-Alarma
ALG IN X_OOR (X = 110 8) Erltr:%? Analégica X Configurable por el Usuario Fuera de Rango (X Estado
ALG IN X_OOR A (X = 110 8) Erltr:%? Analégica X Configurable por el Usuario Fuera de Rango (X Alarma
ALG IN X_OOR P (X = 10 8) Enltr:cg;\ Analégica X Configurable por el Usuario Fuera de Rango (X Pre-Alarma
ALG IN X_U1 (X=1t08) Entrada Analdgica X Configurable por el Usuario Bajo 1 (X =1 a 8) Estado
ALG IN X_U1 A (X=1to8) Entrada Analdgica X Configurable por el Usuario Bajo 1 (X =1 a 8) Alarma
ALG IN X_U1 P (X=1to 8) Entrada Analdgica X Configurable por el Usuario Bajo 1 (X =1 a 8) Pre-Alarma
ALGIN X_U2 (X=1108) Entrada Analdgica X Configurable por el Usuario Bajo 1 (X =1 a 8) Estado
ALGIN X U2 A (X=1t08) Entrada Analdgica X Configurable por el Usuario Bajo 1 (X =1 a 8) Alarma
ALGIN X U2P (X=1108) Entrada Analdgica X Configurable por el Usuario Bajo 1 (X =1 a 8) Pre-Alarma
ALG VOLT 01 A Tension Analgiea Confiourable por o Usuaro Sobre 1 Alarm
ALGVOLTO1P Tension Analégica Configurable por el Usuario Sobre 1 Pre-Alarma
ALG VOLT O2 A Tension Analégica Configurable por el Usuario Sobre 2 Alarma
ALG VOLT O2 P Tension Analdgica Configurable por el Usuario Sobre 2 Pre-Alarma
ALG VOLT OOR A Tension Analégica Configurable por el Usuario Fuera de Rango Alarma
ALG VOLT OOR P Tension Analégica Configurable por el Usuario Fuera de Rango Pre-Alarma
ALG VOLT U1 A Tension Analégica Configurable por el Usuario Bajo 1 Alarma
ALG VOLT U1 P Tension Analdgica Configurable por el Usuario Bajo 1 Pre-Alarma
ALG VOLT U2 A Tension Analégica Configurable por el Usuario Bajo 2 Alarma
ALG VOLT U2 P Tension Analégica Configurable por el Usuario Bajo 2 Pre-Alarma
AUTO RESTART Reinicio Automatico en Progreso Estado
AUTO RESTART FAIL A Falla Reinicio Automatico Alarma
AUTOSTART Auto Arranque Estado
BATT CHRG FAIL A Falla Cargador de Bateria Alarma
BATT CHRG FAIL P Falla Cargador de Bateria Pre-Alarma
BATT OVERVOLT P Sobretensién Bateria Pre-Alarma
BATTLE OVERRIDE Priorizacion Battle Estado
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Cadena de Eventos Descripcion de Eventos Esgn?c?
CAN BUS OFF CANBus ingresado en Estado Apagado del Bus Estado
CAN ERROR PASSIVE CANBus ingresado en Estado de Error Pasivo Estado
CEM COMM FAIL P Falla Comunicacién CEM-2020 Pre-Alarma
CEM HW MISMATCH P CEM-2020 conectado es del tipo incorrecto Pre-Alarma
CHECKSUM FAIL P Ajuste de usuario o cadigo firmware corrupto Pre-Alarma
COMBINED RED A Rojo Combinado Alarma
COMBINED YELLOW P Amarillo Combinado Pre-Alarma
CONF PROT X_0O1 (X=11t08) Proteccion Configurable X (X =1 a 8) Estado
CONF PROT X_O1A(X=1t08) Proteccién Configurable X (X =1 a 8) Alarma
CONF PROT X_O1P (X=1t08) Proteccion Configurable X (X =1 a 8) Pre-Alarma
CONF PROT X_02 (X=11038) Proteccion Configurable X (X =1 a 8) Estado
CONF PROT X O2A (X=1t08) Proteccion Configurable X (X =1 a 8) Alarma
CONF PROT X _ O2P (X=1t08) Proteccion Configurable X (X =1 a 8) Pre-Alarma
CONF PROT X U1 (X=1t08) Proteccion Configurable X (X =1 a 8) Estado
CONFPROT X U1 A(X=1t08) Proteccion Configurable X (X =1 a 8) Alarma
CONF PROT X U1P (X=11t08) Proteccion Configurable X (X =1 a 8) Pre-Alarma
CONF PROT X_U2 (X=11t08) Proteccion Configurable X (X =1 a 8) Estado
CONF PROT X_U2A(X=1t08) Proteccién Configurable X (X =1 a 8) Alarma
CONF PROT X_U2P (X=11t08) Proteccién Configurable X (X =1 a 8) Pre-Alarma
g)ONFIG ELEMENT X A (X=1to Elemento Configurable X (X =1 a 8) Alarma
g)ONFIG ELEMENT X P (X=1to Elemento Configurable X (X =1 a 8) Pre-Alarma
COOL LVL SNDR FL A Falla Transmisor Nivel Refrigerante Alarma
COOL SNDR FAIL Falla Transmisor Temp Refrigerante Estado
COOL SNDR FAIL A Falla Transmisor Temp Refrigerante Alarma
COOL SNDR FAIL P Falla Transmisor Temp Refrigerante Pre-Alarma
DEF ENGINE DERATE P Reduccion de Potencia motor de fluido de escape diesel Pre-Alarma
DEF FLUID EMPTY P Fluido de Escape Diesel Vacio Pre-Alarma
DEF FLUID LOW P Fluido de Escape Diesel Bajo Pre-Alarma
DEF INDUCMT O-RIDE P Fluido de Escape Diesel Induccién de Priorizacion Pre-Alarma
DEF PRESVR INDUCMT P Fluido de Escape Diesel Induccién Pre-Severa Pre-Alarma
DEF SEVERE INDUCMT P Fluido de Escape Diesel Induccién Severa Pre-Alarma
DIAG TRBL CODE P Cadigo de Diagnéstico de Falla Pre-Alarma
DIAL OUT FAILED Falla Modem de Discado Estado
DIAL OUT SUCCESS Exito Modem de Discado Estado
DPF REGEN REQD P Filtro de Particulas Diesel Regeneracion Requerida Pre-Alarma
DPF REGNRATE DISABLD P Filtro de Particulas Diesel Regeneracion Deshabilitada Pre-Alarma
DPF SOOT LVL EXT HI P Filtro de Particulas Diesel Nivel de hollin Extremadamente Alto Pre-Alarma
DPF SOOT LVL HI P Filtro de Particulas Diesel Nivel de hollin Alto Pre-Alarma
DPF SOOT LVL MOD HI P Filtro de Particulas Diesel Nivel de hollin Moderadamente Alto Pre-Alarma
ECU SHUTDOWN A ECU Apagado Alarma
EMERGENCY STOP A Parada Emergencia Alarma
ENGINE RUNNING Motor Funcionando Estado
FUEL FLT PRS HI P Filtro Combustible Presién Diferencial Alta Pre-Alarma
FUEL LEAK 1 P Filtro Combustible 1 Bajo Pre-Alarma
FUEL LEAK 2 P Filtro Combustible 2 Bajo Pre-Alarma
FUEL LEAK DETECT A Deteccién Bajo Combustible Alarma
FUEL LEAK DETECT P Deteccion Bajo Combustible Pre-Alarma
FUEL LEVL SENDR A Falla Transmisor Nivel Combustible Estado
FUEL LEVL SENDR FAIL Falla Transmisor Nivel Combustible Alarma
FUEL LEVL SENDR P Falla Transmisor Nivel Combustible Pre-Alarma
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Cadena de Eventos

Descripcion de Eventos

Tipo de

Evento

GLBL SNDR FAIL A Falla Transmisor Global Alarma

HI COOLANT TMP A Alta Temperatura Refrigerante Alarma

HI COOLANT TMP P Alta Temperatura Refrigerante Pre-Alarma
HI DAY TANK LEVEL P Nivel Tanque Alto Dia Pre-Alarma
HI ECU VOLTS A Alta Tension Alimentacion ECU Alarma

HI EXHAUSTATP Alta Temperatura Escape A Pre-Alarma
HI EXHAUSTBTP Alta Temperatura Escape A Pre-Alarma
HI PRESSURE IN 1 P Entrada 1 Alta Presion Pre-Alarma
HI PRESSURE IN 2 P Entrada 2 Alta Presion Pre-Alarma
HI SUPPLY VOLTS P Alta Tension Alimentacion Pre-Alarma
HI T FUEL P Alta Temperatura Combustible Pre-Alarma
HIGH AMB TEMP P Alta Temperatura Ambiente Pre-Alarma
HIGH CHARGE AIR TEMP A Alta Temp Aire Carga Pre-Alarma
HIGH CHARGE AIR TEMP P Alta Temperatura Bobina 1 Pre-Alarma
HIGH COIL TEMP 1 P Alta Temperatura Bobina 2 Pre-Alarma
HIGH COIL TEMP 2 P Alta Temperatura Bobina 3 Pre-Alarma
HIGH COIL TEMP 3 P Alta Temperatura Refrigerante Alarma

HIGH COOLANT TEMP A Alta Temperatura Refrigerante Pre-Alarma
HIGH COOLANT TEMP P Alta Temp ECU Pre-Alarma
HIGH ECU TEMPERATURE P Alta Temp Aire Carga Pre-Alarma
HIGH EXHAUST TEMP P Temp de Escape Alta Pre-Alarma
HIGH FUEL LEVEL P Alto Nivel Combustible Pre-Alarma
HIGH FUEL RAIL PRESS P Presion Alta Linea Combustible Pre-Alarma
HIGH INTRCOOLER TEMP P Alta Temperatura Intercambiador Pre-Alarma
HIGH OIL TEMPERATURE P Alta Temperatura Aceite Alarma

HIGH OIL TERMPERATURE A Alta Temperatura Aceite Pre-Alarma
HIGH STRG TANK LEVEL P Alto Nivel Tanque Almacenamiento Pre-Alarma
IDLE SPD LO P Baja Velocidad Ralenti Pre-Alarma
IEM HEARTBEAT FAIL P Falla ritmo de pulso IEM Pre-Alarma
INPUT X A (X =1 to 40) Entrada Usuario Configurable X (X =1 a 40) Alarma

INPUT X P (X = 1to 40) Entrada Usuario Configurable X (X =1 a 40) Pre-Alarma
LO AFTERCLR COOL LVL A Nivel Bajo Después Enfriador Enfrié Alarma

LO CHG AIR CLNT LVL P Baja Carga Nivel Refrigerante Aire Pre-Alarma
LO DAY TANK LEVEL P Nivel Tanque Bajo Dia Pre-Alarma
LO ECU VOLTS P Baja Tension Alimentacién ECU Pre-Alarma
LO FUEL DLV PRESSURE A Baja Presion Entrega Combustible Alarma

LO SUPPLY VOLTS P Baja Tension Alimentacion Pre-Alarma
LOGIC OUPUT A Salida Ldgica Alarma

LOGIC OUPUT P Salida Ldgica Pre-Alarma
LOSS REM COMS P Perdida de M6dulo Comunicacién Remota Pre-Alarma
LOST ECU COMM A Pérdida Comunicacion de ECU Alarma

LOST ECU COMM P Pérdida Comunicacion de ECU Pre-Alarma
LOW BATT VOLT P Baja Tension Bateria Pre-Alarma
LOW CHARGE AIR PRESS P Baja Presion Aire de Carga Pre-Alarma
LOW COOL LEVEL A Bajo Nivel Refrigerante Alarma

LOW COOL LEVEL P Bajo Nivel Refrigerante Pre-Alarma
LOW COOL TMP A Baja Temperatura Refrigerante Alarma

LOW COOL TMP P Baja Temperatura Refrigerante Pre-Alarma
LOW COOLANT LEVEL P Bajo Nivel Refrigerante Pre-Alarma
LOW FUEL DELIV PRESS P Baja Presion Entrega Combustible Pre-Alarma
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LOW FUEL LEVEL A Bajo Nivel de Combustible Alarma

LOW FUEL LEVEL P Bajo Nivel de Combustible Pre-Alarma
LOW FUEL RAIL PRESS P Presion Baja Linea Combustible Pre-Alarma
LOW OIL PRES A Baja Presion de Aceite Alarma

LOW OIL PRES P Baja Presion de Aceite Pre-Alarma
LOW OIL PRESSURE A Baja Presion de Aceite Alarma

LOW OIL PRESSURE P Baja Presion de Aceite Pre-Alarma
LOW STRG TANK LEVEL P Bajo Nivel Tanque Almacenamiento Pre-Alarma
LSM AVR OUT LMT P LSM-2020 Limite Salida AVR Pre-Alarma
LSM COMMS FAIL P LSM-2020 Falla Comunicacion Pre-Alarma
LSM GOV OUT LMT P LSM-2020 Limite Salida GOV Pre-Alarma
LSM HEARTBEAT FAIL P LSM-2020 Falla Ritmo de Pulsos Pre-Alarma
LSM INTERGEN COM FAIL P LSM-2020 Falla Comunicacién Intergen Pre-Alarma
MAINT INTERVAL P Intervalo Mantenimiento Pre-Alarma
MAX RPM P Méaximo RPM Pre-Alarma
MIN RPM P Minimo RPM Pre-Alarma
MPU FAIL P Falla Receptor Magnético Pre-Alarma
MULTIPLE AEM P Mdltiple AEM-2020's Pre-Alarma
MULTIPLE CEM P Multiple CEM-2020's Pre-Alarma
MULTIPLE LSM P Mdltiple LSM-2020's Pre-Alarma
NORM SHUTDOWN Apagado Normal Estado

OIL SNDR FAIL Falla Transmisor Presion de Aceite Estado

OIL SNDR FAIL A Falla Transmisor Presion de Aceite Alarma

OIL SNDR FAIL P Falla Transmisor Presion de Aceite Pre-Alarma
OVERCRANK A Falla Lanzamiento Alarma

OVERSPEED A Sobrevelocidad Alarma

OVRSPD TEST ON P Testeo Sobrevelocidad Encendido Pre-Alarma
PRIMING FAULT P Falla Cebado Pre-Alarma
PROT SHUTDOWN Apagado de Proteccion Estado

RTD_IN_X_O1 (X =110 8)

Entrada Analdgica X Configurable por el Usuario Sobre 1 (X=1 a 8) Estado

RTD_IN_X_OL1 A (X =110 8)

Entrada Analdgica X Configurable por el Usuario Sobre 1 (X=1 a 8) Alarma

RTD_IN_X_OL1P (X =110 8)

Entrada Analdgica X Configurable por el Usuario Sobre 1 (X =1 a 8) Pre-Alarma

RTD_IN_X_02 (X =110 8)

Entrada Analdgica X Configurable por el Usuario Sobre 1 (X=1 a 8) Estado

RTD_IN_X_O2 A (X = 1 to 8)

Entrada Analdgica X Configurable por el Usuario Sobre 1 (X=1 a 8) Alarma

RTD_IN_X_O2 P (X =1 to0 8)

Entrada Analégica X Configurable por el Usuario Sobre 1 (X=1 a 8) Pre-Alarma

Entrada RTD X Configurable por el Usuario Fuera de Rango (X=1a

RTD_IN_X_OOR (X =110 8) 8) Estado
RTD_IN_X_OORA (X = 1 t0 8) ETFS%? Analégica X Configurable por el Usuario Fuera de Rango (X Alarma
RTD_IN_X_OOR P (X = 1 t0 8) Enltr:cg;\ Analégica X Configurable por el Usuario Fuera de Rango (X Pre-Alarma
RTD_IN_X_ Ul (X=1t08) Entrada Anal6gica X Configurable por el Usuario Bajo1 (X=1a8) Estado
RTD_IN_X UL1A(X=1t08) Entrada Anal6gica X Configurable por el Usuario Bajo1 (X=1a8) Alarma
RTD_IN_ X UlP (X=1t08) Entrada Analdgica X Configurable por el Usuario Bajo1 (X =1 a 8) Pre-Alarma
RTD_IN_X U2 (X=1t08) Entrada Analdgica X Configurable por el Usuario Bajo1 (X =1 a 8) Estado
RTD_IN_X U2A (X=1t08) Entrada Analdgica X Configurable por el Usuario Bajo1 (X =1 a 8) Alarma
RTD_IN_X U2P (X=1t08) Entrada Analdgica X Configurable por el Usuario Bajo1 (X =1 a 8) Pre-Alarma
RUNUP SPD LO P Velocidad de Subida Baja Pre-Alarma
SCREEN ERROR Error de Pantalla Estado
SERFLASH RD FAIL P Falla Lectura Flash Serial Pre-Alarma
SPD SNDR FAIL Falla Transmisor Velocidad Estado
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Cadena de Eventos

Descripcion de Eventos

Tipo de

Evento
SPD SNDR FAIL A Falla Transmisor Velocidad Alarma
SPEED DMD FL P Falla Demanda Velocidad Pre-Alarma
SPEED TOO LOW P Velocidad Motor Muy Baja Pre-Alarma
SS OVERRIDE ON P Priorizacion Apagado Pre-Alarma
START SPEED LOW P Velocidad Arranque Baja Pre-Alarma
THRM_CPL_X_O1 (X =110 2) ;‘)ermocupla de Entrada X Configurable por Usuario Sobre 1 (X=1a Estado
THRM_CPL_X_O1 A (X=1102) 'zl';:zrmocupla de Entrada X Configurable por Usuario Sobre 1 (X=1a Alarma
THRM_CPL_X_O1P (X=1102) ;‘)ermocupla de Entrada X Configurable por Usuario Sobre 1 (X=1a Pre-Alarma
THRM_CPL_X_02 (X =110 2) ;‘)ermocupla de Entrada X Configurable por Usuario Sobre 1 (X=1a Estado
THRM_CPL_ X _O2 A (X=1102) 'zl';:zrmocupla de Entrada X Configurable por Usuario Sobre 1 (X=1a Alarma
THRM_CPL_X_O2 P (X = 110 2) ;‘)ermocupla de Entrada X Configurable por Usuario Sobre 1 (X=1a Pre-Alarma
THRM_CPL_X_OOR (X=1t10 2) Termocupla de Entrada X Configurable Fuera de Rango (X =1 a 2) Estado
'2I')HRM_CPL_X_OOR AlX=1to Termocupla de Entrada X Configurable Fuera de Rango (X =1 a 2) Alarma
'2I')HRM_CPL_X_OOR P(X=1to Termocupla de Entrada X Configurable Fuera de Rango (X =1 a 2) Pre-Alarma
THRM_CPL_X U1 (X=1to02) Termocupla de Entrada X Configurable por Usuario Bajo 1 (X=1a2) | Estado
THRM_CPL_X Ul1A(X=1t0o2) Termocupla de Entrada X Configurable por Usuario Bajo 1 (X=1a2) | Alarma
THRM_CPL_X U1P (X=1t02) Termocupla de Entrada X Configurable por Usuario Bajo 1 (X=1a2) | Pre-Alarma
THRM_CPL_X U2 (X=1t02) Termocupla de Entrada X Configurable por Usuario Bajo 1 (X=1a2) | Estado
THRM_CPL_X U2A(X=1t02) Termocupla de Entrada X Configurable por Usuario Bajo1 (X=1a2) | Alarma
THRM_CPL_X U2P (X=1t02) Termocupla de Entrada X Configurable por Usuario Bajo 1 (X=1a2) | Pre-Alarma
WEAK BATTERY P Bateria Débil Pre-Alarma

Control RPM

Los parrafos siguientes describen el perfil RPM, Control de Parametro, Manejo Externo Arriba/Abajo, y

Salidas de Control de RPM.
Perfil RPM

El IEM-2020 implementa un perfil interno de RPM automatico que tiene una velocidad de consigna interna
gue puede ser usada para enviar peticiones de velocidad a través de CANBus a ECUs. Las funciones y
estados del perfii RPM estan disponibles en BESTLogicPlus. El elemento l6gico RPMCONTROL
proporciona la capacidad de aumentar / disminuir para establecer las RPM deseadas del motor en los
motores que no aceptan peticiones de velocidad sobre CANbus. La funcién Perfil RPM se activa cuando
el IEM-2020 esta en modo AUTO o RUN. Cada modo tiene ajustes independientes. El diagrama de Perfil

RPM se ilustra en la Figura 3-2.

9441072990 Rev C

IEM-2020 Descripcién Funcional

3-23



= Detener
o | Iniciar Evento
E | Evento
ESTADO EN
MARCHA & — P — MARCHA
ESTADO
INTERMEDIO
INTERMEDIO) —
Incremento
1
ESTADO
INACTIVO
INACTIVE—]
Coiracicn de Durasian Durazian Duracién
Damps Tiempo Timpa Tiamps TEmpo Tempn
Inacho rcrementa 1 Intermedio Incremento|3 Hismirucisn mﬁl;rzranrc
I [l
i ‘ TIEMPO FI-FLI::.

PO06G-53
Mzbar an
Marcha

Figura 3-2. Diagrama de Perfil RPM

El RPM en funcionamiento para el IEM-2020 en un momento dado se determina a partir del estado actual
del Perfil RPM. Si la entrada de contacto Auto o el elemento légico AUTOARRANQUE se elimina durante
el estado INACTIVO o INTERMEDIO, o el botdn APAGAR se presiona, el motor se apaga. Si el boton
APAGAR se presiona, la entrada de contacto Auto Arranque se elimina, o el elemento logico
AUTOARRANQUE se elimina en cualquier momento después de la finalizacién del estado INTERMEDIO;
el perfil se elevara al estado REFRIGERACION, enfriara durante el tiempo especificado por el usuario, y
se cerrara.

El IEM-2020 no permite cambios bruscos de velocidad en ningln caso. Esto evita dafios en los sistemas
donde estas condiciones (golpe de agua excesivo en sistemas de bombeo, etc) pueden ser perjudiciales.
Una vez que el IEM-2020 alcanza el estado RPM INACTIVO, todos los ajustes de la velocidad se producen
en un valor de incremento definido por el usuario de acuerdo con los ajustes de duracién de tiempo de
INCREMENTO 1, INCREMENTO 2, o DISMINUCION.

Se proporcionan los ajustes para el estado RPM INACTIVO, INTERMEDIO, MARCHA vy
REFRIGERACION. Si cualquiera de estos ajustes se cambia mientras el IEM-2020 esta en el estado
correspondiente, el cambio no tendra efecto hasta la proxima vez que el Perfii RPM se ejecute. Por
ejemplo, si la configuracion del estado de RPM en MARCHA se cambia, y la unidad se encuentra en estado
de MARCHA, las RPM contindan igual. Si el ajuste de estado de RPM en MARCHA se cambia a otro
estado, como el estado INTERMEDIO o INCREMENTO 2, el Perfil RPM se elevara al nuevo ajuste de
acuerdo con el Perfil RPM. Si se desea, se debe utilizar un aumento/disminucién externo para cambiar el
RPM en cualquier estado.

Estado Elementos Légicos de Priorizacion

Los elementos logicos de BESTLogicPlus pueden ser usados para forzar el perfil de un estado dentro del
perfil. Por ejemplo, si el agua en un tanque esta por encima de un cierto nivel, se arranca el motor y el
IEM-2020 pasa a través del perfil para empezar a bombear. Si el agua se eleva por encima de un nivel
flotante superior, los estados de calentamiento e INTERMEDIO se omiten y el perfil cambia directamente
al estado INCREMENTO 2 para comenzar a incrementar hacia el estado en MARCHA para empezar a
bombear tanto como sea posible. Si mas de un elemento I6gico de PRIORIZACION es verdadero al mismo
tiempo, el que tenga mayor prioridad va a actuar primero. Los elementos légicos de PRIORIDAD
(ordenados por prioridad) se enumeran a continuacion:

PRIORIZACION ESTADO EN MARCHA (Mayor Prioridad)
DIMINUCION 1 ESTADO DE PRIORIZACION
PRIORIZAR ESTADO DE REFRIGERACION
INCREMENTO 2 ESTADO DE PRIORIZACION
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e ESTADO DE PRIORIZACION INTERMEDIO
e INCREMENTO 1 ESTADO DE PRIORIZACION
e ESTADO DE PRIORIZACION INACTIVO (Menor Prioridad)

Si el elemento Idgico de PRIORIDAD se elimina después de forzar el perfil en un estado, el perfil procedera
normalmente desde ese punto. Si un estado es forzado y tiene una duracién de tiempo asociada a él, el
temporizador ocurre mientras el forzamiento esté en efecto, pero el perfil no cambiara de estado hasta que
tanto la duracién del tiempo haya expirado y el elemento l6gico PRIORIZAR hagan que se elimine el
forzamiento. Esto permite que la I6gica mantenga el perfil en un estado especifico mas largo que lo que el
temporizador normalmente mantendria, en caso de que sea deseado.

Estos elementos de logica de priorizacién no pueden cambiar directamente la velocidad. Obligar a
incrementar un estado hara que incremente a la velocidad del siguiente estado. Si la velocidad actual ya
esta por encima de las RPM del siguiente estado, el estado de incremento finalizara inmediatamente. Los
estados de INACTIVIDAD, INTERMEDIO, y en MARCHA tienen RPM constantes, en ausencia de entradas
externas de aumento / disminucién. El cambio de uno de estos estados a otro modifica el estado, pero no
va a cambiar las RPM.

Los elementos l6gicos RAMPUP10VR y RAMPUP20VR se utilizan para acortar el tiempo en un estado.
Por ejemplo, si usted quiere dejar de inmediato el estado INACTIVO, presione RAMPUP10OVR. Tenga en
cuenta que al pulsar INTERMEDIATEOVR va a cambiar el estado, pero no va a cambiar las RPM en
funcionamiento.

Los elementos l6gicos IDLEOVR e INTERMEDIATEOVR se utilizan para permanecer en un estado por
mas tiempo que el especificado por la configuracion del Perfil RPM. Por ejemplo, un estado INACTIVO
mas largo puede ser necesario debido a una entrada de transductor de temperatura. Al mantener
IDLEOVR verdadero hasta que la temperatura se eleve por encima de cierto valor se evita que el Perfil
RPM pueda continuar a estados de RPM més altos hasta que el motor se caliente.

Enfriamiento de Motor

El 2020 IEM-puede garantizar el enfriamiento correcto del motor y turbocompresor manteniendo el
funcionamiento del motor durante un tiempo especificado por el usuario. El retardo de tiempo de
enfriamiento se inicia por alguna de las siguientes condiciones:

e El Auto Arranque se abre mientras se opera en el modo AUTO

e Seinicia el apagado normal

e Seinicia el apagado remoto mientras esta en modo AUTO

e Seinicia el Modo de Enfriamiento Apagado

e Seinicia el elemento légico de Peticion de Enfriamiento

e Seinicia el elemento légico de Peticion de Enfriamiento y Detencién

Modo Apagado de Enfriamiento

Al pulsar una vez el botén APAGADO en el panel frontal del IEM-2020, la unidad atravesara un ciclo de
enfriamiento por la duracién del retardo de tiempo de enfriamiento. Al final del ciclo de enfriamiento, la
unidad pasard al modo APAGADO. Si se desea parar inmediatamente la maquina, presione el botén
APAGADO dos veces Yy esto hara que la unidad se ponga en modo APAGADO inmediatamente. Por otra
parte, si el modo de Enfriamiento Apagado esta en curso y el boton APAGADO se presiona, la unidad se
cerrard inmediatamente. Si la unidad estaba en modo MARCHA cuando el botén de APAGADO se
presiond, permanece en modo MARCHA por el resto del ciclo de enfriamiento. Si la maquina estaba en
modo AUTO cuando el boton de APAGADO se presiond, se mantiene el modo AUTO hasta que el ciclo
de enfriamiento y el cierre se hayan completado, o hasta que el boton de APAGADO se presione una
segunda vez forzando a la unidad al modo APAGADO. El LED de APAGADO va a parpadear para indicar
gue el modo de enfriamiento esta en curso. Ademas, la unidad mostrara "OFF COOLDN MODE", mientras
se muestra el temporizador de enfriamiento.

Si el botén MARCHA se presiona mientras que el Apagado Modo Enfriamiento esta en progreso, el
enfriamiento sera abortado y la unidad pasara al modo MARCHA.

Si el botén ATO se presiona mientras que el Apagado Modo Enfriamiento esta en progreso, el Apagado
Modo Enfriamiento se borra y la unidad vuelve al funcionamiento normal en AUTO. Por lo tanto, si existen
condiciones en que la unidad normalmente funcionaria en modo AUTO, seguira funcionando en modo
AUTO. Si las condiciones existentes en las que normalmente la unidad se cerraria en modo AUTO, la
unidad va a terminar el ciclo de enfriamiento restante, luego se va a detener y permanecer en AUTO.

Si el Apagado Modo Enfriamiento no esta activado, al pulsar el botén APAGADO una vez en cualquier
momento, inmediatamente se va a forzar a la unidad a modo APAGADO.
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La caracteristica de Apagado Modo Enfriamiento trabaja solamente desde los botones del panel frontal
HMI. Cualquier comando de APAGADO recibido a través de BESTLogicPlus o control de BESTCOMSPIus
resulta en una transicién inmediata de la maquina en APAGADO.

Manejo Externo Aumentar / Disminuir

El RPM en funcionamiento puede ser aumentado o disminuido a través de entradas externas
Aumentar/Disminuir. Si el IEM-2020 determina el RPM basado en el Perfil RPM, y se recibe un Aumento
o Disminucién, el IEM-2020 continta controlando las RPM en la velocidad modificada hasta que el Perfil
RPM entra en un nuevo estado. Dependiendo del estado en el que esta entrando al Perfil RPM, las RPM
pueden permanecer en el valor modificado o cambiar a las RPM especificadas por el nuevo estado del
Perfil RPM.

Manejo Externo de Aumento

Cuando el Perfil RPM esté en estado INACTIVO o INTERMEDIO, si las RPM se incrementan debido a la
recepcion de comandos externos de aumento, el RPM permanecera funcionando con las RPM modificadas
por la duracion del tiempo en el que el IEM-2020 permanezca en ese estado. En los estados
INCREMENTO 1 e INCREMENTO 2, el RPM se compara con las RPM del estado después del estado de
incremento (es decir, cuando finaliza el estado inactivo, las RPM se comparan con las del estado
INTERMEDIO, cuando el estado intermedio finaliza, las RPM se comparan con las del estado en
MARCHA). Silas RPM son mayores que o iguales a las RPM del siguiente estado, el incremento se omitira
y el IEM-2020 avanzara al siguiente estado, y las RPM se mantendran en el nivel modificado en toda la
duracion del nuevo estado.

Cuando el Perfil RPM se encuentra en estado de MARCHA y se ajusta para RPM la pantalla Modo de
Control en Ajustes de Control del Gobernador en BESTCOMSPIus, si las RPM se incrementan debido a la
recepcion de comandos externos de aumento, las RPM se mantendran funcionando con las RPM
modificadas hasta que ocurra un evento que ponga fin al estado de MARCHA (es decir, en modo AUTO,
el interruptor de Auto Arranque o elemento l6gico se elimina, o el botén APAGADO se presiona). En el
modo AUTO o modo APAGADO, si Apagar Modo de Enfriamiento se habilita, el IEM-2020 ir4 desde las
RPM modificadas hasta el estado de ENFRIAMIENTO RPM en el tiempo especificado por la duracion de
tiempo en disminucién. En el modo APAGADO, si Apagar Modo de Enfriamiento se desactiva, la unidad
se apagara inmediatamente, omitiendo el ciclo de disminucion y enfriamiento.

Cuando el Perfil RPM se encuentra en estado MARCHA y el Modo de Control se establece en Pardmetro,
los comandos externos de aumento van a elevar la consigna del parametro a una cantidad determinada
por el Valor RPM Aumentar/Disminuir en la pantalla Ajustes de Control del Gobernador en
BESTCOMSPIus. EI RPM en funcionamiento no se vera afectado directamente por el comando externo de
aumento, pero puede ser modificado por el controlador PID debido al cambio de consigna.

Si un comando externo de aumento se recibe durante los estados INCREMENTO 1, INCREMENTO 2, o
DISMINUCION, el IEM-2020 continuara aumentando desde el valor modificado a la misma velocidad
RPM/seg a la cual aumenté antes de recibir el comando externo de aumento hasta que se dirigi6 al
siguiente estado. Esto efectivamente acortaria incrementos y alargaria disminuciones.

Cuando el perfil de RPM se encuentra en estado de ENFRIAMIENTO, si el RPM se incrementa debido a
comandos externos de aumento, las RPM se mantendran funcionando con las RPM modificadas hasta
gue el tiempo de duracion del estado de ENFRIAMIENTO expire haciendo que la maquina se apague.

Manejo Externo de Disminucion

Cuando el Perfil RPM esta en estado INACTIVO o INTERMEDIO, si las RPM disminuyen debido a la
recepcion de comandos externos de aumento, el RPM permanecera funcionando con las RPM modificadas
por la duracion del tiempo en el que el IEM-2020 permanezca en ese estado. Cuando llegue al siguiente
estado, que es un estado de incremento, aumentara del RPM modificado al RPM requerido para el estado
luego del incremento (es decir, el estado INTERMEDIO después de los estados INCREMENTO 1 y
MARCHA esta al final del estado INCREMENTO 2).

Cuando el Perfil RPM se encuentra en estado de MARCHA y se ajusta para RPM la pantalla Modo de
Control en Ajustes de Control del Gobernador en BESTCOMSPIus, si las RPM disminuyen debido a
comandos externos de disminucién, las RPM se mantendran funcionando con las RPM modificadas hasta
gue ocurra un evento que ponga fin al estado de MARCHA (es decir, en modo AUTO, el interruptor de
Auto Arranque o elemento Idgico se elimina, o el boton APAGADO se presiona). En el modo AUTO o modo
APAGADO, si Apagar Modo de Enfriamiento se habilita, el IEM-2020 ird desde el RPM modificado hasta
el estado de ENFRIAMIENTO RPM en el tiempo especificado por la duracién de tiempo de Disminucion.
En el modo APAGADO, si Apagar Modo de Enfriamiento se desactiva, la unidad omitira el ciclo de
disminucién y enfriamiento e inmediatamente se cerrara.
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Cuando el Perfil RPM se encuentra en estado MARCHA y el Modo de Control se establece en Parametro,
los comandos externos de disminucién van a disminuir la consigna del parametro a una cantidad
determinada por el Valor RPM Aumentar/Disminuir en la pantalla Ajustes de Control del Gobernador en
BESTCOMSPIus. EI RPM en funcionamiento no se vera afectado directamente por el comando externo de
disminucién, pero puede ser modificado por el controlador PID debido al cambio de consigna.

Si un comando externo de disminucion se recibe durante los estados INCREMENTO 1, INCREMENTO 2,
o DISMINUCION, el IEM-2020 continuara aumentando desde el valor modificado a la misma velocidad
RPM/seg a la cual aument6 antes de recibir el comando externo de disminucién hasta que se dirigio al
siguiente estado. Esto efectivamente alargaria incrementos y acortaria disminuciones.

Cuando el perfil de RPM se encuentra en estado de ENFRIAMIENTO, si el RPM disminuye debido a
comandos externos de disminucién, las RPM se mantendran funcionando con las RPM modificadas hasta
gue el tiempo de duraciéon del estado de ENFRIAMIENTO expire haciendo que la maquina se apague.

Control de Parametro

El IEM-2020 implementa un controlador PID que trabaja en conjunto con el Perfil RPM para permitir el
control de lazo cerrado de un parametro medido a través de una entrada analégica, tal como la profundidad
del liquido, presion en una tuberia, velocidad de flujo, etc. Esto permitirda que el IEM -2020 controle
cualquier tipo de pardmetro que pueda ser afectado por variacion de velocidad del motor y para el cual
puede obtenerse un transductor de 4-20 mA o 0-10 Vcc. El controlador PID esta habilitado para mantener
el parametro medido por la entrada analédgica especifica del IEM-2020 cada vez que el IEM-2020 se
encuentre en la porcién de estado de MARCHA del Perfil RPM y los ajustes de Modo de Control del estado
de MARCHA se establezcan para Parametros en la pantalla de Ajustes de Control de Gobernador en
BESTCOMSPIus. En los demas casos, el controlador PID esta desactivado. El control de velocidad para
el IEM-2020 se puede implementar a través de salidas de contacto o por medio de peticiébn de RPM
CANbus. La implementacion del controlador se describe en los siguientes parrafos.

Resumen Funcionamiento PID

Un diagrama de bloque de todos los controladores se ilustra en la Figura 3-3.

Entrada
La entrada analogica N es un Analagica M
mapea de entrada analdgica
[otro més alla del pardmetra |
controfado) a la consigna PID si Entrada
se configura, Analogica de
Escala N
T Salida PID para Escala de
UEIRT=a Salida de Contacto
L Fuenta Consigna =
Endrada Analdgica Salida PID =
Contacto
Ajuste Par +
consigna unificacicon |~ aﬂ:ﬂz Controlador PID
Fuents Consigna = -
Alustes dal Usuario T
Salida PID =
Ear CANBUS
unificacisn
[
Entrada Salida PID para Escala de
P Analdgica de Patician RPM CAMbus
La entrada analogica M Escala M
es retroalimentacidn del
valor a ser controlado, [
es decir, presion,
profundidad, etc Entrada
Analégica M POIEGST

Figura 3-3. Diagrama de Bloque de Controladores
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El parametro medido se mide por Entrada Analdgica M en la Figura 3-3. La Consigna se proporciona como
una configuracién de usuario en la pantalla Ajustes de Control de Gobernador en BESTCOMSPIus o se
puede establecer a través de otra entrada analégica (Entrada Analdgica N) mediante el ajuste Fuente de
Consigna.

Los ajustes de usuario de Consigna estan en términos de unidades de entrada analégica de escala. En
otras palabras, si la entrada analdgica M esta midiendo la presién de la tuberia donde 4 mA representa 0
psi'y 20 mA representa 150 psi, el controlador PID podria controlar la presién en un nivel entre 0 y 150 psi,
por lo tanto, el rango razonable para la consigna PID seria de 0 a 150 (Consigna Analégica Min =0 y
Consigna Analdgica Max = 150). Las unidades de consigna PID se encuentran en unidades de escala, es
decir, la presion, en lugar de unidades de entrada analdgica pura, es decir, 4-20 mA.

El Parametro de Banda Muerta en la pantalla Ajustes de Control de Gobernador también se expresa en
términos de unidades a escala, tales como la presién, en lugar de unidades de entradas anal6gicas puras,
tales como 4-20 mAdc. El ajuste Parametro de Banda Muerta se proporciona para evitar el exceso de
velocidad "de caza" en situaciones donde no es necesario para corregir el parametro medido a menos que
caiga fuera de un rango en torno a la consigna. Por ejemplo, controlando el nivel en un tanque en un dia
ventoso cuando hay olas en el nivel del liquido. EI Pardmetro de Banda Muerta podria ser utilizado para
evitar que se produzca una accion de control cada vez que una ola pasa el transductor.

El algoritmo PID se lleva a cabo en representaciones por unificacion de la variable de control. Se lleva a
cabo la unificacion basandose en el punto medio del rango del parametro que se define como 1 por unidad.
Asi, en el ejemplo anterior, donde el rango del parametro va de 0 a 150 psi, las consignas de control y las
variables medidas son por unificacion basadas en 75 psi siendo definidos como 1,0 por unidad. Entonces,
0 psi se define como -1,0 por unidad y 150 psi se define como 1,0 por unidad.

Los ajustes de ganancia (Kp, Ki, Kd, Td, y Kg) también se proporcionan para el PID. Cuando se selecciona
Contacto como tipo de salida, s6lo se aplican Kp y Kg.

La salida del PID se puede establecer para la peticion RPM CANbus o salidas de contacto. El mapeo de
la salida de PID a peticion RPM CANbus o salidas de contacto se explica en los siguientes parrafos.

Peticion RPM CANbus

Cuando ECU se selecciona como el tipo de salida, la velocidad de desvio se lleva a cabo incrementando
o disminuyendo la velocidad parcial RPM por encima o por debajo del ajuste de RPM por una cantidad
correspondiente a la configuracion de Ancho de Banda de RPM, que especifica el rango de RPM sobre el
cual las peticiones de velocidad pueden variar. El ajuste RPM es la configuracion de RPM de la porcion
del estado de MARCHA del Perfil RPM. La salida del PID se asigna a la peticion RPM CANbus como se
muestra a continuacion.

e Salida PID de -1,0 resulta en una peticibon RPM CANbus RPM de:
RPM Requerido = Ajustes RPM — (Ancho de Banda RPM)/2

e Salida PID de +1,0 resulta en una peticion RPM CANbus RPM de:
RPM Requerido = Ajustes RPM + (Ancho de Banda RPM)/2

Cuando la salida del PID es de entre -1,0 y +1,0, la solicitud RPM CANbus varia linealmente entre los dos
valores de RPM requeridos. Observe la Figura 3-4.
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Mapeo de Salida PID a RPM Regquerido

Salida PID = +1.0

Salida PID = 0.0

o
Idl‘.-
:
o
Salida PID =-1.0
|
Peticion RPM = Ajustes RPM - Peticion RPM = Peticion RPM = Ajustes RPM +
{RPM Ancho de Banda/2) Ajustes RPM (RPM Ancho de Banda/2)

Figura 3-4. Mapeo de Salida PID a RPM Requerido

Salidas de Contacto

Cuando se selecciona Contacto como tipo de salida, el tipo de contacto se puede establecer como
proporcional o continuo. La Banda Muerta es igual a la configuracién Banda Muerta por Unificacion, o
0,01, lo que sea mayor. Cuando se seleccionan salidas continuas, cuando la salida PID es menor que —
BANDA MUERTA, la salida inferior estd encendida. Cuando la salida PID es mayor que +BANDA
MUERTA, la salida en aumento esta encendida. Cuando —-BANDA MUERTA < Salida PID <+BANDA
MUERTA, no se encienden las salidas aumentar ni disminuir.

Cuando las salidas de contacto proporcionales se seleccionan, el ancho del pulso de correccion y el
intervalo del pulso de correccién debe ser especificado. El intervalo de pulso junto con el ancho de pulso
especifica con qué frecuencia se produce un nuevo pulso. El tiempo total entre pulsos es el ancho de pulso
mas el intervalo de impulso.

El trazado de las salidas PID al ancho de pulsos de correccion es proporcional en el sentido de que cuanto
mayor sea la magnitud de salida PID, mayor sera el tiempo de ENCENDIDO de los pulsos de salida.
Cuando la salida PID es mayor o igual a 1,0, el pulso de subida esta en su maximo ancho de pulso. Cuando
la salida del PID es igual a la BANDA MUERTA, la salida en aumento esta en su ancho de pulso minimo.
El ancho de pulso va linealmente de un minimo a un maximo ancho de pulso a medida que aumenta la
salida PID de BANDA MUERTA a 1,0.

De manera similar, cuando la salida PID es menor o igual a -1,0, el pulso inferior esta en su maximo ancho
de pulso. Cuando la salida PID es igual a -BANDA MUERTA, la salida inferior est4 en su minimo ancho
de pulso. El ancho de pulso va linealmente de un minimo a un maximo ancho de pulso a medida que la
salida PID va de - BANDA MUERTA a -1,0.

Cuando la salida PID esta entre -BANDA MUERTA y +BANDA MUERTA, ni la salida en aumento ni en
disminucién se cierran.

El trazado de salidas PID a salidas de contacto para salidas tanto continuas como proporcionales se
muestra en la Figura 3-5.
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Mapeo de Salida PID a Salidas de
Contacto Proporcionales

Salida PID = +1.0

BANDA MUERTA =
ajusies por usuario
uritaria de banda muerta,
Salida PID = 0 0.04, el que sea mayor.

DEAD BAND
R

Salida PID = /
-BANDA MUERTA

Salida PID =-1.0

Famk

Bajar Bajar Subir Subir
Contacto Contacto Contato Contacto
Max On Min On Min On Max On
PO066-59 Banda Muerta

Sin Contactos
Encendidos

Figura 3-5. Mapeo de Salidas PID a Requerimiento RPM

Salidas de Control RPM

Se puede establecer tanto ECU como Contacto como el Tipo de Salida de Control RPM en la pantalla
Ajustes de Control de Gobernador de BESTCOMSPIus.

CANbus

El IEM-2020 puede solicitar las RPM deseadas del motor ECU sobre CANbus. Para los motores que
emplean comunicaciones estandar J1939, el Control de Velocidad de Torque J1939 1 (TSC1) PGN se
utiliza para comunicar las peticiones de velocidad. Todos los tipos de motores a elegir en la configuraciéon
ECU utilizan el protocolo J1939, con la excepcion de MTU MDEC y MTU ECU7/ECUS8, que utiliza un
protocolo patentado de MTU.

Algunos motores ECU deben estar configurados para aceptar TSC1 PGN. Ademas, algunos motores se
deben configurar con una direccién J1939 de la cual se va a aceptar TSC1 PGN. Por ejemplo, algunas
ECUs tienen un valor predeterminado para la direccion J1939 de la cual se va a aceptar TSC1. Por ejemplo,
la direccién esta predeterminada en 3 en algunos motores John Deere. Otras direcciones se pueden
especificar, pero el software de configuracién ECU se debe utilizar para cambiar la direccién.

Cuando se selecciona Volvo Penta como tipo ECU, el IEM-2020 enviara TSC1 PGN y el parametro
patentado Volvo para Posicion del Acelerador del Pedal.

Cuando MTU MDEC o MTU ECU7/ECUS8 se seleccionan como tipo ECU y la Fuente de Demanda de
Velocidad se establece para la Demanda de Velocidad CANBus, el IEM-2020 enviara el parametro de
Demanda de Velocidad patentado a la RPM deseada requerida.

Se recomienda que la documentacién del fabricante del motor se consulte cuando se implemente la
peticién de velocidad CANbus.
Subir / Bajar

Cuando se selecciona Salida de Contacto como el Tipo de Salida de Contacto RPM en la pantalla Ajustes
de Control de Gobernador en BESTCOMSPIus, el usuario debe especificar salidas continuas o
proporcionales.

Salidas Continuas

Cuando la diferencia entre el RPM solicitado y el RPM real es mayor que el ajuste de banda muerta RPM,
la salida AUMENTAR sera cerrada. Cuando la diferencia entre el RPM solicitado y el RPM real es menor
gue el negativo de la configuracién de banda muerta RPM, la salida INFERIOR se cerrara.
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Salidas proporcionales

Cuando la diferencia entre el RPM solicitado y el RPM real es mayor que el ajuste de banda muerta RPM,
la salida AUMENTAR se cerrara con el tiempo de encendido del pulso que es proporcional a la magnitud
de la diferencia. Cuando la diferencia entre el RPM solicitado y el RPM real es menor que el negativo de
la configuracién de banda muerta RPM, la salida INFERIOR se cerrara con el tiempo de encendido del
pulso que es proporcional a la magnitud de la diferencia. Esto se muestra en la Figura 3-6.

Mapeo de RPM requeridas menos RPM
reales y Salidas de Contacto
Proporcionales

RPM DIFF = RPM Requeridas — RPM Reales

RPM DIFF = MAX ON RPM

RPM DIFF = RPM
BANDA MUERTA

Y

RPM DIFF =0

p

RPM DIFF = -RPM
BANDA MUERTA

RPM DIFF = -MAX ON RPM ———

AN

Bajar Bajar Subir subir
Contacto Contacto Contacto Contacto
Max Cn Min On Min Cn Max On
Banda Muerta
PODBE-56 Sin contactos
encendidos

Figura 3-6. Mapeo RPM
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SECCION 4 ¢« SOFTWARE BESTCOMSPIus®

Introduccion

El BESTCOMSPIus es una aplicacién para PC basada en Windows® que brinda una interfaz gréafica de
usuario amigable (GUI), para uso con los productos de comunicacién de Basler Electric. El nombre
BESTCOMSPIus es un acronimo que significa Basler Electric Software Tool for Communications,
Operations, Maintenance, and Settings.

El BESTCOMSPIus provee al usuario un medio de punto-y-clic para ajustar y monitorear al IEM-2020. Las
capacidades del BESTCOMSPIus hacen la configuracion de uno o varios mdédulos IEM-2020 en forma
rapida y eficiente. Una ventaja primaria del BESTCOMSPIus es que un esquema de adjuntes puede ser
creado, guardado como un archivo, y ser cargado al IEM-2020 a la conveniencia del usuario.

El BESTCOMSPIus usa programas accesorios que le permiten al usuario manejar varios productos Basler
Electric diferentes. El IEM-2020 es un programa accesorio para el BESTCOMSPIus y debe ser activado
antes de usar.

El programa accesorio del IEM-2020 abre dentro de la interfaz principal del BESTCOMSPIlus con el mismo
esquema légico por defecto que es traido con el IEM-2020. Esto le da al usuario la opcion de desarrollar
un archivo de ajustes a medida a partir de modificar el esquema légico por defecto o construyendo un
esquema Unico desde cero.

La Logica Programable del BESTCOMSPIus es usada para programar las entradas y salidas, alarmas y
las funciones de proteccion del generador del IEM-2020. Esto esta conforme por el método de arrastras y
soltar. El usuario puede arrastrar elementos, componentes, entradas, y salidas a la grilla del programa y
hacer conexiones entre ellas para crear el esquema logico deseado.

La Figura 4-1 ilustra los componentes tipicos de la interfaz de usuario del programa accesorio IEM-2020
con el BESTCOMSPlus.
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Figura 4-1. Componentes Tipicos de Interfaz de Usuario

Instalacion

El software BESTCOMSPIus esta construido en el Microsoft® .NET Framework. La aplicacién que instala
el BESTCOMSPIus en su PC también instala el programa accesorio del IEM-2020 y la version requerida
de .NET Framework (si no esta ya instalado). El BESTCOMSPIus opera en sistemas utilizando Windows®
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XP 32-bit SP2/SP3, Windows Vista 32-bit (todas las ediciones), Windows 7 32-bit (todas las ediciones),
Windows 7 64-bit (todas las ediciones), Windows 8, y Windows 10. Microsoft® Internet Explorer 5.01 o
versiones mas nueva deben ser instalada en su PC antes de instalar el BESTCOMSPIus. Los
recomendaciones del sistema para el .NET Framework y el BESTCOMSPIus son listados en la Tabla 4-1.

Tabla 4-1. Recomendaciones del Sistema para el BESTCOMSPIus y el .NET Framework

T_|po the Componente Recomendado
sistema
32/64 bit procesador 2 GHz
32/64 bit RAM 1 GB (minimo), 2,0 GB (recomendado)
) ) 100 MB de espacio libre (si .NET Framework ya estéa instalado en el PC).
32 hit Disco Duro — - - -
950 MB de espacio libre (si .NET Framework no se ha instalado aun en el PC).
. ) 100 MB de espacio libre (si .NET Framework ya esté instalado en el PC).
64 bit Disco Duro — - - -
2.1 GB de espacio libre (si .NET Framework no se ha instalado aun en el PC).

Para instalar y correr el BESTCOMSPIlus, el usuario de Windows debe tener privilegios de administrador.
Un usuario de Windows con privilegios limitados no puede ser permitido a guardar archivos y ciertas
carpetas.

Instalando el BESTCOMSPIlus®

NOTA

No conecte el cable USB hasta que la instalacién se complete exitosamente.
Conectar el cable USB antes que la instalacién esté completa puede resultar en
errores no deseados o inesperados.

1. Inserte el CD-ROM del BESTCOMSPIus en la unidad de CD-ROM de la PC.

Cuando el Menu de de Configuracion y Documentacion del CD del BESTCOMSPIus aparece, haga
click en el boton Install para la aplicacion del BESTCOMSPIus. La aplicacién de arranque
automaticamente instala BESTCOMSPIus, el .NET Framework (si no esta ya instalado), el conector
USB y el programa accesorio IEM-2020 para el BESTCOMSPIus en su PC

Cuando la instalacion del BESTCOMSPIus esta completa, una carpeta Basler Electric es agregada al menu
de programas de Windows. Esta carpeta es accedida haciendo click en el boton Inicio de Windows y
entonces accediendo a la carpeta Basler Electric en el men( de Programas. La carpeta Basler Electric
contiene un icono que, cuando se hace click en el, arranca el BESTCOMSPIus

Active el Programa Accesorio del IEM-2020 para BESTCOMSPIlus®

El programa accesorio del IEM-2020 es un mddulo que se ejecuta dentro del BESTCOMSPIlus Shell. El
programa accesorio del IEM-2020 contiene la configuracion especifica de funcionamiento y légica para el
IEM-2020 Unicamente. Solo es posible carga de la configuracién del IEM-2020 después de activar el
programa accesorio del IEM-2020.

El programa accesorio del IEM-2020 se puede activar de forma automatica o manual. La activacion
automatica se logra mediante el uso de un cable USB para establecer la comunicacion entre el IEM-2020
y BESTCOMSPIus. La activacién manual se inicia poniéndose en contacto con Basler Electric para obtener
una clave de activacion e ingresar la misma en BESTCOMSPIus. La activacion manual es util si desea
crear un archivo de configuracion antes de recibir su IEM-2020. Consulte Activacion Manual del Programa
Accesorio del IEM-2020.

Conecte un cable USB

El controlador USB se ha copiado en su PC durante la instalacion del BESTCOMSPIus y se instala
automaticamente después de encender el IEM-2020. El progreso de la instalacion del controlador USB se
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muestra en el area de la barra de tareas de Windows. Windows le notificard cuando la instalacién esté
completa.

Conecte un cable USB entre la PC y su IEM-2020. Aplique potencia de funcionamiento al IEM-2020.
Espere hasta que la secuencia de arranque esta completa.

Arrancar BESTCOMSPIus® y Activar Programa Accesorio de IEM-2020 Automaticamente

Para arrancar el BESTCOMSPIus haga click en el botén Iniciar, Programas, Basler Electric, y luego al
icono BESTCOMSPIus. Durante el arranque inicial, la pantalla Seleccionar Idioma en BESTCOMSPIlus es
mostrada (Figura 4-2). Usted puede seleccionar que esta pantalla sea mostrada cada vez que el
BESTCOMSPIus es iniciado, o puede seleccionar un idioma preferido y esta pantalla sera salteada en el
futuro. Haga clic en Aceptar para continuar. Esta pantalla podra mas tarde ser accedida seleccionando
Herramientas y Seleccionar Idioma de la barra de menu.

BESTCOMSPlus Seleccionar Idioma

Deutzch
Englizh Durante Arrangue de BESTCOMSPlus. .
oo (fE ) (#) %er Cuadro de Didlogo

() Utilizar el Idioma Seleccionado

Figura 4-2. Seleccionar Idioma BESTCOMSPIus

La pagina de promocion del BESTCOMSPIus es mostrada por un corto tiempo. Ver Figura 4-3.

Basler Electric

BESTCOMSP/us®

O

Derecho de Autor © 2006-2012, Basler Electric

Figura 4-3. Pantalla de Promocion

La ventana de la plataforma BESTCOMSPIus se abre. Seleccione Nueva Conexion del menu desplegable
Comunicacion y seleccione |EM-2020. Ver Figura 4-4. El programa accesorio IEM-2020 es
automaticamente activado después de conectarse a un IEM-2020.
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(=} BESTCOMSP lus®
I Archivo
- D Muewo

[= abri...

abrir Archivo Como Texta,..

Comunicacidn

Chrl+D

Zerrar
Fuardar Crl4+5
Guardar Coma. .
Exportacion a archiva...
Irnprirnir ChE+P
Propiedades

Hiskarial

archivos Recientes

Salir

Herramientas

Ventana  Ayuda

L BE1-11
DECS-250
DiaC-2020

[EM-Z020

?

Load Share Module
PiZ5-250

RTD Module

Figura 4-4. Menu Desplegable Comunicacion

La pantalla de conexion IEM-2020 que se muestra en la Figura 4-5 aparecera.

IEM-2020 Conexion

O Conexion Ethemet (IP Direccion)

@ USE mediante RS23¢ Serie

Pugerto CORM @ UsE

O édem

O Seleccionar el Dispasitiva a Canectar con
Directario de Dispositivos

Descripcidn Modelo

Afiadir Edicidn

Mirnero de Telgfono

Mimero de Serie

Barrar

[ Conectar ]

Descubrimiento del Dispositivo

Explorar Para Encontrar los
Dispositivos Conectados

Direccidn IP Puer..  Mumerod.. = Conesidn ...

[ Awanzada.. ] [ Cerrar

Figura 4-5. Conexién IEM-2020

Seleccione USB via Serial RS232, USB, e ingrese COM Port. Los controladores USB son instalados
automaticamente durante el proceso de instalacion del BESTCOMSPIus. Para seleccionar el correcto COM
Port, abra el Windows® Device Manager y expanda la rama Ports (COM & LPT). El nimero de COM Port
sera mostrado en paréntesis (COMx). Asegurese que se aplique potencia operativa al IEM-2020 y que el
cable USB esté conectado antes de abrir el Administrador de Dispositivo. Observe la Figura 4-6.
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£ Device Manager

File  Action \iew Help

mEE @ A

- ¥ Ports (COM &LFT) ~
(;y" Communications Port (COM1)
(;y" CP210x |JSE to UART Bridge Controller (COM3)
5 ECP Printer Port (LPT1) w

Figura 4-6. Administrador de Dispositivo

El programa accesorio IEM-2020 se abre indicando que la activacion se ha realizado correctamente. Ahora
es posible configurar los puertos de comunicacion IEM-2020 y otros ajustes de IEM-2020.

Instalando el Controlador USB si la Instalacion Automatica Falla
Para instalar el controlador USB para el IEM-2020:
1. Aplique energia operativa al IEM-2020 y espere a que la secuencia de arranque esté completa.
Conecte el extremo del cable USB correspondiente en la PC y el otro en el IEM-2020.
El cuadro de didlogo Nuevo Hardware Wizard Encontrado aparece.

Seleccionar “No, no esta vez". Y seleccione Proximo para continuar.

ok~ DN

Seleccione “Instalar desde una lista o ubicacién especifica (Avanzada)” y seleccione Proximo
para continuar.

Inserte el CD-ROM llamado BESTCOMSPIus en la unidad de CD-ROM de su PC.

Navegue a C:\Archivos de Programas\Basler Electric\BESTCOMSPIlus\USBDeviceDrivers\ y
seleccione Proximo para continuar.

o

Cuando la instalacion de los controladores esta completa, se le pedira que reiniciar su computadora.

Activacion Manual del Programa Accesorio del IEM-2020

La activacion manual del programa accesorio de IEM-2020 es requerida solo si su uso inicial de
BESTCOMSPIus sera en un PC que no esta conectada a un IEM-2020. La activacién manual se describe
en los parrafos siguientes.

Peticion de una Clave de Activacion

Cuando el programa accesorio IEM-2020 se ponga en funcionamiento, aparecera la ventana emergente
Activar Dispositivo de Programa Accesorio. Debera contactar a Basler Electric para obtener una clave de
activacién antes de que pueda activar el programa accesorio IEM-2020. Puede solicitar una clave de
activacion a través de email o de la pagina web de Basler Electric. Haga clic en el boton Sitio Web o Email.
Haga clic en el boton Activar cuando esté listo para ingresar la clave de activaciéon que recibio de Basler
Electric. Aparecera la ventana emergente Activar Dispositivo de Programa Accesorio. Ver Figura 4-7

Ingreso de un Clave de Activacion

Seleccione IEM-2020 del menl desplegable Dispositivo. Ingrese su Direccién de Email y la Clave de
Activacion proporcionada por Basler Electric. Si recibié un email conteniendo la Clave de Activacion, puede
seleccionar todo el texto en el email y copiarlo en el portapapeles de Windows usando técnicas normales
de Windows. El boton Obtener Datos extraerd los campos Dispositivo, Direccion de Email, y Clave de
Activacion desde el portapapeles de Windows y los pegara en los campos apropiados. Haga clic en el
botdn Activar para continuar. La pantalla Activar Dispositivo de Programa Accesorio también se encuentra
seleccionando Activar Dispositivo en el mena desplegable Herramientas de la pantalla principal del
BESTCOMSPIlus.
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Activar Programa de Dispositivo

Dlizposzitivio

IEM-2020 v

Direccion de Email

Clave de Activacion

Obtener Datoz | Obtener los datos del portapapeles Windows.
Activar el dizpozitivo con los datos actuales.

Figura 4-7. Activar Programa de Dispositivo

Comunicacioén

Comunicacion Modem (opcional)

Si se conecta el IEM-2020 a través de una linea de teléfono, seleccione USB via Serial RS232, Modem, e
ingrese el Numero de Teléfono. Para seleccionar el Puerto COM correcto, abra el Administrador de
Dispositivo de Windows y expanda la rama Modems. Haga click derecho en el nombre del modem y
seleccione Propiedades. Abra la partitura Avanzado para ver el puerto COM.

Comunicacién Ethernet

La comunicacion con el IEM-2020 puede ser hecha a través un LSM-2020 (Modulo de Reparto de Carga)
opcional. Para usar las capacidades Ethernet del LSM-2020, los ajustes de la red en el LSM-2020 deben
ser primero configurados. Los ajustes son configurados a través del Dispositivo de Descubrimiento en
BESTCOMSPIus a través del panel frontal del IEM-2020, o a través de IEM-2020 y enviados al LSM-2020
sobre la interfaz CANbus. El siguiente procedimiento es usado para configurar los ajustes de la red LSM-
2020 y conectarla al IEM-2020 a través de Ethernet via LSM-2020.

Configurar los Ajustes de la Red LSM-2020 a través de Dispositivo de Descubrimiento en
BESTCOMSPIlus

1. Navegue a la pantalla Ajustes, Parametros del Sistema, Configuracibn Mdédulo Remoto,
Configuracion LSM en la HMI del panel frontal y verifique que el LSM-2020 esté habilitado con la
direccion de CANbus correcta de modo tal que el IEM-2020 y el LSM-2020 estén correctamente
vinculados. Si una conexién USB al IEM-2020 esta activa, el ajuste de habilitacion y direccion
CANbus del LSM-2020 puede ser encontrado usando el Explorador de Configuracion en
BESTCOMSPIus para abrir la rama Parametros del Sistema, Configuracion Médulo Remoto. El
IEM-2020 anunciara una pre-alarma si el LSM-2020 no esta conectado apropiadamente cuando
es habilitado. Si la conexién es valida, los ajustes de la red del LSM-2020 pueden ser configurados
a través de la interfaz del IEM-2020.

2. En BESTCOMSPIus, haga click en el meni desplegable Comunicacion y seleccione Nueva
Conexion, Médulo de Reparto de Carga. La pantalla Conexién de Mddulo de Reparto de Carga
aparecera. Vea la Figura 4-8.
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IEM-2020 Conexidn

(& Canexian Ethemet (|F Direccian) ‘

Conectar ‘

O UsB mediante R5232 Serie Descubrimiento del Dispositivo

Explorar Para Encaontrar los
Dispositvos Conectados

Puerto CObA Mimero de Teléfono

O Selecrionar el Dispasitiva a Conectar can
Directario de Dispositivas
Descripcidn Modelo Mimera de Serie | Direceidn 1P Puer.. | Mimerod..  Conexidn ...

’ Avsanzado.. ] ’ Cerrar

Figura 4-8. Conexién Médulo de Reparto de Carga

3. Haga click en Ethernet, Descubrimiento de Dispositivo (buscar dispositivos conectados).

4. Después de escanear los dispositivos conectados, aparecera la pantalla de Descubrimiento de
Dispositivos. Ver Figura 4-9.

5.

Descubrimiento del Dispositivo

MNumero de Serie | Direccion [P 1D del Dispositivo Actualizar
10.0.1.97

Detalles

Configurar

Conectar

Afiadir

Afiadiro Todo

Cancelar

QIO

Figura 4-9. Descubrimiento de Dispositivo

6. Utilice el mouse para seleccionar el Médulo de Reparto de Carga que desee y haga clic en
Configurar.

7. Aparecera la pantalla Configuracion de Puerto Ethernet. Consulte la Figura 4-10.
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Configurar - |[EM-2020-[ICLLCCCE

Direccian IP |0 del Dispositivo
m |0 N 97 IEM-2020

Fuerta de Acceso por Defecto Direccian de Dispo:
1m0 N |1 0

Mascara de Subred

2k | 1285 | |D o
[JUsaDHCP
[ Erriar al Dispositivo ] [ Cerrar ]

Figura 4-10. Configuracion Puerto Ethernet

Asigne una direccion IP, Puerta de Enlace Predeterminada y Mascara de Subred para el Modulo
de Reparto de Carga al introducir los valores en el mismo rango que su red o PC. Si DHCP se
utiliza, marque la casilla Usar DHCP.

Haga click en Enviar al Dispositivo. Se requiere una contrasefia. La contrasefia por defecto es
"OEM". EI LSM-2020 se reiniciara y utilizara la nueva configuracion.

Configurar los Ajustes de la Red LSM-2020 a través del Panel Frontal del IEM-2020

1.

Navegue a la pantalla Ajustes, Parametros del Sistema, Configuracion Médulo Remoto,
Configuracion LSM en la HMI del panel frontal y verifique que el LSM-2020 esté habilitado con la
direccion de CANbus correcta de modo tal que el IEM-2020 y el LSM-2020 estén correctamente
vinculados. Si una conexién USB al IEM-2020 esta activa, el ajuste de habilitacién y direccién
CANbus del LSM-2020 puede ser encontrado usando el Explorador de Configuracion en
BESTCOMSPIus para abrir la rama Pardmetros del Sistema, Configuracion Médulo Remoto. El
IEM-2020 anunciara una pre-alarma si el LSM-2020 no esta conectado apropiadamente cuando
es habilitado. Si la conexion es vdlida, los ajustes de la red del LSM-2020 pueden ser configurados
a través de la interfaz del IEM-2020.

Vaya a la pantalla Ajustes, Parametros del Sistema, Configuracion Médulo Remoto, Configuracion
LSM, Configuracion TCP/IP en la HMI del panel frontal.

Las opciones de configuracién incluyen:
Direccion IP: Direccién del Protocolo Internet a ser usada por el LSM-2020.
Mascara de Subred: Mascara para determinar el rango de la subred actual.

Direccién de Enlace:  Anfitrién por defecto para enviar datos destinados para un anfitrién no en
la red de la subred.

Usar DHCP: Configura automaticamente la Direccion IP, Puerta de Enlace por Defecto,
y Mascara de Subred via DHCP. Esto puede ser usado Unicamente si la
red Ethernet tiene correctamente configurado un servidor DHCP
funcionando. EI LSM-2020 no actia como un servidor DHCP.

Los valores para estas opciones deberian ser obtenidos desde el sitio administrador si el LSM-2020
esta pensado para compartir la red con otros dispositivos. Si el LSM-2020 esta operando en una red
aislada, la direccién IP puede ser elegida desde uno de los siguientes rangos como se enumera en
IETF de la publicacion RFC 1918, Ubicacion de Direcciones para Redes Privadas.

10.0.0.0 - 10.255.255.255
172.16.0.0 - 172.31.255.255
192.168.0.0 - 192.168.255.255

Si el LSM-2020 esté operando en una red aislada, la M&scara de Subred puede ser dejada en 0.0.0.0
y la Puerta de Enlace por Defecto puede ser elegida como cualquier direccion IP valida del mismo
rango que la direccion IP del LSM-2020.

3.

Haga clic en el boton Editar para cambiar la configuracion. Después de que se hace la
configuracién, haga clic nuevamente en el botén Editar para salir.
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4. Use la tecla de flecha hacia la Izquierda para navegar de vuelta a la pantalla de Configuracion
LSM en el HMI del panel frontal. Después de salir de la pantalla Configuraciéon TCP/IP, el LSM-
2020 volvera a arrancar y utilizara la nueva configuracion.

Método Alterno para Configurar los Ajustes de la Red LSM-2020 a través del IEM-2020

1.

Navegue a la pantalla Ajustes, Parametros del Sistema, Configuracion Mddulo Remoto, Configuracion
LSM en la HMI del panel frontal y verifique que el LSM-2020 esté habilitado con la direccién de CANbus
correcta de modo tal que el IEM-2020 y el LSM-2020 estén correctamente vinculados. Si una conexion
USB al IEM-2020 est4 activa, el ajuste de habilitacion y direccion CANbus del LSM-2020 puede ser
encontrado usando el Explorador de Configuracién en BESTCOMSPIus para abrir la rama Parametros
del Sistema, Configuracion Médulo Remoto. El IEM-2020 anunciara una pre-alarma si el LSM-2020 no
esta conectado apropiadamente cuando es habilitado. Si la conexién es valida, los ajustes de la red
del LSM-2020 pueden ser configurados a través de la interfaz del IEM-2020.

Conecte el IEM-2020 a través del puerto USB como se indica en Comunicacion USB. Seleccione
Configuracion, Ethernet en Archivo en el menu desplegable. Si el LSM-2020 esta conectado
correctamente, la pantalla Configuracion de Puerto Ethernet se mostrara como se observa en la Figura
4-11.

Configurar - |EM-2020-[CIOCCCCC

Direccian IP
10 |0 |1 |97

Puerta de Acceso por Defecto

X
D del Dispositivo

[ER-2020

Direccian de Dispo:

w0 v | 0

hascara de Subred

zes | 255 [0 | o

[JUsaiDHCP

[ Erwiar al Dizpositiva ] [ Cerrar ]

Figura 4-11. Configuracion Puerto Ethernet

Las opciones de configuracion incluyen:
Direccion IP: Direccién del Protocolo Internet a ser usada por el LSM-2020.

Direccidn de Enlace:  Anfitrién por defecto para enviar datos destinados para un anfitrién no en

la red de la subred.
Mascara de Subred:
Usar DHCP:

Mascara para determinar el rango de la subred actual

Configura automaticamente la Direccién IP, Puerta de Enlace por Defecto,
y Méscara de Subred via DHCP. Esto puede ser usado Unicamente si la
red Ethernet tiene correctamente configurado un servidor DHCP
funcionando. EI LSM-2020 no actdia como un servidor DHCP.

Los valores para estas opciones deberian ser obtenidos desde el sitio administrador si el LSM-2020
esta pensado para compartir la red con otros dispositivos. Si el LSM-2020 esta operando en una red
aislada, la direccion IP puede ser elegida desde uno de los siguientes rangos como se enumera en
IETF de la publicacion RFC 1918, Ubicacion de Direcciones para Redes Privadas

10.0.0.0 - 10.255.255.255

172.16.0.0 - 172.31.255.255

192.168.0.0 - 192.168.255.255
Si el LSM-2020 esta operando en una red aislada, la Mascara de Subred puede ser dejada en 0.0.0.0
y la Puerta de Enlace por Defecto puede ser elegida como cualquier direccion IP valida del mismo
rango que la direccion IP del LSM-2020.

Haga clic en el boton Enviar al Dispositivo ubicado en la pantalla Configurar Puerto Ethernet. Una
pantalla emergente de confirmaciéon sera mostrada notificando al usuario que el LSM-2020 se
reiniciara luego que los ajustes sean enviados. Haga clic en el botén Si para permitir que los ajustes
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sean enviados Luego que la unidad ha reiniciado y que la secuencia de arranque esta completa, el
LSM-2020 puede ser usado en una red.

4. Sise desea, los ajustes del LSM-2020 pueden ser verificados seleccionando Descargar Configuracion
y Légica del menu desplegable Comunicacion. Los ajustes activos seran descargados desde el LSM-
2020 y el IEM-2020. Verifique que los ajustes descargados coincidan con los enviados previamente.

5. La conexion al IEM-2020 puede ser hecha a través de Ethernet via un LSM-2020 con ajustes de red
configurados apropiadamente. Cuando se hace una nueva conexion al IEM-2020, la opcién Conexion
Ethernet mostrada en la Figura 4-5 permitira al usuario ingresar la direccion IP del LSM-2020 con la
cual conectarse. El botén Ethernet en Descubrimiento del Dispositivo, Explorar para Encontrar los
Dispositivos Conectados, permite la deteccién automatica de cualquier dispositivo LSM-2020
conectado a la red local.

NOTAS

La PC en la que funciona el software del BESTCOMSPIlus debe ser
correctamente configurada para comunicarse con el LSM-2020. La PC debe
tener una direccién IP en el mismo rango de subred que el LSM-2020 si el LSM-
2020 esta operando en una red privada local. De otro modo, la PC debe tener
una direccién de IP con acceso a internet y el LSM-2020 debe estar conectado
un router adecuadamente configurado. Los ajustes de red de la PC dependen
del sistema operativo instalado. Refiérase al manual del sistema operativo para
instrucciones. En la mayoria de las PCs basadas en Microsoft Windows, los
ajustes de red pueden ser accedidos a través del icono Conexiones de Red
ubicado en panel de control.

El Microsoft Windows 2000 y XP SP1 contienen un error potencial que puede
evitar que el descubrimiento de dispositivo funcione correctamente. Este
problema puede presentarse si la PC que utiliza el BESTCOMSPIus tiene mas
de una tarjeta de interfaz de red. Ver el articulo Microsoft KB 827536 para
obtener mas informacion.

Las actualizaciones de firmware al LSM-2020 son hechas a través del puerto
Ethernet. Las actualizaciones de firmware al IEM-2020 solo estan disponibles a
través del puerto USB del IEM-2020.

Establecimiento de la Comunicacion

La comunicacion entre el BESTCOMSPIus y el IEM-2020 es establecida haciendo clic en el boton Conectar
en la pantalla de conexién IEM-2020 (ver Figura 4-5) o haciendo click en el boton Conectar en la barra de
men( inferior de la pantalla principal de BESTCOMSPIus (Figura 4-1). Si recibe un mensaje de error
“Inhabilitado para Conectarse al Dispositivo”, verifiqgue que las comunicaciones estén adecuadamente
configuradas. Si la comunicacion es establecida, el BESTCOMSPIus leerd automaticamente todos los
ajustes y logica desde del IEM-2020 y los cargara en la memoria del BESTCOMSPIus. Ver la Figura 4-12.

Procesando, Esperar Por. Favor...

Accediendo a los ajustes (Leer)

(Esperar Por Favaor...]

(Eaas )

Figura 4-12. Procesando, Por Favor Espere...
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Propiedades Avanzadas
Haga click en el botén Avanzada en la pantalla Conexion para mostrar las Propiedades Avanzadas. Los
ajustes por defecto se muestran en la Figura 4-13.

Propiedades Avanzadas El
Auto Reconectar

] Hakilitar

cargar los ajustes depues reconectarse

30000 |§| Retarda (ms)

993333999 [2{ Méximo Nimern de Intentos

Miscelaneos

cargar los ajustes despues la conection inicial

[ Aceptar ll Cancelar

Figura 4-13. Propiedades Avanzadas

Barras de Menu

La barras de menus se encuentran cerca de la parte superior de la pantalla BESTCOMSPIus (ver Figura
4-1). La barra de menu superior tiene cinco menus desplegables. Con la barra de menu superior es posible
manejar archivos de configuracién, configurar comunicaciones, cargar y descargar archivos de seguridad
y configuracion, y comparar archivos de ajustes. La barra de menu inferior se consiste de iconos donde se
puede hacer clic. La barra de menu inferior es usada para cambiar el aspecto del BESTCOMSPIlus, abrir
un archivo de configuracién, conectar/desconectar, vista previa de impresién de medicion, cambiar a modo
en vivo, y enviar archivos de ajustes al IEM-2020.
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Barras de Menu Superior (BESTCOMSPIus® Shell)
Las funciones de la barra de menu superior se enumeran y describen en la Tabla 4-2.

Tabla 4-2. Barra de MenU Superior (BESTCOMSPIus Shell)

Elemento del Menu ‘ Descripcién
Archivo
Nuevo Crear un nuevo archivo de configuracion.
Abrir Abrir un archivo de configuracién existente

Abrir Archivo como Texto

Visor de archivo genérico para archivos *.csv, *,txt, etc.

Cerrar

Cerrar archivo de configuracion

Guardar

Guardar archivo de configuracién

Guardar como

Guardar archivo de configuracién con un nombre
diferente

Exportar Archivo

Guardar ajustes como un archivo *.csv

Imprimir

Imprimir, exportar o enviar archivo de configuracién

Propiedades

Ver propiedades en un archivo de configuracion

Historia

Ver historial de un archivo de configuracién

Archivos Recientes

Abrir archivos previamente abiertos.

Salir

Cerrar el programa BESTCOMSPIlus

Comunicacién

Nueva Conexién

Elegir nuevo dispositivo o DECS-250

Cerrar conexién

Cerrar comunicacion entre BESTCOMSPIus y IEM-2020

Descargar Ajustes y Ldgica del Dispositivo

Descargar ajustes de funcionamiento y légica del
dispositivo.

Cargar Ajustes y Légica al Dispositivo

Cargar ajustes de funcionamiento y l6gica al dispositivo.

Cargar Ajustes al Dispositivo

Cargar ajustes de funcionamiento al dispositivo

Cargar Logica al Dispositivo

Cargar ajustes de ldgica al dispositivo

Descargar Seguridad del Dispositivo

Descargar ajustes de seguridad del dispositivo

Cargar Seguridad al Dispositivo

Cargar ajustes de seguridad al dispositivo

Configurar

Configuracion Ethernet

Cargar Archivos del Dispositivo

Cargar firmware al dispositivo

Herramientas

Seleccionar Idioma

Seleccionar idioma del BESTCOMSPIlus

Activar Dispositivo

Activar el programa IEM-2020

Establecer Contrasefia del Archivo

Proteger con contrasefia un archivo de configuracion

Comparar Archivos de Configuracion

Comparar dos archivos de configuracion

Auto Exportar Medicion

Exportar datos de medicion en un intervalo definido por
el usuario

Registro de Evento - Visualizar

Visualizar el registro de evento BESTCOMSPIlus

Registro de Eventos - Borrar

Borrar el registro de evento BESTCOMSPIus

Registro de Eventos - Establecer Nombre de
Archivo Nuevo

Establecer un nuevo nombre de archivo para registro de
eventos

Ventana

Desplegar Todas

Desplegar todas las ventanas

Mosaico

Poner mosaico horizontal o verticalmente

Maximizar Todo

Maximizar todas las ventanas

4-12 IEM-2020 Software BESTCOMSPIlus® 9441072990 Rev C



Elemento del Menu Descripcién
Ayuda
Buscar Actualizaciones Comprueba si hay actualizaciones de BESTCOMSPIus®
en internet
Sobre Vista general, construccion detallada e informacién de
sistema

Barra del Menu Inferior (Programa Accesorio IEM-2020)
Las funciones de la barra de menu inferior se enumeran y describen en la Tabla 4-3.

Tabla 4-3. Barra de Men( Inferior (Programa Accesorio IEM-2020)

Boton del Menu Descripcioén

Yiew - Le permite mostrar/esconder el Panel de Medicién, Panel de Configuracion o
Panel de Informacién de Ajuste.

Abre y guarda espacios de trabajo. Los espacios de trabajo personalizados hacen
gue los intercambios entre tareas sean mas faciles y eficientes.

= Open File Abre un archivo de configuracion guardado.

@ Connect Conectar: Abre la pantalla Conexion IEM-2020 que permite al usuario conectarse
. al IEM-2020 a través de un USB o modem. Este botén solo aparece cuando el
IEM-2020 no esta conectado.

@ Disconnect Desconectar: Utilizado para desconectar un IEM-2020 conectado. Este botén solo
. aparece cuando un IEM-2020 esta conectado.

@ Preview Metering | Muestra la pantalla Vista de Previa de Impresién donde una vista previa de la
impresiéon de medicion es mostrada. Haga clic en el icono de la impresora para
enviar a imprimir

) Export Metering Permite exportar todos los valores de medicion a archivos *.csv.

Options - Muestra una lista desplegable llamada Ajustes de Modo en Vivo que activa el
Modo en Vivo donde los ajustes son automaticamente enviados al dispositivo en
tiempo real a medida que se cambian.

Send Settings Envia ajustes al IEM-2020 cuando el BESTCOMSPIus no esta operando en Modo
en Vivo. Haga click en este botén luego de hacer un cambio de ajustes para enviar
el ajuste modificado al IEM-2020.

Explorador de Configuracion

El Explorador de Ajuste es una herramienta conveniente dentro del BESTCOMSPIlus usada para navegar
a través de varias pantallas de configuracién del programa accesorio IEM-2020 como se lista en los
siguientes parrafos.

La légica de configuracién sera necesaria luego de hacer ciertos cambios. Para mas informacion, ver la
Seccién 5, Lagica Programable del BESTLogicPlus.

IEM-2020 y Parametros del Sistema

Antes de usar, el IEM-2020 debe estar configurado para operacion en la en la aplicacion prevista. La
descripcion de estos ajustes de configuracion esta organizada como sigue:

e  Configuracion general

e  Comunicaciones

e  Parametros de Sistema
e Entradas Programables
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Salidas Programables

Proteccion Configurable

Configuracion de Alarma

Ajustes de Control del Gobernador
Transmisores Programable

Légica Programable del BESTLogicPlus

NOTA

En las siguientes descripciones, los superindices (por ejemplo, ajustesX)
marcan palabras y frases relacionadas a la configuracién de IEM-2020. Cada
subindice hace referencia a ajustes ilustrados en BESTCOMSPIus. Los
subindices al final de cada grupo de descripciones proporcionan el rango e
incremento para cada ajuste.

Ajustes Generales

Los ajustes generales del IEM-2020 consisten de ajustes que controlan la pantalla de la HMI y los
indicadores. Los ajustes generales adicionales incluyen configuracion de niamero de estilo, identificacion
de IEM-2020, informacién de la version del IEM-2020, configuracion de la seguridad del dispositivo, y
configuracién del relo;.

HMI del Panel Frontal

El contraste”® del LCD (pantalla de cristal liquido) del panel frontal puede ser ajustado para adaptarse al
angulo de vision usado o compensar condiciones ambientales.

Una propiedad de ahorro de energia, referida como Modo de Reserva®, apagara la retroiluminacion del
LCD y el calentador del LDC cuando el IEM-2020 estd en modo Off o en modo Auto (no en modo Run) y
una tecla no es presionada por mas de 15 minutos. Operacion normal de la pantalla recomenzada cuando
cualquier botdn del panel frontal es presionado o el motor es arrancado remotamente via Auto Arranque.
El modo Reserva es habilitado y deshabilitado en BESTCOMSPIus.

Maodulos especificos de idiomas pueden ser cargados en el IEM-2020. Cuando la carga del médulo de
idioma esta completa, use el selector de IdiomaC para seleccionar el idioma correcto.

Cuando la Pantalla de Desplazamiento esta activadaP, la pantalla de resumen del panel frontal se
desplazara por la lista de Elementos de la Pantalla de Desplazamiento seleccionados en la pantalla Ajustes
de Resumen HMI Configurable. El Retardo de Pantalla de Desplazamiento® determina la velocidad de
desplazamiento. Cuando esta caracteristica estd deshabilitada ACEITE, COMBUSTIBLE,
TEMPERATURA, BATT, RPM y los ajustes generales habilitados se muestran en la pantalla de resumen
del panel frontal.

Dos mensajes personalizados de inicializacién® son mostrados en la pantalla de arranque inicial del IEM-
2020. Los ajustes de la HMI del panel frontal BESTCOMSPIus son ilustrados en la Figura 4-14.

Interfaz del Panel Frontal

Walor de Contraste del LCD
:

Modo Reserva del Panel Frontal
() Desactivar
® Activar

Seleccitn de |dioma

Sistema Britdnico v || G

Activacion pantalla de desfile (Serolling)

Desactivar d

Temporizacidn Pantalla de desfile (5]

:
Mensaje de inicializacion 1
|EM-2020

Mensaie de inicializacion 2

0
Figura 4-14. Panel Frontal HMI
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A Valor de Contraste del LCD: Ajustable de 0 a 100 (maximo contraste) en incrementos de 1.

B Modo Reserva del Panel Frontal: Activado o Desactivado.

€ ldioma: Inglés, Chino, o Espafiol.

P Activar Pantalla de Deslizamiento: Activar o Desactivar

E Retardo de Pantalla de Desplazamiento: Ajustable de 1 a 120 s en incrementos de 1 s.

F Mensaje de Inicializacion 1: Acepta una cadena alfanumérica de hasta 16 caracteres. Mostrada en la
segunda linea de la pantalla de arranque inicial.

G Mensaje de Inicializacién 2: Acepta una cadena alfanumérica de hasta 16 caracteres. Mostrada en la
tercer linea de la pantalla de arranque inicial.

Configuracion General

La pantalla de resumen del panel frontal muestra los elementos habilitados por el intervalo de
desplazamiento?. Los elementos de vista general no aparecen cuando la Pantalla de Desplazamiento esta
activada en la pantalla de ajustes Panel Frontal HMI.

La pantalla Configuracion General se ilustra en la Figura 4-15.

Configuraciéon General

Estado Sisterna Entrada analdgica 1 Entrada RTD 1 Acoplader Témico 1 Presidn de Refrigerante
lectiva B2 Desactivar v Desactivar v Desactivar b Desactivar L%

Tiempo de funcionamiento Entrads analogica 2 Entrada RTD 2 Acoplador Témico 2 Consumo de Combustible
Aitivar hd Desactivar v Desactivar v Diesactivar hd Desactivar v

Tensidn Analdgica Entrada analdgica 3 Entrada RTD 3 Presién de Alimentacidn de Combustible Presidh de Sobrealimentacidn
Dezactivar b Desactivar - Desactivar - Desactivar - Desactivar ~

Cariente Analdgica Entrada analdgica ¢ Entrada RTD 4 Prezion de Inpeccidn del Conducta Temperatura del Colector de Admizidn
Desactivar v Desactivar b Desactivar - Desactivar A Desactivar L

Consigna RPM Entrada analogica 5 EntradaRTD B Consumo Total de Combustible Carga de Aire

D esactivar hd Desactivar v Desactivar v Diesactivar hd Desactivar v

Consigna Pardmetio Entrada analdgica & Entrada RTD B Temperatura del Cambustible Intervalo de Desplazamienta [s)
Desactivar s Desactivar ~ Desactivar ~ Dezactivar - 5 A
Fuente RPM Entrads analogica 7 Entrada RTD 7 Temperatura del Aceite del Motor

Desactivar hd Desactivar v Desactivar v Desactivar v

Mivel de Refrigerante Entrada analdgica 8 Entrada RTD 8 Temperatura de Intercambiadar Témico del Motar

Desactivar w Desactivar v Desactivar v Desactivar »

Figura 4-15. Configuraciéon General

A Intervalo de Desplazamiento: Ajustable de 1 a 60 s en incrementos de 1 s.
Ajustes de Resumen HMI Configurable

Cuando la Pantalla de Desplazamiento esta activada en la pantalla del Panel Frontal HMI, el panel frontal
HMI va a desplazarse por la lista de elementos de la Pantalla de Desplazamiento en el IEM-2020.

Los Ajustes de Resumen HMI Configurable del BESTCOMSPIus se ilustran en la Figura 4-16.

Ajustes configurables indice interfaz HMI

Item B Pantalla de desfile

Item 1 Pantalla de desfile

Item 11 Parttalla de desfils
ALGING v

Item 16 Pantalla de desfils
RTDIN 2 ~

Tiempo de funcionamiento -

Item 17 Fantalla de desfile
RTD IN 4 v

Item 12 Pantalla de desfile
ALGING v

Item 7 Pantalla de desfile
ALGINA v

Item 2 Pantalla de desfile

Termp. del Rehigerante ~

Item 3 Pantalla de desfile Item B Pantalla de desfile Item 13 Parttalla de desfile Item 18 Pantalla de desfile

Tension de la Bateria - ALGIN 2 ~ ALGINT ~ RTDING ~
Item 4 Pantalla de desfile Item 9 Pantalla de desfile Item 14 Pantalla de desfile Itern 19 Pantalla de desfile
RPM v ALGING v ALGING R RTDING ~
Item 5 Pantalla de desfile Item 10 Pantalla de desfile Item 15 Paritalla de desfile Item 20 Pantalla de desfile
Nivel del Combustible - ALGIN 4 ~ RTDIN1 ~ RTDIN7 ~

Figura 4-16. Ajustes de Resumen HMI Configurable

Numero de Estilo

Cuando una PC operando BESTCOMSPIus se estd comunicando con un IEM-2020, el nimero de estilo
del IEM-2020 es automaticamente mostrado en la partitura Numero de Estilo del BESTCOMSPIus.

9441072990 Rev C IEM-2020 Software BESTCOMSPIlus® 4-15



Cuando se configuran los ajustes del IEM-2020 fuera de linea, el nimero de estilo para la unidad a ser
configurada puede ser ingresado en el BESTCOMSPIus para habilitar la configuracion de los ajustes
requeridos.

La pantalla Nimero de Estilo BESTCOMSPIus se muestra en la Figura 4-17.

Nuamero de Estilo
IER-2020 Mamera de Estilo
IEM-2020- [l ~ B %R B w|M

|[ER-2020 Dpciones Mimero de Estila

A ¥ Entradas Analtgicas

=

I Sin Entradas Analogicas

b

) Entradas Analogicas

i
) 7 Contactos de Salida
1 15 Contactos de Salida

I Sin Puerto RS-485 Interno
1 Con Puerto R5-486 Interno

=

Sin Opcidn

b

B Contactos de Salida

m

Rv Puerto R5-485 Interno

0 =

m

B v Biateria Auxiliar para RTC ) Con Bateria

Mo v Madem de Salida Intermo M) Sin Maderm Interno
M) tadem Interno (Versian EE.ULLY
Sin Opcidn N
Sin Opcidn I

i
)
Calentador LCD Il

X

Can Calentador LCD

Figura 4-17. Namero de Estilo

Informacidén del Dispositivo

Informacién acerca de un IEM-2020, LSM-2020 (Modulo de Reparto de Carga), y CEM-2020 (Modulo de
Expansién de Contacto) y AEM-2020 (Médulo de Expansion Analdgico) puede ser obtenida cuando se
comunica con BESTCOMSPIus.

IEM-2020

Informacién acerca de un IEM-2020 comunicandose con BESTCOMSPIus puede ser obtenida en la
partitura Info Dispositivo del BESTCOMSPIus.

Seleccione una versién de aplicacién® cuando configure los ajustes del IEM-2020 fuera de linea. Cuando
esta en linea, la informacién de sélo lectura incluye version de aplicacionB, version del cadigo arranque®,
construccion de la aplicacion®, nimero de serieF, codigo de articulo de la aplicacion®, nimero de modelo®,
Version del Modulo de Idioma”, y Nimero de Parte del Médulo de Idioma'.

El usuario puede asignar informacion del sitio especifico para el IEM-2020. Esta etiqueta incluye un nombre
del dispositivo?

Médulo de Reparto de Carga

Informacién acerca de un LMS-2020 comunicandose con BESTCOMSPIus puede ser también obtenida en
la partitura Info Dispositivo del BESTCOMSPIus.

Cuando esté fuera de linea, la informacién de sdlo lectura incluye version de aplicaciénX, version del codigo
arranquel, construccion de la aplicacién™, nimero de serieN, cédigo de articulo de la aplicacién®, nimero
de modeloP. El botén Refrescar? es usado para refrescar la pantalla después de conectarse a un LSM-
2020 opcional.

Moddulo de Expansion de Contacto

Informacién acerca de un CEM-2020 comunicandose con BESTCOMSPIus puede ser también obtenida
en la partitura Info Dispositivo del BESTCOMSPIus.

Cuando esté fuera de linea, la informacion de solo lectura incluye versién de aplicacionR, version del codigo
arranques, construccion de la aplicacion™, nimero de serieV, cédigo de articulo de la aplicacionY, nimero
de modeloY. El boton Refrescar® es usado para refrescar la pantalla después de conectarse a un CEM-
2020 opcional.

Los valores de informacidn y ajustes del dispositivo BESTCOMSPIus son ilustrados en la Figura 4-18.
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Mddulo de Expansion Analdgico

Informacién acerca de un AEM-2020 comunicandose con BESTCOMSPIus puede ser también obtenida
en la partitura Info Dispositivo del BESTCOMSPIus.

Cuando esté fuera de linea, la informacién de sdlo lectura incluye version de aplicacién”, version del cédigo

arranque?, construccion de la aplicacién®*, nimero de serieB8, cédigo de articulo de la aplicacion®, nimero
de modeloPP. El boton Refrescart® es usado para refrescar la pantalla después de conectarse a un AEM-

2020 opcional.
Los valores de informacidn y ajustes del dispositivo BESTCOMSPIus son ilustrados en la Figura 4-18.
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Info dispositivo

Meimero de Yersidn de la Aplicacion
>= w0102 v

Wersidn de la Aplicacidn
1.01.02

Wergion del Codigo de Aranque
1.00.00

(2]

Fecha de construccion de aplicaci
201203-29

[=F

Murmero de Serie
|

[m]

Identificacian

Cadena del Mombire de la Unidad
IEM-2020 J

tadulo de reparto de carga

Wersidn de la Aplicacidn

Werzidn del Codigo de Aranque

(7]

Fecha de construccidn de aplicacidn
Y -hM-D D

(e J[0]

todulo de extencion de contactas

Fecha de construccidn de aplicacidn
Y -MM-DD

Werzidn de la Aplicacion

Werzidn del Codigo de Aranque

Modulo de expansian analagica (AER)

Fecha de construccion de aplicacian
Y- -D D

Werzion de la Aplicacion

Wergion del Codigo de Anangue

Cadigo de Articulo de la Aplicacion
9441007004

Il

Mumero de Madela
|IEM-2020

[2]

Yersion del Madulo Idioma
1.01.02

=]

Cadigo Articulo del Modulo |dioma
9441007 006

=

Mumera de Serie
---------

Cadigo de Articulo de la Aplicacion

------- &

Numero de Serie
---------

Cadigo de Articulo de la Aplicacion
----------

-------

MNumero de Serie

---------

Figura 4-18. Informacién del Dispositivo

A Version de Aplicacién: Cuyo se configure el IEM-2020 fuera de linea, la version de la aplicacion para la
unidad a ser configurada debe ser seleccionada. Seleccione >=1.00.00.
B Version de Aplicacion: Valor de sélo lectura obtenido cuando el BESTCOMSPIus se esta comunicando

con el IEM-2020.
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€ Version del Cédigo Arranque: Valor de sélo lectura obtenido cuando el BESTCOMSPIus se esta
comunicando con el IEM-2020.

D Construccion de la Aplicacion: Valor de so6lo lectura obtenido cuando el BESTCOMSPIus se esta
comunicando con el IEM-2020.

E Numero de Serie: Valor de solo lectura obtenido cuando el BESTCOMSPIus se esta comunicando con
el IEM-2020.

F Cdédigo de Articulo de la Aplicacion: Valor de s6lo lectura obtenido cuando el BESTCOMSPIus se esta
comunicando con el IEM-2020.

& Numero de Modelo: Valor de sélo lectura obtenido cuando el BESTCOMSPIus se esta comunicando
con el IEM-2020 opcional.

H Version del Modulo de Idioma: Valor de sélo lectura obtenido cuando el BESTCOMSPIus se esta
comunicando con el IEM-2020 opcional.

'NUumero de Parte del Médulo de Idioma: Valor de sélo lectura obtenido cuando el BESTCOMSPIus se
esta comunicando con el IEM-2020 opcional.

J Nombre del Dispositivo: Acepta una cadena alfanumérica de hasta 16 caracteres.

K'Version de Aplicacion: Valor de s6lo lectura obtenido cuando el BESTCOMSPIus se estd comunicando
con el LMS-2020 opcional.

L Version del Codigo Arranque: Valor de solo lectura obtenido cuando el BESTCOMSPIus se esta
comunicando con el LMS-2020 opcional.

M Construccion de la Aplicacion: Valor de solo lectura obtenido cuando el BESTCOMSPIus se esta
comunicando con el LMS-2020 opcional.

N'Numero de Serie: Valor de sélo lectura obtenido cuando el BESTCOMSPIus se estd comunicando con
el LMS-2020 opcional.

O Cadigo de Articulo de la Aplicacion: Valor de sélo lectura obtenido cuando el BESTCOMSPIus se esta
comunicando con el LMS-2020 opcional.

P Numero de Modelo: Valor de sélo lectura obtenido cuando el BESTCOMSPIus se esta comunicando
con el LMS-2020.

Q Refrescar: Haciendo click en este boton refrescard la pantalla después de conectarse a un LSM-2020
opcional.

R Versién de Aplicacion: Valor de sélo lectura obtenido cuando el BESTCOMSPIus se esta comunicando
con el CEM-2020 opcional.

S Version del Codigo Arranque: Valor de solo lectura obtenido cuando el BESTCOMSPIus se esta
comunicando con el CEM-2020.

T Construccién de la Aplicacion: Valor de sélo lectura obtenido cuando el BESTCOMSPIus se esta
comunicando con el CEM-2020 opcional.

Y Numero de Serie: Valor de sélo lectura obtenido cuando el BESTCOMSPIus se estd comunicando con
el CEM-2020 opcional.

V' Cédigo de Articulo de la Aplicacion: Valor de sélo lectura obtenido cuando el BESTCOMSPIus se esta
comunicando con el CEM-2020 opcional.

W Nuamero de Modelo: Valor de sélo lectura obtenido cuando el BESTCOMSPIus se esta comunicando
con el CEM-2020.

X Refrescar: Haciendo click en este boton refrescard la pantalla después de conectarse a un CEM-2020
opcional.

Y Version de Aplicacion: Valor de sdlo lectura obtenido cuando el BESTCOMSPIus se estd comunicando
con el AEM-2020 opcional.

Z Version del Codigo Arranque: Valor de solo lectura obtenido cuando el BESTCOMSPIus se esta
comunicando con el AEM-2020.

AA Construccién de la Aplicacién: Valor de sélo lectura obtenido cuando el BESTCOMSPIus se esta
comunicando con el AEM-2020 opcional.

BB NUmero de Serie: Valor de sélo lectura obtenido cuando el BESTCOMSPIus se esta comunicando con
el AMS-2020 opcional.

CC Cédigo de Articulo de la Aplicacion: Valor de s6lo lectura obtenido cuando el BESTCOMSPIus se esta
comunicando con el AEM-2020 opcional.

PP Ndimero de Modelo: Valor de solo lectura obtenido cuando el BESTCOMSPIus se esta comunicando
con el AEM-2020.

BE Refrescar: Haciendo click en este botén refrescara la pantalla después de conectarse a un AEM-2020
opcional.
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Configuracion de la Seguridad del Dispositivo

Una proteccién de contrasefia resguardada contra cambios no autorizados de ajustes del IEM-2020. Las
contrasefias del IEM-2020 son caso sensibles. Tres niveles de proteccion de contrasefia estan disponibles.
Cada nivel es descripto en los siguientes parrafos.

e Acceso OEM. Este nivel de contrasefia permite acceso a todos los ajustes. La contrasefia de
acceso OEM por defecto es OEM.

e Acceso de Ajustes. Este nivel de contrasefia permite todo excepto carga de firmware y limpiado
de registro de eventos del dispositivo. La contrasefia de acceso a ajustes por defecto es SET.

e Acceso de Operador. La contrasefia de acceso de operador por defecto es OP. Este nivel de
contrasefia permite que todos los ajustes sean leidos y permite cambios a ser hechos como sigue:

o Contraste LCD

0 Modo Reserva

o Fecha/Hora

0 Todos las Temporizaciones de Falla de Transmisores

o Conversion Métrica

o Nivel de Pre-alarma de Bajo Combustible

o Nivel de Alarma de Bajo Combustible

o Contacto de Pre-arranque luego de Lanzamiento

o Tiempo de Enfriamiento

o0 Temporizacién de Pre-lanzamiento

o Restablecimiento del Intervalo Mantenimiento

oTodos los controles en la pantalla Control disponibles via Explorador de Medicién en
BESTCOMSPIlus

Cambio de Contrasefias

Las contrasefias pueden ser cambiadas sélo luego que una comunicacién entre la PC y el IEM-2020 esta
establecida. Cambios a contrasefias son hechas través de la pantalla Configuracion de la Seguridad de
Dispositivo. Use el Explorador de Configuracion en BESTCOMSPIus para abrir la pantalla Ajustes
Generales, Configuracion de la Seguridad de Dispositivo.

El contenido de la pantalla Configuraciéon de la Seguridad de Dispositivo depende del nivel de contrasefa
usado cuando se accede a la pantalla. Por ejemplo, alguien que se conecta con una contrasefia de acceso
de ajustes podra cambiar sélo las contrasefias de acceso de ajustes y acceso de operador — no la
contrasefia de acceso de OEM.

La Figura 4-19 ilustra la pantalla de Configuracién de Seguridad del Dispositivo. Se muestran los tres
niveles de acceso.

Una contrasefia es cambiada haciendo click en el nivel de acceso”, ingresando la nueva contrasefia®, y
hacienda click en e botén Guardar Contrasefia®.

Configuracién de la Sequridad del Dispositivo

o Informacidn sobre el Usuario Seleccionado
Nivel de Acceso contrasefia
QEM (Fabricante) OEM Nivel de Acceso
Operario OF
Parametros

Pardmetros

contrasefia

SET

Contrasefia

Figura 4-19. Configuracion Seguridad del Dispositivo

A Nivel de Acceso de Contrasefia: Valor de sélo lectura obtenido cuando el BESTCOMSPIus se esta
comunicando con el IEM-2020.
B Contrasefia: Acepta una cadena de caracteres alfanumérico de hasta 16 caracteres.
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€ Guardar Contrasefia: Haciendo click en este boton guardara los cambios de contrasefa en la memoria
del BESTCOMSPIus.

Guardando Contrasefias en un Archivo de Ajustes IEM-2020

Las contrasefias pueden ser modificadas mientras BESTCOMSPIus esta conectado a un IEM-2020,
entonces los ajustes desde la sesién del BESTCOMSPIus pueden ser salvados en un archivo de ajustes.
El archivo de ajuste contendra las nuevas contrasefias. También, las contrasefias en un archivo de ajustes
pueden ser modificadas fuera de linea, salvadas con el archivo, y entonces mas tarde cargadas en un
IEM-2020.

Guardar contrasefias a un archivo de ajustes cuando el BESTCOMSPIus esta conectado a un IEM-2020
(en linea):

1.

10.
11.

12.

Cuando esta conectado a un IEM-2020 con BESTCOMSPIus, haga click en EXPLORADOR DE
CANFIGURACION->AJUSTES GENERALES->CONFIGURACION DE LA SEGURIDAD DEL
DISPOSITIVO.

Se le pedira que ingrese una contrasefa.

Ingrese una contrasefia que sea de un nivel tan alto o mas alto que la contrasefia que desea
modificar. EI BESTCOMSPIus mostrara todas las contrasefias de un nivel igual a y mas bajo que
el nivel de la contrasefa que fue ingresado.

Haga click en la contrasefia que desea modificar. Escriba la nueva contrasefia bajo el ajuste
“Contrasefia” que se volvio activo cuando se hizo click sobre la contrasefia a modificar.

Haga click en el botén “Guardar” para guardar la nueva contrasefia en la memoria del
BESTCOMSPIus (esto no esta en el IEM-2020 ain)

Repita los pasos 4 y 5 para todos los niveles de contrasefia que desee modificar.

Una vez que las modificaciones de contrasefias estan completas, en el mend principal del
BESTCOMSPIlus, seleccione Cargar Seguridad desde el menu desplegable Comunicaciones. Este
es el paso donde la contrasefia es enviada al IEM-2020. Falla al hacer este paso puede causar
gue las modificaciones de contrasefias sean perdidas.

Cierre la partitura Configuracion de la Seguridad de Dispositivo en BESTCOMSPIus.

Re abra la partitura Configuracion de la Seguridad de Dispositivo en BESTCOMSPIus. Esto leera
las contrasefias de vuelta del IEM-2020.

Verifique que las contrasefias obtenidas del IEM-2020 son correctas.

Una vez que los ajustes deseados han sido cambiados en el IEM-2020, guarde el archivo de
ajustes. El archivo de ajustes resultante tiene las contrasefias guardadas como parte de ajustes
guardados.

En este punto, la informacion de contrasefia ha sido exitosamente guardada en el archivo de
ajustes. El proceso de guardado de las contrasefias a un archivo de ajuste esta completo.

Guardando contrasefia a un archivo de ajustes cuando se trabaja fuera de linea:

1.

Cuando el archivo de ajuste esta abierto en BESTCOMSPIus, haga click en EXPLORADOR DE
CANFIGURACION->AJUSTES GENERALES->CONFIGURACION DE LA SEGURIDAD DEL
DISPOSITIVO.

Se le pedira que ingrese una contrasefa.

Ingrese una contrasefia que sea de un nivel tan alto o0 mas alto que la contrasefia que desea
modificar. El BESTCOMSPIlus mostrara todas las contrasefias de un nivel igual a y mas bajo que
el nivel de la contrasefa que fue ingresado.

Haga click en la contrasefia que desea modificar. Escriba la nueva contrasefia bajo el ajuste
“Contrasefia” que se volvié activo cuando se hizo click sobre la contrasefia a modificar.

Haga click en el botén “Guardar” para guardar la nueva contrasefia en la memoria del
BESTCOMSPIus.

Repita los pasos 4 y 5 para todos los niveles de contrasefia que desee modificar.
Cierre la partitura Configuracion de la Seguridad de Dispositivo en BESTCOMSPIus.
Guarde el archivo de ajustes.
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10.
11.
12.

13.
14.
15.
16.

Cierre el archivo de ajustes haciendo click en la X en la esquena superior derecha de archivo de
ajustes, o cierre el BESTCOMSPIus.

Reinicie el BESTCOMSPIus si lo ha apagado
Re abra el archivo de ajuste que ha salvado con la informacion de la contrasenia.

Cuando el archivo de ajuste esta abierto en BESTCOMSPIus, haga click en EXPLORADOR DE
CANFIGURACION->AJUSTES GENERALES->CONFIGURACION DE LA SEGURIDAD DEL
DISPOSITIVO

Se le pedira que ingrese una contrasefia.
Ingrese la contrasefia para el nivel mas alto modificado; seria la nueva contrasefia modificada.
Cuando las contrasefias son mostradas, verifigue que son correctas.

En este punto, la informacién de contrasefia ha sido exitosamente guardada en el archivo de
ajustes. El proceso de guardado de las contrasefias a un archivo de ajuste esta completo.

Cargando Contrasefias desde en un Archivo de Ajustes IEM-2020

1.
2.

9.

Conecte el IEM-2020 con BESTCOMSPIus.

Una vez conectado, haga click en el boton “Abrir Archivo” que es usado para cargar un archivo de
ajustes en el IEM-2020.

Se le preguntara si desea cargar ajustes y légica en el IEM-2020. Seleccione Si si necesita cargar
ajustes de légica. Seleccione No si todo lo que necesita hacer es actualizar la seguridad. Si
selecciona No, los archivos de ajustes se abren en la memoria del BESTCOMSPIus.

Si ha cargado ajustes y logica al IEM-2020 o no, el préximo paso es seleccionar Cargar Seguridad
del menul desplegable Comunicaciones.

NO trate de ver las contrasefias antes del paso 4. Esto descargaria las contrasefias existentes
desde el IEM-2020 y ellas sobrescribiran las nuevas contrasefias que fueron cargadas en la
memoria del BESTCOMSPIus desde el archivo de ajustes abierto.

Si se le pide que una contrasefia, ingrese una que sea de un nivel tan alto o mas alto que la
contrasefa que desea modificar.

Las contrasefias son cargadas al IEM-2020.

Luego de que ha cargado las nuevas contrasefias, seleccione AJUSTES
GENERALES->CONFIGURACION DE LA SEGURIDAD DEL DISPOSITIVO en el explorador de
configuracion del BESTCOMSPIus. Verifigue que las contrasefias son correctas.

Esto concluye la carga de contrasefias desde un archive de ajustes en el IEM-2020.

Configuracion del Reloj

La configuracion de horario de verano y la coordinacion de la hora local con la hora universal (si se
desea) es realizada en esta pantalla. Si se requiere, ingrese el Desvio TUC (Tiempo Universal
Coordinado)”. Elija el tipo de Configuracion DST® y configure Dia Inicial®, Dia FinalP, y SesgoF.

La pantalla Configuracion de Reloj BESTCOMSPIus se muestra en la Figura 4-20.

Advertencia Reloj No Ajustado

Cuando se activa la advertencia de reloj no ajustadoF, el IEM de 2020 notificara al usuario cuando el reloj
no esta ajustado.
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Ajuste del Reloj

Configuracion de diferencia horaria
Desvio TUC [min]

[2] @

Configuracién de hora de verano
Feferencia de tiempo StarEnd (inicio/final)
e reinalsDET () Con Relacion a la Hora Local

Flotante . ) Con Relacion ala Hora Universal [TUC]

Dia Inicial

Mez Ocurrencia del dia Dia de la semana Hora Minuta
Marza e Segundo v Dominga “ 2 0

Dia Final
Mez Ocurrencia del dia Dia de la semana Hora Minuta
@ Noviembre b Frimero v Domingo A 2 a

Configuracian Sesgo

Hora inuto

1 0

Advertencia Reloj no Fijado

) Desactivar
(@ Activar

Figura 4-20. Configuracion del Reloj

A Desvio TUC (min): Ajustable de -1,440 a 1,440 minutos en incrementos de 1.

B Configuracion DST: Deshabilitado, Fijo, o Flotante.

€ Dia Inicial:
Configuracién DST Fija
Mes (Enero a Diciembre), Dia del Mes (1 a 31 en incrementos de 1), Hora (0 a 23 en
incrementos de 1), Minuto (0 a 59 en incrementos de 1).
Configuracion DST Flotante
Mes (Enero a Diciembre), Dia de Ocurrencia (Primero al Cuarto, o Ultimo), Dia de la Semana
(Domingo a Sabado), 0 a 23 en incrementos de 1), Minuto (0 a 59 en incrementos de 1).

P Dia Final:
Configuracion DST Fija
Mes (Enero a Diciembre), Dia del Mes (1 a 31 en incrementos de 1), Hora (0 a 23 en
incrementos de 1), Minuto (0 a 59 en incrementos de 1).
Configuracién DST Flotante
Mes (Enero a Diciembre), Dia de Ocurrencia (Primero al Cuarto, o Ultimo), Dia de la Semana
(Domingo a Sabado), 0 a 23 en incrementos de 1), Minuto (0 a 59 en incrementos de 1).

E Sesgo: Hora (0 a 23 en incrementos de 1), Minuto (0 a 59 en incrementos de 1).

F Advertencia Reloj No Ajustado: Activar o Desactivar.

Comunicaciones

Los ajustes de comunicacion del IEM-2020 incluyen parametros de configuraciéon para la comunicacion
CANbus, ECU, modem, y RS-485.

Configuracion CANbus

La interfaz CANbus del IEM-2020 provee una comunicacion de alta velocidad entre el IEM-2020 y la unidad
de control de motor (ECU) en un motor controlado electronicamente. Cuando el soporte ECU es
habilitado?, el IEM-2020 ignorara las entradas analdgicas de temperatura del refrigerante, presion de
aceite, y velocidad del motor y dependen del ECU para estos parametros. El IEM-2020 también dejara de
calcular el tiempo de correr y sera usado el tiempo de correr grabado por el ECU.

Cuando esta habilitado®, el IEM-2020 recibira y retendra cédigo de problemas de diagnostico no solicitados
(DTCs) desde un ECU con capacidades DTC.

Las primeras versiones de las especificaciones J1939 no eran claras acerca de como los 19 bits de SPN
(Numero de Parametro Sospechoso) se organizaban en sus lugares asignados en los datos. Si bien estaba
claro qué bytes y bits contenian los 19 bits de datos de SPN, no estaba claro si los datos dentro de los
bytes se organizaban con el bit mas significativo primero o el bit menos significativo en primer lugar.
Tampoco estaba claro cudl era el byte mas significativo y cual era el menos significativo. La ambigiiedad
llevd a varios fabricantes de motores a adoptar tres métodos diferentes de conversion de los datos en
ndmeros SPN.
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Esto se solucion6 en las especificaciones J1939 y se agreg6 el bit del Método de Conversion SPNC.
Cuando este bit es un cero, el método de conversion se indica como version 4. El IEM-2020 va a ajustar
automaticamente el método de conversién a 4 cuando el bit CM es cero; esto ocurre para la mayoria de
los tipos de motores. Sin embargo, si el bit CM es 1, lo que indica que el método de conversién SPN no es
4, el usuario tendra que consultar al fabricante del motor para conocer el método correcto de la conversion
SPN y establecer la configuracion del Método de Conversion SPN en el IEM-2020 en consecuencia.

Un IEM-2020 funcionando en una red CANbus se identifica mediante un nimero de direccion UnicaP. La
Direccién de CANbus es establecida internamente por el IEM-2020 cuando ciertos tipos de ECUs se
seleccionan en la pantalla Configuracién ECU, y en este caso, el valor ingresado por el usuario no se
aplica. Ver Tabla 4 4.

Tabla 4-4. Direccion CANbus para Tipo ECU

Tipo ECU Direccién CANbus
Estandar Seleccionado por el Usuario
Volvo Penta 17
MTU MDEC 6
MTU ADEC 1
MTU ECU7/ECUS 6
GM/Doosan Seleccionado por el Usuario
Cummins 220
MTU Smart Connect 234

En aplicaciones donde el ECU no es continuamente energizado, el IEM-2020 tiene provisiones para aplicar
energia al ECU y pulsar el ECU para actualizar sus datos de monitoreo del motor. Cualquiera salida de
relé MARCHA o PREARRANQUE del IEM-2020 puede ser usado para aplicar energia al ECUE. Si el
contacto PREARRANQUE es seleccionado, la salida MARCHA se cerrard aun durante el lanzamiento y
operacion del motor para proveer una indicacion separada que el motor estd marchando. Para aplicaciones
donde el pulsado del ECU no es deseado, esta propiedad de pulsado” puede ser deshabilitada.

La pantalla de Configuracion CANBus del BESTCOMSPIus se ilustra en la Figura 4-21.

Limitaciones ECU

Para algunos ECUs, una fuente externa no puede detener el motor sin remover energia desde el ECU.
Apagar la energia el ECU es la Unica manera para remover combustible del motor y apagarlo. Diferentes
fabricantes de ECU tienen sus propias referencias de rpm para reaplicar combustible al motor. Si el ECU
es energizado y el motor esta todavia girando por encima de 60 rpm, el ECU automaticamente encendera
el combustible. Los ECUs Detroit Diesel J1939, por ejemplo, tienen una referencia de 60 rpm.

No estando habilitado para parar el motor son remover potencia del ECU causa dos problemas. El primer
problema es que la Ginica forma para parar el motor es apagar el ECU y esperar que la velocidad decrezca
por debajo de 60 rpm antes de energizar el ECU de vuelta. De otro modo, el motor comenzara a correr. El
segundo problema es que mientras el ECU esta apagado, usted ya no podra medir y actualizar el nivel
del refrigerante, la alarma/pre-alarma de temperatura del refrigerante, y control de lanzamiento.

La Solucion IEM-2020
El IEM-2020 resuelve las limitaciones del ECU usando cuatro temporizadores:

e Parada del MotorC. El tiempo en segundos para permanecer desconectado de ECU cuando va
de correr a apagado antes del comienzo del primer pulso. Este temporizador permitiria suficiente
tiempo para que el motor se frene asi cuando IEM-2020 envia pulsos, el ECU no arrancara el
motor.

e Duracion de Ciclo de Impulsot. El tiempo en minutos que el modulo espera antes de enviar
pulsar.

e Tiempo de Estabilizacion'. El tiempo en décimas de segundos para obtener datos luego de
conectarse al ECU durante el estado de pulsado. Esto permite que todos los valores medidos
sean enviados y rampeados como lo designa el protocolo J1939. Los valores ECU inicialmente
enviados son bajos y el ECU toma tiempo para promediar sus propios valores de datos.
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e Temporizacion de Respuesta’. El tiempo en segundos para intentar comunicacion con el ECU
cuando el IEM-2020 esté en el estado de pulsado o estado de conexién.

Configuracién del CANBus
Interfaz CAMBus Caontral de Contacto de ECU
ACti\’afSODD"B ECU Seleccionar Salide. Impulsos
Activar Soporte DTC (3 Contacto de Combustible @ htivar
Método de Conversion SPN ) Contacto de Freanangue O Dessctivar
‘
ggjwm db RS “alores de Tiempo Relacionados con [ ECL
Parada del Motor (5] Tiempo de Estabilizacidn [ms)
18 EI E000
Duracion de Ciclo de Impulso {min) Temporizacion de Respuesta [s]

Figura 4-21. Configuracion CANbus

A Activar Soporte ECU: Tilde el cuadro Activar Soporte ECU.

B Activar Soporte DTC: Tilde el cuadro Activar Soporte DTC.

€ Método de Conversion SPN: 1, 2, 3, or 4.

D Direccién CANbus: Accepta un nimero de de 1 a 253 en incrementos de 1.

E Seleccionar Salida: Contacto de Combustible (MARCHAR) o contacto de Pre-arranque.
F Impulsos: Activar o Desactivar.

G Parada del Motor: Ajustable de 1 a 60 s en incrementos de 1 s.

H Duracion de Ciclo de Impulso: Ajustable de 1 a 60 s en incrementos de 1 s.

' Tiempo de Estabilizacion: Ajustable de 5,500 a 30,000 ms en incrementos de 1 ms.

J Temporizacion de Respuesta: Ajustable de 1 a 60 s en incrementos de 1 s.

Configuracion ECU

El IEM-2020 puede ser configurado como Estandar, Volvo Penta, MTU MDEC, MTU ADEC, MTU
ECU7/ECUS8, GM / Doosan, Cummins, o MTU Smart ConnectA.

Cuando el ajuste Transmitir Parametro del MotorB esta habilitado, el IEM-2020 difunde los parametros del
motor medido sobre CANBus. Cuando el ajuste Transmitir Parametro del Motor esta deshabilitado, la
transmision de comandos J1939 del IEM-2020 al motor esta desconectada pero los comandos del motor
al IEM-2020 estan permitidos.

Volvo Penta

La configuracion del IEM-2020 para Volvo Penta* requiere la configuracion del ajuste Seleccionar
Velocidad. El ajuste Seleccionar Velocidad® configura la ECU de Volvo Penta para operar el motor a la
velocidad base primaria o secundaria. En los motores accionados por generador, si el motor esta
configurado por Volvo para aplicaciones de 60 Hz, la velocidad de la base primaria es 1.800 rpm vy la
velocidad base secundaria es de 1.500 rpm. Si el motor esta configurado por Volvo para aplicaciones de
50 Hz, la velocidad de la base primaria es de 1.500 rpm y la velocidad base secundaria es de 1.800 rpm.
En los sin accionamiento de generador, este ajuste no tiene ningun efecto. El IEM-2020 envia
automaticamente la Posicion del Acelerador a la ECU del motor expresada como un porcentaje de posicion
del pedal. En los motores de accionamiento sin generador, el rango de Posicion del Acelerador de 0 a
100% selecciona el rango de 0 RPM para el maximo RPM disponible en el motor. El IEM-2020 establece
la Posiciéon del Acelerador para obtener el RPM especificado por el Perfil RPM basado en la siguiente
ecuacion:

Posicion del Acelerador = (RPM Deseado / Max RPM del Motor) * 100

donde Max RPM del Motor esta establecido por el usuario en la pantalla Parametros del Sistema de
BESTCOMSPIus.

El IEM-2020 envia los siguientes parametros a un Volvo Penta ECU a través de comunicaciones Volvo
Proprietary J1939:

e Solicitud de arranque - enviada al arrancar el motor.
e Solicitud de Detencion - enviada al apagar el motor.

e Solicitud de Inactividad - enviada cuando el elemento de Solicitud de la légica de inactividad es
verdadero en BESTLogicPlus.
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e Solicitud de Precalentamiento - enviada en cualquier momento en que el IEM-2020 tuviese su PRE
relé cerrado para motores que requieran un contacto de precalentamiento.

e Posicién del Pedal Acelerador - enviado basado en un porcentaje de posicion del pedal.

e Primary/Secondary Engine Speed - enviado basado en el ajuste Seleccionar Velocidad. La
velocidad Primaria es enviada cuando el ajuste Seleccionar Velocidad se establece para velocidad
Primaria y la velocidad Secundaria es enviada cuando el ajuste Seleccionar Velocidad esta
establecido como Secundario.

* La configuracion del Volvo Penta ECU es aplicable solo a los modelos EDC3 y EMS2 de controladores
de motor de Volvo Penta.
Nota: El ajuste de Posicién de Acelerador® no esta disponible en la version 2 del Firmware.

Cummins

Cuando Cummins se ha seleccionado como tipo ECU, se envian los siguientes parametros al motor a
través de comunicaciones Cummins Pruprietary J1939:

e Solicitud de Arranque - enviado durante el arranque o marcha del motor.

e Solicitud de Detencion - enviado cuando se detiene el motor.

e Solicitud de Inactividad - enviado cuando el elemento l6gico de Solicitud de Inactividad es
verdadero en BESTLogicPlus.

¢ Velocidad Nominal (50 o 60 Hz) - envio basado en el ajuste de Velocidad Nominal del IEM-2020.
Filtro de Particulas Diesel (DPF)

Los ajustes de filtro de particulas diesel se utilizan cuando la ECU se ha configurado como Estandar, Volvo
Penta, MTU ADEC, GM / Doosan, Cummins, o MTU Smart Connect. El IEM-2020 soporta los parametros
CANbus que estan relacionados con el filtro de particulas diesel implementado en ciertos motores para
cumplir con los requisitos de emisiones Tier 4. Para obtener mas informacion, refiérase al Apéndice D,
Tratamiento de Escape. Tres pre-alarmas proporcionan el estado DPF;

e Pre-Alarma Requerida Regeneracion del DPF — anunciado cuando la difusién del estado de
lampara DPF sobre CANBus indica que la regeneracion es necesaria.

e Pre-Alarma Desactivada Regeneracion del DPF — anunciado cuando el motor ECU reporta a través
del CANBus que la regeneracién DPF esta desactivada.

e Pre-Alarma Alta Temperatura de Escape — anunciada cuando la ECU reporta a través del CANbus
que existe una condicién de alta temperatura de escape.

Se proporcionan dos parametros para activar o desactivar la regeneracion del DPF. El primero, la
Regeneracion ManualF, se transmite al motor a través de CANbus para iniciar la regeneracion del DPF. El
segundo, Deshabilitar RegeneracionF, se transmite al motor a través de CANbus para desactivar la
regeneracion del DPF. No se recomienda el funcionamiento prolongado con regeneracién desactivada.

MTU
Si el motor esta configurado como MTU MDEC, la configuracion de los siguientes ajustes es necesaria:
e Tipo de Modulo MDECE - Especifica el tipo de médulo MDEC.

¢ Cambio de Demanda de Velocidad" - Especifica la fuente de demanda de velocidad para la MTU
del motor ECU.

e Tasa de Transmision NMT Vivo' - Especifica la velocidad por la cual los mensajes se transmiten al
motor MTU.

Si el motor esta configurado como MTU ADEC, la configuracién de los siguientes ajustes es necesaria:

e Cambio Demanda de Velocidad" - Especifica la fuente de demanda de velocidad para la MTU del
motor ECU.

e Testeo de Sobrevelocidad’ - Temporalmente impulsa una MTU ECU a la sobrevelocidad para
testeo de sobrevelocidad.

e Cambio Parametro del GobernadorX - Especifica que parametros de un gobernador deberia usar
una MTU ECU.

e Restablecer Disparot - Restablece la informacion de disparo como combustible de disparo
utilizado, horas de viaje, tiempo de disparo inactivo, etc.

e Principal Entrada de CombustibleM — Hace que un motor MTU ECU lleve a cabo un ciclo de
lubricacion interno.
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Si el motor esta configurado como MTU ECU7/ECUS8, la configuracion de los siguientes ajustes es
necesaria:

Cambio de Demanda de Velocidad" - Especifica la fuente de demanda de velocidad para la MTU
del motor ECU.

Testeo de Sobrevelocidad’ - Temporalmente impulsa una MTU ECU a la sobrevelocidad para
testeo de sobrevelocidad.

Aumento de VelocidadN - Incrementa la velocidad de la MTU ECU.
Disminucion de Velocidad® - Disminuye la velocidad de la MTU ECU.
Solicitud de InactividadP - Prende o apaga la solicitud de inactividad.
Inactividad Aumentada® - Establece la MTU ECU como inactiva.

Restablecer Disparo' Restablece la informacion de disparo como combustible de disparo utilizado,
horas de viaje, tiempo de disparo inactivo, etc.

Principal Entrada de CombustibleM - Hace que un motor MTU ECU lleve a cabo un ciclo de
lubricacion interno.

Principal Motor de ArranqueR - Prende o apaga el principal motor de arranque.
Anular Ventilador® - Prende o apaga el ventilador.
Cambio de ModoT™ - Prende o apaga el cambio de modo.

Cambio Parametro del Gobernadork - Especifica que parametros de un gobernador deberia usar
una MTU ECU.

Seleccion de Establecimiento de Pardmetro del GobernadorV - Establece la seleccién de
establecimiento de parametro del gobernador.

Cambio de Valor CAN 1 & 2V - Prende o apaga el cambio de valor CAN 1 & 2.
Desactivar Cierre de Cilindro 1 & 2% - Prende o apaga el cierre de cilindro 1 & 2.
Tipo de Médulo MTU ECU7/ECUB8X - Especifica el tipo de modulo ECU7/ECUS.

Tasa de Transmision NMT Vivo' - Especifica la velocidad por la cual los mensajes se transmiten
al motor MTU.

Si el motor esta configurado como MTU Smart Connect, la configuraciéon de los siguientes ajustes es
necesaria:

Cambio de Demanda de Velocidad" - Especifica la fuente de demanda de velocidad para la MTU
del motor ECU.

Testeo de Sobrevelocidad’ - Temporalmente impulsa una MTU ECU a la sobrevelocidad para
testeo de sobrevelocidad.

Aumento de VelocidadN - Incrementa la velocidad de la MTU ECU.
Disminucion de Velocidad® - Disminuye la velocidad de la MTU ECU.
Solicitud de InactividadP - Prende o apaga la solicitud de inactividad.

Restablecer Disparo- - Restablece la informacién de disparo como combustible de disparo
utilizado, horas de viaje, tiempo de disparo inactivo, etc.

Principal Entrada de CombustibleM - Hace que un motor MTU ECU lleve a cabo un ciclo de
lubricacion interno.

Cambio Parametro del Gobernadork - Especifica que parametros de un gobernador deberia usar
una MTU ECU.

Desactivar Cierre de Cilindro 2% - Prende o apaga el cierre de cilindro 2.
Modo de Funcionamiento del MotorY - Selecciona modo de funcionamiento del motor 1 o 2.

El ajuste de RPM del Motor? es establecido automaticamente por el IEM-2020 basado en el Perfil RPM. El
Ajuste de Cambio” MTU 50 Hz 60 Hz no se aplica porque la velocidad del motor es ajustada
automaticamente por el IEM-2020 basada en el Perfil RPM.

La pantalla de Configuracién ECU BESTCOMSPIus se ilustra en la Figura 4-22.
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Configuracion ECU
Tipo de ECU MTU (MDEC, ADEC, ECUZ/ECUS)
MTUMDEC 5 Tipo d= Méduls MTU ECUZ/ECUS Tasa de Transmisin NMT Viva (ms)
Transmisidn de Parametros del Motor su
Activar W E Tipo médulo MDEC Configuracian ECU
Madulo CAN 304~
e sdlo TR— FF\‘U.U :e patencia naminal CAN inferuplor 2
‘arada v
Configuracian velocidad
Filtro Diesel de Particulas (DPF) Cebado de ananque de motor
Intemuptor demanda de velocidad Parada K EI Desactivaciin corte de cilindro 1
Sin Demanda de CAN v Parada v
Priotizacién de ventilador
Deshabiltar Regeneracicn Régimen [RPH) del motor Parads 3 Desactivacion corte de cilindio 2
Prada v
Conmutador modo
Prueba de sobrevelocidad Parada w Modo de Operacién del Maotar
Walvo Penta Parada v
Gl Intermuptar pardmetros de regulador
Welocidad alta
Posiién del Aeclerador (%] Velooidad baja EI Seleccion de ajuste pardmelios del requladar
B :
Saolicitacidn Ralanti
Forada 3 Flujo de patencia nominal CAN interruptar 1
Parada v
Aumento de ralenti
0
Selector Ajuste MTU 50 Hz 60 Hz

Figura 4-22. Configuracion ECU

A Tipo ECU: Estandar, Volvo Penta, MTU MDEC, MTU ADEC, MTU ECU7/ECUS8, GM/Doosan,
Cummins, o MTU Smart Connect.

B Transmitir Parametro del Motor: Activar o Desactivar.

€ Seleccionar Velocidad: Primaria o Secundaria.

D Posicién del Ascelerador: Adjustable de 0 a 100% en incrementos de 1%.

E Regeneracion Manual: Presione para establecer.

F Deshabilitar Regeneracion: Prender o Apagar.

€ Tipo de Médulo MDEC: Mdédulo CAN 201, 302, 303, o 304.

H Cambio de Demanda de Velocidad: CAN Analdgico, ECU Up Down, CAN Up Down, ECU ANaldgico,
Frequencia, Sin peticion CAN.

' Tasa de Transmisién NMT Vivo: Adjustable from 100 to 500 ms in 100 ms increments.

J Testeo de Sobrevelocidad: Prender o Apagar

K Cambio Parametro del Gobernador: Prender o Apagar

L Restablecer Disparo: Presione para establecer.

M Principal Entrada de Combustible: Presione para establecer

N Aumento de Velocidad: Presione para establecer

O Disminucién de Velocidad: Presione para establecer

P Solicitud de Inactividad: Prender o Apagar

Q |Inactividad Incrementada: Ajustable e 0 a 1,000 en incrementos de 1.

R Principal Motor de Arranque: Prender o Apagar

S Anular Ventilador: Prender o Apagar

T Cambio de Modo: Prender o Apagar

U Seleccidn de Establecimiento de Param del Gobernador: Adjustable de 0 a 1,000 en incrementos de 1.
V' Cambio de Vlaor CAN 1 & 2: Prender o Apagar

W Desactivar Cierre de Cilindro 1 & 2: Prender o Apagar

X Tipo de Médulo MTU ECU7/ECUS: 501 o 502.

Y Modo Funcionamiento del Motor: 1 o 2.

Z RPM del Motor: Establecido automaticamente por el IEM-2020 basado en el Perfil RPM.

AA Ajustes de Cambio MTU 50 Hz 60 Hz: No se aplica porque la velocidad del motor es establecida
automaticamente por el IEM-2020 basado en el Perfil RPM.

Configuracion del Modem (Opcional)

Los médulos IEM-2020 con el nimero de estilo xxxxxMxxx son equipados con un modem interno que
tienen compatibilidad de linea de entrada, linea de salida. EIl modem le da al IEM-2020 la habilidad de
marcar hasta 4 numeros telefonicos® y anunciar condiciones seleccionadas por el usuario para
buscapersonas especificadosB. Estas condiciones seleccionadas por el usuario incluyen®:

e Fallo Comunicacién AEM

e Falla Alarma Auto Reinicio
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Entrada Auxiliar X Cerrada (X =1 a 16)

Estado de Falla del Cargador de Bateria

Pre-alarma de Sobretension de la Bateria

Fallo Comunicacién CEM

Estado del Elemento Config X (X =1 a 8)

Alarma de Falla Transmisor de Temperatura del Refrigerante
Pre-alarma de Falla Transmisor de Temperatura del Refrigerante
Temporizador de Enfriamiento Activo

Regeneracion de DPF Inhibida

Regeneracion de DPF Requerida

Duplicar Pre-alarma AEM

Duplicar Pre-alarma CEM

Duplicar Pre-alarma LSM

Alarma de Parada de Emergencia

Motor en Marcha

Estado de Deteccion de Fuga de Combustible
Alarma de Falla Transmisor de Nivel de Combustible
Pre-alarma de Falla Transmisor de Nivel de Combustible
Alarma Alta Temperatura del Refrigerante
Pre-alarma Alta Temperatura del Refrigerante

Alta Temperatura de Escape

Pre-alarma de Combustible Alto

Alarma de pérdida de Comunicacion ECU
Pre-alarma de pérdida de Comunicacion ECU
Pre-alarma de Baja Tension de la Bateria

Estado Bajo Nivel de Refrigerante

Pre-alarma de Bajo Temperatura del Refrigerante
Alarma de Combustible Bajo

Pre-alarma de Combustible Bajo

Alarma de Baja Presién del Aceite

Pre-alarma de Baja Presion del Aceite

Fallo Comunicacion LSM

Alarma de Falla Transmisor de Velocidad MPU
Alarma de Falla Transmisor de Presién de Aceite
Pre-alarma de Falla Transmisor de Presion de Aceite
Alarma Overcrank

Alarma de Sobrevelocidad

Pre-alarma de Mantenimiento Agendada

Interruptor No en Auto

Pre-alarma de Tension de Bateria Débil

Interconexién Saliente

El IEM-2020 usa el protocolo de tele localizador (TAP) version 1.7 cuando se comunica con una compariia
de paginacioén. Estos formatos de datosP especifican siete bits de datos con paridad para. Si se requiere,
ocho bits de datos sin paridad puede ser especificado.

El mensaje de cadena enviado por el IEM-2020 puede ser limitado a una longitud soportada por los
buscapersonas receptorest. Si un mensaje a ser transmitido por el IEM-2020 excede el limite del
buscapersonas, el IEM-2020 hard multiples llamados para transmitir el mensaje completo.

Los mensajes discados son enviados por el IEM-2020 a un intervalo definido por el usuarioF. Este intervalo
le da al operador la oportunidad de discar al IEM-2020. Un segundo intervalo definido por el usuario®
determina cuan frecuentemente los intentos de discado son hechos seguido de una falla de discado.

Interconexion Entrante

Cuando el modem del IEM-2020 comparte una linea usada para comunicacion de voz, el numero de
timbrazosH requeridos por el modem para contestar puede ser incrementado para permitir tiempo para que
un operador responda un llamado telefénico entrante.

La pantalla BESTCOMSPIus de Configuracion del Modem es ilustrada en la Figura 4-23.

9441072990 Rev C IEM-2020 Software BESTCOMSPIlus® 4-29



Configuracién del Médem
Ndimero de Salida 1 1D Biper 1 Condiciones de Conexidn Saliente del Madem
[d [ Blto alarmar de la temperatUra del liquida refrigerador
. . [] Alarma de Presicn Baja de Aceite
Mimero de Saida 2 D Biper 2 ] Alarm Fallo transmisor bemperatura de refrigerante
0 u [T] Alarma Fallo transmisor presisn de acsite
e G D D Biper 3 [] Alarma fallo transmisor nivel de combustible
[] Alarmar del Fall del remitente de la velocidad del MPU
8 1 [] Alarma de Nivel Bajo de Combustible
Nimero de Salida 4 1D Biper 4 [] Estado de Nivel Bajo de Refrigerante
0 0 ] Alarma de Owercrank
[ Alarma de Parada de Emergencia
(] #larma de sobrevelocidad
[] Pre-alarmar de Mivel Bajo de Combustible
Timbrazos hasta Respuesta del Médem T emporizacicn de fefivacion por Interconesion Saliente (] Pre-Alamar de Nivel lbe de Combustible
2 5 3 [ Prealarma de Temperatura Baja del Refrigsrante
[ Prealarma Fallo transmisor bemperatura de refrigerante
Temporizacion de Mddem Fuera de Linea (min] Limite de Memoria Intermedia de B fper [ Prealarma Fallo transmisor presion de aceite
10 80 Chars ~|[e [T Prealarms Fallo transmisor rivel de combustible
» . [] Prealarma de Sobretensisn de la Bateria
e o els DGl d Geeet e s [] Prealarma de Temperatura Alta del Refrigerante
7 bits - Paridad Par - w IEI [[] Prealarma de Presién Baja de Acsite
[] Prealarma Par Baja Tensién de |a Bateria.
Predl de T de Dby

Figura 4-23. Configuracién del Médem

A'Numeros de Salida: Acepta un nimero telefonico de hasta 16 caracteres.

B ID Biper: Acepta un numero de identificacion de biper de hasta 16 caracteres.

€ Condiciones de Conexion Saliente del Modem: Tilde para seleccionar las condiciones que iniciara un
mensaje saliente.

P Formato de Datos de Comunicacion del Biper: 7 bit — Paridad Par o 8 bit — Sin Paridad.

E Limite de Memoria Intermedia de Biper: Ajustable de 80 a 200 caracteres en incrementos de 40.

F Temporizacion de Modem Fuera de Linea: Ajustable de 1 a 240 min Ajustable de 1 min.

€ Temporizacién de Activacion de Interconexion Saliente: Un retardo de 15, 30, 60, or 120 s puede ser
seleccionado.

H Timbrazos Hasta Respuesta del Modem: Ajustable de 1 a 9 Ajustable de 1.

Configuracién del Médem a través del Panel Frontal HMI

Si una conexion USB o Ethernet no esta disponible, el médem puede ser totalmente configurado a través
del Panel Frontal HMI. Vaya al MENU PRINCIPAL > AJUSTES - COMUNICACIONES -
CONFIGURACION DEL MODEM e introduzca los parametros de nimeros marcados, localizador 1D,
timbrazos hasta respuesta, retardo de conexion, retardo de marcado, limite de repeticiones del localizador,
y formato de datos de localizador de comunicacién.

Después de que el médem esta configurado correctamente, se puede establecer una conexion de moédem
entre un equipo que ejecuta BESTCOMSPIus y el IEM-2020.

Configuracion RS-485 (Opcional)

Los médulos IEM-2020 con el puerto de comunicacion RS-485 opcional (numero de estilo XXXRXXXXX)
pueden ser monitoreados y controlados a través de consulta usando el protocolo Modbus. Ajustes del
puerto RS-485 incluyen la velocidad en baudios?, paridad®, y direccion del puerto©. Ajustes de puerto RS-
485 incluyen el nimero de bits de datos (8) y un bits de parada (1).

Los valores de los registros Modbus para el IEM-2020 son listados en el Apendice A, Comunicacion
Modbus. Los ajustes BESTCOMSPIus del Puerto RS-485 son listados en la Figura 4-24.

Configuracion del RS485
Velocidad en Baudios

9600 B audios v

Paridad

Sin paridad £

Direccidn del Modbus
15

Figura 4-24. Configuracion RS485

A Velocidad en Baudios: Un valor de 1200, 2400, 4800, o 9600 puede ser seleccionado.
B Paridad: Sin Paridad, Paridad Impar, o Paridad Par.
€ Direccion Modbus: Un valor de 1 a 247 puede ser ingresado en incrementos de 1.
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Parametros del Sistema

Los parametros del sistema configuran el IEM-2020 para funcionar con una aplicacion especifica y estan
divididas en ocho categorias: Ajustes de Perfil RPM, Temporizador de Siete Dias, Configuracion de
Sistema, Configuraciéon del Modulo Remoto, Configuracién del Lanzamiento, Rearranque Automatico, y
Temporizador de Ejercicio y Control de Relé.

Configuracion del Perfil RPM

El IEM-2020 implementa un Perfil RPM interno y automéatico que tiene una consigna de velocidad interna
gue puede ser usada para enviar solicitudes de velocidad de CANBus a ECU. Las funciones del Perfil
RPM vy los estados estan disponibles en BESTLogicPlus. Consulte la Seccién 3, Descripcion Funcional,
Control RPM, Perfil RPM.

El elemento l6gico RPMCONTROL proporciona la capacidad de aumentar / disminuir para establecer las
rpm del motor deseadas en motores que no aceptan las solicitudes de velocidad sobre CANBus.

La funcién Perfil RPM se activa cuando el IEM-2020 estd en modo AUTO o MARCHA. Cada modo tiene
ajustes independientes. Un Diagrama de Perfil RPMA esta disponible haciendo clic en Mostrar Diagrama
Perfil RPM.

El ajuste del Modo de Control® especifica como debe ser controlado el Perfil RPM. El Perfil RPM se
compone de los siguientes estados, cada uno con ajustes independientes. Cada estado esta disponible
como una entrada de estado en la Légica Programable BESTLogicPlus.

e INACTIVIDAD - El motor funciona a un régimen de revoluciones especificado por el usuario®
durante la duracién de tiempo de inactividadP.

e INCREMENTAR 1 — El motor incrementa las rpm INACTIVAS a rpm INTERMEDIAS de acuerdo a
la duracion del tiempo de Incremento 1E.

¢ INTERMEDIO - El motor funciona a un régimen de revoluciones especificado por el usuariot para
el tiempo de duracion intermediaC.

e INCREMENTAR 2 - El motor incrementa las rom de INTERMEDIAS a rpm en MARCHA de acuerdo
al la duracidn del tiempo de Incremento 2-.

e MARCHA - El motor funciona a un régimen de revoluciones especificado por el usuario' hasta que
se elimina el contacto de encendido automatico o elemento ldgico.

e DISMINUCION - El motor disminuye de rom en MARCHA a rpm de REFRIGERACION de acuerdo
a la duracion de tiempo de disminucion’.

e REFRIGERACION - El motor funciona a un régimen de revoluciones especificado por el usuarioX
para la duracion del tiempo de refrigeraciont y luego se detiene.

Las rpm de funcionamiento para el IEM-2020 en un momento dado se determinan a partir del estado actual
del Perfil RPM. Si la entrada de contacto Auto Arranque o un elemento de la légica AUTOARRANQUE se
eliminan durante el estado de INACTIVIDAD o INTERMEDIO; o el boton de APAGADO se presiona, el
motor se apaga. Si el boton de APAGADO se presiona, la entrada de contacto de Auto Arranque o el
elemento l6gico AUTOARRANQUE se eliminan en cualquier momento después de la finalizacion del
estado INTERMEDIO, el perfil se elevara al estado de REFRIGERACION, refrigerara durante el tiempo
establecido por el usuario y se cerrara.
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Ajustes Perfil RPM

Madao Auto

Modo control

T~ |5

RPM

Ralent (1pm) Intermedio frpm) Funcionando (rpm] Enfrismiento (rpm)

800 1200 1600 [I 800

Tiempo

Ralenti (5] Rampa de Aceleracién 1 [5] Intermedio [3) Flampa de Aceleracian 2 3) Flampa de Desaceleracian (5] Enfiiamienta (min)

0 @ 20 20 20 20 1

Moda Funcionamiento

Modo control

FiPM v

P

Ralenti (1pm) Intermedia fipm) Funcionanda (ipm) Eniriamienta (1pm)

800 1200 1600 [| 800

Tiempo

Ralenti(s) Rampa ds Acsleracisn 1 [5] Intemedio [5) Flampa de Aceleracion 2 [3) Flampa de Desaceleracion (5] Enfiiamienta (min)

] @ El] El] 0 0 1

Mostrar Perfil Disgrama APM

Figura 4-25. Ajustes Perfil RPM

A Mostrar Diagrama Perfil RPM: Muestra el Diagrama de Perfil RPM.

B Modo Control: RPM o Parametro.

€ Rpm Inactivo: Ajustable de 100 a 4,000 rpm en incrementos de 1.

P Tiempo Inactivo: Ajustable de 0 a 7,200 s en incrementos de 1 s.

E Tiempo de Incremento 1: Ajustable de 0 a 600 s en incrementos de 1 s.
F RPM Intermedio: Ajustable e 100 a 4,000 rpm en incrementos de 1.

€ Tiempo Intermedio: Ajustable e 0 a 7,200 s en incrementos de 1 s.

H Tiempo de Incremento 2: Ajustable de 0 a 600 s en incrementos de 1 s.
"RPM en Marcha: Ajustable de 100 a 4,000 rpm en incrementos de 1 rpm.
J Tiempo de Disminucion: Ajustable de 0 a 600 s en incrementos de 1 s.

K RPM de Refrigeracion: Ajustable de 100 a 4,000 en incrementos de 1.

L Tiempo de Refrigeracion: Ajustable de 0 a 60 min en incrementos de 1 min.

Temporizador de Siete Dias

El temporizador de siete dias ofrece multiples temporizadores Unicos por dia de la semana (domingo,
lunes, etc) para ejercitar de forma automatica al motor. Cada temporizador puede ser programado con un
tiempo de inicio y un periodo de ejecucién. Si la unidad esta en modo AUTO, a la hora indicada el motor
arranca y se incrementa de acuerdo al Perfil RPM. Después de que el periodo ha transcurrido, la unidad
se enfriara y se detendra. Cada dia de la semana: domingo, lunes, etc, cuenta con ocho temporizadores
Unicos que se pueden ajustar de forma independiente, con un total de 56 contadores de tiempo. Esta
funcion es similar a la del Temporizador de Ejercicio existente, pero permite 8 temporizadores
independientes por dia de la semana.

El tiempo de arranque se expresa como hora de inicio® y minutos de inicio®B, y especifica la hora del reloj
local para arrancar el motor. El periodo de ejecucion se expresa en horas® y minutosP. El tiempo total de
ejecucion es Horas de Periodo de Ejecucién mas Minutos de Periodo de Ejecucion. No hay ajuste para
desactivar cualquier temporizador. Con el fin de desactivar un temporizador, los ajustes de Horas de
Periodo de Ejecucién y Minutos de Periodo de Ejecucion deben establecerse en 0.

Los temporizadores pueden superponerse en el dia siguiente. Por ejemplo, un temporizador establecido
el domingo se puede ejecutar hasta el lunes siguiente si el ajuste del periodo de marcha lo permite. Los
temporizadores pueden superponerse en tiempo. El motor funciona tan pronto como cualquier periodo de
ejecucion del temporizador se introduce, y continta funcionando hasta que todos los periodos de ejecucion
del temporizador han transcurrido. Por ejemplo, con un temporizador establecido para funcionar por una
hora de 12:30 am a 1:30 am y un temporizador para establecer el funcionamiento por una hora de 1:00 am
a 2:00 am, el motor funcionara de forma continua durante una hora y una media de 12:30 am a 2:00 am.

Un elemento de la légica unica, TESTINHIBIT, se puede conducir para inhibir el arranque de motor de
todos los temporizadores. Este es el mismo elemento de logica que también evitara que el Temporizador
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de Ejercicio arranque el motor. Si TESTINHIBIT no es impulsado, la unidad debe estar en el modo AUTO
para que un temporizador arranque el motor.

Varios puntos del estado estan disponibles como entradas a la Idgica que son impulsados cada vez que
un temporizador esta activo. Para evitar que requieran 56 entradas de estado Unicas, s6lo hay entradas
de estado para cuando un temporizador de cada dia de la semana esta activo y para cuando un namero
de temporizador esta activo. Por lo tanto, existen puntos de entrada como "Temporizador Domingo Activo",
"Temporizador Lunes Activo", etc, y puntos de entrada como "Temporizador 1 Activo", "Temporizador 2
Activo", etc. Si la légica para un temporizador especifico en un dia especifico es requerida, se puede crear
utilizando estos puntos junto con puertas de légica discreta. Si varios temporizadores estan activos al
mismo tiempo, sus estados seran verdaderos en cuanto a légica simultaneamente.

Domingo
Termpotizarar 1
Hora de inicio
:
Minuto de inicio
B

Horas periodo de funcionamiento
0

[<]

Minutos periodo funcionamiento

0

[=]

Temparizarar 2

Hora dz inicio
0

Minuto de inicio

0

Horag perioda de funcionamienta
0

Minutos perioda funcionamiento
0

Tempaotizaror 3

Hora de inicio
0

Minuto de inicio
0

Horas periodo de funcionamiento
1]

inutos periodo funcionamiento

]

Temparizarar 4

Hora de inicio
1]

Minuto de inicio

0

Horas periodo de funcionamienta
0

Minutos periodo funciohamiento
]

Ternpaorizarar &

Hara de inicio
0

Minuto de inicio
0

Haoras periodo de funcionamienta
1]

inutos periodo funcionamiento

]

Ternpaorizarar B

Hara de inicio
1]

Minuto de inicio

0

Horas periodo de funcionamiento
0

Minutos periodo funcionamiento
]

Ternpatizarar 7

Hora de inicio
0

Minuto de inicio
0

Horas periodo de funcionamiento
0

Minutos perfodo funcionamiento

0

Temparizaror 8

Hora dz inicio
0

Minuto de inicio

0

Horag perioda de funcionamienta
0

Minutos periodo funcionamiento
0

Figura 4-26. Temporizador de Siete dias (domingo mostrado)

A Hora de Inicio: Adjustable de 0 a 23 en incrementos de 1.

B Minuto de Inicio: Ajustable de 0 a 59 en incrementos de 1.

€ Horas Periodo de Marcha: Ajustable de 0 a 23 en incrementos de 1.

P Minutos de Periodo de Marcha: Ajustable de 0 a 59 en incrementos de 1.

Configuracion del Sistema

Los siguientes ajustes son usados para configurar el IEM-2020 para operacién con una aplicacion
especifica de motor.

Cuando se activa, el Control de Velocidad* permite las RPM y pedidos de aumentar / disminuir a ser
enviados del IEM-2020 al motor.

Medicion de la Velocidad del Motor
El IEM-2020 detecta la velocidad del motor desde un levantador magnético (MPU).

El IEM-2020 usa el valor nominal de rpmB y el nUmero de dientes del volante® cuando se calculan las rpm
del motor. El ajuste de Max RPM del MotorP especifica las rpm maximas a las que el motor puede funcionar.
El ajustes de Min RPM del MotorE especifica las rpm minimas a las que el motor puede funcionar.

Unidades de Medicién y Medidas

El usuario puede configurar el IEM-2020 para mostrar y reportar la presién de aceite y temperatura
refrigerante en unidades métricas de medicién BritanicasF. La presién de acerite del motor tiene un
parametro adicional® para Unidades de Presion Métrica.

Tensién de la Bateria

La tension nominalt de la bateria del arrancador es usado por el IEM-2020 para detector una sobretension
de la bateria y baja débil tensién de bateria.
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Funcion de Nivel de Combustible

Este ajuste' permite la seleccion de cuatro tipos de combustible: Fuel Lvl, Gas Natural, Propano Liquido, o
Desactivado. Seleccionar un tipo de combustible distinto al Fuel Lvl deshabilitara cualquier indicacion de
nivel de combustible, alarma, pre-alarma y deshabilita el valor de Nivel de Combustible en la pantalla Motor
del Explorador de Medicion en BESTCOMSPIus.

Retardo de Energizacion

En algunos casos, el ECU demora mas que el IEM-2020 en energizarse. El ajuste de retardo de
energizacion’ es usado para demorar el pulsado inicial del ECU por datos en el arranque del IEM-2020.

La pantalla de Ajustes del Sistema de BESTCOMSPIus se ilustra en la Figura 4-27.

Configuracién del Sistema
Cantrol Yelocidad Funcidn Mivel del Combustible Unidades del Sisterma Tension de la Bateria
Activer v Nivel Combustible m O Sisteme Bitdrico O
.

Régimen Mominal del Mator [rpm) Temporizacidn aumento de potencia [s] (%) Sistema Métrico @24
1800 1
Max RPM Motor [rpm] Mdmera de Dientes del Yolante Unidades de Presion Metrica
3000 |E| 1250 © bar

() kPa/MPa
Min RPM Mator [rpm]
800

Figura 4-27. Ajustes del Sistema

A Control de Velocidad: Activar o Desactivar.

B Régimen Nominal del Motor (rpm): Ajustable de 750 a 3,600 rpm en incrementos de 1 rpm.

€ Numero de Dientes del Volante: Ajustable de 50 a 500 en incrementos de 1.

P Max RPM del Motor: Ajustable de 0 a 4,000 rpm en incrementos de 1 rpm.

E Min RPM del Motor: Ajustable de 0 a 4,000 rpm en incrementos de 1 rpm.

F Unidades del Sistema: Britanico o Métrico.

G Unidades de Presién Métrica: bar o kPa/MPa.

H Tension de la Bateria: 12 0 24 Vdc.

"'Funcion de Nivel de Combustible: Deshabilitar, Fuel Lvl, Gas Natural, o Propano Liquido.

J Temporizacion Aumento de Potencia: Ajustable de 0 a 60 segundos en incrementos de 1 segundo.

Configuracion del M6dulo Remoto
Los siguientes ajustes son usados para configurar el LSM-2020, CEM-2020, y AEM-2020.

Médulo de Reparto de Carga
Una direccion J1939” debe ser ingresada cuando un LSM-2020 opcional esta habilitadoB.

Médulo de Expansién de Contacto

Una direccion J1939€ debe ser ingresada cuando un CEM-2020 opcional esta habilitadoP. Seleccione el
numero de salida del CEM-2020E.

Modulo de Expansion Analdgico
Una direccion J1939F debe ser ingresada cuando un AEM-2020 opcional esta habilitado®.
La pantalla de Configuracion del Modulo Remoto del BESTCOMSPIus se ilustra en la Figura 4-28.

Configuracién modulo remoto

Medula de reparto de carga

Modulo de extencion de contactos

() Desactivar () Desactivar |E| () Desactivar
) Activar ) Activar @ ativar
Direccion J1333 L5k Direccion J1333 CEM Direccidn J1933 AEM
25 2% 237
Salidas CEM
18Salidss v

Modulo de expansian analagica (AEM)

Figura 4-28. Configuracion de Modulo Remoto
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A Direccion J1939 del LSM J1939: Ajustable de 1 a 253 en incrementos de 1.
B Mo6dulo de Reparto de Carga: Activar o Desactivar.

C Direccion J1939 del CEM: Ajustable de 1 a 253 en incrementos de 1.

P Modulo de Expansién de Contacto: Activar o Desactivar.

E Salidas del CEM: 18 Salidas o 24 Salidas.

F Direccion J1939 del AEM: Ajustable de 1 a 253 en incrementos de 1.

G Modulo de Expansion Analégico: Activar o Desactivar.

Configuracion del Lanzamiento

El IEM-2020 puede ser programado para lanzamiento de ciclo o continuo”. El lanzamiento de ciclo brinda
multiples intentos de arranque del motorB. Cada intento de arranque consiste de un intervalo fijo de
lanzamiento del motor® seguido de un intervalo de descanso de la misma duracion. Lanzamiento continuoP
brinda un solo intento de arranque del motor extendido

El IEM-2020 usa la sefial de velocidad del motor (suministrada por un levantador magnético (MPU)) y un
Limite de Desconexién del LanzamientoF para detectar un arranque del motor (y determinar cuando el
lanzamiento del motor puede ser detenido). El Limite de Desconexién del Lanzamiento esta expresado
como un porcentaje de la velocidad nominal del motor.

Si se desea, el lanzamiento continuo o ciclo puede ser demorado después de iniciar un arranque del motor.
Durante este retardoF, la salida de Pre-arranque cierra para energizar las bujias del motor o las bombas
de lubricacién. La salida de Pre-arranque puede ser configurada para abrir a la conclusion de un
lanzamiento del motor o permanecer cerrado mientras el motor esta corriendo®.

El Pre-arranque puede ser configuradot durante el tiempo de descanso. Si Precalentamiento Antes del
Lanzamiento esta seleccionado la salida de Pre-arranque cerrara por un tiempo igual a la retardo de Pre-
lanzamiento antes de reingresar al estado de lanzamiento. Si el ajuste de retardo de Pre-lanzamiento es
mas largo que el tiempo del intervalo de reposo, la salida de Pre-arranque cerrara para el tiempo de reposo
entero

Bajo operacion normal, la rpm del motor es usada para determinar la desconexién de lanzamiento. La
desconexion Proceso Lanzamiento Presion de Aceite! provee una indicacién secundaria que el motor esta
corriendo asi que el arrancador sera desconectado inclusive si ninguna fuente de rpm del motor esta
funcionando. Cuando esta habilitado, la presién de aceite es usada como una verificacién de si el motor
estd corriendo. Si la presion de aceite del motor estad por encima del umbral, el arrancador sera
desconectado desde el motor.

La pantalla de Configuracion de Lanzamiento de BESTCOMSPIus se ilustra en la Figura 4-29.

Configuracién del Lanzamiento

Limite de Desconexidn de Lanzamiento %] Estilo de Lanzamiento

s >
) Ciclo
:
Temparizacién de Prelanzamiento [z] O Continuo
u
» Ciclo
Configuracian del Contacto de Prearrancjue .
Mumero de Ciclos de Lanzamiento
(%) dbierto Tras Desconexicn E 2
() Cenado Durante &l Funcionamienta
Duracion de Ciclo de Lanzamiento [s]
:
Configuracion reposa prearrangue

() 0f durante reposa

(33 On durante repaso Continuo

. Tiempo de Lanzamienta Continuo (5]
() Precalentamierto artes del lanzamiento

Diesconexian proceso lanzamiento presion de aceite habilitada
(%) Desactivar

() Activar |I|

Presidh desconesion proceso de lanzamiento (bar]

Figura 4-29. Configuracion de Lanzamiento

A Estilo de Lanzamiento: Ciclo o Continuo.

B Numero de Ciclo de Lanzamiento: Ajustable de 1 a 7 ciclos en incrementos de 1.

€ Duracion de Ciclo de Lanzamiento: Ajustable sobre un gama de 5 a 15 segundos en incrementos de 1
segundo.
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D Tiempo de Lanzamiento Continuo: Ajustable de 5 a 60 segundos en incrementos de 1.

E Limite de Desconexion de Lanzamiento: Ajustable de 10 a 100% de velocidad nominal del motor.

F Temporizacion de Pre lanzamiento: Ajustable de 0 a 30 segundos en incrementos de 1 segundo.

€ Temporizacion del Contacto de Pre arranque: Abierto tras Desconexion o Cerrado Durante el
Funcionamiento.

H Configuracién Reposo Prearranque: Off Durante Reposo, On Durante Reposo, o Precalentamiento

Antes del Lanzamiento.

' Desconexién Proceso Lanzamiento Presion de Aceite Habitada: Activar o Desactivar.

J Presion Desconexion Proceso de Lanzamiento: Ajustable de 3 a 150 psi en incrementos de 1 psi.

Reinicio Automatico

Si el IEM-2020 tiene una parada debido a una condicién de alarma, el reinicio automatico, cuando esta
habilitado?, automaticamente limpiara las alarmas. Un intento de reinicio del motor es hecho luego de un
predeterminado intervalo de tiempo® si la entrada de contacto Auto Start esta cerrada. Si el contacto Auto
Start no esta presente, la unidad permanecera en estado READY con sus alarmas limpiadas. Un reinicio
no sera intentado si una alarma de bajo nivel de combustible 0 una parada de emergencia esta presente.
El numero de intentos de reinicio® es programable. Los intentos automaticos de reinicio son grabados en
el registrador de eventos.

La pantalla Reinicio Automatico BESTCOMSPIus se ilustra en la Figura 4-30.

Reinicio automatico

Reinicio auta habilitado

Activar v

Intervala auto del recomenzar [min]

o4

Tentativas reinicio auta
!

Figura 4-30. Reinicio Automatico

A Reinicio Auto Habilitado: Activar o Desactivar.
B Intervalo de Auto de Recomenzar: Ajustable de 0.5 a 30 minutos en incrementos de 0.5 minutos.
€ Tentativas de Reinicio Auto: Ajustable de 1 a 10 en incrementos de 1.

Temporizador de Ejercicio

El temporizador de ejercicio es usado para arrancar el motor a un tiempo predeterminado y correr por un
periodo determinado por el usuario. EIl modo” define cuan a menudo el motor correra. Si mensualmente
es seleccionado, usted debe seleccionar el dia del mes para comenzarB. Si semanalmente es
seleccionado, usted debe seleccionar el dia de la semana para comenzarC®. Los ajustes para Hora de
InicioP y Minutos de InicioF definen cuanto tiempo el motor correra cada vez.

Los contactos de entrada y salida pueden ser asignados para la funcion. Referirse a la Seccion 5, Légica
Programable del BESTLogicPlus.

La pantalla Temporizador de Ejercicio del BESTCOMSPIus se ilustra en la Figura 4-31.
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Prueba temporizador

Modo

M enzualmente

Dia [del mez) de inicia
1

Dia [de la semana) de inicio

[°]

Hora de inicio
0

[=]

Minuta de inicio
0

[m]

Haras periodo de funcionari
0

ehta

[7]

Minutos periodo funcionamienta
0

[o]

Figura 4-31. Temporizador de Ejercicio

A Modo: Mensualmente, Semanalmente, o Diariamente.

B Dia del Mes de Inicio: Ajustable de 1 a 31 en incrementos de 1 dia.

€ Dia de la semana de Inicio: Domingo, Lunes, Martes, Miércoles, Jueves, Viernes, o Sabado.
P Horas Periodo de Funcionamiento: Ajustable de 0 a 23 en incrementos de 1 hora.

E Minutos Periodo de Funcionamiento: Ajustable de 0 a 59 en incrementos de 1 minuto.

Control de Relé

Control de Relé

La configuracién por defecto de funcionamiento para el Arranque?, Ejecucion®, y relés de Pre-arranque®
es "Predefinida" o estandar. Cualquiera de estos relés puede ser impulsado por légica seleccionando los
ajustes "Programables”. Los relés de logica impulsada (programable) deben ser establecidos utilizando
BESTLogicPlus.

La pantalla Control de Relé en BESTCOMSPIus se ilustra en la Figura 4-32.

Control relé

Cantral relé

Arrangue

Ejecutar

Programable ~

Prearangue

Programable ~

Figura 4-32. Control de Relé

A Arrangue: Predefinido o Programable.
B Ejecucion: Predefinido o Programable.
€ Prearranque: Predefinido o Programabile.

Entradas Programables

Las entradas programables del IEM-2020 pueden ser programadas para activar varias funciones asi como
detectar cuando se active, anunciar una alarma o pre alarma. Una etiqueta puede ser asignada a cada
entrada y hacer mas facil la identificacion. La descripcion de estos ajustes estan organizados de la
siguiente manera:

e Contactos de entrada

e Entradas Analdgicas Locales

e Funciones programables

e Entradas remotas LSM (Disponible con un LSM-2020 (Modulo repartido de carga).
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e Contacto remotos de entradas (Disponible con un CEM-2020 (Modulo de expansion de
contactos).

e Entradas remotas analégicas (Disponible con AEM-2020 (Modulo de expansion analégico).

e Entradas remotas RTD (Disponible con AEM-2020 (Modulo de expansion analdgico).

e Entradas remotas Termocupla (Disponible con AEM-2020 (Modulo de expansién analégico).

Contactos de entrada

Cada una de las 16 entradas pueden ser configurables independientemente para anunciar una alarma” o
pre alarma cuando la entrada es detectada. Un ajuste de retardo de tiempo® puede ser configurado para
retardar la alarma o pre alarma cuando la entrada es configurada como una alarma o pre alarma. El estado
de la entrada es disponible inmediatamente por el BESTLogicPlus y visualizado en el frente del panel o en
el BESTCOMSPIus. Por defecto todas las entradas estan configuras para no activar ninguna alarma o pre
alarma.

Para hacer mas facil la identificacion de los contactos de entrada puede asignarse un nombre® a cada
entrada.

Los contactos pueden ser reconocidosP siempre o mientras el motor esta en marcha.

Los contactos de entrada son incorporados a un esquema logico programable del BESTLogicPlus por
seleccion del grupo I/O en el BESTLogicPlus. Para mas detalles referirse a la seccion 5, Légica
programable BESTLogicPlus.

El estado de los contactos de entrada esta disponible en el BESTLogicPlus Programmable Logic cuando
“No hay” es seleccionado en Configuracién de alarmas.

Los ajustes del BESTCOMSPIus para los contactos de entrada son ilustrados en la Figura 4-33.

Entradas por contacto
Entradan Entrada n2 Entrada n®3
Configuracidn de Alamas Configuracidn de Alarmas Configuracidn de Alarmas
Mo hay A Mo hay R Mo hay w
Temporizacion de Activacian [5] Temporizacion de Activacian [g] Temporizacian de Activacion 3]
0 0 0
Texsta de la Eliqueta Texsta de la Etiqueta Texto dz la Etiqueta
INPUT_1 INPUT_2 INPUT_3
Reconocimiento del contacto Reconocimisnto del contacto Recaonocimiento del contacta
Siempre v Siempre v Siempre v
Entradan4 Entradanh Entrada n'h
nfig) qn de 5 anf jon d 3z Co cidin rma:

Figura 4-33. Entradas de Contacto

A Configuracién de Alarmas: No hay, Alarma, o Pre-Alarma.

B Retardo de Activacion: Ajustable de 0 a 300 s en incrementos de 1 s.

C Etigueta de Texto: Un arreglo de caracteres alfanuméricos con un maximo de 16 caracteres.
D Reconocimiento de Contacto: Siempre o Mientras el Motror esta en Solo Funcionamiento.

Entradas Analdgicas Locales

El IEM-2020 tiene dos entradas analégicas que se describen a continuacién. Entradas analdgicas
adicionales se pueden acomodar con un AEM-2020 (Médulo de Expansién Analégico).

Entrada de Tensién Local

Un nombre asignado por el usuario® puede ser dado para hacer la identificacion de la entrada de tensién
analégica mas facil. Ingrese la cantidad de histéresisB.

La entrada de tension analdgica siempre esta supervisada y su estado se muestra en la pantalla de
medicion apropiada. Un retraso de armado ajustable por el usuario® permite la configuracién del monitoreo
del umbral de la entrada de tension local en una de dos maneras. (1) Cuando el retardo de armado se
establece en cero, la supervision del umbral se realiza todo el tiempo, ya sea que el motor esté funcionando
0 no. (2) Cuando el retardo de armado se establece en un valor distinto de cero, se inhibe la supervision
del umbral mientras que el motor no esta funcionando o esta arrancando. La supervision del umbral se
inicia cuando el tiempo de retardo de armado ha expirado después de que se ha completado el arranque

4-38 IEM-2020 Software BESTCOMSPIlus® 9441072990 Rev C



del motor. Cuando esté activado, una alarma de fuera de rangoP da alerta al usuario de que un cable de
entrada analogico esta abierto o dafiado.

El Parametro MinE se correlaciona con la Tensién de Entrada MinF y el Parametro Max® se correlaciona la
Tension de Entrada MaxH.

La entrada analdgica de tensién puede ser configurada para anunciar una alarma, pre-alarma, o solo
estado' cuando la sefial de entrada analdgica de tension cae mas alla del umbral’. Un ajuste de retardo de
activacion ajustable por el usuarioX retarda la anunciacion de alarma después de que el umbral ha sido
superado.

La entrada analégica de tensidn se incorpora en el esquema légico programable BESTLogicPlus
seleccionandola desde el grupo de I/O (Entrada/Salida) en BESTLogicPlus. Para mas detalles, consulte la
Seccion 5, Légica Programable BESTLogicPlus.

La entrada analégica de tension se desactiva cuando Configuracion de Alarma se establece en "Ninguno".
El estado de entrada analédgica de tension estd disponible en la Légica Programable BESTLogicPlus
cuando se selecciona "Solo Estado".

La pantalla Entrada de Tension Local de BESTCOMSPIus se ilustra en la Figura 4-34.

Entrada de Tensién Local

Texto de la Etiqueta Temparizacidn de Amado (3]
LG VOLT] 0

Histéresis %] Tipo de alarma Fuera de gama

20 Mo hay w EI

Gamas

Param min Tensidn min Entrada [+]
-398939.00 0.0
Parém méx Tensidn max entrada [¥]
53333001 0
Limite #1
Inferiar Superior & Temporizacidn de Activacidn (5]
Limnite Limite: 0

0.00 0.00

Configuracion de &larmas Configuracion de Alarmas
Mo hay v III Na hay i

Lirnite #2
Inferiar Superior a Temporizacion de Activacion (5]
Limite Limite o

0.00 0.00

Configuracion de Alarmas Configuracion de Alarmas
Mo hay R III Na hay ~

Figura 4-34. Entrada de Tension Local

A Etiqueta de Texto: Una cadena de caracteres alfanumérica con un maximo de 16 caracteres.
B Histéresis: Ajustable de 0 a 100% en incrementos de 0.1%.

€ Retardo de Armado: Ajustable de 0 a 300 s en incrementos de 1 s.

P Tipo de alarma Fuera de Rango: Ninguno, Alarma, Pre-Alarma, o solo Estado.
E Param Min: —9999.0 a +9999.0 en incrementos de 0.1.

F Tensién de Entrada Min: Ajustable de 0 a 10 V en incrementos de 1 V.

G Param Max: —=9999.0 a +9999.0 en incrementos de 0.1.

H Tension de entrada Max: Ajustable de 0 a 10 V en incrementos de 1 V.

"' Configuracién de Alarma: Ninguno, Alarma, Pre-Alarma, o solo Estado.

J Umbral: —9999.0 a +9999.0 en incrementos de 0.1.

K Retardo de Activacion: Ajustable de 0 a 300 s en incrementos de 1 s.
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Entrada de Corriente Local

Un nombre asignado por el usuario” se puede dar para hacer la identificacion de la entrada analégica de
corriente mas facil. Ingrese la cantidad de histéresis®B.

La entrada de corriente analdgica siempre esta supervisada y su estado se muestra en la pantalla de
medicion apropiada. Un retraso de armado ajustable por el usuario® permite la configuracién del monitoreo
del umbral de la entrada de corriente local en una de dos maneras. (1) Cuando el retardo de armado se
establece en cero, la supervision del umbral se realiza todo el tiempo, ya sea que el motor esté funcionando
0 no. (2) Cuando el retardo de armado se establece en un valor distinto de cero, se inhibe la supervision
del umbral mientras que el motor no esta funcionando o esta arrancando. La supervision del umbral se
inicia cuando el tiempo de retardo de armado ha expirado después de que se ha completado el arranque
del motor. Cuando esta activado, una alarma de fuera de rangoP da alerta al usuario de que un cable de
entrada analdgico esta abierto o dafiado.

El Parametro MinE se correlaciona con la Tension de Entrada MinF y el Parametro Max® se correlaciona la
Tension de Entrada MaxH.

La entrada analdgica de corriente puede ser configurada para anunciar una alarma, pre-alarma, o solo
estado' cuando la sefial de entrada anal6gica de tensiéon cae mas alla del umbral’. Un ajuste de retardo de
activacion ajustable por el usuarioX retarda la anunciacion de alarma después de que el umbral ha sido
superado.

La entrada analégica de corriente se incorpora en el esquema logico programable BESTLogicPlus
seleccionandola desde el grupo de I/O (Entrada/Salida) en BESTLogicPlus. Para mas detalles, consulte la
Seccion 5, Légica Programable BESTLogicPlus.

La entrada analégica de tension se desactiva cuando Configuracion de Alarma se establece en "Ninguno".
El estado de entrada analédgica de tension estd disponible en la Légica Programable BESTLogicPlus
cuando se selecciona "Solo Estado".

La pantalla Entrada de Corriente Local de BESTCOMSPIus se ilustra en la Figura 4-35.

Entrada de Corriente Local

Tesxto de la Etiqueta Temporizacion de Armada [s]
LG CUR, 0

Histéresis (%] Tipo de alarma Fuera de gama

20 Mo hay - IEI

Gamas
Param min Carriente min Entrada [méd)

33933300 40

Param méx Corriente méx Entrada [ma)

99359300 200

Limite #1
Inferior Supetior a Temporizacion de Activacidn (5]
Limite Limite 0
0.00 0.00

Configuracidn de Alarmas Configuracidn de Alarmas
Mo hay v |I| Mo hay -

Limite #2

Inferior Supetior a Temporizacion de Activacian (g)

Lo L ”

Configuracion de Alaimas Configuracion de Alaimas

Mo hay v III Mo hay v III

Figura 4-35. Entrada de Corriente Local

A Etigueta de Texto: Una cadena de caracteres alfanumérica con un maximo de 16 caracteres.
B Histéresis: Ajustable de 0 a 100% en incrementos de 0.1%.

€ Retardo de Armado: Ajustable de 0 a 300 s en incrementos de 1 s.

P Tipo de alarma Fuera de Rango: Ninguno, Alarma, Pre-Alarma, o solo Estado.
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B Param Min: —9999.0 a +9999.0 en incrementos de 0.1.

F Tensién de Entrada Min: Ajustable de 0 a 10 V en incrementos de 1 V.
G Param Max: —9999.0 a +9999.0 en incrementos de 0.1.

H Tension de entrada Max: Ajustable de 0 a 10 V en incrementos de 1 V.
"' Configuracién de Alarma: Ninguno, Alarma, Pre-Alarma, o solo Estado.
J Umbral: —9999.0 a +9999.0 en incrementos de 0.1.

K Retardo de Activacion: Ajustable de 0 a 300 s en incrementos de 1 s.

Funciones Programables

Cualquiera de los 16 contactos de entrada puede ser programado con una de las cinco funciones tipicas:

e Auto Arranque” - Arranque automatico del motor.

e Priorizacién Battle® - Las alarmas programadas para parada de la unidad seran ignoradas o
priorizadas.

e Falla cargador de Bateria® - Cuando la entrada seleccionada se invoca, un usuario puede
seleccionar pre-alarma o alarma después del retardo.

e Nivel bajo de refrigeranteP - Cuando la entrada seleccionada se invoca, un usuario puede seleccionar
pre-alarma o alarma después del retardo.

e Deteccitn fuga de combustibleF - Cuando la entrada seleccionada se invoca, un usuario puede
seleccionar pre-alarma o alarma después del retardo.

Una configuracién de ajuste de la alarma de "No hay" impide a la funcién de ser disparado por un contacto
de entrada. El estado de las funciones programables esta disponible en BESTLogicPlus Programmable
Logic cuando “No hay” es seleccionado.

Los ajustes del BESTCOMSPIus para las funciones programables (IEM-2020, Entradas programables,
Funciones programables) son ilustradas en la Figura 4-36.

Funciones Programables

AutoArrangue

Friorizacian Battle

Deteccion Fuga de Combustible

entrada entrada entrada
Na hay hd Mo hay v Na hay A
Fieconocimiento del contacto Fieconozimiento del contacto Configuracicn de Alarmas
Siempre - Siernpre v Mo hay b
Temparizacidn de Activacion (3]
Fallo Cargador de Bateria MNivel Bajo del Refrigerante u
entrada Entrada |E| R econocimienta del contacta

Na hay L Mo hay w Siempre
Configuracidn de Alarmas Configuracién de Alamas

Mo hap b Mo hap “

Temparizacidn de Activacion [z Temparizacidn de Activacidn [3]

1] 0

R econocimienta del contacta Reconocimienta del contacta

Siempre v Siempre -

Figura 4-36. Funciones Programables

A Auto Arranque: Entrada seleccionada (No hay, 1-16) y Reconocimiento del contacto (Siempre o
Mientras el motor esta en marcha).

B Reconocimiento Battle: Entrada Seleccionada (No hay, 1-16) Reconocimiento de Contacto (Siempre o
Solo cuando el motor esta en marcha).

€ Falla cargador de Bateria: Entrada Seleccionada (No hay, 1-16), Configuracion de Alarma (No hay,
Alarma, Pre-Alarma), Retardo a la activacion (s) (0 a 300 en incrementos del), y Reconocimiento de
Contacto (Siempre o Solo cuando el motor esta en marcha).

P Nivel bajo de refrigerante: Entrada Seleccionada (No hay, 1-16), Configuracion de Alarma (No hay,
Alarma, Pre-Alarma), Retardo a la activacion(s) (0 a 300 en incrementos del), y Reconocimiento de
Contacto (Siempre o Solo cuando el motor esta en marcha).

E Deteccion fuga de combustible: Entrada Seleccionada (No hay, 1-16), Configuracién de Alarma (No
hay, Alarma, Pre-Alarma), Retardo a la activacion (s) (0 a 300 en incrementos del), y Reconocimiento de
Contacto (Siempre o Solo cuando el motor esta en marcha).
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Entradas LSM Remotas

Un modulo opcional LSM-2020 (Modulo Reparto de Carga) proporciona una entrada analdgica
configurableA.

Deben establecerse los rangos para el tipo de entrada seleccionada. El Parametro Minimo® se correlaciona
con Tension de Entrada Minima® o Corriente de Entrada MinimaP y Parametro MaximoF se correlaciona
con Tension de Entrada MaximaF o Corriente de Entrada Maxima®.

Las entradas remotas del LSM son incorporadas al esquema del BESTLogicPlus programmable logic por
seleccion desde el grupo de I/0O en el BESTLogicPlus. Para mas detalles, referenciarse a la Seccion 5,
BESTLogicPlus Programmable Logic.

Los ajustes del BESTCOMSPIus para las entradas remotas del LSM (IEM-2020, Entradas Programables,
Entradas remotas LSM) son ilustrados en la Figura 4-38.

Entradas remotas LSM

Entradan®l

Tipa de entrada

Tensidn min Entrada )]

00
Tensidn max entrada [V
10.0
Carriente min Entrada [ma)
Cormiente max Entrada [ma]

Param min

-393999.00

Param max

933339.00

Figura 4-37. Entradas LSM Remotas

ATipo de Entrada: Voltaje o Corriente.

B Param Min: —999,999.00 a +999,999.00 en incrementos de 0.01.

€ Tensién de Entrada Minima: Ajustable de 0 a 10 V en incrementos de 0.1 V.

D Corriente de Entrada Minima: Ajustable de 4 a 20 mA en incrementos de 0.1 mA.
B Param Max: —999,999.00 a +999,999.00 en incrementos de 0.01.

F Tensién de Entrada Maxima: Ajustable de 0 a 10 V en incrementos de 0.1 V.

G Corriente de Entrada Maxima: Ajustable de 4 a 20 mA en incrementos de 0.1 mA.

Entrada de Contactos Remotos

Un modulo opcional CEM-2020 (Modulo de Expansién de Contactos) provee 10 contactos de entradas.
Cada unos de los 10 pueden ser configurados independientemente para anunciar una alarma o pre alarma®
cuando el contacto de entrada se cierra. Un ajuste de retardo® puede ser ajustado para el reconocimiento.
Por defecto todas las entradas son configuradas para que no disparen una alarma o pre alarma.

Para identificar mas facilmente los contactos de entrada, un nombre puede ser asignado® a cada entrada.
Los contactos pueden ser reconocidosP siempre o solo cuando el motor esta en marcha.

Los contactos de entrada son incorporados a un esquema logico programable del BESTLogicPlus por
seleccion del grupo I/O en el BESTLogicPlus. Para mas detalles referirse a la seccion 5, Légica
programable BESTLogicPlus.

Los estados de los contactos de entrada son disponibles en el BESTLogicPlus Programmable Logic
cuando “No hay” es seleccionado en Configuracién de alarmas.

Los ajustes del BESTCOMSPIus para los contactos de entradas remotas (IEM-2020, Entradas
Programables, Entradas Remotas) son ilustrados en la Figura 4-38.
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Entradas de contacto remotas
Entracan®? Entracland Entradan14
Configuracidn de Alarmas Configuracian de Alarmas Configuiacion de Alamas
Mo hay - No hay v Ma hay ~
Temporizacion de Activacidn (3] Temporizacion de Activacidn [ Temporizacidn de Activacidn [s]
D 0 0
Texto de la Eliqueta Texto de la Etigueta Texto de la Etiqueta
INFUT_17 IMPUT_18 INPUT_13
Reconocimienta del contacto Reconocimienta del contacto Reconocimienta del contacto
Siempre w Siempre Siempre
Entrada n*20 Entrada n*21 Entrada n"22
nfi G de g o) {an a3 Coy i W

Figura 4-38. Entradas de Contactos Remotos

A Configuracién de Alarma: No hay, Alarma, o Pre-Alarma.

B Retardo a la activacion: Ajustable de 0 a 300 s en incrementos de 1 segundo.

€ Texto de Rétulo: Una cadena de caracter alfanumérico con un maximo de 16 caracteres
D Reconocimiento de Contacto: Siempre o Solo cuando el motor esta en marcha.

Entrada Anal6gicas Remotas

Un modulo opcional AEM-2020 (Modulo Expansion Analégico) provee ocho entradas analdgicas. Para
identificar mas facilmente las entradas analdgicas, un nombre puede ser asignado a cada entrada

Seleccione el tipo® de entrada y la cantidad de histéresisB. Las entradas analégicas son siempre
monitoreadas y el estado es mostrado en la pantalla. Un retardo al armado es configurable para las
entradas analégicas por umbrales en uno o dos caminos. (1) Cuando el retraso armado se establece en
cero, el control de umbral se realiza todo el tiempo, si el motor esta funcionando o no. (2) Cuando el retraso
armado se establece en un valor distinto de cero, el control de umbral es inhibido mientras que el motor
no se esta arrancado o esta arrancando. Umbral de vigilancia se inicia cuando el tiempo de retardo de
armado ha expirado después que el arranque del motor se completa. Cuando esta habilitado un alerta de
alarma fuera de gamaC por una apertura o ruptura del lazo analégico.

Las gamas deben ser establecidas dependiendo del tipo de entrada seleccionada. El param Min®P se
corresponde con Corriente Min EntradaF o Voltaje Min Entrada® y param Max® se corresponde con
Corriente Max Entrada™ o Voltaje Max Entrada'.

Cada entrada analégica puede ser independientemente configurada para anunciar alarma, pre alarma, o
solo? el estado cuando la entrada analégica esta por arriba del umbral¥. Un retardo" es ajustable para
activar la alarma luego que el umbral es excedido.

Las entradas analdgicas son incorporadas a un esquema légico programable del BESTLogicPlus por
seleccion del grupo I/O en el BESTLogicPlus. Para mas detalles referirse a la seccion 5, Légica
programable BESTLogicPlus.

Las entradas analdgicas son deshabilitadas cuando Configuracién de Alarma es seleccionado en “No hay”.
El estado de las entradas remotas es disponible en BESTLogicPlus Programmable Logic cuando “Solo
Estado” es seleccionado.

La pantalla Entrada Analégica Remota de BESTCOMSPIus #1 se ilustra en la Figura 4-39.
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Entrada analdgica remota#1

Texto de la Etiqueta Temporizacion de Amado (]

LG IN 1 0
Histéresiz (%] Tipa de alarma Fuera de gama
20 Mo hay v
Tipo de entrada
Tensidn v
Gamas
Parém min Carriente min Entrada [ma) Tensidn min Entrada [W]
-399999.00 0.0
Param max Comiente max Entrada [ma)] Tensidn max entrada ]
999593.00 m 10.0
Lirnite #1
Inferiar Supetiora Temporizacion de Activacidn 5]
Limie Limite o

0.00 000

Configuracion de Alarmas Configuracion de Alarmas

Na hay - Mo hay w

Lirnite #2
Inferior Superiora Temporizacion de Activacidn [5)
Limie Limite o

0.00 000

Configuracidn de Alarmas Configuracidn de Alamas

Mo hay R Mo hay "

Figura 4-39. Entrada Analogica Remota #1

ATipo de Entrada: Voltaje o Corriente.

B Histéresis: Ajuste de 0 a 100% por ciento en incrementos de 0.1%.

€ Tipo de Alarma Fuera de gama: No hay, Alarma, Pre-Alarma, o solo Estado.
P Param min: —9999.0 a +9999.0 en incrementos de 0.1.

E Corriente min Entrada: Ajustable de 4 a 20 mA en incrementos de 0.1 mA.
F Voltaje min Entrada: Ajustable de 0 a 10 V en incrementos de 1 V.

G Pardm max: —9999.0 a +9999.0 en incrementos de 0.1.

H Corriente max Entrada: Ajustable de 4 a 20 mA en incrementos de 0.1 mA.
"Voltaje max Entrada: Ajustable de 0 a 10 V en incrementos de 1V.

J Configuracion de Alarma: No hay, Alarma, Pre-Alarma, solo estado.

K Umbral: -9999.0 a +9999.0 en incrementos de 0.1.

L Umbral: —9999.0 a +9999.0 en incrementos de 0.1.

Entradas RTD Remotas

Un modulo opcional AEM-2020 (Modulo Expansién Analégico) provee ocho entradas de RTD. Para hacer
mas facil la identificacion de las entradas RTD, un nombre puede ser asignado cada entrada.

Seleccione la cantidad de histéresis” y tipoB de RTD. Las entradas de RTD son siempre monitoreadas y
el estado es mostrado en las pantallas. Un retardo® al armado es configurable para las entradas de RTD
segun umbrales en dos caminos. (1) Cuando el retraso armado se establece en cero, el control de umbral
se realiza todo el tiempo, si el motor esta funcionando o no. (2) Cuando el retraso armado se establece en
un valor distinto de cero, el control de umbral es inhibido mientras que el motor no se esti arrancado o
esta arrancando. Umbral de vigilancia se inicia cuando el tiempo de retardo de armado ha expirado
después que el arranque del motor se completa. Cuando esta habilitado un alerta de alarma fuera de
gamaP por una apertura o ruptura del cableado de RTD.

Cada RTD puede ser configurable independientemente para anunciar alarma, pre alarma o solo estadoF,
cuando la entrada de RTD supera un umbralF. Un retardoC® es ajustable para activar la alarma luego que
el umbral es excedido.
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Las entradas remotas RTD son incorporadas a un esquema légico programable del BESTLogicPlus por
seleccion del grupo I/O en el BESTLogicPlus. Para mas detalles referirse a la seccion 5, Légica
programable BESTLogicPlus.

Las entradas RTD son deshabilitadas cuando Configuracion de Alarma es seleccionado en “No hay”. El
estado de las entradas RTD remotas es disponible en BESTLogicPlus Programmable Logic cuando “Solo
Estado” es seleccionado.

La pantalla de Entrada RTD Remota de BESTCOMSPIus #1 se ilustra en la Figura 4-40.

Entrada RTD remota #1

Testo de la Etiqueta Temparizaciin de Amado (3)

RTCN 1 1]
Histéresis [%] Tipo de alarma Fuera de gama
20 Ho hay v

Tipo RTD

100 ohrios Plating

Limnite #1
Interior Supetior a Temporizacion de Activacion [z]
Lirmite [C) Limite (C] a
8 18

Configuracian de dlamas Configuracion de Alarmas

No hay v No hay v

Lirnite #2

Interior Supetior a Temporizacian de Activacion [z]

Limite [C) Limite [C) v
18 18

Configuracion de Alaimas Configuracion de Alarmas

No hay v No hay v

Figura 4-40. Entrada RTD Remota #1

A Histéresis: Ajustable de 0 a 100 por ciento en incrementos de 0.1%.

B Tipo RTD: 100 Ohm Platino o 10 Ohm Cobre.

€ Temporizacion de Activacion: Ajustable de 0 a 300 s en incrementos de 1 s.

D Tipo de Alarma Fuera de gama: No hay, Alarma, Pre-Alarma, o solo Estado.

E Umbral: -58 a +482°F en incrementos de 1°F 0 —50 a +250°C en incrementos de 1°C.
FUmbral: —58 a +482°F en incrementos de 1°F o -50 a +250°C en incrementos de 1°C.
G Umbral: —9999.0 a +9999.0 en incrementos de 0.1.

Entrada Termocupla Remota

Un modulo opcional AEM-2020 (Modulo Expansion Analdgico) provee dos entradas de Termocupla. Para
hacer mas facil la identificacion de las entradas termocupla, un nombre puede ser asignado cada entrada.

Seleccione la cantidad de histéresis”. Las entradas de termocupla son siempre monitoreadas Yy el estado
es mostrado en las pantallas. Un retardo® al armado es configurable para las entradas de termocupla
segln umbrales en dos caminos. (1) Cuando el retraso armado se establece en cero, el control de umbral
se realiza todo el tiempo, si el motor esta funcionando o no. (2) Cuando el retraso armado se establece en
un valor distinto de cero, el control de umbral es inhibido mientras que el motor no se esti arrancado o
esta arrancando. Umbral de vigilancia se inicia cuando el tiempo de retardo de armado ha expirado
después que el arranque del motor se completa.

Cada Termocupla puede ser configurable independientemente para anunciar alarma, pre alarma o solo
estado®, cuando la entrada de Termocupla supera un umbral®. Un retardoF es ajustable para activar la
alarma luego que el umbral es excedido.

Las entradas Termocupla son deshabilitadas cuando Configuracion de Alarma es seleccionado en “No
hay”.

Las entradas remotas termocupla son incorporadas a un esquema légico programable del BESTLogicPlus
por seleccién del grupo 1/O en el BESTLogicPlus. Para mas detalles referirse a la seccion 5, Logica
programable BESTLogicPlus.
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El estado de las entradas Termocupla remotas es disponible en BESTLogicPlus Programmable Logic
cuando “Solo Estado” es seleccionado.

La pantalla de BESTCOMSPIus para las Entrada Termocupla Remotas #1 se ilustran en la Figura 4-41.

Entrada termopar remota #1

Texto de |a Etiqueta Temporizacion de Armado (5]

[FHRM CFL 1 0
Histéresis [%)
20
Limnite #1
Inferior Superiora Temporizacién de Activacitn 3]
Limite (C) Limite (C] 0

" .

Configuracitn de Alamas Configuracitin de Alamas

Mo hay - EI Mo hay w EI

Limite #2

Inferior Supetiot a Temporizacion de Activacidn (s]

Limite (C) Limite (C] 0
° 0

Configuracicn de Alamas Configuracidn de Alamas

Mo hay v EI Mo hay v EI

Figura 4-41. Entrada Termocupla Remotas #1

A Histéresis: Ajustable de 0 a 100 por ciento en incrementos de 0.1%.

B Temporizacion de Activacion: Ajustable de 0 a 300 s en incrementos de 1 s.

C Umbral: -58 a +482°F en incrementos de 1°F 0 =50 a +250°C en incrementos de 1°C.
D Umbral: -58 a +482°F en incrementos de 1°F o -50 a +250°C en incrementos de 1°C.
EUmbral: —9999.0 a +9999.0 en incrementos de 0.1.

Salidas Programables

El IEM-2020 incluye cuatro contactos programables si el modelo es xxAxxxxxX. Si el modelo es el
xxBxxxxxx, doce contacto de salida son disponibles. 24 contactos de salida son disponibles con un modulo
opcional CEM-2020 (Modulo de Expansion de contactos). Un modulo opcional CEM-2020H (Modulo de
Expansion de Alta Corriente) provee 18 contactos de alta corriente.

Contactos de Salida

Para hacer mas facil la identificacién de los contactos de salida, un nombre puede ser asignado cada
entrada’.

Los contactos de salida son incorporadas a un esquema ldgico programable del BESTLogicPlus por
seleccion del grupo 1/0O en el BESTLogicPlus. Para mas detalles referirse a la seccion 5, Logica
programable BESTLogicPlus.

La pantalla de BESTCOMSPIus para los contactos de salida se ilustra en la Figura 4-42.

Salidas por contacto
Salidan™ Salidan? Salican’d
Texto de |3 Etiqueta Texto de |a Etiqueta Texto de la Etiqueta
ouTPUT_1| ouUTPUT_2 QUTPUT_3
Salidan™d Salicans Salictan’s
Texto de la Etiqueta Texto de la Etiqueta Texto de la Etiqueta
OuUTPUT_4 OUTPUT_S OUTPUT_E
Salidan*? Salictan'g Salictand
Tesxto de la Etiqueta Texto de la Etiqueta Texto de la Etiqueta
ouTPUT_? OUTPUT_B OUTPUT_3
Salidan 0 Salicanl Salidant2
Tesxto de la Etiqueta Texto de la Etiqueta Texto de la Etiqueta
OUTPUT_10 OUTPUT_11 QUTPUT_12
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Figura 4-42. Contactos de Salida

A Texto de Etiqueta: Un arreglo de caracteres alfanuméricos con un maximo de 16 caracteres.

Elementos Configurables

Los elementos configurables son conectados al esquema de légica como salidas. Los elementos
configurables son incorporados al esquema del BESTLogicPlus programmable logic por seleccion en los
Elements group en el BESTLogicPlus. Para mas detalle, referirse a la Seccion 5, BESTLogicPlus
Programmable Logic. Cada uno de los ocho elementos puede ser independientemente configurado para
anunciar una alarma o pre alarma®. Un retardo® es ajustable para reconocer un elemento. Por defecto
todas las salidas son configuradas para que no disparen una alarma o pre alarma.

Para hacer mas facil la identificacion de los elementos, un nombre puede ser asignado a cada elementoC.

Si se utiliza para una alarma o pre-alarma, el nombre asignado es lo que aparecera en la alarma o pre-
alarma del anunciador y en los registros de eventos del IEM-2020. Los elementos pueden ser reconocidosP
siempre o0 solo cuando el motor este en marcha. El estado de los elementos configurables esta disponible
en el BESTLogicPlus Programmable Logic cuando “No hay” es seleccionado en Configuracién de Alarmas.
El estado de los elementos configurables puede ser usado como entrada l6gicas a otras l6gicas del
programa. Cono adicional, el estado de los elementos configurables puede ser usado para un llamado via
modem, en IEM-2020s equipados con modem.

La pantalla de BESTCOMSPIus para los Elementos configurables se ilustra en la Figura 4-43.

Elementos configurables

Elemento # 1 configurable

Configuracion de Alarmas

No hay v

Temporizacidn de Activacidn (2]
“

Testo de la Etiqueta

CONFIG ELEMENT 1

Reconocimiznto del contacto

Siempre

Elemento # 2 configurakle
Configuracién de Alarmas
Ma hay L

Temparizacidn de Activacidn (5]
]

Texto de la Etiqueta
COMFIG ELEMENT 2

Reconocimiento del contacto

Siempre

Elemento # 3 configurable
Configuracion de Alamas:
Mo hay e

Temporizacidn de Activacion [z)
]

Testo de la Etiqueta
CONFIG ELEMENT 3

Reconocimienta del contacto

Siempre

Elemento # 4 configurable Elemento # 5 configurable Elemento # & configurable

i d 4 onfH n 53, C i 0

Figura 4-43. Elementos Configurables

A Configuracién de Alarma: No hay, Alarma, o Pre-Alarma.

B Umbral: -9999.0 a +9999.0 en incrementos de 0.1.

€ Texto de Etiqueta: Un arreglo de caracteres alfanuméricos con un maximo de 16 caracteres.
P Reconocimiento de Contacto: Siempre o Solo cuando el motor estd en marcha.

Contacto de Salida Remotos

Para hacer mas facil la identificacion de los elementos, un nombre” puede ser asignado a cada contacto
de salida.

Los contactos de salida son incorporadas a un esquema ldgico programable del BESTLogicPlus por
seleccion del grupo 1/0O en el BESTLogicPlus. Para mas detalles referirse a la seccion 5, Logica
programable BESTLogicPlus.

La pantalla de BESTCOMSPIus para los contactos de salida remotos se ilustra en la Figura 4-44.
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Salidas de contacto remotas
Salidan3 Salidan4 Salidan™h
Texto de la Etiqueta Texto de la Etiqueta Texto de la Etiqueta
ouTRUT_13 OUTPUT_14 OUTPUT_15
Salidan6 Salidan? Salidan™g
Texto de la Etiqueta Texto de la Etiqueta Texto de la Etiqueta
OUTPUT_16 QuUTPUT_17 OuUTPUT_18
Salidan9 Salidan’20 Salidan’21
Texto de la Etiqueta Texto de la Etiqueta Texto de la Etiqueta
QuTPUT_19 OuTPUT_20 OUTPUT_21
Salidan’22 Salidan’23 Salidan’24
Texto de la Etiqueta Texto de la Etiqueta Texto de la Etiqueta
QuTPUT_22 OuUTPUT_23 OUTPUT_24

Figura 4-44. Contacto de Salidas Remotas

A Texto de Etiqueta: Un arreglo de caracteres alfanuméricos con un maximo de 16 caracteres.

Salidas Anal6gicas Remotas
Un modulo opcional AEM-2020 (Modulo de Expansion Anal6gico) provee de cuatro salidas analdgicas.

Hacer una seleccion” de los parametros y seleccionar el tipo® de salida. Cuando esta disponible, una
alarma® fuera de gama alerta de un lazo abierto o ruptura en la salida analégica. Un ajuste de retardo® por
fuera de gama, retarda el anuncio de una alarma.

La gama sera ajustada dependiendo del tipo de salida. Param MinE se correlaciona con CorrienteF de
salida Min o Voltaje® de salida Min y Param MaxH se correlaciona con Corriente' de salida Max o Voltaje’
de Salida Max.

Las salidas analégicas remotas se deshabilitan cuando configuracion de alarma se ajusta a “No hay”. El
estado de las salidas analégicas remotas esta disponible en BESTLogicPlus Programmable Logic cuando
“Solo Estado” es seleccionado.

Las salidas analdgicas remotas son incorporadas a un esquema légico programable del BESTLogicPlus
por seleccién del grupo /O en el BESTLogicPlus. Para mas detalles referirse a la seccion 5, Logica
programable BESTLogicPlus.

La pantalla de BESTCOMSPIus para las salidas analégicas remotas #1 se muestra en la Figura 4-45.

Salida analéqgica remota #1

Seleccidn param Tipa zalida
Presidn del Aceite v Tensidn -

Tipo de alarma Fuera de gama Temporizacion de activacion Fuera de gama [g]

Mo hay v 0

Gamas
Faram min Coriente de salida min. [md)] Tensidn de salida min. [
-399993.00 od
Param méax Coriente de zalida max. [mb) Tensidn salida max. [V]

593999.00 D 100

Figura 4-45. Salidas Analdgicas Remotas #1

A Seleccién de Parametros: Presion de Aceite, Temperatura Refrigerante, Voltaje de Bateria, RPM, Nivel
de Combustible, Entrada Analégica 1-8, Entrada RTD 1-8, o Entrada Termocupla 1-2.
B Tipo de salida: Voltaje o Corriente.
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€ Configuracion de Alarma fuera de gama: No hay, Alarma, Pre-Alarma, o Solo Estado.

D Temporizacién de activacion Fuera de gama: Ajustable entre 0 a 300 s en incrementos de 1 s.
B Param Min: —9999.0 a +9999.0 en incrementos de 0.1.

F Corriente de salida min: Ajustable de 4 a 20 mA en incrementos de 0.1 mA.

G Voltaje de salida min: Ajustable de 0 a 10 V en incrementos de 1 V.

H Param Max: —9999.0 a +9999.0 en incrementos de 0.1.

"' Corriente de salida Max: Ajustable de 4 a 20 mA en incrementos de 0.1 mA.

J Voltaje de salida Max: Ajustable de 0 a 10 V en incrementos de 1 V.

Proteccién Configurable

La proteccién configurable puede utilizarse cuando la proteccién estandar disponibles con el IEM-2020 no
cumple con las necesidades de la aplicacién. Ocho elementos de proteccion configurable se proporcionan.
Para hacer mas féacil la identificacién de los elementos, a cada uno de los elementos se le puede dar un
nombre de usuario asignado?.

Seleccione un parametro® para monitorear. Un retardo® al armado configurable por el usuario deshabilita
la proteccién configurable durante el arranque del motor. Si el retardo al armado es cero, la proteccion
configurable esta activa en todo momento, incluso cuando el motor no esta funcionando. Si el retardo al
armado se establece en un valor distinto de cero, la proteccién configurable esta inactiva cuando el motor
no esta funcionando, y no se activa hasta que el motor se arranca y el retardo al armado ha transcurrido.
Un ajuste proporciona para ajustar la histéresisP.

Cada elemento de la proteccion configurable puede configurarse de manera independiente para anunciar
una alarma, pre-alarma, o sélo el estado® cuando la seleccion del parametro esta fuera del umbral®. Un
retardo® al armado configurable por el usuario retardara la anunciacién de la alarma después de que el
umbral ha sido superado.

La proteccién configurable esta deshabilitada cuando la Configuracién de la Alarma se ajusta a "Ninguno".

NOTA

El Retardo al Armado no debe ponerse en cero si la Presién de Aceite o la
Tensién de Bateria es seleccionado para la proteccién configurable y el umbral
de la configuracion de la alarma se establece en Alarma. Ajustar el retardo al
armado a cero causara una alarma inmediata y el motor no arrancara.

Los elementos de proteccion configurable se incorporan a un esquema de légica programable
BESTLogicPlus seleccionandolos en el grupo de E/S en BESTLogicPlus. Para obtener mas informacion,
consulte la Seccion 5, Légica Programable BESTLogicPlus.

El estado de la proteccién configurable esta disponible en Légica Programable de BESTLogicPlus cuando
"Solo Estado " es seleccionado.

La pantalla de BESTCOMSPIus para la proteccion configurable #1 se ilustra en la Figura 4-46.
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Proteccién configurable # 1

Texto de la Etiqueta

Seleccidn pardm
Presidn del Aceite

Temparizacion de Armado (2]

“
Histéreszis [%]
o]
Lirnite #1
Inferior Superior a
Lirnite [bar] Limite [bar]
0.00 0.00
Configuiacidn de &larmas Configuracion de Alarmas
Mo hay w Mo hay v
Temporizacion de Activacion 5]
”
Lirnite #2
Inferior Superior a

Lirnite [bar] Limite [bar]

0.00 0.00

Configuiacidn de &larmas

Mo hay v

Temparizacidn de Activacion [z]

”

Configuracion de Alarmas

“I[e]

Mo hay

Figura 4-46. Proteccion Configurable #1

A Etigueta de Texto: Una cadena de caracteres alfanuméricos con un maximo de 16 caracteres.
B Seleccion Parametro: Presién de Aceite, Temp Refrigerante, Tension Bateria, RPM, Nivel
Combustible, Entrada Analodgica 1-8, Entrada RTD 1-8, o Entrada Termocupla 1-2.

€ Retardo al Armado: Ajustable desde 0 a 300 s en incrementos de 1 s.

D Histéresis: Ajustable desde 0 a 100 por ciento en incrementos de 0.1%.

E Configuracion Alarma: Ninguna, Alarma, Pre-Alarma, o Solo Estado.

F Umbral: -999,999 a 999,999 con incrementos de 0.01.

G Retardo Activacion: Ajustable desde 0 a 300 s con incrementos de 1 s.

Configuraciéon de Alarma

Alarmas y pre-alarmas del IEM-2020 pueden ser utilizados para anunciar condiciones del sistema y de los
transmisores del motor. La descripcién de la configuracion de la alarma esta organizada de la siguiente
manera:

e Configuracién Bocina
e Pre-Alarmas

e Alarmas

e Falla Transmisor

Configuracion de Bocina

Bocina

Un contacto de salida configurado (a través de la légica programable) para activar una bocina® puede
activarse y desactivarse a través de BESTCOMSPIus o en el panel frontal IEM-2020.

Sin Habilitacién de Auto Bocina

Esta configuracion® permite que la bocina anuncie cuando el IEM-2020 no esta en modo automatico.
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Configuracion Bocina

Bocina

() Desactivar

() &ctivar

Sin Hahilitacian de Auto Bocina

() Desactivar
(%) &ctivar

Figura 4-47. Configuraciéon de Bocina

A Bocina: Activar o Desactivar.
B Sin Habilitaciéon de Auto Bocina: Activar o Desactivar.

Pre-Alarmas

Una pre-alarma se anuncia cuando una condicién programada para disparar una pre-alarma se cumple.
Cuando una condicion de pre-alarma existe, se anuncia (destella) en la pantalla LCD, en el panel frontal
parpadea el indicador de alarma y la salida de Bocina (si se ha programado y activado) alterna entre
estados de energizado y des-energizado. La alarma sonora se repone pulsando en el panel frontal el
pulsador de Silenciar Alarma. Cuando una condicién de pre-alarma deja de existir para las pre-alarmas
distintas a bateria débil, todas las anunciaciones mostradas se restablecen autométicamente. Una
condicion de pre-alarma de bateria débil se restablece a través del panel frontal navegando a la pantalla
Estado-Alarmas, Pre-Alarmas, desplazandose por la lista de pre-alarmas hasta que "Bateria Débil" se
muestre, y pulsando la tecla Restablecer.

Pre-alarmas activas se muestran en la pantalla principal de la pantalla LCD. La pantalla LCD anuncia una
pre-alarma activa alternando el mensaje de pre-alarma con los datos normalmente mostrados. Todas las
pre-alarmas se muestran de forma individual, en secuencia, desplazandose por la lista de pre-alarmas de
la pantalla LCD.

Cada pre-alarma del IEM-2020 se describe en los parrafos siguientes. Las Pre-alarmas pueden ser
activadas y ajustadas en el BESTCOMSPIus o a través del panel frontal HMI.

La pantalla de pre-alarmas en BESTCOMSPIus se ilustra en la Figura 4-48.

Alto Nivel Combustible

El ajuste” de pre-alarma de alto nivel de combustible consiste en activar/desactivar el ajuste, un valor
umbral, y un retardo de activacion. Si se activa, una pre-alarma de alto nivel de combustible se produce
cuando aumenta el nivel medido de combustible por encima del valor del umbral.

Baja Tension Bateria

El ajuste®B de pre-alarma de baja tension de bateria consiste en activar/desactivar el ajuste, un valor umbral,
y un retardo de activacion. Si se activa, una pre-alarma de baja tension de bateria se produce cuando la
tension de la bateria desciende por debajo del valor de umbral por la duracion del tiempo de retardo a la
activacién. El rango de ajuste del umbral estd basado en el ajuste de tensién nominal de la bateria en la
lenglieta de Ajustes Sistema BESTCOMSPIus (IEM-2020, Parametros Sistema, Ajustes Sistema).

Tensién Bateria Débil

El ajuste® de pre-alarma de tension de bateria débil consiste en activar/desactivar el ajuste, un valor
umbral, y un retardo de activacion. Si se activa, una pre-alarma de tensiéon de bateria débil se enclava
durante el lanzamiento del motor cuando la tension de la bateria desciende por debajo del valor de umbral
por la duracién del tiempo de retardo a la activacion. El rango de ajuste del umbral esta basado en el ajuste
de tension nominal de la bateria en la lenglieta de Ajustes Sistema BESTCOMSPIlus (IEM-2020,
Parametros Sistema, Ajustes Sistema).

Una condicién de pre-alarma de tension de bateria débil se restablece a través del panel frontal navegando
a Estado-Alarmas, a la pantalla Pre-Alarmas, desplazandose por la lista de pre-alarmas hasta que "Bateria
Débil" se muestra, y pulsando la tecla Restablecer.
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Sobretension Bateria

El ajusteP de pre-alarma de sobretensién en la bateria consiste en activar/desactivar el ajuste y un ajuste
de umbral fijo. Si esta habilitada, la prealarma de sobretension de bateria se activara cuando la tension de
la bateria supere el ajuste del umbral durante un periodo fijo de dos segundos.

Intervalo Mantenimiento

AjustesF de pre-alarma de intervalo de mantenimiento consiste en un activar/desactivar el ajuste y el
umbral de ajuste. Si esta activado, se anuncia una pre-alarma de mantenimiento cuando el contador de
tiempo del IEM-2020 decrezca hasta cero desde el ajuste del umbral de tiempo. La pre-alarma del intervalo
de mantenimiento se puede restablecer a través del panel frontal del IEM-2020 o mediante el uso de
BESTCOMSPIlus.

Para restablecer la pre-alarma del intervalo de mantenimiento a través del IEM-2020 del panel frontal, vaya
a AJUSTES->PARAMETROS SISTEMA->AJUSTES SISTEMA->REST MANT. Nivel de acceso Operador,
Ajustes, u OEM es necesario para restablecer la pre-alarma del intervalo de mantenimiento. Si la pre-
alarma de intervalo de mantenimiento no esta activada, el parametro REST MANT no es visible en el panel
frontal.

Para restablecer la alarma de intervalo de mantenimiento mediante el uso de BESTCOMSPIus, utilice el
Explorador de Medicioén para abrir la pantalla de Estadisticas de Marcha y haga clic en el boton de
Restablecer Intervalo de Mantenimiento.

Bajo Nivel Combustible

AjusteF de pre-alarma de bajo nivel de combustible consiste en activar/desactivar el ajuste y un ajuste de
umbral. Si estd habilitada, la prealarma de nivel de combustible bajo se activara cuando el nivel de
combustible medido disminuya por debajo del ajuste del umbral durante un periodo fijo de dos segundos.

Alta Temperatura Refrigerante

Ajuste® de pre-alarma de alta temperatura del refrigerante consiste en activar/desactivar el ajuste y un
ajuste de umbral. Si esta habilitada, la prealarma de temperatura de refrigerante alta se anunciara cuando
la temperatura del refrigerante del motor supere el ajuste del umbral durante un periodo fijo de cuatro
segundos. El retardo de armado inhabilita la funcion de la prealarma de temperatura de refrigerante alta
para el periodo ajustado por el usuario durante el arranque del motor. La duracién del retardo es
determinada por el ajuste Retardo de armado de temperatura de refrigerante alta.

Baja Temperatura Refrigerante

Ajustet de pre-alarma de baja temperatura del refrigerante consiste en activar/desactivar el ajuste y un
ajuste de umbral. Si esta habilitada, la prealarma de temperatura de refrigerante baja se anunciara cuando
la temperatura del refrigerante del motor disminuya por debajo del ajuste del umbral durante un periodo
fijo de cuatro segundos.

Bajo Nivel Refrigerante

Ajuste! de pre-alarma de bajo nivel del refrigerante consiste en activar/desactivar el ajuste y un ajuste de
umbral. Si esta habilitada, la prealarma de nivel de refrigerante bajo se activara cuando el nivel de
refrigerante medido disminuya por debajo del ajuste del umbral durante un periodo fijo de dos segundos.

Baja Presion de Aceite

Ajuste’ de pre-alarma de baja presion de aceite consiste en activar/desactivar el ajuste y un ajuste de
umbral. Si esta habilitada, la prealarma de presion de aceite baja se activara cuando la presion de aceite
del motor disminuya por debajo del ajuste del umbral durante un periodo fijo de dos segundos. El retardo
de armado inhabilita la funcion de la prealarma de presion de aceite baja para el periodo ajustado por el
usuario durante el arranque del motor. La duracion del retardo es determinada por el ajuste de retardo de
armado de alarma de presién de aceite baja. Las unidades del sistema y las unidades métricas de presion
se configuran en la pantalla de Ajustes del sistema.

Falla Comunicacion ECU

AjusteX de pre-alarma de falla de comunicacién con la ECU consiste en un simple ajuste de
activar/desactivar. Si esta habilitado, una pre-alarma de falla de comunicacién con la ECU se anuncia
cuando el IEM-2020 detecta un problema en la interfaz J1939 que une al IEM-2020 con la ECU (unidad de
control de motor).
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DTC Activo

Ajustel de pre-alarma de DTC (cédigo de diagnéstico de problemas) Activo consiste en un simple ajuste
de activar/desactivar. Si el soporte CAN y DTC estan ambos habilitados, una pre-alarma de “DTC activo”
puede estar habilitada para anunciar la presencia de una condicién que esté causando que un DTC sea
enviado desde el ECU al IEM-2020.

Falla Comunicacion LSM

AjusteM de pre-alarma de falla de comunicacion con el LSM-2020 consiste en un simple ajuste de
activar/desactivar. Si esta habilitado, una pre-alarma de falla de comunicacién con el LSM-2020 se anuncia
cuando la comunicacion entre un LSM-2020 opcional y el IEM-2020 se pierde.

Falla Comunicacion CEM

AjusteN de pre-alarma de falla de comunicacién con el CEM-2020 consiste en un simple ajuste de
activar/desactivar. Si esta habilitado, una pre-alarma de falla de comunicacion con el CEM-2020 se anuncia
cuando la comunicacién entre un CEM-2020 opcional y el IEM-2020 se pierde.

Falla Comunicaciéon AEM

Ajuste® de pre-alarma de falla de comunicaciéon con el AEM-2020 consiste en un simple ajuste de
activar/desactivar. Si esta habilitado, una pre-alarma de falla de comunicacién con el AEM-2020 se anuncia
cuando la comunicacién entre un AEM-2020 opcional y el IEM-2020 se pierde.

Falla Checksum

Una pre-alarma de falla de checksum ocurrira siempre que alguno de los calculos cheksum internos
utilizados con el propésito de integridad de los datos ha fallado. Esto indica que alguno de los ajustes de
usuario o codigos de firmware ha sido corrompido. Algunos calculos checksum son realizados solo cuando
esta encendiendo, por lo que no ocurrird hasta la proxima vez que la unidad cicle la alimentacion de
operacion.

Si hay constantes fallas de pre-alarma de checksum, intentar las siguientes acciones para corregir el
problema:

1. Cargar ajustes predeterminados presionando y manteniendo ARRIBA+ABAJO en el panel frontal
mientras se cicla la alimentacion. Después de cargar predeterminados, cargar archivo de ajustes
a través de BESTCOMSPIus si es necesario.

ADVERTENCIA

Cargando los ajustes predeterminados borrara todos los ajustes personalizados.
Todos los reportes y eventos seran borrados. BESTCOMSPIus puede ser
utilizado para descargar ajustes y grabarlos a un archivo para que esos ajustes
puedan ser recuperados luego.

1. Si el problema aun existe, recargar el archive de firmware con BESTCOMSPIus.
2. Siel problema aln existe, contactar Soporte Técnico de Basler Electric.

La pre-alarma de checksum puede ser desactivada con el ajuste de habilitacién de Falla Checksum.
Deshabilitando este ajuste se deshabilita solo la anunciacién de la pre-alarma y no corrige cualquier
condicion de error.

La falla de pre-alarma de checksum puede ocurrir luego del cambio de version de firmware a través de
BESTCOMSPIus. La falla de pre-alarma de checksum no es indicativa de un error en este caso. La pre-
alarma puede ser limpiada con el botdn de restablecer o ciclando la alimentacién de la unidad. Si la pre-
alarma re aparece, entonces la pre-alarma es indicativa de un error y una accion correctiva debe ser
intentada como se describe arriba.

Limite RPM

El ajuste de Limite RPM de Pre-AlarmaFf consiste en un Unico ajuste activar / desactivar. Si esta activado,
un limite de RPM de pre-alarma se anuncia cuando las RPM medidas se elevan por encima del ajuste Max
de RPM del Motor o estan por debajo del ajuste Min de RPM del Motor en la pantalla de Configuracion del
Sistema.
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Prealarmas
Mivel Alto de Combustible Mivel Bajo de Combustible
(%) Desactivar Limite [%] Temporizacion de Activacién [z (%) Desactivar Limite [%]
50 1] 25
() dsctivar ) Activar
Tension de Bateria Baja Temp. Alta del Refrigerante
(%) Desactivar Limite [+/] Temporizacion de Activacidn [s) ) Desactivar Limite [C)
. 20.0 a . 121
() dsctivar g (&) Activar
Tensian de Bateria Dehbil Temperatura Baja del Refrigerante
(%) Desactivar Limite [+/] Temporizacion de Activacidn [s) (®) Desactivar Limite [C)
15.0 20 10
() dsctivar g d ) Activar
Sobretension de la Bateria Fallo de Com. ECLI MNivel de Refrigerante
IEI (%) Desactivar Limite [+] (%) Desactivar |I| (=) Desactivar Limite [%]
() dsctivar 30.0 () Bctivar ) Activar a0
Intervalo de Mantenimiento DTC Activo Baja Presian de Aceite
(%) Desactivar Limite (h] (=) Desactivar ) Desactivar Lirmite [bar]
0 17
() dsctivar () Bctivar (&) Activar -
Falla cormunicaciones LSk Fallo de comm. del CEM Fallo com AER Fallo suma de contral
() Desactivar () Desactivar |E| () Desactivar |E| ) Desactivar
(%) dsctivar (&) Activar (%) dsctivar (&) Activar
Limite Rk
|E| () Desactivar
() Activar

Figura 4-48. Pre-Alarmas

A Alto Nivel Combustible: Habilitado o Deshabilitado, umbral es ajustable desde 0 a 150% con
incrementos de 1 %.

B Baja Tension Bateria: Habilitado o Deshabilitado, umbral es ajustable desde 6 a 12 VVdc (bateria 12
Vcce) 0 12 a 24 Vcece (bateria 24 Vcc) en incrementos de 0.1 Vcc. Retardo activacion es ajustable desde 1
a 10 s en incrementos de 1 s.

€ Tensién Bateria Debil: Habilitado o Deshabilitado, umbral es ajustable desde 4 a 8 Vcc (bateria 12 Vcc)
0 8 a 16 Vcc (bateria 24 Vcc) en incrementos de 0.1 Vcc. Retardo activacion es ajustable desde 1 a 10 s
en incrementos de 1 s.

D Sobretensién Bateria: Habilitado o Deshabilitado, umbral es ajustable desde 12 a 32 Vcc en
incrementos de 0.1.

E Intervalo Mantenimiento: Habilitado o Deshabilitado, umbral es ajustable desde 0 a 5,000 h en
incrementos de 1 h.

F Bajo Nivel Combustible: Habilitado o Deshabilitado, umbral es ajustable desde 10 a 100% en
incrementos de 1 %.

G Alta Temperatura Refrigerante: Habilitado o Deshabilitado, umbral es ajustable desde 100 a 280°F o 38
a 138°C en incrementos de 1°. Retardo activacién es fijo a 60 s.

H Baja Temperatura Refrigerante: Habilitado o Deshabilitado, umbral es ajustable desde 35 a 151°Fo 2 a
66°C en incrementos de 1°.

' Bajo Nivel Refrigerante: Habilitado o Deshabilitado, umbral es ajustable desde 1 a 99% en incrementos
de 1 %.

J Baja Presion de Aceite: Habilitado o Deshabilitado, umbral es ajustable desde 3 a 150 psi 0 21 a 1,034
kPa en incrementos de 7 psi o kPa. Retardo activacion es fijo a 10 s.

K Falla Comunicacion ECU: Habilitado o Deshabilitado.

L DTC Activo: Habilitado o Deshabilitado.

M Falla Comunicacion LSM: Habilitado o Deshabilitado.

N Falla Comunicacion CEM: Habilitado o Deshabilitado.

O Falla Comunicacion AEM: Habilitado o Deshabilitado.

P Limite RPM Limit: Habilitado o Deshabilitado.
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Alarmas

Una alarma es anunciada cuando una condicién programada para disparar una alarma se detecta. Cuando
existe una condicion de alarma, el panel frontal indicador de alarma se ilumina, la salida de Bocina (si se
ha programado y activado) se energiza, y la causa de la alarma aparece en el panel frontal LCD. Una
condicién de alarma detiene el motor abriendo el contacto de salida MARCHA. Las alarmas se restablecen
cuando el IEM-2020 se pone en modo apagado.

Cada alarma del IEM-2020 se describe en los parrafos siguientes. Las alarmas pueden ser activadas y
ajustadas en BESTCOMSPIus o a través del panel frontal HMI.

La pantalla Alarma de BESTCOMSPIus se ilustra en la Figura 4-49.

Alta Temperatura Refrigerante

Ajuste” de alarma de alta temperatura del refrigerante consiste en un ajuste activar/desactivar y un ajuste
de umbral. Si esta habilitada, la alarma de temperatura de refrigerante alta se activara después de un
retardo fijo de cuatro segundos cuando la temperatura del refrigerante del motor supere el ajuste del
umbral. El retardo al armado deshabilita la funcién de alarma de alta temperatura del refrigerante por un
tiempo ajustable por el usuario durante el arranque del motor.

Baja Presion de Aceite

AjusteB de alarma de baja presion de aceite incluye un ajuste de activar/desactivar, un tiempo de retardo
al armado, y un ajuste de umbral. Si esta habilitada, la alarma de presién de aceite baja se activara después
de un retardo fijo de dos segundos cuando la presién de aceite del motor disminuya por debajo del ajuste
del umbral. El retardo al armado deshabilita la funciéon de alarma de baja presion de aceite por un tiempo
ajustable por el usuario durante el arranque del motor.

Sobrevelocidad

Ajuste€ de alarma de sobrevelocidad incluye un ajuste de activar/desactivar, un retardo de activacién, y un
ajuste de umbral. Si esta habilitado, una alarma de sobrevelocidad ocurre cuando la velocidad del motor
(en rpm) excede el umbral de ajuste por la duracién del tiempo de retardo de activacion.

Bajo Nivel de Combustible

AjusteP de alarma de bajo nivel de combustible consiste en un ajuste activar/desactivar, un ajuste de
retardo de activacién y un ajuste de umbral. Si esta habilitado, una alarma de bajo nivel de combustible es
disparada cuando el nivel de combustible medido capo por debajo del umbral de ajuste por la duracion del
tiempo de retardo de activacion.

Bajo Nivel Refrigerante

AjusteE de alarma de bajo nivel del refrigerante consiste en un ajuste activar/desactivar y un ajuste de
umbral. Si esta habilitada, la alarma de nivel de refrigerante bajo se activara cuando el refrigerante medido
caiga por debajo del ajuste del umbral durante un periodo fijo de dos segundos.

Nota: Soporte ECU debe estar habilitado en la pantalla Comunicaciones, Configuracién CANbus antes
gue estas alarmas se puedan configurar.
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Alarmas

Temp. Alta del Refrigerante
A

(®) Activar Limite [C] Tempaorizacidn de Armado (3]

O Desactivar 135 £0

Baja Presidn de Aceite

() Activar Limite [bar] Temporizacidn de Armado (3]

(O Desactivar 10 10

Sobrevelocidad
C

(%) &uctivar Limite [%] Temporizacion de Activacian [ms)

() Desactivar 10 50

Mivel Bajo de Combustible IEI

() Activar Limite [%] Temparizacidn de Activacidn [s]

() Desactivar 2 0

Mivel Bajo del Refrigerante

() &sctivar Limite (%)

(&) Desactivar i

Figura 4-49. Alarmas

A Alta Temp Refrigerante: Habilitado o Deshabilitado, umbral es ajustable desde 100 a 280°F o0 38 a
138°C en incrementos de 1°. Retardo al armado es ajustable desde 0 a 150 con incrementos de 1 s.

B Baja Presion de Aceite: Habilitado o Deshabilitado, umbral es ajustable desde 3 a 150 psi 0 21 a 1,034
kPa en incrementos de 7 psi 0 kPa. Retardo activacion ajustable desde 5 a 60 s con incrementos de 1 s.
€ Sobrevelocidad: Habilitado o Deshabilitado, umbral es ajustable desde 105 a 140% de las rpm
nominales del motor. Retardo al armado es ajustable desde 0 a 500 s con incrementos de 1 s.

P Bajo Nivel Combustible: Habilitado o Deshabilitado, umbral es ajustable desde 0 a 100% en
incrementos de 1 %. Retardo al armado es ajustable desde 0 a 30 con incrementos de 1 s.

E Bajo Nivel Refrigerante: Habilitado o Deshabilitado, umbral es ajustable desde 1 a 99% en incrementos
de 1 %.

Falla Transmisores

El IEM-2020 se puede configurar para anunciar una pre-alarma o una alarma cuando la pérdida de una
sefial se detecta en la temperatura del refrigerante, la presion de aceite, o el transmisor de nivel de entrada
de combustible. La falla del transmisor de velocidad esta siempre habilitada. Un tiempo de retardo ajustable
por el usuario se proporciona para cada alarma/pre-alarma de fips transmisores.

La anunciacion de alarma y pre- alarma por la pérdida de las sefiales de velocidad del motor no es
programable por el usuario y funciona como sigue. EI MPU (receptor magnético) es la Unica fuente de
velocidad del motor. Si el MPU falla, una alarma (y parada) es dispara.

La pantalla de Falla de Transmisores de BESTCOMSPIus se ilustra en la Figura 4-50.

Fallo de Transmisor

Fallo del Transmisor de Temperatura de Refrigerante
Configuracién de Alamas Temparizacidn de Activacidn [min] .
Mo hay w g

Falla del Transmisor de Fresion de Aceite
Configuracion de Alarmas Temporizacion de Activacion [g]
Mo hay w 10

Fallo del Transmisor de Mivel de Combustible
Configuracion de Alarmas Temporizacion de Activacion [g]
Ma hay w 10

Falla del Transmisor de Yelocidad IEI

Tempoiizacion de Activacion [s]
10

Figura 4-50. Falla de Transmisores
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Ajustes del Control de Gobernador

El control del gobernador consiste en los siguientes ajustes:

Tipo de Salida” - Especifica como se implementa el control de velocidad.

Tipo de Contacto®B - Tipo de contacto utilizado cuando se selecciona Contacto como tipo de
salida.

Ancho de Pulso® - Ancho maximo de pulsos de salida.

Intervalo de PulsoP - El intervalo de pulso, junto con el ancho de pulso especifica con qué
frecuencia se produce un nuevo pulso. El tiempo total entre pulsos es el ancho del pulso mas el
intervalo de impulso.

Max en RPME - Diferencia RPM entre RPM requerida y RPM real que resulta en salidas de contacto
proporcionales que estan en su maximo de ancho de pulso.

Banda Muerta RPMF - Diferencia maxima entre las RPM solicitadas y RPM reales.

Panel Frontal Arriba / Abajo® - Cuando esté activada y la pantalla del panel frontal en el IEM-2020
esta mostrando la pantalla de vista general, estas flechas puede ser presionadas para llevar a
cabo un aumento o disminucién de la RPM de operacion.

Parametros de Banda Muerta™ - Esta opcion esta prevista para evitar el exceso de velocidad "de
caza" en situaciones donde no es necesario para corregir el parametro medido a menos que caiga
fuera de un rango en torno a la consigna.

Valor de Parametros de Arriba / Abajo' - Tasa a la cual se aumenta o disminuye el parametro.
Valor RPM Arriba / Abajo’ - Tasa en la que el RPM aumenta o disminuye.

Ancho de Banda RPMK - Rango de RPM en el que las solicitudes de velocidad pueden variar.
Fuente de Entrada PID" - Especifica la fuente de entrada PID.

Fuente de ConsignaM - Especifica la fuente de consigna.

ConsignaM - Especifica la consigna cuando la Fuente de Consigna se establece para la
Configuracion del Usuario.

Consigna Analégica Max® - Especifica la consigna anal6gica maxima cuando la Fuente de
Consigna PID esta configurada para una entrada analdgica.

Consigna Anal6gica MinP - Especifica la consigna analégica minima cuando la Fuente de Consigna
PID esta configurada para una entrada analégica.

Ganancia Proporcional Kp® - Establece la ganancia proporcional del controlador PID.
Ganancia Integral KiR - Establece la ganancia integral del regulador PID.

Ganancia Derivada KdS - Establece la ganancia derivada del regulador PID

Constante de Filtro Derivado TdT - Establece el filtro constante derivativo del controlador PID.
Ganancia de Lazo KgV. - Establece la ganancia de lazo del controlador PID.

Los ajustes anteriores se explican con mas detalle en la Seccién 3, Descripcion Funcional, Control de

RPM.

La pantalla Ajustes del Control de Gobernador de BESTCOMSPIus se ilustra en la Figura 4-51.

Ajustes Control de Velocidad

Tipa zalida Subir / Bajar Panel Frontal Controlador FID
3 Activar » Entrada Fuente PID Ganancia proporcional [KKp)
Tipo de Contacto Parémetros Banda Muerta ALGVOLT hd .00
0.00 Fuente de Consigna Ganancia integral [Ki]
Ancho de Pulso [3] Parametra Tasa Subir / Bajar [unitsds] Aste del ustiarin & 0100 IEI
0.00 EI Punto de consigna Ganancia derivada [kd)

[«]

0.00 0.000
Intervalo de Pulso [3] Subir / Bajar Taza de RPM [rpm/'s)
10

H

Consigna &nalogica Max Constante derivativa de filtro (td)
99933500 @ 0.000

(=]

tax de RPM [rpm] Ancho de Banda de RPM [rpm)
100

(=]

Consigha &nalogica Min Ganancias de bucle abierto[kg)
333993, 00 E 0100

[<]

EBanda tuerta RPk [rpm)

Figura 4-51. Ajustes Control del Gobernador
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A Tipo de Salida: Contacto o ECU.

B Tipo de Contacto: Continuo o Proporcional.

€ Ancho de Pulso: Ajustable de 0 a 99.9 s en incrementos de 0.1 s.

D Intervalo de Pulso: Ajustable de 0 a 99.9 s en incrementos de 0.1 s.

E Max en RPM: Ajustable de 0 a 4,000 rpm en incrementos de 1.

F Banda Muerta RPM: Ajustable de 0 a 100 rpm en incrementos de 1.

G Panel Frontal Arriba / Abajo: Deshabilitar o Habilitar.

H Parametros de Banda Muerta: Ajustable de 0 a 999,999 en incrementos de 0.01.

"'Valor de Parametros de Arriba / Abajo: Ajustable de 0 a 999,999 en incrementos de 0.01.
J Valor RPM Arriba / Abajo: Ajustable de 0 a 4,000 en incrementos de 1.

K Ancho de Banda RPM: Ajustable de 0 a 1,000 en incrementos de 1.

L Fuente de Entrada PID: Entrada de Tension, Entrada de Corriente, Entrada Analégica LSM 1 0 ALG IN
1-8.

M Fuente de Consigna: Ajustes de Usuario, Entrada de Tensién, Entrada de Corriente, Entrada Analégica
LSM 1, 0 ALG IN 1-8.

N Consigna: Ajustable de —999,999 a 999,999 en incrementos de 1.

O Consigna Anal6gica Max: Ajustable de —999,999 a 999,999 en incrementos de 1.

P Consigna Analégica Min: Ajustable de 999,999 a 999,999 en incrementos de 1.

Q Ganancia Proporcional Kp: Ajustable de 0 a 1,000 en incrementos de 0.001.

R Ganancia Integral Ki: Ajustable de 0 a 1,000 en incrementos de 0.001.

S Ganancia Derivada Kd: Ajustable de 0 a 1,000 en incrementos de 0.001.

T Constante de Filtro Derivado Td: Ajustable de 0 a 1 en incrementos de 0.001.

U Ganancia de Lazo Kg: Ajustable de 0 a 1,000 en incrementos de 0.001.

Transmisores Programables

Las entradas de los transmisores del IEM-2020 pueden ser adecuados para obtener el maximo de
precisién de la temperatura del refrigerante, presion de aceite u nivel de combustible.

La curva caracteristica de cada transmisor puede ser configurada hasta 11 puntos”. Cada punto puede ser
asignado a un valor de resistencia de entrada y una temperatura correspondiente (Temperatura
refrigerante), presion (presion de aceite), o porcentaje (nivel de combustible). Un ajuste® automatico de
pendiente del transmisor ordena el valor de la Resistencia de acuerdo si el transmisor requiere de
pendiente negativa o positiva. Los puntos de la curva® del transmisor son automaticamente graficados en
BESTCOMSPIlus, los cuales pueden ser impresosP.

Los puntos de la curva del transmisor configurados en el BESTCOMSPIus pueden ser salvados en el
archivoF de configuracion. Los datos de los tres transmisores son automaticamente salvados con el archivo
de configuracién del IEM-2020.

Cualquier cambio realizado en BESTCOMSPIus en los puntos del transmisor puede ser revertido a los
valores por defecto de fabricaF. Un nuevo archivo de ajustes puede ser creadoC.

La pantalla de Transmisores Programable de Temperatura de Refrigeracion de BESTCOMSPIus se ilustra
en la Figura 4-52. (Los contenidos y disposiciones para cada pantalla de transmisores programables de
BESTCOMSPIus son idénticos).
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Guardar Datos Refrig, ’Cargar Archi&;ziagcwiguracién
Pendisnte de Transmisor E F

Crear Archiva de Configuracion
Refrig.
G
O Posiive Personalizacion

© Negativa Temperatura del Refrigerante

3400

Pt. | Resistencia | Grados C
10 160

30 149

60 117 2500
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200 71

3000
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2000
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| e

300 59

Ohmios

<00 50 1500

Clo[w]o o =]e 0=

600 40

10 |ano 3z
11 |2750 0

Lt
|

1000

Mantener la tecla Shift
pulsada para arrastrar la
curva enkera, Mantener la
tecla Ctrl pulsada para
arrastrar la curva entera alo
largo de un solo eje.

300

0 a0 100 150
Grados Celsius

Imprimir Este Gréfico IE

Figura 4-52. Transmisor de Temperatura de Refrigeracion

A Puntos del Transmisor: Acepta hasta 11 puntos de resistencia.

B Pendiente del Transmisor: Positiva 0 Negativa hace que los puntos del transmisor para ser ordenados y
mostradas en consecuencia.

€ Puntos de la curva: Grafica automatica de los puntos del transmisor.

D Graficar esta curva: Impresién de la curva del transmisor.

E Grabar los datos del refrigerante: Salva el contenido del archivo de los datos del transmisor.

F Carga los datos de Fabrica: Desactiva todos los datos definidos por el usuario y vuelve a los valores
predeterminados de fabrica.

G Crea un archivo de refrigerantes: Crea un Nuevo archivo de Ajuste.

Logica Programable BESTLogicPlus

Légica Programable BESTLogicPlus es utilizada para configurar todas las funciones légicas en el IEM-
2020. Para informacion detallada del uso de BESTLogicPlus, referirse a la Seccion 5, Légica Programable
BESTLogicPlus.

Temporizadores Logicos

Referirse a la Seccion 5, Ldgica Programable BESTLogicPlus, para informacion sobre el uso de los
temporizadores logicos.

Administracion de Archivos de Configuracion

Un archivo de configuracion contiene todos los ajustes del IEM-2020 incluso la légica. Un archivo de
configuracién supone la extensién de archivo “+.bstx”. Es posible guardar la Iégica solo como un archivo
de biblioteca de logica independiente en la pantalla Logica Programable de BESTLogicPlus. Esto es util
cuando la logica similar se requiere para varios dispositivos. Un archivo de biblioteca de légica supone la
extension de archivo “+.bsIx”. Es importante observar que la configuracién y la légica pueden ser cargadas
en el dispositivo por separado o juntos, pero siempre se descargan juntos. Para obtener mas informacion
sobre la gestion de archivo de configuracion, consulte la Seccion 3, BESTCOMSPIus. Para obtener mas
informacion sobre los archivos légicos, consulte la Seccion 5, Légica Programable BESTLogicPlus.

Abrir un archivo de ajuste

Para abrir una nueva instancia de un archivo de configuracion en BESTCOMSPIus, despliegue el menu
Archivo y seleccione Abrir. La ventana de dialogo abrir aparecera. Este cuadro de didlogo le permite utilizar
las técnicas normales de Windows® para seleccionar el archivo que desea abrir. Seleccione el archivo y
abrirlo y el archivo de configuracion se han puesto en una nueva instancia en BESTCOMSPIus También
puede abrir un archivo, haciendo clic en el icono del archivo abierto en la barra de menu inferior. Cuando
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haya terminado de esta manera, se le pedird a cargar la configuracion y la légica del archivo en el
dispositivo actual. Usted puede escoger Si o No. Los ajustes de esta instancia seran sobre escritos.

Guardar el archivo de Ajustes

Seleccione Guardar o Guardar como en el comando Archivo del mend. Un cuadro de didlogo aparece que
le permite introducir un nombre de archivo y ubicacién para guardar. Seleccione el boton Guardar para
completar la accion.

Cargar un archivo de Ajustes

Para cargar un archivo de ajustes al IEM-2020, usted debera abrirlo con el BESTCOMSPIus o crearlo
usando el BESTCOMSPIus. Luego seleccione el menud de Comunicacién y seleccione Cargar Ajustes o
Légica para el Dispositivo. Si desea cargar los ajustes de funcionamiento sin légica, seleccione Cargar
Ajustes al Dispositivo. Si desea cargar la ldgica sin ajustes operativos, seleccione Cargar Ldégica al
Dispositivos. Se le pedira que introduzca la contrasefia. La contrasefia por defecto es "OEM". Si la
contrasefia es correcta, la carga comienza y se muestra una barra de progreso.

Descargar un archivo de Ajustes

Para descarga los ajustes y logica desde el IEM-2020, se debe desplegar el mend de Comunicacién y
seleccionar Configuracién de Descarga y la Légica para el Dispositivo. Si la configuracion de
BESTCOMSPIus ha cambiado, un cuadro de dialogo se abrira y le preguntara si desea guardar la
configuracion actual de los cambios. Usted puede escoger Si o No. Después de haber tomado las medidas
necesarias para guardar o no guardar la configuracion actual, se ejecuta la descarga. BESTCOMSPIus
leera todos los ajustes y logica desde el IEM-2020 y los descargara en la memoria BESTCOMSPIus.

Imprimir un archivo de Ajustes

Para ver una vista previa de la impresién, seleccione Vista preliminar en el comando Archivo del mend. Si
desea imprimir en una impresora, seleccione el icono de la impresora en la esquina superior izquierda de
la pantalla de vista previa de impresion.

Usted puede ignorar la vista previa de impresion e ir directamente a la impresion en el mena Archivo y
seleccionando Imprimir. Un cuadro de didlogo de impresion se abre con la tipica opciéon de Windows® para
configurar las propiedades de la impresora. Ejecute este comando, segln sea necesario y, a continuacion,
seleccione Imprimir.

Comparar los archivos de Ajustes

BESTCOMSPIus tiene la capacidad para comparar dos configuraciones diferentes de archivos. Para
utilizar esta funcion, seleccione el mend Herramientas y seleccione Comparar archivos de ajustes. Un
cuadro de dialogo de comparacién de archives de ajustes aparecera (Figura 4-53). Seleccione la ubicacion
del primer archivo para comparar en Fuente Izquierda y seleccione la ubicacién del segundo archivo para
comparar Fuente Derecha. Si esta comparando un archivo de configuracion ubicado en el disco duro del
su PC o de los medios de comunicacién portatiles, haga clic en el botdn de la carpeta y navegue hasta el
archivo. Si desea comparar los ajustes descargados de una unidad, haga clic en el botén Seleccionar
unidad para configurar el puerto de comunicacién. Haga clic en el botén Comparar para comparar los
archivos seleccionados.

Creacion de Comparaciin de Configuracion BESTCOMSP Lus

Fuerte de Configuracian lzquierda Fuente de Configuracian Derecha

(%) Configuracién en memaria () Configuracion en memoria

() &uchive de configuracicn en el disco %) Archivo de configuracion en el disco

() Descargar la configuracién de la unidad () Descargar la configuracién de la unidad
Fuente lzquierda dezcargar

Configuracion en memoria
Fuente Derecha dezcargar

[C:\Documents and SettingsimarkaMy Documents\BEST COMSPlus_2. 10000, 26254 Eh

[ Eomparar] [ Cermar ]

Figura 4-53. Configuracion Comparacion de Ajustes BESTCOMSPIus

Un cuadro de dialogo aparecera y los notificara si hay alguna diferencia encontrada. El cuadro de dialogo
del BESTCOMSPIus (Figura 4-54) se muetra y permite visualizar todos los ajustes (Mostrar Todos los
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Ajustes), ver solo las diferencias (Mostrar Diferencias de Ajustes), ver todos los caminos logicos (Mostrar
todos los Caminos Ldgicos), o ver solamente las diferencias de caminos l6gicos (Mostrar Diferencias de
Caminos Logicos). Seleccione Cerrar cuando finalice.

B Comparacion, de Configuracion BESTCOMSP lus

() er Toda la Configuracidn () er Todos los Caminos Logicos
(®) Ver lals) Diferencialz] de Configuracidn () Wer lafs) Diferencialz) de Caminos Légicos
C:ADocumentz and SettingstmarkatMy DocumentzhB C:ADocuments and Settingsimarkaiy DocumentshB

biasControlGroup. govBiasControlOutput TypeData =1 = biasControlG roup. govBiasControlOutput TypelData = 0

biazControlGroup. govBiasControldutput Typel ata = 1

bigsCaontralGroup. govBiasContralOutputTypeliata = 0

1300 parametros comparados

Se han encontrado 1 diferencialg].
) ) Cerrar

4 caminos |ogicos comparados

Se han encontrado 0 diferencialz) de caminos lagicos.

Figura 4-54. Comparacién de Ajustes de BESTCOMSPIlus

Actualizando el Firmware del IEM-2020 y M6dulos de Expansién

NOTA

La ultima version del software de BESTCOMSPIus puede descargarse del sitio
web de la Basler Electric e instalada antes de realizar una actualizacién de
firmware. Actualizando el Firmware en IEM-2020 y Médulos de Expansion

Un paquete contiene el firmware del dispositivo y un modulo de lengua. El firmware embebido es un
programa operativo que controla las acciones del IEM-2020. El IEM-2020 almacena el firmware en una
memoria no volatil flash que puede ser reprogramada a través del Puerto de comunicacion. No es
necesario remplazar la EPROM cuando se actualice el firmware en ninguna de las versiones.

Futuras mejoras del IEM-2020 pueden ser por actualizaciones de firmware. Debido a que se han cargado
la configuracion por defecto cuando IEM-2020 se actualiza el firmware, la configuracién se guarda en un
archivo antes de actualizar el firmware.

El idioma del panel frontal LCD se puede cambiar mediante la subida de un médulo de idioma en el IEM-
2020. El IEM-2020 almacena el médulo de idioma en la memoria flash no volatil, el médulo de la lengua
contiene todas las traducciones de idiomas para el IEM-2020. El médulo de lenguaje pueden ser
reprogramados a través del puerto de comunicaciones. En general, toda vez que una actualizacion del
firmware se hace para el IEM-2020, el médulo de lengua debe ser cargado también.

El IEM-2020 puede utilizarse en conjuncion con varios médulos de expansion que permitan ampliar la
capacidad de IEM-2020. El IEM-2020 médulos de expansion incluye LSM-2020, CEM-2020, y AEM-2020.
Al actualizar el firmware de cualquier componente de este sistema, el firmware en todos los componentes
del sistema debe ser mejorado para garantizar la compatibilidad de las comunicaciones entre los distintos
componentes.

ADVERTENCIA
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El orden en que se actualizan los componentes es critico. Suponiendo un
sistema IEM-2020 y modulos de expansién estd en un estado donde el IEM-
2020 se estd comunicando con todos los médulos del sistema de expansién,
los médulos de ampliacién se deben actualizar antes de que el IEM-2020. Esto
es requerido porque el IEM-2020 debe poder comunicarse con los médulos de
expansion antes que el IEM-2020 pueda enviar el firmware. Si el IEM-2020
fuera actualizado primero, y el nuevo firmware incluyera un cambio en el
protocolo de comunicacion del IEM-2020 con los modulos de expansion, es
posible que los mddulos de expansion no se puedan comunicar mas con el IEM-
2020 actualizado. Sin comunicacion entre el IEM-2020 y los médulos de
expansion, la actualizacion de los modulos de expansion no es posible.

NOTA

Si la alimentacion es perdida o la comunicacion es interrumpida durante la
transferencia del archivo al IEM-2020, el IEM-2020 dejara de funcionar y no se
recuperara automaticamente. Si esto ocurre o si la HMI del panel frontal se
pondréa blanca y todos los LEDs parpadearan a una tasa de 2 segundos, el IEM-
2020 no tendra un firmware valido instalado y el firmware deber& ser cargado
nuevamente. Para lograr esto, ciclar la alimentacion al IEM-2020 y activar el
enchufado en BESTCOMSPIus. Seleccionar Cargar Archivos Dispositivo desde
el menl desplegable de Comunicacion y proceder normalmente.

Actualizar Firmware en los Médulos de Expansion

El siguiente procedimiento se utiliza para actualizar el firmware en el médulo de expansion IEM-2020. Esto
debe ser completado antes de la actualizacion de firmware en el IEM-2020. Si no hay médulos de
expansion presentes, proceder a la Actualizacién del Firmware en el IEM-2020.

1.

Coloque el IEM-2020 en el modo APAGADO. Esto puede lograrse haciendo clic en el botén de
apagado en la pantalla de control dentro del Explorador de medicion o presionando el botdn de
apagado del panel frontal en el IEM-2020.

Habilite los madulos de expansion presentes en el sistema. Si éstos no han sido habilitados, habilite
los médulos de expansién en la pantalla AJUSTES->PARAM SISTEMA->CONFIG MODULOS
REMOTOS.

Compruebe que el IEM-2020 y todos los mdédulos de expansion asociados se estén comunicando.
Esto se puede verificar mediante el examen del estado de la pre-alarma usando el Explorador de
Medicion en BESTCOMSPIus o desde el panel frontal navegando a MEDICION->ESTADO-
ALARMAS->PRE-ALARMAS. No debe haber ninguna pre-alarmas de Pérdida de Comunicacion en el
estado de las pre-alarmas cuando las comunicaciones estan funcionando correctamente.

Conéctese al IEM-2020 a través del puerto USB si no esta conectado. Las actualizaciones de firmware
no se puede lograr a través del puerto Ethernet, con la excepcion del LSM-2020.

Seleccione Cargar Archivos del Dispositivo desde el menu desplegable de Comunicacion.
Se le preguntara para guardar los ajustes actuales. Seleccione Si o No.

Cuando la pantalla del Cargador del Paquete de Software del Dispositivo Basler Electric (Figura 4-55)
aparece, presione en el botdn Abrir para buscar el paquete del dispositivo que ha recibido de Basler
Electric. Los Archivos de Paquete junto con los Detalles del Archivo se listan. Colocar un verificador
en las casillas de los archivos individuales que desee cargar.

4-62 IEM-2020 Software BESTCOMSPIlus® 9441072990 Rev C



Cargador, del Paguete de Software del Dispositivo Basler Electric

Mombre del archivo del paguete
Abrir... |\\h\esewer\basler\Englneerlng\F'SE\PTEF\IEM-ZUZU\Fro|ect OutputssFackageshiem2020-pack age-1.01.02 El|
Estada
Archivos del paguete Detalles del archivo
L5M Rev. 1 Fimware = CEM Firmnweare
I CEM Firmware Mombre: contact0-canbust odule. shy
[#] BEM flrmware tipa: Firrware
IEM Firmusars Wersio: 1.01.03
IEM-2020 Language Module Fecha de Fabricacion: 201 2-03-29
Cédigo de Articulo: 9421001013

Figura 4-55. Cargador de Paquete del Dispositivo Basler Electric

8. Presione el botén Cargar y una pantalla de Proceder con la Carga del Dispositivo aparecera.
Seleccione Si o No.

9. Después de seleccionar Si, la pantalla de Seleccién IEM-2020 aparecera. Seleccione el puerto de
comunicacién para empezar a cargar. La actualizacion del firmware sélo es posible a nivel local a
través del puerto USB. Consulte la Figura 4-56.

IEM-2020 Seleccion

LISE mediante BS232 Serie ‘

Seleccionar ‘

Puerto COM

©uee

[ Cerrar ]

Figura 4-56. Seleccion IEM-2020

10. La pantalla de Procesando, Por Favor Espere... muestra como archivo(s) que son cargados. Ver
Figura 4-57.

Procesando, Esperar Por, Favor...

Conexidn al dispositivo

{Esperar Por Favar...)

Figura 4-57. Procesando, Por Favor Espere...

11. Después de que archivo(s) se han cargado, haga clic en el botén Cerrar en la pantalla del Cargador
de Paquete del Dispositivo Basler Electric y desconecte la comunicacion al IEM-2020.

Actualizacion del Firmware en el IEM-2020
Dos escenarios son presentados: (A) Actualizar el firmware del IEM-2020 y descargar el archivo de ajustes
creado con una version mas temprana de firmware, y (B) Guarde el archivo de ajuste del IEM-2020
actualice el firmware, y entonces cargue el archivo de ajustes de vuelta en el IEM-2020.
A. Actualizar el firmware del IEM-2020 y descargar el archivo de ajustes creado con una version mas
temprana de firmware.
1. Actualizar el firmware del IEM-2020 y modulo de idioma.

a. Conecte el IEM-2020 con BESTCOMSPIus. Verifiqgue que la Version de la Aplicacién en
la pantalla AJUSTES GENERALES-> INFO VERSION ->IEM-2020
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f.

Seleccione Cargar Archivos de Dispositivo del mena desplegable Comunicaciéon. NO
necesita estar conectado al IEM-2020 en este momento. Guarde los ajustes cuando se le
pida, silo desea.

Abra el archivo de paquete de dispositivo (##**IEM-2020-#*=**_xxyyzz.bef, donde s
puede ser texto descriptivo adicional de longitud variable, y xx.yy.zz es el numero de
version del archivo de paquete de dispositivo)

Tilde los casilleros para Firmware IEM-2020 y Modulo de Idioma IEM-2020. Note que el
numero de version del firmware del IEM-2020; esta es la version que sera usada para
establecer la Version de Aplicacion en el archivo de ajustes en el paso siguiente. Este no
es la misma versién del archivo de paquete que esta contenido en los campos xx.yy.zz en
el nombre del archivo de paquete.

Haga clic en el boton Cargar y siga las instrucciones que aparece para comenzar el
proceso de actualizacion.

Luego que la carga esta completa, desconecte la comunicacion del IEM-2020.

2. Cargar los nuevos archivos de ajustes al IEM-2020.

a.

b
c.
d

Cierre todos los archives de ajustes.
Desde el menu desplegable Archivo, seleccione Nuevo, IEM-2020.
Conectese al IEM-2020.

Una vez que todos los ajustes se han leido desde el IEM-2020, abrir el nuevo archivo de
ajustes seleccionando el archivo con Archivo, Abrir Archivo en el mena del
BESTCOMPSPIus.

Cuando el BESTCOMSPIus le consulte si se desea cargar los ajustes y légica al
dispositivo seleccione Si.

Si se reciben fallas errores de carga e indicaciones de que la légica es incompatible con
la versién de firmware, verifique que el nimero de estilo del IEM-2020 en el archivo
guardado coincide con el del IEM-2020 al cual se le va a cargar el archivo. El nimero de
estilo en el archivo de ajustes se encuentra en AJUSTES GENERALES->NUMERO DE
ESTILOS en BESTCOMESPIus.

Si el numero de estilo del archivo de ajustes no coincide con el del IEM-2020 al cual va a
ser cargado, desconéctese del IEM-2020, luego modifique el nimero de estilo en el
archivo de ajustes. Luego repetir los pasos en las secciones titulada Modificar la légica
Programable en el archivo de ajustes deseado para ser compatible con la Version de la
Aplicacion del IEM-2020 y Cargar el Nuevo Archivo de Ajustes en el IEM-2020.

Si el archivo de configuraciéon se ha guardado con una version anterior de
firmware, el BESTCOMSPIus automaticamente realizara una conversion de
archivo de configuracion para hacer que el archivo de configuracién sea
compatible con el nuevo firmware.

NOTA
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Explorador de Mediciones

El explorador de Mediciones es una herramienta conveniente con el BESTCOMSPIlus usada para navegar

a través de las siguientes pantallas de medicién del programa accesorio del IEM-2020.

e Motor
e Estadisticas de Funcionamiento
e Estado
e Entradas

o0 Entradas por Contacto
Entradas Analégicas Locales
Entradas Remotas LSM
Entradas de Contacto Remotas
Entradas Analdgicas Remotas
Entradas RTD Remotas
Entradas Termopar Remotas

OO0OO0OO0O0OO0O0

0 Relés de Control Légicos
e Salidas
0 Salidas por Contacto
o0 Elementos Configurables
0 Salidas de Contacto Remotas
0 Salidas Analégicas Remotas
e Proteccion Configurable
e Alarmas
e Registro de los Eventos
e ECU J1939
o Datos de la ECU
Configuracion del Motor
DTC Activo
DTC Previamente Activo

[eleolye]

e MTU

Alarmas MTU

Cddigo de Falla MTU
Estado MTU

Estado del Motor MTU

Oo0o0oO0o

e Indice
e Control
e Reloj de Tiempo Real

Valores Entradas Analdgicos Remotos

El Explorador de Medicidn tiene una propiedad de “acoplamiento” que le permite al usuario acomodar y
acoplar pantallas de medicién. Un cuadro azul transparente representa la pantalla que esta siendo movida,
siete botones de flechas, y un botdn de partitura aparecen cuando se sostiene el botén izquierdo del mouse
en la partitura de medicion y se lo arrastra. Ver la Figura 4-58. La Tabla 4-5 explica los llamados en la

Figura 4-58.
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E Archivo  Comunmicacidn  Herramientas Venkanas  Awuda - @ X
|Var - ‘ [ abriv archivo e_ Conectar | g’j Previsualizacidn de Medicidn D Expartacion de Medicidén | [ |Opcianes - ‘ Enviar Parametros |
Explorador de Medicidn 1 x Datas de la ECL ]/ Canfiguracian del Matar }/DTC Activo )/Alarma = ]/ Cédigas de fallo MTU ]/Estadn MTU } s %
= [EM-20z0 ~

- Motar A

-~ Estadisticas de Funcionarmie

£ Entradas

- Salidas

Proteccidn configuracidn Alarmas MTL

- Blarmas . . . ) .

- Registro de los Eventos l Temperatura Elevada del Aire de Carga l Baja Presidn de Aceite

£-ECU 11939 ‘@ Temperatura Elevada del Aceite W Sohrevelocidad

£ MTU ‘0 Temperatura Elevada del Refrigerants Zojo Combinaco

___Ic':'jr‘;ful D Nivel Bajo de Refigerants del Intercambiador Térmnice, e alimentacion alta de la ECU —

- Reloj de Tiempo Real ‘D Presitn Baja de Alimentacion de Combustible ﬂ

< | &
Explorador de Configura... J >
= [EM-20z0 -~

[=- Ajustes generales
-Inkerfaz del Panel Fi
- Mirmera de Estila
Info dispositiva
E--Cunﬁguracién dela
: Ajuste del Reloj

[#- Comunicaciones

l.]g Informacian sobre la Configuracion ]

‘W Alirmentacian en tensian alta ‘W@ Presion alta ¢
9 Velocidad de motor demasiado baja
@ Tension de alimentacion baja de la ECU

) Temperatura alta de escape A

g === atura alta de escape B
-:'; It~ A cormbnctinla

W Presion afta ¢
W Ternp alta he
] Temp alta bc

‘W Ternp alta be

{0 Taram amhia ¥

IEM-2020,MTL. Alarmas MTU

7% FUERA DE LINEA

Figura 4-58. Medicion, Opciones de Acoplamiento

Tabla 4-5. Explicacion de Llamados en la Figura 4-58

Llamado Simbolo Explicacion
Sosteniendo el botdn izquierdo del mouse en una partitura de medicion y
arrastrandola a uno de los cuatro cuadros lo posicionara dentro de la
A ventana seleccionada en la ubicacién seleccionada. Para posicionar la

partitura de medicién como una partitura dentro de la ventana seleccionada,
suéltela debajo de la partitura en el centro de los botones de flecha.

Sosteniendo el botdn izquierdo del mouse en una partitura de medicion y
arrastrandola a esta flecha el cuadro se posicionara al tope de la ventana.
Haga click en la chinche # para acoplarla al tope de la barra. Para mostrar
una pantalla que esta acoplada, simplemente use el mouse para llevar el
puntero sobre la partitura en el topo de la barra.

Sosteniendo el botdn izquierdo del mouse en una partitura de medicion y
arrastrandola a esta flecha el cuadro se posicionara al lado de la ventana.
Haga click en la chinche * para acoplarla al lado de la barra. Para mostrar
una pantalla que estd acoplada, simplemente use el mouse para llevar el
puntero sobre la partitura en el lado de la barra.

Sosteniendo el botdn izquierdo del mouse en una partitura de medicién y
arrastrandola a esta flecha el cuadro se posicionara a debajo de la ventana.
Haga click en la chinche % para acoplarla debajo de la barra. Para mostrar
una pantalla que estd acoplada, simplemente use el mouse para llevar el

puntero sobre la partitura debajo de la barra.
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Llamado Simbolo Explicacion

Sosteniendo el botén izquierdo del mouse en una partitura de medicion y
arrastrandola a cualquier lugar que no sea un cuadro de flecha se
posicionara como una pantalla de medicién flotante. Esta pantalla de

E o . .
medicion flotante puede ser cerrada luego haciendo click en la E en la
esquina superior izquierda. Puede tambien ser arrastrada a un de los
cuadros de flechas usados para acoplar.

Motor

Esta pantalla brinda informacion y mediciones de los componentes del motor. Referirse a la Figura 4-59.

tatar

Presidn del Aceite

Temp. del Refrigerante

Tension de la Bateria

Welocidad

Nivel del Combustible

Mivel de Refrigerante de la ECL

Tiempo completo de marcha del motar en horas
Tiempo completa de marcha del motor en minutos
Haras Hasta el Mantenimiento

Consigna BPM Operativas

Fararmetro Operativo de Consigna

Mivel Fluido DEF del Tanque 1

Mivel Fluido DEF del Tanque 2

Figura 4-59. Medicion, Motor

Estadisticas de Funcionamiento

Esta pantalla proporciona Estadisticas de Funcionamiento Cumulado, Estadisticas de Funcionamiento de
Sesién y Datos de Puesta en Servicio. Observe la Figura 4-60.

La pre-alarma de Horas hasta el Mantenimiento se configura en la pantalla de pre-alarmas en el Explorador
de Configuracion. El campo Horas hasta el Mantenimiento se mostrara "APAGADQO" cuando el intervalo
de mantenimiento de pre-alarma esta desactivado. Al hacer clic en Resetear Intervalo de Mantenimiento
se restablecen las Horas hasta el Mantenimiento al valor establecido para el Intervalo de Mantenimiento
de Pre-alarma en la pantalla de Pre-alarmas en el Explorador de Configuracion.

Para cambiar la fecha de puesta en marcha, haga clic en Editar Fecha de Puesta en Marcha IEM. Aparece
el cuadro de didlogo Fecha de Puesta en Marcha IEM. Introduzca la nueva fecha de puesta en marcha y
haga clic en Cargar Fecha al Dispositivo. Haga clic en Cerrar. Tenga en cuenta que el campo Fecha de
Puesta en Marcha en la pantalla BESTCOMSPIus se actualiza después de hacer click en el boton Cerrar.

Estadisticas de Funcionamiento Curnulado Estadisticas de Funcionamiento de la Sesidn
—MM—dd
Edicidn de las E stadisticas de vy Dotz
Funcionamiento Curmulado
o M de A Horas Minutos
HMETD CE AITanQques m Tiermpo de Funcionamiento Total del Motar
OFF Haoras Hasta el Mantenimienta P
l Resetear Intervala de Mantenimienta Fecha de Puesta en Servicio
; EAUNR UV Focha de Fuasta en Servicio
Horas Minutos
Tiempo de Funcionamiento Total del Motar I Editar Fecha Comisianamiento [EM

Figura 4-60. Medicion, Estadisticas de Funcionamiento

9441072990 Rev C IEM-2020 Software BESTCOMSPIlus® 4-67



Estado

Esta pantalla indica el estado de modos e interruptores. El estado es VERDADERO cuando el LED
correspondiente esta en rojo. Referirse a la Figura 4-61.

Estado
AutoArrangue Reseteo activado
Friorizacion Battle hakilitaca Silenciar Alarma
Mivel Bajo del Refrigerante Prueba de Lamparas Activa
Fallo cargador bateria Solicitacian Ralenti

Deteccion Fuga de Combustible

batar en marcha

Temporizador de Enfriarmienta Activo

hodo Enfriamiento Apagado

Enfriamiento Solicitado desde Logica
Enfriamiento w Parada Solicitada desde Logica
Retardo de arrangue extarno

Derivacion de retardo de arrangue

kodulo ES Conectado

LSk Conectado
CEM Conectado
AEM Conectado

Figura 4-61. Medicion, Estado

Entradas

Entradas de Contacto

Esta pantalla indica el estado de las entradas de contactos, alarmas de entradas de contacto, y prealarmas
de entradas de contacto. El estado es VERDADERO cuando el LED correspondiente esta en rojo. Referirse
a la Figura 4-62.

Estado Alarmas Frealarmas
INFUT_1 INFUT_1 IMPLUT_1
INFUT_2 INFUT_2 INFUT_2
INFUT_3 INFUT_3 INPUT_3
INPUT_4 INFUT_4 INPLUT_4
INFUT_R INFUT_R INFUT_5
INPUT_B INFPUT_E INPUT_B
INFUT_? INFUT_? INPUT_?
INFUT_8 INFUT_8 INFUT_8
INFUT_9 INFUT_9 INFUT_9
INFUT_10 INFUT_10 INFUT_10
INFUT_11 IMNPUT_11 IMPUT_11
INFUT_12 INFUT_12 INFUT_12
INFUT_13 INFUT_13 IMFLUT_13
INFUT_14 INFUT_14 INFUT_14
INFUT_15 INFUT_15 INFUT_15
INPUT_16 INFUT_18 INPUT_16

Figura 4-62. Medicion, Estado, Entradas de Contacto
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Entradas Analdgicas Locales

Esta pantalla indica el valor, estado, pre-alarmas y alarmas de las entradas analdgicas locales. Vea la
Figura 4-63.

ALGYOLT

m ALGSOLT Estado FPrealarmas Alarmas
Fuera de gama Fuera de gama Fuera de gama
Inferiar a1 Interior a1 Inferior a1
Superior a1 Superior a Supetiora
Inferiora 2 Inferiara 2 Inferiora 2
Superiar a 2 Superiara Superiara 2

ALG CUR

m ALG CUR Estado Prealarmas Alarmas
Fuera de gama Fuera de gama Fuera de gama
Inferiara i Inferiara 1 Inferioral
Superior a1 Superiara 1 Superioral
Inferior a 2 Inferiora 2 Interiora 2
Superior a 2 Superiora 2 Superiora 2

Figura 4-63. Medicion, Entradas, Entradas Analdgicas Locales

Entradas del LSM Remoto

Cuando un LSM-2020 (Md6dulo de Reparto de Carga) opcional esta conectado, el valor de la entrada
analdgica es mostrado en esta pantalla. La tensidn es mostrada cuando la entrada esta configurada para
tension y corriente es mostrada cuando la entrada esta configurada para corriente. Referirse a la Figura
4-64.

Entradas analdgicas ajustadas Entradas analdgicas sin ajustar
—999, 999. 00 ESNEEENM] 0. 000 ¥ Entrada de tensitn
Entrada de corriente

Figura 4-64. Medicion, Entradas, Entradas del LSM Remoto

Entradas de Contacto Remotas

Cuando un CEM-2020 (Médulo de Expansién de Contacto) remoto esta conectado, el estado de la entrada
de contacto remoto, alarmas de entrada de contacto remoto, y prealarmas de entradas de contacto son
mostradas en esta pantalla. El estado es VERDADERO cuando el LED correspondiente esta en rojo.
Referirse a la Figura 4-65.

Estado Alarmas Frealarmas
INPUT_17 INFUT_17 INPUT_17
INFUT_18 INFUT_18 INFUT_18
INFUT_19 INFUT_19 INFLUT_19
INFUT_20 INFUT_20 INFUT_20
INPUT_21 INPUT_21 IMPLUT_21
INFUT_22 INFUT_22 INPUT_22
INFUT_23 INFUT_23 INFUT_23
INFUT_24 INFUT_24 INPLT_24
INFUT_25 INFUT_25 INFUT_25
INPUT_26 INFUT_26 INPUT_26

Figura 4-65. Medicion, Entradas, Entradas Contactos Remotas
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Entradas Analdgicas Remotas

Cuando un AEM-2020 (Médulo de Expansién Analdgico) opcional esta conectado, el estado de la entrada
analégica remota, alarmas de entrada analdgica remota, y prealarmas de entrada analégica remota son
mostradas en esta pantalla. El estado es VERDADERO cuando el LED correspondiente esta en rojo.
Referirse a la Figura 4-66. La Entrada Analdgica Remota #1 es mostrada.

ALGIN T
30, 000.00 EFATYNE Estado Frealarmas Alarmas
Fuera de gama Fuera de gama Fuera de gama
Inferior a1 Inferior a1 Inferior a1
Superioral Superioral Superiora 1
Inferiora 2 Inferiora 2 Inferiora 2
Superiora 2 Superiora 2 Superiora 2

TV N Vi VA VAV VA VA VAV VA VN

Figura 4-66. Medicion, Entradas, Entradas Analogicas Remotas

Entradas RTD Remotas

Cuando un AEM-2020 (Mdédulo de Expansién Analdgico) opcional esta conectado, el estado de la entrada
RTD remota, alarmas de entrada RTD remota, y prealarmas de entrada RTD remota son mostradas en
esta pantalla. El estado es VERDADERO cuando el LED correspondiente esta en rojo. Referirse a la Figura
4-67. La Entrada RTD Remota #1 es mostrada.

BTN

“ BTD M 1 Estado Frealarmas Alarmas
Fuera de gama Fuera de gama Fuera de gama
Inferiara 1 Inferiar a1 Inferiar a1
Supetrior a1 Supetior a1 Supetior a1
Inferiora 2 Inferiora 2 Inferiora 2
Superiora 2 Superiora 2 Superiora 2

Y VANV NV VA VA VA VAV VAV VA VA VN

Figura 4-67. Medicion, Entradas, Entradas RTD Remotas

Entradas Termopar Remotas

Cuando un AEM-2020 (Médulo de Expansion Analédgico) opcional esta conectado, el estado de la entradas
termopar remota, alarmas de entrada termopar remota, y prealarmas de entrada termopar remota son
mostradas en esta pantalla. El estado es VERDADERO cuando el LED correspondiente esta en rojo.
Referirse a la Figura 4-68. La Entrada Termopar Remota #1 es mostrada.

THRR CPL 1

“ THERM CPL 1 Estado Frealarmas Alarmas
Inferioral Interioral Interiora i
Superiora 1 Superiora 1 Superiora 1
Inferiora 2 Inferiora 2 Inferiora 2
Superiara 2 Superiara 2 Superiara 2

VA N VA VA VA VA VA VANV VAV VA VN

Figura 4-68. Medicion, Entradas, Entradas Termopar Remotas
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Valores de Entradas Analdégicos Remotos

Cuando un AEM-2020 (Modulo de Expansion Analdgico) opcional esta conectado, el valor de las entradas
escaladas, entradas analdgicas crudas, entrada de temperaturas de las RTD, entradas RTD crudas,
entradas de temperatura de termopar y entradas crudas de termopar son mostradas en esta pantalla.

Para cada entrada analdgica, el valor crudo de entrada medido se muestra junto con el valor medido de

entradas escaladas. Esto es (til para comprobar si el AEM-2020 esta viendo un valor crudo valido de

entrada (es decir, la entrada de tension pura de 0 a 10 V o corriente de entrada de 4 a 20 mA). El valor de
escalada es la entrada pura en escalada hasta el rango especificado por el Parametro Minimo y los
Parametros de valor Maximo en el Ajuste de Entradas Analdgicas Remotas. Refiérase a la Figura 4-69.

Entradas analdgicas ajustadas Entradas analdgicas sin ajustar
ALGIMN1 ALGIMN1
ALGIN 2 ALGIN 2
ALGIN 3 ALGIN 3
ALGIN 4 ALGIN 4
ALGING ALGING
ALGIN B ALGIN B
ALGIN Y ALGIN Y
ALGIN 8 ALGIN 8

Temperatura Entradas RTD Entradas RTD sin ajustar
ETD N1 ETD N1
RETDIMN 2 RETDIMN 2
FTDIM 3 FTDIM 3
FTDIM 4 FTDIM 4
FTDIMN G FTDIMN G
RETDIMN B RETDIMN B
RTDIMN 7 RTDIMN 7
FTDIMN & FTDIMN &

Temperatura Entradas termopar Entradas termopar sin ajustar
THEM CPL 1 THEM CPL 1
THRM CPL 2 THRM CPL 2

Figura 4-69. Medicion, Entradas, Valores Analégicos de Entrada Remotos

El boton Calibrar en la pantalla Valores Analégicos de Entrada Remotos abre la pantalla de Calibracién
Temperatura Entrada Analégica mostrada en la Figura 4-70. Esta pantalla es usada para calibrar las
entradas RTD de la 1 ala 8 y entradas termopar 1y 2.
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Figura 4-70. Calibracion Temperatura Entrada Analdgica

Relés de Logica de Control

Calibracion Temperatura Entrada analdgica

&

o O O O =

|

Entrada RTD #1 (F)
150.00

Entrada RTD #2 (F)

160.00

Entrada RTD #3 (F)

Entrada RTD #4 (F)

Entrada RTD #5 (F)

Entrada RTD #6 (F)

Entrada BRTD #7 (F)

Entrada RTD #3 (F)

Entradatermopar #1 (F)

Entrada termopar #2 (F)

3

Cargar D atos en el Dispositiva

Cerrar

Esta pantalla indica el estado de relés de Logica de Control. El estado es VERDADERO cuando el LED

correspondiente esta en verde. Refiérase a la Figura 4-71.

Estado Relées Lagica Contral

Reles Logica Cantral 1
Relés Logica Contral 2
Relés Logica Contral 3
Reles Laogica Cantral 4
Reles Logica Cantral 5
Relés Logica Contral &
Relés Lagica Contral 7
Feles Logica Contral 8
Reles Logica Cantral 4
Relés Logica Contral 10
Relés Logica Contral 11
Reles Logica Cantral 12
Reles Logica Cantral 13
Relés Logica Contral 14
Relés Logica Contral 15
Reles Logica Cantral 16

Figura 4-71. Medicién, Salidas, Relés de Logica de Control
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Salidas

Salidas de Contacto

Esta pantalla indica el estado de las salidas de contactos. El estado es VERDADERO cuando el LED
correspondiente esta en verde. Referirse a la Figura 4-72.

Estado

¥ OUTRUT 1

& OUTRUT_2
OUTFUT_3
OUTRUT_4
OUTRUT_&
OUTRUT_&
OUTFUT_?
OUTFUT_&
OUTFUT_A
QUTRUT_10
OUTRUT_11
OUTFUT_12
Salida de arrangue

Salida de prearrangue

Salida de funcionamiento

Figura 4-72. Medicién, Salidas, Salidas de Contacto

Elementos Configurables

Esta pantalla indica el estado de elementos configurables. También indica alarmas y prealarmas de
elementos configurables. El estado es VERDADERO cuando el LED correspondiente esta en verde.
Referirse a la Figura 4-73.

Estado

CONFIG ELEMENT 1
COMNFIG ELEMENT 2
COMNFIG ELEMENT 3
COMNFIG ELEMENT 4
COMNFIG ELEMEMNT &
CONFIG ELEMEMNT B
COMNFIG ELEMENT 7
COMNFIG ELEMENT &

Alarmas

COMNFIG ELEMEMT 1
COMNFIG ELEMENT 2
COMNFIG ELEMENT 3
COMNFIG ELEMENT 4
COMNFIG ELEMEMNT 5
COMFIG ELEMEMNT B
COMNFIG ELEMENT 7
COMNFIG ELEMENT 8

Frealarmas

COMNFIG ELEMEMNT 1
COMNFIG ELEMENT 2
COMNFIG ELEMENT 3
COMNFIG ELEMENT 4
COMFIG ELEMEMNT 5
COMFIG ELEMEMNT &
COMFIG ELEMENT 7
COMNFIG ELEMENT 8

Figura 4-73. Medicion, Salidas, Elementos Configurables
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Salidas de Contacto Remotas

Cuando un CEM-2020 (M6dulo de Expansion de Contacto) remoto esta conectado, el estado de la salida
de contacto remota es mostrada en esta pantalla. El estado es VERDADERO cuando el LED
correspondiente esta en verde. Referirse a la Figura 4-74.

Estado

OUTPUT_13
OUTEUT_14
OUTFUT_15
OUTRUT_16
OUTRUT_17
OUTRUT_18
OUTEUT_19
OUTRUT_20
OUTRLT_21
OUTPUT_22
OUTPUT_23
OUTEUT_24
OUTRUT_Z58
OUTRUT_Z6
OUTPUT_27
OUTRUT_28
OUTRFUT_29
OUTRUT_30
OUTPLUT_31
OUTPUT_32
OUTEUT_33
OUTRUT_34
OUTRUT_35
OUTRLUT_36

Figura 4-74. Medicion, Salidas, Salida de Contacto Remota

Salidas Analogicas Remotas

Cuando un AEM-2020 (M6dulo de Expansion Analdgico) remoto opcional esta conectado, el estado de la
salida analdgica remota, valores de salida analégicos escalados, valores de salida analégicos crudos son
mostrados en esta pantalla. El estado es VERDADERO cuando el LED correspondiente est4 en rojo.
Referirse a la Figura 4-75.

Estado Fuera de gama Frealarmas Fuera de gama Alarmas Fuera de gama

Fresidn del Aceite
Presian del Aceite
Fresion del Aceite
Presion del Aceite

Salidas analdgicas ajustadas

Fresidn del Aceite
Fresian del Aceite
Fresion del Aceite
Presion del Aceite

Fresitn del Aceite
Fresian del Aceite
Fresian del Aceite
Presian del Aceite

Salidas analdgicas sin ajustar

Fresidn del Aceite
Fresian del Aceite
Fresion del Aceite
Presion del Aceite

Fresidn del Aceite
Fresian del Aceite
Fresion del Aceite
Presion del Aceite

Figura 4-75. Medicion, Salidas, Salida Analdgicas Remotas
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Proteccién Configurable

Esta pantalla indica el estado de la proteccion configurable. También indica las Alarmas y Prealarmas de
la proteccion configurable. El estado es VERDADERO cuando el LED correspondiente esta en rojo.
Referirse a la Figura 4-76.

CORFPROT 1
Estado Prealarmas Alarmas
Inferior a1 Inferior a1 Inferior a1
Superioral Superioral Superior a1
Inferior a 2 Inferior a 2 Inferior a 2
Superiora 2 Superiora 2 Superiora 2

Figura 4-76. Medicion, Proteccion Configurable

Alarmas

Esta pantalla indica el estado de Alarmas, Pre-alarmas, y Falla de Transmisor. El estado es VERDADERO
cuando el LED correspondiente esta en rojo. Alarmas y pre-alarmas son restablecidas cuando el IEM-2020
esta puesto e modo Off. Referirse a la Figura 4-77.

Alarmas Frealarmas kiadulo de reparto de carga
Baja Presion de Aceite Baja Presion de Aceite Litnite Minimo RPM Fallo cormunicaciones LS
Temp. Alta del Refrigerants Termp. Alta del Refrigerants Lirnite Maximo RPM LSM duplicado
Sobrevelocidad Temperatura Baja del Refrigerante Fiegeneracidn del DPF Reguerida
Estado de Cwvercrank Mivel Alto de Combustible Fegeneracian del DPF Deshahilitada Modulo de extencion de contactos
Mivel Bajo de Combustible Mivel Bajo de Combustible Altatemperatura de Escape
Farada emergencial Sohretension de |2 Bateria Mivel de Hollin DFF Alto el = e, @2l CEl

CEM duplicado

Falla de Transmisor Global Tensidn de Bateria Baja Mivel de Hollin DPF Moderadamente Alta o i
Farada ECU Bateria Debil Mivel de Hollin DFF Severamente Alto Incompatibilidad equipo CEM
Férdida de Comunicacian con la ECL Mantenimienta Necesario Fluico DEF Bajo
MNivel Bajo del Refrigerante Férdida de Comunicacian con la ECU Fluido DEF Wacio Modulo de expansian analdgica (AEM)
Fallo cargador baterz Codigo de Diagndstico de Averia Motaor Limitaco por DEF Falla com AEM
Deteccion Fuga de Combustible Mivel Bajo del Refrigerante Estimulo DEF Fre-Sewvero Duplicar médula AEM
Fallo cargadar bataria Estimulo DEF Severo
Fallo de Transmisor Deteccitn Fuga de Combustible lgnorar Estirnulo DEF

Fuga defiltro de combustible 1
Fuga defiltro de cormbustible 2
Fallo suma cle contral

Presion del Aceite
Temp. del Refrigerante
Mivel del Combustible
Welocidad

Figura 4-77. Medicion, Alarmas

Registro de Eventos

El registrador de eventos provee una grabacion historica de ocurrencia de eventos detectados por el IEM-
2020. Esta es guardada en memoria no volatil asi que no sera afectado si la energia es removida. Trece
grabaciones de eventos son retenidas y cada grabacion contiene una estampa de tiempo de la primera y
Ultima ocurrencia, y el nimero de ocurrencias de cada evento. Ademas, cada grabacion contiene detalles
de tiempo, fechas y horas motor para las 30 ocurrencias de eventos mas recientes. El nimero de
ocurrencias deja de incrementarse a 99. Si un evento ocurre el cual es de un tipo que difiere de aquellos
en las 30 grabaciones en memoria, la grabacién que tiene la “Gltima” ocurrencia de evento mas vieja es
removida del registro, y la nueva categoria toma su lugar. Dado que 30 grabaciones de eventos con hasta
99 ocurrencias cada una pueden ser retenidas en memoria, una historia de cerca de 3000 eventos
especificos puede ser retenida en el IEM-2020. Informacién detallada de la ocurrencia es retenida para las
30 ocurrencias més recientes de cada grabacion de eventos, y hay 30 grabaciones de eventos; asi los
detalles de tiempo, fecha y horas motor de hasta 900 ocurrencias de eventos es retenida en el registro de
eventos.

El usuario puede descargar los datos del registro de eventos en BESTCOMSPIus para visualizacion, y
entonces salvar los registros de eventos como archivos. El botén Opciones es usado para guardar registro
de eventos entero como un archivo, o para guardarlo como una lista al portapapeles de la computadora
haciendo disponible su insercién en otro software de aplicacion. Es posible copiar una porcion del registro
al portapapeles de la computadora seleccionando la porcién deseada con el Mouse y usando la propiedad
Opciones-> Copiar Seleccion. El botén Descargar refresca la lista de registro de evento haciendo una
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descarga fresca de la lista desde el IEM-2020. El boton Suprimir da al usuario la opcién de limpiar los
evento seleccionados o todos. Referirse a la Figura 4-78.

Registro de los Eventos ] - X
[ Opciones ] [ Dezcargar ] [ Supririr ]
Event ID Description Qccurrence Date Eng Hrs {(H:m} ~
22 CAN ERROR PASSIVE 2 2012-02-09 21:59:23 0o:00
3 LEM COMMS FAIL P 99 2012-02-02 23:41:35 0o:00
4 CEM COMM FAIL P Q9 2012-02-02 23:41:27 oo:0o
10 AEM COMM FAIL P 77 2012-02-02 23:41:26 oo:0o
22 CAM ERROR PASSIVE 1 2012-02-02 23:41:06 oo:0o
2 L=M HEARTEBEAT FAIL P L] 2012-01-28 03:23:18 0o:00
3 LEM COMMSE FAIL P 98 2012-01-25 03:23:18 oo:00
10 AEM COMM FAIL P 76 2012-01-28 03:23:18 oo:0o
2 LSM HEARTBEAT FAIL P 93 2012-01-21 22:353:25 oo:0o
3 LEM COMMSE FAIL P o7 2012-01-21 22:33:25 0o:00
10 SEM COMM FAIL P 75 2012-01-21 22:33:25 0o:00
10 AEM COMM FAIL P 74 2012-01-20 00:10:31 oo:0o
2 L=M HEARTBEAT FAIL P Q7 2012-01-19 23:07:32 oo:0o
3 LSM COMMS FAIL P 96 2012-01-19 23:07:32 oo:0o
2 L=M HEARTEBEAT FAIL P =l 2012-01-19 01:58:14 0o:00
3 LEM COMMSE FAIL P 95 2012-01-19 01:55:14 oo:00
20 LOW BATT WOLT P 3 2012-01-19 01:25:07 oo:0o
15 OVERCRAMK & 3 2012-01-14 05:25:54 oo:0o v

Figura 4-78. Medicion, Registro de Evento, Ordenado por Fecha

Cuando se ve con el BESTCOMSPIus, el registro de eventos puede ser ordenado por ID de Evento,
Descripcién, Ocurrencia, Fecha, u Horas Motor. Seleccionar registro de evento ordenado por Fecha hace
una lista de todas las ocurrencias de eventos en orden secuencial. Esta es una vista que uno podria ver
como un tipo de registro de evento de tipica “secuencia de eventos”. La Figura 4-78 muestra la lista
secuencial resultante de ordenar por Fecha. Ordenar por horas motor también resulta en una lista
secuencial, donde la secuencia esta en términos de horas motor en lugar de fecha y hora de calendario.

Seleccionar ordenar por ID de Evento o Descripcion permite ver todas las ocurrencias de un tipo de evento
particular en su orden de ocurrencia. En esta vista, se puede ver de un vistazo el tiempo y fechas de las
ocurrencias de un tipo de evento. Por ejemplo, de la Figura 4-79, si se desea saber cuando todas las
ocurrencias de Fallas del Transmisor de Velocidad ocurrieron, la informacion legible disponible si tener que
examinar a través de todas las ocurrencias de eventos no relativos como podria ser hecho en una
implementacion de registro rodante. Esto aparece en la Figura 4-78.

Registro de los Eventos ] - X
[ Oproiones ] [ Dezcargar ] [ Suprimir ]
Event ID Description QCourrence Date Eng Hrs (H:m} ~
22 CAM ERROR PASSIVE 2 2012-02-09 21:59:23 oo:0o
3 LEM COMMSE FAIL P L] 2012-02-02 23:41:35 0o:00
4 CEM COMM FAIL P 99 2012-02-02 23:41:27 oo:00
10 AEM COMM FAIL P 77 2012-02-02 23:41: 26 oo:0o
22 CAM ERROR PASSIVE 1 2012-02-02 23:41:06 oo:0o
2 L=M HEARTEBEAT FAIL P 99 2012-01-28 03:23:18 0o:00
3 LEM COMMS FAIL P 98 2012-01-25 03:23:18 0o:00
10 AEM COMM FAIL P 76 2012-01-258 03:23:1858 oo:0o
2 L=M HEARTBEAT FAIL P 93 2012-01-21 22:353:25 oo:0o
3 LSM COMMS FAIL P a7 2012-01-21 22:335:25 oo:0o
10 SEM COMM FAIL P 75 2012-01-21 22:33:25 0o:00
10 SEM COMM FAIL P 74 2012-01-20 00:10:351 oo:00
2 L=M HEARTBEAT FAIL P Q7 2012-01-19 23:07:32 oo:0o
3 LESM COMMS FAIL P 96 2012-01-19 23:07:32 oo:0o
2 L=M HEARTEBEAT FAIL P =l 2012-01-19 01:558:14 0o:00
3 LEM COMMS FAIL P 95 2012-01-19 01:55:14 0o:00
20 LOW BATT WOLT P 3 2012-01-19 01:25:07 oo:0o
15 OVERCRAMEK A 3 2012-01-14 05:25:54 oo:0o w

Figura 4-79. Medicion, Registro de Evento, Ordenado por ID de Evento
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ECU J1939

El ECU reporte informacién operativa del IEM-2020 a través de la interfaz CANbus cuando el ECU esta
configurado para Volvo Penta. ParAmetros operativo e informacion de diagnostico, si es soportado por el
ECU, son decodificadas y mostradas en estas pantallas.

Datos ECU

Esta pantalla muestra el Estado de la Ld&mpara y datos del ECU. El estado es VERDADERO cuando el
LED correspondiente esta en rojo. Referirse a la Figura 4-80.

Estado de la Lampara de la ECU

Detener Mal Funcionamiento
Auwiso Praoteccion

Datos de la ECU

Posician del Pedal de Acelerador
Parcentaje de Carga Con La Velocidad Actual
Par Real del Motor En Porcentaje
“elocidad del motor

Presion de Control de Irveccion

Fresian del Riel de Medician del Inyectar
Tiempo de Funcionamiento del hator
Combustible de Disparo

Consumo Total de Combustible
Temperatura del Refrigerante
Temperatura del Cambustible
Temperatura del Aceite del Motor
Temperatura de Intercambiador Térmico del Motor
Presion de Alimentacion de Combustible
MNivel de Aceite del hatar

Presion del Aceite

Presion de Refrigerante

Mivel de Refrigerants

Consumo de Combustible

Presidn Barométrica

Temperatura del Aire Ambiente
Temperatura de Admision de Aire
Presion de Sobrealimentacion

Temperatura del Colector de Admisian
Presian Diferencial del Filtra de Aire
Temperatura del Gas de Escape
Potencial Bateria - Tensian - Posicidn Conmutada
Tensian Potencial Eléctrico

Presign de aceite de transmisian
Temperatura de aceite de transmision
Temperatura de dewvanado 1
Temperatura de dewvanadao 2
Temperatura de dewvanado 3
Temperatura de la ECL

Presian auxiliar 1

Fresian auxiliar 2

Potencia nominal

Régimen nominal

Temperatura de escape A
Temperatura de escape B
Temperatura de aire de carga

Fuga de combustible filtro 1

Fuga de combustible filtroZ

Feedback reinicializacian de alarma
Farada de la ECU

MNivel Fluido DEF del Tangue 1

MNivel Fluido DEF del Tangue 2

Figura 4-80. Medicién, Datos ECU

Configuracién del Motor
Esta pantalla muestra la Configuracién del Motor. Referirse a la Figura 4-81.

Configuracidn del kotar

YWelocidad Al Ralenti Punto 1

Par Al Ralenti Punto 1

“elocidad al Punto 2

Torgue al Punto 2

Yelocidad al Punto 3

Torgue al Punto 3

Yelocidad al Punto 4

Torgue al Punto 4

YWelocidad al Funto 5

Torgue al Punto b

Yelocidad Al Ralenti Elevado Punto &
Ganancia del Regulador deelocidad Terminal
Far de Referencia del Motar
Yelocidad de Priorizacion Punto 7
Limite de Tiempo de Priarizacian
Litnite Inferior de Welocidad

Limite Superior de Yelocidad

Lirnite Inferior de Far

Limite Superior de Far

Figura 4-81. Medicion, Configuracion del Motor
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DTC Activo y DTC Activo Previamente

Esta pantalla es usada para visualizar, descargar, y limpiar DTC (Codigos de Problemas de Diagnostico).
Referirse a la Figura 4-82.

| Opcionas |[ Descargar Jl Suprimic ]

CTC 1D SPN FM1 Occurrances

Figura 4-82. Medicion, Descargar DTC

MTU

El MTU reporta informacién operativa del IEM-2020 a través de la interfaz CANbus cuando el ECU esta
configurado para MTU. Parametros operativo e informacion de diagnostico, si es soportado por el MTU,
son decodificadas y mostradas en estas pantallas.

Alarmas MTU

Alarmas MTU y Pre-alarmas MTU son reportadas en esta pantalla. El estado es VERDADERO cuando el
LED correspondiente esta en rojo. Referirse a la Figura 4-83.

NO FAULTS Estado de Falla de MTU
Alarmas MTU
Termperatura Elevada del Aire de Carga Baja Presion de Aceite
Temperatura Elevada del Aceite Sobrevelocidad
Temperatura Elevada del Refrigerante Rojo Combinado
MNivel Bajo de Refrigerante del Intercambiador Térmico Tensian de alimentacion alta de [a ECU

Presian Baja de Alimentacion de Combustible

Frealarmas MTU
Temperatura Elevada de la ECU Alimentacion en tension alta Fresian alta entrada 1
Temperatura Elevada del Aceite “elocidad de motor demasiado baja Fresian alta entrada 2
Ternperatura Elevada del Intercambiador Térmico Tension de alimentacidn baja de la ECU Ternp alta bokina 1
Terperatura Elevada del Aire de Carga Temperatura alta de escape A Termp alta bokina 2
Ternperatura Elevada del Refrigerante Temperatura alta de escape B Termp alta bokina 3
Friorizacion de Parada Temp alta de combustible Temp ambiente alta
Fresian Elevada del Riel de Combustible MNivel bajo del refrigerante de aire de carga Frueha de sobrevelocidad On
Fresian Baja del Riel de Combustible Fallo de cebado Fresian diferencial alta de filtro de combustible
MNivel Bajo del Refrigerante Yelocidad de arrangue baja
Presion Baja del Aire de Carga Yelocidad de aceleracion baja
Presion Baja de Alimentacian de Combustible Yelocidad de ralenti baja
Baja Presion de Aceite Temp devvanado del alternador
Amarillo Combinado Tanque dia alo
ECU defectuosa Tangue dia bajo
Fallo de demanda de velocidad Tangue de almacenamiento alto
Alimentacidn en tension baja Tangue de almacenamiento bajo

Figura 4-83. Medicion, Alarmas MTU
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Cddigos de Falla del MTU

Los Cadigos de Falla del MTU pueden ser visualizados y descargados en esta pantalla. Referirse a la
Figura 4-84.

[ Opciones ]( Descargar ]

Fault ID Fault Codes Description

Figura 4-84. Medicion, Cddigos de Falla del MTU

Estado del MTU

El estado del MTU es reportado en esta pantalla. El estado es VERDADERO cuando el LED
correspondiente esta en rojo. Referirse a la Figura 4-85.

Estado normalmente con tensian Feedback sefial Limites

Wel nadulo byte MTU
Interruptor tipo Byte MTL

Fresion del Aceite

Priotizacian de la ECU Limite bajo de presidn de aceite lubricants

interruptor Var byte MTU Dejar de aclivos extemos Lirnite muy bajo de presian de aceite lubricants
Interruptor Ed 1 Byte MTU Aumento de velocidad Temperatura del Refrigerante
Interruptor Ed 2 Byte MTU Distminucian de velocidad Limite de temperatura alta de refrigerante

Interruptor rew byte WMTU
Interruptor moda byte MTU

Feedhack modo Can Limite de termperatura muy alta de refrigerante

Conte de cilindro Temperatura de aire de carga
Limite alto de temperatura de aire de carga
Potencial Bateria - Tension - Posicion Conmutada.

Tensian de alimentacion de la ECU limite inferiar 1

Disparo [ combustible

i Di Osti

Tiempo aperativo de disparo ‘agnasica Tensién de alimentacion de 1a ECU limite inferior 2
Tiempo de ralenti disparo Tension de alimentacion de la ECU limite superior 1
Consumo de Combustible Parada ECU Limite superior de tensidn de alimentacion de la ECU 2
et e o e e s elepae Temperatura de Intercambiador Térmico del Motor
Tiempo completo de marcha del motor en horas . Limite de temperatura alta de intercoaler
Cansuma de combustible diario NS Campo de bits de falla de amplificador alama 1
Consumo Total de Combustible NS Campo de bits de fallo de amplificador alarma 2
Diatanque llenar par ciento NS Campo de bits de salida transistor de alarma
Llensr eltanque de almacenamiento por ciento 1S Campo de hits de salida transistor

“Welncidacd CANBus

Modofallo de demanda develocidad Feedback modo Can

Régimen naminal NS MNadulos On CANBus
Yelocidad NS Pérdida de nacdulos On CANBus

Régimen de &rbol de levas

Welocidad Al Ralent Punta 1

Fuente demanda de velocidad

Demanda de velocidad seleccionads
Welocided de ajuste efectivo

Feedback de demanda de velocidad CANBus
Feedback de demanda de velocidad analb
Demanda de velocidad defrecuencia

Figura 4-85. Medicion, Estado del MTU
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Estado del Motor MTU

El estado del motor MTU es reportado en esta pantalla. El estado es VERDADERO cuando el LED
correspondiente esta en rojo. Referirse a la Figura 4-86.

Estado de matar MTL

Temperatura del Combustible
Temperatura de la ECU
Presian del Aceite

hdotor en marcha,
Corte de cilindro
Farada ECLU

El gen de carga

Fresian de aire de carga

Presian de Alimentacian de Combustible
Fresian del Riel de Medicidn del Inyectar
Régimen de arbol de levas

Yelocidad Al Ralenti Punto 1

Tiempo completo de marcha del motor en horas
Fotencial Bateria - Tensidn - Fosicidn Conmutada
Porcentaje DBR cantidad de inyeccidn

Par especifico

Régirmen norminal

Cantidad de inveccian

Potencia nominal

Mo se alcanzd latemperatura de precalentamienta
Acondicionamiento de bomba en

Codigo corte de cilindro

“Welocidad

Estatismo real

Optimizacian de rmatar

Temperatura del Refrigerante

Temperatura de aire de carga

Temperatura de Intercambiador Térmico del Motor
Temperatura del Aceite del Motor

Reserva de potencia de motor
Campo de bits de secuencia de arrangue

Figura 4-86. Medicion, Estado del Motor MTU

Resumen
Esta pantalla muestra un resumen de medicion. Referirse a la Figura 4-87.

Indlice

Tiempo completa de marcha del motor en horas
Tiempo completo de marcha del motar en minutos
Tensian de la Bateria

Temp. del Refrigerante

Fresion del Aceite

Yelocidad

MNivel del Combustible

Horas Hasta el Mantenimienta

Figura 4-87. Medicién, Resumen
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Control

Controles para detener/arrancar el motor, controles para abrir/cerrar interruptores, y controles para
abrir/cerrar llaves son accedidos a través de la rama Control.

Estado del Generador
NOTINAUTO

Parada de Emergencia

Control del Motor

[Arranque] [Detener]

[ ] O[]

Auto
Interruptor 1
[o]
Interruptor 2
[o]
Interruptor 3
o]
Interruptor 4

(Rbir) (Conar) @ [0]

Figura 4-88. Medicion, Control

Los siguientes controles estan disponibles usando el
Explorador de Medicién en BESTCOMSPIus para abrir la
rama Control. Referirse a la Figura 4-74.

A. El usuario tiene control para detener el motor en
caso de emergencia haciendo click en el botén
Parada de Emergencia.

B. ElImotor puede ser arrancado y parado haciendo
click en los botones Arrancar y Parar.

C. El motor puede ser configurado a Ejecutar, Auto
o Parada.

D. Interruptores 1 a 4 pueden ser abiertos o
cerrados haciendo click en los botones Abrir o
Cerrar. El interruptor esta cerrado cuando el LED
correspondiente esta en rojo.

Cuando corre el BESTCOMSPIus en modo en Vivo,
estos botones interactuaran con el IEM-2020 en tiempo
real.

Reloj de Tiempo Real
Ajustes para la Fecha y Hora son hechos aqui.

Referirse a la Figura 4-89.

Reloj de Tiempo Real

21:48:31 Tiempg

2012-02-25 Eadha

[ Edician |

Figura 4-89. Medicion, Reloj de Tiempo Real
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Actualizaciones BESTCOMSPIlus®

Las mejoras continuas en la funcionalidad del IEM-2020 pueden hacer deseables las futuras
actualizaciones de firmware del IEM-2020. Las mejoras en el firmware del IEM-2020 por lo general
coinciden con las mejoras en el programa accesorio del IEM-2020 para BESTCOMSPIus. Cuando un IEM-
2020 se actualiza con la dltima version del firmware, la version mas reciente de BESTCOMSPIlus también
se debe obtener.

e Si usted obtiene un CD-ROM que contiene una actualizacién del firmware de Basler Electric,
entonces ese CD-ROM también contiene la versién correspondiente del software
BESTCOMSPIus.

e Puede comprobar si hay actualizaciones BESTCOMSPIus visitando www.basler.com.

e Puede usar la funcién manual "Buscar Actualizaciones" en BESTCOMSPIus para asegurarse que
la version mas reciente esta instalada haciendo click en Buscar Actualizaciones en el menu Ayuda.
(Se requiere conexion a Internet).

Auto Exportar Medicidn

La funcién auto exportar medicion exporta automaticamente los datos de medicion durante un periodo
definido por el usuario cuando una conexién de IEM-2020 esta activa. El usuario especifica el Namero de
Exportaciones y el Intervalo entre cada exportacion. Introduzca un nombre de archivo para los datos de
medicidn y una carpeta para guardarlos. La primera exportacién se realiza inmediatamente después de
hacer clic en el botén Iniciar. Haga clic en el boton Filtro para seleccionar las pantallas de medicion
especificas. La Figura 4-90 ilustra la pantalla de Auto Exportar Medicién.

=} Auto de Exportacion de Medicion

Esto automaticamente expartara datos de medician a un intervalo especifico.

Ingrese un intervalo de tiempo en minutos (5-60) que la exportacion pasara.

Ingrese el ndmero de expodaciones a realizar (1-300).

Seleccione un nombre de archivo base v directorio. La cuenta de exportacian serd anexada a cada archivo.

Auto de Expaortacian de Medician

Intervalo: Mimero de Exportaciones:
30 Minutas 10 [llimitado
Base Nombre del Archivo:

auto_exp

Directario:

ChDocuments and Settingsymarkaiby Documents

(]

Tiempo hasta la proxima Exportacian

| a0:00

El Tiempo Total Restante

| 0:00:00

Cerrar

Figura 4-90. Auto Exportar Medicion
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SECCION 5 ¢ LOGICA PROGRAMABLE DEL
BESTlogicPlus

Introduccion

La Logica Programable del BESTIlogicPlus es un método de programacién usado para manejar las
entradas, salidas, control, monitoreo, y reporte del Modulo de Motores Industriales IEM-2020 de Basler
Electric. Cada IEM-2020 tiene multiples bloques de logica auto contenidas que tienen todas las entradas
y salidas su contraparte de componente discreto. Cada bloque I6gico independiente interactlia con
entradas de control y salidas de hardware basada en variables Idgicas definidas en forma de ecuacion
con el BESTIogicPlus. Las ecuaciones del BESTIogicPlus ingresadas y guardadas en la memoria no
volatil del IEM-2020 integran (electrénicamente cableada) la proteccidon seleccionada o habilitada y
bloques de control con entradas de control y salidas de hardware. Un grupo de ecuaciones logicas que
definen la l6gica del IEM-2020 es llamado un esquema l4gico.

Un esquema logico activo por defecto es precargado en el IEM-2020. 12 esquemas légicos pre-
programados estan disponibles en el directorio de instalacién del BESTlogicPlus. Informacion detallada
de todos los esquemas légicos pre-programados esta disponible en el Apéndice B, Archivos Logicos de
Libreria. Estos esquemas son configurados para aplicaciones tipicas y virtualmente elimina la necesidad
de empezar la programacion desde de cero. El BESTCOMSPIus puede ser usado para abrir un esquema
l6gico que fue previamente guardado como un archivo y subirlo al IEM-2020. Cualquiera de los
esquemas légicos puede también ser personalizados para ajustar a su aplicacion.

El BESTCOMSPIus es usado para definir los ajustes operativos (modos, umbrales, y retardos de tiempo)
de las funciones individuales. Los ajustes operativos y ajustes légicos son funciones interdependientes
pero separadamente programadas. Cambiar ajustes l6gicos es similar a rescribir un panel y es separado
y distinto de hacer que el ajuste operativo que controla los umbrales y retardos de tiempo de un IEM-
2020. Informacién detallada acerca de ajustes operativos es provista en Seccion 4, Software
BESTCOMSPIus.

PRECAUCION

Este producto incluye uno o mas dispositivos con memoria no volatil. La
memoria no volatil se utiliza para almacenar informacion (como por ejemplo,
los ajustes) que se debe preservar cuando el producto se somete a ciclos de
encendido/apagado o se reinicia. Las tecnologias establecidas con memoria
no volatil tienen un limite fisico con respecto a la cantidad de veces que se
pueden borrar y escribir. En este producto, el limite es de 10 000 ciclos de
borrado/escritura para el hardware Rev. 1 y de 100000 ciclos de
borrado/escritura para el hardware Rev. 2. Durante la aplicacion del producto,
se deben considerar las comunicaciones, la légica y otros factores que
pueden causar escrituras frecuentes/reiteradas de los ajustes u otra
informacién que se conserva en el producto. Las aplicaciones que dan lugar a
dichas escrituras frecuentes/reiteradas pueden reducir la vida Gtil del producto
y causar la pérdida de informacién y/o la inoperatividad del producto.

DESCRIPCION GENERAL DEL BESTlogicPlus

Use el BESTCOMSPIus para hacer los ajustes del BESTlogicPlus. Use el Explorador de Configuracién
para abrir la rama de arbol Logica Programable del BESTlogicPlus como se muestra en la Figura 5-1.

La pantalla de la Logica Programable del BESTlogicPlus contiene una libreria légica para abrir y guardar
archivos logicos, herramientas para crear y editar documentos logicos, y ajustes de proteccion.
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Figura 5-1. Rama de la Légica Programable del BESTlogicPlus

Composicion del BESTlogicPlus

Hay tres grupos principales de objetos usados para programar el BESTlogicPlus. Estos grupos son /O,
Componentes, y Elementos. Para detalles acerca de cédmo estos objetos son usados para programar el
BESTIlogicPlus, ver los parrafos en Programando el BESTlogicPlus.

110

Este grupo contiene Objetos de Entrada, Objetos de Salida, Alarmas, Pre-alarmas, Transmisores, Relés
Légicos de Control. La Tabla 5-1 lista los nombres y descripciones de los objetos del grupo 1/0.

Tabla 5-1. Grupo I/O, Nombres y Descripciones

presione el boton Silenciar Alarma en el
panel frontal.

Nombre Descripcion ‘ Simbolo
Objetos de Entrada
Logica 0 Siempre FALSO (Bajo). =
’ i B
Logica 1 Siempre VERDADERO (Alto).
° P Ae)
Entradas Fisicas VERDADERO cuando la Entrada Fisica x Enirada - IN1
IN1 - IN16 esta activa. INPUT_1
Entradas Remotas Verdadero cuando la Entrada Remota X Enirada - IN17
IN17 — IN26 es.ta . aqtlva. INPUT 17
(Disponible cuando un CEM-2020 opcional =
esta conectado.)
Entradas Virtuales VERDADERO cuando la Entrada Virtual x Enirada - VIN1
VIN1 - VIN4 esta activa. VINT
Entrada de Estado Verdadero cuando el elemento de l6gica Status Input
Silenciar Alarma Silenciar Alarma sea verdadero o se |ALAF'.MSILENCEIN P
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Nombre

Descripcion

Simbolo

Maodulo de Expansion
Analdgico

Entradas Analégicas
Remotas 1-8

VERDADERO, cuando Sobre 1, Sobre 2,
Sub 1, Sub 2, o Fuera de Rango esta
configurado como Sélo Estado y el umbral
ha sido excedido (Sobre 1 mostrado)

Entrada de Estado - RALGIN101
| ANALOG_INPUT 1 }

Médulo de Expansion
Analégico

Entradas Analdgicas
Remotas 1-4

VERDADERO, cuando la conexion de
salida analdgica esta abierta y la
Configuracion de la Alarma de Fuera de
Rango esta puesta a Soélo Estado.

Entrada de Estado - RALGOUT100R
| Presicn del Aceite }

Maodulo de Expansion
Analdgico

Entradas RTD Remotas
1-8

VERDADERO, cuando Sobre 1, Sobre 2,
Sub 1, Sub 2, o Fuera de Rango esta
configurado como Sélo Estado y el umbral
ha sido excedido (Sobre 1 mostrado)

Entrada de Estado - RRTDIN1O1
| RTOD_INFUT 1 }

Médulo de Expansion

VERDADERO, cuando Sobre 1, Sobre 2,

Enirada de Estado - RTCIN101

Analogico Sub 1, Sub 2, o Fuera de Rango esta | THERM CPL 1 P
Entradas de Termopar 1- | configurado como Sélo Estado y el umbral —

2 ha sido excedido (Sobre 1 mostrado)

Entrada de Estado VERDADERO cuando el Autoarranque es Entrada de Estado

Entrada de Autoarranque | VERDADERO | AUTSTRTINSTATUS h

Médulo de Expansion
Analégico

Entradas Analdgicas
Remotas 1-8

VERDADERO, cuando Sobre 1, Sobre 2,
Sub 1, Sub 2, o Fuera de Rango esta
configurado como Soélo Estado y el umbral
ha sido excedido (Sobre 1 mostrado)

Entrada de Estado - RALGIN101
| ANALOG_INPUT 1 }

Elementos Configurables
1-8

Elemento Configurable x es VERDADERA.

Entrada de Estado VERDADERO cuando la Bocina Audible es | Entrada de Estado
Bocina Audible activa. AUDHORN
Entrada de Estado VERDADERO cuando el IEM-2020 estd en | Entrada de Estado
Modo Auto Modo Auto. AUTOMODE
Entrada de Estado VERDADERO cuando la funcién de Re- Entrada de Estado
Auto Re-arranque arranque Automatico esté activa. AUTORESTART
Entrada de Estado VERDADERO cuando la Entrada de Falla | Enirada de Estado
Falla del Cargador de del Cargador de Bateria es VERDADERA. BATTCHRGEAL
Bateria

Entrada de Estado VERDADERO cuando la  entrada | Entradade Estado
Priorizacién Battle Priorizacion Battle es VERDADERA. BATTLORIDE
Entrada de Estado VERDADERO cuando la salida del | Eniradade Estado

|CDNFIGELEMEN'I’1 }

Entrada de Estado

VERDADERO cuando el Umbral de Sobre

Entrada de Estado - CONFPROT101

Parada de Emergencia

de Emergencia ha sido presionado.

Proteccién Configurable | #1 de la Proteccion Configurable x es | COMNF_PROT 1 P
1.8 VERDADERO.

Entrada de Estado Médulo de Expansion de Contacto Entrada de Estado

Médulo de Expansion de | Conectado. VERDADERO - cuando un | | CEMCONNECTED p»

Contacto CEM-2020 esta conectado al IEM-2020.

Entrada de Estado VERDADERO cuando el Temporizador de Enirada de Estado

Temporizador de Enfriamiento Activo es expirado. | CDUWNTMHHITP

Enfriamiento Activo

Entrada de Estado VERDADERO cuando el botén de Parada | Enirada de Estado

EMERGSTOP
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Nombre Descripcion Simbolo
Entrada de Estado VERDADERO mientras el Motor estd | Entradade Estado
Motor Corriendo Corriendo. ENGRLUNNING
Entrada de Estado VERDADERO  mientras el motor estd | Entrada de Estado
Prueba de Ejercicio corriendo en modo ejercicio. EXERCTEST
Entrada de Estado VERDADERO mientras el boton AUTO del Entrada de Estado
Botones del Panel panel frontal es presionado. AUTOBUTTON
Frontal
Entrada de Estado VERDADERO mientras el botén DOWN del Entrada de Estado
Botones del Panel panel frontal es presionado. DOWNBUTTON
Frontal
Entrada de Estado VERDADERO mientras el boton EDIT del Entrada de Estado
Botones del Panel panel frontal es presionado. EDITEBUTTON
Frontal
Entrada de Estado VERDADERO mientras el boton LAMP | Entrada de Estado
Botones del Panel TEST del panel frontal es presionado. LAMPEUTTON
Frontal
Entrada de Estado VERDADERO mientras el botén LEFT del | Entrada de Estado
Botones del Panel panel frontal es presionado. LEFTEUTTON
Frontal
Entrada de Estado VERDADERO mientras el boton OFF del | Enirada de Estado
Botones del Panel panel frontal es presionado. OEFEUTTON
Frontal
Entrada de Estado VERDADERO mientras el boton RESET Entrada de Estado
Botones del Panel del panel frontal es presionado. RESETELUTTON
Frontal
Entrada de Estado VERDADERO mientras el boton RIGHT del Enirada de Estado
Botones del Panel panel frontal es presionado. RIGHTEUTTON
Frontal
Entrada de Estado VERDADERO mientras el botén RUN del Entrada de Estado
Botones del Panel panel frontal es presionado. RUNEUTTCON
Frontal
Entrada de Estado VERDADERO mientras el botén ALARM Entrada de Estado

Botones del Panel
Frontal

SILENCE del panel frontal es presionado.

| SILENCEBUTTON }

Entrada de Estado VERDADERO mientras el boton UP del | Entrada de Estado

Botones del Panel panel frontal es presionado. UPBUTTOM

Frontal

Entrada de Estado VERDADERO cuando la entrada de Enirada de Eztado

Fuga de Combustible Deteccion de Fuga de Combustible es FLELLEAK
VERDADERA.

Entrada de Estado VERDADERO cuando la entrada de Nivel Enirada de Estado

Nivel Global del Global del Refrigerante es VERDADERA. |GLBLU":"IK:UCILL"IJLP

Refrigerante

Entrada de Estado Verdadero cuando el IEM-2020 estd en Status Input

Entrada Alarma estado de Alarma. INALARMSTATE

Entrada de Estado Verdadero cuando el IEM-2020 esta en Status Input

En Conexion estado de conexion. | INCONNECTINGSTATE p»

Entrada de Estado Verdadero cuando el IEM-2020 estd en Status Input

En Refrigeracion estado de refrigeracion. | INCOOLINGSTATE p»
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Nombre Descripcion Simbolo
Entrada de Estado Verdadero cuando el IEM-2020 estd en Status Input
En Falla de Arranque estado de Falla de Arranque. | INCRANKINGSTATE p»
Entrada de Estado Verdadero cuando el IEM-2020 estd en Status Input
En Desconectar estado Desconectar. | INDISCONNECTSTATE p»
Entrada de Estado Verdadero cuando el IEM-2020 estd en Status Input
En Inactivo estado inactivo. INIDLESTATE
Entrada de Estado Verdadero cuando el IEM-2020 estd en Staus Input

En Intermedio

estado Intermedio.

| ININTERMEDIATESTATE }

Entrada de Estado Verdadero cuando el IEM-2020 estd en Status Input

En Pre-arranque estado de Pre-arranque. | INPRESTARTSTATE
Entrada de Estado Verdadero cuando el IEM-2020 estd en Status Input

En Pulso estado de pulso. | INPULSINGSTATE p»
Entrada de Estado Verdadero cuando el IEM-2020 estd en Status Input

En Disminucién estado de Disminucion. | INRAMPDOVNSTATE p»
Entrada de Estado Verdadero cuando el IEM-2020 estd en Staus Input

En Aumento 1 estado de Aumento 1. | INRAMPUP1STATE o
Entrada de Estado Verdadero cuando el IEM-2020 estd en Status Input

En Aumento 2 estado de Aumento 2. | INRAMPUP2STATE o
Entrada de Estado Verdadero cuando el IEM-2020 estd en Status Input

En Terminado estado Terminado. INREADYSTATE
Entrada de Estado Verdadero cuando el IEM-2020 esta en Status Input

En Reposo estado de Reposo. | INRESTINGSTATE
Entrada de Estado Verdadero cuando el IEM-2020 estd en Status Input

En Marcha estado de marcha. | INRUNNINGSTATE
Entrada de Estado Verdadero cuando el elemento l6gico de Stahs Input
Testeo de Lampara Testeo de Lampara es verdadero o se LAMPTESTIN
presiona el boton Testeo de Lampara en el
panel frontal.
Entrada de Estado Moédulo de Reparto de Carga Conectado. Entrada de Estado
Modulo de Reparto de VERDADERO cuando un LSM-2020 | LSMCONNECTED P

Carga

opcional esta conectado al IEM-2020.

Entrada de Estado

Entradas Analégicas
Locales

Verdadero cuando la conexion de Entrada
de Corriente esta fuera del rango y la
Alarma Fuera de Rango se configura como
Solo Estado.

Status Input - LALGCURDOR
| Current Input P

Entrada de Estado

Entradas Analdgicas
Locales

Verdadero cuando la Alarma de Entrada de
Corriente Sobre 1 se configura como Solo
Estado y el Umbral Sobre 1 ha sido
excedido.

Status Input - LALGCURO1
| Current Input }

Entrada de Estado

Entradas Analégicas
Locales

Verdadero cuando la Alarma de Entrada de
Corriente Sobre 2 se configura como Solo
Estado y el Umbral Sobre 2 ha sido
excedido.

Status Input - LAL GCURD2
| Current [nput P
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Nombre Descripcion Simbolo
Entrada de Estado Verdadero cuando la Alarma de Entrada de Status Input - LAL GCURUT
Entradas Analdgicas Corriente Bajo 1 se configura como Solo | Current Input P
Locales Estado y el Umbral Bajo 1 ha sido

excedido.

Entrada de Estado

Entradas Analdgicas
Locales

Verdadero cuando la Alarma de Entrada de
Corriente Bajo 2 se configura como Solo
Estado y el Umbral Bajo 2 ha sido
excedido.

Status Input - LALGCURUZ2
| Current Input P

Entrada de Estado

Entradas Analégicas
Locales

Verdadero cuando la conexion de Entrada
de Tensién esta fuera del rango y la
Alarma Fuera de Rango se configura como
Solo Estado.

Status Input - LAL GVOLTOOR
| Yoltage Input P

Entrada de Estado

Entradas Analdgicas
Locales

Verdadero cuando la Alarma de Entrada de
Tensién Sobre 1 se configura como Solo
Estado y el Umbral Sobre 1 ha sido
excedido.

Status Input - LAL GVOLTO1
| Yoltage Input }

Entrada de Estado

Entradas Analégicas
Locales

Verdadero cuando la Alarma de Entrada de
Tension Sobre 2 se configura como Solo
Estado y el Umbral Sobre 2 ha sido
excedido.

Status Input - LAL GVOLTO2
| Voltage Input P

Entrada de Estado

Entradas Analdgicas
Locales

Verdadero cuando la Alarma de Entrada de
Tensién Bajo 1 se configura como Solo
Estado y el Umbral Bajo 1 ha sido
excedido.

Status Input - LALGVOLTUA
| Yoltage Input P

Entrada de Estado
Entradas Analdgicas

Verdadero cuando la Alarma de Entrada de
Tensién Bajo 2 se configura como Solo

Status Input - LALGVOLTU2
| Yoltage Input P

Dias

Locales Estado y el Umbral Bajo 2 ha sido
excedido.
Entrada de Estado VERDADERO cuando el IEM-2020 esta en Entrada de Estado
Modo Off Modo Off. OFFMODE
Entrada de Estado VERDADERO cuando el IEM-2020 esta en Entrada de Estado
Modo Off Enfriamiento Modo Off y enfriando. OFFMODECOOL
Entrada de Estado VERDADERO mientras en el estado de Entrada de Estado
Condicion de Pre- Pre-arranque. |PF'.ESTCDNDINEFFE{IT P
arranque en Efecto
Entrada de Estado VERDADERO cuando el IEM-2020 esta Entrada de Estado
Entrada de Pre-arranque | indicando que el relé de Pre-arranque | P‘HESTAHTINF‘UTP
deberia estar cerrado.
Entrada de Estado Reset | VERDADERO cuando el boton de Reset Entrada de Estado
Activo de la HMI esta presionado. RESETACTIVE
Entrada de Estado VERDADERO cuando el IEM-2020 estd | Entrada de Estado
Entrada de Correr indicando que la Entrada de Correr deberia RLMINPLT
estar cerrada.
Entrada de Estado VERDADERO cuando el IEM-2020 esta en Entrada de Estado
Modo Correr Modo Correr RUNMODE
Entrada de Estado VERDADERO cuando el temporizador Staus Input
Temporizador de Siete | Domingo esté funcionando en el motor. | SUNDAYEVENTACTIVE p»
Dias
Entrada de Estado VERDADERO cuando el temporizador | Status Input
Temporizador de Siete Lunes esté funcionando en el motor. | MONDAYEVENTACTIVE pr
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Nombre Descripcion Simbolo
Entrada de Estado VERDADERO cuando el temporizador Staus Input
Temporizador de Siete | Martes esté funcionando en el motor. | TUESDAYEVENTACTIVE p
Dias
Entrada de Estado VERDADERO cuando el temporizador | Status Input
Temporizador de Siete Miércoles esté funcionando en el motor. | WEDNESDAYEVENTACTIVE o
Dias
Entrada de Estado VERDADERO cuando el temporizador Staus Input
Temporizador de Siete | Jueves esté funcionando en el motor. | THURSDAYEVENTACTIVE p»
Dias
Entrada de Estado VERDADERO cuando el temporizador Status Input
Temporizador de Siete | Viernes esté funcionando en el motor. | FRIDAYEVENTACTIVE p»
Dias
Entrada de Estado VERDADERO cuando el temporizador | Status Input
Temporizador de Siete Sabado este funcionando en el motor. | SATURDAYEVENTACTIVE pr
Dias
Entrada de Estado VERDADERO cuando el IEM-2020 estd | Entrada de Estado
Entrada de Arranque indicando que el relé de Arranque deberia STARTINPLT

estar cerrado para arrancar el motor.

Entrada de Estado VERDADERO cuando el IEM-2020 no estd | Enirada de Estado

Interruptor no en Auto

en Modo Auto.

|5"J-1"I’NDTIN;BLI'I'{] }

Objetos de Salida

Salidas Fisicas Salidas Fisicas 1 a 7 (estilo XXAXxxxxx) 0 1 Salida -0UT1
OUTL1 - OUTX a 15 (estilo XXBXXXXXX). OUTPUT 1
Salidas Remotas Salidas Remotas 13 a 36. Salida - OUT13

OUT13 - OUT36

(Disponible cuando un CEM-2020 opcional
esta conectado.)

OUTPUT_13

Alarmas

Maodulo de Expansion
Analdgico

Entradas Analégicas
Remotas 1-8

VERDADERO, cuando Sobre 1, Sobre 2,
Sub 1, Sub 2, o Fuera de Rango esta
configurado como una Alarma y el umbral
ha sido excedido (Sobre 1 mostrado.)

Alarma - RALGINTO1ALM
| ANALOG_INPUT 1 p

Médulo de Expansion
Analégico

Salidas Analégicas
Remotas 1-4

VERDADERO cuando la conexién de la
salida analdgica esta abierta y la
Configuracion de Fuera de Rango esta
configurada a Alarma.

Alarma - RALGOUT1D0RALM
| Presion del Aceite }

Maodulo de Expansion
Analdgico

Entradas RTD Remotas
1-8

VERDADERO cuando Sobre 1, Sobre 2,
Sub 1, Sub 2, o Fuera de Rango esta
configurado como una Alarma y el umbral
ha sido excedido (Sobre 1 mostrado.)

Alarma - RRTDINTO1ALM
| RTD_INFUT 1 }

Médulo de Expansion
Analégico

Entradas Termopar

VERDADERO cuando Sobre 1, Sobre 2,
Sub 1, Sub 2, o Fuera de Rango esta
configurado como una Alarma y el umbral

Alarma - RTCINTO1ALM
| THERM_CFL_1 P

Remotas 1-2 ha sido excedido (Sobre 1 mostrado.)
Falla del Auto Re- VERDADERO cuando la funcién de Re- | Alarma
arranque arranque automatico falla re-arrancar el |ALITDF'.STF'.TFMLALI":1 P

motor.

Falla del Cargador de
Bateria

VERDADERO cuando la funciéon de Falla
del Cargador de Bateria esta configurada
como una Alarma y el retardo de activacion
ha expirado.

Alarma
| BATTCHRGFAILALM P
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Nombre

Descripcion

Simbolo

Proteccion Configurable
Proteccion 1-8

VERDADERO cuando Sobre 1, Sobre 2,
Sub 1, Sub 2, o Fuera de Rango esta
configurado como una Alarma y el umbral
ha sido excedido (Sobre 1 mostrado.)

Alarma - CONFPROT101ALM
| CONF_PROT 1 }

Falla en el Transmisor de

Nivel del Refrigerante

VERDADERO cuando un cédigo de estado
de error de bajo nivel del refrigerante es
recibido desde el ECU. CANbus debe estar
habilitado.

Alarma
| COOLLVLSENDFAILALM |

VERDADERO cuando una Falla en el | Alama
Falla en el Transmisor de | Transmisor de Temperatura del | COOLTEMPSENDEAILALM P
Temperatura del Refrigerante esta configurada como una
Refrigerante Alarma y el retardo de activacion ha

expirado.
Perdida de Com del ECU | VERDADERO cuando la comunicacion al Alarma

ECU ha sido perdida. | LOSSECUCOMMALM P
Parada del ECU VERDADERO cuando el ECU ha Parado el Alarma

motor.

| ECUSHUTDOWHALM }

Parada de Emergencia VERDADERO cuando el botéon de Parada | Alarma
de Emergencia ha sido presionado. | EMERGSTOPALM P
Fuga de Combustible VERDADERO cuando la funcién de Alarma

Deteccion de Fuga de Combustible esta
configurada como una Alarma y el retardo
de activacion ha expirado.

| FUELLEAKALM }

Falla del Transmisor de
Nivel de Combustible

VERDADERO cuando la Falla del
Transmisor de Nivel de Combustible esta
configurada como una Alarma y el retardo
de activacion ha expirado.

Alarma
| FUELLSENDFAILALM }

Alarma Global VERDADERO cuando una o0 mas Alarmas Alarma

son establecidas. | GLEALM P
Falla Global de VERDADERO cuando una o mas de las Alarma
Transmisor Fallas de Transmisor estan configuradas

como Alarmas y son VERDADERAS.

| GLESENDEALM p

Alta Temperatura del
Refrigerante

VERDADERO cuando los ajustes de Alta
Temperatura del Refrigerante han sido
excedidos.

Alarm

Entradas Analég Locales

Entrada de Corriente
Fuera de Rango

Verdadero cuando la conexion de Entrada
de Corriente esta fuera de rango y la
Alarma de Fuera de Rango se configura
como Alarma.

Alarm - LALGCURDORALM
| Current Input P

Entradas Anal6g Locales

Entrada de Corriente
Sobre 1

Verdadero cuando la Entrada de Corriente
Sobre 1 esta configurada como alarma vy el
umbral Sobre 1 ha sido excedido.

Alarm - LALGCURO1ALM
| Current [nput P

Entradas Analég Locales

Entrada de Corriente
Sobre 2

Verdadero cuando la Entrada de Corriente
Sobre 2 esta configurada como alarma vy el
umbral Sobre 2 ha sido excedido.

Alarm - LALGCURDZ2AL M
| Current [nput P-

Entradas Anal6g Locales

Entrada de Corriente
Bajo 1

Verdadero cuando la Entrada de Corriente
Bajo 1 esta configurada como alarma vy el
umbral Bajo 1 ha sido excedido.

Alarm - LALGCURUTALM
| Current [nput P

Entradas Analég Locales

Entrada de Corriente
Bajo 2

Verdadero cuando la Entrada de Corriente
Bajo 2 esta configurada como alarma Yy el
umbral Bajo 2 ha sido excedido.

Alarm - LALGCURUZ2AL M
| Current Input }
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Nombre Descripcion Simbolo
Entradas Analég Locales | Verdadero cuando la conexion de Entrada | Alam- LALGVOLTOORALM
Entrada de Tension de Tension esta fuera de rango y la Alarma | Voltage Input P

Fuera de Rango

de Fuera de Rango se configura como
Alarma.

Entradas Analég Locales

Entrada de Tensiéon
Sobre 1

Verdadero cuando la Entrada de Tensién
Sobre 1 esta configurada como alarma vy el
umbral Sobre 1 ha sido excedido.

Alarm - LALGVOLTO1ALM
| Yoltage Input P

Entradas Anal6g Locales

Entrada de Tension
Sobre 2

Verdadero cuando la Entrada de Tension
Sobre 2 esta configurada como alarma vy el
umbral Sobre 2 ha sido excedido.

Alarm - LALGVOLTOZ2ALM
| Yoltage Input P

Entradas Anal6g Locales

Entrada de Tension
Bajo 1

Verdadero cuando la Entrada de Tension
Bajo 1 esta configurada como alarma Yy el
umbral Bajo 1 ha sido excedido.

Alarm - LALGVOLTUTALM
| Voltage Input P

Entradas Analég Locales

Entrada de Tension
Bajo 2

Verdadero cuando la Entrada de Tensién
Sobre 2 esta configurada como alarma vy el
umbral Sobre 2 ha sido excedido.

Alarm - LALGVOLTUZ2AILM
| Voltage Input P

Bajo Nivel de
Refrigerante

VERDADERO cuando la funcién Bajo Nivel
de Refrigerante esta configurada como una
Alarma y el retardo de activacion ha
expirado. Ademéas, VERDADERO cuando
CANbus esta habilitado y el umbral de la
Alarma de Bajo Nivel de Refrigerante ha
sido excedido.

Alarma
[ LOwCOOLLVLALM p»

Bajo Nivel de
Combustible

VERDADERO cuando los ajustes de Bajo
Nivel de Combustible han sido excedidos.

Alarma
| LOWFUELLALM }

Baja Presion de Aceite

VERDADERO cuando los ajustes de Baja
Presion de Aceite han sido excedidos.

Alarma
| LOWOILPRALM |

Falla del Transmisor de
Presién de Aceite

VERDADERO cuando la Falla del
Transmisor de Presién de Aceite esta
configurada como una Alarma y el retardo
de activacion ha expirado.

Alarma

|D|LPHE55ENDFA1LALM }

Falla Lanzamiento VERDADERO cuando una condicién de | Alarma
falla de lanzamiento existe. | OCRANKALM P,
Sobrevelocidad VERDADERO cuando los ajustes de Alarma

Sobrevelocidad han sido excedidos.

| OVERSFDALM P

Falla del Transmisor de VERDADERO cuando el retardo de Alarma

Velocidad activacion de la Falla del Transmisor de |SF'DSENDFAIL£\LMP
Velocidad ha expirado.

Pre-Alarmas

Maodulo de Expansion VERDADERO cuando la comunicacion Prealarma

Analégico
Falla de Com del Mddulo
de Expansion Analégico

desde el AEM-2020 al IEM-2020 ha sido
perdida.

| AEMCOMMFPALM

Maodulo de Expansion
Analdgico

Multiples Médulos de

Expansion Analégicos
Detectados

VERDADERO cuando mas de un AEM-
2020 esta conectado.

Prealarma
| DUPAEMPALM P

Médulo de Expansion
Analégico

Entradas Analégicas
Remotas 1-8

VERDADERO cuando Sobre 1, Sobre 2,
Sub 1, Sub 2, o Fuera de Rango esta
configurado como una Pre-alarma y el
umbral ha sido excedido (Sobre 1
mostrado.)

Prealarma - RALGINTOTPALM
ANALOG_IMPUT 1 }
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Salidas Analégicas
Remotas 1-4

Configuracion de Alarma de Fuera de
Rango esta configurada a Pre-alarma.

Nombre Descripcion Simbolo
Maodulo de Expansion VERDADERO cuando la conexién de la Prealarma - RALGOUT100RPALM
Analdgico salida analégica estd abierta y la | Presicn del Aceite P

Médulo de Expansion
Analégico

Entradas RTD Remotas
1-8

VERDADERO cuando Sobre 1, Sobre 2,
Sub 1, Sub 2, o Fuera de Rango esta
configurado como una Pre-alarma y el
umbral ha sido excedido (Sobre 1
mostrado.)

Prealarma - RRTDINTO1PALM
| RTD_INPUT 1 }

Maodulo de Expansion
Analdgico

Entradas de Termopar
Remotas 1-2

VERDADERO cuando Sobre 1, Sobre 2,
Sub 1, Sub 2, esta configurado como una
Pre-alarma y el umbral ha sido excedido
(Sobre 1 mostrado.)

Prealarma - RTCINTO1PALM
| THERM_CPL 1 }-

Bateria

Sobretensiéon de la Bateria han sido

excedidos.

Falla del Cargador de VERDADERO cuando la funcién de Falla | Prealarma

Bateria del Cargador de Bateria estd configurada |E£-.'I‘I'CHHGFAILF';-‘UM‘IP
como una Alarma y el retardo de activacion
ha expirado.

Sobretension de la VERDADERO cuando los umbrales de Prealarma

| BATOVOLTPALM |

Falla de Suma de
Verificacion

VERDADERO cuando algunos de los
ajustes de usuario o codigo del firmware ha
sido corrompido. Referirse a la Seccion 4,
Software BESTCOMSPIus, Configuracion
de Alarmas, para mas detalles.

Prealarma
| CHECKSUMFAILPALM |-

Proteccion Configurable

VERDADERO cuando Sobre 1, Sobre 2,

Prealarma - CONFPROT101FPALM

Contacto

Multiples Médulo de
Expansién Contacto

2020 esta conectado.

Proteccion 1-8 Sub 1, Sub 2, esta configurado como una | CONF PROT 1 P
Pre-alarma y el umbral ha sido excedido = =
(Sobre 1 mostrado.)

Maodulo de Expansion VERDADERO cuando mas de un CEM- Prealarma

| DUPCEMPALM P-

Contacto

No coincidencia del
Hardware de Modulo de

conectado no tiene el mismo numero de
salidas como las definidas en la pantalla
del BESTCOMSPIlusParametros del

Conectados

Maodulo de Expansion VERDADERO cuando la comunicacion Prealarma

Contacto desde el CEM-2020 al IEM-2020 ha sido CEMCDMMFPAUMP
Falla en la Com del perdida.

Médulo de Expansion

Contacto

Modulo de Expansion VERDADERO cuando el CEM-2020 Prealarma

CEMHWMISMATCHRALM P

Dialogo

de Dialogo existe.

Expansién Contacto Sistema, Configuracion del  Mddulo
Remoto.
Falla en el Transmisor de | VERDADERO cuando una Falla en el Prealarma
Temperatura del Transmisor de Temperatura del COOLTEMPSENDEAILPALM P
Refrigerante Refrigerante esta configurada como una
pre-alarma y el retardo de activacion ha
expirado.
Cadigo de Problema de VERDADERO cuando Cédigo de Problema | Prealarma

DIAGTRECODERALM P
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Nombre Descripcion Simbolo

DEF Reduccion de Este es el nivel mas bajo de reduccion de Pre-Alarm
Potencia del Motor potencia para no hacer funcionar el motor | DEFENGINEDERATEPALM P
cuando el Liquido de Escape Diesel (DEF)
es bajo o de mala calidad o hay algin
problema con el Sistema de Post-
Tratamiento de Gases de Escape (EATS).
El motor esta funcionando en un modo de
potencia reducida. Finalmente, el nivel de
potencia se incrementara a menos que el
problema con el DEF o mal funcionamiento
en el EATS sea corregido.

DEF Fluido Vacio Verdadero cuando el motor ECU reporta a Pre-Alarm

través de CANbus que el Liquido de | DEEEMPTYPAL M P
Escape Diesel (DEF) esta en un nivel por
debajo del 8%.

DEF Fluido Bajo Verdadero cuando el motor ECU reporta a Pre-Alarm
través de CANbus que el Liquido de | DEFLOWPALM P
Escape Diesel (DEF) esta en un nivel entre

8y 23%.

DEF Priorizacion de Esta pre-alarma indica una priorizacion Pre-Alarm

Induccion temporaria de induccién para el no |DEFINDUCEDUEF‘.F‘.IDEF’M~1P
funcionamiento del motor. Esto es

establecido por el ECU y no es
configurable por el usuario.

DEF Induccién Pre- Esta pre-alarma indica un alto nivel de Pre-Alarm
severa induccion para no hacer funcionar el motor | DEEPRESEVEREINDUCERALM P
cuando el Liquido de Escape Diesel (DEF)
es bajo o de mala calidad o hay algin
problema con el Sistema de Post-
Tratamiento de Gases de Escape (EATS).
El motor puede funcionar en un modo de
ahorro de energia, o por un tiempo
limitado, después de lo cual entrard en un
estado de induccion severa a menos que el
problema con el DEF o mal funcionamiento
en el EATS sea corregido.

DEF Induccién Severa Esta pre-alarma indica el nivel mas alto de Pre-Alarm

induccion para no hacer funcionar el motor | DEFSEVEREINDUCEPALM b,
cuando el Liquido de Escape Diesel (DEF)
es bajo o de mala calidad o hay algin
problema con el Sistema de Post-
Tratamiento de Gases de Escape (EATS).
El motor puede funcionar en un modo de
ahorro de energia, o por un tiempo
limitado, o puede que el ECU no lo deje
arrancar hasta que se solucione el
problema. Una herramienta de servicio
puede requerirse para reiniciar el motor.

DPF Regenerar Verdadero cuando el estado de difusion de Pre-Alarm

Deshabilitado lampara del Filtro de Particulas Diesel |DPFHEGENDIS¢~BLDF‘AU~1F
(DEF) en CANBus indica que se ha

inhibido la regeneracién DPF.

DPF Regenerar Verdadero cuando el estado de difusién de Pre-Alarm

Requerido lampara del Filtro de Particulas Diesel |DPFHEGENHEGF‘¢U~1 P
(DEF) en CANBus indica que se requiere

regeneracion DPF.

DPF Nivel de Hollin Alto Verdadero cuando el motor ECU reporta a Pre-Alarm
través de CANbus que el nivel de hollin del | DPESOOTHIPALM P
Filtro de Particulas Diesel (DEF) es alto.
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Nombre

Descripcion

Simbolo

DPF Nivel de Hollin
Moderadamente Alto

Verdadero cuando el estado (advertencia
amarilla) de difusion de lampara del Filtro
de Particulas Diesel (DEF) en CANBus
indica que el nivel de hollin es
moderadamente alto.

Pre-Alarm
DFFSOOTMODHIPALM P

DPF Nivel de Hollin
Severamente Alto

Verdadero cuando el estado (advertencia
roja) de difusion de lampara del Filtro de
Particulas Diesel (DEF) en CANBus indica
que el nivel de hollin es severamente alto.

Pre-Alarm
| DPFSOO0TEXTHIPALM b-

Perdida de Com del ECU | VERDADERO cuando la comunicacion al Prealarma
ECU ha sido perdida. | LOSSECUCOMMPALM P
Fuga de Combustible VERDADERO cuando la funcion de | Prealarma

Deteccion de Fuga de Combustible esta
configurada como una pre-alarma y el
retardo de activacion ha expirado.

| FUELLEAKPALM

Falla del Transmisor de
Nivel de Combustible

VERDADERO cuando la Falla del
Transmisor de Nivel de Combustible esta
configurada como una pre-alarma y el
retardo de activacion ha expirado.

Prealarma
| FUELLSENDFAILPALM }

Prealarma Global VERDADERO cuando una o mas Pre- Prealarma
alarmas son establecidas. | GLEPALM P
Alta Temperatura del VERDADERO cuando el umbral de Pre- Alarma
Refrigerante alarma de Alta Temperatura  del | HITEMPALM P,
Refrigerante ha sido excedido.
Alta Temperatura de Verdadero cuando el estado de difusion de Pre-Alarm

Escape

lampara del Filtro de Particulas Diesel
(DEF) en CANBus indica temperatura de
escape alta.

|HIGHE)(HTEMF'F';3\LI'-:1 }

Nivel Alto de Combustible

VERDADERO cuando los ajustes de la
Pre-alarma de Nivel Alto de Combustible
han sido excedidos.

Prealarma
| HIFUELLPALM P

Médulo de Reparto de
Carga

Falla en la Com del
Médulo de Reparto de
Carga

VERDADERO cuando la comunicacion
desde el LSM-2020 al IEM-2020 ha sido
perdida.

Prealarma
| LSMCOMMFEALM }

Médulo de Reparto de
Carga

Multiples Médulo de
Reparto de Carga
Detectados

VERDADERO cuando méas de un LSM-
2020 esta conectado.

Prealarma
DUPLSMPALM P

Entradas Analég Locales

Entrada de Corriente
Fuera de Rango

Verdadero cuando la Entrada de Corriente
esta fuera del rango o la Alarma de Fuera
de Rango se configura como Pre-Alarma.

Pre-Alarm - LALGCUROODRPALM
| Current [nput P

Entradas Anal6g Locales

Entrada de Corriente
Sobre 1

Verdadero cuando la Entrada de Corriente
Sobre 1 esta configurada como alarma vy el
umbral Sobre 1 ha sido excedido.

Pre-Alarm - LALGCURO1PALM
| Current [nput P

Entradas Analég Locales

Entrada de Corriente
Sobre 2

Verdadero cuando la Entrada de Corriente
Sobre 2 esta configurada como alarma vy el
umbral Sobre 2 ha sido excedido.

Pre-Alarm - LALGCUROZ2PALM
| Current Input #

Entradas Anal6g Locales

Entrada de Corriente
Bajo 1

Verdadero cuando la Entrada de Corriente
Bajo 1 esta configurada como alarma vy el
umbral Bajo 1 ha sido excedido.

Pre-Alarm - LALGCURUTPALM
| Current [nput P
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Nombre

Descripcion

Simbolo

Entradas Anal6g Locales

Entrada de Corriente
Bajo 2

Verdadero cuando la Entrada de Corriente
Bajo 2 esta configurada como alarma vy el
umbral Bajo 2 ha sido excedido.

Pre-Alarm - LALGCURU2PAIL M

| Current [nput

b

Entradas Anal6g Locales

Entrada de Tensién
Fuera de Rango

Verdadero cuando la conexion de Entrada
de Tension estéa fuera de rango y la Alarma
de Fuera de Rango se configura como
Alarma.

Pre-Alarm - LAl GVOLTOORPALM

| Yoltage Input

b

Entradas Anal6g Locales

Entrada de Tension
Sobre 1

Verdadero cuando la Entrada de Tension
Sobre 1 esta configurada como alarma vy el
umbral Sobre 1 ha sido excedido.

Pre-Alarm - LALGVOLTO1PALM

| Voltage Input

v

Entradas Anal6g Locales

Entrada de Tension
Sobre 2

Verdadero cuando la Entrada de Tensién
Sobre 2 esta configurada como alarma vy el
umbral Sobre 2 ha sido excedido.

Pre-Alarm - LALGVOLTO2PAI M

| Vaoltage Input

v

Entradas Analég Locales

Entrada de Tension
Bajo 1

Verdadero cuando la Entrada de Tension
Bajo 1 esta configurada como alarma vy el
umbral Bajo 1 ha sido excedido.

Pre-Alarm - LALGVOLTUIPALM

| ‘Voltage Input

-

Entradas Anal6g Locales

Entrada de Tension
Bajo 2

Verdadero cuando la Entrada de Tension
Sobre 2 esta configurada como alarma vy el
umbral Sobre 2 ha sido excedido.

Pre-Alarm - LALGVOLTU2PAL M

| Voltage Input

v

Baja Tension de la

VERDADERO cuando los ajustes de la

Prealarma

Bateria Pre-alarma de Baja Tension de la Bateria | LOWEATWVPALM P
han sido excedidos.
Bajo Nivel de VERDADERO cuando la funcién Bajo Nivel Prealarma

Refrigerante

de Refrigerante esta configurada como una
pre-alarma y el retardo de activaciéon ha
expirado. Ademas, VERDADERO cuando
CANbus esta habilitado y el umbral de la
pre-alarma de Bajo Nivel de Refrigerante
ha sido excedido.

| LOWCOOLLVLPALM }

Baja Temp del
Refrigerante

VERDADERO cuando el umbral de Pre-
alarma de Baja Temp del Refrigerante ha
sido excedido.

Prealarma
| LOWTEMPPALM P

Nivel de Combustible
Bajo

VERDADERO cuando el umbral de Pre-
alarma de Nivel de Combustible Bajo ha
sido excedido.

Prealarma
| LOWFUELLPALM

Baja Presion de Aceite

VERDADERO cuando el umbral de Pre-
alarma de Baja Presion de Aceite ha sido
excedido.

Prealarma
| LOWOILPRPALM

Intervalo de
Mantenimiento

VERDADERO cuando el umbral de Pre-
alarma de Intervalo de Mantenimiento ha
sido excedido.

Prealarma
| MAINTINTEALM P

Max Limite RPM Verdadero cuando las RPM medidas Pre-Alarm
aumentan sobre el ajuste Max de RPM del | MAKXRPMLIMITPALM P
motor.

Min Limite RPM Verdadero cuando las RPM medidas caen Pre-Alarm

bajo el ajuste Min de RPM del motor.

|MINHF’MLIMITF’ALI'-:1 }

Falla MPU

VERDADERO cuando el MPU ha fallado.

Prealarma
| MPUFAILPALM P-

Falla del Transmisor de
Presién de Aceite

VERDADERO cuando la Falla del
Transmisor de Presién de Aceite esta
configurada como una pre-alarma y el
retardo de activacion ha expirado.

Prealarma

| OILPRESSENDFAILPALM }

Bateria Débil

VERDADERO cuando los ajustes de la
Pre-alarma de Tensién de Bateria Débil
han sido excedidos.

Prealarma
| WEAKBATPALM |
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Nombre Descripcion ‘ Simbolo

Transmisores

Falla en el Transmisor de | VERDADERO cuando la Falla en el Fallo de Transmisar
Temp de Refrigerante Transmisor de Temp de Refrigerante esta | CDDLTEMF'SENDFHLP

configurada como Pre-alarma o Alarma y el
retardo de tiempo ha expirado.

Falla en el Transmisor de | VERDADERO cuando la Falla en el Fallo de Transmizar
Nivel de Combustible Transmisor de Nivel de Combustible esta | FUELLSENDEAIL P

configurada como Pre-alarma o Alarma y el
retardo de tiempo ha expirado.

Falla en el Transmisor de | VERDADERO cuando la Falla en el Fallo de Transmisar
Presién de Aceite Transmisor de Presion de Aceite esta | OILPRESSENDFAIL P

configurada como Pre-alarma o Alarma y el
retardo de tiempo ha expirado.

Falla en el Transmisor de | VERDADERO cuando el retardo de Fallo de Transmizar
Velocidad activacion de la Falla en el Transmisor de | SPDSENDFAIL P
Velocidad ha expirado.

Relé de Control Légicos

Los relés de control I6gicos (LCR) consisten de salidas LCR y entradas LCR. Usted puede usar las salidas para
terminar el fin de “salida” de una red ldgica, y entonces usar la correspondiente entrada como una entrada a
cualquier I6gica en un esquema ldgico. Cuando una salida LCR dada es verdadera la correspondiente entrada
LCR es verdadera. En otras palabras, cuando la salida LCR N (N siendo un nimero de 1 a 16) entonces la
entrada LCR N es verdadera también.

Si usted consigue un error de “demasiados niveles légicos” mientras construye una red Idgica, las salidas y
entradas LCR pueden ser usadas como una solucién a este problema. Ubique una salida LCR en el final de una
red légica parcial y entonces use la correspondiente entrada LCR para construir mas légica que la previamente
posible.

Entradas Ver descripcion arriba. Entrada LCR
Input 1-16 LCRINPUTI
Salidas Ver descripcion arriba. Salida LCR
Output 1-16 LCROUTPUT

Componentes

Este grupo contiene Compuertas Légicas, Temporizadores de Subida y Bajada, Cerrojos, y Bloques de
Comentarios. La Tabla 5-2 lista los nombres y descripciones de los objetos del grupo Componentes.

Tabla 5-2. Grupo de Componentes, Nombres y Descripciones

Nombre Descripcion Simbolo

Compuertas Légicas

AND Entrada | Salida
0|0 0
0|1 0 *
1|0 0
111 1
NAND Entrada | Salida
0|0 1
0|1 1 *
1|0 1
111 0
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Nombre

Descripcion

Simbolo

OR

Entrada | Salida

0 0 0
0 1 1
1 0 1
1 1 1
NOR Entrada | Salida
0 0 1
0 1 0
1 0 0
1 1 0
XOR Entrada | Salida
0 0 0
0 1 1
1 0 1
1 1 0
Cuando una compuerta XOR tiene mas de
2 entradas, la salida es verdadera siempre que un
namero impar de entradas son verdaderas.
XNOR Entrada | Salida
0 0 1
0 1 0
1 0 0
1 1 1
Cuando una compuerta XNOR tiene mas de
2 entradas, la salida es verdadera siempre que un
namero par de entradas son verdaderas. La salida
también es verdadera si ninguna entrada es
verdadera.
NOT Entrada | Salida
(INVERTER) 0 1 D.
1 0

Temporizadores de Subida y Bajada

Temporizador
de Bajada

Usado para establecer un retardo en la légica.

Para méas informacion, referirse a
ProgramandoBESTlogicPlus, Temporizadores de
Subida y Bajada, mas adelante en esta seccion.

Temporizador de Excitacion (1)
TIMER_1

Horas =0

Minuios =0

Segundos =1

Temporizador
de Subida

Usado para establecer un retardo en la légica.

Para mas informacion, referirse a
ProgramandoBESTlogicPlus, Temporizadores de
Subida y Bajada, mas adelante en esta seccion.

Temponizador de Pérdida de Sedal (1)
TIMER_1

Horas =0

Minutos =0

Segundos =1

9441072990 Rev.C

IEM-2020 Logica Programable del BESTlogicPlus 5-15




Nombre Descripcion Simbolo
Cerrojos
Cerrojo con Cuando la entrada Configurar esta encendida y la . .-
Prioridad al entrada Resetear esta apagada, el cerrojo ira al Resetear  Cierre de Pronda
Reset estado SET (ON). Cuando la entrada Resetear esta
encendida y la entrada Configurar esta apagada, el Configurar _
cerrojo ir4 al estado de RESET (OFF). Si ambos Salidape
Configurar y Resetear estan encendidas al mismo Resetear
tiempo el cerrojo con prioridad al reset ira al estado
de RESET (OFF).
Cerrojo con Cuando la entrada Configurar esta encendida y la . .
Prioridad al entrada Resetear esta apagada, el cerrojo ira al Conkgurar & Giee de: Prionde)
Configurar estado SET (ON). Cuando la entrada Resetear esta
encendida y la entrada Configurar esta apagada, el Configurar _
cerrojo ir4 al estado de RESET (OFF). Si ambos Salidap-
Configurar y Resetear estan encendidas al mismo Resetear
tiempo el cerrojo con prioridad configurar ira al
estado de SET (ON).
Otros
Bloque de Ingrese comentarios de usuario. . .
Cor%entario g Bloque de Observaciones Logic
Elementos

Este grupo contiene los elementos para Alarma Légica, Pre-Alarma Légica, Control de Modem, Modo
Apagado, Modo Automatico, Modo en Funcionamiento, Elementos Configurables 1-8, Marcha de Motor,
Auto Arranque, Inhibir Automatico, Inhibir Testeo, Salida de Pre-arranque, Salida de Arranque, Salida de
Funcionamiento, Peticion de Refrigeracion y Detencidn, Peticion de Refrigeracién, Retardo de Arranque
Externo, Bypass de Retardo de Arranque, Reset, Silenciar Alarma, Testeo de Lampara, Peticion Inactiva,
Regeneracion Manual DPF, Inhibir Regeneracion DPF, Pre-Alarma de Bajo Combustible, Parada de
Emergencia, Aumento de Velocidad, Anulacién Estado Inactivo, Anulacion Incremento 1, Anulacién
Intermedia, Anulacion Aumento 2, Anulacion Funcionamiento, Control RPM, y Desconexion de Cilindro

MTU Desactivada.

La Tabla 5-3 enumera los nombres y descripciones de los elementos en el grupo Elementos.

Tabla 5-3. Grupo de Elementos, Nombres y Descripciones

Nombre

Descripcién

Simbolo

ALARMSILENCE

La alarma sera silenciada cuando este elemento
sea verdadero. La alarma también se puede
silenciar pulsando el boton Silenciar Alarma en el
panel frontal del IEM-2020.

ALARMSILENCE

|,sm

AUTOSTART

Cuando este elemento légico es VERDADERO, vy el
IEM-2020 estd en modo AUTO, el motor correra.
Esto puede ser usado en lugar de una funcién de
Arranque programable si se desea generar la sefial
de Autoarranque como una combinacion de una
légica programable en vez de un simple contacto de
entrada. Si cualquier elemento logico de
Autoarranque es VERDADERO o0 el contacto
mapeado a la funcion programable de
Autoarranque es VERDADERO, y el IEM esta en
modo AUTO, el motor correrd. Si ambos el
elemento légico de Autoarranque y la funcién
programable de Autoarranque es FALSO, y el IEM
esta en modo AUTO, el motor se enfriara y
detendra.

AUTOSTART
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Nombre

Descripcion

Simbolo

AUTOMODE

Cuando esta entrada es VERDADERA, y el IEM-
2020 est4 en modo OFF, el IEM-2020 cambiara a
modo AUTO. Esto es una entrada pulsada. No
necesita ser sostenida luego que el cambio de
modo deseado ha ocurrido.

AUTOMODE

CONFELMNTX
(X=1a8)

Elementos configurables (CONFELMNT1-8) son
conectados al esquema légico como salidas. Estos
elementos son configurables en BESTCOMSPIus
bajo Salidas Programables, Elementos
Configurables. El usuario puede asignar una
cadena de caracteres de hasta 16 caracteres,
configurar si el elemento generaria una alarma o
pre-alarma. Si es usado para alarma o pre-alarma,
el texto del usuario es lo que aparecera en la
anunciacién de la alarma o pre-alarma y en el
grabador de eventos del IEM-2020. Ademas, el
estado del elemento configurable puede ser usado
para generar marcados de salida del modem el cual
muestra el texto del usuario en el modem equipado
del IEM-2020.

CONFELMNTX
(X=1a8)

COOLSTOPREQ

Modo RUN

Si la unidad estda en modo RUN cuando el Pedido
de Parada de Enfriamiento es recibido, la unidad ira
a un ciclo de enfriamiento. Mientras esta en el ciclo
de enfriamiento, la unidad mostrara “COOL & STOP
REQ" ademas de mostrar el temporizador de
enfriamiento. Luego que el temporizador de
enfriamiento expira, la unidad ira al modo OFF. El
Pedido de Parada de Enfriamiento debe ser
removido antes que la unidad pueda ser corrida de
nuevo.

Si el Pedido de Parada de Enfriamiento es
removido durante el proceso de enfriamiento, la
unidad permanecera corriendo.

Modo AUTO

Si la unidad est4 en modo AUTO cuando el Pedido
de Parada de Enfriamiento es recibido, todas las
condiciones que normalmente causarian que la
unidad corra en modo AUTO son limpiadas. Dado
que todas las condiciones que causan que la
unidad corra han sido removidas, la unidad ird a un
ciclo de enfriamiento. Mientras esta en el ciclo de
enfriamiento, la unidad mostrara “COOL & STOP
REQ" ademas de mostrar el temporizador de
enfriamiento. Luego que el temporizador de
enfriamiento expira, la unidad se apagara,
permaneciendo en modo AUTO. El Pedido de
Parada de Enfriamiento debe ser removido antes
gue la unidad pueda ser corrida de nuevo.

Si el Pedido de Parada de Enfriamiento es
removido durante el proceso de enfriamiento y
alguna de las condiciones que normalmente
causaria que la unidad corra en modo AUTO es
verdadera, la unidad permanecera corriendo.

COOLSTOPREQ
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Nombre

Descripcion

Simbolo

COOLDOWNREQ

Modo RUN

Si la unidad estd en modo RUN cuando el Pedido
de Enfriamiento es recibido, la unidad es forzada a
ir a un ciclo de enfriamiento. Mientras esta en el
ciclo de enfriamiento, la unidad mostrara
“COOLDOWN REQ" ademas de mostrar el
temporizador de enfriamiento. Luego que el
temporizador de enfriamiento expira, la unidad
permanecera corriendo en modo RUN.

Si el Pedido de Enfriamiento es removido durante el
proceso de enfriamiento, la unidad permanecera
corriendo en modo RUN.

Modo AUTO

Si la unidad esta en modo AUTO y el Pedido de
Enfriamiento es recibido, la unidad es forzada a ir a
un ciclo de enfriamiento. Mientras esta en el ciclo
de enfriamiento, la unidad mostrarqa “COOLDOWN
REQ” ademas de mostrar el temporizador de
enfriamiento. Luego que el temporizador de
enfriamiento expira, la unidad permanecera
corriendo en modo AUTO, a menos que no haya
condiciones que causen que la unidad corra en
modo AUTO, en cuyo caso apagara y permanecera
en modo AUTO.

Si el Pedido de Enfriamiento es removido durante el
proceso de enfriamiento y alguna condicion que
normalmente causaria que la unidad corra en modo
AUTO es verdadera, la unidad permanecera
corriendo en modo AUTO.

COOLDOWNRH]

+ Ajuste

DPFMANREGEN

La Regeneracion del Filtro de Particulas Diesel se
hace de forma manual cuando la Entrada de Ajuste
es verdadera.

DPFMANREGEN

|,sm

DPFREGENINHIBIT

La Regeneracion del Filtro de Particulas Diesel es
inhibida cuando la Entrada de Ajustes es
verdadera.

DPFREGENINHIBIT

|,sm

ESTOP

Cuando este elemento es verdadero, una alarma de
Apagado de Emergencia se anuncia y se ilumina el
LED Parada de Emergencia en el RDP-110.

ESTOP

|,5m

ENGINERUN

La entrada de Arranque arranca el motor. La
entrada de Detener detiene el motor. El IEM-2020
Unicamente responde a este elemento légico
cuando esta en modo AUTO.

ENGINERUN

Arrangue
Dietener

EXTSTARTDEL

Si la entrada Ajuste es VERDADERA mientras el
IEM-2020 esta en el estado de Pre-arranque, el
IEM-2020 permanecera en el estado de Pre-
arranque hasta que la entrada Ajuste sea FALSA.

EXTSTARTDEL

}ﬁjust&

IDLEOVR

El Perfil RPM es forzado al Estado Inactivo cuando
la entrada de ajuste es verdadera. Para obtener
mas informacién, consulte la Seccién 3, Descripcién
Funcional, Control RPM, Perfii RPM, Estado de
Elementos Logicos de Anulacion.

IDLEOVR

|,sm
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Nombre

Descripcion

Simbolo

IDLEREQUEST

Cuando este elemento es verdadero, el IEM-2020
enviara una solicitud de inactividad para el motor
ECU en motores J1939 que estan equipados para
recibir tal solicitud. En este momento, sélo Volvo y
Cummins son implementados. Si el motor no esta
equipado para responder a las peticiones de
inactividad o el motor no es uno de los tipos de
motores enumerados en J1939, esto no tendra
ningun efecto.

IDLEREQUEST

|,sm

INTERMEDIATEOVR

El Perfil RPM es forzado al Estado INTERMEDIO
cuando la entrada de ajuste es verdadera. Para
obtener més informacion, consulte la Seccion 3,
Descripcion Funcional, Control RPM, Perfil RPM,
Estado de Elementos Logicos de Anulacion.

INTERMEDIATEOVR

|,set

LAMPTEST

El testeo de lampara se realizara cuando este
elemento sea verdadero. El testeo de lampara
también puede llevarse a cabo presionando el
botén Testeo de Lampara en el panel frontal del
IEM-2020.

LAMPFTEST

|,5m

LOGICALM

Cuando esta entrada es VERDADERA, el IEM-2020
va a una condicién de Alarma.

LOGICALM

+ Ajuste

LOGICPALM

Cuando esta entrada es VERDADERA, el IEM-2020
va a una condicién de Pre-alarma.

LOGICPALM

}Ajust&

LOWFUELPALM

Cuando este elemento es verdadero, una Pre-
Alarma de Bajo Combustible se anuncia y se
ilumina el LED Nivel de Combustible Bajo en el
RDP-110.

LOWFUELPALM

|,5m

MODEM
(Opcional)

Conecta la entrada a una salida de otro bloque
légico. Cuando es VERDADERA, el Modem
marcara.

MODEM

+ Conexion Salienis

MTUCYLCUTOUTDISABLE

Cuando este elemento légico es verdadero, los
Desconexion de Cilindros Deshabilitada 1 vy
Desconexién de Cilindros Deshabilitada 2 son
enviados al motor ECU con el verdadero estado.
Cuando este elemento de la légica es falsa,
Desconexién de Cilindros Deshabilitada 1 y
Desconexién de Cilindros Deshabilitada 2 se envian
al motor ECU con los estados establecidos por los
valores programados para la Desconexion de
Cilindros Deshabilitada 1 y Desconexion de
Cilindros Deshabilitada 2 del IEM-2020 que se
configuran en la pantalla Configuracion ECU en
BESTCOMSPIus.

MTUCYLCUTOUTDISABLE

|,set

OFFMODE

Si la entrada es VERDADERA, el IEM-2020
cambiardA a modo OFF. Esta es una entrada
pulsada. No necesita ser sostenida luego de que el
cambio deseado ha ocurrido.

OFFMODE

}ﬁjust&
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Nombre

Descripcion

Simbolo

PRESTARTOUT

Este elemento es usado para manejar el relé de
salida de pre-arranque desde la légica cuando el
Relé de Salida de Pre-arranque esta configurado a
“Programable”. Cuando la configuracion del Relé
de Salida de Pre-arranque esta configurada a
“Programable”, el relé de pre-arranque no cerrara a
menos que la ldgica sea usada para manejar este
elemento. Cuando la configuracion del Relé de
Salida de Pre-arranque es a “Predefinido”, el relé
de pre-arranque es cerrado de acuerdo a la
funcionalidad de pre-arranque predefinida en el
IEM-2020. Cuando la funcionalidad “Predefinida”
esta seleccionada, el relé no respondera a este
elemento.

PRESTARTOUT

+J5.juste

RAMPUP10OVR

El Perfi RPM se ve obligado al estado
INCREMENTAR 1 cuando la Entrada de Ajuste es
verdadera. Para obtener mas informacion, consulte
la Seccién 3, Descripcién Funcional, Control RPM,
Perfii RPM, Estado Elementos de Ldégica de
Anulacion.

RAMPUP10OVR

RAMPUP20OVR

El Perfi RPM se ve obligado al estado
INCREMENTAR 2 cuando la Entrada de Ajuste es
verdadera. Para obtener mas informacion, consulte
la Seccién 3, Descripcién Funcional, Control RPM,
Perfii RPM, Estado Elementos de Ldégica de
Anulacion.

RESET

El reset estar4 activo cuando este elemento sea
verdadero. También se puede lograr el reset
pulsando el boton Reset en el panel frontal del IEM-
2020.

RPMCONTROL

Este elemento loégico proporciona la capacidad de
aumentar / disminuir para ajustar las rpm del motor
deseadas en los motores que no aceptan las
solicitudes de velocidad sobre CANbus. Para
obtener mas informacion, consulte la Seccion 3,
Descripcion Funcional, Control RPM

RPMCONTROL

Raise
Lower

RUNINHIBIT

Cuando este elemento légico es VERDADERO, el
IEM-2020 es evitado de arrancar y correr el motor,
sin importar de cualquier condicion que
normalmente causaria que el motor corra. Si el
elemento es falso y no hay ninguna condiciéon en
efecto que causara que el motor corra, el IEM-2020
arrancara y correra el motor.

RUNINHIBIT

+ Ejecutar

RUNMODE

Cuando esta entrada es VERDADERA, y el IEM-
2020 estd en modo OFF, el IEM-2020 cambiara a
modo RUN. Esta es una entrada pulsada. No
necesita ser sostenida luego de que el cambio de
modo deseado ha ocurrido.

RUNMODE

}ﬁ.just&

RUNNINGOVR

El Perfil RPM se ve obligado al estado en MARCHA
cuando la Entrada de Ajuste es verdadera. Para
obtener més informacion, consulte la Seccion 3,
Descripcion Funcional, Control RPM, Perfil RPM,
Estado Elementos de Logica de Anulacion.

RUNNINGOWR

|,set
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Nombre Descripcion Simbolo

RUNOUTPUT Este elemento es usado para manejar el relé de | RUNDUTPUT
salida desde la légica cuando la configuracion del
Ajuste

Relé de Salida de Correr estd configurada a
“Programable”. Cuando la configuracion del Relé de
Salida de Correr esta configurada a “Programable”,
el relé no cerrara a menos que la légica sea usada
para manejar este elemento. Cuando la
configuracién del Relé de Salida de Correr es
“Predefinido”, el relé de correr es cerrado de
acuerdo a la funcionalidad de correr predefinida en
el IEM-2020. Cuando la funcionalidad “Predefinida”
esta seleccionada, el relé no respondera a este
elemento.

SPEEDLOWER Este elemento reduce el ajuste de la velocidad de | SPEEDLOWER
IEM-2020 basado en los ajustes de Velocidad RPM +
Set

aumentar / disminuir.

SPEEDRAISE Este elemento eleva el ajuste de la velocidad de | SPEEDRAISE
IEM-2020 basado en los ajustes de Velocidad RPM +
Set

aumentar / disminuir.

STARTDELBYP Este elemento permite que el estado de Pre- STARTDELBYP
arranque sea salteado basado en logica. Por
Ajuste

ejemplo, un retardo de arranque no puede ser
necesario cuando el motor esta caliente. Esto
también permite que un dispositivo externo, como
un ECO, controle el intervalo de pre-arranque.

STARTOUTPUT Este elemento es usado para manejar el relé de | STARTOUTPUT
salida de arranque desde la légica cuando
Ajuste

configuracién del Relé de Salida de Arranque esta
configurada a  “Programable”. Cuando la
configuracién del Relé de Salida de Arranque esta
configurada a “Programable”, el relé de arranque
no cerrara a menos que la légica sea usada para
manejar este elemento. Cuando la configuracion del
Relé de Salida de Arranque esta a “Predefinido”, el
relé de arranque es cerrado de acuerdo a la
funcionalidad de arranque predefinida en el IEM-
2020. Cuando la funcionalidad “Predefinida” esta
seleccionada, el relé no respondera a este
elemento.

TESTINHIBIT Cuando este elemento l6gico es VERDADERO, el TESTINHIBIT
temporizador de ejercicio no puede arrancar el
Ejercicio

motor. Si la funcion légica TESTINHIBIT es FALSO
durante un periodo de ejercicio, o transiciones de
VERDADERO a FASLO en cualquier tiempo
durante un periodo de ejercicio, el IEM-2020
arrancara y correra el motor por la duracion del
periodo de ejercicio.

Esquemas Logicos

Un esquema logico es un grupo de variables logicas escritas en forma de ecuacion que define la
operacion de un Mdodulo de Motor Industrial IEM-2020. A cada esquema légico le es dado un nombre
unico. Esto la da la habilidad de seleccionar un esquema especifico y estar seguro que el esquema
seleccionado esta en operacion. Un esquema logico es configurado para aplicaciones tipicas y es el
esquema ldgico activo por defecto. S6lo un esquema légico puede estar activo en un momento dado. En
la mayoria de las aplicaciones, los esquemas logicos pre-programados eliminan la necesidad de
programacion personalizada. Esquemas légicos pre-programados pueden proveer mas entradas,
salidas, o propiedades que son necesitadas para una aplicacién particular. Esto es porque un esquema
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pre-programado esta disefiado para un gran numero de aplicaciones con ninguna programacion
especial. Blogues de salidas no necesitados pueden ser dejados abiertos para deshabilitar una funcion o
un grupo de funciones pueden ser deshabilitados a través de los ajustes operativos.

12 esquemas logicos pre-programados estan disponibles en el directorio de instalacién del
BESTCOMSPIus en su PC. Informacion detallada de todos los esquemas l6gicos pre-programados estan
disponibles en el Apéndice B, Archivos Ldgicos de Libreria.

Cuando un esquema légico es requerido, el tiempo de programacion es reducido al modificar uno de los
esquemas légicos pre-programados.

iADVERTENCIA!

Los archivos de libreria légicos definidos en este manual intentan ser usados
como configuraciones ldgicas basicas sobre las cuales construir un esquema
I6gico a medida de la aplicacién. El esquema légico por defecto y los archivos
de libreria l6gica pueden no estar configurados con la protecciéon adecuada,
retardos de tiempo, y/o limites para cada aplicacion. Una revision cuidadosa
de estos archivos y otros ajustes dentro del IEM-2020 asegurara que son los
apropiados para su aplicacion.

El Esquema L6gico Activo

Los Modulos de Motor Industrial deben tener un esquema logico activo para funcionar. Todos los IEM-
2020 de Basler Electric son enviados con un esquema ldgico activo precargado por defecto en memoria.
Si la configuracion del bloque de funcién y légica de salida del esquema légico alcanza los
requerimientos de su aplicacién, entonces sélo los ajustes operativos (parametros de sistema y ajustes
de umbrales) necesitan ser ajustados antes de poner el IEM-2020 en servicio.

Copiando y Renombrando los Esquemas LAgicos Pre-programados

Copiar un esquema ldgico guardado a la légica activa (Nombre de Logica) y asignarle un Gnico nombre
es ejecutado al cargar el esquema logico guardado en BESTCOMSPIus y escribiendo sobre el nombre
del esquema légico. Los cambios no son activados hasta que los nuevos ajustes han sido salvados y
subidos al dispositivo.

Enviando y Recuperando Esquemas Logicos

Recuperando un Esqguema Légico desde el IEM-2020

Para recuperar ajustes desde el IEM-2020, el IEM-2020 debe ser conectado a una computadora a través
de un puerto de comunicacién. Una vez que las conexiones son hechas, los ajustes pueden ser
descargados desde el IEM-2020 seleccionando Descargar Ajustes y Logica en el menu desplegable
Comunicacion.

Enviando un Esquema Légico desde el IEM-2020

Para enviar ajustes desde el IEM-2020, el IEM-2020 debe ser conectado a una computadora a través de
un puerto de comunicacidon. Una vez que las conexiones son hechas, los ajustes pueden ser subidos
desde el IEM-2020 seleccionando Subir Ajustes y Logica en el menu desplegable Comunicacion.

PRECAUCION

Siempre remueva el IEM-2020 de servicio antes de cambiar o modificar el
esquema ldgico activo. Tratar de modificar un esquema l6gico mientras e IEM-
2020 esta en servicio podria generar salidas inesperadas o indeseadas.

Modificar un esquema légico en BESTCOMSPIus no hace automaticamente
ese esquema activo en el IEM-2020. El esquema modificado debe ser subido
al IEM-2020. Ver los parrafos Enviando y Recuperando Esquemas Logicos
més adelante en esta seccion.
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Programando BESTlogicPlus

Use el BESTCOMSPIus para programar BESTlogicPlus. Usar el BESTlogicPlus es analogo a fisicamente
conectar cable entre los terminales discretos del IEM-2020. Para programar el BESTlogicPlus, use el
Explorador de Configuraciéon dentro del BESTCOMSPIus para abrir la rama de arbol de la Ldogica
Programable del BESTlogicPlus como muestra la Figura 5-1.

El método de arrastrar y soltar es usado para conectar una variable o series de variables a las entradas
I6gicas, salidas, componentes, y elementos. Para arrastrar un cable/vinculo de puerto a puerto
(triangulos), haga click en el botdn izquierdo del mouse en un puerto, tire al cabe hasta el otro puerto, y
suelte el botén izquierdo del mouse. Un puerto rojo indica que una conexion al puerto es requerida o
perdida. Un puerto negro indica que una conexién al puerto no es requerida. Dibujar cables/vinculos de
entradas a entradas o salidas a salidas no esta permitido. So6lo un cable/vinculo puede ser conectado a
cualquier salida. Si la proximidad de un punto final de un cable/vinculo no es exacta, puede conectar a un
puerto no deseado.

Si un elemento es deshabilitado, tendra una X amarilla sobre él. Para habilitar el elemento, navegue la
pagina de ajustes para ese elemento. Una X roja indica que un objeto o elemento no esta disponible para
el niumero de estilo del IEM-2020.

La vista de la Logica Principal, Salidas Fisicas, y Salidas Remotas puede ser automéaticamente
organizada haciendo click en el botén derecho de la ventana y seleccionando Auto-Layout.

Lo siguiente debe ser alcanzado antes que el BESTCOMSPIus permitira que la l6gica sea subida al IEM-
2020:

e Un minimo de dos entradas y un maximo de cuatro entradas de cualquier compuerta multipuesto
(AND, OR, NAND, NOR, XOR, y XNOR).

e Un méximo de cinco niveles l6gicos para cualquier camino particular. Un camino siendo un bloque de
entrada o un lado de salida de un blogue de elemento a través de compuertas a una bloque de salida
o un lado de entrada de un bloque de elemento. Esto es para incluir cualquier compuerta OR en las
partituras/paginas de Rango Fisico o Salidas Remotas, pero no los pares coincidentes de los
bloques de Salida Fisica o bloques de Salidas Remotas.

e SOlo 25 compuertas ldgicas por nivel. Todos los bloques de salida y lados de entradas de bloques de
elementos al méximo nivel légico del programa. Todas las compuertas son empujadas hacia
adelante/arriba en niveles légicos y bufereadas para alcanzar el bloque de salida final o bloque de
elemento si es necesario. Un maximo de 60 compuertas son permitidas por diagrama.

e A todos los niveles hay solo 96 usados vinculo/cableado o punto finales. Puntos finales siendo
entradas, salidas, ambos lados de bloques de elementos.

Tres LEDs de estados estan ubicados en la esquina inferior derecha de la ventana del BESTlogicPlus.
Estos LEDs muestran el Estado de Guardar Légica, Estado Diagrama Ldgico, y Estado Capa Logica. La
Tabla 5-4 define los colores para cada LED.

Tabla 5-4. LEDs de Estado

LED Color Definicion

N ._ | Lalogica ha cambiado desde la Ultima vez que
Estado de Guardar Ldgica arania | oarde.

(LED lzquierdo)

Verde | La légica NO ha cambiado desde la dltima vez que

_ _ ® Roio | Reguerimientos NO alcanzados como se lista
Estado Diagrama Légico 00 | arriba.

(LED Central)

Verde | Requerimientos alcanzados como se lista arriba.

Requerimientos NO alcanzados como se lista

® Rojo arriba.

Estado Capa Ldgica
(LED Derecho)

Verde | Requerimientos alcanzados como se lista arriba.
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Temporizadores de Subida y Bajada

Un temporizador de subida produce una salida VERDADERA cuando el tiempo transcurrido es mas
grande o igual que el Ajuste de Tiempo de Subida luego de que una transicion de FALSO a
VERDARERO ocurre en la entrada Iniciar desde la légica conectada. En cualquier momento que el
estado de la entrada Iniciar transita a FALSO, la salida transita a FALSO inmediatamente.

Un temporizador de bajada produce una salida VERDADERA cuando el tiempo transcurrido es mas
grande o igual que el Ajuste de Tiempo de Bajada luego de que una transicion de VERDARERO a
FALSO ocurre en la entrada Iniciar desde la l6gica conectada. En cualquier momento que el estado de la
entrada Iniciar transita a VERDARERO, la salida transita a FALSO inmediatamente.

Referirse a la Figura 5-2, Bloques de Temporizadores Logicos de Subida y Bajada.

Para programar los ajustes de temporizadores légicos, use el Explorador de Configuraciéon dentro de
BESTCOMSPIlus para abrir la rama de arbol de Logica Programable del BESTCOMSPIus/
Temporizadores Logicos. Ingrese un Nombre de etiqueta que desee para que aparezca en el blogue
I6gico de temporizador. El rango del valor de Retardo de Tiempo es 0 a 250 horas en incrementos de 1
hora, 0 a 250 minutos en incrementos de 1 minuto, o 0 a 1800 segundos en incrementos de 1 segundo.

Luego, abra la partitura Componentes dentro de la ventana del BESTlogicPlus y arrastre un temporizador
a la grilla de programa. Haga click derecho en el temporizador para seleccionar el temporizador que
desea usar que fue previamente configurado en la rama de arbol Temporizadores Logicos. El Cuadro de
Dialogo de Propiedades de Temporizadores Légicos aparecera. Seleccione el temporizador que desee
usar.

La precision de temporizacion es £15 milisegundos.

Iniciar —/ |—
Iniciar Activacion del Salida )

O Temporizador O Tiempo de rl—

Activacion

Salida l—l—

FOn48-03

Iniciar —I—l—
Iniciar Desactivacidn del Salida
( ) Tempaorizador D Tiempo de

Desactivacion

Salida

Figura 5-2. Bloques de Temporizadores Logicos de Subida y Bajada

Manejo de Archivos BESTIlogicPlus

Para manejar archivos BESTIogicPlus, use el Explorador de Configuracion para abrir la rama de arbol
Légica Programables del BESTIogicPlus. Use la barra Légica Programables del BESTIogicPlus para
manejar archivos BESTlogicPlus. Referirse a la Figura 5-3. Para informacion de manejo de Archivos de
Ajustes, referirse a la Seccion 4, Software BESTCOMSPIus.

Lagica Programable BESTLogic... ] - X
HGuardar | 5 | % B | B o |Borrar|

| ‘ Biblioteca Légica » Froteccidn «

Figura 5-3. Barra Logica Programables del BESTlogicPlus

Guardando un Archivo BESTlogicPlus

Después de programar los ajustes del BESTlogicPlus, haga click en el botén Guardar para guardar los
ajustes a memoria.

Antes que los nuevos ajustes del BESTlogicPlus sean subidos al IEM-2020, usted debe seleccionar
Guardar desde el menu desplegable Archivo ubicado en el tope del depésito principal BESTCOMSPlus.
Este paso guardara ambos los ajustes del BESTCOMSPIus y los ajustes operativos a un archivo.
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El usuario también tiene la opcion de guardar los ajustes del BESTCOMSPIus a un anico archivo que
contiene solo los ajustes del BESTCOMSPIus. Haga click en el boton desplegable Libreria Ldgica y
seleccione Guardar Archivos de LibreriaLégicos. Use técnicas normales de ventanas para buscar la
carpeta donde desea guardar el archivo e ingrese un nombre de archivo para guardarlo.

Abriendo un Archivo BESTIogicPlus

Para abrir un archivo BESTlogicPlus, haga click en el botén desplegable Libreria Logica en la barra
Légica Programables del BESTlogicPlus y seleccione Abrir Archivos de LibrerialLégicos. Use técnicas
normales de ventanas para buscar la carpeta donde el archivo esta ubicado.

Para abrir uno de los 12 esquemas légicos pre-programados, haga click en el boton desplegable Libreria
Légica en la barra Logica Programables del BESTlogicPlus y seleccione Ver Archivos de LibrerialLdgicos
del Dispositivos.

Protegiendo un Archivo BESTIogicPlus

Objetos en un diagrama ldgico puede ser bloqueado asi cuando el documento logico esta protegido
estos objetos no pueden ser cambiados. Bloquear y proteger archivos es Gtil cuando se envian archivos
a otro personal para ser modificados. Los objetos bloqueados pueden ser cambiados. Para ver el estado
de blogueo de los objetos, seleccione Mostar Estado de Bloqueo desde el menl desplegable Proteccion.
Para bloquear objetos, use el mouse para seleccionar los objetos a ser bloqueados. Haga click derecho
en los objetos seleccionados y seleccione Bloquear Objetos. El candado dorado al lado de los objetos
cambiara de un estado abierto a cerrado. Para proteger un documento légico, seleccione Proteger
Documento Loégico del botén desplegable Proteccion. Una contrasefia es opcional.

Subiendo un Archivo BESTIogicPlus

Para subir un archivo BESTlogicPlus al IEM-2020, usted debera primero abrir el archivo a través del
BESTCOMSPIlus o crear el archivo usando BESTCOMSPIlus. Entonces despliegue el menu
Comunicacion y seleccione Subir Logica.

Descargando un Archivo BESTlogicPlus

Para descargar un archivo BESTIlogicPlus desde el IEM-2020, usted debe desplegar el menu
Comunicacion y seleccionar Descargar Logica. Si la Idgica en su BESTCOMSPIus ha cambiado, un
cuadro de dialogo se abrira preguntando si desea guardar los cambios légicos actuales. Usted puede
elegir Si o No. Después de que haya tomado la accién requerida para guardar o no la I6gica corriente, la
descarga es ejecutada.

Imprimiendo un Archivo BESTlogicPlus

Para ver una vista previa de impresién, haga click en el icono Vista Previa de Impresién ubicada en la
barra Logica Programables del BESTIogicPlus. Si usted desea imprimir a una impresora, seleccione el
icono de impresora en la esquina superior izquierda de la pantalla Vista Previa de Impresion.

Usted puede saltear la vista previa de impresion e ir directamente a imprimir haciendo click en el icono
Impresora en la barra Logica Programable del BESTlogicPlus. Un cuadro de dialogo, Seleccione Vistas a
Imprimir se abre permitiéndole verificar cual vista les gustaria imprimir. Luego, el cuadro de dialogo
Imprimir se abre con la opcion tipica de Windows® para configurar las propiedades de la impresora.
Ejecute este comando, como se necesite, y entonces seleccione Imprimir.

Un icono de Configuracion de Pagina es también provisto en la barra Logica Programable del
BESTlogicPlus permitiéndole seleccionar el Tamafio de Papel, Fuente de Papel, Orientacion, y
Margenes.

Limpiando el Diagrama Logico en la Pantalla
Haga click en el botén Limpiar para limpiar el diagrama logico en la pantalla y arrancar de nuevo.

Ejemplos de BESTlogicPlus

Ejemplo 1 - RPMCONTROL Conexiones de Bloque Ldgico

La Figura 5-4 ilustra el bloque légico de Control RPM y dos bloques légicos de salida. La Salida 6 esta
activa mientras se elevan las RPM y la Salida 9 esta activa mientras se disminuyen las RPM.
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RPMCONTROL Salida-OUT6

OQUTPUT 6
Aumento
Disminucion Salida-OUTY
QUTPUT 9

Figura 5-4. Ejemplo 1 — Conexiones de Bloque Ldgico de Control RPM

Ejemplo 2 — Conexiones de Puerta AND

La Figura 5-5 ilustra una conexion de puerta AND tipica. En este ejemplo, la Salida 11 se activa cuando
la alarma de Bajo Combustible y (AND) la alarma de Presién de Aceite Baja son verdaderas.

Alarma

LOWFUELLALM }—l_b Salida-OUTT1
Atorms . OUTPUT 11
LOWOILPRALM }—I—’

Figura 5-5. Ejemplo 2 — Conexiones de Puerta AND
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SECCION 6 ¢ INSTALACION

General

Los médulos IEM-2020 son entregados en cajas de carton resistentes para evitar dafios de envios. Tras
la recepcion de un sistema, compruebe el nimero de parte contra el pedido y la lista de empaque.
Inspeccione por dafio y si hay evidencia de tal, presente inmediatamente un reclamo a la compafiia de
transporte y notifiqgue a su representante regional de ventas Basler Electric, su representante de ventas, o
un representante de ventas ante Basler Electric, Highland, Illinois USA.

Si el dispositivo no es instalado inmediatamente, almacenar en el paquete de envio original en un ambiente
libre de humedad y polvo.

Hardware

Los mddulos IEM-2020 son empaquetados para montar en cualquier recinto de montaje superior. El panel
frontal es resistente a rocio, niebla salina, humedad, polvo, suciedad, y contaminantes quimicos. Los
maodulos IEM-2020 son montados usando los cuatro tacos permanentemente adjuntos de 10-24. El torque
aplicado al montaje de hardware no deberia exceder los 25 pulgadas-libras (2.8 Newton metros).

Montaje

Las dimensiones de calado del panel y perforaciones son mostradas en la Figura 6-1. Las medidas de
perforaciones horizontal de 10.75 pulgadas tiene un tolerancia de +0.01/-0.01 pulgadas. Las medidas de
recorte horizontal de 10.38 pulgadas tiene una tolerancia de +0.04/-0 pulgadas. Las medidas de
perforacion vertical de 6.88 pulgadas tiene una tolerancia de +0.04/-0. Las dimensiones son mostradas en
la Figura 6-2. Todas las dimensiones del conjunto son mostradas en pulgadas con milimetros en
paréntesis.

5.375
(136.5)

519 '

¢ (131.8) »

Y S o 'y
A F 3
3.44
(87.4)
3.625
655 (921
174.8
| ( ) ¢ ! |
7.25
(184.2)
PO039-20
v v
Ol 10.38 o ©
_ (263.7) _
L 10.75 N
¢ (273.1) >

Figura 6-1. Dimensiones de Corte de Perforacién del Panel
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Conexiones

Las conexiones del IE-2020 son dependientes de la aplicacion. Un cableado incorrecto puede resultar en
el dafio del controlador.

NOTA

Asegurese que el IEM-2020 estéa fuertemente cableado a tierra con cable de
cobre no menor de 12 AWG fijado al terminal de tierra (terminal 1) en de la
parte posterior del controlador.

Potencia operativa desde la bateria debe estar en la polaridad correcta.
Aunque una polaridad inversa no causara dafio, el IEM-2020 no operara.

Terminales

Todos los terminales del estan ubicados en el panel posterior del controlador. Hay tres tipos de terminales
de interfase: un zécalo de mini-B USB, conectores de entradas con terminales de compresion de tornillos,
y terminales de conexidn rapida de cuarto de pulgada. Los controladores equipados con el modem interno
de linea de salida opcional tienen un jack adicional RJ-11.

El z6calo mini-B USB acompafiado con un cable USB y provee comunicacion local entre el IEM-2020 y
una PC corriendo el software BESTCOMSPIus.

La mayoria de las conexiones del IEM-2020 son hechas con conectores de 15 posiciones con terminales
de compresion de tornillos. Estos conectores se enchufan en los cabezales del IEM-2020. Los conectores
y cabezas tienen un encaje que asegura la orientacién apropiada del conector. Cada conector y cabeza
es de encaje Unico para asegurar que un conector encaje Unicamente con el conector correcto. Los
terminales de conectores de tornillos aceptan un tamafio maximo de cable de 12 AWG. El maximo torque
de tornillo es 4 pulgadas-libras (0.45 Nem).

Las conexiones del arrancador del IEM-2020, solenoide de combustible, y los contactos de salidas de
enchufe luz son hechos directamente a cada relé a través de terminales de conexién rapido de cuarto de
pulgada. Los nimeros de parte amp 154718-3 (container de traba positiva) y 154719-1 (alojamiento de
nylon) son los componentes recomendados para hacer las conexiones a estos terminales.

Los grupos de terminales del IEM-2020 son descriptos en los siguientes parrafos.

Potencia Operativa

La entrada de potencia operativa del IEM-2020 acepta cualquiera 12 Vcc o 24vdc y tolera tensién sobre el
rango de 6 a 32 Vcc. La potencia operativa debe ser de la polaridad correcta. Aunque una polaridad inversa
no causara dafio, el IEM-2020 no operara. Los terminales de potencia operativa son listados en la Tabla
6-1.

Es recomendado que un fusible sea adicionado para proteccion adicional para el cableado a la entrada de
la bateria del IEM-2020. Un fusible Bussmann ABC-7 o equivalente ayudara a evitar dafio del cable y fallas
molestas debido a corriente de irrupcion de entrada de la fuente de alimentacion.

Tabla 6-1. Terminales de Potencia Operativa

Terminal Descripcioén
1 (CHASSIS) | Conexién de tierra del chasis
2 (BATT-) Lado negativo de la entrada de potencia operativa
3 (BATT+H) Lado positivo de la entrada de potencia operativa

Entradas del Transmisor Anal6égico de Motor

Entradas son provistas para transmisores de presion de aceite, nivel de combustible, y temperatura del
refrigerante.

Los transmisores de presion de aceite que son compatible con el IEM-2020 incluyen Datcon 02505-00,
modelo Isspro R8919, y modelos Stewart-Warner 279BF, 279C, 411K, y 411M y VDO modelos 360025 y
360811. Otros transmisores pueden ser usados
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Transmisores compatibles de nivel de aceite incluyen al modelo Isspro R8925. Otros transmisores pueden
ser usados.

Transmisores de temperatura del refrigerante que son compatible con el IEM-2020 incluyen Datcon 02019-
00, Faria TS4042, Isspro modelo R8959 y Stewart-Warner modelo 334-P. Otros transmisores pueden ser
usados.

Terminales de entradas de transmisores son listados en la Tabla 6-2.

Tabla 6-2. Terminales de Entrada del Transmisor

Terminal Descripcioén
8 (OIL) Entrada del transmisor de presién de aceite
9 (FUEL) Entrada del transmisor de nivel de combustible
10 (COOLANT) Entrada del transmisor de la temperatura del
refrigerante
11 (SENDER COM) Terminal de retorno del transmisor

Entrada de Parada de Emergencia

La entrada de parada de emergencia esta disefiada para ser utilizada con un interruptor normalmente
cerrado y reconoce una entrada de parada de emergencia cuando la conexién desde el terminal 46
(ESTOP) a tierra se elimina. Consulte la Figura 6-3. EI ESTOP puede estar hasta 22 m (75 pies) de
distancia del IEM-2020 con una longitud de cable maxima de 45 m (150 pies). Los terminales de entrada
de parada de emergencia se enumeran en la Tabla 6-3. El Terminal 47 sélo se utiliza en el Método de
Cableado Opcional como a continuacién.

Tabla 6-3. Terminales de Entrada de Parada de Emergencia

Terminal Descripcioén
46 (ESTOP) i
Entrada de contacto de parada de emergencia
47 (ESTOP)

ESTOP (46)

IEM-2020

ESTOP (47) ﬁ
P0066-45

Figura 6-3. Conexiones de Entrada de Parada de Emergencia

Método de Cableado ESTOP Opcional

A continuacion se describe un método de cableado opcional para la entrada de parada de emergencia.
Este método ya no es preferido. La entrada de parada de emergencia esta disefiada para uso con un
interruptor normalmente cerrado y reconoce una entrada de parada de emergencia cuando el circuito corto
a través de la entrada se elimina. Consulte la Figura 6-4. El ESTOP puede estar hasta 22 m (75 pies) de
distancia del IEM-2020 con una longitud de cable maxima de 45 m (150 pies). Los terminales de entrada
de parada de emergencia se enumeran en la Tabla 6-3.
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ESTOP (46)

IEM-2020

ESTOP (47)

P0066-46

Figura 6-4. Conexiones de Entrada de Parada de Emergencia (Método de Cableado Opcional)

Entrada de Subida Magnética

La entrada de subida magnética acepta una sefial de velocidad sobre el rango de 3 a 35 volts pico y 32 a
10000 hertz. Terminales de entrada de subida magnética son listados en la Tabla 6-4.

Tabla 6-4. Terminales de Entrada de Subida Magnética

Terminal Descripcion
31 (MPU+) Entrada positiva de subida magnética
32 (MPU-) Entrada de retorno de subida magnética

Entradas de Sensado de Contacto

Las entradas de sensado de contacto consisten de una entrada de parada de emergencia y 16 entradas

programables.

Las entradas programables aceptan normalmente contactos secos abiertos. El terminal 2 (BATT-) sirve
como la linea de retorno comun para las entradas programables. Informacion acerca de configurar las
entradas programables es provista en la Seccion 4, Software BESTCOMSPIus.

Los terminales de entrada de sensado de contacto son listados en la Tabla 6-5.

Tabla 6-5. Entrada de Sensado de Contacto

Terminal

Descripcion

2 (BATT-)

Linea de retorno comudn para la entrada de contacto

programable

15 (INPUT 16)

Entrada de contacto programable 16

16 (INPUT 15)

Entrada de contacto programable 15

17 (INPUT 14)

Entrada de contacto programable 14

18 (INPUT 13)

Entrada de contacto programable 13

19 (INPUT 12)

Entrada de contacto programable 12

20 (INPUT 11)

Entrada de contacto programable 11

21 (INPUT 10)

Entrada de contacto programable 10

22 (INPUT 9) Entrada de contacto programable 9
23 (INPUT 8) Entrada de contacto programable 8
24 (INPUT 7) Entrada de contacto programable 7
25 (INPUT 6) Entrada de contacto programable 6
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Terminal Descripcién
26 (INPUT 5) Entrada de contacto programable 5
27 (INPUT 4) Entrada de contacto programable 4
28 (INPUT 3) Entrada de contacto programable 3
29 (INPUT 2) Entrada de contacto programable 2
30 (INPUT 1) Entrada de contacto programable 1

Contactos de Salida

El IEM-2020 tiene tres conjuntos de contactos de salida de funciones de fijas: Pre, Arrancar, y Correr. Los
contactos para suministrar potencia de la bateria a las bujias del motor, los contactos Arrancar suministra
potencia al solenoide de arranque, y los contactos Correr suministra potencia al solenoide de combustible.
Conexiones a los tres conjuntos de contactos son hechas directamente a cada relé usando terminales
hembra de conexién rapida de cuarto de pulgada. Los numeros de parte amp 154718-3 container de traba
positiva) y 154719-1 (alojamiento de nylon) son los componentes recomendados para hacer las conexiones
a cada relé. Para la ubicacion de los relés Pre, Arrancar y Correr referirse a la Figura 2-2.

Dependiendo del nimero de estilo del IEM-2020, cualquiera de 4 o 12 conjuntos de contactos de salida
programable son provistos. Cuatro salidas programables son provistas en los controladores con un nimero
de estilo de NNAxxxNNH. Doce salidas programables son provistas en los controladores con el nUmero
de estilo de NNBxxxNNH. Los terminales de contactos de salida programables son listados en la Tabla
6-6.

Tabla 6-6.Terminales de Contactos de Salida Programables

Terminal Descripcion
51 (COM 1, 2, 3) Conexién comun para las salidas 1, 2,y 3
52 (OUT 1) Salida programable 1
53 (OUT 2) Salida programable 2
54 (OUT 3) Salida programable 3
55 (COM 4, 5, 6) Conexién comun para las salidas 4, 5,y 6
56 (OUT 4) Salida programable 4
57 (OUT 5) Salida programable 5
58 (OUT 6) Salida programable 6
59 (COM 7, 8, 9) Conexién comun para las salidas 7, 8,y 9
60 (OUT 7) Salida programable 7
61 (OUT 8) Salida programable 8
62 (OUT 9) Salida programable 9
63 (COM 10, 11, 12) | Conexion comn para las salidas 10, 11, y 12
64 (OUT 10) Salida programable 10
65 (OUT 11) Salida programable 11
66 (OUT 12) Salida programable 12

Entradas Analdgicas

Las entradas analdgicas consisten en entrada de tension de 0 a 10 Vcc y entrada de corriente de 4 a 20
mAcc. La Tabla 6-7 enumera los terminales de entrada analégica.
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Tabla 6-7. Terminales de Entrada Analdgica

Terminal Descripcioén
35 (AIN I+) Corriente positiva entrada analégica
37 (AIN 1-) Corriente negativa entrada analdgica

43 (AIN V+) Tension positiva entrada analégica

45 (AIN V-) Tension negativa entrada analdgica

Interfase USB
El zécalo mini-B USB permite comunicacion local entre una PC corriendo el software BESTCOMSPIus. El

IEM-2020 es conectado a una PC usando un cable USB estandar equipado con un enchufe tipo A en un
extremo (terminacion de la PC) y un enchufe mini-B en el otro extremo (terminacion IEM-2020)

Puerto de Comunicacion RS-485

Los médulos IEM-2020 con el puerto de comunicacion RS-485 opcional (numero de estilo XXXRXXXxx)
estan equipados para comunicacion de consulta sobre un red Modbus™. Cable de par trenzado, mallado
es recomendado para conexiones del puerto RS-485. Los terminales de comunicacién de RS-485 son
listados en la Tabla 6-8.

Tabla 6-8.Terminales del Puerto de Comunicacién RS-485

Terminal Descripcién
12 (485 SHIELD) Conexién de malla para el cable RS-485
13 (485B) Conexién B de enviar/recibir del RS-485
14 (485A) Conexion A de enviar/recibir del RS-485

Interfase CAN Bus

Estos terminales provén comunicacion usando el protocolo SAE J1939 o el protocolo MTU y proveer
comunicacion de alta velocidad entre el IEM-2020 y un motor MTU ECU en un motor electronicamente
controlado. Conexiones entre el motor MTU ECU y el IEM-2020 deberian ser hechas con un cable de par
trenzado, mallado. Los terminales de interfase CAN Bus son listados en la Tabla 6-9. Referirse a la Figura
6-5 y Figura 6-6.

Tabla 6-9. Terminales de la Interfase CAN Bus

Terminal Descripcioén
48 (CAN L) Conexion baja CAN
49 (CAN H) Conexion alta CAN
50 (SHIELD) Conexién de drenado CAN
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NOTAS

1. Si el IEM-2020 es proveyendo un final del bus J1939, un resistor de
terminacion de 120 W, Y2 watt deberia ser instalado a través de los terminales
48 (CANL) y 49 (CANH).

2. Si el IEM-2020 no es parte del bus J1939, el cabo que conecta el IEM-2020
al bus no deberia exceder 914 mm (3 pies) en longitud.

3. La longitud maxima del bus, no incluyendo cabos, es 40 m (131 pies).

4. El drenado J1939 (malla) deberia ser aterrada a un punto Gnicamente. Si
aterrado en otro lugar, no conecte el drenado al IEM-2020.

CEM-2020 AEM-2020
(Opcional) (Opcional)

Bus
CAN-H

IEM-2020 | Motor
CAN-L

P0059-57

Cabo

120 ohm 120 ohm
Termination Termination

Otros LSM-2020
dispositivos (Opcional)

Figura 6-5. Interfase CAN Bus con IEM-2020 proveyendo Un Final de Bus

CEM-2020
(Opcional)

IEM-2020

J/ pur=—

(Opcional) CAN-L
(I

B
us Cabho

P0059-58

120 ohm 120 ohm
Termination Termination

Otros LSM-2020

dispositivos (Opcional)

Figura 6-6. Interfase CAN Bus con AEM-2020 Opcional proveyendo Un Final de Bus

Modem de Linea de Salida

Los controladores con el nimero de estilo xxxxxMxxx tienen un modem interno con compatibilidad de linea
de entrada, linea de salida. El IEM-2020 conecta un dispositivo estandar de linea de teléfono a través de
un jack USOC RJ-11C.

Conexiones RDP-110

Terminales son provistos para conexion con la pantalla del panel remoto opcional RDP-110. Estos
terminales provén potencia operativa dc al RDP-110 y permite comunicacién entre el IEM-2020 y RDP-
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110. Conductores de par trenzado son recomendados para conectar los terminales de comunicacion al
IEM-2020 y RDP-110.

La Tabla 6-10 lista los terminales IEM-2020 que conectan al RDP-110.

Tabla 6-10. Terminales de la Interfase RDP-110

Terminal Conecta a:
4 (RDP BATT+) RDP-110 terminal 12/24
5 (RDP BATT-) RDP-110 terminal DC COM
6 (RDP TXD-) RDP-110 terminal 485—
7 (RDP TXD+) RDP-110 485+

Conexiones para Aplicaciones Tipicas
Conexiones para aplicaciones tipicas son mostradas en la Figura 6-7.
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Figura 6-7. Conexiones para Aplicaciones Tipicas
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Conexiones para Aplicaciones Volvo Penta EDC llI

Motores equipados con controladores Volvo Penta EDC Il pueden recibir comandos de control (como
arrancar y parar) desde el IEM-2020 a través la interfase de comunicacion SAE J1939. Para invocar esta
propiedad, el EDC Il debe recibir un mensaje J1939 conteniendo informacion del control del motor con un
segundo de retardo (existiendo modo dormir). Si el EDC IIl no recibe un mensaje de control del motor
dentro del tiempo prescripto, entrard en modo auténomo e ignorara cualquier mensaje de control J1939.
Si esto ocurre, el EDC 1l puede ser forzado de vuelta al modo dormir presionando el pulsador auxiliar de
parada en el motor o momentaneamente desconectando la potencia del EDC.

El diagrama de interconexién de la Figura 6-8 ilustra las conexiones de IEM-2020 y el EDC Ill que permiten
gue el IEM-2020 despierte el EDC Il y arranque el motor, o simplemente adquiera informacién del estado
del motor. El despertar del EDC Il es iniciado usando los contactos de salida RUN del IEM-2020 para
aplicar potencia de la bateria al EDC. Para detener el motor, el IEM-2020 envia un comando de dormir a
través de la interfase J1939 al EDC Il y abre los contactos de salida RUN. Esto causa que el EDC detenga
el motor e ingrese al modo dormir.

Para comunicar el IEM-2020 con el EDC lll, dos ajustes del IEM-2020 deben ser cambiados desde sus
valores por defecto.

e Ladireccion del J1939 del IEM-2020 debe ser establecida a 17.
e La configuracion del ajuste arrancar/parar del motor de ser establecido para Volvo Penta.

Ambos ajustes son configurados en la pantalla CAN Bus Setup del BESTCOMSPIus. La seccién 4,
Software BESTCOMSPIlus tiene informacién sobre ajustar los ajustes del IEM-2020 a través del
BESTCOMSPIus.
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Figura 6-8. Conexiones para Aplicaciones Volvo Penta EDC Il
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Conexiones para Aplicaciones MTU MDEC ECU

Los MTU MDEC ECUs, suministrado en algunos motores MTU, pueden recibir comandos de control de
motor desde el IEM-2020 y transmitir informacion del estado operativo del motor al IEM-2020 a través de
la interfase comunicacién SAE J1939.

Para comunicar el IEM-2020 con el MTU MDEC ECU, el soporte ECU debe ser habilitado en el CANbus.
La pantalla de configuracion del BESTCOMSPIus y “MTU MDEC” debe ser seleccionada como la
configuracién de motor. El tipo de modulo ECU apropiado, fuente de velocidad de demanda, y rpm del
motor también son seleccionados.

El MTU MDEC ECU debe ser configurado apropiadamente para comunicar el CAN Bus para funcionar
correctamente. Los parametros listados en la Tabla 6-11 debe ser configurada en el ECU con la
herramienta de servicio MTU. Contacte MTU si la reconfiguracion es requerida y su utilidad no esta
equipada para realizar esta tarea.

Tabla 6-11. Pardmetros de Configuracion del MTU MDEC ECU

Ndmero de
Parametro Nombre del Parametro Descripcién y Valor
MTU

200 Interfase CAN Bus Config Param | Establecido a 898 — Indica un CAN Bus con
PIMS

201.01 Monitor CAN Bus Nodos 1-16 Valor binario que indica cuales dispositivos de
comunicacion estan en la red CAN Bus. Si una
representacion binaria del valor de este
parametro no tiene el bit establecido
correspondiente a un valor de 00100000, toma
el valor en este registro, suma 32 a el, y lo
rescribe al registro para establecer el bit. Esto le
informa al MTU MDEC ECU que una tercera
parte del controlador reside en el CAN Bus.

156.19 Interruptor de demanda de Establecido a 1 — Esto es necesario Gnicamente
Velocidad CAN Bus si se decide configurar la fuente de velocidad de
Activo demanda desde el IEM-2020. Esta capacidad
puede ser bloqueada configurando los
parametros a 0.
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El diagrama de interconexion de la Figura 6-9 ilustra las conexiones del IEM-2020 y MTU MDEC ECU.
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Figura 6-9. Conexiones para Aplicaciones MTU MDEC ECU
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Conexiones con AEM-2020, CEM-2020, y LSM-2020

EL AEM-2020 (Médulo de Expansion Analdgico), CEM-2020 (Médulo de Expansion de Contacto), y LSM-
2020 (Modulo Reparto de Carga) son modulos opcionales que pueden ser instalados con el IEM-2020.
Estos modulos hacen interfaz al IEM-2020 via CAN Bus, ya que los terminales del CANBUS son las Unicas
conexiones comunes (Figura 6-10) entre el IEM-2020, AEM-2020, CEM-2020, y LMS-2020. Referirse a la
Seccion 9, LSM-2020 (Modulo Reparto de Carga), para conexiones independientes del LSM-2020.
Referirse a la Seccién 10, CEM-2020 (Médulo de Expansién de Contacto) para conexiones independientes
del CEM-2020. Referirse a la Seccién 11, AEM-2020 (Modulo de Expansién Analdgico) para conexiones
independientes del AEM-2020. Referirse a Conexiones, Interfase CAN Bus, en esta seccion para detalles
en las conexiones del CAN Bus del IEM-2020.

GND
CANH IEM-2020
CANL
C GND/SHIELD ® GND
Oo— AN ® CANH AEM-2020
O—CANL ® CANL

—| GND

s CANH CEM-2020
® CANL
GND
CANH LSM-2020
CANL
P0059-62

Figura 6-10. Conexiones CAN Bus IEM-2020, AEM-2020, CEM-2020, LSM-2020

Instalacion en un Ambiente de Niebla Salina

Si el IEM-2020 seré instalado en un ambiente de niebla salina, es recomendado que la bateria de respaldo
para el reloj de tiempo real sea removida. Se sabe que la niebla salina es conductiva y puede cortocircuitar
a la bateria.

Informacién en remover la bateria de respaldo para el reloj de tiempo real puede ser encontrada en la
Seccion 8, Mantenimiento y Solucién de Problemas.
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SECCION 7 « CONFIGURACION

Introduccion

Los siguientes parrafos proporcionan informacion para la configuracion inicial del IEM-2020 y para ajustes
de entradas y salidas programables del IEM-2020.

Configuracion Inicial IEM-2020

EI lEM-2020 proporciona el control y proteccién de la maquina deseada cuando los parametros especificos
de la maquina de control se establecen. Configure los siguientes parametros antes de arrancar el motor.
Este manual de instrucciones enumera los parametros de acuerdo a como los presenta el Explorador de
Configuracion en BESTCOMSPIus®. Estos parametros también se puede configurar a través del panel
frontal del IEM-2020, pero BESTCOMSPIus es generalmente mas conveniente.

Utilice BESTCOMSPIus para conectarse al IEM-2020. Después de cambiar la configuracion, haga clic en
el boton Enviar Ajustes para enviar la configuracién al IEM-2020. La informacion de ajustes puede perderse
si no se presiona el botén Enviar Ajustes o si los ajustes modificados no se guardan en un archivo de
configuracién.

Configuracion Inicial Requerida para el Funcionamiento de la Unidad

Antes de hacer funcionar la maquina, configure los siguientes parametros en el IEM-2020. Sélo los
parametros requeridos se presentan en esta discusion.

Ajustes Generales
Numero de Estilo (Figura 7-1)

Utilice BESTCOMSPIus para conectarse al IEM-2020. Compruebe el nimero de estilo del IEM-2020 para
comprobar que las caracteristicas requeridas existen para la maquina que se esta configurando.

Numero de Estilo
IEM-2020 Miamero de Estilo
IEM-2020- M ~ B w||[R ~[[B |w|M |

IEM-2020 Opciones Mamera de Estilo
A v Entradas Analdgicas M) Sin Entradas Analogicas

Al Entradas Analogicas
Sin Opcidn ()]
B+ Contactos de Salida Al 7 Contactos de Salida
B) 15 Contactos de Salida

Row Fuerta RS-485 Interna M1 Sin Puerto R3-485 Interno
R Con Puerto R5-485 Interno

B v Eateria Auxiliar para RTC B) ConEBateria

Mow Madem de Salida Interno M) Sin Madem Interno
M) Madem Interno (Wersion EE UL
Sin Opcidn )]
Sin Opcidn )]
Calentador LCD H) Con Calentadaor LCD

Figura 7-1. Ajustes Generales, Pantalla Nimero de Estilo

Comunicaciones

Las comunicaciones deben establecerse si el IEM-2020 se va a comunicar con una ECU (Unidad de
Control del Motor) que esta conectada al motor.

Configuracion CANBus (Figura 7-2)
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10.

Activar Soporte ECU - Se establece en Activado en el IEM-2020 para comunicarse con la ECU.

Activar Soporte DTC (Cédigo de Diagnéstico de Problemas) - Sila ECU es una ECU J1939, active el
soporte DTC. ElI IEM-2020 no registrara los cédigos de diagnéstico de problemas si la ECU no los
soporta.

Método de Conversion SPN - Cuando este bit es cero, el método de conversion se indica como version
4. El IEM-2020 ajustara automaticamente el método de conversion a 4 cuando el bit CM es igual a
cero; esto ocurre para la mayoria de los tipos de motores. Sin embargo, si el bit CM es 1, lo que indica
gue el método de conversién SPN no es 4, el usuario tendra que consultarle al fabricante del motor
para conocer el método correcto de la conversiéon SPN, y establecer la configuracién del Método de
Conversion SPN en el IEM-2020 en consecuencia.

Direccion CAN Bus - Este parametro establece un nimero de direccion Unico para IEM-2020
funcionando en una red CAN Bus. La Direccién CAN Bus es establecida internamente por el IEM-2020
cuando ciertos tipos de ECUS se seleccionan en la pantalla de Configuracién ECU, y en este caso, el
valor introducido por el usuario no se aplica.

Control de Contacto ECU — Seleccionar Salida - Seleccione si el relé de salida MARCHA o el relé de
salida PRE (pre-arranque) se va a cerrar para dar a la ECU la sefial "energia para funcionar". En
algunas implementaciones, este relé puede estar suministrando potencia ECU.

Control de Contacto ECU — Activar Impulsos - Seleccione si la ECU no va a estar en linea en todo
momento. A menudo a las ECU se les permite estar "off line" para conservar el consumo de la bateria
cuando el motor no esta funcionando. El IEM-2020 va a "pulsarlo” de manera periédica para obligarlo
a estar activo para permitir que el IEM-2020 lea los datos como temperatura refrigerante y nivel
refrigerante. Esto es necesario si el IEM-2020 va a reportar condiciones de baja temperatura del
refrigerante (que puede indicar el fracaso de un calefactor para el bloque), o de bajo nivel de
refrigerante (si la fuga ocurre mientras la maquina no esta funcionando). El Impulso también se utiliza
para comprobar la integridad de las comunicaciones CAN Bus cuando la maquina no estéa funcionando.

Valores de Tiempo Relacionados con la ECU — Apagado del Motor - Establezca este parametro
durante un tiempo mas largo que la cantidad de tiempo requerida para parar el motor después de
apagarlo. La ECU es impulsada después de que este tiempo expira. Si el tiempo es demasiado corto,
el impulso puede ocurrir mientras el motor sigue girando, y esto podria causar un breve reinicio y
posiblemente, dafiar el sistema de volante y sistema de arranque.

Valores de Tiempo Relacionados con la ECU — Duracién del Ciclo de Impulso - Este parametro
establece el tiempo deseado entre ciclos de impulso de ECU.

Valores de Tiempo Relacionados con la ECU — Tiempo de Estabilizacion - Este parametro determina
la duracién del tiempo "online" del ciclo de pulso durante el cual el IEM-2020 lee los datos de la ECU.
El tiempo de estabilizacion debe ser lo suficientemente largo para que los parametros de la ECU que
requieran tiempo para "asentarse" después de que la ECU esta conectada puedan hacerlo. Desde que
el IEM-2020 puede utilizar algunos de los datos ECU para la anunciacién de alarma o pre-alarma, es
importante que los datos tengan tiempo para estabilizarse.

Valores de Tiempo Relacionados con la ECU — Temporizacion de Respuesta - Este parametro define
la cantidad de tiempo que el IEM-2020 va a esperar para recibir datos desde la ECU durante un ciclo
de impulsos o intento de arranque. Se anunciard una pre-alarma de PERDIDA DE
COMUNICACIONES ECU, si los datos no se han recibido durante este tiempo en un ciclo de impulso.
Si no se reciben datos en este momento durante el intento de arranque del motor, se anunciara una
alarma de PERDIDA DE COMUNICACION ECU.
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Configuracion del CANBus

Irterfaz CAMNBuUs Control de Contacto de ECL

[¥] Activar Soparte ECU Seleccionar Salida
Activar Soporte DTC (%) Contacto de Combustible
Método de Conversion SPM ") Contacto de Prearangue
4

Direceion de CANEBus

234
Parada del Matar [s]

15

Duracidn de Ciclo de [mpulza [min)
15

Impulsos

(%) Activar
() Desactivar

“falores de Tiempo Relacionados con la ECLI

Tiempo de E stabilizacidn [ms)
g000

Temparizacidn de Respuesta [z
5

Figura 7-2. Comunicaciones, Pantalla de Configuracion CAN Bus

Configuracion ECU (Figura 7-3)

1. Tipo de ECU - Para la mayoria de los motores, seleccione Estandar. Sin embargo, hay excepciones.
Si el motor es un Volvo, seleccione Volvo-Penta. Si usted tiene un MTU MDEC, ADEC, ECU-7/ECU-
8, GM/Doosan, Cummins o MTU Smart Connect, haga la seleccion apropiada. Dependiendo del tipo
de ECU seleccionada, algunos parametros van a estar activados, permitiéndole configurarlos para el
motor especifico. La modificacion de estos parametros no es requerida para la configuracion inicial.
Consulte los parrafos pertinentes en la Seccion 4, Software BESTCOMSPIlus® para obtener

informacién adicional.

Configuracion ECU

Tipo de ECU

MTU (MDEC, ADEC, ECUZ/ECUS)
Tipo de Mddulo MTU ECLU7/ECUE

Transmision de Pardmetios del Maotor

Activar v

Tipo madulo MDEC
Reinicializacion disparo
Configuracion velocidad
Fitiro Diesel de Particulas DPF) Interuptor demanda de velocidad
Fegeneracidn M anual

Deshabilitar Regeneracion FRégimen [FPH] del mator

Parada v

Prueba de sobrevelocidad
Yolvo Penta

Seleccionar Yelocidad

Foszicidn del Acelerador [%]

Solicitacidn Falenti

Aumento de ralenti

Selectar Ajuste MTU 50 Hz B0 Hz

Tasza de Transmisidn MMT Viva [ms)

Configuracion ECL

Flujo de potencia nominal CAM interruptor 2

Cebado de ananque de motar
Desactivacion corte de cilindro 1

Priorizacion de ventilador
Desactivacion corte de cilindro 2

Conmutador modao
Maodo de Operacidn del Maotar
Interruptar pardmetros de reguladar

Seleccidn de ajuste pardmetros del regulador

Flujo de patencia nominal CAM interuptor 1

Figura 7-3. Comunicaciones, Pantalla Configuracion ECU

Parametros del Sistema

Ajustes del Sistema (Figura 7-4)

1. Control de Velocidad - Cuando esta activado, este ajuste permite RPM y aumentar/disminuir la peticion

para ser enviada del IEM-2020 al motor.

2. Valor Nominal RPM del Motor - Este parametro define el rpm de la maquina.
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Max/Min RPM del Motor - El ajuste Max RPM del Motor especifica las rpm maximas a las que el motor
puede funcionar. El ajuste Min RPM del Motor especifica el nimero minimo de rpm a las que el motor
puede funcionar.

Funcion Nivel de Combustible - Este ajuste define el tipo de combustible de la maquina. Si el transmisor
del nivel de combustible esta disponible en un tanque, configdrelo en NIVEL DE COMBUSTIBLE. Si
se utiliza propano liquido o gas natural, configirelos adecuadamente. Cuando se desactive, el IEM-
2020 va a mostrar N/A para el nivel de combustible en la pantalla de visién general.

Temporizador Aumento de Potencia — Este ajuste define la duracion de tiempo a ser esperado antes
de impulsar la ECU para datos en el temporizador de aumento del IEM-2020.

Numero de Dientes del Volante — Este ajuste define el nimero de dientes en el volante para motores
equipados con un sensor de aumento magnético (MPU) que detecta la velocidad del motor.

Unidades del Sistema — Este ajuste define unidades del Sistema Inglés o Sistema Métrico.
Tension de la Bateria - Seleccione 12 o 24.

Unidades de Presion Métrica — Seleccione Bar o kPa cuando seleccione Sistema Métrico en Unidades
del Sistema.

Configuracion del Sistema

Cantrol Yelocidad Funcidn Mivel del Combustible IUnidades del Sistema Tension de la Bateria
Activar v Mivel Combustible O Sistena Eritanico O12v
Fiégimen Mominal del Mataor [rpm] Temparizacion aumento de potencia [s] (&) Sisterna Métrico @ 24v

1800 1

tax RPM botor [rpm) Mimero de Dientes del Yolante Unidades de Prasion Métrica

2000 126.0 () bar

_ O kPa/MPa
tin RPk Motar [rpm)

a00

Figura 7-4. Parametros del Sistema, Pantalla Ajustes del Sistema

Configuracion Médulo Remoto (Figura 7-5)

Active los mddulos /O (Entrada/Salida) que se utilizan con el IEM-2020. Refiérase a las secciones
pertinentes en el manual del IEM-2020 para obtener detalles en cuanto a los médulos individuales I/O.
Desactive todo si no hay médulos presente.

Configuracién modulo remoto
bodulo de reparta de carga todula de extencion de contactos bodulo de expansian analdgica (AEM)
() Desactivar () Desactivar () Desactivar
(%) Activar () Auctivar (%) Activar
Direceion J1333 L5M Direccion J1333 CEM Direceidn J1333 AEM
235 236 237
Salidaz CEM
18 Salidas w

Figura 7-5. Parametros del Sistema, Pantalla Configuracién Mddulo Remoto

Configuracion del Lanzamiento (Figura 7-6)

1.

Limite de Desconexion de Lanzamiento - Esta configuracion define el umbral de las rpm del motor en
porcentaje del valor nominal de rpm en que el lanzamiento del motor debe cesar.

Retardo de Pre-Lanzamiento - Este valor especifica la cantidad de tiempo para que ocurra el pre-
lanzamiento. El contacto del relé de salida PRE esta cerrado durante este tiempo. Esta configuracion
se utiliza normalmente para el precalentamiento del motor y/o pre-lubricacion.
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3. Configuracién de Contacto de Pre-arranque - Este parametro define si el relé PRE permanece cerrado
después de que el motor arranque, o si se debe abrir.

4. Configuracion Reposo de Pre-Arranque - Puede haber situaciones donde se desee que el relé PRE
se cierre durante el lanzamiento del motor, pero se abra a todo o parte de un ciclo de reposo de
lanzamiento. Debe configurar este parametro por consiguiente. Consulte los parrafos pertinentes de la
Seccion 4, Software BESTCOMSPIus, para obtener informacién adicional.

5. Desconexion Lanzamiento Presion de Aceite - Este ajuste proporciona un método alternativo para
determinar las condiciones bajo las cuales la desconexion de lanzamiento debe ocurrir. Si la maquina
no tiene transductor magnético (MPU) para la deteccién de rpm o un MPU fallido, utilizara la presiéon
del aceite como criterio para desconectar el lanzamiento. Esto evitara un enganche largo de arranque
si el motor arranca y el IEM-2020 no puede determinar la velocidad del motor para propésitos de
desconexion de lanzamiento.

6. Estilo de Lanzamiento — Se selecciona Ciclo o Continuo con esta configuracion.

a. Ciclo
i. Numero de Ciclos de Lanzamiento - Este ajuste define el numero de ciclos de
lanzamiento si se selecciona Ciclo como estilo de lanzamiento.
ii. Duracién de Ciclos de Lanzamiento - Este ajuste define la duracion de ciclos de
lanzamiento si se selecciona Ciclo como estilo de lanzamiento.
b. Continuo

i. Tiempo de Lanzamiento Continuo - Este ajuste define la duracién de ciclos de
lanzamiento si se selecciona Continuo como estilo de lanzamiento.

Configuracién del Lanzamiento

Limite de Desconexidn de Lanzamignto %] Estilo de Lanzamiento
30 () Ciclo
Temporizacidn de Prelanzamiento [s] () Cantinug
a
Ciclo

Configuracion del Contacto de Prearrangue ) . .
Mumera de Ciclos de Lanzamiento

() Sbierta Tras Desconesicn 2

() Cenado Durante el Funcionamiento
Dwracidn de Ciclo de Lanzamiento [g]
5

Configuracion reposo prearrangue

(O 0ff durante repozo

(5) On durante repozo Cantinuo

. . Tiempo de Lanzamiento Continuo [
() Precalentamiento antes del lanzamiento E Is]

Desconexion proceso lanzamiento presian de aceite hahilitada
(%) Desactivar
O Activar

Frezidn desconexion proceso de lanzamiento [psi]

Figura 7-6. Parametros del Sistema, Pantalla Ajustes de Lanzamiento

Control de Relé (Figura 7-7)

Estos men(s desplegables seleccionan el modo de funcionamiento para los relés PRE, ARRANQUE y
MARCHA en la parte posterior del IEM-2020. En general, la mayoria de las maquinas van a utilizar la
funcionalidad pre-configurada; los usuarios mas avanzados pueden seleccionar programable. Consulte los
parrafos pertinentes de la Seccién 4, BESTCOMSPIus® Software, para obtener informacién adicional.
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Control relé

Cantrol relé

Arrangue

Predefinido

Ejecutar

Predefinido hd

Freamangue

Predefinido R

Figura 7-7. Parametros del Sistema, Pantalla Control de Relé

Configuracion de Alarma

Configuracion de Bocina (Figura 7-8)
1. Activar Bocina — Este ajuste activa o desactiva la salida para la bocina de alarma externa.

2. Sin Habilitacién de Auto Bocina - Este ajuste activa o desactiva la bocina cuando no estd en modo
automatico.

Configuracion Bocina

Bocina
(") Desactivar
() Activar

Sin Hahbilitacian de Auto Bocina
() Desactivar
() Achivar

Figura 7-8. Configuracion Alarma, Pantalla Configuraciéon de Bocina

Pre-Alarmas (Figura 7-9)

Examine cada una de las pre-alarmas. La configuracién de Pre-alarma no es necesaria para operar la
maquina, pero es probable que se desee proporcionar advertencias para la proteccién de la maquina.
Active las pre-alarmas deseadas e ingrese un umbral apropiado. Establezca el retardo de activacion donde
sea posible. El retardo de activacion es la duracién en la que una condicién permanece en efecto antes de
anunciar una pre-alarma. Consulte los parrafos pertinentes de la Seccién 4, BESTCOMSPIus Software®,
para obtener informacién adicional sobre la configuracion de pre-alarma.
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Prealarmas

Mival Alto de Combustible

(%) Desactivar Limite [%]
O Activar 30

Tensian de Bateria Baja

(%) Dezactivar Limite [+]
() Activar 200

Tensian de Bateria D&hil

(%) Desactivar Limite [+]
() Activar 15.0

Sobretension de la Bateria

(%) Desactivar Lirite [)
() dscivar 0.0

Intervalo de Mantenimiento

(%) Desactivar Limite [h]
() Activar 500

Fallo comunicaciones LSk
() Desactivar
(%) Activar

Lirnite R
(O Desactivar
(%) Activar

Temporizacian de Activacion [z)
a

Temporizacion de Activacitn (z)
10

Temporizacion de Activacion [z
20

Fallo de Corm. ECU

Mivel Bajo de Combustible

(%) Desactivar Limite [%]
O Activar 24

Temp. Alta del Refrigerante

() Dezactivar Limite [F)
() Activar 250

Temperatura Baja del Refrigerante

(%) Desactivar Lirmite [F)
() Activar 50

Mivel de Refrigerante

(&) Desactivar (%) Desactivar Limite [3]

() dactivar () Bactivar 50

DTC Activo Eiaja Presion de Aceite

(%) Desactivar () Desactivar Limite [psi)

) Activar (%) Activar 20
Fallo de comm. del CERM Fallo com AERM Fallo suma de contral
() Dezactivar () Dezactivar () Dezactivar
(%) Activar (%) Activar (%) Activar

Alarmas (Figura 7-10)

Figura 7-9. Configuracion Alarma, Pantalla Pre-Alarmas

Examine cada una de las alarmas. La configuracidon de alarma no es necesaria para operar la maquina,
pero es probable que se desee proporcionar cierres para la protecciéon de la maquina. Active las alarmas
deseadas e ingrese un umbral apropiado. Establezca el Retardo de Activacion donde sea posible. El
retardo de activacion es la duracion en la que una condicion permanece en efecto antes de anunciar una
alarma. Consulte los parrafos pertinentes de la Seccién 4, BESTCOMSPIlus Software®, para obtener
informacion adicional sobre la configuracion de alarma.

9441072990 Rev C

IEM-2020 Configuracién

7-7



Alarmas

Temp. Alta del Refrigerante

(3) Activar Limite [F) Temponzacion de Armado [z)
() Desactivar 275 €0

Baja Fresion de Aceite

(3) Activar Limite [pzi] Tempoarizacion de Armado (3]

() Desactivar 15.0 10

Sobrevelocidad

(3) Activar Limite [%] Tenpatession do Aalfmsn
C‘ Desactivar 110 50

Mivel Bajo de Combustible

(3) Activar Limite [%] Temponzacion de Activacion [z]
() Desactivar 2 0

Mivel Bajo del Refrigerante
() dactivar Limite [3)

(%) Desactivar 5

Figura 7-10. Configuracion Alarma, Pantalla Alarmas

Fallo del Transmisor (Figura 7-11)

Active cada tipo de transmisor segun desee configurdndolo como alarma o pre-alarma. Establezca un
Retardo de Activacion. El retardo de activacion es la duracién en la que una condicién permanece en efecto
antes de anunciar una alarma o pre-alarma. Consulte los parrafos pertinentes de la Seccion 4,
BESTCOMSPIus Software®, para obtener informacion adicional sobre la configuracién de fallo del
transmisor. Si un IEM-2020 esta recibiendo la informacion del motor ECU, la falla del transmisor para la
temperatura del refrigerante y la presion de aceite no necesita configurarse porque no tiene efecto. Son
apropiados para transmisores resistivos Gnicamente.

Fallo de Transmisor

Fallo del Transrmizor de Temperatura de Refrigerants

Canfiguracidn de Alarmas

Hohay K2

Temparizacidn de Activacion [min)

5

Fallo del Transmisor de Presian de Aceite

Configuracidn de Alarmas
Ha hay “w

Temparizacidn de Activacion (3]
10

Fallo del Transmisor de Nivel de Combustible

Configuracidn de Alarmag
Mo hay w

Tempaorizacidn de Activacion [z
10

Fallo del Transmisor de Yelocidad

Temporizacion de Activacion [z)
10

Figura 7-11. Configuracion Alarma, Pantalla Fallo Transmisor

Transmisores Programables

Si un IEM-2020 esta recibiendo la informacion del motor de una ECU del motor, los parametros del
transmisor programable para la temperatura del refrigerante y la presiéon de aceite no son necesarios
porque no tienen ningun efecto. Estos parametros son apropiados para los transmisores resistivos
Unicamente.
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Temperatura del Refrigerante (Figura 7-12)

1.

El transmisor de temperatura del refrigerante se configura seleccionando uno de los tipos de
transmisores que aparecen en la biblioteca de transmisores de BESTCOMSPIus al hacer clic en Cargar
Archivo de Configuracion del Refrigerante y seleccionar el transmisor adecuado.

Si ningun archivo de transmisor coincide con el transmisor que se esta utilizando, los puntos
individuales que trazan los puntos de resistencia a la temperatura del refrigerante pueden ser
modificados ingresando valores numéricos en la tabla, o arrastrando los puntos de la gréfica a la
caracteristica deseada. La informacion sobre las caracteristicas del transmisor debe obtenerse del
fabricante del transmisor.

Seleccione pendiente del transmisor Positiva o Negativa segin sea necesario para la grafica del
transmisor deseado.

Haga clic en Guardar Datos del Refrigerante para guardar los datos en el archivo de configuracion
actual.

Los datos del transmisor ingresados manualmente se guardaran como un archivo de biblioteca del
transmisor cuando haga clic en Crear Archivo de Configuraciones del Refrigerante e ingrese un nombre
de archivo y especifique una ubicacién para guardar el archivo.

Haga clic en Enviar Ajustes en BESTCOMSPIus para enviar la configuracién de transmisores al IEM-
2020.

Guardar Datos Refrig, ‘ Cargar .ﬁ.rchi\;;':clrniagCDnFiguracién Crear nrchivp?edFEgCDnFiguracién

Fendiente de Transmisor i .

O Fusiivo Personalizacién

© Negativo Temperatura del Refrigerante

3500
Pt | Resistencia | Grados F
3000

1 10 320

z = 300 R

3 |e0 24z 2500

4 100 205 \

g 150 180 2000

T 160 & 3

7 |00 138 E

= kY
5 (400 122 O 1500
9 600 104
LY

10 |&00 &9

11 |2750 32 1 5\
Mantener la tecla Shift \
pulsada para arrastrar la \
curva entera. Mantener la 300 \
tecla Ctrl pulsada para
arrastrar la curva entera alo ﬁ“*
largo de un salo eje.

T
a0 100 150 200 280 300 380
Grados Fahrenheit

Figura 7-12. Transmisores Programables, Pantalla Temperatura de Refrigerante

Presion del Aceite (Figura 7-13)

1.

El transmisor de presion del aceite se configura seleccionando uno de los tipos de transmisores que
aparecen en la biblioteca de transmisores de BESTCOMSPIus al hacer clic en Cargar Archivo de
Configuracién del Aceite y seleccionar el transmisor adecuado.

Si ningun archivo de transmisor coincide con el transmisor que se esta utilizando, los puntos
individuales que trazan los puntos de resistencia a la presioén del aceite pueden ser modificados
ingresando valores numéricos en la tabla, o arrastrando los puntos de la grafica a la caracteristica
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deseada. La informacién sobre las caracteristicas del transmisor debe obtenerse del fabricante del
transmisor.

3. Seleccione pendiente del transmisor Positiva o Negativa segin sea necesario para la grafica del
transmisor deseado.
4. Haga clic en Guardar Datos del Aceite para guardar los datos en el archivo de configuracion actual.
5. Los datos del transmisor ingresados manualmente se guardaran como un archivo de biblioteca del
transmisor cuando haga clic en Crear Archivo de Configuraciones del Aceite e ingrese un nombre de
archivo y especifique una ubicacion para guardar el archivo.
6. Haga clic en Enviar Ajustes en BESTCOMSPIus para enviar la configuraciéon de transmisores al IEM-
2020.
Suardar Datos Aceite ‘ Cargar Archivo de Configuracion Crear Archivo de Configuracion
Aceite Aceite
Pendiente de Transmizor ) .
O Pasiive Personalizacion
© Negativo Presion del Aceite
300
Pt. | Resistencia | P3I
1 1] 150 230
2 |z 113 )‘
3 |sn0 83 1
4 |75 g 200 -—i
c |10 52 \ﬁ
w
6 |12 37 o h
7 |1s0 26 £ 130
i
g [175 17 o
El 200 10
10 |z25 & 100 N
11 [250 1]
Mantener la tecla Shift \‘\
pulsada para arrastrar la a0
curva entera, Mantener la
tecla Ctrl pulsada para [ —
arrastrar la curva entera alo —
largo de un solo eje. 0 =
0 20 40 60 B0 100 120 140 160
PSI

Figura 7-13. Transmisores Programables, Pantalla Presion del Aceite

Nivel de Porcentaje de Combustible (Figura 7-14)

1.

El transmisor de nivel de porcentaje de combustible se configura seleccionando uno de los tipos de
transmisores que aparecen en la biblioteca de transmisores de BESTCOMSPIus al hacer clic en Cargar
Archivo de Configuracién del Combustible y seleccionar el transmisor adecuado.

Si ningdn archivo de transmisor coincide con el transmisor que se esta utilizando, los puntos
individuales que trazan los puntos de resistencia a la presiéon del aceite pueden ser modificados
ingresando valores numéricos en la tabla, o arrastrando los puntos de la grafica a la caracteristica
deseada. La informacion sobre las caracteristicas del transmisor debe obtenerse del fabricante del
transmisor.

Seleccione pendiente del transmisor Positiva o Negativa segin sea necesario para la grafica del
transmisor deseado.

Haga clic en Guardar Datos del Combustible para guardar los datos en el archivo de configuracion
actual.
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5. Los datos del transmisor ingresados manualmente se guardaran como un archivo de biblioteca del
transmisor cuando haga clic en Crear Archivo de Configuraciones del Combustible e ingrese un
nombre de archivo y especifique una ubicacién para guardar el archivo.

6. Haga clic en Enviar Ajustes en BESTCOMSPIus para enviar la configuracion de transmisores al IEM-
2020.

‘uardar Datos Combustible Cargar Archivo de (_IDnFiguracién Crear Archivo de ConFiguracién
Combustible Combustible

Pendiente de Transmizor . .
O Posiivo Personalizacién
© Hegativa Nivel del Combustible

300
Pt. | Resistencia | Porcentaje
1 |0 100 2a0
2 33 99
3 55 a7
4 |a4 75 200
5 110 62
6 (136 50 &
7 ez 38 E 140 \‘\

= W,
& [188 26 o o
M,
a |24 13 “\
10 |240 1 100 \'N
i
11 |250 1] \\
Py
Mantener la tecla Shift ™~
pulsada para arrastrar la ad
curva entera, Mantener la
tecla Ctrl pulsada para
arrastrar la curva entera alo
largo de un solo eje.
0
0 20 40 &0 &0 100
Porcentaje de Llenado del Deposito

Figura 7-14. Transmisores Programables, Pantalla Nivel de Porcentaje de Combustible

Esto completa la discusion de los parametros iniciales de configuracion del IEM-2020 que se requieren
antes de poner en marcha una unidad.

Configuracion Inicial (Opcional)

Esta seccidn trata sobre los parametros basicos de configuracion que no son necesarios para el arranque
y marcha de la unidad, pero que pueden configurarse para personalizar ain mas el IEM-2020 para una
aplicacién especifica. Esta discusién sélo presenta algunos de los parametros basicos de configuracion.
Los usuarios avanzados pueden personalizar el IEM-2020 a través de la Logica Programable de
BESTLogicPlus, entradas configurables, proteccion configurable, elementos configurables y muchas otras
caracteristicas disefiadas para la configuracion del IEM-2020.

Los parametros se enumeran de acuerdo con el Explorador de Configuracion de BESTCOMSPIus. Estos
parametros también pueden establecerse desde el panel frontal del IEM-2020.

Ajustes Generales

Panel Frontal HMI (Figura 7-15)
1. Contraste LCD — Este ajuste cambia el contraste del LCD.

2. Modo Reserva del Panel Frontal - Cuando el modo de reserva esta activado, el LED y la pantalla LCD
se apagan después de 15 minutos de inactividad en el panel frontal para reducir la descarga de la
bateria.

3. Seleccién de Idioma - Este ajuste selecciona el idioma deseado.
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4. Pantallas de Desplazamiento - No se puede acceder a los ajustes de pantalla de desplazamiento a
través del panel frontal. Si se desea cambiar la pantalla general por defecto, el usuario puede
especificar las pantallas de desplazamiento y configurar los parametros que deben aparecer en el
panel frontal de la pantalla LCD configurando los ajustes Resumen HMI Configurable.

a. Seleccione las pantallas de Resumen HMI Configurable.
b. Establezca Activar Pantalla de Desplazamiento en Activar.
c. Defina el Retardo de Desplazamiento en la Pantalla Desplazamiento.

5. Mensaje de Inicializacion 1 - Este parametro define la primera linea de texto que aparece en el panel
frontal del IEM-2020 a medida que se activa e inicializa la secuencia.

6. Mensaje de Inicializacién 2 - Este parametro define la segunda linea de texto que aparece en el panel
frontal del IEM-2020 a medida que se activa e inicializa la secuencia

Interfaz del Panel Frontal

Walor de Contraste del LCD

hodo Feserva del Panel Frantal
() Desactivar
(&) Activar

Selecoion de [dioma

Sistema Britdnico W

Activacion pantalla de desfile (S crolling)

Desactivar w

Temporizacion Pantalla de desfile (3]
5

Menzaje de inicializacion 1

IEM-2020

Menzaje de inicializacidn 2
0

Figura 7-15. Ajustes Generales, Pantalla Panel Frontal HMI

Configuracion de la Seguridad del Dispositivo (Figura 7-16)

Si se desea cambiar las contrasefias por defecto, conecte el IEM-2020 con el BESTCOMSPIus, introduzca
las contrasefias en la pantalla Configuracion de Seguridad del Dispositivos, y haga click en Cargar
Seguridad en el menl desplegable Comunicaciones para cargar las contrasefias.

Configuracion de la Sequridad del Dispositivo

Informacion sobre el Usuario Seleccionado

Mivel de Acceso conkrasefia

OEM (Fabricante) QEM Mivel de Acceso
Qperario op 7
Parametros SET ©OEM (Fabricante)

contrasefia
2JEM

Guardar
Contrasefia

Figura 7-16. Ajustes Generales, Pantalla Configuracion de Seguridad de Dispositivo
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Configuracion de Reloj (Figura 7-17)
En esta pantalla se configura la fecha y hora para el IEM-2020 y los parametros de hora de verano.

Ajuste del Reloj

Configuracion de diferencia hararia,
Desvio TUC [min)
U

Configuracion de hora de werano
Feferencia de tiempo StaryEnd (inicio/ffinal)

Configuracion de DST (%) Con Relacicn a la Hora Lozal

Dieshabiltar i () Con Relacidn a la Hara Universal (TUC)
Dia Inicial

Mes Ocurrencia del dia Dia de la semana Haora Iiruto
Dia Final

Mes Ocurrencia del dia [iia de la semana Hora Finuta

Configuracion Sesgo

Hara tiruta

Advertencia Feloj no Fijado
() Desactivar
(%) Activar

Figura 7-17. Ajustes Generales, Pantalla Configuracion de Reloj

Esto completa la discusion de la configuracién de los parametros del IEM-2020 que son opcionales antes
de poner en marcha una unidad. Esta discusion presenta so6lo algunos de los parametros basicos de
configuracién. Los usuarios avanzados pueden personalizar el IEM-2020 a través de la Légica
Programable de BESTlogicPlus, entradas configurables, proteccion configurable, elementos configurables
y muchas otras caracteristicas disefiadas para la configuracién del IEM-2020.

Configurando IEM-2020 Entradas y Salidas Programables

El IEM-2020 junto con el CEM-2020/H (Md6dulo de Expansiéon de Contacto) y AEM-2020 (Mé6dulo de
Expansién Anal6gico) proporcionan una variedad de capacidades de entrada y salida programable. El IEM-
2020 y el CEM-2020/H incluyen entradas de contacto que se van a configurar como pre-alarmas o alarmas,
y estan disponibles como entradas para la Légica Programable del BESTlogicPlus. También contienen las
salidas de relé de contacto seco que son impulsadas por la Légica Programable del BESTlogicPlus.

El AEM-2020 cuenta con ocho entradas analdgicas, ocho entradas de detectores de temperatura resistivos
(RTD), dos entradas de termocupla, y cuatro salidas analdgicas. Cada entrada analdgica puede ser
configurada para una entrada de corriente de 4 a 20 mA o una entrada de tension de 0 a 10 Vcc para
acomodar los transductores industriales disponibles mas facilmente. Las entradas de RTD y termocupla
estan pre-configuradas para la medicién de la temperatura. Cada entrada analégica, RTD y/o termocupla
puede ser programada con un rango ajustable por el usuario y se le asigna un rétulo junto con hasta cuatro
umbrales para implementar esquemas de proteccion o de programacion de Légica Programable de
BESTIlogicPlus utilizando el parametro medido. Esto permite una mayor proteccién del motor y de los
dispositivos externos.

Las salidas analégicas pueden ser configuradas como salidas de corriente de 4 a 20 mA o salidas de
tensibn de 0 a 10 Vcc. Cada salida puede trazarse para pardmetros medidos en el IEM-2020 para
implementar un instrumento de medicidn o proporcionar sefiales de entradas anal6gicas de otros equipos.

Las instrucciones sobre la configuracion y ajustes de cada tipo de entrada y salida programable se
presentan a continuacion, junto con instrucciones para activar los médulos de expansion.
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Activar LSM-2020, CEM-2020/H, y AEM-2020

Los pardmetros para entradas y salidas remotas estdn desactivados y no se pueden configurar en
BESTCOMSPIlus a menos que el médulo correspondiente haya sido activado. Por lo tanto, los médulos de
expansion conectados al IEM-2020 deben estar activados antes de que puedan ser modificados los
parametros asociados a ellos. Ver Figura 7-18.

Configuracion modulo remoto
kadulo de reparto de carga Modulo de extencion de contactos Modulo de expansion analdgica (AEM)
() Desactivar () Desactivar () Desactivar
() Activar () Activar (%) Activar
Direccion J1939 LSM Direccian J1939 CEM Direccian J1939 AF M
235 236 237
Salidaz CER
18 Salidas -

Figura 7-18. Parametros del Sistema, Pantalla Configuracién Mddulo Remoto

Configure los siguientes parametros:

1.
2.

Médulo de Reparto de Carga Activar/Desactivar - Este ajuste activa el LSM-2020 cuando se conecta.

Direccion LSM J1939 - Este ajuste define la direccion J1939 a ser utilizada por el LSM-2020.
Normalmente, esta direccion no tendra que ser modificada a menos que ya estd en uso por otro
dispositivo en la red CAN Bus.

Médulo de Expansion de Contacto Activar/Desactivar - Este ajuste activa el CEM-2020/H cuando se
conecta.

Direccion CEM J1939 - Este ajuste define la direccion J1939 a ser utilizada por el CEM-2020/H.
Normalmente, esta direccion no tendra que ser modificada a menos que ya estd en uso por otro
dispositivo en la red CAN Bus.

Salidas CEM - Este parametro selecciona el nimero de relés de salida en el CEM-2020/H. Las dos
posibilidades son 18 y 24. Consulte la tabla de estilo en la Seccion 1, Informacién General, del manual
de instrucciones IEM-2020 para determinar si estan presentes 18 o 24 relés de salida en el CEM-
2020/H.

Entradas Programables
Las entradas programables consisten en:

o Entradas de contacto en el IEM-2020
e Entradas analogicas locales en el IEM-2020

e Funciones programables en el IEM-2020. Las funciones programables permiten el mapeado de
entradas particulares a ciertas funciones. Por ejemplo, una entrada puede ser seleccionada por la
funcion de auto arranque o por una funcion de indicacién de bajo nivel de combustible.

e Entradas LSM remotas en el LSM-2020. ElI LSM-2020 tiene una entrada analégica.
e Entradas de contacto remotas en el CEM-2020/H.

e Entradas de contacto analégicas en el AEM-2020.

e Entradas RTD remotas en el AEM-2020.

e Entradas Termocupla Remotas en el AEM-2020.
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Instrucciones de Configuracion

Configurando entradas de contacto en el IEM-2020 (Figura 7-19)

Entradas por contacto
Entracda n’1 Entrada n2 Entradan’3
Configuracion de Alarmas Configuracion de Alarmas Configuracion de Alarmas
Mo hay - Mo hay - Mo hay v
Temporizacion de Activacion (g Temporizacion de Activacion (g Temporizacion de Activacion (z)
i} i} i
Texta de la Etiqueta Texta de la Etigusta Texto de la Etiqueta
BOMEA ENCEMDIDA COMENZAR MARCHA TEMPORIZADA FLOTANTE ALTO
Recohocimisnto del contacto Reconocimiento del conhtacto Recaonocimienta del contacto
Siempre ~ Siempre - Siempre w
Entrada n™4 Entrada n's Entradan'g
Configuracidn de Alarmas Configuracian de Alarmas Configuracidn de Alarmas
Mo hay R MHa hay b MHa hay L3
Temparizacidn de Activacion [3] Temparizacidn de Activacion [z] Temparizacidn de Activacion [3]
a i} a
Texta de la Etiqueta Texta de la Etigusta Texto de la Etiqueta
FLOTAMTE BAJO WalvlLs CERRADA ABRIR VaLvULa,
Recohocimisnto del contacto Reconocimiento del conhtacto Recaonocimienta del contacto
Siempre ~ Siempre - Siempre w

Figura 7-19. Entradas Programables, Pantalla Entradas de Contacto

Para cada entrada de contacto, configure los siguientes parametros:

1.

Configuracion de Alarma - Seleccione la configuracién de la alarma: Ninguno, Alarma o Pre-alarma.
Cuando ocurre una alarma, la bocina se anuncia con un pitido constante y el motor se apaga. Cuando
ocurre una pre-alarma, la bocina se anuncia con un pitido que se prende y apaga y el motor va a seguir
funcionando. Si se selecciona Ninguno, la entrada es de solo estado. El estado esté disponible para la
Légica Programable de BESTlogicPlus independientemente del ajuste Configuracion de Alarma.

Retardo de Activacion — Este ajuste define la duracion durante la cual la entrada permanece encendida
antes de que ocurra el anuncio.

Texto de la Etiqueta - Ingrese texto descriptivo que indique el uso de la entrada. Este texto aparece al
lado de la entrada en Légica Programable de BESTlogicPlus y en el registro de eventos si la entrada
es configurada como alarma o pre-alarma.

Reconocimiento de Contacto - Seleccione si la entrada de contacto debe ser siempre reconocida o
s6lo cuando el motor estd en marcha. Por ejemplo, un interruptor que se cierra cuando la presioén del
aceite es baja deberia ser controlado solamente mientras el motor esté funcionando. Este interruptor
estaria cerrado cuando el motor no estéa funcionando y no deberia anunciarse una alarma o pre-alarma
de baja presion de aceite a menos que el interruptor esté cerrado mientras el motor esté funcionando.
Una seleccion de Solo Mientras el Motor esta en Marcha previene la anunciacion falsa cuando el motor
no esté funcionando.

Configurando entradas locales analdgicas en el IEM-2020 (Figura 7-20)

Cada entrada esta configurada con una cadena y rango del parametro asignado por el usuario para trazar
el rango de sefial de entrada analdgica a un rango de pardmetro definido por el usuario. Por lo tanto, las
condiciones externas pueden ser medidas y mostradas en el IEM-2020. Cada entrada puede configurarse
con hasta cuatro umbrales (dos umbrales por encima y dos umbrales por debajo) que hacen que su estado
esté disponible para la Logica Programable BESTlogicPlus. Ademas, cada umbral puede desencadenar
alarmas o pre-alarmas para proteger el motor y equipamientos asociados basados en estas condiciones
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medidas externas. Se muestran los ajustes para la entrada de tension local. Los ajustes de entrada de
corriente local son similares.

Entradade Tensién Local
Testo de la Etigueta Temporizacion de Armado (g)
Yoltage Inpul 1]
Histéresiz (%) Tipo de alarma Fuera de gama
20 Mo hay hd
Gamas
Param min Tenzian min Entrada W]
-999999.00 0o
Fardm ma= Tensidn max entrada [+)
953359.00 100
Limite #1
Inferior Superior a Temporizacion de Activacidn [z
Limite Lirite u
0.00 n.on
Configuracion de Alarmas Configuracion de Alarmas
Mo hay R Mo hay w
Limite #2
|nferiar Superior a Temporizacion de Activacidn [z
Limite Limite g
0.00 0.00
Configuracidn de Alarmas Configuracion de Alarmas
Mo hay W Mo hay w

Figura 7-20. Entradas Programables, Pantalla Entrada de Tension Local

Configurando los siguientes parametros:

1.

Texto de la Etiqueta - Ingrese texto descriptivo que indique el uso de la entrada. Este texto aparece al
lado del umbral estado y estado asociado a alarma y pre-alarma en Légica Programable de
BESTlogicPlus y en el registro de eventos si cualquiera de los umbrales de entrada son configurados
como Alarma o Pre-alarma.

Histéresis (%) - Ingrese un valor para la histéresis deseada para deteccion de umbral. Esto le ayudara
a prevenir la deteccion intermitente de umbrales.

Retardo de Armado - El Retardo de Armado es el tiempo de espera después del arranque del motor
antes de que la monitorizacién de entrada comience. Establezca el retardo de armado en 0 si se desea
un control constante, incluso cuando el motor no esta funcionando. Valores distintos de cero haran
qgue se monitoree la entrada después de que el tiempo programado haya transcurrido luego del
arranque del motor.

Tipo de Alarma Fuera de Rango - Cuando la entrada analégica sale de su rango programado (segin
lo determinado por los ajustes de tension y corriente de Entrada Maximo y Minimo) una indicacion
fuera de rango puede ser anunciada. Si se selecciona Alarma o Pre-alarma, se produciri la
anunciacion. Si se selecciona Solo Estado, el estado estara disponible para la Logica Programable de
BESTlogicPlus pero no se producira un anuncio.

Parametro Minimo (Param Min) - Este ajuste define el valor del pardmetro medido cuando la entrada
analdgica esta en su nivel minimo programado. Si la entrada anal6gica esta por debajo de su nivel
minimo programado, el parametro medido se limitara a la configuracion de Parametro Minimo. Sin
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embargo, el valor puro de entrada analégica mostrara la tension o corriente real medida en la entrada
analdgica si se encuentra dentro del rango de tensidn o corriente que puede ser detectado por el
circuito de entrada.

6. Parametro Maximo (Param Max) - Este ajuste define el valor del parametro medido cuando la entrada
analdgica esta en su nivel méximo programado. Si la entrada analdgica esta por encima de su nivel
maximo programado, el parametro medido se limitara a la configuracién de Parametro Maximo. Sin
embargo, el valor puro de entrada analdgica mostrarda la tension o corriente real medida en la entrada
analdgica si se encuentra dentro del rango de tension o corriente que puede ser detectado por el
circuito de entrada.

7. Tension de Entrada Min (V) - Esta configuracién define el nivel de tension de entrada minimo que se
espera para la entrada. Cuando la entrada esta por debajo de este nivel, la condicion fuera de rango
se va a anunciar si esta configurada como alarma o pre-alarma. Si el Tipo de Entrada se establece
como Corriente, este ajuste se deshabilita.

8. Tension de Entrada Max (V) - Esta configuracion define el nivel de tensién de entrada maximo que se
espera para la entrada. Cuando la entrada esta por encima de este nivel, la condicion fuera de rango
se va a anunciar si esta configurada como alarma o pre-alarma. Si el Tipo de Entrada se establece
como Corriente, este ajuste se deshabilita.

Se pueden configurar hasta cuatro umbrales para cada entrada analdgica. Puede haber dos umbrales "Por
encima" y dos umbrales "Por Debajo". Cada umbral puede configurarse como una Alarma, Pre-alarma, o
Solo Estado. Si se selecciona cualquier tipo que no sea Ninguno, el estado del umbral va a estar disponible
para la Légica Programable de BESTlogicPlus. Esto permite al usuario configurar un umbral de pre-alarma
por encimay por debajo, y un umbral de alarma por encima y por debajo.

Un Retardo de Activacion pueden establecerse para los umbrales. Por Encima del Umbral 1 y Por
Debajo del Umbral 1 comparten un retardo de activacion comun. Del mismo modo, Por Encima del Umbral
2 y Por Debajo del Umbral 2 comparten un segundo retardo de activacion.

9. Umbral 1

a. Por Debajo del Umbral - Establezca un umbral por debajo del cual se desea el anuncio de
Estado, Alarma o Pre-alarma.

b. Configuracion de Alarma Por Debajo del Umbral - Seleccione Ninguno para desactivar, Solo
Estado para que el estado del umbral esté disponible para la Légica Programable de
BESTlogicPlus, Pre-alarma para anunciar una pre-alarma, o Alarma para anunciar una alarma.

c. Por encima del Umbral - Establezca un umbral por encima del cual se desea el anuncio de
Estado, Alarma o Pre-alarma.

d. Configuracion Alarma Por Encima del Umbral - Seleccione Ninguno para desactivar, Solo
Estado para que el estado del umbral esté disponible para la Légica Programable de
BESTIlogicPlus, Pre-alarma para anunciar una pre-alarma, o Alarma para anunciar una alarma.

e. Retardo de Activacion — Este ajuste define la duracion por la que la condicién del Umbral 1
debe ser verdadera antes de anunciar una alarma o pre-alarma. Este tiempo es compartido
tanto por la deteccién Por encima del Umbral 1 y Por Debajo del Umbral 1.

10. Umbral 2

a. Por Debajo del Umbral - Establezca un umbral por debajo del cual se desea el anuncio de
Estado, Alarma o Pre-alarma.

b. Configuracion de Alarma Por Debajo del Umbral - Seleccione Ninguno para desactivar, Solo
Estado para que el estado del umbral esté disponible para la Légica Programable de
BESTIlogicPlus, Pre-alarma para anunciar una pre-alarma, o Alarma para anunciar una alarma.

c. Por encima del Umbral - Establezca un umbral por encima del cual se desea el anuncio de
Estado, Alarma o Pre-alarma.

d. Configuracion Alarma Por Encima del Umbral - Seleccione Ninguno para desactivar, Solo
Estado para que el estado del umbral esté disponible para la Légica Programable de
BESTIlogicPlus, Pre-alarma para anunciar una pre-alarma, o Alarma para anunciar una alarma.

e. Retardo de Activacion — Este ajuste define la duracion por la que la condiciéon del Umbral 2
debe ser verdadera antes de anunciar una alarma o pre-alarma. Este tiempo es compartido
tanto por la deteccién Por encima del Umbral 2 y Por Debajo del Umbral 2.

Funciones Programables Configurables en el IEM-2020 (Ver Figura 7-21)
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Las funciones programables son funciones predefinidas en el IEM-2020 y son iniciadas por una entrada
de contacto. Una entrada debe trazarse para una funcién programable para que la funcion opere. Ademas,
algunas de las funciones programables se van a configurar como alarmas o pre-alarmas y van a hacer que
se produzca un anuncio en el RDP-110 (Panel de Visualizacién Remoto).

Funciones Programables

AutoArrangue Friarizacion Battle Deteccian Fuga de Combustible
entrada entrada entrada
Mohay [ Ma hay v Ma hay v
Reconocimienta del contacto Reconocimienta del cantacta Configuriacion de Alarmas
Siempre w Siempre w Mo hay o

Fallo Cargador de Bateria Mivel Bajo del Refrigerante
entrada enirada Reconocimients del contacto
Mo hay w Mo hay W Siempre 3
Configuracidn de Alarmas Configuracidn de Alarmas
Mo hay W Mo hay w
Temparizacidn de Activacion [z Temparizacidn de Activacion [z)
1] a
Reconocimiento del contacto Reconocimiento del contacto
Siempre A Siempre A

Tempanzacidn de Activacian [z
il

Figura 7-21. Entradas Programables, Pantalla Funciones Programables

Configurar los siguientes parametros:

1. Auto Arranque

a.

Entrada - Esta funcién arranca el motor desde una entrada de contacto cuando el IEM-2020
esta en modo AUTO. Seleccione la entrada deseada o seleccione Ninguno para desactivar la
funcioén de auto arranque programable.

Reconocimiento de Contacto - Al seleccionar Siempre se va a reconocer el contacto ya sea
que el motor esté funcionando o no. Si selecciona Solo Mientras el Motor esta en Marcha va
a reconocer el contacto solo mientras el motor esté en funcionamiento.

2. Priorizacion Battle

a.

Entrada - Una entrada debe ser seleccionada para la funcién priorizacién battle si se requiere
una priorizacion battle iniciada a partir de una entrada de contacto. Para algunas aplicaciones,
la capacidad de eliminar todos los cierres del sistema puede ser un requisito. Al seleccionar
priorizacién battle se va a evitar que todas las alarmas detengan el motor. Se debe tener
precaucion antes de seleccionar esta opcion ya que la garantia de la maquina podria ser
anulada si esta habilitada. Seleccione Ninguno para desactivar la funcion programable.

Reconocimiento de Contacto - Al seleccionar Siempre se va a reconocer el contacto ya sea
que el motor esté funcionando o no. Si selecciona Solo Mientras el Motor esta en Marcha va
a reconocer el contacto solo mientras el motor esté en funcionamiento.

3. Fallo del Cargador de Bateria

a.

Entrada - Seleccione una entrada para esta funcidn para indicar un fallo del cargador de
bateria. Cuando esta entrada es verdadera, una alarma o pre-alarma se anunciara basada en
la configuracién de la alarma y el indicador de Fallo de Cargador de Bateria en el RDP-110
(Panel de Pantalla Remota) se iluminara. Seleccione Ninguno para desactivar la funcién
programable.

Configuracion de Alarma - Seleccione Ninguno, Alarma o Pre-alarma para el comportamiento
deseado de esta funcién. Independientemente de la seleccion, el indicador en el RDP-110 se
encenderd si se ha asignhado una entrada y la entrada estd encendida.
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Retardo de Activacion - Establezca el retraso para el cual la entrada debe estar en verdadero
antes de que se anuncie la alarma o pre-alarma. Esto se utiliza para evitar que "problemas
técnicos" en la entrada causen anunciacion falsa.

Reconocimiento de Contacto - Al seleccionar Siempre se va a reconocer el contacto ya sea
gue el motor esté funcionando o no. Si selecciona Solo Mientras el Motor esta en Marcha va
a reconocer el contacto solo mientras el motor esté en funcionamiento.

4. Nivel Bajo del Refrigerante

a.

Entrada - Seleccione una entrada para esta funcion para indicar nivel bajo del refrigerante.
Cuando esta entrada es verdadera, una alarma o pre-alarma se anunciar4 basada en la
configuracién de la alarma y el indicador de Nivel Bajo de Refrigerante en el RDP-110 (Panel
de Pantalla Remota) se iluminara. Seleccione Ninguno para desactivar la funcién programable.

Configuracion de Alarma - Seleccione Ninguno, Alarma o Pre-alarma para el comportamiento
deseado de esta funcién. Independientemente de la seleccién, el indicador en el RDP-110 se
encendera si se ha asignado una entrada y la entrada esta encendida.

Retardo de Activacion - Establezca el retraso para el cual la entrada debe estar en verdadero
antes de que se anuncie la alarma o pre-alarma. Esto se utiliza para evitar que "problemas
técnicos" en la entrada causen anunciacion falsa.

Reconocimiento de Contacto - Al seleccionar Siempre se va a reconocer el contacto ya sea
que el motor esté funcionando o no. Si selecciona Solo Mientras el Motor esta en Marcha va
a reconocer el contacto solo mientras el motor esté en funcionamiento.

5. Deteccién Fuga de Combustible

a.

Entrada - Seleccione una entrada para esta funcion para indicar cuando se haya detectado
una fuga de combustible. Cuando esta entrada es verdadera, una alarma o pre-alarma se
anunciara basada en la configuracion de la alarma y el indicador de Fuga de Combustible en
el RDP-110 (Panel de Pantalla Remota) se iluminara. Seleccione Ninguno para desactivar la
funcién programable.

Configuracion de Alarma - Seleccione Ninguno, Alarma o Pre-alarma para el comportamiento
deseado de esta funcién. Independientemente de la seleccion, el indicador en el RDP-110 se
encenderd si se ha asignado una entrada y la entrada esta encendida.

Retardo de Activacion - Establezca el retraso para el cual la entrada debe estar en verdadero
antes de que se anuncie la alarma o pre-alarma. Esto se utiliza para evitar que "problemas
técnicos" en la entrada causen anunciacion falsa.

Reconocimiento de Contacto - Al seleccionar Siempre se va a reconocer el contacto ya sea
que el motor esté funcionando o no. Si selecciona Solo Mientras el Motor esta en Marcha va
a reconocer el contacto solo mientras el motor esté en funcionamiento.

Configurando las Entradas Remotas LSM en el LSM-2020 (Médulo de Reparto de Carga) (Figura 7-22)

El LSM-2020 tiene una entrada anal6gica Unica. El tipo de entrada (4-20 mA o 0-10 Vcc) y el rango de
entrada debe establecerse en la pantalla Entradas Remotas LSM en BESTCOMSPIus.
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Entradas remotas LSM

Entrada n*l

Tipo de entrada

Tensidn min Entrada (V)
oo

Tenzidn max entrada [V)
100

Carrighte min Entrada [md)

Coriente mas Entrada [ma)

Pararm min
-9939593.00

Pararm max
9935939.00

Figura 7-22. Entradas Programables, Pantalla Entradas Remotas LSM

Los parametros a configurar son:

1.

Tipo de Entrada — Seleccione Tensién para una entrada de 0-10 Vdc o Corriente para una entrada de
4-20 mA.

Tension de Entrada Min (V) - Establezca esto para la tension valida minima esperada del transductor
o dispositivo conectado a esta entrada. La tensién por debajo de este umbral se va a limitar a este
valor. La tension de entrada minima soélo puede establecerse cuando el parametro de Tipo de Entrada
se establece en Tension.

Tension de Entrada Max (V) - Establezca esto para la tension valida maxima esperada del transductor
o dispositivo conectado a esta entrada. La tension por encima de este umbral se va a limitar a este
valor. La tension de entrada méaxima soélo puede establecerse cuando el parametro de Tipo de Entrada
se establece en Tension.

Corriente de Entrada Min (mA) - Establezca esto para la corriente valida minima esperada del
transductor o dispositivo conectado a esta entrada. La corriente por debajo de este umbral se va a
limitar a este valor. La corriente de entrada minima sélo puede establecerse cuando el parametro de
Tipo de Entrada se establece en Corriente.

Corriente de Entrada Max (mA) - Establezca esto para la corriente valida maxima esperada del
transductor o dispositivo conectado a esta entrada. La corriente por encima de este umbral se va a
limitar a este valor. La corriente de entrada maxima sélo puede establecerse cuando el parametro de
Tipo de Entrada se establece en Corriente.

Configurando Entradas de Contacto Remotas en el CEM-2020/H (Ver Figura 7-23)

Los ajustes de esta pantalla estan desactivados a menos que el CEM-2020/H (Médulo de Expansién de
Contacto) se haya activado como se explicé anteriormente.
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Entradas de contacto remotas

Entradan™7
Configuracion de Alarmas

Mo hay v

Temporizacidn de Activacidn [z)
0

Testa de la Etiqueta
INFPUT 17

Reconocimisnto del contacta
Siempre -

Entrada n*20

Configuracion de Alarmas

Mo hay v

Temporizacion de Activacian [s)

0

Texto de la Etiqueta
INFUT 20

Reconocimisnto del contacta
Siempre »

Entrada n18

Configuracion de Alarmas

Mo hay v

Temporizacidn de Activacidn [z
0

Texta de la Etiqueta
INFUT 18

Reconocimiento del contacta

Siempre

Entrada n*21

Configuracion de Alarmas

Mo hay v

Temporizacion de Activacidn [z

0

Texto de la Etiqueta
INFUT 21

Reconocimiento del contacta

Siempre

Entrada n19

Configuracién de Alarmas

Mo hay w

Tempaorizacion de Activacidn [z)
0

Texta de la Etiqueta
INFUT 19

Reconocimiento del contacta

Siempre

Entrada n’22

Configuracién de Alarmas

Mo hay A

Temparizacion de Activacian [z

0

Tewxto de la Etiqueta
INPUT 22

Reconocimiento del contacta

Siempre

" i -

Figura 7-23. Entradas Programables, Pantalla Entradas de Contacto Remotas

Para cada entrada de contacto, configure los siguientes parametros:

1. Configuracion de Alarma - Seleccione la configuracion de la alarma: Ninguno, Alarma o Pre-alarma.
Cuando ocurre una alarma, la bocina se anuncia con un pitido constante y el motor se apaga. Cuando
ocurre una pre-alarma, la bocina se anuncia con un pitido que se prende y apaga y el motor va a seguir
funcionando. Si se selecciona Ninguno, la entrada es de solo estado. El estado esta disponible para la
Légica Programable de BESTlogicPlus independientemente del ajuste Configuracion de Alarma.

2. Retardo de Activacion — Este ajuste define la duracién durante la cual la entrada permanece encendida
antes de que ocurra el anuncio.

3. Texto de la Etiqueta - Ingrese texto descriptivo que indique el uso de la entrada. Este texto aparece al
lado de la entrada en Légica Programable de BESTlogicPlus y en el registro de eventos si la entrada
es configurada como Alarma o Pre-alarma.

4. Reconocimiento de Contacto - Seleccione si la entrada de contacto debe ser siempre reconocida o
s6lo cuando el motor esta en marcha. Por ejemplo, un interruptor que se cierra cuando la presién del
aceite es baja deberia ser controlado solamente mientras el motor esta funcionando. Este tipo de
interruptor estaria cerrado cuando el motor no esta funcionando y deberia bloquearse. Sin embargo,
deberia anunciarse una alarma o pre-alarma de baja presion de aceite cuando exista una condicion
de baja presién de aceite y se cierre el interruptor mientras el motor esta en marcha. Una seleccién de
Solo Mientras el Motor estd en Marcha previene la anunciacion falsa cuando el motor no esta
funcionando.

Configurando las Entradas Anal6gicas Remotas en el AEM-2020 (Figura 7-24)

Cada entrada esta configurada con una cadena y rango del pardmetro asignado por el usuario para trazar
el rango de sefial de entrada analdgica a un rango de pardmetro definido por el usuario. Por lo tanto, las
condiciones externas pueden ser medidas y mostradas en el IEM-2020. Cada entrada puede configurarse
con hasta cuatro umbrales (dos umbrales por encima y dos umbrales por debajo) que hacen que su estado
esté disponible para la Logica Programable BESTlogicPlus. Ademas, cada umbral puede desencadenar
alarmas o pre-alarmas para proteger el motor y equipamientos asociados basados en estas condiciones
medidas externas.
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Entrada analégica remota #1

Texto de la Etiqueta Tempoarizacidn de Amado [z

LG M 1 1]

Histéresiz (%] Tipo de alarma Fuera de gama

20 Mo hay v

Tipo de entrada

Tensidn w

Garmas

Fardm min Coarriente rain Extrada () Tenzidn min Entrada [V)

-9393933.00 oo

Param max Coriente mas Entrada [md) Tensidn max entrada [V]

9995939.00 0.0

Limite #1
Inferiar Supetior & Temparizacidn de Activacian [z]
Lirmite Lirmite v
Rt} Rt}
Configuracion de Alarmas Configuracion de Alarmas
Mo hay v Ma hay v
Lirnite #2
Inferior Superior a Tempoarizacidn de Activacidn [z

Limite Limite ”
Rt} Rt}
Configuracion de Alarmas Configuracion de Alarmas
Mo hay w Mo hay -

Figura 7-24. Entradas Programables, Pantalla Entradas Analdgicas Remotas

Configure los siguientes parametros:

1. Texto de la Etiqueta - Ingrese texto descriptivo que indique el uso de la entrada. Este texto aparece al
lado del umbral estado y estado asociado a alarma y pre-alarma en Logica Programable de
BESTIlogicPlus y en el registro de eventos si cualquiera de los umbrales de entrada son configurados
como Alarma o Pre-alarma.

2. Histéresis (%) - Ingrese un valor para la histéresis deseada para deteccion de umbral. Esto le ayudara
a prevenir la deteccidn intermitente de umbrales.

3. Tipo de Entrada — Establezca entradas de 0-10 Vcc para Tension y entradas de corriente de 4-20 mA
para Corriente.

4. Retardo de Armado - El Retardo de Armado es el tiempo de espera después del arranque del motor
antes de que la monitorizacién de entrada comience. Establezca el retardo de armado en 0 si se desea
un control constante, incluso cuando el motor no esta funcionando. Valores distintos de cero haran
gue se monitoree la entrada después de que el tiempo programado haya transcurrido luego del
arranque del motor.

5. Tipo de Alarma Fuera de Rango - Cuando la entrada analégica sale de su rango programado (segun
lo determinado por los ajustes de tensién y corriente de Entrada Maximo y Minimo) una indicacion
fuera de rango puede ser anunciada. Si se selecciona Alarma o Pre-alarma, se produciri la
anunciacion. Si se selecciona Solo Estado, el estado estara disponible para la Légica Programable de
BESTlogicPlus pero no se producira un anuncio.
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10.

11.

Parametro Minimo (Param Min) - Este ajuste define el valor del parametro medido cuando la entrada
analégica esta en su nivel minimo programado. Si la entrada analégica esta por debajo de su nivel
minimo programado, el parametro medido se limitara a la configuracion de Parametro Minimo. Sin
embargo, el valor puro de entrada analdgica mostrara la tensién o corriente real medida en la entrada
analdgica si se encuentra dentro del rango de tensién o corriente que puede ser detectado por el
circuito de entrada.

Pardmetro Maximo (Param Max) - Este ajuste define el valor del parametro medido cuando la entrada
analégica esta en su nivel maximo programado. Si la entrada analdgica esta por encima de su nivel
maximo programado, el parametro medido se limitard a la configuracién de Parametro Maximo. Sin
embargo, el valor puro de entrada analégica mostrard la tension o corriente real medida en la entrada
analdgica si se encuentra dentro del rango de tensién o corriente que puede ser detectado por el
circuito de entrada.

Corriente de Entrada Min (V) - Esta configuracion define el nivel de corriente de entrada minimo que
se espera para la entrada. Cuando la corriente de entrada esta por debajo de este nivel, la condicion
fuera de rango se va a anunciar si esta configurada como alarma o pre-alarma. Si el Tipo de Entrada
se establece como Tension, este ajuste se deshabilita.

Corriente de Entrada Max (V) - Esta configuracién define el nivel de corriente de entrada maximo que
se espera para la entrada. Cuando la entrada esta por encima de este nivel, la condicion fuera de
rango se va a anunciar si estd configurada como alarma o pre-alarma. Si el Tipo de Entrada se
establece como Tension, este ajuste se deshabilita.

Tension de Entrada Min (V) - Esta configuracion define el nivel de tension de entrada minimo que se
espera para la entrada. Cuando la entrada esta por debajo de este nivel, la condicion fuera de rango
se va a anunciar si esta configurada como alarma o pre-alarma. Si el Tipo de Entrada se establece
como Corriente, este ajuste se deshabilita.

Tension de Entrada Max (V) - Esta configuracion define el nivel de tension de entrada maximo que se
espera para la entrada. Cuando la entrada esté por encima de este nivel, la condicion fuera de rango
se va a anunciar si esta configurada como alarma o pre-alarma. Si el Tipo de Entrada se establece
como Corriente, este ajuste se deshabilita.

Se pueden configurar hasta cuatro umbrales para cada entrada analdgica. Puede haber dos umbrales "Por
encima" y dos umbrales "Por Debajo". Cada umbral puede configurarse como una Alarma, Pre-alarma, o
Solo Estado. Si se selecciona cualquier tipo que no sea Ninguno, el estado del umbral va a estar disponible
para la Légica Programable de BESTlogicPlus. Esto permite al usuario configurar un umbral de pre-alarma
por encimay por debajo, y un umbral de alarma por encima y por debajo.

Un Retardo de Activacion pueden establecerse para los umbrales. Por Encima del Umbral 1 y Por
Debajo del Umbral 1 comparten un retardo de activacion comun. Del mismo modo, Por Encima del Umbral
2 y Por Debajo del Umbral 2 comparten un segundo retardo de activacion.

12.

13.

Umbral 1

a. Por Debajo del Umbral - Establezca un umbral por debajo del cual se desea el anuncio de
Estado, Alarma o Pre-alarma.

b. Configuracion de Alarma Por Debajo del Umbral - Seleccione Ninguno para desactivar, Solo
Estado para que el estado del umbral esté disponible para la Légica Programable de
BESTlogicPlus, Pre-alarma para anunciar una pre-alarma, o Alarma para anunciar una alarma.

c. Por Encima del Umbral - Establezca un umbral por encima del cual se desea el anuncio de
Estado, Alarma o Pre-alarma.

d. Configuracion Alarma Por Encima del Umbral - Seleccione Ninguno para desactivar, Solo
Estado para que el estado del umbral esté disponible para la Légica Programable de
BESTlogicPlus, Pre-alarma para anunciar una pre-alarma, o Alarma para anunciar una alarma.

e. Retardo de Activacion — Este ajuste define la duracién por la que la condiciéon del Umbral 1
debe ser verdadera antes de anunciar una alarma o pre-alarma. Este tiempo es compartido
tanto por la deteccién Por encima del Umbral 1 y Por Debajo del Umbral 1.

Umbral 2

a. Por Debajo del Umbral - Establezca un umbral por debajo del cual se desea el anuncio de
Estado, Alarma o Pre-alarma.

b. Configuracion de Alarma Por Debajo del Umbral - Seleccione Ninguno para desactivar, Solo
Estado para que el estado del umbral esté disponible para la Légica Programable de
BESTlogicPlus, Pre-alarma para anunciar una pre-alarma, o Alarma para anunciar una alarma.
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c. Por Encima del Umbral - Establezca un umbral por encima del cual se desea el anuncio de
Estado, Alarma o Pre-alarma.

d. Configuracion Alarma Por Encima del Umbral - Seleccione Ninguno para desactivar, Solo
Estado para que el estado del umbral esté disponible para la Légica Programable de
BESTlogicPlus, Pre-alarma para anunciar una pre-alarma, o Alarma para anunciar una alarma.

e. Retardo de Activacion — Este ajuste define la duracion por la que la condiciéon del Umbral 2
debe ser verdadera antes de anunciar una alarma o pre-alarma. Este tiempo es compartido
tanto por la deteccién Por encima del Umbral 2 y Por Debajo del Umbral 2.

Configurando las Entradas Remotas RTD en el AEM-2020 (Figura 7-25)

Muchos de los ajustes para las Entradas Remotas RTD son similares a los ajustes para las Entradas
Analdgicas Remotas.

Entrada RTD remota #1

Texto de la Etigueta Temporizacion de Armado [z

RTC IM 1 1]

Histéresis (%] Tipo de alarma Fuera de gama
20 Mo hay v
TipoRTD

100 ohmios Plating  w

il

Configuracion de Alarmas

MHa hay w

Lirnite #2

Inferiar
Limite (F)
i}

Configuracion de Alarmas

0

Configuracion de Alarmas

Ma bay w

Superiar a
Limite [F)
0

Configuracion de Alarmas

Limite #1
Inferiar Supetior & Temparizacidn de Activacian [z]
Lirmite: (F] Lirmits (F] v

Tempoarizacidn de Activacidn [z
0

Mo hay w Mo hay -

Figura 7-25. Entradas Programables, Pantalla Entradas Remotas RTD

Configure los siguientes parametros:

1.

Texto de la Etiqueta - Ingrese texto descriptivo que indique el uso de la entrada. Este texto aparece al
lado del umbral estado y estado asociado a alarma y pre-alarma en Légica Programable de
BESTIlogicPlus y en el registro de eventos si cualquiera de los umbrales de entrada son configurados
como Alarma o Pre-alarma.

Histéresis (%) — Este ajuste define la histéresis deseada para deteccion de umbral. Esto le ayudara a
prevenir la deteccién intermitente de umbrales.

Tipo RTD - Seleccione 100 Ohm Platino o 10 Ohm Cobre para que coincida con el RTD que esta
impulsando la entrada.

Retardo de Armado - El Retardo de Armado es el tiempo de espera después del arranque del motor
antes de que la monitorizacion de entrada comience. Establezca el retardo de armado en 0 si se desea
un control constante, incluso cuando el motor no esta funcionando. Valores distintos de cero haran
que se monitoree la entrada después de que el tiempo programado haya transcurrido luego del
arranque del motor.
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Tipo de Alarma Fuera de Rango — Una condicion de fuera de rango ocurre cuando el IEM-2020 detecta
que la entrada esté fuera del rango normal de lo que seria detectado para el tipo RTD. Principalmente,
esto proporciona una indicacion de que el circuito RTD esta abierto o en corto. Si se selecciona Alarma
o Pre-alarma, se producira la anunciacién. Si se selecciona Solo Estado, el estado estara disponible
para la Logica Programable de BESTlogicPlus pero no se producirda un anuncio.

Ajustes Umbral 1 y Umbral 2 — Los ajustes de los umbrales son idénticos a los de las entradas
analégicas remotas. Refiérase a las instrucciones de configuracion para entradas analogicas remotas
para configurar estos umbrales.

Configurando Entradas Termocupla Remotas en el AEM-2020 (Figura 7-26)

Muchos de los ajustes para Entradas Termocupla Remotas son similares a los ajustes para Entradas
Analégicas Remotas.

Entradatermopar remota #1

Texto de la Etiqueta Tempoarizacidn de Amado [z
THR CFL 1 1]

Histéresiz (%]
20

Lirmite #1

Inferior
Limite [F]
a2

Configuracidn de Alarmas
Mo hay EY

Limnite #2
Inferior

Lirmite [F]
32

Configuracién de Alarmasz

Superiar a Temporizacion de Activacion [z]
Limite [F] 0

32

Configuracidn de Alarmas

Mo hay E¥
Superiar a Tempoarizacion de Activacian (s
Limite [F) U

32

Configuracién de Alarmasz

Mo hay hd Mo kay -

Figura 7-26. Entradas Programables, Pantalla Entradas Termocupla Remotas

Configure los siguientes parametros:

1.

4.

Texto de la Etiqueta - Ingrese texto descriptivo que indique el uso de la entrada. Este texto aparece al
lado del umbral estado y estado asociado a alarma y pre-alarma en Logica Programable de
BESTlogicPlus y en el registro de eventos si cualquiera de los umbrales de entrada son configurados
como Alarma o Pre-alarma.

Histéresis (%) — Este ajuste define la histéresis deseada para deteccién de umbral. Esto le ayudara a
prevenir la deteccion intermitente de umbrales.

Retardo de Armado - El Retardo de Armado es el tiempo de espera después del arranque del motor
antes de que la monitorizacién de entrada comience. Establezca el retardo de armado en 0 si se desea
un control constante, incluso cuando el motor no esta funcionando. Valores distintos de cero haran
gue se monitoree la entrada después de que el tiempo programado haya transcurrido luego del
arranque del motor.

Ajustes Umbral 1 y Umbral 2 — Los ajustes de los umbrales son idénticos a los de las entradas
analdgicas remotas. Refiérase a las instrucciones de configuracion para entradas analédgicas remotas
para configurar estos umbrales.
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Salidas Programables

Las salidas programables consisten en:
e Salidas de contacto internas al IEM-2020
0 Salidas de Contacto Programables
0 Relé de Marcha, Relé de Pre-Arranque, y Salidas de Relé en Marcha

e Elementos configurables en el IEM-2020. Los elementos configurables permiten tomar una salida
de la Légica Programable de BESTIlogicPlus y establecerla como condiciéon de pre-alarma o

alarma, asi como una entrada para la l6gica posterior en el programa del PLC.

e Salidas de Contacto Remotas en el CEM-2020/H

e Salidas Analégicas Remotas en el AEM-2020

Configurando Salidas de Contacto en el IEM-2020.

Salidas de Contacto Programable (Ver Figura 7-27)

Salidas por contacto
Salidan™ Salidan™2 Salidan™3
Testo de la Etiqueta Texto de la Etiqueta Texto de la Etiqueta
BOCIMA CALEMTAM/EMFRIAM SUBIR WELOCIDAD
Salidan’d Salidan'd Salidan'®
Texto de la Etiqueta Tesxto de |a Etiqueta Texto de la Etiqueta
BaJAR WELOCIDAD ABRIEMDO VALWULA CERRAMDO WalLLa
salidan’’ zalidan™s zalidan™
Texto de la Etiqueta Texta de la Etiqueta Texta de la Etiqueta
OUTPUT 7 OUTPUT & auTPUT 9
Salidan0 Salidan™ Salidan2
Texto de la Etiqueta Texto de la Etiqueta Texto de la Etiqueta
OUTRUT 10 QUTPUT 11 auTPUT 12

Figura 7-27. Salidas Programables, Pantalla Salidas de Contacto

Cada salida puede ser programada con una etiqueta de texto que describe su uso; esta etiqueta aparece
en la Ldgica Programable BESTIogicPlus donde la salida se utiliza para ayudar en la claridad y facilidad
de programacion.

Relé de Marcha, Relé de Pre-Arranque, y Relé de Arranque (Figura 7-28)

En algunos sistemas, puede ser beneficioso para modificar la funcionalidad estandar implementada por el
IEM-2020 para los relés de Marcha, Pre-arranque y Arranque. Si el motor no requiere una funcion de pre-
arranque, se puede utilizar el relé 30A asignado para otros fines. Estos relés pueden ser configurados en
una de dos maneras. La primera manera es para operar bajo su funcionalidad predefinida, haciéndolos
una salida dedicada. La segunda manera es seleccionarlos para que sean programables, en cuyo caso
guedan disponibles para la Logica Programable de BESTIogicPlus para ser utilizados en la misma manera
gue las salidas de relé programables.
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Control relé

Cantrol relé

Arrangue

Predefinido

Ejecutar
Predefinido hd
Freamangue
Predefinido R

Figura 7-28. Parametros del Sistema, Pantalla Control de Relé

Para cada relé (Arranque, Marcha, y Pre-Arranque), seleccione si debe utilizar su funcionalidad predefinida
0 ser programable.

Cuando se selecciona Programable para un relé, este queda disponible para la Légica Programable de
BESTlogicPlus como un elemento légico. Los elementos se titulan Arrancar Salida, Pre-Arrancar Salida, y
Poner en Marcha la Salida. La funcionalidad predefinida esta disponible como una entrada a la Idgica. Si
se selecciona Programable como el modo de control del relé, conecte la funcién correspondiente de
entrada predefinida al mismo. Esto se va a comportar exactamente como si se seleccionara Predefinido
como su tipo de control de relé. Sin embargo, otra l6gica puede combinarse para crear un funcionamiento
mas versétil. Si se selecciona Programable para un relé pero no se usa en la logica, ese relé nunca se
cerrara.

En la Figura 7-29 se muestra un ejemplo de la l6gica conectando las entradas predefinidas directamente
a las salidas de relé "programables"” para los tres relés.

STARTOUTPUT
Entrada de Estado
STARTINFUT Ajuste
RUNOUTPUT
Entrada de Estado
RUNIMPUT Ajuste
PRESTARTOUT
Entrada de Estado
PRESTARTINPUT Ajuste

Figura 7-29. Ejemplo Ldgico de Relés Programables

Estableciendo Elementos Configurables en el IEM-2020 (Figura 7-30)

Los elementos configurables se utilizan con la Légica Programable de BESTlogicPlus para permitir a un
usuario implementar la légica para causar una alarma o pre-alarma. Esto puede ser usado para construir
una proteccién que no es parte de la proteccion estandar en el IEM-2020.
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Elementos configurables
Elemento # 1 configurable Elemento # 2 configurable Elemento # 3 configurakble
Configuracion de Alarmas Configuracion de Alarmas Configuracién de Alarmas
Mo hay w Mo hay w Mo hay w
Temporizacidn de Activacidn [z) Temporizacidn de Activacidn [z Tempaorizacion de Activacidn [z)
0 0 0
Testa de la Etiqueta Texta de la Etiqueta Texta de la Etiqueta
COMFIG ELEMENT 1 COMFIG ELEMENT 2 CONFIG ELEMENT 3
Reconocimiento del contacta Reconocimiento del contacta Reconocimiento del contacta
Siempre - Siempre w Siempre w
Elemento # 4 configurable Elemento # b configurable Elemento # b configurakble
Configuracion de Alarmas Configuracion de Alarmas Configuracién de Alarmas
Mo hay w Mo hay w Mo hay w
Temporizacidn de Activacidn [z) Temporizacidn de Activacidn [z Tempaorizacion de Activacidn [z)
il il 0
Texto de la Etiqueta Texto de la Etiqueta Tewxto de la Etiqueta
COMFIG ELEMENT 4 COMFIG ELEMENT & CONFIG ELEMENT B
Reconocimisnto del contacta Reconocimiento del contacta Reconocimiento del contacta
Siempre - Siempre w Siempre w
/W\VW\/\WW\/\/\/\/\/\/\/\

Figura 7-30. Salidas Programables, Pantalla Elementos Configurables

Los parametros para cada elemento configurable son similares a aquellos para una entrada programable.
Establezca los siguientes parametros para cada elemento configurable:

1. Configuracion de Alarma - Seleccione la configuracion de la alarma como Ninguno, Alarma o Pre-
alarma. Cuando ocurre una alarma, la bocina se anuncia con un pitido fuerte y constante y el motor se
apaga. Cuando ocurre una pre-alarma, la bocina se anuncia con un pitido que se prende y apagay el
motor va a seguir funcionando. Si se selecciona Ninguno, el elemento es de solo estado. El estado
esta disponible como una entrada para la Légica Programable de BESTlogicPlus independientemente
del ajuste Configuracién de Alarma.

2. Retardo de Activacion — Este ajuste define la duracion durante la cual el elemento configurable es
verdadero antes de que ocurra un anuncio de alarma o pre-alarma.

3. Texto de la Etiqueta - Ingrese texto descriptivo para describir como funciona el elemento configurable.
Este texto aparece al lado del estado de elemento configurable en Logica Programable de
BESTlogicPlus y en el registro de eventos si la Configuracion de Alarma se establece como Alarma o
Pre-alarma.

4. Reconocimiento de Contacto - Seleccione si el elemento configurable debe ser siempre reconocido o
s6lo cuando el motor estd en marcha. Una seleccién de Solo Mientras el Motor esta en Marcha
previene la anunciacién falsa cuando el motor no esta funcionando.

Por ejemplo, un elemento configurable podria ser utilizado cuando se desee que ocurra una alarma o pre-
alarma cuando se abra la puerta de la sala del motor para alertar a la sala de control que alguien esta
dentro de la sala. Ademés, podriamos suponer que por razones de seguridad cualquier equipo que esté
en marcha deberia apagarse cuando alguien ingresa a la sala. Supongamos que la Entrada 5 esta
etiguetada para indicar "PUERTA ABIERTA" y se configura como una Pre-alarma. En la Légica
Programable de BESTlogicPlus, la Entrada 5 podria ser ANDed con MOTOR EN MARCHA para impulsar
el Elemento Configurable 1, que se configura como una alarma. El diagrama de la I6gica se muestra en la
Figura 7-31.
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Entrada - IN5

Alarma de puerta abierta

CONFELMNT1
Puerta abierta

Puerta abierta

Entrada de Estado
ENGRUMNMING

Ajuste

Figura 7-31. Usando un diagrama Logico de Elemento Configurable

Cuando la Entrada 5 se configura como Pre-alarma, se dispara una pre-alarma si la puerta se abre ya sea
que el motor esta funcionando o no. Cuando el Elemento Configurable 1 esta configurado como una
Alarma, se activa una alarma si la puerta se abrié mientras el motor estaba en marcha.

Configurando Salidas de Contacto Remoto en el CEM-2020/H (Figura 7-32)

Cada salida puede ser programada con una etiqueta de texto describiendo la funcion de la salida. Esta
etiqueta aparece en la Logica Programable de BESTlogicPlus donde se utiliza la salida para ayudar en la
claridad y facilidad de la programacion.

5Salidas de contacto remotas
Salidan™3 Salidan4 Salidan®b
Testo de la Etiqueta Texto de la Etiqueta Texto de la Etiqueta
CUTPUT 13 OuTPUT 14 OUTPUT 15
Salidan™k salidan™? Salidanma
Texto de la Etiqueta Texsto de la Etiqueta Texto de la Etiqueta
OUTPUT 18 OUTPUT 17 DUTPUT 18
Salidan™4 Salidan®20 Salida n21
Testo de la Etiqueta Texto de la Etiqueta Texto de la Etiqueta
OUTPUT 19 OUTPUT 20 OUTPUT A
Salidan’22 Salidan’23 Salidan24
Texto de la Etiqueta Texsto de la Etiqueta Texto de la Etiqueta
OUTPUT 22 OUTPUT 23 DUTPUT 24

Figura 7-32. Salidas Programables, Pantalla Salidas de Contacto Remotas

Configurando las Salidas Analdgicas Remotas en el AEM-2020 (Figura 7-33)

Hay cuatro salidas analdgicas remotas que se configuran en pantallas separadas en BESTCOMSPIus. Los
parametros medidos por el IEM-2020 se trazan en estas salidas, permitiéndoles ser utilizados como
instrumento de medicion o pueden conducir entradas analdgicas del equipamiento externo. Los rangos
para el parametro medido y la salida analdgica estan establecidos de modo que cuando el parametro
medido esté en el minimo del rango de parametros, la salida analdgica esta en el minimo de su rango de
salida. De la misma manera, cuando el parametro medido esta en el maximo del rango del parametro, la
salida analdgica esté en el maximo de su rango de salida.
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Salida analégica remota #1

Seleccidn parém Tipo zalida
Tensidn “
Tipo de alarma Fuera de gama Temparizacidn de activacidn Fuera de gama [z)
Mo hay i 0
Gamas
Param min Coriente de zalida min. [mé) Tension de salida min. [+
-999933.00 nn
Faram max Corriente de salida mas. [md) Tenzion salida mas. [+
933933.00 100

Figura 7-33. Salidas Programables, Pantalla Salidas Analogicas Remotas

Configure los siguientes parametros:

1.

10.

Seleccién de Parametros - Esta configuracion define el parametro medido en el IEM-2020 (por ejemplo,
presion de aceite, temperatura del refrigerante, etc.) que se asigna al impulsar la salida analdgica. El
rango del parametro y el rango de salida estan configurados de modo que el rango del parametro
medido escale al rango de la salida analégica. Asi, cuando el parametro medido esté en el minimo del
rango del parametro, la salida anal6gica esta en el minimo de su rango de salida. De la misma manera,
cuando el parametro medido esta en el maximo del rango del parametro, la salida analdgica esta en
el maximo de su rango de salida.

Tipo de Salida — Seleccione Tension o Corriente como tipo de salida analdgica.

Tipo de Alarma Fuera de Rango - Este ajuste especifica si anunciar o no la alarma o pre-alarma si el
parametro medido esta fuera del rango asignado por los ajustes de parametro minimo y parametro
méaximo.

Retardo de Activacion de Alarma Fuera de Rango - Este ajuste define la duracién durante la cual una
condicién de fuera de rango debe ser verdadera antes de que se anuncie una alarma o pre-alarma.

Parametro Minimo - Este ajuste define el valor minimo que se va a mostrar para el parametro que se
esta midiendo.

Parametro Maximo - Este ajuste define el valor maximo que se va a mostrar para el parametro que se
esta midiendo.

Corriente de Salida Min (mA) - Si el Tipo de Salida Analdgica se configura como Corriente, establezca
esto en el nivel de corriente de salida que se obtienen cuando el parametro medido es minimo. Esta
opcién esté deshabilitada cuando el tipo de salida se establece como Tensién.

Corriente de Salida Max (mA) - Si el Tipo de Salida Analégica se configura como Corriente, establezca
esto en el nivel de corriente de salida que se obtienen cuando el parametro medido esta en su méaximo.
Esta opcién esta deshabilitada cuando el tipo de salida se establece como Tension.

Tension de Salida Min (V) - Si el Tipo de Salida Analégica se configura como Tension, establezca esto
en el nivel de tensiéon de salida que se obtienen cuando el parametro medido es minimo. Este ajuste
esta deshabilitado cuando el tipo de salida se establece como Corriente.

Tension de Salida Max (V) - Si el Tipo de Salida Analdgica se configura como Tension, establezca esto
en el nivel de tensién de salida que se obtienen cuando el parametro medido esta en su maximo. Este
ajuste esté deshabilitado cuando el tipo de salida se establece como Corriente.
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SECCION 8 ¢« MANTENIMIENTO Y SOLUCION DE
PROBLEMAS

Mantenimiento

El Unico mantenimiento preventivo consiste de remplazo periddico de las baterias de respaldo (opcional)
y periédicamente verificar que las conexiones entre el IEM-2020 y el sistema estén limpias y firmes. Las
unidades IEM-2020 son fabricadas usando tecnologias de montaje superficial del estado del arte. Asi
como, Basler Electric recomienda que ningun procedimiento de reparacién sea intentado por nadie mas
gue personal de Basler Electric.

Bateria de Respaldo para el Reloj de Tiempo Real

La bateria de respaldo para el reloj de tiempo real es una caracteristica estandar para el Modulo de Motor
Industrial IEM-2020. Una bateria de litio de 3.0 Vdc, 195-mAh (tipo Rayovac BR2032) es usada para
mantener la funcion de tiempo real durante una perdida de la tension de la fuente de alimentacion. El
sistema de bateria primaria que brinda la fuente de alimentacion del IEM-2020 puede ser desconectado
por periodos extendidos (semanas, meses) entre usos. Sin bateria de respaldo para el reloj de tiempo real,
las funciones de reloj cesaran si la entrada de potencia de la bateria es removida.

La bateria de respaldo tiene una expectativa de vida de aproximadamente 10 afios. Luego de este tiempo,
deberia contactar a Basler Electric para ordenar una nueva bateria, Basler Electric P/N 38526.

EL acceso a la bateria esta ubicado en el lado posterior del IEM-2020.

PRECAUCION

El remplazo de la bateria de respaldo para el reloj de tiempo real deberia ser
realizado por personal calificado.

No cortocircuite la bateria, invertir polaridad, o intentar recargar la bateria.
Observe las marcas de polaridad en el zécalo de la bateria mientras inserta la
bateria. La polaridad de la bateria debe ser correcta para proveer respaldo para
el reloj de tiempo real.

Se recomienda que la bateria sea removida si el IEM-2020 operara en ambiente
de niebla salina. La niebla salina es conocida por ser conductora y puede causar
cortocircuitar la bateria.

NOTA

Falla para remplazar la bateria con Basler Electric P/N 38526 puede anular la
garantia.

Almacenamiento

Este dispositivo contiene capacitores electroliticos de aluminio de larga duracion. Para los dispositivos que
no estan en uso (repuestos en almacenamiento), la duracién de estos capacitores se puede aprovechar al
maximo energizando el dispositivo 30 minutos una vez al afio.

Solucién de Problemas

Si usted no obtiene los resultados que espera del IEM-2020, primero verifique los ajustes programables
para la funcion apropiada. Use los siguientes procedimientos de solucion de problemas cuando dificultades
son encontradas en la operacion de su sistema de control de motor.

Comunicaciones

El Puerto Ethernet No Opera Correctamente

Paso 1. Verifique que el puerto correcto de su computadora esta siendo usado. Para mas informacion,
referirse a la Seccion 4, Software BESTCOMSPIlus, Comunicacion.
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Paso 2. Verifiqgue que la configuracion de la red del LSM-2020 y IEM-2020 estd configurada
apropiadamente. Para mas informacion, referirse a la Seccion 4, Software BESTCOMSPIus,
Comunicacion.

Paso 3. Verifique que todos los dispositivos Ethernet cumplen con series de especificaciones IEC 61000-
4 para Dispositivos Ethernet Industriales. Dispositivos comerciales no son recomendados y
pueden resultar en comunicaciones de red erratica.

El puerto USB No Opera Correctamente

Paso 1. Verifique que el puerto correcto de su computadora esta siendo usado. Para mas informacion,
referirse a la Seccion 4, Software BESTCOMSPIlus, Comunicacion.

La Comunicacion CAN Bus No Opera Correctamente

Paso 1. Verifiqgue que hay un resistor de terminacion de 120-ohm en cada fin de seccién de bus del
cableado, y que no hay resistor de terminacién en cualquier nodo de conexién que esta en
talones desde el bus principal.

Paso 2: Verifique todas el cableado del CAN Bus por perdida de conexiones, y verifique que los cables
CAN H y CAN L no han sido cambiados en algin lugar de la red.

Paso 3: Verifique que la longitud del cable de la seccién del bus del cableado no exceda 40 metros, y
verifique que cualquier talén desde el bus principal no exceda 3 metros de longitud.

Paso 4: Si el motor ECU es un Volvo o MTU ECU, verifique que el ajuste de la Configuracion ECU esta
ajustado para coincidir con la configuracién ECU.

Entradas y Salidas

Las Entradas Programables No Operan Como se Espera

Paso 1. Verifique que el cableado esta apropiadamente conectado. Referirse a la Seccion 6, Instalacion,
Conexiones.

Paso 2. Confirme que las entradas estan programadas apropiadamente.
Paso 3. Asegurese que la entrada al IEM-2020 estéa realmente conectada a BATT— terminal (2).

Las Salidas Programables No Operan Como se Espera

Paso 1. Verifique que el cableado esta apropiadamente conectado. Referirse a la Seccion 6, Instalacion,
Conexiones.

Paso 2. Confirme que las entradas estan programadas apropiadamente.

Medicién/Pantalla
Presentacion Incorrecta de la Tension de la Bateria, Temperatura del Refrigerante, Presion del
Aceite, o Nivel de Combustible

Paso 1. Verifique que el cableado esta apropiadamente conectado. Referirse a la Seccion 6, Instalacion,
Conexiones.

Paso 2. Confirme que el terminal SENDER COM (11) esta conectado al terminal negativo de la bateria
y el lado blogue del motor de los transmisores. Corriente desde otros dispositivos compartiendo
esta conexion puede causar lecturas erréneas.

Paso 3. Sila tensidon mostrada es incorrecta, asegurese que la tensién apropiada esta presente entre el
terminal BATT+ (3) y el terminal SENDER COM (11).

Paso 4. Verifique que los transmisores correctos estan siendo usados.

Paso 5. Use un voltimetro entre el terminal BATT- (2) y el terminal SENDER COM (11) en el IEM 2020
para verificar que no hay diferencia de potencial en ningin momento. Cualquier diferencia de
tension puede manifestarse como lecturas erraticas del transmisor. El cableado deberia ser
corregido para que no existan diferencias.

Paso 6: Verifique el cableado del transmisor y el cableado de aislacion del transmisor desde cualquiera
de los cableados en el sistema. El cableado del transmisor deberia estar ubicado lejos de
cualquier cableado de ignicién. Conductos separados deberian ser usados para cableado del
transmisor y cualquier cableado AC.
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Presentacion Incorrecta de las RPM del Motor

Paso 1. Verifique que el cableado esta apropiadamente conectado. Referirse a la Seccién 6, Instalacion,
Conexiones.

Paso 2. Verifique que el ajuste de dientes del volante es correcto.
Paso 3. Verifique que el gobernador del movilizador primario esta operando apropiadamente.
Paso 4. Verifique que la frecuencia medida de la tension en la entrada MPU (31 y 32) es correcta.

Paso 5. Si el MPU es compartido con el gobernador, verifique que la polaridad de la entrada MPU al
gobernador coincide con la polaridad de la entrada MPU a IEM-2020.

El LCD esta Negro y todos los LEDs estan destellando a Aproximadamente Intervalos de 2
Segundos

Esto indica que el IEM-2020 no detecta que una aplicacién de firmware esta instalada. La unidad esta
corriendo su programa de carga, esperando aceptar que un firmware se suba.

Paso 1. Arranque el BESTCOMSPIus. Use el menu desplegable y seleccione ARCHIVO > NUEVO >
IEM-2020.

Paso 2. Seleccione COMUNICACIONES > SUBIR ARCHIVOS DE DISPOSITIVO y seleccione el
paquete de archivos de dispositivo que contiene el firmware e idioma que usted desea cargar.

Paso 3. Verifique los cuadros para Firmware del IEM-2020 y el Modulo de Idioma IEM-2020. Haga click
en el boton SUBIR para comenzar el proceso de carga.

Pantallas de Depuracion del Panel Frontal del IEM-2020

Hay varias pantallas de depuracion en el IEM-2020 que pueden ser Utiles para cuestiones relativas a
depuracion y modulo I/O. Las siguientes pantallas de depuracion pueden ser disponibles: CARGAR
DEPURACION REPARTO DE CARGA, DEPURACION CEM, y DEPURACION AEM.

DEPURACION REPARTO DE CARGA
Esta pantalla da visibilidad dentro de los pardmetros medidos y controlados por el LSM-2020.

La pantalla DEPURACION REPARTO DE CARGA esta ubicada en el panel frontal en AJUSTES >
PARAMETROS DEL SISTEMA > CONFIGURACION DEL MODULO REMOTO > CONFIGURACION DEL
LSM-> DEPURACION REPARTO DE CARGA.

Los siguientes parametros son visibles en la pantalla DEPURACION REPARTO DE CARGA:

e AUXVOLT: Tension que el LSM-2020 ve en su entrada analdgica. Los terminales P2-8 (IN-) y P2-
9 (V+).

e AUX CURRENT: Corriente que el LSM-2020 ve en su entrada analédgica. Los terminales P2-7 (IN+)
y
P2-8 (IN-).

e LSM_RT_BIN: Puntos Binarios de Tiempo Real del LSM-202. Este es un niumero de paquetes de

bits de 32 bits que representa los puntos binarios transmitidos entre el LSM-2020 y el IEM-2020.
Depuracion a este nivel no es necesaria.

DEPURACION CEM

Esta pantalla muestra los datos binarios que estan siendo enviados entre el CEM-2020 (Modulo de
Expansion de Contacto) y el IEM-2020.

La pantalla DEPURACION CEM esta ubicada en el panel frontal en AJUSTES > PARAMETROS DEL
SISTEMA > CONFIGURACION DEL MODULO REMOTO > CONFIGURACION DEL CEM > MENU
DEPURACION CEM

Los siguientes parametros son visibles en la pantalla DEPURACION CEM:

e |[EM_TO_CEM_BP: Puntos Binarios IEM-2020 a CEM-2020. Este es el estado de los relés de
salidas del CEM-2020 siendo transmitidos desde el IEM-2020 al CEM-2020. Este es un nimero
de paquete de bits de 32 bits que representa el estado deseado de las salidas del CEM-2020. El
bit menos significativo es la primera salida, etc.

e CEM_TO_IEM_BP: Puntos Binarios CEM-2020 a IEM-2020. Este es el estado de las entradas
CEM-2020 siendo transmitidas desde el CEM-2020 al IEM-2020. Este es un nimero de paquete
de bits de 32 bits que representa los estados medidos en las entradas del CEM-2020. EI bit menos
significativo es la primer entrada, etc.
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DEPURACION AEM

Esta pantalla muestra los datos binarios que estan siendo enviados entre el AEM-2020 (Modulo de
Expansiéon Analégico) y el IEM-2020.

La pantalla DEPURACION AEM esta ubicada en el panel frontal en AJUSTES > PARAMETROS DEL
SISTEMA > CONFIGURACION DEL MODULO REMOTO > CONFIGURACION DEL AEM > MENU
DEPURACION AEM

Los siguientes parametros son visibles en la pantalla DEPURACION AEM:

IEM_TO_AEM_BP: Puntos Binarios del IEM-2020 al AEM-2020. Este es un niumero de paquetes
de bits de 32 bits que representa los puntos binarios transmitidos desde el IEM-2020 al AEM-2020.
Depuracién a este nivel no es necesario.

AEM_TO_IEM_BP: Puntos Binarios del AEM-2020 al IEM-2020. Este es un nimero de paquetes
de bits de 32 bits que representa los puntos binarios transmitidos desde el AEM-2020 al IEM-2020.
Depuracién a este nivel no es necesario.

ENTRADAS ANALOGICAS: Para cada entrada analdgica, el valor de entrada crudo medidos es
mostrado, y el valor de entrada medido escalado. Esto es util para verificar si el AEM-2020 esta
viendo un valor de entrada crudo valido (por ej. la tensién de entrada cruda de 0 a 10 volt o la
corriente de entrada de 4 a 20 mA). El valor escalado es la entrada cruda escalada al rango
especificado por los valores de los parametros Param Min y Param Max en los ajuste de Entrada
Analdgica Remotas.

ENTRADAS TERMICAS: Para cada entrada RTD, la Resistencia en ohms medida por la entrada
RTD es mostrada asi como la temperatura calculada desde la medicion de resistencia. Para cada
entrada de termocupla, la tensién en milivolts es mostrada asi como la temperatura calculada
desde la medicion de resistencia.
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SECCION 9 eL.SM-2020 (MODULO DE REPARTO
DE CARGA)

Informacion General

El LSM-2020 es un dispositivo remoto auxiliar.

Interfase LSM-2020 - IEM-2020

El LSM-2020 se comunica a través de un puerto Ethernet y provee acceso al IEM-2020 (Modulo de Motor
Industrial) via Ethernet. EI LSM-2020 provee una entrada analogica que puede ser configurada para
aceptar tension o corriente.

Interfase LSM-2020 — DGC-2020

El LSM-2020 se comunica a través de un puerto Ethernet y provee acceso al DGC-2020 (Controlador
Digital de Grupo Electrogeno) via Ethernet. En ciertas aplicaciones el LSM-2020 provee salidas analdgicas
al sistema de potencia en la forma de sefiales analdgicas de bias al regulador de tension y gobernador de
velocidad. Cuando el interruptor esta cerrado y el Reparto de Carga esta habilitado, el LSM-2020
compartira potencia real proporcionalmente con los otros generadores en la Linea de Reparto de Carga.

Referirse al manual de instruccién del DGC-2020 para més informacion.

Especificaciones

Potencia Operativa

Nominal: 12 0 24 Vcc

Rango: 8 a 32 Vcc (Resiste el lanzamiento por debajo a 6 Vcc por 500 ms.)
Consumo Maximo: 4w

Terminales: P2-3 (-), P2-2 (+), P2-1 (tierra chasis)
Entradas Analdgicas

Configuracion de Tension: 0-10 Vcc

Configuracion de Corriente: 4-20 mA

Terminales: P2-7 (IN+), P2-8 (IN-), P2-9 (V+)
Carga

4 a 20 mAcc 470 Q Maximo

+10 Vcc 9.65k O Maximo

Interfase de Comunicacion

CANbus

Tensién Diferencial del Bus: 1.5a 3 Vcc

Tensién Maxima: —32 a +32 Vcc con respecto al terminal negativo de la bateria
Tasa de Comunicacion: 250 kb/s

Terminales: P2-12 (bajo), P2-11 (alto), y P2-10 (malla)

Ethernet

El conector RJ-45 del panel posterior provee comunicacion remota via BESTCOMSPIus al LSM-2020 y al
IEM-2020 al que el modulo esta conectado.
Tipo:

10/100BASE-T

Dispositivos Ethernet industriales disefiados para cumplir con la serie de especificaciones IEC 61000-4
son remendados.
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Pruebas de Tipo

Choque

Soporta 15 G en 3 planos perpendiculares.

Vibracion

Barrido sobre los siguientes rangos para 12 barridos en cada uno de los tres planos mutuamente
perpendiculares con cada barrido de 15 minutos consistente de lo siguiente:

5a29a5Hz: 1.5 G pico por 5 min.
29 a52 a 29 Hz: 0.036” Amplitud Doble por 2.5 min.
52 a 500 a 52 Hz: 5 G pico por 7.5 min.

Sistema_de Ignicién
Testeado en cercania préxima a un sistema de ignicién no mallado, no suprimido Altronic DISN 800.

HALT (Testeo de Vida Altamente Acelerado)

HALT es usado por Basler Electric para probar que nuestros productos proveeran al usuario con muchos
afios de servicio confiable. HALT expone al dispositivo a extremos en temperatura, choque y vibraciones
para simular afios de operacién, pero en un periodo mucho mas corto de duraciéon. HALT permite a Basler
Electric evaluar todos los posibles elementos de disefio que sumaran a la vida del este dispositivo. Como
un ejemplo de alguna de las condiciones de pruebas extremas, el LMS-2020 fue sujeto a pruebas de
temperatura (probado sobre un rango de temperatura de —80°C a +130°C), pruebas de vibraciones (de 5
a 50 G a +25°C), pruebas de temperatura/vibracion (probado a 10 a 20 G sobre un rango de temperatura
de —60°C a +100°C). Pruebas combinadas de temperatura y vibracién a estos extremos prueban que el
LSM-2020 es esperado a proveer operacion de largo plazo en un ambiente tosco. Note que los extremos
de temperatura y vibraciones listados en este parrafo son especificos a HALT y no reflejan niveles de
operacion recomendados. Estos rangos operativos son incluidos en esta seccién.

Ambiente
Temperatura
Operando: —40 a +70°C (-40 a +158°F)
Almacenamiento: —40 a +85°C (-40 a +185°F)
Humedad: IEC 68-2-38

Informacién de agencias

Certificacion de UL

El LSM-2020 es un componente reconocido que cumple con las normas de seguridad correspondientes
de Canada y de EE. UU. y con los requisitos de UL.

Normas utilizadas para la evaluacion:
Archivo E97035 CCN# FTPM2 / FTPM8

e UL 6200
e Norma CSA C22.2n.° 14

Archivo E470837 CCN# FTWD2 / FTWD8
e [ISA12.12.01 Clase | y Il, Division 2, y Clase lll, Divisiones 1 y 2, Ubicaciones peligrosas
e (C22.2 N.°213-M1987 Clase I, Divisién 2, Ubicaciones peligrosas.

Certificacibn CSA

ElI LSM-2020 fue probado y cumple con los requisitos de certificacién para productos eléctricos, mecanicos
o de plomeria.

Normas utilizadas para la evaluacion:
e CSAC222N.14

Certificacion de la NFPA
Cumple con la norma 110 de la NFPA, Norma para emergencias y alimentacion de reserva.

Cumplimiento con la UE
Este producto se ha evaluado y cumple con los requisitos establecidos por la legislacién de la UE:

9-2 IEM-2020 LSM-2020 (M6dulo de Reparto de Carga) 9441072990 Rev.C



e Dispositivos de baja tensién (LVD) — 2006/95/CE
e Compatibilidad electromagnética (EMC) — 2004/108/EC
Normas armonizadas utilizadas para la evaluacion:
e EN 50178: Equipo electrénico para uso en instalaciones eléctricas

e EN 61000-6-4: Compatibilidad electromagnética (EMC), Normas genéricas, Norma de emision
para entornos industriales

e EN 61000-6-2: Compatibilidad electromagnética (EMC), Normas genéricas, Inmunidad para
entornos industriales
Marca EAC (cumplimiento en la region Eurasia)
TC RU C-US.HO03.B.00210
e TP TC 004/2011
e TP TC 020/2011

Fisico
Peso: 1.451b (657 g)
Dimensiones: Ver Instalacion mas adelante en esta seccion.

Descripcién Funcional

Entradas Analdgicas

Las entradas analdgicas pueden ser configuradas para aceptar tensién o corriente. Las entradas son
configuradas usando el Explorador de Configuracion en BESTCOMSPIus para abrir la pantalla Entradas
Programables, Entradas LSM Remotas.

Comunicaciones
Los puertos de comunicacion incluyen terminales CAN y un puerto Ethernet.

CAN Bus

Una Red de Control de Area (CAN) es una interfase estandar que permite comunicacion entre el LSM-
2020 y el IEM-2020.

Puerto Ethernet

Un puerto Ethernet provee comunicacién via BESTCOMSPIus al LSM-2020 y al IEM-2020 que es el
moédulo al que esta conectado. Actualizaciones de firmware al LSM-2020 son hechas a través del puerto
Ethernet. Las actualizaciones de firmware para el IEM-2020 son hechas Unicamente a través del puerto
USB del IEM-2020. Referirse a la Seccion 4, BESTCOMSPIus, para informaciéon sobre configurar la
comunicacion Ethernet y actualizar el firmware en el IEM-2020.

Dispositivos Ethernet industriales disefiados para cumplir con la serie de especificaciones IEC 61000-4
son remendados.

LED de estado

Este LED rojo parpadea para indicar que el LSM-2020 esta energizado y funciona correctamente. El LED
permanece iluminado durante la energizacion. Cuando se completa la secuencia de la energizacion, el
LED parpadea. Si el LED no parpadea después de la energizacién, comuniquese con Basler Electric.

Software BESTCOMSPIus®

El BESTCOMSPIus provee al usuario con un medio de punto y click para ajustar y monitorear el LSM-
2020. La instalacion y operacién del BESTCOMSPIus es descripta en la Seccion 4, Software
BESTCOMSPIus.

Programa Anexo del LSM-2020 para el BESTCOMSPIus

La utilidad de configuracion que instala el BESTCOMSPIus en su PC también instala el programa anexo
del LSM-2020. Referirse a Seccidn 4, Software BESTCOMSPIus, para informacién en activar el anexo.

El programa anexo del LSM-2020 es usado para configurar la seguridad del dispositivo y ver informacion
como versién de firmware y numero de serie.
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Los ajustes operacionales del LSM-2020 son encontrados en el programa anexo del IEM-2020 para
BESTCOMPIus. Referirse a Seccibén 4, Software BESTCOMSPIus, para una descripcion detallada de cada
ajuste.

El programa anexo del LSM-2020 tiene dos pantallas: Info Dispositivo y Configuracién Seguridad del
Dispositivo.
Info Dispositivo

Informacién sobre un LSM-2020 comunicandose con BESTCOMSPIus puede ser obtenida en particion
Info Dispositivo del BESTCOMSPIus.

Seleccione versién de la aplicacion® cuando configure los ajustes del LSM-2020 fuera de linea. Cuando
esté en linea, la informacidn de solo lectura incluye versién de aplicacion®, version del cédigo de arranque®,
fecha de construccion de aplicacionP, nimero de serieF, cédigo de articulo de la aplicacionF, y numero de
modeloC.

Los valores de informacidn del dispositivo del BESTCOMSPIus y ajustes son ilustrados en la Figura 9-1.

Info dispositivo

Werzion de la Aplicacion Cadigo de Articulo de la Aplicacian

Wersidn de la Aplicacidn Mumero de Modelo

13369342

Fecha de construccion de aplicacion
bkl -0D

Wersion del Codigo de Armangue

Womero de Serie

---------

Figura 9-1. Pantalla Info Dispositivo

Configuracion Sequridad del Dispositivo

La proteccion de contrasefia resguarda de cambios no autorizados de los ajustes de comunicacién del
LSM-2020. Las contrasefias son sensitivas de caso. Acceso OEM es el Unico nivel de proteccién de
contrasefa disponible. Este nivel de contrasefia permite acceso a todos los ajustes hechos usando el
programa anexo del LSM-2020 para BESTCOMSPIus. La contrasefia de acceso OEM por defecto es OEM.

Las contrasefias pueden ser cambiadas solo después de que la comunicacion entre la PC y el LSM-2020
es establecida. Un cambio a la contrasefa es hecha a través de la pantalla de Configuracién de Seguridad
del Dispositivo. Use el Explorador de Configuracion en el BESTCOMSPIus para abrir la pantalla de Ajustes
Generales, Configuracion de Seguridad del Dispositivo. Ver la Figura 9-2.

Una contrasefia es cambiada hacienda click en el nivel de acceso”, ingresando la nueva contrasefa®, y
haciendo click en el botén Guardar Contrasefia®.
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Configuracion sequridad dispositivo

- = Informacion sobre el Usuario Seleccionado
Mivel de Acceso Conkraseria

OEM (Fabricante) QOEM Mivel de Acceso

OEM (Fabricante)|

Contraseria

QEM

Guardar
Contrasefia

Figura 9-2. Pantalla de Configuracion Seguridad del Dispositivo

Instalacion

Los mddulos LSM-2020 son entregados en cajas de cartén resistentes para evitar dafios de envios. Tras
la recepcion de un sistema, compruebe el nimero de parte en contra del pedido y la lista de empaque para
el acuerdo. Inspeccione por dafio y si hay evidencia de tal, presente inmediatamente un reclamo a la
compafiia de transporte y notifique a su representante regional de ventas Basler Electric, su representante
de ventas, o un representante de ventas ante Basler Electric, Highland, lllinois USA.

Si el dispositivo no es instalado inmediatamente, almacenar en el paquete de envio original en un ambiente
libre de una humedad y polvo.

Montaje

Los LSM-2020 estan contenidos en una caja plastica y pueden ser montados en cualquier posicién
conveniente. La construccién de un LSM-2020 es lo suficientemente durable para montarse directamente
en un motor usando UNF ¥2-20 o hardware equivalente. La seleccién del hardware deberia estar basada
en cualquier condicién de envio/transporte u operacion. El torque aplicado al montaje del hardware no
deberia exceder 65 pulgadas-libras (7.34 Nem). Ver la Figura 9-3 para las dimensiones del conjunto. Todas
las dimensiones son mostradas en pulgadas con milimetros en paréntesis.
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Figura 9-3. Dimensiones del Conjunto LSM-2020
Conexiones

Las conexiones del LSM-2020 son dependientes de la aplicacién. Un cableado incorrecto puede resultar
en el dafio del modulo.

NOTA

Potencia operativa desde la bateria debe estar en la polaridad correcta.
Aunque una polaridad inversa no causara dafio, el LSM-2020 no operara.

Asegurese que el LSM-2020 estéa fuertemente cableado a tierra con cable de
cobre no menor de 12 AWG fijado al terminal de tierra en el modulo.

Terminales

Hay dos tipos de terminales de interfase: conectores de enchufe con terminales de compresioén a tornillo y
un zocalo RJ-45.

El z6calo RJ-45 acompafiado con un cable estandar Ethernet provee comunicacién local entre el LSM-
2020 y una PC corriendo el software BESTCOMSPIus. Esto permite el ajuste del LSM-2020 y para el IEM-
2020 que es el médulo al que esta conectado.

Las conexiones del LSM-2020 son hechas con un conector de 18 posiciones con terminales de compresion
de tornillos. Estos conectores se enchufan en los cabezales del LSM-2020. El conector y la cabeza tienen
un encaje que asegura la orientacion apropiada del conector. Ademas, el conector y el cabezal tienen
caracteristicas Unicas que garantizan que el conector solo se conecte con el cabezal correcto.

Connectors and headers may contain tin- or gold-plated conductors. Tin-plated conductors are housed in
a black plastic casing and gold-plated conductors are housed in an orange plastic casing. Mate connectors
to headers of the same color only.
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Si se conectan conductores de metales distintos, se puede producir corrosion

PRECAUCION

galvanica que puede provocar pérdida de sefial.

Los terminales de conectores de tornillos aceptan un tamafio maximo de cable de 12 AWG. El maximo
torque de tornillo es 4 pulgadas-libras (0.45 Nem).

Potencia Operativa

La entrada de potencia operativa del LMS-2020 acepta cualquiera 12 Vcc o 24 Vcc y tolera tension de
tolerancia sobre el rango de 6 a 32 Vcc. La potencia operativa debe ser de la polaridad correcta. Aunque
una polaridad inversa no causara dafio, el LSM-2020 no operara. Los terminales de potencia operativa son

listados en la Tabla 9-1.

Es recomendado que un fusible sea adicionado para proteccion adicional para el cableado a la entrada de
la bateria del LSM-2020. Un fusible Bussmann ABC-7 o equivalente es recomendado.

Tabla 9-1. Terminales de Potencia Operativa

Terminal

Descripcién

P2-1 (CHASSIS) Conexion de tierra del chasis

P2-2 (BATTH) Lado positivo de la entrada de potencia operativa

P2-3 (BATT-) Lado negativo de la entrada de potencia operativa

Entradas Analdgicas

Los terminales de entrada analégica son listados en la Tabla 9-2. Las conexiones de entrada de tensién

se muestran en la Figura 9-4 y las conexiones de entrada de corriente se muestran en la Figura 9-5.

Tabla 9-2. Terminales de Entrada Analégica

Terminal Descripcioén
P2-9 (V+) Entrada de tensién
P2-8 (IN-) Comun para tension o corriente
P2-7 (I+) Entrada de corriente
LSM-2020
Pt v
4 — 20 mA P2 (IN-] =
Transductor a1
de Corriente ra-{INT T

Figura 9-4.Entradas Anal6gicas — Conexiones de Entrada de Corriente
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0-10 Vec P20 (V4]
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F2-7 [IN+] g

Figura 9-5. Entradas Analdgicas — Conexiones de Entrada de Tensién

Interfase CAN Bus

Estos terminales provén comunicacion usando el protocolo SAE J1939 y proveer comunicacion de alta
velocidad entre el LMS-2020 y el IEM-2020. Conexiones entre el LMS-2020 y el IEM-2020 deberian ser
hechas con un cable de par trenzado, mallado. Los terminales de interfase CAN Bus son listados en la
Tabla 9-3. Referirse a la Figura 9-6 y Figura 9-7.

Tabla 9-3. Terminales de la Interfase CAN Bus

Terminal Descripcién
P2-12 (CAN L) Conexién baja CAN (cable verde)
P2-11 (CAN H) Conexion alta CAN (cable amarillo)
P2-10 (SHIELD) Conexion de drenado CAN

NOTAS

1. Si el LSM-2020 es proveyendo un final del bus J1939, un resistor de
terminacion de 120 W, %2 watt deberia ser instalado a través de los
terminales 48 (CANL) y 49 (CANH).

2. Si el LSM-2020 no es parte del bus J1939, el cabo que conecta el LSM-
2020 al bus no deberia exceder 914 mm (3 pies) en longitud.

3. La longitud maxima del bus, no incluyendo cabos, es 40 m (131 pies).

4. El drenado J1939 (malla) deberia ser aterrada a un punto Gnicamente. Si
aterrado en otro lugar, no conecte el drenado al LSM -2020.
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Figura 9-6. Interfase CAN Bus con LSM-2020 proveyendo Un Final de Bus
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Figura 9-7. Interfase CAN Bus con IEM-2020 proveyendo Un Final de Bus

Puerto Ethernet

El LSM-2020 tiene capacidad Ethernet. El LSM-2020 se conecta a una PC a través de un jack RJ-45 (J3).
Dispositivos Ethernet industriales disefiados para cumplir con la serie de especificaciones IEC 61000-4

son remendados.

Conexiones para Aplicaciones Tipicas

La Figura 9-8 ilustra conexiones del LSM-2020 tipicas.
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Figura 9-8. Conexiones Tipicas del LSM-2020

Mantenimiento

El mantenimiento preventivo consiste de periédicamente verificar que las conexiones entre el LSM-2020 y
el sistema estén limpias y firmes. Las unidades LSM-2020s son fabricadas usando tecnologias de montaje
superficial del estado del arte. Asi como, Basler Electric recomienda que ningin procedimiento de

reparacion sea intentado por nadie mas que personal de Basler Electric.
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SECCION 10 «CEM-2020 (MODULO DE
EXPANSION DE CONTACTOS)

Informacion General

El CEM-2020 opcional es un dispositivo auxiliar remoto que provee entradas y salidas de contacto
adicionales al IEM-2020. Dos tipos de mddulos son disponibles. Un médulo de baja corriente (CEM-
2020) provee 24 contactos de salida y un modulo de alta corriente (CEM-2020H) que provee 18
contactos de salida.

Caracteristicas

Los CEM-2020s tienen las siguientes caracteristicas:

10 Entradas a Contacto

18 Contactos de Salida (CEM-2020H) o 24 Contactos de Salida (CEM-2020)

Funcionalidad de Entradas y Salidas asignadas por la l6gica programable del BESTlogicPlus
Comunicaciones via CAN Bus

Especificaciones

Potencia Operativa
Nominal: 12 0 24 Vcc
Rango: 8 a 32 Vcc (Resiste el lanzamiento por debajo a 6 Vcc por 500 ms.)

Consumo Maximo

CEM-2020: 14 W
CEM-2020H: 8W

Entradas de Contacto

El CEM-2020 contiene 10 entradas programables que aceptan normalmente contactos secos normales
abiertos y normales cerrados.
Tiempo desde que una entrada del CEM-2020 va a alto:

Apaga el motor via una alarma: 700 ms max

Cierra un relé en la placa del IEM-2020: 300 ms max

Contactos de Salida

Regimenes
CEM-2020
Salidas 13 a 24: 1 Adc a 30 Vcc, Desde C, contactos dorados
Salidas 25 a 36: 4 Adc a 30 Vcc, Desde C
CEM-2020H
Salidas 13 a 24: 2 Adc a 30 Vcc, Desde C, contactos dorados
Salidas 25 a 30: 10 Adc a 30 Vcc, Desde C

Interfase de Comunicacion

CAN Bus

Tensién Diferencial del Bus: 1.5a3Vcc

Tensién Maxima: —32 a +32 Vcc con respecto al terminal negativo de la bateria
Tasa de Comunicacion: 250 kb/s

Pruebas de Tipo
Choque

Soporta 15 G en 3 planos perpendiculares.
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Vibracion
Barrido sobre los siguientes rangos para 12 barridos en cada uno de los tres planos mutuamente
perpendiculares con cada barrido de 15 minutos consistente de lo siguiente:

5a29a5Hz: 1.5 G pico por 5 min.
29 a52 a 29 Hz: 0.036” Amplitud Doble por 2.5 min.
52 a 500 a 52 Hz: 5 G pico por 7.5 min.

Sistema_de Ignicién
Testeado en cercania préxima a un sistema de ignicién no mallado, no suprimido Altronic DISN 800.

HALT (Testeo de Vida Altamente Acelerado)

HALT es usado por Basler Electric para probar que nuestros productos proveeran al usuario con muchos
afios de servicio confiable. HALT sujeta el dispositivo a extremos en temperatura, choque y vibraciones
para simular afios de operacién, pero en un periodo mucho mas corto de duracién. HALT permite a
Basler Electric evaluar todos los posibles elementos de disefio que sumaran a la vida del este
dispositivo. Como un ejemplo de alguna de las condiciones de pruebas extremas, el CEM-2020 fue
sujeto a pruebas de temperatura (probado sobre un rango de temperatura de —80°C a +130°C), pruebas
de vibraciones (de 5 a 50 G a +25°C), pruebas de temperatura/vibracion (probado a 10 a 20 G sobre un
rango de temperatura de —60°C a +100°C). Pruebas combinadas de temperatura y vibraciéon a estos
extremos prueban que el CEM-2020 es esperado a proveer operacién de largo plazo en un ambiente
tosco. Note que los extremos de temperatura y vibraciones listados en este parrafo son especificos a
HALT y no reflejan niveles de operacién recomendados. Estos rangos operativos son incluidos en la
Seccién 9 de este manual.

Ambiente
Humedad: IEC 68-2-38

Temperatura
Operando: —40 a +70°C (-40 a +158°F)
Almacenamiento: —40 a +85°C (-40 a +185°F)

Informacién de agencias

Aprobacion de UL
El CEM-2020 es un componente reconocido por los EE. UU. y Canada en el archivo de UL E97035
(CCN-FTPM2/FTPMB8) cubierto por las siguientes normas:

e UL 6200
e CSA C22.2 N.°14-13

El CEM-2020 es un componente reconocido por los EE. UU. y Canada en el archivo de UL E470837
(CCN-FTWD2/FTWDB8) para uso en ubicaciones peligrosas:
e Clase I, Division 2
e GruposA,B,CyD
Aprobacion de CSA
El CEM-2020 esté cubierto en el archivo de CSA 1042505 (LR23131-138S).
e CSAC22.2N.°14-13

Certificacién de la NFPA
Cumple con la norma 110 de la NFPA, Norma para emergencias y alimentacion de reserva.

Certificacién CE
Este producto cumple con los requisitos de las siguientes directivas de la CE:

e Directiva de baja tension (LVD) — 73/23/CEE, segun rectificacién introducida en 93/68/CEE

e Compatibilidad electromagnética (EMC) — 89/336/CEE, segun rectificacién introducida en
92/31/CEE y 93/68/CEE

e Sustancias peligrosas (RoHS 2) -2011/65/UE
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Este producto se ajusta a las siguientes Normas armonizadas:

e EN 50178:1997 - Electronic Equipment for use in Power Installations (Equipo electrénico para
uso en instalaciones eléctricas)

e EN 61000-6-4:2001 - Electromagnetic Compatibility (EMC), Generic Standards, Emission
Standard for Industrial Environments (Compatibilidad electromagnética (EMC), Normas
genéricas, Norma de emision para entornos industriales)

e EN 61000-6-2:2001 - Electromagnetic Compatibility (EMC), Generic Standards, Immunity for
Industrial Environments (Compatibilidad electromagnética (EMC), Normas genéricas, Inmunidad
para entornos industriales)

e EN 50581:2012, Ed. 12 -Documentacién técnica para la evaluacion de productos eléctricos y
electrénicos con respecto a la restriccién de sustancias peligrosas.

Marca EAC (cumplimiento en la reqién Eurasia)

TC RU C-US.HOO03.B.00210

e TP TC 004/2011
e TP TC 020/2011

Fisico

Dimensiones: Ver Instalacién més adelante en esta seccién.
Peso

CEM-2020: 2.251b (1.02 kg)

CEM-2020H: 1.90 Ib (0.86 kg)

Descripcién Funcional

Entradas de Contacto
El CEM-2020 provee 10 entradas de contacto programables con la misma funcionalidad que las entradas
de contacto en el IEM-2020.

Contactos de Salida

CEM-2020

El CEM-2020 provee 24 contactos de salida programables con la misma funcionalidad que los contactos
de salida en el IEM-2020. Las salidas 13 a 24 pueden llevar 1 A. Las salidas 25 a 36 pueden llevar 4 A.

CEM-2020H

El CEM-2020H provee 18 contactos de salida programables con la misma funcionalidad que los
contactos de salida en el IEM-2020. Las salidas 13 a 24 pueden llevar 2 A. Las salidas 25 a 30 pueden
llevar 10 A.

Comunicaciones

CAN Bus

Una Red de Control de Area (CAN) es una interfase estandar que permite comunicacion entre el CEM-
2020 y el IEM-2020.

LED de estado

Este LED rojo parpadea para indicar que el CEM-2020 esta energizado y funciona correctamente. El
LED permanece iluminado durante la energizacién. Cuando se completa la secuencia de la energizacion,
el LED parpadea. Si el LED no parpadea después de la energizacién, comuniquese con Basler Electric.

Software BESTCOMSPIlus®

El BESTCOMSPIus provee al usuario con un medio de punto y clic para ajustar y monitorear el Modulo
de Expansion de Contacto. La instalacién y operacion del BESTCOMSPIus es descripta en la Seccion 4,
Software BESTCOMSPIus.
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Instalacion

Los Mddulos de Expansion de Contacto son entregados en cajas de carton resistentes para evitar dafios
de envios. Tras la recepcion de un sistema, compruebe el nimero de parte en contra del pedido y la lista
de empaque para el acuerdo. Inspeccione por dafio y si hay evidencia de tal, presente inmediatamente
un reclamo a la compaifiia de transporte y notifique a su representante regional de ventas Basler Electric,
su representante de ventas, o un representante de ventas ante Basler Electric, Highland, Illinois USA.

Si el dispositivo no es instalado inmediatamente, almacenar en el paquete de envio original en un
ambiente libre de una humedad y polvo.

Montaje

Los Modulos de Expansion de Contacto estan contenidos en una caja plastica y pueden ser montados en
cualquier posicion conveniente. La construccion de un Modulo de Expansién de Contacto es lo
suficientemente durable para montarse directamente en un motor usando UNF ¥-20 o hardware
equivalente. La seleccion del hardware deberia estar basada en cualquier condicion de envio/transporte
u operacion. El torque aplicado al montaje del hardware no deberia exceder 65 pulgadas-libras (7.34
Nem).

Ver la Figura 9-1 para dimensiones del conjunto del CEM-2020. Todas las dimensiones son mostradas
en pulgadas con milimetros en paréntesis.
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Figura 9-1. Dimensiones del Conjunto CEM-2020

Ver la Figura 9-2 para dimensiones del conjunto del CEM-2020H. Todas las dimensiones son mostradas
en pulgadas con milimetros en paréntesis.
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Figura 9-2. Dimensiones del Conjunto CEM-2020H
Conexiones

Las conexiones del Modulo de Expansion de Contacto son dependientes de la aplicacion. Un cableado
incorrecto puede resultar en el dafio del médulo.

NOTAS

Potencia operativa desde la bateria debe estar en la polaridad correcta.
Aunqgue una polaridad inversa no causara dafio, el CEM-2020 no operara.

Asegurese que el CEM-2020 esta fuertemente cableado a tierra con cable de
cobre no menor de 12 AWG fijado al terminal de tierra en el modulo.

Terminales
La interfase terminal consiste de conectores de enchufe con terminales de compresion a tornillo.

Las conexiones del CEM-2020 son hechas con un conector de 5 posiciones, dos conectores de 18
posiciones, y dos conectores de 24 posiciones con terminales de compresion de tornillos. Estos
conectores se enchufan en los cabezales del CEM-2020. Los conectores y las cabezas tienen un encaje
que asegura la orientacién apropiada del conector. Ademas, el conector y el cabezal tienen
caracteristicas Unicas que garantizan que el conector solo se conecte con el cabezal correcto.

Los conectores y cabezales pueden incluir conductores recubiertos de estafio o de oro. Los conductores
recubiertos de estafio se encuentran en una funda plastica negra mientras que los recubiertos en oro se
encuentran en una funda plastica anaranjada. Conecte los conectores a los cabezales del mismo color.
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PRECAUCION

Si se conectan conductores de metales distintos, se puede producir corrosion
galvanica que puede provocar pérdida de sefial.

Cada conector y cabeza es de encaje Unico para asegurar que un conector encaja Unicamente con el
conector correcto. Los terminales de conectores de tornillos aceptan un tamafio maximo de cable de 12
AWG. El maximo torque de tornillo es 5 pulgadas-libras (0.56 Nem).

Potencia Operativa

La entrada de potencia operativa del Médulo de Expansion de Contacto acepta cualquiera 12 Vcc o 24
Vcc y tolera tension de tolerancia sobre el rango de 6 a 32 Vcc. La potencia operativa debe ser de la
polaridad correcta. Aunque una polaridad inversa no causara dafio, el CEM-2020 no operara. Los
terminales de potencia operativa son listados en la Tabla 9-1.

Es recomendado que un fusible sea adicionado para proteccién adicional para el cableado a la entrada
de la bateria del Médulo de Expansiéon de Contacto. Un fusible Bussmann ABC-7 o equivalente es
recomendado.

Tabla 9-1. Terminales de Potencia Operativa

Terminal Descripcion

p1- (SHIELD) Conexion de tierra del chasis

P1- - (BATT-) Lado negativo de la entrada de potencia operativa

P1- + (BATTH) Lado positivo de la entrada de potencia operativa

Entradas a Contacto y Contactos de Salida

El CEM-2020 (Figura 9-3) tiene 10 entradas de contacto y 24 contactos de salida. EIl CEM-2020H (Figura
9-4) tiene 10 entradas de contacto y 18 salidas de contacto.

NOTA

Para seguir las guias UL, un fusible debe ser implementado en los circuitos de
contactos de 2 Adc (Salidas 13 a 24) del CEM-2020H usado en lugares
peligrosos. El tamafio de fusible sugerido en Adc = (100/Tensién de Contacto)
con un tamafio méximo de fusible de 5 Adc.
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Figura 9-3. Terminales de Contacto de Entrada y Contacto de Salida del CEM-2020
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Figura 9-4. Terminales de Contacto de Entrada y Contacto de Salida del CEM-2020H

Estos terminales proveen comunicacion usando el protocolo SAE J1939 y proveen comunicacion de alta
velocidad entre el Modulo de Expansién de Contacto y el IEM-2020. Conexiones entre el CEM-2020 y el
IEM-2020 deberian ser hechas con un cable de par trenzado, mallado. Los terminales de interfase CAN
Bus son listados en la Tabla 9-2. Referirse a la Figura 9-5 y Figura 9-6.

Tabla 9-2. Terminales de la Interfase CAN Bus

Terminal

Descripcién

P1- HI (CAN H)

Conexién alta CAN (cable amarillo)

P1- LO (CAN L)

Conexion baja CAN (cable verde)

P1- -/ (SHIELD)

Conexion de drenado CAN
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NOTAS

1. Si el CEM-2020 es proveyendo un final del bus J1939, un resistor de
terminaciéon de 120 W, % watt deberia ser instalado a través de los
terminales 48 (CANL) y 49 (CANH).

2. Si el CEM-2020 no es parte del bus J1939, el cabo que conecta el CEM-
2020 al bus no deberia exceder 914 mm (3 pies) en longitud.

3. Lalongitud maxima del bus, no incluyendo cabos, es 40 m (131 pies).

4. El drenado J1939 (malla) deberia ser aterrada a un punto Unicamente. Si
aterrado en otro lugar, no conecte el drenado al CEM-2020.

IEM-2020 AEM-2020

Bus

Vi pur

CAN-H
CEM-2020
CAN-L

120 ohm 120 ohm
Termination Termination

LSM-2020

P0059-67

Figura 9-5. Interfase CAN Bus con CEM-2020 proveyendo Un Final de Bus

CEM-2020 AEM-2020

Bus

S/ Pt

CAN-H
IEM-2020
CAN-L

120 ohm 120 ohm
Termination Termination

LSM-2020

P0059-66

Figura 9-6. Interfase CAN Bus con CEM-2020 proveyendo Un Final de Bus

Mantenimiento

El mantenimiento preventivo consiste de periédicamente verificar que las conexiones entre el CEM-2020
y el sistema estén limpias y firmes. Los Mdodulos de Expansiéon de Contacto son fabricados usando
tecnologias de montaje superficial del estado del arte. Asi como, Basler Electric recomienda que ningun
procedimiento de reparacion sea intentado por nadie mas que personal de Basler Electric.
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SECCION 11 ¢ AEM-2020 (MODULO DE
EXPANSION ANALOGICO)

Informacion General

El AEM-2020 opcional es un dispositivo auxiliar remoto que provee entradas y salidas analdgicas
adicionales de IEM-2020.

Caracteristicas

Los AEM-2020s tienen las siguientes caracteristicas:

8 Entradas Analdgicas

8 Entradas RTD

2 Entradas de Termopar

4 Salidas Analogicas

Funcionalidad de Entradas y Salidas asignadas por la légica programable del BESTlogicPlus
Comunicaciones via CAN Bus

Especificaciones

Potencia Operativa

Nominal: 12 0 24 Vce
Rango: 8 a 32 Vcc (Resiste el lanzamiento por debajo a 6 Vcc por 500 ms.)
Consumo Maximo: 51w

Entradas Analdgicas
El AEM-2020 contiene ocho entradas analdgicas programables.

Régimen: 4 a 20 mA 0 0 a 10 Vcc (seleccionable por el usuario)
Carga

43220 MAAC.....ccooviiiieeiiieee e 470 Q maximo

+10 VAC..oiiiiiiiieiiiee e 9.65k Q méaximo

Entradas RTD
El AEM-2020 contiene ocho entradas RTD programables.

Régimen: 100 Q Platino o 10 Q Cobre (seleccionable por el usuario)

Rango de Ajuste: —50 a +250°C o0 -58 a +482°F

Precision (10 Q Cobre): corrimiento sobre la temperatura ambiente +/-0.044 Q @ 25°C, +/-0.005
Q/°C

Precision (100 Q Platino): corrimiento sobre la temperatura ambiente +/-0.39 Q @ 25°C, +/-
0.047Q/°C

Entradas de Termopar
El AEM-2020 contiene dos entradas de termopar

Régimen: Termopares del Tipo 2 K

Rango de Ajuste: 0a1,375°C 0 32 a 2,507°F

Rango de Visualizacion: Ambiente a 1,375°C o Ambiente a 2,507°F

Precision: corrimiento sobre la temperatura ambiente +/-40uV @ 25°C,+/-5 uV/°C

Salidas Analdgicas

El AEM-2020 contiene cuatro salidas analdgicas programables.
Régimen: 4 a 20 mA 0 0 a 10 Vcc (seleccionable por el usuario)
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Interfase de Comunicacion

CAN Bus

Tension Diferencial del Bus: 1.5a3Vcc

Tension Maxima: —32 a +32 Vcc con respecto al terminal negativo de la bateria
Tasa de Comunicacion: 250 kb/s

Pruebas de Tipo

Choque

Soporta 15 G en 3 planos perpendiculares.
Vibracion

Barrido sobre los siguientes rangos para 12 barridos en cada uno de los tres planos mutuamente
perpendiculares con cada barrido de 15 minutos consistente de lo siguiente:

5a29a5Hz: 1.5 G pico por 5 min.
29 a 52 a 29 Hz: 0.036” Amplitud Doble por 2.5 min.
52 a 500 a 52 Hz: 5 G pico por 7.5 min.

Sistema_de Ignicion
Testeado en cercania proxima a un sistema de ignicion no mallado, no suprimido Altronic DISN 800.

HALT (Testeo de Vida Altamente Acelerado)

HALT es usado por Basler Electric para probar que nuestros productos proveeran al usuario con muchos
afios de servicio confiable. HALT sujeta el dispositivo a extremos en temperatura, choque y vibraciones
para simular afios de operacién, pero en un periodo mucho mas corto de duracién. HALT permite a Basler
Electric evaluar todos los posibles elementos de disefio que sumaréan a la vida del este dispositivo. Como
un ejemplo de alguna de las condiciones de pruebas extremas, el AEM-2020 fue sujeto a pruebas de
temperatura (probado sobre un rango de temperatura de —80°C a +130°C), pruebas de vibraciones (de 5
a 50 G a +25°C), pruebas de temperatura/vibracion (probado a 10 a 20 G sobre un rango de temperatura
de —60°C a +100°C). Pruebas combinadas de temperatura y vibracién a estos extremos prueban que el
AEM-2020 es esperado a proveer operacion de largo plazo en un ambiente tosco. Note que los extremos
de temperatura y vibraciones listados en este parrafo son especificos a HALT y no reflejan niveles de
operacion recomendados. Estos rangos operativos son incluidos en la Seccion 10 de este manual.

Ambiente
Humedad: IEC 68-2-38

Temperatura
Operando: —40 a +70°C (-40 a +158°F)

Almacenamiento: —40 a +85°C (-40 a +185°F)
Informacién de agencias

Aprobacion de UL
El AEM-2020 es un componente reconocido por los EE. UU. y Canada en el archivo de UL E97035
(CCN-FTPM2/FTPMB8) cubierto por las siguientes normas:

e UL 6200
e CSAC22.2 N.°14-13

El AEM-2020 es un componente reconocido por los EE. UU. y Canadé en el archivo de UL E470837
(CCN-FTWD2/FTWDS8) para uso en ubicaciones peligrosas:
e Clase |, Division 2
e GruposA,B,CyD
Aprobacion de CSA
El AEM-2020 esté cubierto en el archivo de CSA 1042505 (LR23131-138S).
e CSAC22.2N.°14-13
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Certificacién de la NFPA
Cumple con la norma 110 de la NFPA, Norma para emergencias y alimentacion de reserva.

Certificacién CE
Este producto cumple con los requisitos de las siguientes directivas de la CE:

e Directiva de baja tension (LVD) — 73/23/CEE, segun rectificacion introducida en 93/68/CEE

e Compatibilidad electromagnética (EMC) — 89/336/CEE, segun rectificacién introducida en
92/31/CEE y 93/68/CEE

e Sustancias peligrosas (RoHS 2) -2011/65/UE

Este producto se ajusta a las siguientes Normas armonizadas:

e EN50178:1997 - Electronic Equipment for use in Power Installations (Equipo electrénico para uso
en instalaciones eléctricas)

e EN 61000-6-4:2001 - Electromagnetic Compatibility (EMC), Generic Standards, Emission Standard
for Industrial Environments (Compatibilidad electromagnética (EMC), Normas genéricas, Norma
de emision para entornos industriales)

e EN 61000-6-2:2001 - Electromagnetic Compatibility (EMC), Generic Standards, Immunity for
Industrial Environments (Compatibilidad electromagnética (EMC), Normas genéricas, Inmunidad
para entornos industriales)

e EN 50581:2012, Ed. 12 - Documentacion técnica para la evaluacion de productos eléctricos y
electrénicos con respecto a la restriccién de sustancias peligrosas.

Marca EAC (cumplimiento en la regién Eurasia)
TC RU C-US.HO03.B.00210

e TP TC 004/2011
e TP TC020/2011

Fisico
Peso: 1.801b (816 g)
Dimensiones: Ver Instalacion mas adelante en esta seccion.

Descripcién Funcional

Una descripcion funcional de las entradas y salidas del AEM-2020’s son provistas abajo.

Entradas Analdgicas

El AEM-2020 provee ocho entradas analégicas que son seleccionables por el usuario para4 a20 mA o 0
a 10 Vcc. Cada entrada analégica tiene umbrales de sobre/sub que pueden ser configurados como solo
estado, alarma, o pre-alarma. Cuando esta habilitada, una alarma de fuera de rango alerta al usuario de
un cable de entrada abierto o dafiado. El texto de la etiqueta de cada entrada analdgica es personalizable.

Entradas RTD

El AEM-2020 provee ocho entradas RTD configurables por el usuario para monitorear la temperatura del
motor. Cada entrada RTD puede ser configurada como solo estado, alarma, o pre-alarma para proteger
contra condiciones de alta o baja temperatura. Cuando esta habilitada, una alarma de fuera de rango alerta
al usuario de un cable de entrada RTD abierto o dafiado. El texto de la etiqueta de cada entrada RTD es
personalizable.

Entradas de Termopar

El AEM-2020 provee dos entradas de termopar para monitorear la temperatura del motor. Cada entrada
de termopar puede ser configurada como solo estado, alarma, o pre-alarma para proteger contra
condiciones de alta o baja temperatura. Cuando esta habilitada, una alarma de fuera de rango alerta al
usuario de un cable de entrada de termopar abierto o dafiado. El texto de la etiqueta de cada entrada de
termocupla es personalizable.

Salidas Analdgicas

El AEM-2020 provee cuatro salidas analégicas que son seleccionables por el usuario para4 a 20 mAo 0
a 10 Vcc. Una seleccion de parametros incluyendo la presién del aceite y nivel de combustible puede ser
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configurado como un salida analdgicos. Referirse a la Seccién 4, Software BESTCOMSPIus, para una
lista completa de seleccién de parametros.

Comunicaciones

CAN Bus

Una Red de Control de Area (CAN) es una interfase estandar que permite comunicacion entre el AEM-
2020 y el IEM-2020.

LED de estado

Este LED rojo parpadea para indicar que el AEM-2020 esté energizado y funciona correctamente. EI LED
permanece iluminado durante la energizacion. Cuando se completa la secuencia de la energizacion, el
LED parpadea. Si el LED no parpadea después de la energizacién, comuniquese con Basler Electric.

Software BESTCOMSPIus®

El BESTCOMSPIus provee al usuario con un medio de punto y click para ajustar y monitorear el Modulo
de Expansion Analdgico. La instalacion y operacion del BESTCOMSPIus es descripta en la Seccion 4,
Software BESTCOMSPIus.

Instalacion

Los Médulos de Expansién Analédgicos son entregados en cajas de cartdn resistentes para evitar dafios
de envios. Tras la recepcion de un sistema, compruebe el nimero de parte en contra del pedido y la lista
de empagque para el acuerdo. Inspeccione por dafio y si hay evidencia de tal, presente inmediatamente un
reclamo a la compafiia de transporte y notifique a su representante regional de ventas Basler Electric, su
representante de ventas, o un representante de ventas ante Basler Electric, Highland, lllinois USA.

Si el dispositivo no es instalado inmediatamente, almacenar en el paquete de envio original en un ambiente
libre de una humedad y polvo.

Montaje

Los Médulos de Expansion Analogicos estan contenidos en una caja plastica y pueden ser montados en
cualquier posicion conveniente. La construccion de un Modulo de Expansion Analégico es lo
suficientemente durable para montarse directamente en un motor usando UNF ¥-20 o hardware
equivalente. La seleccion del hardware deberia estar basada en cualquier condicidn de envio/transporte u
operacion. El torque aplicado al montaje del hardware no deberia exceder 65 pulgadas-libras (7.34 Nem).

Ver la Figura 10-1 para dimensiones del conjunto del AEM-2020. Todas las dimensiones son mostradas
en pulgadas con milimetros en paréntesis.
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Figura 10-1. Dimensiones del Conjunto AEM-2020
Conexiones

Las conexiones del Modulo de Expansion Analdgico son dependientes de la aplicacién. Un cableado
incorrecto puede resultar en el dafio del modulo.

NOTAS

Potencia operativa desde la bateria debe estar en la polaridad correcta. Aunque
una polaridad inversa no causara dafio, el AEM-2020 no operara.

Asegurese que el AEM-2020 esta fuertemente cableado a tierra con cable de
cobre no menor de 12 AWG fijado al terminal de tierra en el médulo.

Terminales

La interfase terminal consiste de ambos conectores de enchufe y un conector permanentemente montado
con terminales de compresién a tornillo.

Las conexiones del AEM-2020 son hechas con un conector de 5 posiciones, dos conectores de 12
posiciones, y dos conectores de 16 posiciones, y dos conectores de termopar de dos posiciones. Los
conectores de 16, 5, y 2 posiciones enchufan sus cabezas en el AEM-2020. Los conectores y las cabezas
tienen un encaje que asegura la orientacidon apropiada del conector. Ademas, el conector y el cabezal
tienen caracteristicas Unicas que garantizan que el conector solo se conecte con el cabezal correcto.

Los conectores y cabezales pueden incluir conductores recubiertos de estafio o de oro. Los conductores
recubiertos de estafio se encuentran en una funda plastica negra mientras que los recubiertos en oro se
encuentran en una funda plastica anaranjada. Conecte los conectores a los cabezales del mismo color.

PRECAUCION

Si se conectan conductores de metales distintos, se puede producir corrosion
galvanica que puede provocar pérdida de sefial.
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El conector de 12 posiciones no es un conector de enchufe y esta montado permanentemente en la placa.
Los terminales de conectores de tornillos aceptan un tamafio maximo de cable de 12 AWG. Los conectores
de termopar aceptan un diametro de cable de termopar de 0.177 pulgadas (4.5 mm).El maximo torque de
tornillo es 5 pulgadas-libras (0.56 Nem).

Potencia Operativa

La entrada de potencia operativa del Médulo de Expansion Analégico acepta cualquiera 12 Vcc o 24 Vcc
y tolera tensidn de tolerancia sobre el rango de 6 a 32 Vcc. La potencia operativa debe ser de la polaridad
correcta. Aunque una polaridad inversa no causara dafio, el AEM-2020 no operara. Los terminales de
potencia operativa son listados en la Tabla 10-1.

Es recomendado que un fusible sea adicionado para proteccion adicional para el cableado a la entrada de
la bateria del Mo6dulo de Expansion Analégico. Un fusible Bussmann ABC-7 o equivalente es
recomendado.

Tabla 10-1. Terminales de Potencia Operativa

Terminal Descripcioén

P1- (SHIELD) Conexion de tierra del chasis

P1- - (BATT-) Lado negativo de la entrada de potencia operativa

P1- + (BATTH) Lado positivo de la entrada de potencia operativa
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Entradas v Salidas del AEM-2020

J

Los terminales de entrada y salida son mostrados en la Figura 10-2 y listados en la Tabla 10-2.

P2
P6
P3 = |17 RTD4+
o RTD8+ r29
AINTI+ <0 46 AINSI+ RTDB— | g 16 RTD4—
474 AINS— 15 RTD4C
AINT— 31 RTD8C r27
48+ AINSV+ 14 RTD3+
AINTV+ 32 RTD7+ r26
49+ AINGI+ 13 RTD3—
AIN2I+ 33 RTD7— r25
50+ AING6— 12 RTD3C
AIN2— 34 RTD7C r24
51+ AINBV+ " RTD2+
AIN2V+ 35 RTD6+ r23
52+ AIN7I4 10 RTD2—
AIN3I+ 36 RTD6— r22
53+ AIN7— 9 RTD2C
AIN3— 37 RTD6C r21
54+ AIN7V+ 8 RTD1+
AIN3V+ 38 RTD5+ r20
55+ AINBI+ 7 RTD1—
AIN4I+ 39 RTDS— r19
56+ AIN8— 6 RTD1C
AIN4— 40 RTD5C r18 L |
57+ AINBV+ L |
AIN4V+ 41
58+ AOUT3+
AOUTI+ 42
59+ AOUT3—
AOUTI— 43
60+ AOUT4+ TC2—
ADUT2+ 44 61 AOUT4—
AOUT2— 45 L P5 TC2+
P4 TC1+
TC1—
+ BATT+
- BATT—
P1 Vedd SHIELD
LO4+—+—— CANL
HI CANH
P0O053-82
Figura 10-2. Terminales de Entrada y Salida
Tabla 10-2. Terminales de Entrada y Salida
Conector Descripcion
P1 Potencia Operativa y CAN Bus
P2 RTD Entradas 1 - 8
P3 Entradas Analdgicas 1 - 8 y Salida Analégicas 1 - 4
P4 Entrada Termopar 1
P5 Entrada Termopar 2
P6 Entradas RTD 5- 8
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Conexiones de Entrada Analégica Externa

Las conexiones de entrada de tension se muestran en la Figura 10-3 y las conexiones de entrada de
corriente se muestran en la Figura 10-4. Cuando se utilice la entrada de corriente, AIN V+ y AIN 1+ deben
unirse.

AEM-2020
AN 1+
0-10 Vec AlN — =
Transductor g
de Tension AN W+ &

Figura 10-3. Entradas Analdgicas — Conexiones de Entrada de Tensién

AEM-2020
4 — 20 mA AN 1+
Transductor
de Corriente AIN — 2
AN Vs g

Figura 10-4. Entradas Analdgicas — Conexiones de Entrada de Corriente

Conexiones de Entrada de RTD Externas

Conexiones de entrada externas de RTD de dos cables es mostrada en el Figura 10-5. La Figura 10-6
muestra conexiones de entrada de RTD de tres cables.

ROJO
AEM-2020
RTD1+
NEGRO
RTD1— N
Puen! g
uenis — RTDIC £

Figura 10-5. Conexion de Entrada de RTD de Dos Cables
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ROJO

AEM-2020
RTDH+
NEGRO — I
]
NEGRO RTDIC £

Figura 10-6. Conexion de Entrada de RTD de Tres Cables

Interfase CAN Bus

Estos terminales proveen comunicacion usando el protocolo SAE J1939 y proveen comunicacion de alta
velocidad entre el Mddulo de Expansion Analégico y el IEM-2020. Conexiones entre el AEM-2020 y el IEM-
2020 deberian ser hechas con un cable de par trenzado, mallado. Los terminales de interfase CAN Bus
son listados en la Tabla 10-3. Referirse a la Figura 10-7 y Figura 10-8.

Tabla 10-3. Terminales de la Interfase CAN Bus

Terminal Descripcioén
P1- HI (CAN H) Conexidn alta CAN (cable amarillo)
P1-LO (CANL) Conexién baja CAN (cable verde)
P1- s (SHIELD) Conexion de drenado CAN
NOTAS

1. Si el AEM-2020 es proveyendo un final del bus J1939, un resistor de
terminacion de 120 W, 2 watt deberia ser instalado a través de los
terminales 48 (CANL) y 49 (CANH).

2. Si el AEM-2020 no es parte del bus J1939, el cabo que conecta el AEM-
2020 al bus no deberia exceder 914 mm (3 pies) en longitud.

3. Lalongitud méaxima del bus, no incluyendo cabos, es 40 m (131 pies).

4. El drenado J1939 (malla) deberia ser aterrada a un punto Unicamente. Si
aterrado en otro lugar, no conecte el drenado al AEM-2020.
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Figura 10-7. Interfase CAN Bus con AEM-2020 proveyendo Un Final de Bus
CEM-2020 AEM-2020
Bus
/ A//
CAN-H
IEM-2020
CAN-L
P0059-69
120 ohm 120 ohm
Termination LSM-2020 Termination

Figura 10-8. Interfase CAN Bus con IEM-2020 proveyendo Un Final de Bus

Mantenimiento

El mantenimiento preventivo consiste de periédicamente verificar que las conexiones entre el AEM-2020
y el sistema estén limpias y firmes. Los Mdédulos de Expansién Analégicos son fabricados usando
tecnologias de montaje superficial del estado del arte. Asi como, Basler Electric recomienda que ningun
procedimiento de reparacion sea intentado por nadie mas que personal de Basler Electric.
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APENDICE A ¢« COMUNICACION MODBUS®

Introduccion

Vision General

Una caracteristica opcional del IEM-2020 lleva a cabo comunicaciones Modbus® emulando un subconjunto
del Controlador Programable Modicon 984. Este documento describe el protocolo de comunicacion
Modbus empleado por el IEM-2020 y la forma de intercambiar informacién con el IEM-2020 en una red
Modbus.

El IEM-2020 traza todos los parametros en los espacios de direccion de Registros de Retencion Modicon
984 (4XXXX). Refiérase a Mapeado de Parametros IEM-2020 en ESPACIO DE DIRECCION MODICON
en esta seccion.

Uso Previsto del Protocolo de Comunicacion

Este documento proporciona la informacion necesaria para los fabricantes de equipos originales (OEMs)
para desarrollar software local para comunicarse con el IEM-2020 a través del protocolo Modbus. Esto
permitira el cambio de configuracién de informacion y datos medidos entre una Estacién de Modbus Master
y el IEM-2020.

Los datos del IEM-2020 soportados para acceso remoto se enumeran en Mapeado de Parametros IEM-
2020 en ESPACIO DE DIRECCION MODICON en esta seccion.

PRECAUCION

Este producto incluye uno o mas dispositivos con memoria no volatil. La
memoria no volatil se utiliza para almacenar informacion (como por ejemplo, los
ajustes) que se debe preservar cuando el producto se somete a ciclos de
encendido/apagado o se reinicia. Las tecnologias establecidas con memoria no
volatil tienen un limite fisico con respecto a la cantidad de veces que se pueden
borrar y escribir. En este producto, el limite es de 10000 ciclos de
borrado/escritura para el hardware Rev. 1 y de 100000 ciclos de
borrado/escritura para el hardware Rev. 2. Durante la aplicacion del producto,
se deben considerar las comunicaciones, la l6gica y otros factores que pueden
causar escrituras frecuentes/reiteradas de los ajustes u otra informacion que se
conserva en el producto. Las aplicaciones que dan lugar a dichas escrituras
frecuentes/reiteradas pueden reducir la vida Util del producto y causar la pérdida
de informacion y/o la inoperatividad del producto.

Descripcion Detallada del Protocolo Modbus® IEM-2020

Vision General del Protocolo Modbus®

Las comunicaciones Modbus utilizan una técnica maestro — esclavo en la que solo el maestro puede iniciar
una transaccion llamada consulta. El esclavo requerido por la consulta respondera ya sea suministrando
los datos requeridos o llevando a cabo la acciéon requerida. Un dispositivo esclavo nunca inicia
comunicaciones en el Modbus y siempre va a generar una respuesta a la consulta a menos que ocurran
ciertas condiciones de error. El IEM-2020 esta designado para comunicarse en el Modbus solo como un
dispositivo esclavo.

Un maestro puede consultar esclavos individualmente o consultar todos los esclavos colectivamente
iniciando un mensaje de difusion. Un esclavo no envia un mensaje de respuesta a una consulta de difusion.

Si una consulta peticiona acciones que el esclavo no puede llevar a cabo, el mensaje de respuesta del
esclavo va a contener un Cadigo de Respuesta de Excepcién definiendo el error detectado.

Los mensajes de consulta y respuesta comparten la misma estructura de mensaje. Cada mensaje
comprende cuatro campos de mensaje: Direccion del Dispositivo, Cédigo de Funcion, Bloque de Datos y
Verificacion de Error.

Estructura de Mensaje Consulta/Respuesta:
e Direccion del Dispositivo
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e Cadigo de Funcién
e Bytes de Datos de 8-bits
e Verificacion de Error

Campo de Direccién del Dispositivo

El campo de Direccion del Dispositivo contiene la direccién Gnica Modbus® del esclavo que sera
consultado. El esclavo requerido va a repetir su direccion en el mensaje de respuesta, en el campo
Direccidn del Dispositivo. Este campo es de 1 byte.

Campo Cddigo de Funcion

El campo Codigo de Funcién en un mensaje de consulta define la accién que debe llevar a cabo el esclavo
peticionado. Este campo es reflejado en el mensaje de respuesta y va a ser alterado ajustando el bit mas
significativo (MSB) del campo a 1 si la respuesta es una respuesta de error. Este campo es de 1 byte de
longitud.

Campo Bloque de Datos

El Bloque de Datos de consulta contiene informacidn adicional necesaria para que el esclavo lleve a cabo
la funcién solicitada. El bloque de respuesta de datos contiene los datos recogidos por el esclavo para la
funcion consultada. Una respuesta de error va a sustituir un Codigo de Respuesta de Excepcion para el
Blogue de Datos. La longitud de este campo varia con cada consulta.

Campo de Verificaciéon de Error

El campo de Verificacién de Errores proporciona un método para que el esclavo valide la integridad de los
contenidos del mensaje de consulta y permita que el maestro confirme la validez de los contenidos del
mensaje de respuesta. Este campo es de 2 bytes.

Detalles de Transmision Serial

Una red Modbus estandar ofrece dos modos de transmision para la comunicacion: ASCII o RTU. El IEM-
2020 solo soporta el modo RTU (Unidad Terminal Remota).

Cada byte de 8 bits en un mensaje contiene dos caracteres hexadecimales de 4-bits. EIl mensaje se
transmite en un flujo continuo con el bit menos significativo (LSB) de cada byte de los datos transmitidos
primero. La transmisién de cada byte de 8-bit de datos se produce con un bit de inicio y uno bit de
detencién. Un noveno bit de datos se agrega cuando se selecciona la paridad. La verificacion de paridad
es configurada por el usuario como par, impar o ninguna. La tasa de transmisién en baudios también es
configurada por el usuario y tanto la paridad como la tasa en baudios pueden modificarse durante el
funcionamiento en tiempo real. Si se altera, la nueva tasa en baudios y/o la paridad no van a imponerse
hasta que se haya completado el mensaje de respuesta a la consulta actual. Las tasas en baudios
soportadas por el IEM-2020 son 9600, 4800, 2400, and 1200.

Consideraciones de la Trama del mensaje y Temporizaciones

Cuando se recibe un mensaje, el IEM-2020 permitira una latencia maxima entre bytes de 3,5 a 4 veces los
caracteres antes de considerar el mensaje completo.

Una vez que se recibe una consulta valida, el IEM-2020 espera 10 milisegundos antes de responder.

Manejo de Error y Respuestas de Excepcidn

Cualquier consulta recibida que contenga una direccion de dispositivo no existente, un error de encuadre,
o error CRC (comprobacién de redundancia ciclica) va a ser ignorada — no se transmitira una respuesta.
Las consultas que el IEM-2020 reciba con un cédigo de funcion no compatible, referencias de registro no
compatible o valores no permitidos en el bloque de datos resultardn en un mensaje de respuesta de error
con un Cdédigo de Respuesta de Excepcion. Los Cadigos de Respuesta de Excepcién definidos por el IEM-
2020 se proporcionan en la Tabla A-1.

Tabla A-1. Codigos de Respuesta de Excepcién

Caédigo Nombre Significado
La consulta de Cédigo de Funcion/Subfuncién no es compatible; consulta de
01 Funcidn no permitida lectura de méas de 125 registros; consulta predefinida de mas de 100
registros.
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Caddigo Nombre Significado

. - Un registro de referencia en el bloque de datos no admite lectura/escritura
Direccién de Datos no

02 permitidos de cgqsulta; consulta predefinida de un subconjunto de un grupo de registro
numeérico.
03 Valor de Datos no Un registro preestablecido de bloque de datos contiene un niUmero incorrecto
permitidos de bytes o uno o mas valores de datos fuera del rango.

Definicion de Mensaje IEM-2020 Detallada

Direccién del Dispositivo

La Direccion del Dispositivo IEM-2020 puede tener cualquier valor en rango Direccion del Dispositivo
Protocolo Modbus (1 — 247). Una consulta con una Direccion de Dispositivo 0 significa un mensaje de
difusion a todos los esclavos — el IEM-2020 conectado no va a responder a la consulta difundida.

Cdédigo de Funcién y Bloque de Datos

El IEM-2020 traza todo los parametros 